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Industrieller Frequenzumrichter

(fir Drehstrom-Asynchronmotoren)

Betriebsanleitung - Kurzversion

TOSVERT VF_S15

<Version Premium >

Quickstart, Parameterliste
Monitoring, Fehlerliste,
Technische Daten

3-phasig, 240-V-Klasse 0,4 bis 15 kW
1-phasig, 240-V-Klasse 0,2 bis 2,2 kW
3-phasig, 500-V-Klasse 0,4 bis 22 kW

HINWEIS
1. Stellen Sie sicher, dass diese Betriebsanleitung dem
Endbenutzer des Umrichters tUbergeben wird.
2. Lesen Sie diese Anleitung vor der Installation und
Inbetriebnahme des Umrichters durch, und heben Sie sie
zum spateren Nachschlagen sicher auf.
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Schnellstartanleitung

TOSVERT VF_S15

Regeln zum sicheren Betrieb

Die hier aufgefiihrten und die am Frequenzumrichter angebrachten Anweisungen missen eingehalten werden, um den Umrichter

sicher zu betreiben und Unfélle mit Verletzungen des Anwenders und anderer Personen in der Nahe sowie Sachschaden zu

vermeiden. Machen Sie sich mit den nachstehenden Symbolen und Hinweisen griindlich vertraut, und lesen Sie dann die Anleitung

weiter durch. Bitte beachten Sie stets alle Warnhinweise.

* Lesen Sie auch die Sicherheitshinweise in der Betriebsanleitung (CD-ROM); diese enthalten zusétzliche, hier nicht aufgefiihrte
Informationen.

Erlduterung der Hinweise

Symbol Bedeutung des Symbols
A Wamung Weist darauf hin, dass Bedienfehler zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren kdnnen.
. Weist darauf hin, dass Bedienfehler zu Verletzungen (*1) oder zu Sachschéaden (*2) fiihren
Vorsicht Kénnen.

(*1) Diese umfassen Verletzungen, Verbrennungen oder Stromschlége, die keinen Krankenhausaufenthalt oder langwierige
ambulante Behandlungen erfordern.
(*2) Sachschaden umfassen unterschiedliche Beschadigungen von Anlagen und anderen Gegensténden.

Bedeutung der Symbole
Symbol Bedeutung des Symbols

Weist auf ein Verbot hin.
Die zu unterlassende Handlung ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erldutert.

Weist auf eine Anweisung hin, die befolgt werden muss.
Ausfuhrliche Anweisungen sind in Bild- oder Textform bei dem Symbol erlautert.

-Weist auf eine Warnung hin.

Wovor gewarnt wird, ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erléutert.

A -Weist auf eine Vorsicht hin.

Welche Manahmen mit Vorsicht durchzufiihren sind, ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erldutert.

B Beschrankungen beim Einsatz
Der Frequenzumrichter dient zur Steuerung der Drehzahl von Drehstrom-Asynchronmotoren zur allgemeinen industriellen
Verwendung.
Bei Modellen mit einphasiger Einspeisung gibt der Frequenzumrichter eine Dreiphasen-Ausgangsspannung aus, die nicht
zum Antrieb eines Einphasenmotors eingesetzt werden kann.
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A Regeln zum sicheren Betrieb )

W Dieses Produkt ist fiir allgemeine industrielle Anwendungen bestimmt. Es darf nicht in Anwendungen, in
denen es einen grofRen Einfluss auf éffentliche Einrichtungen wie Kraftwerke oder Eisenbahnen haben
kann, oder in Geraten und Anlagen, die mit einer Gesundheitsgefahrdung oder Lebensgefahr fiir Menschen
verbunden sind, wie z. B. Leitanlagen fiir Kernkraftwerke, Steuerungen in Luft- und Raumfahrzeugen,
Verkehrsregelungsanlagen, Sicherheitsgeréte, Unterhaltungsgerate oder medizinische Geréte, eingesetzt
werden. Die Verwendung kann in Féllen besonderer Bedingungen oder in Anwendungen, in denen keine
strenge Qualitatskontrolle erforderlich ist, in Erwagung gezogen werden. Bitte wenden Sie sich an Ihren
Toshiba-Héndler.

'V Bitte verwenden Sie das Gerét ausschlieRlich in Anwendungen, in denen selbst eine Funktionsstorung des
Gerétes nicht zu schweren Unféllen oder Schaden filhren kann, bzw. verwenden Sie es in einer Umgebung,
in der Sicherheitsgerate oder ein Reservegerat auerhalb des Systems vorhanden sind.

WV Bitte setzen Sie das Gerét nicht fiir andere Lastgeréate als Drehstrom-Asynchronmotoren zur allgemeinen
industriellen Verwendung ein. (Eine andere Verwendung konnte zu Unfallen fiihren.) Bei Modellen mit
einphasiger Einspeisung gibt der Frequenzumrichter eine Dreiphasen-Ausgangsspannung aus, die nicht zum

\ Antrieb eines Einphasenmotors eingesetzt werden kann. J
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B Handhabung /\ Warnung

®

Nicht zerlegen

* Zerlegen, modifizieren oder reparieren Sie das Gerat nicht. Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag, zu
Bréanden oder anderen Verletzungen fiihren. Wenn Reparaturen nétig werden, setzen Sie sich mit lhrem Toshiba-
Handler in Verbindung.

Q

Verboten

* Wenn das Gerét unter Strom steht, darf die Klemmleistenabdeckung niemals entfernt werden. Viele Teile im Gerat
stehen unter Hochspannung, und die Beriihrung dieser Teile fiihrt zu einem Stromschlag.

* Stecken Sie die Finger nicht in Offnungen wie Kabeldurchfiihrungen und Ventilatorabdeckungen. Dies kann zu
Stromschlag oder anderen Verletzungen fiihren.

* Fiihren Sie keine Gegensténde (Kabelstiicke, Stébe, Drahte usw.) in den Umrichter ein, und legen Sie keine solchen
Gegensténde darin ab. Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fiihren.

* Der Umrichter darf nicht mit Wasser oder anderen Fliissigkeiten in Kontakt kommen. Dies kann zu Verletzungen
durch Stromschlag und zu Brénden fiihren.

o

* Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung angebracht wurde. Wenn das
Gerat bei entfernter Klemmleistenabdeckung eingeschaltet wird, kann es zu Stromschlag oder anderen Verletzungen
kommen.

* Wenn vom Umrichter Rauch oder ungewdhnlicher Geruch bzw. ungewéhnliche Gerausche ausgehen, muss die
Stromversorgung sofort ausgeschaltet werden. Wenn der Umrichter in einem solchen Zustand weiter betrieben wird,
kann dies zu einem Brand filhren. Wenn Reparaturen nétig werden, setzen Sie sich mit lhrem Toshiba-Héndler in

Vorgeschrieben Verbindung.
* Wenn der Umrichter fiir langere Zeit nicht benutzt wird, muss die Stromversorgung stets ausgeschaltet werden, da
sonst die Gefahr besteht, dass auslaufende Fliissigkeiten, Staub oder andere Einfliisse zu Fehlfunktionen fiihren.
Wenn die Stromversorgung des Gerates in einem solchen Fall eingeschaltet bleibt, kann dies zu einem Brand fiihren.
W Handhabung /\ Vorsicht
* Beriihren Sie keinesfalls die Warme abstrahlenden Lamellen oder die Entlade-Widersténde. Diese Teile sind heil¥
@ und kdnnen bei Beriihrung Verbrennungen verursachen.
Nicht beriihren
* Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf Spannungsversorgung und
0 verwendeten Drehstrom-Asynchronmotor erfilllt. Wenn der Umrichter diese Spezifikationen nicht erfilllt, lauft
i einerseits der Drehstrom-Asynchronmotor nicht ordnungsgema, und es kann andererseits zu schweren Unfallen
Vorgeschrieben | qyrch Uberhitzung und Feuer kommen.

W Transport und Installation A\ Warnung

O

Verboten

* Installieren oder betreiben Sie den Frequenzumrichter nicht, wenn er beschadigt ist oder wenn eine Komponente fehlt.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden filhren. Wenn Reparaturen nétig werden, setzen Sie
sich mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.

* Positionieren Sie keine entflammbaren Gegensténde in der Nahe des Umrichters.

Falls es aufgrund eines Unfalls zu einer Flammenbildung kommt, kann dies zu einem Brand filhren.

* Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er mit Wasser oder anderen Fliissigkeiten in Kontakt

kommen kann. Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fiihren.

o

Vorgeschrieben

* Betreiben Sie das Gerat unter den in der Betriebsanleitung beschriebenen Umgebungsbedingungen.
Der Betrieb unter anderen Bedingungen kann zu einer Fehlfunktion fiihren.

* Stellen Sie den Umrichter auf einer Metallplatte auf. Die Riickenplatte wird sehr heiB. Installieren Sie den Umrichter
nicht in einem Schrank aus entflammbarem Material, da dies zu einem Brand filhren kdnnte.

* Betreiben Sie das Gerat nicht, wahrend die Klemmleistenabdeckung ausgebaut ist. Dies kdnnte zu Verletzungen
durch Stromschlag fihren. Bei Nichtbeachtung kann es zu einem Stromschlag kommen, der zu schweren
Verletzungen oder zum Tode fiihren kann.

* Es muss eine Not-Halt-Einrichtung installiert werden, die den Systemspezifikationen entspricht (z. B. Ausschalten
der Stromversorgung, gefolgt von der Betétigung der mechanischen Bremse). Es besteht ein Unfall- und
Verletzungsrisiko, da der Motorbetrieb nicht allein durch den Umrichter sofort angehalten werden kann.

* Es diirfen ausschlielich von Toshiba spezifizierte optionale Komponenten eingesetzt werden.

Die Verwendung anderer optionaler Komponenten kann zu Unféllen fiihren.

* Wenn ein Getriebe fiir den Umrichter eingesetzt wird, muss dieses in einem Schrank installiert sein.

Andernfalls besteht Stromschlaggefahr.

W Transport und Installation A\ Vorsicht

Q

Verboten

* Fassen Sie das Gerét beim Transport oder beim Tragen nicht an den Frontplatten-Abdeckungen an.
Die Abdeckungen kénnen sich Iésen, und das Gerét kann herunterfallen, was zu Verletzungen filhren kann.

* Installieren Sie das Gerat nicht an einem Ort, an dem es starken Vibrationen ausgesetzt ist. Dies kdnnte zu einem
Herunterfallen des Gerates und dadurch zu Verletzungen fihren.

2
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Vorgeschrieben

* Achten Sie beim Entfernen und Anbringen der Klemmleistenabdeckung mit einem Schraubendreher darauf, sich
nicht an der Hand zu verletzen.

* Vermeiden Sie einen zu starken Druck auf den Schraubendreher, da der Umrichter sonst zerkratzt werden kénnte.

* Schalten Sie stets die Stromversorgung aus, bevor Sie die Kabelabdeckung entfernen.

* Nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten bringen Sie die Klemmleistenabdeckung unbedingt wieder an.

* Das Hauptgerét muss auf einer Unterlage installiert werden, die das Gewicht des Gerétes tragen kann.
Wenn das Gerét auf einer Unterlage installiert wird, die das Gewicht nicht tragt, kann es herunterfallen, was zu
Verletzungen fiihren konnte.

* Wenn eine Bremsfunktion erforderlich ist (zum Anhalten der Antriebswelle), installieren Sie eine mechanische
Bremse.
Die Bremse des Umrichters funktioniert nicht als mechanische Arretierung; wenn sie zu diesem Zweck verwendet
wird, kann es zu Verletzungen kommen.

W Verdrahtung /\ Warnung

Q

Verboten

* SchlieRen Sie die Stromversorgung nicht an die (motorseitigen) Ausgangsklemmen (U/T1, VIT2, W/T3) an.

Wenn die Eingangsspannung mit dem Ausgang verbunden wird, kdnnte dies den Umrichter zerstdren oder einen
Brand verursachen.

* SchlieRen Sie keinen Bremswiderstand an die Gleichstromklemmen (zwischen PA/+ und PC/- oder PO und PC/-) an.
Dies kdnnte zu einem Brand fiihren.

* Schalten Sie zunéchst die Versorgungsspannung am Eingang ab und warten Sie 15 Minuten lang ab, bevor Sie
Klemmen und Leitungen an Komponenten (Leistungsschaltern) berihren, die mit der Versorgungsspannungsseite
des Umrichters verbunden sind.

Wenn die Klemmen und Leitungen friiher beriihrt werden, kdnnte dies zu einem Stromschlag fihren.

* Schalten Sie die externe Stromversorgung nicht zuerst aus, wenn die Klemmen VIA oder VIB als
Logikeingangsklemmen der externen Stromversorgung verwendet werden.

Dies kénnte zu unerwarteten Ergebnissen fiihren, da die Klemmen VIA oder VIB den Schaltstatus EIN haben.

Vorgeschrieben

* Elektrische Montagearbeiten miissen von einer entsprechend geschulten Fachkraft durchgefiihrt werden.

Der nicht fachmannische Anschluss der Stromversorgung kann zu einem Brand oder zu Veerletzungen durch
Stromschlag fiihren.

* SchlieBen Sie die (motorseitigen) Ausgangsklemmen korrekt an. Bei falscher Phasenfolge l&uft der Motor riickwarts,
was zu Verletzungen filhren kann.

* Die Verkabelung muss nach der Installation durchgefiihrt werden.

Wenn die Kabel schon vor der Montage angeschlossen werden, kann dies zu Verletzungen oder Stromschidgen
filhren.

* VVor der Verkabelung miissen die folgenden Schritte durchgefiihrt werden: (1) Schalten Sie die Stromversorgung
vollstandig ab. ; (2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr
leuchtet. (3) Vergewissern Sie sich mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400-800 V DC oder
mehr) messen kann, dass die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ - PC/-) 45 V oder weniger
betrégt. Wenn diese Schritte nicht ordnungsgeméR durchgefiihrt werden, kommt es wahrend der Verkabelung zu
einem Stromschlag.

* Ziehen Sie die Schrauben der Klemmleiste mit dem angegebenen Drehmoment fest.

Wenn die Schrauben nicht mit dem angegebenen Anzugsdrehmoment festgezogen werden, kann dies zu einem
Brand fiihren.

* Stellen Sie sicher, dass die Eingangsspannung im Bereich +10 % /-15 % der auf dem Leistungsschild
angegebenen Nennspannung liegt (+10 %, wenn die Last bei ununterbrochenem Betrieb 100 % betragt). Wenn
die Eingangsspannung nicht im Bereich +10 % /-15 % der Nennspannung liegt (+10 %, wenn die Last bei
ununterbrochenem Betrieb 100 % betrégt), kann dies zu einem Brand fiihren.

* Setzen Sie den Parameter £ {5, wenn die Klemmen VIA oder VIB als Logikeingangsklemmen verwendet
werden.

Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion filhren.

Erdung
sicherstellen

* Die Erdung muss sicher angeschlossen sein.
Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag oder zu Branden
filhren.

M Verdrahtung /\ Vorsicht

S

Verboten

* SchlieRen Sie an die (motorseitige) Ausgangsklemmen keine Gerate (z. B. Entstérfilter oder Uberspannungsableiter)
mit integrierten Kondensatoren an. Dies kénnte zu einem Brand fiihren.
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H Betrieb

/\ Warnung

Q

Verboten

* Berihren Sie nicht den internen Anschluss, wenn die Abdeckung der oberen Klemmleiste des Bedienfelds gedffnet
ist. Dieser steht unter Hochspannung; daher besteht ein Stromschlagrisiko.

* Berihren Sie die Klemmen des Frequenzumrichters nicht, wenn die Stromversorgung des Umrichters eingeschaltet
ist, selbst wenn der Motor gestoppt ist. Wenn Sie die Umrichterklemmen bei eingeschalteter Stromversorgung
beriihren, kann es zu Verletzungen durch Stromschlag kommen.

* Beriihren Sie die Schalter nicht mit nassen Handen, und reinigen Sie den Umrichter nicht mit einem feuchten Tuch.
Dies kdnnte zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

o

* Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung angebracht wurde.
Wenn das Gerat in einem Schrank installiert ist und mit demontierter Klemmleistenabdeckung betrieben wird,
schlieBen Sie vor dem Einschalten des Gerétes stets die Schranktiiren. Wenn das Gerét eingeschaltet wird, wéhrend
die Klemmleistenabdeckung oder die Schranktiiren gedffnet sind, kann es zu Verletzungen durch Stromschlag
kommen.

* Stellen Sie sicher, dass die Betriebssignale deaktiviert sind, bevor der Umrichter nach einer Fehlfunktion

Vorgeschrieben | zyriickgesetzt wird. Wenn der Umrichter vor der Deaktivierung des Betriebssignals zuriickgesetzt wird, kann der
Motor plétzlich wieder anlaufen, was zu Verletzungen fiihren kann.
* Bei unsachgemaRer Einstellung kann der Antrieb beschédigt werden und sich unerwartet in Bewegung setzen. Beim
Programmieren von Einrichtmens ist besondere Vorsicht geboten.
W Betrieb /\ Vorsicht
* Beachten Sie alle zuléssigen Betriebsparameterbereiche fiir Motoren und mechanische Anlagen. (Informationen
dazu finden Sie in der Betriebsanleitung des Motors.) Wenn diese Parameterbereiche nicht beachtet werden, kann
Verboten dies zu Verletzungen fiihren.

o

Vorgeschrieben

* Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf Spannungsversorgung und
verwendeten Drehstrom-Asynchronmotor erfilllt. Wenn der Umrichter diese Spezifikationen nicht erfiillt, lauft
einerseits der Drehstrom-Asynchronmotor nicht ordnungsgemaB, und es kann andererseits zu schweren Unfallen
durch Uberhitzung und Feuer kommen.

* Kriechstréme durch die Eingangs-/Ausgangsstromleitungen des Umrichters und die Kapazitét des Motors kénnen die
Peripheriegerate beeintrachtigen.

Das Ausmaf3 der Kriechstrome kann in Abhangigkeit von der PWM-Trégerfrequenz und der Lange der Eingangs-/
Ausgangsstromkabel verstarkt werden. Falls die gesamte Kabellange (gesamte Lénge zwischen Umrichter und
Motor) mehr als 100 m betragt, kann es selbst beim Motor-Leerlaufstrom zu einer Uberstromauslésung kommen.
Stellen Sie sicher, dass ausreichend Abstand zwischen den einzelnen Phasenkabeln vorhanden ist, oder installieren
Sie als Gegenmafnahme ein Filter (MSF).

W Instandhaltung und Inspektion A\ Warnung

O

Verboten

* Ersetzen Sie keine Teile. Dies kann zu Branden oder zu Stromschlag und anderen Verletzungen fiihren. Setzen Sie
sich zum Auswechseln von Teilen mit Ihrem Toshiba-Héndler in Verbindung.

o

Vorgeschrieben

* Die Anlagen miissen jeden Tag inspiziert werden. Werden die Anlagen nicht inspiziert und instandgehalten, so
werden Stdrungen und Fehlfunktionen eventuell nicht festgestellt, was zu Unféllen filhren kann.

* Fiihren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch: ; (1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters
vollstédndig aus. ; (2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr
leuchtet. ; und (3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400/800 VV DC oder mehr)
messen kann, sicher, dass die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ - PC/-) 45 V oder weniger
betragt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefiihrt wurden, kann dies zu
Veerletzungen durch Stromschlag filhren.

M Entsorgung /\ Vorsicht

o

Vorgeschrieben

* Wenn Sie den Umrichter entsorgen mdchten, lassen Sie dies von einem Spezialisten fiir die Entsorgung industrieller
Abfalle (*) durchfiihren. Wenn der Umrichter unsachgemaR entsorgt wird, kann dies zu einer Explosion des
Kondensators oder zur Bildung giftiger Gase fiihren, die Verletzungen verursachen kdnnen.

(*) Personen, die auf die Abfallbehandlung spezialisiert sind und beispielsweise als Transporteure oder Entsorger
fiirindustrielle Abfélle bezeichnet werden. Bitte beachten Sie samtliche einschidgigen Gesetze, Verordnungen,
Regelungen oder Bestimmungen Uber die Entsorgung industrieller Abfalle.
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Fiihren Sie zur Inbetriebnahme des Umrichters die folgenden
Schritte 1 bis 6 durch:

1. Lieferung tiberpriifen
Vergewissern Sie sich, dass der gelieferte Umrichter Ihrer Bestellung entspricht.

Umrichter-Hauptgerat Typenschild

TOSHIBA
Unrichtert |_TRANSISTOR INVERTER_|
mrichtertyp — L VFs155-2002PL-W1

Nenn- OUTPUT

' |_INPUT
Ausgangsleistung U(V) | TPH 200..240 | 3PH 200..240
50/60 | 0.1..500
WA |34 5

Vlersorgungsspan- — SCCR : for rating and protection
nung refer to User Manual

Leistungsschild

Serial No. 8118 18100202 0001 (1)
lade in Indonesia

Gefahrenhinweis

Motor Overload Protection Class 10

Typenschild

2. Umrichter installieren 3. Klemmleistenabdeckung entfernen

Bsp. VFS15S-2002PL-W
‘ 5 cm oder mehr

3cm oder mehr | UMrichter | 3 em oder mehr

(1) Fuhren Sie einen
Schraubendreher oder einen
anderen diinnen Gegenstand
in die durch das Symbol m®
gekennzeichnete Offnung ein.

(2) Wahrend Sie auf den
Schraubendreher Druck
ausiiben, schwenken Sie die
Klemmleistenabdeckung nach
unten, und nehmen Sie sie ab.

(3) Entfernen Sie anschlieBend die
innere Klemmleistenabdeckung.

i 5 cm oder mehr
Normale Installation

* Zur Installation nebeneinander siehe die
Betriebsanleitung.

4. Stromversorgung und Motor anschlieRen (Verkabelung)
(1) SchlieBen Sie die Versorgungsspannung an die Klemmen R, S und T (einphasig: R und S) an.

Motor

Versorgungs-
spannung

" l (2) SchlieRen Sie an die Klemmen
U, V und W den Motor an.

* Bei Verwendung einer
Zwischenkreis-Drossel (DCL)
die Uberbriickungsschiene
entfernen.

. J_* Die Erdung muss sicher
. angeschlossen sein.

Fiir EMV-Abschirmblech i

Hauptschaltkreis-Klemmleiste

Erdungsklemme
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Motor Aderquerschnitt (mm?
- o Hauptschaltkreis A kung 1
SchraubengroRe | Anzugsdrehmoment Spilr;r;usr;gs Nennleistung aup;(r:]cz;ngras nmerkung 1) Erdungskabel
Schraube M35 | 1,0N'm [ 8,91bin (kW) ohne DCL | MitocL | Ausgang
Schraube M4 [ 14N'm | 124 Ibin 04-1,5 1,5 15 15 25
Schraube M5 24N'm 20,8 Ibin . i'g i’g ;’g ;’g i'g
- 3-phasig, 2 ) ) ) )
Schraube M6 45N'm 40,0Ibin 240V 55 10 40 6,0 10
Schraube M4 15 16 6.0 10 16
1,4N'm 12,4 Ibin 1 25 10 16 16
(erdungsklemme) 15 35 16 25 16
Schraube M5 . . _ohasi 0,2-0,75 1,5 1,5 1,5 25
(erdungsklemme)| 28N'M | 24.8lbin ! gfg?}g 15 25 25 15 25
2,2 40 4,0 1,5 4,0
0,4-2,2 1,5 1,5 1,5 25
) 4,0 25 1,5 1,5 2,5
3-phasig, [ 55 40 1,5 25 4,0
500V 7.5 6,0 25 25 6,0
1 10 40 6,0 10
15 16 6,0 10 16
18,5 16 10 10 16
22 25 10 16 16

Anmerkung 1: Die Leitungsldnge des Hauptschaltkreises darf maximal 30 m betragen.

5. Stromversorgung einschalten
Nehmen Sie nach dem Einschalten die Einstellungen im Einrichtmen vor.

Bei unsachgemaRer Einstellung kann der Antrieb beschadigt werden und sich unerwartet in

’ A Vorsicht

Bewegung setzen. Beim Programmieren von Einrichtmenis ist besondere Vorsicht geboten.

Einstellregler LED-Anzeige Betrieb
GSEES Versorgungsspannung eingeschaltet
L euliv[ vP|
{@\' @ Einstellregler drehen und Region wahlen
|as| [ usAl
@ fm ik Einstellregler driicken
o0 Ersteinrichtung abgeschlossen
Programmierung U A5 IR UER JF
Hauptregionen Europa Asien, Ozeanien Nordamerika Japan
Motor 230/400(V) 230/400(V) 230/460(V) 200/400(V)
E@ 50(Hz) 50(Hz) 60(Hz) 60(Hz)

Anmerkung: Wenn Sie den Umrichter iiber externe Signale ansteuern, miissen Sie mit SW1 ,Sink logic* (negative Logik),
,Source logic" (positive Logik) oder ,PLC* (SPS: externe Stromversorgung) wahlen.

6. Umrichter bedienen
Mit den Grundeinstellungen ist der Betrieb mit dem Bedienfeld méglich.

Die Frequenz (Drehzahl)

kann mit dem Einstellregler Mit der RUN-Taste wird der

geandert werden. Umrichter gestartet und mit der
STOP-Taste angehalten.
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7. Ansteuerung des Umrichters liber externe Signale
SchlieRen Sie den Steuerkreis an und stellen Sie die Parameter ein.

7.1 Kabelanschliisse

Grundeinstellung

[PPIVIA]VIB[CC]VIC[ S3[FM] [FLAJFLB[FLC[RY[RC]
cooocooo| oo

BHEEEH

Sw2 SINK SOURCE

HEHHEHEHEEHEH

[cc[noJoUTIP24] F [ R JCCJ+SUJ+24]
oo oo oo o
HEEBHEHBEHHHEHEBE

VIiB S3
PTC S4

PLC

(+) Schraube fiir abnehmbare Steuerkreis-Klemmleiste

= RS485-Anschluss
IBefehissignale \ Sotrah Empfohlenes | Abisolierlange: 6 (mm)
| <Negative Logik> <Positive Logik> 1| € rr?;éeen' Anzugsdrehmo- | Schraubendreher:
| 1 9 ment Kleiner Schlitzschraubendreher
! i | Schrau- 05N'm (Klingenstarke: 0,5 mm,
: : be M3 441bin Klingenbreite: 3,5 mm)
1 |
1 |
! ! Leiter 1 Ader 2 Adern mit dem gleichen ‘
1 1 Querschnitt
! ! Massiv 0,3-1,5mm? 0,3-0,75mm? ‘
i i Litze (AWG 22-16) (AWG 22-18)
1 I

: Frequenzeinstellung

I

I
: 1) Potentiometer 2) Stromeingang (4 bis 20 mA)  3) Spannungseingang (0 bis 10 V) oder (-10 bis +10 V) :
i [cc[va][Pp] [ccl[vic] VIB !
: Sw2: ViB |
I I
: - + - + :
: Fhld=1 Fhod=8 Fhbd=¢2 :
I F{09=0 oder ! F 107=0 (0-+10V), { (-10-+10V) "
| (Analog) F 10 5=0 (Analog) !

7.2 Parametereinstellung

Legen Sie mit £ /7 I o die Ansteuerungsart und mit = /7 [ = die Frequenzeinstellungsmethode fest.
B?]Zu?:;h' Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0: Klemmleiste, 1: Bedienfeld
Wyl »
T 0 3 [Auswahl des Befehlsmodus 2 RS485, 3: CANopen, 4: Option 1
0: Einstellregler 1, 1: Klemme VIA
2: Klemme VIB, 3: Einstellregler 2
4: RS485; 5:,Schneller’/,Langsamer*-Signal vom
F 0 4 |Frequenzeinstellmodus-Auswahl 1 Logikeingang 0
6: CANopen, 7: Kommunikationsoption
8: Klemme VIC
11: Impulseingang, 14: 5 ~ &I
Wahlen Sie den Signaltyp an Klemme VIA und VIB
ot ﬁ;J|SB\A)Iah| Analogeingangsklemme 0:0-+10V, 1: -10-+10V 0
Fiog a;‘lj\‘“/’\‘j?é)‘\”a"’g" Logikeingang 0bis 4 * Einzelheiten finden Sie in der Betriebsanleitung. 0

7
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8. Hauptparameter

Inhaltsverzeichnis Bezeich- Funktion Einstellbereich Grundein-
nung stellung
Hochlauf-/Runterlaufzeit an die I |Hochlaufzeit 1 0.0-3600 (360.0) (s) 10,0
Maschinenanforderungen anpassen. _
Der Wert fiir & £ [/ £ entsprichtder | o L Runterlaufzeit 1 0.0-3600 (360.0) (s) 10,0
Zeit, die die Ausgangsfrequenz fiir den = - .
Ubergang zwischen 0 Hz und dem Wert FH | Maxmalirequenz 30,0-500,0 (Hz) 80,0
von F H bentigt.
Einstellung des oberen und unteren m Obere Grenzfrequenz 0,5-F H (Hz) *1
Grenzwerts fiir die Ausgangsfrequenz 1L |Untere Grenzfrequenz 00-L/L (H2) 0,0
Auswahl einer fiir die Maschine geeigneten = U/f-Kennlinien-Wahl 0: U/f konstant “
U/f-Kennlinie 1: Variables Drehmoment
2: Automatische
Drehmoment-Anhebung
3: Vektorregelung
4: Energieeinsparen
5: Dynamisches
Energiesparen
6: PM-Motorsteuerung
7: U/f 5-Punkt-Kennlinie
Anpassung der elektronischen L M~ |Elektronischer 10-100 (%/(A)) 100
Motorschutz-Temperaturiiberwachung Motorschutz 1
*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmendi.
9. Steuerung uber das Bedienfeld
Frequenzeinstellung am Bedienfeld
Programmierebene
Parameter suchen

und einstellen

y

,

ALUA

[ AL

Einstellung der Basisparameter

v’@\
i il

driicken.)

T{@ ‘I‘f@\
HU.’_\ g’l—@—% CeRAUF]

\ driicken.)

e B
MODE]
(7N
[ ]

W Einstellen der Parameter
(1) Den Parameter auswahlen. (Den Einstellregler drehen.)
(2) Den Einstellwert auslesen. (Den Einstellregler in der Mitte

(3) Den Einstellwert andern. (Den Einstellregler drehen.)
(4) Den Einstellwert festlegen. (Den Einstellregler in der Mitte

Einstellung erweiterter Parameter

®.

CFz--] [ Ffﬂc’l:_’.l 2.5]
Tf@\l T{@w

A 4
ER IZ=r 2]
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10. Detaillierte Hinweise zur Bedienung und zu Betriebsstérungen sind
der weiteren Anleitung zu enthehmen

Erdungskondensator-Schalter

Das einphasige 240-V-Modell und das dreiphasige 500-V-Modell verfiigen Uber ein integriertes hochwertiges
Entstorfilter und sind (iber einen Kondensator geerdet.

Ein Schalter erleichtert die Umschaltung zur Reduzierung der Kriechstrome vom Umrichter und der Kondensator-
last. Sie miissen jedoch vorsichtig vorgehen, da die Reduzierung der Last dazu fiihrt, dass der EMV-Standard fiir
den Umrichter selbst nicht eingehalten wird. Fiihren Sie die Umschaltung stets bei ausgeschaltetem Gerat durch.

Modell bis April 2017 Modell ab April 2017
%’ I./. T@ A Durch Hineindriicken des Schalters bzw.
p— [ LRITT <«—— Hineindrehen der Schraube (ab Modell
"-.‘ AE_,L i Herstelllimgsdalum April 2017) wird die
\ % @ Kapazitat des Erdungskondensators von
m niedrig auf hoch umgeschaltet.
J' LI (Grundeinstellung)
L -
Modell bis April 2017 Modell ab April 2017

x

/ re®

\\l / 7 \ Durch Herausziehen des Schalters bzw.
{; 7/(5'\T LTRL <«— Herausdrehen der Schraube (ab Modell
‘.\ J\K‘/i i/ Herstellungsdatum April 2017) wird die
..\\ )

m_ ! Kapazitat des Erdungskondensators von
= ? hoch auf niedrig umgeschaltet. Dadurch
] 2 werden Kriechstréme reduziert.

Wenn dieser Umrichter an ein IT-System
angeschlossen wird (Netz mit isoliertem
Erdleiter oder hochohmiges System),
muss der Schalter herausgezogen wer-
den, wie in der Abbildung gezeigt.

Hinweis bei 3-Ph. 500V 4,0 kW Modelle:

Bei einer Leitungslange zum Motor von 30m oder weniger, sollte bei einer Trennung des Erdungskondensators un-
ter F300 eine Tragerfrequenz von 4,0 kHz oder weniger angegeben werden. Trennen Sie den Erdungskondensator
nicht wenn die Uberlastcharakteristik ALL = 2 gesetzt ist.
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2.2.1 Anschlussdiagramm 1

Dieses Diagramm zeigt eine Standardverkabelung des Zwischenkreises (die Verwendung negativer Schaltlogik ist in

Deutschland wenig verbreitet).

Anschlussdiagramm — negative Logik (SINK) (gemeinsam: CC)

Zwischenkreis-Drossel (DCL |
*2 (Option)

Zwischenkreisstromversorgung
Dreiphasig-240-V-Klasse: Dreiphasig 200 bis 240 V/
- 50/60 Hz ==X
Einphasig-240-V-Klasse: Einphasig 200 bis 240 V
-50/60 Hz
Dreiphasig-500-V-Klasse: Dreiphasig 380 bis 500 V'
-50/60 Hz

& X

Steuerkreis-
) ~ MCCB(P) itromversorgung
EiNphasi it

Versorgungs-
spannfngq—“

OR/L1

© S/L2IN

Ausgang fiir
Schutzfunktion-
aktivierung

. Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen
nicht vorhanden.
Verwenden Sie als Eingangsklemmen die
Klemmen R/L1 und S/L2/N.

N

: Bei Auslieferung des Umrichters sind
die Klemmen PO und PA/+ mit einer
Uberbriickungsschiene kurzgeschlossen.
Die Uberbriickungsschiene zum Einbau der
Zwischenkreis-Drossel (DCL) entfernen.

Signalausgang
fiir untere
Frequenzschwelle:

: Zur Verwendung der Ausgangsklemme OUT
mit negativer Logik die Klemmen NO und CC
Giberbriicken.

Wenn die Klemme VIA oder VIB als Logikeingang
genutzt wird, siehe Abschnitt 7.2.1.

. Wenn eine Steuerkreis-Versorgungsspannung

von einer externen Stromversorgung als Reserve
fiir die vom Umrichter gelieferte Steuerkreis-
Versorgungsspannung geliefert werden soll, wird
eine optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung
(CPS002Z) bendtigt. In diesem Fall wird das

o

75V-1mA

Bremswiderstand (Option)

PB

PC/-

Entstér-

filter

<

Steuerkreis

oo
O am

Bedienfeld

SW1*6
SINK  SOURCE

RY

Lo ]

PLC
SW2

=]

“4
VICVIB
O

VvIB
PTC

s4
s3

*4
VIA

cc
o

RS485
Anschluss

Vorwartslauf (Rechtslauf)

Riickwartslauf (Linkslauf)
Riicksetzbefehl
Festfrequenz Bit 1
Festfrequenz Bit 2
Festfrequenz Bit 3

Gemeinsam

Frequenzbereich-
Signalausgang

PP

requenz

i

Stromsignal: 4 (0)-20 mA

messer
Amp.Metg

Spannungssignal: 0 bis +10 V

Reservegerét gleichzeitig mit der internen
Stromversorgung des Umrichters betrieben.

Die optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung
ist sowohl fiir 240-Volt- als auch fiir 500-Volt-
Modelle geeignet.

=3

: Schiebeschalter SW1 auf ,Sink" (negative
Logik) stellen.
Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11, 12.
Standardeinstellung: PLC

(oder 0-10 V// 0(4)-20 mA)

(oder -10 bis +10 V)

Externes Potentiometer (1-10k2 )
(oder Spannungssignal zwischen VIA und CC: 0-10 V)
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2.2.2 Anschlussdiagramm 2

Anschlussdiagramm — positive Logik (SOURCE) (gemeinsam: P24)

Zwischenkreisstromversorgung
Dreiphasig-240-V-Klasse: Dreiphasig 200 bis 240 V'

- 50/60 Hz ==

Einphasig-240-V-Klasse: Einphasig 200 bis 240 V

- 50/60 Hz

Dreiphasig-500-V-Klasse: Dreiphasig 380 bis 500 V

-50/60 Hz

) . MCCB(2P)
Einphasig et

Versorgungs-
spannugngq_“

© s/L2IN

. Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen
nicht vorhanden.
Verwenden Sie als Eingangsklemmen die
Klemmen R/L1 und S/L2/N.

N

: Bei Auslieferung des Umrichters sind
die Klemmen PO und PA/+ mit einer
Uberbriickungsschiene kurzgeschlossen.
Die Uberbriickungsschiene zum Einbau der
Zwischenkreis-Drossel (DCL) entfernen.

%)

: Zur Verwendung der Ausgangsklemme NO
mit positiver Logik die Klemmen P24 und OUT
{iberbriicken.

=

: Wenn die Klemme VIA oder VIB als Logikeingang
genutzt wird, siehe Abschnitt 7.2.1

: Wenn eine Steuerkreis-Versorgungsspannung
von einer externen Stromversorgung als Reserve
fiir die vom Umrichter gelieferte Steuerkreis-
Versorgungsspannung geliefert werden soll, wird

2

eine optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung

(CPS0022) bendtigt. In diesem Fall wird das
Reservegerét gleichzeitig mit der internen
Stromversorgung des Umrichters betrieben.

Die optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung

ist sowohl fiir 240-Volt- als auch fiir 500-Volt-
Modelle geeignet.

=3

: Schiebeschalter SW1 auf ,Source” (positive
Logik) stellen.
Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11, 12.
Standardeinstellung: PLC

Steuerkreis-
Stromversorgung

*5

Zwischenkreis-Drossel (DCL)

2 (

Ausgang fiir
Schutzfunktion-
aktivierung

Signalausgang
fiir untere
Frequenzschwelle

Option)

Entstér-
filter

& ) 0)
PO I PA/+7| PB T|PC/-
Leistungsklemmen

(Hauptschaltkreis)

FLA

FLB

_—%°®

75V-1mA

(oder 0-10 V/0(4)-20 mA)

FM

requenz
messer
Amp.Metg

cCc
o)

Steuerkreis

—1
O B8
0o
Bedienfeld P24
3
SW1*6 OUTQ

SINK  SOURCE

PLC RS485 CCcY
SW2 Anschluss
VIB E S4
PTC s3
*4 *4
VICVIB VIA PP
o

Extenes Potentiometer (1-10k2 )
(oder Spannungssignal zwischen VIA und CC: 0-10 V)

Bremswiderstand (Option)

Vorwartslauf (Rechtslauf)
Riickwartslauf (Linkslauf)
Riicksetzbefehl
Festfrequenz Bit 1
Festfrequenz Bit 2
Festfrequenz Bit 3

Gemeinsam

Frequenzbereich-
Signalausgang

1 Stromsignal: 4 (0)-20 mA

1 Spannungssignal: 0 bis +10 V/

(oder -10 bis +10 V)
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2.3 Beschreibung der Klemmen

2.3.1 Leistungsklemmen

Magnetschiitz Entstorfilter

i Motor
RIL1 Umrichter 1,

Versorgungs-

spannung SiL2 VIT2

T3 wiT3
Drossel fir Eingangs- PA/+ PB 1

wechselspannung =

Kompaklei-
stungsschalter

Nullphasenspule

Bremswiderstand
Anmerkung 1: Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen nicht vorhanden. Wenn Sie ein einphasiges Modell

verwenden, missen Sie daher die Stromversorgungskabel an die Klemmen R/L1 und S/L2/N
anschlieRen.

W |eistungsklemmen (Hauptschaltkreis)

Klemmensymbol Klemmenfunktion

J_ Erdungsklemmen fiir den Anschluss am Umrichter (i drei im Lufter- oder Befestigungsbereich
= des EMV-Blechs).

240-V-Klasse: Dreiphasig 200 bis 240 V — 50/60 Hz

: Einphasig 200 bis 240 V — 50/60 Hz
500-V-Klasse: Dreiphasig 380 bis 500 V — 50/60 Hz
* Einphasige Einspeisung an den Klemmen R/L1 und S/L2/N.

R/L1, S/L2, T/L3

U/T1, VIT2, W/T3 Zum Anschluss an einen dreiphasigen Motor.

Ggf. einen Bremswiderstand hier anschlielen.
Bei Bedarf die Parameter 304, F305, F308, F305 andern.

PA/+, PB

Klemme mit positivem Potential des internen Gleichstrom-Zwischenkreises.

PA/+ Diese Klemme kann zusammen mit PC/- zur Einspeisung einer gemeinsamen Gleichspannung benutzt
werden.

Klemme mit negativem Potential des internen Gleichstrom-Zwischenkreises.

PC/- Diese Klemme kann zusammen mit PA/+ zur Einspeisung einer gemeinsamen Gleichspannung benutzt
werden.

Klemmen zum Anschluss einer optionalen externen Zwischenkreis-Drossel (DCL). Bei der Auslieferung
PO, PA/+ mit einer Uberbriickungsschiene kur. ssen. Die Uberbriick liene zum Einbau der DCL
entfernen.

Die Anordnung der Leistungsklemmen ist je nach Spannungsbereich unterschiedlich.
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2.3.2 Steuerklemmen

Die Steuerkreis-Klemmleiste ist fiir alle Modelle gleich.
Zur Funktion und Spezifikation der einzelnen Klemmen siehe die folgende Tabelle.

B Steuerklemmen

Klem- | Eingang/ : .
men- Aus- Funktion Elek"f'.icq.e Spezi- Interne Schaltung des Umrichters
symbol gang kation
Verbindung zwischen F-CC oder P24-F
bewirkt Vorwartslauf; Offnen bewirkt
E Eingang Runterlauf-Stopp
(solange ST (Standby) konstant EIN ist).
Es konnen 3 verschiedene Funktionen
zugewiesen werden. Niederspannungs-
Logikeingang
Verbindung zwischen R-CC oder P24-R 24V DC/max. 5 mA
bewirkt Riickwartslauf; Offnen bewirkt
R Eingang Runterlauf-Stopp
(solange ST (Standby) konstant EIN ist). Logikart beachten
© | Es kénnen 3 verschiedene Funktionen (pos./neg. Logik F! SINK i 24 EXT
g zugewiesen werden. (,Sink/Source") und R ! H
2 SPS (,PLC*) mit
w Die Schutzfunktion dieses Umrichters Schiebeschalter SW1
g wird zurlickgesetzt, wenn RES-CC oder wahlbar)
O | P24-RES verbunden werden. Die Ver- (Standardeinstellung:
RES Eingang % bindung von RES-CC oder P24-RES hat
=] keine Wirkung, wenn sich der Umrichter
= im normalen Betriebszustand befindet.
é Es konnen 2 verschiedene Funktionen Impulseingang
u zugewiesen werden. (Klemme S2)
g N N Impulsfrequenzbe-
2 \gerplr;?:ng éw;s.cr:)en ?:—_—C(éodher I:'“24-S1 reich:
. 9] ewirkt den Betrieb mit Festdrehzahl. -
st Eingang € Es kénnen 2 verschiedene Funktionen 10pps =2 kpps
E zugewiesen werden.
i
g Verbindung zwischen S2-CC oder P24-S2
Q| bewirkt den Betrieb mit Festdrehzahl. PTC-Eingang
82 Eingang Durch Andern der Parametereinstellung fiir (Klemme S3)
F i4b kann diese Klemme auch als
Impulseingang genutzt werden
Verbindung zwischen S3-CC oder P24-S3
bewirkt den Betrieb mit Festdrehzahl.
Durch Andern der Einstellung des Schiebe-
S3 Eingang schalters SW2 und der Parametereinstel-
lung fiir F /47 kann diese Klemme auch als
PTC-Eingang genutzt werden.
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Klemmen-
symbol

Eingang/
Ausgang

Funktion

Elektrische Spezifikationen

Interne Schaltung des Umrichters

cc

Gemeinsa-
mes Masse-
potential

fur die
Eingéange/
Ausgénge

Steuerkreis-Aquipotentialklemme
(3 Klemmen)

PP

Ausgang

Analoger Stromversorgungsausgang

10V DC
(Zulassiger Laststrom:
10 mA DC)

ﬁ Spannungs- J

regler

VIA

Anmerkung 1:

Eingang

Programmierbarer Multifunktions-
Analogeingang.

Grundeinstellung:

Eingang fiir 0-10 V DC (Auflésung
1/1000) und Frequenz 0-60 Hz (0-50
Hz) (Auflésung 1/2000).

Durch Andern des Parameters

F 109 kann diese Klemme auch als
programmierbare Multifunktions-Logik-
Eingangsklemme genutzt werden.

10vDC
(Innenwiderstand:
30 kQ)

VIB

Anmerkung 1:

Eingang

Programmierbarer Multifunktions-
Analogeingang.

Grundeinstellung:

Eingang fir 0-10 V DC (Auflésung
1/1000) und Frequenz 0-60 Hz
(0-50 Hz).

Die Funktion kann durch Einstellen
des Parameters F /107 =1 in einen
Spannungseingang —10 V bis +10 V
geandert werden.

Durch Andern der Parameterein-
stellung fiir 7 /09 kann diese
Klemme auch als programmierbare
Multifunktions-Logik-Eingangsklemme
genutzt werden.

10VvDC
(Innenwiderstand:
30 kQ)

ViC

Eingang

Programmierbarer Multifunktions-
Analogeingang.
Eingang 4-20 mA (0-20 mA).

4-20 mA
(Innenwiderstand:
250 Q)
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Klemmen-
symbol

Eingang/
Ausgang

Funktion

Elektrische Spezifikationen

Interne Schaltung des Umrichters

FM Ausgang

Multifunktionsprogrammierbarer analo-
ger Ausgang. Grundeinstellung:
Ausgangsfrequenz.

Die Funktion kann zur Messfunktion
geandert werden

(0-1 mA), 0-10VDC Spannung oder
0-20 mADC (4-20 mA) Stromausgang
mittels der Parametereinstellung F&8 /.
Aufldsung Max. 1/1000.

1 mADC Amperemeter

0-20 mA (4-20 mA)
DC Amperemeter
600 Q oder weniger

0-10 V DC Vollmeter
1kQ oder mehr

P24 Ausgang

24VDC Ausgangspannung (Wechsel
von SW1 zu SINK oder SOURCE)

24V DC - 100 mA

Eingang

Diese Klemme kann als gemeinsame
Klemme (OV) verwandt werden, falls
eine externe Stromversorgung benutzt
wird (Wechsel von SW1 zu ,PLC*).

+SU Eingang

24VDC-Eingang zu externen Versor-
gung des Steuerkreises, zwischen +SU
und CC anzuschlieRen.

Spannung: 24VDC +10%
Strom: 1A oder mehr

Ausgang

Wird zusammen mit der Klemme STO
zur Sicherheitsfunktion verwendet. +SU
und STO Klemme sind in Grundeinstel-
lung gebriickt und der Umrichter kann
gestartet werden. Wenn die Verbindung
geoffnet wird, stoppt der Motor und
lauft frei aus und die Meldung PrA wird
angezeigt.

AT,

Currant

Tviiter

STO Eingang

Anm. 1)

Wird zusammen mit der Klemme STO
zur Sicherheitsfunktion verwendet. +SU
und STO Klemme sind in Grundeinstel-
lung gebriickt und der Umrichter kann
gestartet werden. Wenn die Verbindung
geoffnet wird, stoppt der Motor und
lauft frei aus und die Meldung PrA wird
angezeigt.

Diese Klemme ist KEINE multifunktions-
programmierbare Eingangsklemme.

Es handelt sich um eine Klemme mit
Sicherheitsfunktion geman SIL Il des
Sicherheitsstandards IEC61508.

Unabhangig von SW1
ON: DC17V oder mehr
OFF: weniger als DC12V
(OFF: Freier Auslauf)

cRU

Wenn ein Fehler in der Sicherheitsfunktion erkannt wird, zeigt der Frequenzumrichter die Fehlermeldung [PrF]

(Sicherer Halt gestort). Der Antrieb kann nur Ab- und Anschalten zurlickgesetzt werden.

Anm. 1)

Atex-Handbuch hinzu.

Falls die STO-Klemme als Sicherheitsfunktion verwendet wird, ziehen Sie das Sicherheits- /
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gl/%ﬁlmen- E{ngznn% Funktion Elektrische Spezifikationen Interne Schaltung des Umrichters
Programmierbarer Multifunktions-Open-
Collector-Ausgang. Open-Collector-Ausgang
Grundeinstellung: 24V DC - 100 mA
Drehzahlbereich-Signal erkennen und o
ausgeben. Fir die Verwendung al;
Multifunktions-Ausgangsklemmen, Impulsausgang muss ein
denen zwei verschiedene Funktionen Strom von 10 mA oder
out zugewiesen werden kénnen. Die NO- mehr durchgelassen
NO Ausgang Klemme ist eine Aquipotentialklemme. | Wwerden.
Sie ist von der CC-Klemme isoliert. .
Durch Andern der Parametereinstel- Impulsfrequenzbereich:
lung fiir Fbb3 koénnen diese Klemmen 10-2k pps
auch als programmierbare Multi-
funktions-Impulsausgangsklemmen
genutzt werden.
Programmierbarer Multifunktions- Max. Schaltvermégen
Relaiskontakt-Ausgang. 250 VAC —2 A
Erkel_-m! das Ansprechen d_er Schutz- 30 V DC - 2 A (cosd=1)
ELA funktion _(Nothal!) des Umrichters. - bei ohmscher Last
FLB (Grundeinstellung)
FLC Schlielt bei Fehlermeldungen oder 250 VAC — 1A (cos®=0,4) 124V
- Nothalt die Kontakte FLA-FLC und 7 e
Anmer Ausgang | offnet FLB-FLC. 30VDC-1A(URST ms)
kung 3:
Min. zulassige Last
5V DC-100mA24V
DC-5mA
'
Programmierbarer Multifunktions- "
Relaiskontakt-Ausgang. ;"sa;’vsjga_"vze/:m"ge"
Grundeinstellung: SchlieRt bei Unter- (cosd=1)
schreiten einer vorgegebenen unteren | 17 +24V
sé Ausgangsfrequenzschwelle. : bei ohmscher Last
Anmer Ausgang | Multifunktions-Ausgangsklemmen, ggova;\:c_ 1 1AA .....
kung denen zwei verschiedene Funktionen 20 N
3 zugewiesen werden kénnen. (cos®=04)
Min. zuléssige Last 1
5V DC-100 mA 24V
DC-5mA

Anmerkung 1: Wenn die Klemme VIA als Logikeingang genutzt wird, schlieBen Sie unbedingt einen Widerstand zwischen
P24 und VIA (bei negativer Logik) bzw. zwischen VIA und CC (bei positiver Logik) an. (Empfohlener Wider
stand: 4,7 kQ —1/2 W) Fir Klemme VIB nicht erforderlich.

Anmerkung 2: 100 mA ist die Summe von P24 und +24.

Anmerkung 3: Durch externe Einwirkungen wie Vibrationen, St6Re usw. kann es zum Kontaktprellen kommen (kurzzeitige
EIN/AUS-Betéatigung des Kontakts). Daher bitte das Filter auf mindestens 10 ms einstellen oder einen
Timer verwenden, wenn die Klemme direkt mit dem Eingang der programmierbaren Steuerung verbunden
wird. Bitte zum Anschluss der programmierbaren Steuerung nach Mdglichkeit die OUT-Klemme verwenden.
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B Umschaltung SINK- (negative) / SOURCE- (positive) Logik (bei Verwendung der internen
Stromversorgung des Umrichters)

Stromfluss nach auBen bedeutet eine Aktivierung der Eingangs-Steuerklemmen. Diese Klemmen werden als Strom-
senken-Logikklemmen bezeichnet. In Europa wird allgemein mit positiver Logik (Source = Stromquelle) gearbeitet,
wobei der Schaltstrom in die Eingangsklemme hineinflieRt.

Sink-Logik (Stromsenken) entspricht negativer Logik, Source-Logik (Stromquellen) entspricht positiver Logik. Jede
Logik wird mit elektrischer Energie entweder von der internen Stromversorgung des Umrichters oder von einer
externen Quelle gespeist, wobei sich die Anschliisse nach der verwendeten Stromquelle richten. Zwischen negativer
und positiver Logik kann mit dem Schiebeschalter SW1 umgeschaltet werden.

Anschlussbeispiele bei Verwendung der internen Stromversrogung des Umrichters

Schiebeschalter SW1 = Sink-Seite Schiebeschalter SW1 = Source-Seite
Negative Logik (,Sink") Positive Logik (,Source®)
24V, 24Voo
Eingang Gemeinsam | pps | Eingang
Ausgang | F
Ausgangd] £
Gemeinsam[ CC
\ A _ M
24V b ¢ 24V,
o Ausgang e Ausgang
Gemeinsam| P24 P24
Eingang | ouTt ouT
NO INgangyYno
“YcC Gemeinsam | CC
v
Programmierbare Programmierbare
Steuerung (SPS) Steuerung (SPS)




TOSHIBA

B SINK (Negative Logik) / SOURCE (Positive Logik)

(bei Verwendung einer externen Stromversorgung)

Die P24-Klemme dient zum AnschlieBen einer externen Stromversorgung oder zum Isolieren einer Klemme

von anderen Eingangs- oder Ausgangsklemmen.

Anschlussbeispiele bei Verwendung einer externen Stromversorgung

Schiebeschalter SW1 = Stellung Sink Negative Logik (,Sink")

24V,

DC

emeinsan

24V,

DC

- SW1:
L —Stellung PLC

Eingang

ouT

[Gemeinsam

]

NO

Programmierbare
Steuerung (SPS)

Umrichter

: Eingang

: Ausgang

: Positive Logik (,Source*)
Schiebeschalter SW1 = Stellung Source

24V,
SW1:
- gtLeHung
Ausgang| F ! c
1
R 1
I 124V,
( .l
. [Gemeinsam] P24
24V,
IGemeinsam|QUT
Ijl_‘ Eingang[ NO
Programmierbare Umrichter

Steuerung (SPS)

Anmerkung: Schalten Sie die externe Stromversorgung nicht zuerst aus, wenn die Klemmen VIA oder VIB
als Logikeingangsklemmen der externen Stromversorgung verwendet werden. Dies kdnnte zu
unerwarteten Ergebnissen flihren, da die Klemmen VIA oder VIB den Schaltstatus EIN haben.

! Eingang

: Ausgang



TOSHIBA

B Einstellen des Schiebeschalters

(1) Umschaltung zwischen negativer/positiver Logik: SW1 (Grundeinstellung: ,PLC*)
Die Klemmen F, R, RES, S1, S2 und S3 werden mit dem Schiebeschalter SW1 auf negative (Sink) bzw.
positive Logik (Source) umgeschaltet
Wenn bei negativer Logik eine externe Stromversorgung verwendet wird, ist der Schiebeschalter SW1
auf die ,PLC"-Seite einzustellen.
Nehmen Sie die Umschaltung auf negative bzw. positive Logik vor, bevor die Spannungsversorgung
eingeschaltet wird.
Schalten Sie nach Uberpriifung der richtigen Einstellung fiir negative/positive Logik die Spannungsver
sorgung ein.

(2) Umschaltung der Funktion von Klemme VIB: Oberer SW2 (Grundeinstellung: VIB-Seite)
Die Einstellung der Klemme VIB als Analogeingang/Logik-Eingang erfolgt iiber den oberen Schiebe
schalter SW2 und den Parameter F /05.
Um die Klemme VIB als Analog-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die
VIB-Seite, und setzen Sie den Parameter F {39=0.
Um die Klemme VIB als Logik-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die
S4-Seite, und setzen Sie den Parameter auf einen der Werte F /{09=1, 3 oder 4. Die Einstellung fiir
negative oder positive Logik erfolgt tiber den Schiebeschalter SW1.
Achten Sie darauf, dass die Einstellung des oberen Schiebeschalters SW2 und des Parameters F /0
Uibereinstimmen.
Andernfalls ist eine Fehlfunktion mdglich.

(3) Umschaltung der Funktion von Klemme S3: Unterer SW2 (Grundeinstellung: S3-Seite)
Die Einstellung der Klemme S3 als Logik-Eingang/PTC-Eingang erfolgt tiber den unteren Schiebeschal
ter SW2 und den Parameter F 417,
Um die Klemme S3 als Logik-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die S3-
Seite, und setzen Sie den Parameter £ /47=0.
Um die Klemme S3 als PTC-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf ,PTC",
und setzen Sie den Parameter F i47=1.
Achten Sie darauf, dass die Einstellung des unteren Schiebeschalters SW2 und des Parameters F /47
Ubereinstimmen.
Andernfalls ist eine Fehlfunktion mdglich.
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8. Uberwac

ri

atus

8.1 Ablaufschema der Monitorebene

Programmierschema:

Programmierebene

Etwa 10 Datenarten

PRG [o AUH

* Anzeigemodus
(Siehe Abschnitt 4.1.)

Anzeigeebene

Etwa 20 Datenarten

MODE

MON L

Fr-F

| * Es konnen etwa 20 Datenarten

A

iberwacht werden. Die zu
Uberwachenden Elemente
kénnen durch Einstellung der

* Etwa 10
Datenarten werden fiir
8 vorherige Stérungen
gespeichert, auch nach
Ein- und

Y3V
Sl N
N -

vé;é&

+ Die zum Zeitpunkt der
Stérung erfassten Daten
werden gespeichert,
wenn die Stromversor-
gung ausgeschaltet ist.

(Siehe Abschnit 8.2.2.)

£B.56 |

Anzeigeebene fiir Betriebsdaten zu
aufgetretenen Stérungen

g: Um zum urspriing
MODE-Taste.

Parameter F7 1/ bis F1T ib
ausgewahit werden.

« Wahrend des normalen
Betriebs: In Echtzeit iberwachte

w

(Siehe Abschnitt
| 8.2.1)

444—6%§44444441 ar

+ Bei einer Stérung: Die zum
Zeitpunkt der Stérung erfassten
Daten werden gespeichert, bis

A

die Stromversorgung ausge-
schaltet wird.

I (Siehe Abschnitt 8.3.2.)

driicken Sie die
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8.2 Anzeigeebene

8.2.1 Uberwachung im normalen Betrieb

Anmerkung 1

Anmerkung 2

Anmerkung 2
Anmerkung 3

Anmerkung 2

Wahrend des normalen Betriebs kénnen Sie den Betriebszustand des Umrichters liberwachen.
Zur Anzeige der Betriebsdaten im normalem Betrieb:
Driicken Sie die MODE-Taste zweimal. Bedienschritte (z. B. Betrieb bei 60 Hz)

. Vorgang am Kommunikations- .
Angezeigtes Element ) LED-Anzeige Beschreibung
Bedienfeld Nr.
Zeigt die Ausgangsfrequenz an (Betrieb mit 60 Hz). (Sofern fiir
Ausgangsfrequenz * 60. 0 die Standard-Displayanzeige F7 /0 die Auswahl 0
[Ausgangsfrequenz] festgelegt wurde)
Programmierebene RUH Der erste Basisparameter ,ALUH" (Historie) wird angezeigt.
Drehrichtung Fr-F FEO1 Die Drehrichtung wird angezeigt.
(Fr-F: Vorwartslauf, F- -~ : Riickwartslauf)
Der Frequenz-Sollwert (Hz/freie Einheit) wird angezeigt.
Frequenz-Sollwert * \] Fb0.0 FEO2 a ( ) gezelg
(Sofern F1 1 i1=2)
Der Umrichter-Ausgangsstrom Laststrom) wird ange-
Ausgangsstrom * @ L 80 FC02 zeigt (%/A). (Sofern F17 2= 1)
\ Die Eingangsspannung (Gleichspannungserkennung) des Um-
Eingangsspannung * @ 9100 FCO05 richters (%/V) wird angezeigt.
(Sofern F11 13=3)
Die Ausgangsspannung des Umrichters (%/V) wird angezeigt.
Ausgangsspannung * @ P00 FCo8 (Sofern F17 14=4)
Die Umrichter-Eingangsleistung (kW) wird angezeigt.
Sofern F17 15=5
Eingangsleistung * i hid.3 FC06 ¢ i . ) § . .
Die Umrichter-Ausgangsleistung (kW) wird angezeigt.
(Sofern F17 ib=hb)
A leistung * \ Hil 8 FCo7
usgangsieistung @ v Der Lastfaktor des Umrichters (%) wird angezeigt.
Sofern F17 17=21
Umrichter-Lastfaktor * \ Lo FE27 ¢ i ) N .
Die Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) wird gezeigt.
Sofern F17 18=0
Ausgangsfrequenz * @ obl. O FEOO ( 5

* Die zu Uiberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter £ 10 bis £ 18, (F720) ausgewahlt

werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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Anmerkung 4

Anmerkung 5

Anmerkung 6

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

(Fortsetzung)
: Vorgang am _ : Kommunika- "
Angezeigtes Element Bedienfold LED-Anzeige tions-Nr. Beschreibung
Die Schaltzustande der Steuer-Eingangsklemmen (F, R,
RES, S1, S2, S3, VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.
Eingangsklemme @\ R FE06 EIN: ¢
AUS: } / \_
VIA F
ViB R
S3 RES
s2 S1
Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC,
OUT, FL) werden in Bit angezeigt.
§
Ausgangsklemme @ oo FEO7 EIN:/
AUS: . / \;
FL RY-RC
ouT
CPU1-Version @\ il FEO8 Die Version der CPU1 wird angezeigt.
CPU2-Version @\ wel i FE73 Die Version der CPU2 wird angezeigt.
Umrichter-Nennstrom @ A33. FE70 Der Nennstrom des Umrichters (A) wird angezeigt.
Uberlast- und @\ C-Ey 0998 Die Uberlast- und Regionseinstellung des Umrichters wird
Regionseinstellung 0099 angezeigt.
Vorherige Stérung 1 @ oPee ! FE10 Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 2 @ OH &2 FE11 Vorherige Stérung 2 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 3 @\ 0P3 &3 FE12 Vorherige Stérung 3 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 4 @\ oLt eM FE13 Vorherige Stérung 4 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 5 @\ OLr 5 FD10 Vorherige Stérung 5 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 6 @ oc i1 eb FD11 Vorherige Stérung 6 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 7 @\ oce en FD12 Vorherige Stérung 7 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 8 @ nErre8 FD13 Vorherige Stérung 8 wird (abwechselnd) angezeigt.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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Anmerkung 8

Anmerkung 9

(Fortsetzung)
Vorgang am| ika-
Angezeigtes Element Begiengfeld LED-Anzeige K?{S:‘;nra Beschreibung
Der Status der Signallibertragung und des Signalempfangs
der Kommunikation wird in Bit angezeigt.
(=]
, L Y
Kommunikationsstatus @ SL FD57
RX: Signalempfang j
TX: Signaliibertragung
Empfang oder Ubertragung : !
Kein Empfang/keine Ubertragung : -
Der Wartungsstatus zum Austausch von Liifter, Steuer-
kreiskondensatoren, Zwischenkreiskondensatoren und
die Warnung des Gesamtbetriebsstundenzahlers und des
Zéhlers fiir Startvorgénge werden in Bit angezeigt.
s P
Meldung @
j \_ Liifter
Zahler fiir Startvorgange
Gesamibetriebsstunden Steuerkreiskondensatof
Zwischenkreiskondensator
W n 1 Die Gesamtbetriebszeit wird angezeigt.
Gesamtbetriebsstunden @ EID FE14
(,0,10=10 Stunden, ,1,00*=100 Stunden)
Zahler fur 45
n34. FD32 a . a
Startvorgange Zahl der Startvorgange (10.000 Startvorgénge)
Standard-
0.0 Zeigt die Ausgangsfrequenz an (Betrieb mit 60 Hz).

Anzeigemodus

8.2.2 Anzeige gespeicherter Betriebsdaten vorheriger Stérungen

Anmerkung 10

Gespeicherte Betriebsdaten Uber vorherige Stérungen kénnen, wie in der nachfolgenden Tabelle dargestellt, ange-
zeigt werden, indem der Einstellregler in der Mitte gedriickt wird, wahrend in der Monitorebene einer der Fehlerspei-
cher (1 bis 8) angezeigt wird.
Anders als unter ,Anzeige der Betriebsdaten beim Auftreten einer Stérung“ beschrieben, kénnen die Betriebsdaten
zu vorherigen Stérungen auch nach dem Ausschalten oder Riicksetzen des

Umrichters angezeigt werden.

Angezeigtes Element Vorgang am LED-Anzeige Beschreibung
Bedienfeld
Vorherige Stérung 1 otie ! Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.
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Angezeigtes Element Vgerg?:ngf:lgq LED-Anzeige Beschreibung
Fir OCA, OCL und E~~5 wird angezeigt, wie oft die gleiche
" 2 Storung nacheinander aufgetreten ist (maximal 31; Einheit: Zahl der
Wiederholte Fehler @ " Storungen). Mit dem letzten Wert werden ausfiihrliche Informationen
gespeichert.
N w00 v . I .
Ausgangsfrequenz oou.u Die Ausgangsfrequenz beim Auftreten der Stérung wird angezeigt.
N Die Drehrichtung beim Auftreten der St6 ird igt.
N Fr-F g beim Auftreten der Storung wird angezeigt.
Drehrichtung Le? i (Fr~F: Vorwartslauf, £ -r: Riickwéirslauf)
) N Fa0.D . i .
Anmerkung 1 | Frequenz-Sollwert . Der Frequenz-Sollwert beim Auftreten der Stérung wird angezeigt.
Anmerkung 2 | Ausgangsstrom @\ 5o Der Umrichter-Ausgangsstrom beim Auftreten der Stérung (%/A) wird
gang angezeigt.
X Die Umrichter-Eingan: Gleich: beim Auftreten d
. Y120 gangsspannung (Gleichspannung) beim Auftreten der
Anmerkung 2 | Eingangsspannung @ lcu Stérung (%/V) wird angezeigt.
Anmerkung 3
Anmerkung 2 | Ausgangsspannung @\ P00 Die Ausgangsspannung des Umrichters beim Auftreten der Stérung (%/V)

wird angezeigt.

Anmerkung 4 | Eingangsklemme

@\ bt

Die Schaltzustande der Steuer-Eingangsklemmen (F, R, RES, S1, S2, S3,
VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.

EIN:/
AUS: .

Anmerkung 5 | Ausgangsklemme @\ [

Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC, OUT, FL)
werden in Bit angezeigt.

EIN:/

AUS: . I i

u o0
FL] \ \ RY-RC
ouT

Gesamtbetriebs- X £8.56 Die Gesamtbetriebszeit beim Auftreten der Stérung wird angezeigt.
Anmerkung 9 | 4 1 den & (,0.10"=10 Stunden, ,1,00°=100 Stunden)
Vorherige Stérung 1 MODE OCie | Driicken Sie diese Taste, um zur vorherigen Storung 1 zurlickzukehren.

* Der Uberwachungswert einer Stérung wird aufgrund der fiir die Erkennung erforderlichen Zeit nicht immer als

Haéchstwert gespeichert.
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und H-10.
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8.3 Anzeige der Betriebsdate n bei aktueller Stérung

8.3.1 Anzeige der Fehlermeldungen

Bei einer Stérung des Umrichters wird eine Fehlermeldung als Hinweis auf die mégliche Ursache angezeigt. Da

die Daten zu den Stérungen gespeichert werden, kdnnen die Betriebsdaten zu jeder Stérung jederzeit in der

Monitorebene abgefragt werden.

Einzelheiten zur Anzeige der Fehlermeldungen finden Sie in Abschnitt 13.1.

* Der Uberwachungswert einer Stérung wird aufgrund der fiir die Erkennung erforderlichen Zeit nicht immer als
Héchstwert gespeichert.

8.3.2 Anzeige der Betriebsdaten bei Auftreten einer Stérung

Anmerkung 1

Anmerkung 2

Anmerkung 2
Anmerkung 3

Anmerkung 2

Bei Auftreten einer Stérung kdnnen séamtliche Betriebsdaten (wie im Abschnitt 8.2.1 ,Uberwachung im normalen
Betrieb“ beschrieben) angezeigt werden, wie in der nachfolgenden Tabelle dargestellt, sofern der Umrichter nicht
ausgeschaltet oder riickgesetzt wurde.

Informationen zur Anzeige der gespeicherten Betriebsdaten nach dem Ausschalten oder Riicksetzen des Umrich-
ters finden Sie in Abschnitt 8.2.2 ,Anzeige gespeicherter Betriebsdaten vorheriger Stérungen®.

W Beispiel fir die Anzeige der Betriebsdaten bei Auftreten einer Stérung

Vorgang Kommunika-

Angezeigtes Element am LED-Anzeige X Beschreibung
Bedienfeld tions NI.
N apa Monitorebene (Die Fehlermeldung blinkt, nachdem eine Stérung
Stérungsursache Y aufgetreten ist.)

Der Motor lauft frei aus (Freilauf-Stopp).

Der erste Basisparameter ,AUH" (Historie) wird angezeigt.

Programmierebene

Fr-F FEO1 Die Drehrichtung wéhrend der aktuellen Stérung wird angezeigt.
(Fr-F: Vorwartslauf, Fr -~ : Riickwartslauf)

Drehrichtung .
N Der Frequenz-Sollwert (Hz/freie Einheit) beim Auftreten der
Frequenz-Sollwert * @ Fe0.0 FE02 aktuellen Stérung wird angezeigt.
(Sofern F17 1 i=2)

\ Der Ausgangsstrom des Umrichters beim Auftreten der Stérung
Ausgangsstrom * @ £ 30 FC02 (%/A) wird angezeigt.
(Sofern F7i2=1)

\ Die Umrichter-Eingangsspannung (Gleichspannung) beim Auftre-
Eingangsspannung * @

g4 FCO05 ten der Storung (%/V) wird angezeigt.
(Sofern F1713=3)

N \ Die Ausgangsspannung des Umrichters beim Auftreten der Sto-
Ausgangsspannung @ P00 Fcos rung (%/V) wird angezeigt.
(Sofern F7 i4=H)

* Die zu Uberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter 77 10 bis £7 /8 (F720) ausgewahlt
werden. Anmerkung 12
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und H-10. (Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Vorgang Kommunika-
Angezeigtes Element am LED-Anzeige mmunt Beschreibung
Bedienfeld tions-Nr.
Eingangsleistung * @\ hi2.3 FCO6 Die Umrichter-Eingangsleistung (kW) wird angezeigt.
gang 9 (Sofern F7 15=5)
Ausgangsleistung * @\ Hil B FCo7 Die Umrichter-Ausgangsleistung (kW) wird angezeigt.
gang 9 (Sofern F17 ib=b)
. Der Umrichter-Lastfaktor (%) beim Auftreten der Stérung wird
zﬂg‘;r}ter'l'aﬂ' @\ Lng FE27 | angezeigt.

(Sofern F17 i1=217)

\Y nn Die Umrichter-Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) beim
Ausgangsfrequenz * @ ob0.0 FEOO Auftreten der Stérung wird angezeigt.
(Sofern F17 18=0)

Die Schaltzustande der Steuer-Eingangsklemmen (F, R, RES,
81, 82, S8,
VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.

\ b
i (o EIN: !/
Anmerkung 4 | Eingangsklemme @ co e e d FEO6 - /
AUS: VIA \— F
VIB R
S3 RES
s2 S1

Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC,
OUT, FL) werden in Bit angezeigt

EIN: !
T

AN
FL/ ~ \— RY-RC
out

' AUS: . u
Anmerkung 5 | Ausgangsklemme @\ ot FEO7

CPU1-Version @\ uibt FEO8 Die Version der CPU1 wird angezeigt.
CPU2-Version @\ wel ! FE73 Die Version der CPU2 wird angezeigt.
) \i A33.0 ) ) )
Umrichter-Nennstrom o FE70 Der Nennstrom des Umrichters (A) wird angezeigt.
Uberlast- und N2 C-EU 0998 Die Uberlast- und Regionseinstellung des Umrichters wird
Anmerkung 6 Regionseinstellung @ o 0999 angezeigt.

Anmerkung 7 | Vorherige Stdrung 1 @\ opee ! FE10 Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Storung 2 OH ef FE1 Vorherige Stérung 2 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 3 OP3 &3 FE12 Vorherige Stérung 3 wird (abwechselnd) angezeigt.

* Die zu Uiberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter £7 0 bis 717 i8 (F720) ausgewahlt
werden. Anmerkung 12
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10. (Fortsetzung auf nachster Seite)
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Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 8

Anmerkung 9

(Fortsetzung)
Angezeigtes Element \/Boer?jia:r?f;:in LED-Anzeige Kc;rc;':::‘ifa' Beschreibung
Vorherige Stérung 4 @\ oL ied FE13 Vorherige Stérung 4 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 5 @\ OLr ©5 FD10 Vorherige Storung 5 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 6 @\ 0L 1 eb FD11 Vorherige Storung 6 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 7 @\ nore en FD12 Vorherige Stérung 7 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 8 @\ nErre8 FD13 Vorherige Stérung 8 wird (abwechselnd) angezeigt.

Kommunikations-
status

@\

Der Status der Signallibertragung und des Signalempfangs der
Kommunikation wird in Bit angezeigt.

5 1
[~ ’
[T FD57 j
RX: Signalempfang
TX: Signaliibertragung

Empfang oder Ubertragung : !
Kein Empfang/keine Ubertragung:

Der Wartungsstatus zum Austausch von Liifter, Steuerkreiskon-
dernsatoren, Zwischenkreiskondensatoren und die Warnung
des Gesamtbetriebsstundenzahlers lund des Zahlers fiir
Startvorgange werden in Bit angezeigt.

modus

EIN:
AUS: .
; '
Wartungsintervall- \ . | FE79 Ay |
meldung @ et
j \_ Liifter
Zahler fir Startvorgéinge
Gesamtbetriebsstunden Steuerkreiskondensator
Zwischenkreiskondensator.
Gesamtbetriebs- \ oo FE14 Die Gesamtbetriebszeit wird angezeigt
cndon @ 0.0 (,0,10* = 10 Stunden, ,1,00° = 100 Stunden)
g;‘:'gee' fiir Startvor- @\' n34.5 FD32 Die Zah! der Startvorgénge wird (10.000 Startvorgénge)
Standard-Anzeige- opPe Die Fehlermeldung wird angezeigt

Anmerkung 1: Bei 100 Hz oder mehr werden die linken Zeichen nicht angezeigt. (Bsp.: 120 Hz ist 120.0)

Anmerkung 2: Sie kdnnen mit dem Parameter F70 | (Wahl der Strom-/Spannungs-Einheit) zwischen der

Anzeige in % und A (Ampere)/V (Volt) umschalten.

Anmerkung 3: Die angezeigte Eingangsspannung (Gleichspannung) ist 1v2-mal so groR wie die gleichgerichtete
Eingangsgleichspannung.
Anmerkung 4: < VIA-Balken >

< VIB-Balken >

< S2-Balken >

< S3-Balken >

F 09 = 3, 4 (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom

Eingang an der VIA-Klemme.

Fi09 =0 bis ¢ (Analogeingang): immer AUS.

F 109 =1 bis 4 (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom Eingang an
der VIB-Klemme.

F 109 = 0 (Analogeingang): immer AUS.

F 146 = 0 (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom Eingang an der
S2-Klemme.

F 146 = (Impulseingang): immer AUS.

F 47 = o (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom Eingang an der
S3-Klemme.

F47=1 (PTC-Eingang): immer AUS.
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Anmerkung 5: < OUT-Balken > Fbb3 =0 (Logikausgang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom Ausgang
an der OUT-Klemme.
Fbb3 = ¢ (Impulsausgang): immer AUS.
Anmerkung 6: Uberlastmerkmal und Regionseinstellung werden folgendermaRen angezeigt.
C-xx : AuL =1 (Konstantes Drehmoment) ist ausgewahlt.
u-xx : AUt =2 (Variables Drehmoment) ist ausgewahit.
x-Eu : Einrichtmend ist auf £u eingestellt.
x-AS : Einrichtmen ist auf A5IA eingestellt.
x-Us : Einrichtmend ist auf usA eingestellt.
x-JP : Einrichtment ist auf uP eingestellt.

Anmerkung 7:  Aufzeichnungen vorheriger Stérungen werden in der folgenden Reihenfolge angezeigt:

1 (letzte gespeicherte Stérung) 263445464748 (dlteste gespeicherte Storung).

Wenn in der Vergangenheit keine Stérung aufgetreten ist, erscheint die Meldung ,~£--“.
Gespeicherte Betriebsdaten zu vorherigen Stérungen 1 bis 8 kdnnen angezeigt werden, indem der
Einstellregler in der Mitte gedriickt wird, wahrend einer der Fehlerspeicher (1 bis 8)

angezeigt wird. Einzelheiten zu diesem Thema finden Sie in Abschnitt 8.2.2.

Anmerkung 8: Wartungsintervall-Alarmmeldungen werden basierend auf den Werten der durch F34 angegebenen
jahrlichen Durchschnitts-Umgebungstemperatur, der Gesamtbetriebszeit des Umrichters und des
Ausgangsstroms (Lastfaktor) berechnet. Betrachten Sie diesen Alarm nur
als Hinweis, da er auf einer groben Abschatzung basiert.

Anmerkung 9: Die Gesamtbetriebszeit wird nur hochgezahit, wenn der Motor lauft.

Anmerkung 10: Wenn noch keine Stérungsinformationen gespeichert sind, wird ~e-~- angezeigt.

Anmerkung 11: Fir die in der Anzeigeebene dargestellten Betriebsdaten sind die Referenzwerte der in Prozent

angegebenen Betriebsdaten im Folgenden aufgefiihrt

« Ausgangsstrom: Der gemessene Strom wird als Prozentwert angezeigt. Der auf dem
Typenschild angegebene Wert ist 100 %. Die Einheit kann auf A
(Ampere) umgestellt werden.

- Eingangsspannung: Die angezeigte Spannung ist die Spannung, die durch Umrechnen
der im Gleichstrom-Zwischenkreis gemessenen Spannung in eine
Effektivwert-Wechselspannung erhalten wird.

Der Referenzwert (100 %) ist 200 V (240-V-Klasse) bzw. 400 V
(500-V-Klasse). Die Einheit kann auf V (Volt) umgeschaltet werden.

« Ausgangsspannung: Die angezeigte Spannung ist die Soll-Ausgangsspannung.

Der Referenzwert (100 %) ist 200 V (240-V-Klasse) bzw. 400 V
(500-V-Klasse). Die Einheit kann auf V (Volt) umgeschaltet werden.

- Lastfaktor des Umrichters: Je nach Einstellung der PWM-Tragerfrequenz (F350) kann der zulas-
sige Ausgangsstrom kleiner werden als der auf dem Typenschild
angegebene Nenn-Ausgangsstrom. Der zuldssige Ausgangsstrom
zu einer gegebenen Zeit (nach einer Reduzierung) bildet den Refe-
renzwert (100 %), und der Anteil des Laststroms vom zulassigen
Ausgangsstrom wird als Prozentanteil angegeben. Der Lastfaktor
wird auch zur Berechnung der Bedingungen fiir eine Uberlastausl|é-
sung verwendet (0L /).

Anmerkung 12: Die Statusiiberwachung der durch * markierten Elemente wird (iber die Einstellungen 70 bis 78
und F1720 angezeigt. Das linke Zeichen ist jeweils der folgenden, nach den einzelnen Parameter-
Einstellungsnummern geordneten Tabelle zu entnehmen.
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Parameter Einsk:lllrungs- LED-Anzeige Funktion Einheit Kommunikations-Nr.
0 ob0.0 Ausgangsfrequenz Hz / freie Einheit FEOO
1 C b5 Ausgangsstrom *1 % | A FC02
2 F50.0 Frequenz-Sollwert Hz / freie Einheit FE02
3 4100 Eingangsspannung (Gleichspannungserkennung) *1 % IV FCO05
4 P 30 Ausgangsspannung (Sollwert) *1 % IV FC08
5 h 3.0 Eingangsleistung *1 kW FC06
6 H 2.8 Ausgangsleistung *1 kW FC07
7 9 80 Drehmoment *1, *2 % FC04
9 56 b0 Lastfaktor des Motors % FE23
10 L 80 Kumulierter Lastfaktor des Umrichters % FE24
11 ~ 80 Kumulierter Lastfaktor des Bremswiderstands % FE25
12 b5 1.0 Standerfrequenz Hz / freie Einheit FE15
13 A bS VIA-Eingangswert % FE35
14 b 45 VIB-Eingangswert % FE36
18 *¥3 Beliebiger Code gemal Kommunikation *3 *3
20 L 35 VIC-Eingangswert *2 % FE37
21 PBOO Impulseingangswert pps FE56
- 23 d40.0 PID-Riickkopplungswert Hz / freie Einheit FE22
Friae 24 h356 Integrierte verbrauchte Energie In Abhéngigkeit FE76
Fni8, von 749
Feo 25 H348 Integrierte abgegebene Energie In Abhangigkeit FE77
von 749
26 5 15 Motor-Lastfaktor % FE26
27 L 0 Umrichter-Lastfaktor % FE27
28 A33.0 Umrichter-Nennstrom A FE70
29 F 0 FM-Ausgangswert % FE40
30 PBOO Impulsausgangswert pps FD40
31 P34.5 Kumulierte Betriebszeit 100 Stunden FE80
32 F28.b Gesamt-Liifterbetriebszeit 100 Stunden FD41
33 2.7 Gesamtbetriebsstunden 100 Stunden FD14
34 n89.0 Zahl der Startvorgénge [10.000 Startvorgénge FD32
35 F45.5 Zahl der Startvorgénge (Vorwartslauf) 10.000 Startvorgénge FD33
36 r43.5 Zahl der Startvorgénge (Riickwértslauf) 10.000 Startvorgénge FD34
37 A 2 Zahl der Stérungen Male FD35
40 A33.0 Umrichter-Nennstrom (korrigierte Tragerfrequenz) A FD70
52 €500 | ianrond dos Betriabs: Ausgangstioquenz Hz / freie Einnei FE9
53 PBR (Bremswiderstandsbelastung)

*1: Diese Monitorwerte kdnnen durch die Einstellung 745 gefiltert werden.
*2: Zur Angabe eines Negativwerts fiir das genannte Signal wird das Minuszeichen ,-* angezeigt.

Wenn das Minuszeichen ,-* angezeigt wird, lassen Sie ,3" und ,5" nicht anzeigen.

*3: Die mit FA65-FA79 festgelegten Daten werden angezeigt.
= Einzelheiten zu diesem Thema finden Sie in der Anleitung zu den Kommunikationsfunktionen.

29




TOSHIBA

9. MaRnahme icherstellung der Normenkonformitit

9.1 CE-Kennzeichnung

In der Europaischen Union schreiben die 1996 in Kraft getretene EMV-Richtlinie und die 1997 in Kraft getretene
Niederspannungsrichtlinie vor, dass jedes relevante Produkt zum Zeichen, dass es diese Richtlinien erflillt, die CE-
Kennzeichnung tragen muss. Umrichter sind keine Einzelgerate; sie sind vielmehr fir den Einbau in ein Steuerpult
bestimmt und werden immer in Verbindung mit anderen Maschinen oder Systemen eingesetzt, um diese zu steuern.
Daher wurde bisher davon ausgegangen, dass sie selbst nicht der EMV-Richtlinie unterliegen. Die neue EMV-Richtli-
nie aus dem Jahr 2007 gilt jedoch auch fiir Komponenten. Aus diesem Grund versehen wir alle Umrichter gemaf der
EMV-Richtlinie und der Niederspannungsrichtlinie mit der CE-Kennzeichnung.

Die CE-Kennzeichnung muss an allen Maschinen und Systemen mit eingebauten Umrichtern angebracht werden, da
diese Maschinen und Systeme den oben genannten Richtlinien unterliegen. ,Endprodukte” kénnen als solche auch
der Maschinenrichtlinie unterliegen. Das Anbringen der CE-Kennzeichnung ist Sache des Herstellers der Endpro-
dukte. Zur Sicherstellung der Einhaltung der EMV-Richtlinie und der Niederspannungsrichtlinie durch Maschinen und
Systeme mit eingebauten Umrichtern wird in diesem Abschnitt erlautert, wie die Umrichter zu installieren sind und
welche MaRnahmen zur Einhaltung der EMV- Richtlinie durchzufiihren sind.

Wir haben reprasentative Modelle nach dem Einbau in einer an anderer Stelle in diesem Handbuch beschrieben
Umgebung auf Konformitat mit der EMV-Richtlinie getestet. Wir kdnnen die Umrichter jedoch nicht unter lhren spezi-
fischen Betriebsbedingungen testen. Die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) richtet sich nach der Kombination
aus Steuerpult und eingebauten Umrichtern, der Wechselwirkung mit anderen eingebauten elektrischen Bauteilen,
der Verkabelung, Anordnung usw. Uberzeugen Sie sich daher bitte selbst davon, dass lhre Maschine bzw. Ihr
System die EMV-Richtlinie erfllt.

9.1.1 EMV-Richtlinie

Die CE-Kennzeichnung muss an jedem Endprodukt angebracht werden, das einen oder mehrere Umrichter und
Motoren enthalt. Die Umrichter dieser Serie sind mit einem EMV-Filter ausgestattet und erfiillen die Anforderungen
der EMV-Richtlinie, sofern die Verkabelung korrekt durchgefiihrt wurde.

B EMV-Richtlinie
2004/108/EG

Die EMV-Normen sind grob in zwei Kategorien unterteilt — die Normen fiir elektromagnetische Emissionen und fiir
Storfestigkeit —, die jeweils nach der Betriebsumgebung der einzelnen Maschine weiter unterteilt sind. Da Umrichter
fur den Einsatz in industriellen Systemen in industriellen Umgebungen bestimmt sind, fallen sie in die EMV-Katego-
rien, die in der nachstehenden Tabelle 1 aufgefiihrt sind. Wir gehen davon aus, dass die fiir Maschinen und Systeme
als Endprodukte vorgeschriebenen Priifungen mit den fiir Umrichter vorgeschriebenen Priifungen fast identisch sind.

Tabelle 1: EMV-Normen

Kategorie Unterkategorie Produktnormen Priifnormen
. Abgestrahlte Stérungen CISPR 11 (EN 55011)
Emissionen
Leitungsgebundene Stérungen CISPR 11 (EN 55011)
Statische Entladung IEC 61000-4-2
Hochfrequente elektromagnetische Felder |EC 61000-4-3
Schnelle transiente elektrische StorgroRen IEC 61000-4-4
StoRspannungen IEC 61800-3 IEC 61000-4-5
Storfestigkelt | ek hochfrequente Felder induzierte |EC 61000-4-6
StorgroRen
Spannungseinbriiche/ IEC 61000-4-11
Kurzzeitunterbrechungen

30



TOSHIBA

9.1.2 Maflinahmen zur Einhaltung der EMV-Richtlinie

In diesem Abschnitt werden die MaRnahmen erlautert, die fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie durchzufiihren sind.

(1) Installieren Sie ein EMV-Filter an der Eingangsseite des Umrichters, um Ubertragungsrauschen und abgestrahl-
te Stérungen von Eingangskabeln zu reduzieren. Einphasige Umrichter der 240-V-Klasse und dreiphasige
Umrichter der 500-V-Klasse sind mit einem EMV-Filter ausgestattet.

Tabelle 2: Kombinationen von Umrichtern und EMV-Filtern

Dreiphasig, 240 V-Klasse

Umrichter/Filter-Kombination

Umrichtertyp Leitungsgebundene Leitungsgebundene
Stérungen IEC 61800-3, Stérungen IEC 61800-3,
Kategorie C2 Kategorie C1

(PWM-Tragerfrequenz von (PWM-Tragerfrequenz von

4 kHz und Motorkabel-Lange | 4 kHz und Motorkabel-Lénge
von 5 m oder weniger) von 1 m oder weniger)

VFS15-2004PM-W1
VFS15-2007PM-W1
VFS15-2015PM-W1
VFS15-2022PM-W1
VFS15-2037PM-W1
VFS15-2055PM-W1
VFS15-2075PM-W1
VFS15-2110PM-W1
VFS15-2150PM-W1

Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.

Einphasig, 240-V-Klasse

Umrichter/Filter-Kombination
Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3,
Kategorie C2
(PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel-
Lange von 5 m oder weniger)

Umrichtertyp

VFS15S-2002PL-W1
VFS15S-2004PL-W1
VFS155-2007PL-W1 Eingebautes Filter
VFS15S-2015PL-W1

VFS15S-2022PL-W1

Dreiphasig, 500-V-Klasse

Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3, Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3,
Unnrichtertyp Kategorie C2 Kategorie C3
(PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel- (PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel-
Lange von 5 m oder weniger) Lange von 25 m oder weniger)

VFS15-4004PL-W1
VFS15-4007PL-W1
VFS15-4015PL-W1 Eingebautes Filter -
VFS15-4022PL-W1

VFS$15-4037PL-W1

VFS15-4055PL-W1
VFS15-4075PL-W1
VFS15-4110PL-W1
VFS15-4150PL-W1 - Eingebautes Filter

VFS15-4185PL-W1

VFS15-4220PL-W1
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(2) Verwenden Sie abgeschirmte Stromkabel (z. B. Umrichter-Ausgangskabel) und abgeschirmte Steuerkabel.
Verlegen Sie die Kabel und Leitungen so, dass die Kabellange minimiert wird. Verlegen Sie die Strom- und Steu-
erkabel sowie die Eingangs- und Ausgangsstromkabel in einem gewissen Abstand zueinander. Fithren Sie sie
nicht parallel, und fassen Sie sie nicht zu einem Kabelblindel zusammen. Flihren Sie Kabelkreuzungen in einem
90°-Winkel durch.

(3) Durch die Installation des Umrichters in einem abgeschlossenen Stahlschrank werden abgestrahlte Stérungen
wirksamer eingeschrankt. Verwenden Sie Kabel mit moglichst groBem Querschnitt und mdglichst kurzer Lange,
erden Sie die Metallplatte und das Bedienfeld sicher, und verlegen Sie das Erdungskabel nicht zu nah an dem
Stromkabel.

(4) Flhren Sie die Eingangs- und Ausgangskabel in méglichst groRem Abstand zueinander.

(5) Zur Reduzierung der von den Kabeln ausgehenden abgestrahlten Stérungen erden Sie alle abgeschirmten

Kabel durch ein Stérungsableitblech.

Es ist sinnvoll, abgeschirmte Kabel in der Nahe des Umrichters und des Schranks (jeweils im Umkreis von 10
cm) zu erden. Abgestrahlte Stérungen werden noch wirkungsvoller durch die Anbringung eines Ferritkerns an den
abgeschirmten Kabeln reduziert.

(6) Fir eine weitere Reduzierung von abgestrahlten Stérungen bringen Sie eine Nullphasenspule an der
Umrichter-Ausgangsleitung und Ferritkerne an den Erdungskabeln der Metallplatte und des Schranks an.

[Verkabelungsbeispiel]
y " A
Installieren Sie das abgeschirm-
te Kabel, nachdem Sie es wie
abgebildet modifiziert haben.
Befestigung
durch Isolierungshalter Entfernen Sie den Kabelmantel,

und befestigen Sie die Abschir-
mung in der Metall-Kabelklemme.

EMV-Platte

Motorkabel (abgeschirmt)

Bremswiderstandkabel (abgeschirmt) PA/+, PB
U/m1, VIT2, WIT3

PA/+, PB
Steuerkreiskabel (abgeschirmt)

Steuerkrei: (abgeschirmt)

Stromversorgungskabel (abgeschirmt)
R/L1, S/L2, S/L2/N, T/L3

32



TOSHIBA

9.1.3 Niederspannungsrichtlinie

Die Niederspannungsrichtlinie soll zur Sicherheit von Maschinen und Systemen beitragen. Alle Toshiba-

Umrichter sind gemaR der in der Niederspannungsrichtlinie genannten Norm EN 50178 mit der CE-Kennzeichnung
versehen und kénnen daher problemlos in Maschinen und Systeme eingebaut und in europaische Lander eingefiihrt
werden.

Einschlagige Norm: IEC 61800-5-1
Grad der Umweltbelastung: 2
Uberspannungskategorie: 3

9.1.4 Malnahmen zur Einhaltung der Niederspannungsrichtlinie

Beim Einbau des Umrichters in eine Maschine oder ein System miissen die folgenden MalRnahmen durchgefiihrt

werden, damit der Umrichter die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie erfillt.

(1) Installieren Sie den Umrichter in einem Schrank, und erden Sie das Umrichtergehduse. Achten Sie bei der
Durchflihrung von Wartungsarbeiten besonders darauf, mit den Fingern nicht durch eine Kabeldurchfiihrung
hindurch elektrisch geladene Teile im Umrichter-Inneren zu beriihren (dieses Risiko héngt von dem verwendeten
Modell und der Leistung des Umrichters ab).

(2) SchlieRen Sie ein Erdungskabel an die Erdungsklemme an der EMV-Platte an. Oder installieren Sie das (stan-
dardmagig mitgelieferte) EMV-Blech und ein anderes mit der Erdungsklemme des EMV-Blechs verbundenes
Kabel. Einzelheiten zu Querschnitten der Erdungskabel finden Sie in der Tabelle in Abschnitt 10.1. A Drahtstarke
von mindestens 10mm: e rforderlich sein, um Normen zur BegrenzunglLeckstrom gerecht zu werden.

(3) Installieren Sie einen sicherungslosen Schutzschalter oder eine Sicherung an der Eingangsseite des Umrich-
ters. (Siehe Abschnitt 10.1 und 9.2.3.)

9.2 UL-Standards und CSA-Normen

Dieser Umrichter, der die UL-Standards und die CSA-Normen auf Grundlage des auf dem Typenschild angegebenen
Nennstroms erfiillt, tragt das UL/CSA-Zeichen auf dem Typenschild.

9.2.1 Installation

Ein UL-Zertifikat wurde unter der Voraussetzung gewéhrt, dass der Umrichter in einem Schrank installiert wird.
Installieren Sie daher den Umrichter in einem Schrank, und ergreifen Sie gegebenenfalls Malnahmen, um die Um-
gebungstemperatur (Schrankinnentemperatur) innerhalb des spezifizierten Temperaturbereichs zu halten.

(Siehe Abschnitt 1.4.4.)

9.2.2 Anschluss

SchlieRen Sie UL-konforme Kabel (mit zulassiger Temperatur 75 °C oder mehr, ausschlieBlich Kupferleitungen) an
die Zwischenkreisklemmen (R/L1, S/L2, S/L2/N, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3) an.

Informationen fiir die USA: Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fiir abzweigende
Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss gemafR dem National Electrical Code und eventuell geltenden
zusatzlichen lokalen Vorschriften durchgefiihrt werden.

Informationen fiir Kanada: Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fiir abzweigende
Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss gemaR dem Canadian Electrical Code und eventuell geltenden
zusatzlichen lokalen Vorschriften durchgefiihrt werden.
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9.2.3 Peripheriegerate

Verwenden Sie UL-konforme Sicherungen fiir den Anschluss an die Stromversorgung.
Ein Kurzschlusstest wird unter der Bedingung der nachstehenden Netzkurzschlussstrome durchgefiihrt.
Diese Schaltleistungen und Sicherungsnennstrome sind von den entsprechenden Motorleistungen abhangig.

B Ausschaltstrom (AIC), Sicherungsgrofen und Leitungsquerschnitte

aleitungsquerschnitt

) i halt- Sicherung
Umrichtermodell festigkeit vermégen Abzweigschaltungsschutz des Erdungskabel
v (kA) (kA) ® Hauptschaltkreises
Kennzeichnung Y (1) X (2) z1 72 R E

VFS15-2004PM-W1 240 5 5 Klasse CC 7 AWG 14 AWG 14
VFS15-2007PM-W1 240 5 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS15-2015PM-W1 240 5 5 Klasse J 25 AWG 14 AWG 14
VFS15-2022PM-W1 240 5 5 Klasse J 25 AWG 12 AWG 14
VFS15-2037PM-W1 240 5 5 Klasse J 45 AWG 10 AWG 10
VFS15-2055PM-W1 240 22 5 Klasse J 60 AWG 8 AWG 10
VFS15-2075PM-W1 240 22 5 Klasse J 70 AWG 6 AWG 10
VFS15-2110PM-W1 240 22 5 Klasse J 100 AWG 6*2 AWG 8
VFS15-2150PM-W1 240 22 5 Klasse J 110 AWG 6*2 AWG 8
VFS155-2002PL-W1 240 1 5 Klasse CC 7 AWG 14 AWG 14
VFS155-2004PL-W1 240 1 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS155-2007PL-W1 240 1 5 Klasse J 25 AWG 14 AWG 14
VFS155-2015PL-W1 240 1 5 Klasse J 40 AWG 10 AWG 12
VFS155-2022PL-W1 240 1 5 Klasse J 45 AWG 10 AWG 10
VFS15-4004PL-W1 500 5 5 Klasse CC 6 AWG 14 AWG 14
VFS15-4007PL-W1 500 5 5 Klasse CC 6 AWG 14 AWG 14
VFS15-4015PL-W1 500 5 5 Klasse CC 12 AWG 14 AWG 14
VFS15-4022PL-W1 500 5 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS15-4037PL-W1 500 5 5 Klasse J 25 AWG 12 AWG 14
VFS15-4055PL-W1 500 22 5 Klasse J 40 AWG 10 AWG 10
VFS15-4075PL-W1 500 22 5 Klasse J 40 AWG 8 AWG 10

VFS15-4110PL-W1 500 22 5 Klasse J 60 AWG 8 AWG 10
VFS15-4150PL-W1 500 22 5 Klasse J 70 AWG 6 AWG 10
VFS15-4185PL-W1 500 22 5 Klasse J 100 AWG 6 AWG 10
VFS15-4220PL-W1 500 22 5 Klasse J 125 AWG 10 AWG 10

Geeignet fiir den Einsatz mit einer Schaltung mit einem Nenneingangsstrom von nicht mehrals __ X___ kAeff. (sym-
metrisch) und maximal ___Y___ Volt bei einem Schutz gemdB ___Z1___ mit einer maximalen Stromfestigkeit von

72

(1) Die Eingangsstromfestigkeit istd ~ Wert, auf den das Produkt thermisch ausgelegt ist. Der Anschluss an eine
Stromversorgung mit hdheren als diesen Werten erfordert fiir die Einhaltung dieses Wertes eine zusatzliche Indukti-

vitat.

(2) Die Nenn-Ausgangsschaltleistung hangt von dem integrierten Halbleiter-Kurzschlussschutz ab. Dieser bietet kei-

nen Schutz fir abzweigende Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss je nach der Art der Installation gemaf
dem amerikanischen National Electrical Code und eventuell geltenden zusatzlichen lokalen Vorschriften durchgefiihrt

werden.

9.2.4 Elektronischer Motorschutz

Wahlen Sie die Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes, die der Nennleistung und den Merkmalen des
Motors entsprechen. (Siehe Abschnitt 3.5.)

Wenn mehrere Motoren mit einem Umrichter betrieben werden sollen, muss ein Thermorelais an jeden Motor ange-

schlossen werden.
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TO s H I BA Frequenzumrichter VF-S15

B Auswahl des Verkabelungszubehdrs

Eingangsstrom (A) Kompaktleistungsschalter (MCCB) Magnetschiitz (MC)
Motor- Fehlerstrom-Schutzschalter (ELCB) Anmerkung 2), Anmerkung 3)
Spannungs- Nennleistung
Klasse (kW) Nennstrom (A) Nennstrom (A)
Ohne DCL] Mit DCL
Ohne DCL Mit DCL Ohne DCL Mit DCL
0,4 3,6 1,8 5 5 20 20
0,75 6,3 3,4 10 5 20 20
1,5 11,1 6,5 15 10 20 20
2,2 14,9 9,2 20 15 20 20
3-phasig, 4 23,8 15,9 30 20 32 20
240V-Klasse 55 35,6 21,5 50 30 50 32
7,5 46,1 28,9 60 40 60 32
11 63,1 41,5 100 60 80 50
15 82,1 55,7 125 75 100 60
18,5 89,1 70 125 100 100, 80
0,2 3,4 2 5 5 20 20
0,4 5,9 4 10 5 20 20
1-phasig, 0,75 10 7,6 15 10 20 20
240V-Klasse 1,5 17,8 14,6 30 20 32 20
2,2 24 20,1 30 30 32 32
3 24 23,6 30 30 32 32
0,4 2,1 0,9 5 5 20 20
0,75 3,6 1,8 5 5 20 20
1,5 6,4 3,4 10 5 20 20
2,2 8,8 4,8 15 10 20 20
3ohasi 4 13,7 8,3 20 15 20 20
5 00\’;-;|Salgée 55 20,7 11,2 30 15 32 20
Anmerkung 6) 7.5 26,6 15,1 40 20 32 20
11 36,6 21,7 50 30 50 32
15 47,7 29 60 40 60 32
18,5 52,7 36,3 75 50 60 50
22 55,3 40,8 75 60 60 50
30 64,6 55,4 100 75 80 60

Der empfohlene Kompaktleistungsschalter (MCCB) muss zum Schutz des Verkabelungssystems an die Primar-
seite jedes Umrichters angeschlossen werden.

Anmerkung 1: Auswahl fiir den Einsatz mit 4-poligem Toshiba-Standardmotor mit Spannungsversorgung
200/400 V — 50 Hz.

Anmerkung 2: Versehen Sie die Erregerspule des Relais und das Magnetschiitz unbedingt mit einem
Uberspannungsableiter.

Anmerkung 3: Wenn Sie die Hilfskontakte 2a des Magnetschiitzes (MC) fiir den Steuerkreis verwenden,
schalten Sie die Hilfskontakte 2a parallel, um die Zuverlassigkeit zu erhéhen.

Anmerkung 4: Wenn ein Motor durch eine Netzstromversorgung unter Verwendung eines Schaltkreises zur
Umschaltung zwischen Netzstromversorgung und dem Umrichter angetrieben wird, wahlen Sie
ein Magnetschiitz, das fiir Drehstrom der dem Motornennstrom entsprechenden Klasse
geeignet ist.

Anmerkung 5: Wahlen Sie einen MCCB mit einer fiir die Stromversorgung angemessenen Stromunter-
brechungsleistung, da Kurzschlussstrome in Abhangigkeit von der Netzkapazitat und den
Bedingungen des Verkabelungssystems stark variieren. Die MCCB, MC und ELCB in dieser
Tabelle wurden in der Annahme ausgewahlt, dass eine Stromversorgung mit normaler Kapazitat
verwendet wird.

Anmerkung 6: Fir den Arbeits- und Steuerkreis regeln Sie die Spannung von 200 V bis 240 V mit einem Ab-
waértstransformator fiir die 500-V-Klasse.

Anmerkung 7: Bei einer Einstellung von aul=2 wahlen Sie unbedingt das Verkabelungszubehdr fiir einen Motor
mit einer um 1 héheren Nennleistungsstufe.

Anmerkung 8: Informationen Uber die Auswirkungen von Kriechstrémen finden Sie in Abschnitt 1.4.3.
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9.3 Sicherheitsfunktionen STO, SS1

Dieser Umrichter, der die UL-Standards und die CSA-Normen auf Grundlage des auf dem Typenschild angegebenen
Nennstroms erfiillt, tragt das UL/CSA-Zeichen auf dem Typenschild.

9.3.1 Ubersicht

H Einflihrung

Die Sicherheitsfunktionen des VF-S15 erlauben es. Anwendungen zu entwickeln, die den Anforderungen an die funkti-
onale Sicherheit zum Schutz von Menschen und Maschinen entspricht.

Integrierte Siecherheitsfunktionen bieten folgende Vorteile:

* Zusétzliche standardkonforme Sicherheitsfunktionen

* Ersatz externer Sicherheitseinrichtungen

* Geringerer Verdrahtungsaufwand sowie geringerer Platzbedarf
* Geringere Kosten

Die Antriebe VF-S15 entsprechen den Anforderungen der anwendbaren Stanards bei der Auslegung von Sicherheits-
funktionen.

Sicherheitsfunktionen nach IEC61800-5-2

STO Safe Torque Off (Sicher abgeschaltetes Moment)
Die Funktion setzt den Motor in einen drehmomentfreien Zustand. Der Motor erzeugt kein Drehmoment.
Die Leistungsbaugruppen sind abgeschaltet und der Motor halt an oder er wird am Anlaufen gehindert.

SS1 Safe Stop 1 (Sicherer Halt) (initialisiert die STO-Funktion nach bzw. anwendungsspezifischer
Zeitverzdgerung)

Die Funktion SS1 setzt sich zusammen aus:
* dem kontrollierten Abbremsen mit einer spezifischen Zeitverzégerung

= dem Auslésen der Funktion (STO) nach Ende der Zeitverzégerung

B Standards und Terminologie
Die technischen Ausdriicke, die Terminologie und die entsprechenden Beschreibungen in diesem Handbuch verwen-
den die Ausdriicke und Definitionen der einschlagigen Standards.

- Im Bereich der Antriebstechnik gehdren dazu Ausdriicke wie ,Sicherheitsfunktion®, ,sicherer Zustand, ,Fehlfunktion®,
,Fehler Rucksetzen®, ,Stérung“, Stérungsmeldung®, ,Warnung®, ,Warnmeldung* usw.

Unter anderen zahlen dazu diese Standards:
- IEC61800 ,Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl*

- IEC61508 2. Ausgabe , Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/programmierbarer
elektronischer Systeme*”

- EN 954-1 ,Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen - Allgemeine Gestaltungsleitsat-

ze

- EN ISO 13849-1 / -2 ,Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen*®

CE Konformitétserklarung
Die Konformitatserklarung ist diesem Handbuch beigefiigt.
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Die ATEX-Zertifizierung
Das ATEX-Zertifikat ist im VF-S15 ATEX-Handbuch enthalten

Bestatigung der funktionalen Sicherheit
Die integrierte Sicherheitsfunktion entspricht und ist zertifiziert nach IEC 61800-5-2, 1. Ausgabe, ,Elek-
trische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl - Teil 5-2: Funktionale Sicherheitsforderun-

gen“.

Als Produktstandard entwickelt die IEC 61800-5-2 sicherheitsrelevante Vorgaben fiir elektrische Lei-
stungsantriebssysteme im Rahmen der Standardreihe IEC 61502, Ausgabe 2, an.

Die Ubereinstimmung der im Folgenden beschriebenen Sicherheitsfunktionen mit IEC 61800-5-2 er-
moglicht den Einbau eines elektrischen Leistungsantriebssystems mit Sicherheitsfunktionen in eine

sicheres Steuersystem unter Anwendung der IEC 61508, der ISO 13849-1 sowie der IEC 62061 fiir

Prozesssysteme und Maschinen.

Die definierten Sicherheitsfunktionen entsprechen:

- dem SIL2 in Ubereinstimmung mit IEC 61800-5-2 und IEC 61508, 2. Ausgabe
- dem PL (Performance-Level) ,d* in Ubereinstimmung mit ISO 13849-1

- Kategorie 3 des europaischen Standards ISO 13849-1 (EN 954-1)

Die Sicherheitsanforderungsstufe ist fiir eine hohe oder kontinuierliche Anforderungsrate nach
|IEC61800-5-2 ausgelegt. Die Bestatigung der funktionalen Sicherheit kann mit diesem Handbuch
bezogen werden.

W Grundlagen

Funktionale Sicherheit
Automatisierungstechnik und Sicherheitstechnik sind Bereiche, die in der Vergangenheit vollkommen
separat betrachtet wurden, in neuerer Zeit jedoch mehr und mehr als Einheit gesehen werden. Die Ent-
wicklung und der Aufbau von komplexen Automatisierungslésungen werden durch integrierte Sicher-
heitsfunktionen wesentlich vereinfacht.

Die Anforderungen an die Sicherheitstechnik hdngen von der Anwendung ab und orientieren sich am
Risiko sowie am Gefahrdungspotenzial, das von der speziellen Anwendung ausgeht.

Der Standard IEC 61508
Der Standard IEC 61508 ,Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer / elektronischer /
programmierbarer elektronischer Systeme" beschreibt die Anforderungen an die Sicherheitsfunktionen.
Anstelle der einzelnen Komponen-ten wird die komplette Funktionskette (zum Beispiel vom Sensor
Uiber die Signalverarbeitung / Prozesssteuerung bis zum Aktuator) als Einheit betrachtet. Diese Funk-
tionskette muss als Ganzes die Anforderungen an die jeweiligen Sicherheits~funktionen erfiillen. Auf
dieser Basis kdnnen Systeme und Komponenten, die in verschiedenen Anwendungen fiir Sicherheits-
funktionen mit vergleichbaren Risiken eingesetzt werden, entwickelt werden.

SIL - Safety Integrity Level (Sicherheits-Integritatslevel (Sicherheitsanforderungsstufe))
Der Standard IEC 61508 definiert fur die Sicherheitsfunktionen vier Sicherheits-Integritatslevel, die
die Wahrscheinlichkeit fir das Versagen einer Sicherheitsfunktion angeben: SIL1 ist die niedrigste
Stufe, SIL4 die hochste. Eine Gefahr~dungspotenzial- und Risikoanalyse bildet die Basis fiir die
Festlegung des erforderlichen SIL. Daraus ergibt sich, ob die relevante Funktionskette als Sicherheits-
funktion gilt und welches Gefahrdungspotenzial sie abdecken muss.

PFH - Probability of dangerous failure per hour (Wahrscheinlichkeit fiir das Auftreten eines ge-fahrlichen

Hardwarefehlers pro Stunde)
Um die Sicherheitsfunktion zu gewahrleisten fordert der Standard IEC 61508 in Abhangigkeit vom SIL
verschiedene MalRnahmen, um Fehler zu vermeiden und erkannte Fehler zu kontrollieren. Alle Kom-
ponenten einer Sicherheitsfunktion missen einer Wahrscheinlichkeitsabschatzung unterzogen
werden, um die Effektivitat der ergriffenen Mafnahmen zur Kontrolle von erkannten Fehlern zu evalu-
ieren. Diese Abschatzung bestimmt die PFH (Probability of dangerous failure per hour - Wahrschein-
lichkeit fiir das Auftreten eines gefahrlichen Hardwarefehlers pro Stunde) fiir ein Sicherheitssystem.
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PFH gibt die Wahrscheinlichkeit pro Stunde an mit der ein sicherheitsrelevantes System in gefahrlicher Wei-
se versagt und die Sicherheitsfunktion nicht ordnungsgemaR ausgefiihrt wird. In Abhéngigkeit vom SIL darf
der PFH-Wert bestimmte Werte fiir das gesamte Sicherheitssystem nicht (iberschreiten. Die PFH-Werte der
einzelnen Komponenten einer Funktionskette werden addiert. Das Ergebnis darf den im Standard angege-
benen Maximalwert nicht Giberschreiten.

SIL - Sicherheitsniveaustufe PFH - Wahrscheinlichkeit des Auftretens eines gefahrlichen Hardwarefehlers
pro Stunde bei hohen oder kontinuierlichen Anforderungen

4 210° ... <108
3 210 ... <107
2 2107 ... <10°
1 210% ... <10%

PL - Performance-Level (Leistungsniveaustufe)
Der Standard IEC 13849-1 definiert 5 Leistungniveaustufen (Performance-Levels, PL) fiir Sicherheitsfunkti-
onen. ,a“ ist die niedrigste, ,e“ die hochste Stufe. Diese fiinf Stufen (a,b,c,d,e) entsprechen unterschiedli-
chen Werten der durchschnittlichen Wahrscheinlichkeit fiir das Auftreten eines geféhrlichen Fehlers pro

Stunde.
Performance-Level Wahrscheinlichkeit eines gefahrlichen Hardwarefehlers pro Stunde
e >10% - <107
d >107 - <10
c >10%-<3x 10°®
b >3 x 10 -<10®
a >10%- <10*

HFT - Hardware Fault Tolerance (Hardwarefehler-Toleranz) SFF - Safe Failure Fraction (Anteil ungefahrlicher Ausfélle)
Der Standard IEC 61508 fordert in Abhéngigkeit vom Sicherheits-Integritdtslevel des Sicherheitssystems eine
spezifische Hardwarefehler-Toleranz in Verbindung mit einem spezifischen Anteil ungefahrlicher Ausfélle (SFF).

Die Hardwarefehler-Toleranz ist die Fahigkeit eines Systems, die bendtigten Sicherheitsfunktionen trotz des Auftre-
tens eines oder mehrerer Hardware-Fehler auszufiihren.

Der Anteil ungefahrlicher Ausfélle (SFF, Safe Failure Fraction) ist definiert als das Verhaltnis der Haufigkeit
ungefahrlicher Fehler zur Haufigkeit aller Fehler des Systems.

Der maximal erreichbare Sicherheits-Integritatslevel wird mit Bezug auf den Standard IEC 61508 unter anderem
durch die Hardwarefehler-Toleranz HFT und den Anteil ungefahrlicher Ausfalle (SFF) bestimmt.

Der Standard IEC 61508 unterscheidet zwei Subsystem-Typen (Subsystem Typ A und Subsystem Typ B), die
entsprechend den im Standard festgelegten Kriterien fiir sicherheitsrelevante Komponenten spezifiziert werden.

HFT - Subsystem Typ A HFT - Subsystem Typ B

SFF 0 1 2 0 1 2
< 60% SIL1 SIL2 SIL3 - SIL1__ SIL2
60% ... <90% SIL2  SIL3  SIL4 SIL1  SIL2  SIL3
60% ... < 99% SIL3  SIL4  SIL4 SIL2  SIL3  SIL4
2 99% SIL3 SIL4 SIL4 SIL3  SIL4  SIL4

MaRnahmen zur Vermeidung erkannter Fehler
Systematische Fehler in den Spezifikationen, in Hard- und Software sowie Anwendungs- sowie Wartungsfehler
des Sicherheitssystems miissen so weit wie moglich vermieden werden. Um diese Forderung zu erfiillen schreibt
der Standard IEC 61508 MaRnahmen zur Vermeidung von erkannten Fehlern vor, die entsprechend der geforder
ten SIL zu implementieren sind. Diese MalRnahmen miissen den gesamten Produktlebenszyklus beriicksichtigen,
beginnend bei der Entwicklung bis zur AuBerbetriebnahme des Systems.
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9.3.2 Beschreibung der Sicherheitsfunktion

B STO Safe Torque Off - Sicheres Abschalten

Versetzt den Motor in einen drehmomentlosen Zustand indem der Motor ausléauft oder verhindert das Anlaufen des
Motors. In Bezug auf die Sicherheit ist wichtig, dass nach der Ausfiihrung kein Drehmoment am Motor vorhanden

ist.

Der Logik-Eingang STO ist immer dieser Funktion zugeordnet.
Der STO-Status kann Uber die Antriebssteuerung abgefragt werden.

m Frequency

Actual
Irequency

o~ Time

STO
achvation

STO Normverweis

Definition der Funktion PWR (STO) in IEC 61800-5-2, § 4.2.2.2

Dem Motor wird keine Leistung zugefiihrt, die eine Drehbewegung (oder lineare Bewegung bei Linear
motoren) hervorrufen kann. Eine Antriebssteuerung mit Sicherheitsfunktionen fiihrt dem Motor keine
Energie zu, die ein Drehmoment (oder Kraft bei Linearmotoren) erzeugen kann.

Anmerkung 1: Diese Sicherheitsfunktion entspricht dem unkontrollierten Anhalten in Ubereinstimmung
mit der Stop-Kategorie 0 des Standards IEC 60204-1

Anmerkung 2: Diese Sicherheitsfunktion kann benutzt werden, wenn die Verbindung des Antriebes zur
Antriebssteuerung unterbrochen werden soll um ein unerwartetes Anlaufen zu verhindern.

Anmerkung 3: Bei externer Krafteinwirkung (zum Beispiel beim Herabfallen angekoppelter Lasten)
miissen zusatzliche MalRnahmen ergriffen werden um Gefahrdungen auszuschlieBen, zum Beispiel
durch den Einbau mechanischer Bremsen.

Anmerkung 4: Elektronische Hilfsmittel und Schaltschitze sind zum Schutz vor Stromschlag nicht geeig-
net. Zusatzliche Isolationsmessungen kénnen erforderlich sein.

SIL und PL fiir die Funktion STO

Konfiguration SIL (Sicherheits-Integritatslevel) PL (Performance-Level) nach
nach IEC 61508 1SO-13849
STO mit oder ohne Sicherheitsrelais | SIL2 PL ,d*

Ein Sicherheitsrelais ist im Anwendungsbereich Maschinen erforderlich:

In Maschinen-Anwendungen (IEC60204-1 und Anwendungsbereich der Maschinenrichtlinie) darf ein
Reset unter keinen Umstanden ein Wiederanlaufen bewirken.
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Dies ist zum Beispiel unbedingt erforderlich, wenn die Funktion PWR (STO) aktiviert ist und die Stromversorgung
abgeschaltet wird. Wird in diesem Fall wahrend des Ausfalls der Stromversorgung die Funktion PWR (STO)
deaktiviert darf der Motor nicht automatisch wieder anlaufen. Das Sicherheitsrelais verhindert in diesem Fall das
zufallige Wiederanlaufen. Ein Sicherheitsrelais ist daher fiir Maschinenanwendungen zwingend vorgeschrieben.

E_Stop mehrerer Antriebsgrundmodule (BDM, basic drive modules) in einem Leistungsantriebssystem:
Das Sicherheitsrelais verfligt iber mehrere Ausgénge mit Sicherheitsfunktionen.

In anderen Anwendungsbereichen wird das Sicherheitsrelais nicht benétigt, auRer die Anwendung benétigt es, z.B.
fiir eine System-Ruheposition.

B SS1 Safe Stop 1 - Sicheres Anhalten 1

Die Funktion SS1 Typ C, bestehend aus der STO Funktion und der anwendungsspezifischen Verzégerung bewirkt
das Anhalten des Motors. Die Funktion STO wird nach einer anwendungsspezifischen Sicherheitszeitverzégerung

ausgelost.

Verhalten bei Aktivierung und Deaktivierung der SS1-Funktion

Das Verhalten bei Aktivierung und Deaktivierung der SS1-Funktion ist vom Typ und der Einstellung der
anwendungsspezifischen Sicherheitsverzogerung abhangig.

§S1 - Normverweis

Die SS1-Funktion ist im Standard IEC 61800-5-2, § 4.2.2.2 definiert:

Das Antriebssystem mit sicherheitsbezogenen Funktionen
Funktion SS1 Typ C bremst den Motor ab und aktiviert die Funktion PWR (STO) nach einer anwen-
dungsabhangigen Zeitverzégerung.

Die Sicherheitsfunktion entspricht dem gesteuerten Stillsetzen gemaR der Stopp-Kategorie 1 wie in IEC
60204-1 definiert.

GemaR IEC 60204-1, generiert die SS1 Funktion einen Kategorie 1 Stopp falls das Antriebssytem einen
Kategorie 0 Stopp auslést nach:

. Motor Stopp (Motor unterhalb einer spezifischen Drehzahl)
. Oder einer anwendungsspezifischen Zeitverzégerung

SIL und PL fiir die SS1-Funktion

Funktion Konfiguration SIL (Sicherheits-Integritatslevel) PL (Performance-Level) nach
nach IEC 61508 1SO-13849
SS1 Typ C | STO mit Sicherheitsrelais | SIL2 PL ,d“
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9.3.3 Inkompatibilitaten mit Sicherheitsfunktionen

B Einschrankungen
Motortypen
Die Funktion STO kann mit Synchron- und Asynchronmotoren verwendet werden.

Vorkehrungen beim Einsatz von Sicherheitsfunktionen
Fir den ordnungsgemafRen Betrieb miissen einige Bedingungen erfilllt sein:

. Die Dimensionierung des Motors entspricht den Anforderungen der Anwendung und der
Motor arbeitet nicht an den Kapazitatsgrenzen.

. Die GroRe der Antriebssteuerung ist beztiglich der Netzspannung, des Motors, sowie
der Anwendung passend ausgelegt und wird nicht im Grenzbereich der angegebenen

technischen Daten betrieben.

. Gegebenenfalls miissen geeignete Optionen verwendet werden, zum Beispiel Bremswi-
derstande oder Motordrosseln.

. Die Antriebssteuerung ist an die Kennlinie des Drehzahlregelkreises sowie an die Drehmo-
mentcharakteristik der Anwendung angepasst. Das Drehzahlprofil der Referenz wird vom
Regelkreis der Antriebssteuerung gefiihrt.

Zulassige Verwendung der Sicherheitsfunktion

Zulassige Verwendung: Erlaubter Schnellhalt nach STO-Anforderung oder Anhalt im Freilauf

Nichtzuldssige Verwendung der Sicherheitsfunktion
Anwendungen, bei denen Beschleunigungskréfte durch die Last nach dem Abschalten auftreten konnen
oder in denen lange und sich wiederholende Bremszyklen nicht zuldssig sind. Nicht zulassiger Schnell

halt nach einer STO Anforderung oder Anhalten im Freilauf.

Beispiele: Transportbander, Hubwagen, Aufziige, Winden.

f f

S1Q STO

Prioritdten von Sicherheitsfunktionen

STO hat immer héhere Prioritat. Wenn die STO-Funktion ausgeldst wird, wird unabhangig von anderen
Funktionen das sichere Abschalten ausgefiihrt.
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9.3.4 Sicherheitsiiberwachung

B Erkenneneines Fehlers durch den Antrieb

Wenn ein Fehler in der Sicherheitsfunktion erkannt wird, zeigt der Frequenzumrichter die Fehlermeldung [PrF]
(Sicherer Halt gestort). Der Antrieb kann nur Ab- und Anschalten zuriickgesetzt werden.

9.3.5 Technische Daten

W | eistungsfahigkeit der Sicherheitsfunktionen

Die Sicherheitsfunktionen eines Antriebs sind Teil eines libergeordneten Systems

Wenn qualitative oder quantitative Vorgaben der Endanwendung es erforderlich machen, Anpassungen
vorzunehmen um die Sicherheitsfunktionen sicher zu verwenden, dann ist der Integrator des BDM (back
ground debug module) fiir diese erganzenden Malnahmen verantwortlich, zum Beispiel fiir die Verwal
tung einer mechanischen Bremse am Motor.
Die Statusinformationen, die beim Einsatz von Sicherheitsfunktionen erzeugt werden (voreingestellte
Relais-Aktivierung, Bremsrelais-Logikbefehl, Fehlercodes, Anzeigen auf dem Display etc.) sind nicht
zwangslaufig Sicherheitsinformationen.

Einsatzbereich Maschinen

Funktion

STO

SS1TypC

STO mit Preventa XPS AF oder
aquivalentem Sicherheitsrelais

STO mit Preventa XPS ATE
oder XPS AV oder aquivalentem Sicherheitsrelais

IEC 61800-5-2/ IEC 61508

SIL2

SIL2

IEC 62061 (*1)

SIL2CL

SiL2 CL

EN 954-1 (*2)

Kategorie 3

Kategorie 3

ISO 13849-1 (*3)

Kategorie 3 PL ,d*

Kategorie 3, PL ,d*

IEC 60204-1

Stopp-Kategorie 0

Stopp-Kategorie 1

Anmerkung 1:

Der Standard |IEC 62061 ist ein integrierender Standard, der zwischen der globalen
Sicherheitsfunktion (SIL2 fir den VF-S15) und der Sicherheitsfunktion der einzelnen
Komponenten (SIL2 CL fiir den VF-S15) unterscheidet.

Anmerkung 2: Entsprechend Tabelle 6 im Standard IEC 62061 (2005)

Anmerkung 3: Entsprechend Tabelle 4 im Standard EN 13849-1 (2008)
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Abwendungsbereich Prozesse

Funktion STO SS1TypC
STO STO mit Preventa XPS ATE
oder XPS AV oder aquivalentem Sicherheitsrelais
IEC 61800-5-2 / IEC 61508 SIL 2 SIL 2
IEC 62061 (*1) SiL2CL SiL2 CL

Anmerkung 1: Der Standard |IEC 62061 ist ein integrierender Standard, der zwischen der globalen
Sicherheitsfunktion (SIL2 fir den VF-S15) und der Sicherheitsfunktion der einzelnen
Komponenten (SIL2 CL fiir den VF-S15) unterscheidet.

Eingangssignale der Sicherheitsfunktionen

Eingangssignal Sicherheitsfunktion Einheit Wert fur STO
Logisch 0 (Ulow) \% <2
Logisch 1 (Uhigh) \ >17
Impedanz (24V) kOhm 1,5
Entprellzeit ms <1
Reaktionszeit der Sicherheitsfunktion ms <10

Aufbau einer Zuverlédssigkeitsstudie

Funktion Standard Kenndaten STO
SFF 96,7%
PFD10y 7,26-10-4
PFD1y 7,18:10-5
PFHequ_1y 8,20 FIT (*1)
IEC 61508-2 Typ B
HFT 1
STO DC 93,1%
SIL 2
IEC 62061 (*2) SILCL 2
EN 954-1 (*3) Kategorie 3
PL d
ISO 13849-1 (*4) Kategorie 3
MTTFd [Jahre] 13900

Anmerkung 1: FIT: ,Failure in time*, Ausfallhaufigkeit in 10° Stunden

Anmerkung 2: Der Standard |IEC 62061 ist ein integrierender Standard, der zwischen der globalen
Sicherheitsfunktion (SIL2 fir den VF-S15) und der Sicherheitsfunktion der einzelnen
Komponenten (SIL2CL fiir den VF-S15) unterscheidet.

Anmerkung 3: Entsprechend Tabelle 6 im Standard IEC 62061 (2005)

Anmerkung 4: Entsprechend Tabelle 4 im Standard EN 13849-1 (2008)

Es wird empfohlen, die Sicherheitsfunktion jahrlich einmal vorsorglich zu aktivieren. Ohne jahrliche Aktivierung sinkt
der Sicherheitslevel.

In Maschinenanwendungen wird das Sicherheitsrelais zur Ausfiihrung der STO-Funktion benétigt. Auf das Modul
kann nur dann verzichtet werden, wenn die Parameter der RESTART-Funktion Teil der Sicherheitsfunktion sind. Siehe
L,Ntzliche Details des Sicherheitsrelais”.

Hinweis: Die oben aufgefiihrte Tabelle ist nicht ausreichend, um den Performance-Level PL eines Leistungsantriebs-
systems zu ermitteln. Die Abschatzung des Performance-Levels muss auf der Systemebene erfolgen. Der Erbauer
oder Integrator eines Antriebsgrundmoduls muss bei der Abschatzung des Performance-Levels des Gesamtsystems
die Angaben aus der oben aufgefiihrten Tabelle mit einbeziehen.
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W Zertifizierte Schaltungsvorschlage

Hinweis: Fiir die Zertifizierung wurde in Bezug auf die funktionalen Aspekte nur das Leistungsantriebssystem mit ihren
Sicherheitsfunktionen und nicht das Gesamtsystem bericksichtigt.

Im Folgenden werden drei zertifizierte Schaltungsvorschlage gegeben:

. Prozess-System mit Sicherheitsfunktion Fall 1
. Prozess-System mit Sicherheitsfunktion Fall 2
. Prozess-System mit Sicherheitsfunktion Fall 3

Die Sicherheitsfunktionen eines Leistungsantriebssystems mit Sicherheitsfunktionen sind Teil eines Gbergeordne-

ten Gesamtsystems. Wenn qualitative oder quantitative Zielvorgaben der Endanwendung es erforderlich machen,
Anpassungen vorzunehmen um die Sicherheitsfunktionen sicher zu verwenden, dann ist der Integrator des BDM
(background debug module) fiir diese erganzenden MaRnahmen verantwortlich, zum Beispiel fir die Verwaltung einer
mechanischen Bremse am Motor.

Die Statusinformationen, die beim Einsatz von Sicherheitsfunktionen erzeugt werden (voreingestellte Relais-Aktivie-
rung, Bremsrelais-Logikbefehl, Fehlercodes, Anzeigen auf dem Display etc.) sind nicht zwangslaufig Sicherheitsinfor-
mationen.
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B Prozess-System mit Sicherheitsfunktion - Fall 1

Sicherheit nach EN 954-1, ISO 13849-1 und IEC 60204-1 (Anwendungsbereich Maschinen)
Die unten angegebene Schaltung entspricht

+ STO Kategorie 3 (Maschinenanwendung) mit Sicherheitsrelais Typ Preventa XPS AF oder dquivalent

Pb2 Start
v Y
[ [ T T Tsss] [ss4] [ssa] [as] T2 Tss
T
B
XPS  AF Logic
2
—
[m2 [ [su] [s12] [su] [s22] 14 2 34
N-
(el ull3] IENERES [sto]+su]
Source
swi  PLC| VF-515
Sink
[fEfulv]w] [es[ealro]erc] [p2a]s3 [s2 [s1res| R | F ] cc|
14 13
\
[rEluf]e] [Fa T rie [ Fic | [sto]ssu]
Source
swi o PLC VE-515
sink
[rEJulv]w] [pe [ paro]ec| [Pa] s3] s2[s1[res[ r | FJecc|
PR PR
R aaan
ov
1813
[ |
[refulele] [Fa[rs [ rc] [sta]ssu]

Source
SW1  PLC VE-515
sink

[re[u v ]w] [Pe [ paro] pc| [p2a] s3 [ s2 [ s1[res| r | F [ cc |

(((( (]
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B Prozess-System mit Sicherheitsfunktion - Fall 2

Sicherheit nach EN 954-1, ISO 13849-1 und IEC 60204-1 (Anwendungsbereich Maschinen)

Die unten angegebene Schaltung entspricht

+ STO TypKategorie 3 (Maschinenanwendung) mit Sicherheitsrelais Typ Preventa XPS AF oder aqui-

valent

1+ F1

 —

+

i

P
Al [s21 [sn [ e1 | [s12] s22 13 [ 23 [s7[en [ 72 ] ¥+
|—| Logic
Y NCaTe ‘
e T ‘
8 a Ak e 1)
K
| FIEEA A B[
ke
Ak ke -------- D
XPS AV
A2 [PE [s3s | [va] [ [ v2 Jvams] 12 [ 24 | [sa[es] 78] [ vss _vm
]
Pb1 g
N-
[rElu]r] [rafre]rc] [sto]su]
sw1 VE-515

Source
PLC|
Sink

[rE]ul v w]

[ T eaJro] pc|

[Pa]s3[s2 [ s1]res[ R F [ec|

({1 (]
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B Prozess-System mit Sicherheitsfunktion - Fall 3

Sicherheit nach IEC 61508

[reE[uJr][r] [ralrs]rc] [st0 [ +su |
Source
swi Pl V515
sink|
[PeEJuv]w] [ee[eaJro[ec] [pa]s3a][s2]st[rs]R]F]ecc]

({1

[pe 2] [ Fia [ FB [ Fic | [sto]+su]
Source
swi  PiC VF-$15
Sink|
[reEJu v ]w] [pe[pa[ropc] [Pa]sa[s2[si[rs|R]|F][cc]|
T T
A
ov
I
[peE[uf[r] [Aa[rme]rc] ['sto [ +su ]
Source
swi  PLC VF-515
Sink
[PeEJu v [w] [ee[eaJro[rc] [Ppea]ss][s2]si[rs]r]F]ecc]

(1!
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11. Liste der

un

riebsdaten

11.1 Frequenzeinstellungs-Parameter

i Auflosung Benutzer- Siehe
nung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundeinstellung einstellung Abschnitt
serielle Komm.
FC  |Betriebsfrequenz bei Hz 0,1/0,01 1I-ul 0,0 322
Eingabe am Bedienfeld
B Funf Navigationsfunktionen
h-] Kommunikations; Auflsung Grundein- [Benut: Siehe
Bezeich- 4 ; : : - |Benutzer-
nung Nr. Funition Einheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung  |einstellung| Abschnitt
serielle Komm.
m ~ Historie ~ - Zeigt Parameter, deren ~
AuH Einstellungen geéndert wurden, in 611
Fiinfergruppen in umgekehrter
Reihenfolge der Anderungen an. *
(Editierfunktion moglich)
AUA 0090 Anwendungs- - - 0: - 0 6.1.2
Schnelleinstel- 1: Schnelle Ersteinrichtung
lung *10 2: Forderanlage
3: Materialtransport
4: Hubantrieb
S: Lufter
6: Pumpe
7: Verdichter
AUF 0093 Anleitfunktion N - (1): - 0 6.1.3
2 Anleitung fiir Festfrequenz
3: -
4: Anleitung zum Umschalten
zwischen Motor 1 & 2
5: Anleitung fiir Motor-Konstant-
einstellung
6: -
m Auswahl Uberlast- 0: -
AL 0094 merkmal - - 1: Konstantes Drehmoment (150 % — 0 56
60 ) 2: Variables Drehmoment (120 6.18
% — 60 s)
"0 Automatsche 0: Deaktiviert (manuelle
AUt 0000 » - - Einstellung) 1: Automatisch 0 52
Einstellung der Hocl 2: Automatisch (nur fiir 6.1.4
und Runterlaufzeitel| Hochlauf)
RU2 0001 Automatische _ - 0: - 0 6.1.5
Drehmoment- 1: Automatische Drehmoment-
Anhebung Anhebung + Autotuning
2: Vektorregelung + Autotuning
3: Energieeinsparen + Autotuning

*10: Einzelheiten zu den von diesem Parameter beeinflussten Parametern finden Sie in Abschnitt 11.8.
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W Basisparameter

Bezeich
nung

Kommunikations]
Nr.

Funktion

Einheit

Auflésung

Bedienfeld /
serielle Komm|

Einstellbereich

Grundein-
stellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt|

omod

0003

Auswahl des
Befehlsmodus

0: Klemmleiste

1: Tastenblock am Bedienfeld
(einschlieRlich Fernbedienung)
2: RS485-Kommunikation

3: CANopen-Kommunikation

4: Kommunikations-Option

3.2
6.2.1
7.3

0004

Frequenzvorgabe 1

0: Einstellregler

1 (Einstellung wird auch bei ange-
abgeschalteter Stromversorgung
gespeichert)

1:Klemme VIA
2:Klemme VIB
3: Einstellregler 2 (zum Speichern

Mittelteil eindriicken)

4: RS485-Kommunikation

5: ,Schneller’/,Langsamer*-Signal
von externem Logikeingang

6: CANopen-Kommunikation

7: Kommunikations-Option

8: Klemme VIC

11: Ihpu\seingang
2,13: -

141 500

32
6.2.1
6.10.1

73

0005

Auswahl der
MessgroRe

Ausgangsfrequenz
Ausgangsstrom
Frequenz-Sollwert
Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung)
Ausgangsspannung (Sollwert)
Eingangsleistung
Ausgangsleistung
Drehmoment

EENOOHR WN=2Q

Kumulierter Lastfaktor des

Motors

10: Kumulierter Lastfaktor des

Umrichters

11: Kumulierter Lastfaktor des

Bremswiderstands

12: Standerfrequenz

13: VIA-Eingangswert

14: VIB-Eingangswert

15: Fester Ausgang 1

Bremswiderstands

16: Fester Ausgang 2 (entsprechend

50 % Ausgangsstrom

17: Fester Ausgang 3

(nicht Ausgangsstrom)

18: RS485-Kommunikationsdaten

19: Fur Einstellungen (F#-

Einstellwert wird angezeigt.)

20: VIC-Eingangswert

21: Impulseingangswert

22: -

23: PID-Riickkopplungswert

24: Integrierte verbrauchte Energie

25: Integrierte abgegebene Energie
: PBI

53: R
(Bremswidwerstandsbelastung)

0006

Abgleich
Messverstarkung
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Bezeich{ Kommunikations-] Funktion Einheit Al.Jﬂosung Einstellbereich Grundein- [Benutzer- Siehe
nun N, Bedienfeld / stellung ~ Jeinstellung | - Abschnitt
9 serielle Komm.
Wahl Vorwarts-/ 0: Vorwartslauf
Fr 0008 Rilckwrlsiauf : - 1: Riickwartslauf 0 622
2: Vorwartslauf (V/R-Umschaltung an
(Tastenblock am Fernbedienung méglich
Bedienfeld) 3: Rickwartslauf (V/R-Umschaltung
an Fernbedienung méglich)
Acrc 0009 Hochlaufzeit 1 R 0.1/0.4 0,0-3.600 (360,0) *8 pi 15k 100 52
dJEC 0010 Runterlaufzeit 1 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 gs:s‘;{"vﬁg
FH 0011 Maximalfrequenz Hz 0,1/0,01 30,0-500,0 80,0 53
UL 0012 Obere Grenzfrequent 1y, 0,1/0,01 0,5-FH “ 54
L 0013 Untere Grenze- Hz 01001 | 00U 00
ul 0014 Basisfrequenz 1 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 “ 55
M 0409 Spannung bei Vv 1/0,1 50-330 (240-V-Klasse) o 55
Basisfrequenz 1 50-660 (500-V-Klasse) 6.9.6
Ulf-Kennlinien-Wahl 0: Ulf konstant .
PE 0015 - - 1: Variables Drehmoment 1 63
2: Automatische Drehmoment-
Anhebung 3: Vektorregelung
4: Energieeinsparen
5. Dynamisches Energieeinsparen
(Fr Lifter und Pumpe)
6: PM-Motorsteuerung
7: UIf 5-Punkt-Kennlinie
8: -
ub 0016 Manuelle % 0,101 0,0-30.0 2 64
Drehmoment-
Anhebung 1
EH- 0600 Elektronischer %A 11 10-100 100 56
Motorschutz 1 4(A) 6.29.1
Art des elektro- ( Uberlas
oL 0017 nischen . . insteliuhg Moletniper Fesi- 0 56
Motorschutzes
0 | —aklly
1 Standard aktiv
tandar i
2 motor —inakiiy_]
3 inaktiv
4 aktiv
5 VF- |_aidiv ]
6 Motor inaktiv
Z inakfiv

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
*8: Diese Parameter kénnen auf eine Auflésung von 0,01 s eingestellt werden, indem £5 3=/ gesetzt wird.
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o L Aufldsung in- - i
Bezeich-| Kommunikations Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein B.enulzer Siehe
nung Nr. serielle Komm stellung instellung| Abschnitt
50 0030 Festfrequenz 0 Hz o01/001 |WU! 0,0
R 5.7
7] 0018 Festfrequenz 1 Hz 01/001 |V 0,0
5-2 0019 Festfrequenz 2 Hz o1/001 |V 00
5-3 0020 Festfrequenz 3 Hz 01/001 | 00
5rY 0021 Festfrequenz 4 Hz 01/001 |Y 0,0
5-5 0022 Festfrequenz 5 Hz o01/001 |MY 0,0
Sk 0023 Festfrequenz 6 Hz o1/001 | MUt 00
51 0024 Festfrequenz 7 Hz o01/001 |WU 0,0
=1 0025 Prozesseingangswert Hz 0,1/0,01 368 - 367 0,0 6.24
der PID-Regelung
0: -
ESP 0007 - - 1: 50-Hz-Grundeinstellung o 432
2: 60-Hz-Grundeinstellung
3: Grundeinstellung 1
(Initialisierung) 4: Loschen des
Fehlerspeichers
5: Loschen des
Betriebsstundenzahlers 6:
Initialisierung der
Grundeinstellung Typeninformation 7: Speichern der
benutzereingestellten Parameter
8. Aufruf der
benutzereingestellten Parameter
9. Lifterbetriebsstundenzéhler
léschen
10, 11: -
12: Loéschen des Einschaltzéhlers
13: Grundeinstellung 2
(vollstandige Initiaisierung
Se 0099 Kontrolle der ] ] 0: Aufrufen des Einrichtmeniis 1 44
Regionseinstellung*5| 1: Japan (nur.\esen)
2: Nordamerika (nur lesen)
3: Asien (nur lesen)
4: Europa (nur lesen)
PSEL 0050 Ebenenauswahl mit R - 0: Standard-Programmierebene beim 0 45
EASY-Taste Einschalten
1: Vereinfachte Programmierebene
beim Einschalten
2: Nur vereinfachte
Programmierebene
| - Erweiterte Parametel - - - - -
Fi-- ab 100 4.2.2
- Erweiterte Parameter] - - - - -
Fo-- ab 200
. - Erweiterte Parametel - - - - -
F3 ab 300
. - Erweiterte Paramete] - - - - -
Fd ab 400
- Erweiterte Parametel - - - - -
F5-- ab 500
- Erweiterte Parameter] - - - - -
Fb-- ab 600

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen. Siehe Abschnitt 11.5.
*5: Zur Aktivierung des Einrichtmentiis auf ,0“ setzen. Informationen zu den im Einrichtmen(i auswahlbaren
Einstellungen finden Sie in Abschnitt 11.5.
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Auflésun,
Bezeich- | Komm Funktion Einheit K € Einstellbereich Grundein- [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / stellung ~ feinstellung|  Abschnitt
serielle Komm.
- Erweiterte Parametel - - - - -
Fa-- ab 700 422
- Erweiterte Parametel - - - - -
Fg-- ab 800
o - Erweiterte Parametey - - - - -
F3 ab 900
A--- - Erweiterte Parametqr - - - - -
ab A
- Erweiterte Parametgr - - - - -
abC
Grl ~ Automatische - - - - - 431
Bearbeitungsfunktion
B Eingangs-/Ausgangsklemmenparameter 1
Aufla
Bezeich-| Kommunikations Funktion Einheit ” e Einstellbereich [Srundein- [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / tellung ~ Jeinstellung|  Abschnitt
serielle Komm.
F 100 0100 Frequenzschwelle fif —y, o1/001 |00 00 6.5.1
Frequenzunterschrei
tungssignal
Figt 0101 Frequenzschwelle fif o1/001 | OOH 00 653
Frequenz-erreicht-
Signal
F 102 0102 Halbe He 01/001 | OOH 25 652
Frequenzbandbreite 6.5.3
um Frequenzschwellp
F oy 0108 Standig aktive . . 0153 *6 0 (Keine 6.7.1
Funktion 1 Funktion
F oS 0105 Prioritatswahl R R 0: Ruckwarts 1 6.6.1
(gleichzeitig F und R 1: Runterlauf-Stopp
geschaltet)
Fion 0107 Auswahlvder - _ 0: 0-+10V 0 6.6.2
Analogeingangsklemjme 1: -10-+10V 6.10.2
(viB) 73
Fio08 0108 Standig aktive N R 0-153 *6 0 (Keine 6.7.1
Funktion 2 Funktion|
F g 0109 Aus}A/ath Analog-/ . R 0: VIA- Analoge‘ingang 0 6.6.3
Logikeingang VIB - Analogeingang 6.7.2
(VIA/ViB) 1: VIA - Analogeingang 6.10.2
VIB - Kontakteingang 7.2.1
> 73
3: VIA - Kontakteingang (neg. Logik)
VIB - Kontakteingang
4: VIA - Kontakteingang (pos. Logik)
VIB - Kontakteingang
Fiio 0110 Standig aktive ~ . 0-153 *6 6.7.1
° Funktion 3 6(sT)

*6: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
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Bezeich-|] Kommunikations Aufiosung Grundein- [Benut: Siehe
ezeich- " N X N : - [Benutzer-
nung Nr. Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung instellung| Abschnitt
serielle Komm.
Fitl 0111 (Eli:r;gangsk\emme 1A - - 2F)
0-203 *6 6.7.2
Fria 0112 Eingangsklemme 2A - - 4(R) 721
(R)
F1i3 0113 Eingangsklemme 3A - -
[(RES) 8(RES)
F iy 0114 Eingangsklemme 4A - - 10
(51) (ss1)
F1i5 0115 Eingangsklemme 5 - - 12
(52) (552)
Flls 0116 Eingangsklemme 6 - - 14
(53) (5s3)
Fiin 0117 Eingangsklemme 7 - - 16
(viB) (554)
Fiia 0118 Eingangsklemme 8 - 8-55 *6 24
(viA) (AD2)
F 130 0130 JAusgangsklemme 1A -
4(LOW;
(RY-RC) (tow) 6.7.3
722
Fi31 0131 |Ausgangsklemme 2A -
(oun) 6(RCH)
F 132 0132 [Ausgangsklemme 3 - 10
(FL) 0-255 *7 (FL)
F 13 0137 [Ausgangsklemme 1B - - 255
[(RY-RC) (immer
EIN)
F 38 0138 Ausgangsklemme 28 - - 255
(ouT) (immer
EIN)
. 0: f130 und f137
' - -
F 139 0139 Logische 131 und f138 0
Verknupfung der
Ausgangsklemmen 1: f130 oder f137
(RY-RC, OUT) £131 und f138
2: 130 und 137
131 oder f138
3: f130 oder f137
131 oder f138
Fiyy 0144 |Ansprechzeit der ms 1/1 1-1000 1 6.7.2
Eingangsklemmen 7.21
F 48 0146 Auswahl Logikeingang / - 0: Logikeingang 0 6.7.2
Impulseingang (52) 1: Impulseingang 6.10.5
7.2.1
1~ i 4 - : Logil >
Fiyn 0147 Auswahl Logikeingangd / 0: Logikeingang 0 232
PTC-Eingang (S3) 1: PTC-Eingang 6.7.2
6.29.16
7.21
Fi5i 0151 Eingangsklemme 1B - - 0
(F) 6.7.2
7.21
F 52 0152 Eingangsklemme 2B - - 0
(R)
0-203 *6
Fi53 0153 Eingangsklemme 3B - - 0
(RES)
F g4 0154 Eingangsklemme 4B - - 0
(51)

*6: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
*7: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.7.
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T Auflésung . .
Bezeich-| Kommunikationg- . S K . . [Grundein- [Benutzer- Siehe
nung NF. Funktion Einheit Beqlenfeld/ Einstellbereich Stellung  Jeinstellund  Abschnitt
serielle Komm
F I55 0155 Eingangsklemme 1C - - 0 672
(F) o
0-203 *6
F I5h 0156 [Eingangsklemme 2C - - 0
(R)
Fibn 0167 Frequenzsollwert- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 25 6.24
[Toleranzgrenze
*6: E inzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
B Basis-Parameter 2
L Auflosung . .
Bezeich-| Kommunikations; . S . . Grundein- |Benutzer- Siehe
nung NI Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich tellng  Jeinstellung| Abschnitt
serielle Komm.
Fing 0170 Basisfrequenz 2 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 *1 6.8.1
Fint 0171 ISpannung bei Vv 1/0,1 50-330 (240-V-Klasse) *1
Basisfrequenz 2 50-660 (500-V-Klasse)
Fine 0172 anuelle Drehmoment- % 0,1/0,1 0,0-30,0 *)
[Anhebung 2
Fin3 0173 Elektronischer %A 1/1 10-100 100 56
[Motorschutz 2 ° 6.8.1
6.29.1
F i85 0185 jSoft-Stall 1/1 10-199 150 6.8.1
|Schwell t2 %A 6.29.2
chwe wer 200 (deaktiviert) 2
F 30 0190 U/f-5-Punkt- Hz 01/001 |00 00
[Kennlinie, Frequenz
bei VF1 6.3
u/-5-Punk 6.9
Fi1g! 0191 /f-5-Punkt- % 0,1/0,1 0,0-125,0 0,0
[Kennlinie, Spannung
bei VF1
Fige 0192 U/f-5-Punkt- Hz 01/001 |00 00
[Kennlinie, Frequenz
bei VF2
F 193 0193 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,1 0,0-125,0 0,0
[Kennlinie, Spannung
bei VF2
F g4 0194 U/f-5-Punkt- Hz 01/001  [00-fH 00
[Kennlinie, Frequenz
bei VF3
F 95 0195 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,1 0,0-125,0 0,0
[Kennlinie, Spannung
bei VF3
(=TS 0196 U/f-5-Punkt- Hz 01/001 | 0,0H 00
[Kennlinie, Frequenz
bei VF4
F g7 0197 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,1 0,0-125,0 0,0
[Kennlinie, Spannung
bei VF4
F 98 0198 U/f-5-Punkt- Hz 0,1/001 | 0,04H 00
[Kennlinie, Frequenz
bei VF5
F 99 0199 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,1 0,0-125,0 0,0
[Kennlinie, Spannung
bei VF5

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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B Frequenz-Parameter

- Auflésung . .
Bezeich-| Kommunikationg- . - . . Grundein-|Benutzer- Siehe
nung N Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung  feinstellund  Abschnitt
serielle Komm|
Faoo 0200 [Umschaltung der - - 0: Fiid (per Eingangsklemme 0 58
Frequenzvorgabe jauf F 20 umschaltbar) 6.10.1
1: F0d (Umschaltbar auf F207, wern
die angegebene Frequenz 1,0 Hz
oder weniger betragt)
Feo ! 0201 VIA Referenzwert 1 % n 0-100 0
6.10.2
Feoe 0202 VIA Hz 0,1/0,01  0,0-500,0 0,0 73
Referenzfrequenz 1
F203 0203 VIA Referenzwert 2 % n 0-100 100
Food 0204 VIA Hz 0,1/0,01  0,0-500,0 *1
Referenzfrequenz 2)
Faos 0205 VIA % 1/0,01 0-250 0 6.31
Referenzverhéltnis
Feob 0206 VIA % 1/0,01 0-250 100
Referenzverhéltnis
Feon 0207 Frequenzvorgabe 2| - - 0-14 (wie FHMOd) 1 5.8
6.10.1
Feos 0209 [Analogeingangsfiltef ms 17 2-1000 64
6.10.2
Fe2i0 0210 VIB Referenzwert 1 % n -100-+100 0 &
Fett 0211 VIB Hz 0,1/0,01  0,0-500,0 0,0
Referenzfrequenz 1
Fe 2 0212 VIB Referenzwert 2| % 17 -100-+100 100
Fo i3 0213 vIB Hz 0,1/0,01  0,0-500,0 1
Referenzfrequenz 2]
Feiy 0214 viB % 1/0,01 -250-+250 0 6.31
Referenzverhéltnis
6.32
Fois 0215 VB % 1/0,01 -250-+250 100
Referenzverhéltnis
Felb 0216 VIC Referenzwert 1 % 17 0-100 20
6.10.2
73
Fein 0217 VIC Hz 0,1/0,01  0,0-500,0 0,0
Referenzfrequenz 1
Fe2i8 0218 VIC Referenzwert 2) % 17 0-100 100
F2 19 0219 viC Hz 0,1/0,01  0,0-500,0 1
Referenzfrequenz 2]
Feao 0220 viC % 1/0,01 0-250 0 6.31
Referenzverhéltnis
Foat 0221 VIC % 1/0,01 0-250 100
Referenzverhéltnis 3
F239 0239 \Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 2A
Fe4qo 0240 Startfrequenz Hz 0,1/0,01 0,1-10,0 0,5 6.11.1

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient” sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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Bezeich-| Komn

nung Nr.

Funktion

Einheit

Auflésung

Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

Grundein-
stellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt

f241 0241

[Niedrigste umgesetzts
Frequenzvorgabe

0,1/0,01

0,0

f242 0242

umgesetzte
Frequenzvorgabe

Hysterese fiir niedrigsf

0,1/0,01

0,0-fH

0,0

6.11.2

f243 0243

Einstellung der unter
Grenzfrequenz

Hz

0,1/0,01

0,0: wie £240
,1-30,0

0,0

6.11.1

f249 0249

PWM-
Tragerfrequenz bei
Gleichstrombremsun,

kHz

0,1/0,1

,0-16,0

f250 0250

Einsatzfrequenz der
Gleichstrombremsun,

Hz

0,1/0,01

0,0-fH

f251 0251

Brem

ichstromstark

1/1

0-100

f252 0252

[Dauer der
Gleichstrombremsun

0,1/0,1

0,0-25,5

6.12.1

f254 0254

Antriebswellen-
Fixierung (halber
Bremsgleichstrom)

0: Deaktiviert
1: Aktiviert (nach DC-Bremsung)

6.12.2

f256 0256

jZeitlimit far
Betrieb im unteren
Frequenzbereich

0,1/0,1

0: Deaktiviert0,1-600,0

f257 0257

Werkspezifischer
Koeffizient 28

f258 0258

Werkspezifischer
[Koeffizient 2C

f259 0259

Zeitlimit fiir Erreichen)
der unteren
Grenzfrequenz beim
[Hochlauf

0,1/0,1

0,0: Deaktiviert0,1-600,0

f260 0260

Frequenz fur
Bedienfeld-
Einrichtbetrieb

Hz

0,1/0,01

240-20.0

f261 0261

[Art des Runterlaufs f.

Bedienfeld-
Einrichtbetrieb

: Runterlauf-Stopp
[1: Freilauf-Stopp
2: DC-Brems-Stopp

262 0262

Bedienfeld-
Einrichtbetrieb

0: Inaktiv
1 Aktiv

6.14

f264 0264

Externer
Logikeingang —
[Ansprechzeit fur
,Schneller”

0,1/0,1

,0-10,0

265 0265

Externer
Logikeingang —
Frequenzschrittweite
,Schneller”

Hz

G

0,1/0,01

,0-H

266 0266

Externer
Logikeingang —

Reaktionszeit fiir

|, Langsamer”

0,1/0,1

,0-10,0

6.10.4

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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- Auflésung . .
Bezeich-| Kommunikations Funktion Einheit X Einstellbereich Grundein- [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / stellung instellung| Abschnitt
serielle Komm.
Fobn 0267 Externer Logikeingand — Hz 0,1/0,01 0,0-fH 01 6.10.4
Frequenzschrittweite ffiir e
,,Langsamer”
FobB 0268 Startfrequenz fiir Hz 0,1/0,01 Ul 00
Betr. m. ,Schneller”/
,,Langsamer-
Signalen (,Motorpotif)
Fobg 0269 Anderung der - 0: Nicht geindert 1
Startfrequenz 1: Einstellung fiir f268 wird bei
fiir ,,Schneller”/ Netzabschaltung geandert
,Langsamer“-Signal
Fano 0270 Sprung-Frequenz 1 Hz 0,1/0,01 0,0-fH 0,0
Fenit 0271 Sprung-Breite 1 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0 6.5
Fene 0272 Sprung-Frequenz 2 Hz 0,1/0,01 0,0-fH 0,0
F2n3 0273 Sprung-Breite 2 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
Fend 0274 Sprung-Frequenz 3 Hz 0,1/0,01 0,0-fH 0,0
F2ns 0275 Sprung-Breite 3 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
Fean 0287 Festfrequenz 8 Hz 0,1/0,01 Il-uL 0,0
F2B8 0288 Festfrequenz 9 Hz 0,1/0,01 II-uL 0,0 57
Feas 0289 Festfrequenz 10 Hz 0,1/0,01 l-ul 0,0
F2s80 0290 Festfrequenz 11 Hz 0,1/0,01 I-ul 0,0
F2g i 0291 Festfrequenz 12 Hz 0,1/0,01 l-ul 0,0
F2972 0292 Festfrequenz 13 Hz 0,1/0,01 II-ul 0,0
F293 0293 Festfrequenz 14 Hz 0,1/0,01 lI-ul 0,0
Fog4 0294 Festfrequenz 15 Hz 0,1/0,01 I-ul 0,0 5.7
6.30
F23s5 0295 Nahtlose - - 0: Deaktiviert 0 6.16
Frequenziibernahmg 1: Aktiviert
Fern / Vor Ort
F297 0297 Obere Grenzfrequenz fiir Hz 0,1/0,01 . . R 0,0
! Niederspannungsbetrieb 0,0: Deaktiviert0,1-30,0 6.17
Fa98 0298 Gleichspannung fiir Vdc 1/0,1 240-V-Klasse: 72 (96)-168 *11 120
Nieder eb 500-V-Klasse: 72 (96)-336 *11
*11: 240-V-Klasse: bis 4,0 kW: 72 bis 168 V; ab 5,5 kW: 96 bis 168 V.
500-V-Klasse: bis 4,0 kW: 72 bis 336 V; ab 5,5 kW: 96 bis 336 V.
B Parameter fir spezielle Betriebsarten
Auflésung
Bezeich-| Kommunikations N N . . [Grundein- [Benutzer- Siehe
nung Nr. Funktion Einheit | gedienfeld / Einstellbereich stellung  einstellung|  Abschnitt
serielle Komm.
F300 0300 PWM-Tragerfrequen | kiz 0,1/01 2,0-160 L 6.18
F301 0301 Motor-Fangfunktion - - 0: De.aktivier.li . 0 5.9
1: Bei kurzzeitigen Netzausfallen
2: Bei kurzzeitigem Ausfall der
Reglerfreigabe an Klemme ST
3: 1+2
4: Beim Hochlauf
F3o2 0302 Verhalten bei - - 0: Deaktiviert 0 6.192

Netzspannungs-
ausfallen
(Runterlauf-Stopp)

1: Uberbriickung kurzzeitiger Netzaus-
falle mit Hilfe der regeneratorischen
Energie

2: Runterlauf-Stopp bei Netz-
[spannungsausfall

3: Synchronisierter Hochlauf/
Runterlauf (Signal)

4: Synchronisierter Hochlauf/
Runterlauf (Signal + Netzausfall)
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Bezeich- | Kommunikation Auflosung [Grundein-[Benut. Siehe
ezeich- - . S . . -|[Benutzer-
nung NF. Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Stellung  Jeinstellund  Abschnitt
serielle Komm
F303 0303 Anzahl der Multipli- 1”1 0: Deaktiviert 0 6.19.3
Wiederholungen |kator 1-10
nach Fehler
] " ~ - 0: Deaktiviert
F304 0304 gynamlschgs 1: Aktiviert, Uberlastungsschutz 0 6.194
remsen mit des Bremswiderstands aktiviert
Bremswiderstand 2: Aktiviert
3: Aktiviert, Uberlastungsschutz
des Bremswiderstands aktiviert
(bei aktivierter Klemme ST)
4: Aktiviert (bei aktivierter Klemme
ST)
F3a 0305 Spannungsregelung _ - 0: Aktiviert 2 6195
o5 bei Runterlauf zur 1: Deaktiviert
Verhinderung von 2: Aktiviert (schneller Runterlauf)
0 3: Aktiviert (dynamischer
Uberspannungen schneller Runterlauf)
(Auswahl des
Regelungsmodus ffir
Runterlauf-Stopp)
. 0: Keine Korrektur der Netzspannung, N
F307 0307 Netzsp_annungskon - - Ausgangsspannung begrenzt 1 6.19.6
pensation
. 1: Korrektur der Netzspannung,
Lﬁ;u?gra];\s:s;lannu 95 Ausgangsspannung begrenzt
9 9 2: Keine Korrektur der Netzspan-
nung, Ausgangsspannung unbegrenzt
3: Korrektur der Netzspannung,
Ausgangsspannung unbegrenzt
F308 0308 Wert des Q 0,1/0,1 1,0-1000 2 6.19.4
Bremswiderstands
F309 0309 Belastbarkeit des | kw 0,01/0,01 0,01-30,00 2
Bremswiderstands
F3:0 0310 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3A
. : Vorwarts-/Rickwartslauf erl
F3it 0311 Sperrung einer - - (1): Rﬂgﬁiﬁtélaﬁ ;gg:ﬂ" erlaubt 0 6.19.7
Drehrichtung 2: Vorwartslauf gesperrt
F3i2 0312 Variation der - - 0: Deaktiviert 0 6.18
Tragerfrequenz 1: Variationsmodus 1
2: Variationsmodus 2
3: Variationsmodus 3
F3 iy 0314 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3B
FIib 0316 Automatische - - 0: Tragerfrequenz ohne Absenkung 1 6.18
Absenkung der PWIVH 1: Trégerfrequenz wird automatisch
Tragerfrequenz bgesenkt
2**:Trégerfrequenz ohne Absenkung
3**: Tragerfrequenz wird automatisch
abgesenkt
Unterstiitzung fiir 500-V-Modelle
|4**: Tragerfrequenz ohne Absenkung
Unterstitzung fiir 500-V-Modelle
5”‘:Trégedrec‘uenz wird automatisch
abgesenkt.
Unterstiitzung fiir 500-V-Modelle

*1:  Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

*2:  Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.

*3:  Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers.
Der Wert dieser Parameter darf nicht veréandert werden.

**2-3: Anzugebender Parameter zur Verringerung der Versorgungsspannung des Motors.
Zur Verwendung reduzieren Sie die Tragerfrequenz auf 4kHz oder weniger.

**4-5: Anzugebender Parameter zur Verringerung der Versorgungsspannung des Motors.
Im Falle ungewdhnlicher Motorvibrationen, bei einer Kabellange zwischen Frequenzumrichter und Motor

von 30m oder mehr, reduzieren Sie die Tragerfrequenz auf 4kHz oder weniger. Bei einer Kabellange unter

30m setzen Sie F316 auf 1.

Hinweis: Wenn die PWM Tragerfrequenz hoch eingestellt ist ohne die Nutzung der Reduzierfunktion, wird der Frequenz-

umrichter sehr schnell Fehler mit Uberstrom oder Uberlast angeben.
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; Auflésung .
Bezeich-| Kommunikations- Funktion cinheit i Einstellbereich [Grundein-  [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / tellung  feinstellung | Abschnitt
serielle Komm.
F3m 0317 Synchronisierte s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) 20 6192
Runterlaufzeit
(Zeitabstand
zwischen Beginn des
Runterlaufs und
Stillstand)
F3:18 0318 Synchronisierte s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) 2,0
Hochlaufzeit
(Zeitabstand
zwischen Beginn
des Hochlaufs und
Erreichen der
Solldrehzahl)
F319 0319 Oberer Grenzwert fir} 9 1/1 100-160 *1 6.19.5
Ubererregung beim
regeneratorischen
Bremsen
F320 0320 Verstarkungsfaktor fif o 0,1/0,1 0,0-100,0 0,0 620
automatische
Drehzahlsenkung
(,Drooping")
F323 0323 Drehmomentbereich % 1/1 0-100 10
ohne automatische
Drehzahlsenkung
F324 0324 Droop-Ausgangsfilter| - 0,1/0,1 0,1-200,0 100,0
F325 0325 Wartezeit bis s 0,01/0,01 0,00-2,50 0,00 6.22.1
Bremsfreigabe
F32h 0326 Erkennungsschwelle % 1/1 0-100 0
fiir zu kleinen
Bremsfreigabestrom
F32n 0327 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3C
F328 0328 Frequenz fiir ~ . 0: Deaktiviert 0
automatischen 1: Frequenz fir angesteuerten Betrieb 6.21
Hochgeschwin- automatisch festgelegt (Ansteuerung
digkeitsbetrieb bei mit F-Befehl: Erhohen)
geringer Last 2: Frequenz fiir angesteuerten Betrieb
automatisch festgelegt (Ansteuerung
mit R-Befehl: Erhéhen)
3: Frequenz fiir angesteuerten
Betrieb mit 330 festgelegt
(Hochleistungsbetrieb mit F-
Befehl: Erhohen)
4: Frequenz fir angesteuerten
Betrieb mit 330 festgelegt
(Hochleistungsbetrieb mit R-
Befehl: Erhohen)
Lernfunktion fir o funk
F329 0329 automatischen - - 0: Kem§ Lekrr‘\ unbnan ot 0
Hochgeschwin- 1: Lemfunkt‘\on bel vvor\;var‘ts a‘u .
digkeitsbetrieb bei 2: Lernfunktion bei Rickwartslau
geringer Last
Frequenz fiir auto- N
F330 0330 matischen Hochge- Hz 0,1/0,01 30,0-Ul 1
schwindigkeitsbetrieb)
bei geringer Last

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréandert werden.
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Bezeich- | Kommunikations Auflosung Grundein- [Benutz: Siehe
ezeich- 3 " _— . - [Benutzer-
nung Nr. Funktion Finheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung ~ Jeinstellung | - Abschnitt
serielle Komm.
F331 0331 Untere Grenzfrequend  Hz 0,1/0,01 5,0-UL 40,0
fir Umschaltung auf
Hochgeschwindigkeitgbetrieb 6.21
bei geringer Last
F332 0332 Last-Wartezeit fiir Hophge- 0,1/0,1 0,0-10,0 05
schwindigkeitsbetriebfbei
geringer Last
F333 0333 Lasterkennungszeit fir 0,1/0,1 0,0-10,0 10
Hochgeschwindigkeifsbetrieb
bei geringer Last
Erkennungszeit -
F334 0334 schwere Last fir Hoch] ~ ° 01/01 00100 05
geschwindigkeitsbe-
trieb bei geringer Last
F335 0335 | mschaltiastmoment beif o, 110,01 -250-+250 50
angesteuertem Betriel
F33b 0336 Schwerlastmoment % 1/0,01 -250-+250 100
bei angesteuertem
Betrieb
F337 0337 Schwerlastmoment % 1/0,01 -250-+250 50
bei kontinuierlichem
angesteuertem
Betrieb
F338 0338 Umschaltiastmoment | o 110,01 -250-+250 50
beim regeneratorischgn
Bremsen
F339 0339 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3D
F340 0340 Kriechdauer 1 s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,00
F341 0341 Wahl des - - (1): \E/)eakyil\'/tielrl I 0 6.22.1
: Vorwértslauf, Aufwartswicklung
Bremsmodus 2: Rickwartslauf, Aufwértswicklung
3: Horizontalbetrieb
F3ue 0342 Eingangswah! fiir - - 0: Deaktiviert 4
Lastanteil- 1: Klemme VIA
Drehmoment 2: Klemme VIB
3: Klemme VIC
4: F343
F343 0343 Eingangssignal fir | o 110,01 -250-+250 100
Hubmoment-
Vorsteuerung
(nur giltig bei
F349=4)
F344 0344 Multiplikator fiir % 1/0,01 0-100 100
Senkmoment-
Vorsteuerung
F345 0345 Bremsldsezeit s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,05
F34b 0346 Frequenz zum Hz 0,1/0,01 Fe40-20,0 30
[Anziehen der Bremse
F341 0347 Kriechdauer 2 s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,10
0: Deaktiviert
F348 0348 Bremszeit- - 1n 1: Lernfunktion aktiv (0 nach 0
Lernfunktion Einstellung)

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter

darf nicht verandert

werden.
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Auflésung
Kommunikations- . - N . [Grundein-  [Benutzer- Siehe
Bezeichnung NE. Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung einstellung Abschnitt
serielle Komm.
0349 Hochlauf-/Runterlauf- 171 0: Deaktiviert 0 623
F349 Verzogerungsfunktion 1: Parametereinstellung 8
2: Klemmeneingang
n 0350 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 0,0fH 0,0
F350 Hochlaufverzogerung '
, 0351 Zeit fir s 0,1/0,1 . 0,0
F351 Hochlaufverzogerung 00-10,0
0352 Frequenz fir Hz 0,1/0,01 0,0-fH 0,0
F352 Runterlaufverzégerung !
0353 Zeit fiir s 0,1/0,1 . 00
F353 Runterlaufverzégerung 00-100
0359 PID-Regelung s /1 . 0
F353 Reaktionszeit 0-2400
6.24
0360 PID-Regelung 0: Deaktiviert 0
F3bO 1: Prozess-PID-Regelung
2: Drehzahl-PID-Regelung
F3b 1! 0361 Verzogerungsfilter s 0,1/0,1 0,0-25,0 0,1
F3k2e 0362 P-Antei 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
F3b3 0363 I-Anteil s-1 0,01/0,01 0,01-100,0 0,20
F3bb 0366 D-Anteil s 0,01/0,01 0,00-2,55 0,00
- 0367 Oberer Prozess- Hz 0,1/0,01 0,0-fH 1
F3b7 Grenzwert !
0368 Unterer Prozess- Hz 0,1/0,01 ¥ 00
F3b8 Grenzwert 00367
0369 Auswahl 0: Deaktiviert 0
Riickkopplungssignal L: Klemme VIA
F3b9 fiir PID-Regelung 2: Klemme VIB
3: Klemme VIC
4bis 6: -
0372 Prozess-Zunahmerate s 0,1/0,1 10,0
F3n2 (PID-Geschwindig- 0,1-600,0
keitsrege\ung)
0373 Prozess-Abnahmerate s 0,1/0,1 10,0
F373 (PID-Geschwindig- 0,1-600,0
keitsregelung)
- 0375 Werkspezifischer *3
F315 Koeffizient 3E
- 0376 Werkspezifischer
F37b Koeffizient 3F
" 0378 Impulszahl des pps 1/1 . 25 6.10.5
F378 Impulseingangs 10-500
0380 Auswahl Vorwartslauf/} 0 6.24
0: Vorwirts
n P "
F380 Riickwartslauf fiir 1: Riickwirts
PID-Regelung
0382 Stoppen an 0: Deaktiviert 0 6.222
F382 Hindernissen L: Aktiviert
2: -
0383 Regelungsfrequenz fir| ~ nz 0,1/0,01 50
F383 Stoppen an 0,1-30,0
Hindernissen

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréandert werden.
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Auflos
Bezeich- | Komm Funktion inneit u dsung Einstellbereich [Grundein- [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / tellung ~ feinstellung|  Abschnitt
serielle Komm.
F384 0384 Werkspezifischer - - N
Koeffizient 3G 3
F385 0385 Werkspezifischer ~ -
Koeffizient 3H
F38b 0386 Werkspezifischer - -
Koeffizient 31
F389 0389 - 0: fMOd/f207 ausgewihlt 0 6.24
1: Klemme VIA
2: Klemme VIB
3: fpid
A nl 4: RS485-Kommunikation
Fl.J:‘wa inal fii 5: ,Schneller”/,Langsamer*-
uhrungssignal fur Signal von externem Logikeingang
PID-Regelung 6: CANopen-Kommunikation
7: Kommunikations-Option
8: Klemme VIC
1’1: I‘mpulse'\ngang
F3390 0390 Werkspezifischer - - *3
Koeffizient 3
F39 ¢ 0391 Hysterese fiir Hz 0,1/0,01 0,2 6.13
Betrieb im unteren 0,0-ul
Frequenzbereich
F334 0394 Werkspezifischer - - *3
Koeffizient 3K

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht verandert werden.

B Drehmomentanhebungs-Parameter 1

- Auflésung .
Bezeich- | Kommunikations- Funktion cinheit i Einstellbereich [Grundein-  [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / tellung  feinstellung | Abschnitt
serielle Komm.
= 0400 0: Autotuning deaktiviert 0
[ -
1: Initialisierung von f402 (kehrt 6.25
auf 0 zuriick)
2: Automatische Abstimmung ausgefiihrt
. (kehrt auf 0 zuriick)
Autotuning
3: -
4: kontinuierliche automatische
Berechnung f. Motor
(kehrt auf 0 zuriick)
5: 4+2 (kehrt auf 0 zuriick)
F4yo ! 0401 Schlgpfkompensation % 1/1 0250 70
fiir die Vektorregelung|
Fyne 0402 Automatische % 0,1/0,1 *2
Drehmoment- 0,1-30,0
Anhebung
F4yos 0405 Nennleistung des kw 0,01/0,01 0,01-22,00 *2
Motors

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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Bezeich-| Kommunikations-|
nung Nr.

Funktion

Einheit

Aufldsung
Bedienfeld /

serielle Komm.

Einstellbereich

Grundein-
Jstellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt

Fyi2 0412

Motorspezifischer
Koeffizient 1

"4

FYi5 0415

Motor-Nennstrom

0,01/0,01

0,1-100,0

F4Ylb 0416

Motor-Leerlaufstrom

17

10-9
Q

F4n 0417

Motor-Nenndrehzahl

n

100-64000

6.25

FY4 1 0441

Drehmomentgrenze
bei angesteuertem
Motor

n

0-249%,
250: Deaktiviert

250

F4y3 0443

Drehmomentgrenze
1 bei regenerato-
rischem

Bremsen

n

0-249%,
250: Deaktiviert

250

Fuyy 0444

Drehmomentgrenze
bei angesteuertem
Motor

n

0-249%,
250: Deaktiviert

250

Fy45 0445

Drehmomentgrenze
2 bei regenerato-
rischem

Bremsen

n

0-249%,
250: Deaktiviert

250

6.26.1

F45 1 0451

Hochlauf-/
Runterlaufbetrieb
nach Erreichen der
Drehmomentgrenze

n

0: Synchronisiert mit Hochlauf/
Runterlauf
1: Synchronisiert mit min. Zeit

6.26.2

F452 0452

Zeit bis Erkennung
standiger Auslosung
durch Festbremsung|
bei angesteuertem
Motor

0,01/0,01

0,00-10,00

0,00

6.26.3

Fysy 0454

Auswahl
Konstantdrehzahl-/
Konstantdrehmomen|
fir B_e%renzungs-
bereic

0: Begrenzung konstante
Ausgangsfrequenz

1: Begrenzung konstantes

Drehmoment

6.26.1

FY56 0456

Motorspezifischer
Koeffizient 12

F457 0457

Motorspezifischer
Koeffizient 13

Fus8 0458

Motorspezifischer
Koeffizient 2

F459 0459

Lasttragheitsmo-
ment Verhaltnis

Multipli-
ator

0,101

0,1-100,0

Fyb0 0460

Motorspezifischer
Koeffizient 3

F4b ! 0461

Motorspezifischer
Koeffizient 4

Fibe 0462

Filterkoeffizient fir
Drehzahlreferenz

0-100

35

6.25

F4Yb3 0463

Motorspezifischer
Koeffizient 16

Fib4 0464

Motorspezifischer
Koeffizient 17

F4b5 0465

Motorspezifischer
Koeffizient 18

FYbe6 0466

Motorspezifischer
Koeffizient 19

F461 0467

Motorspezifischer
Koeffizient 5

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen. Siehe Abschnitt 11.5.

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.

*4: Die Parameter ,motorspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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B Eingangs-/Ausgangsklemmenparameter 2

Bezeich- | Kommunikations Auflésung Grundein- [Benut: Siehe
ezeich- . S . . - [Benutzer-
nung NI Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich L tellung instellung|  Abschnitt
serielle Komm.
Fyno 0470 VIA Abgleich/ - 1/1 0-255 128
Verschiebung 6.10.3
Fyn ! 0471 VIA Neigung/ 1/1 0255 128
Multiplikator
Fyna 0472 VIB Abgleich/ - 1/1 0-255 128
Verschiebung
Fyn3 0473 VIB Neigung/ 1/1 0255 128
Multiplikator
FyT4 0474 VIC Abgleich / - 1/1 0255 128
Verschiebung
Fyns 0475 VIC Neigung / - 1/1 0-255 128
Multiplikator
B Drehmomentanhebungs-Parameter 2
Bezeich- | Kati N Funkti Einheit .Auﬂdsung . Einstellbereich Grundein- [Benutzer- Siehe
nung  [OMmunikations-Nri unktion inhe Bedienfeld / seriellp instellbereicl telling  Jeinstellung| Abschnitt
Komm.
F480 0480 Motorspezifischer - - - -
Koeffizient 6 “a
Fygs 0485 Motorspezifischer - - - -
Koeffizient 7
Fygs 0488 Motorspezifischer - - - -
Koeffizient 20
Fyg9 0489 Motorspezifischer - -
Koeffizient 21
F4ygo 0490 Motorspezifischer - - - -
Koeffizient 8
Fygs 0495 Motorspezifischer - - - -
Koeffizient 9
Fygg9 0499 Motorspezifischer - - - -
Koeffizient 10

*4: Die Parameter ,motorspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht verandert werden.

B Hochlauf-/Runterlaufzeit-Parameter

[ h-| Kommunikations Aufidsung Grundein- [Benut: Siehe
ezeich- . A~ " : - [Benutzer-
nung NI Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich telling  Jeinstellung| Abschnitt
serielle Komm.
bis 15KW 10,0
F5oo 0500 Hochlaufzeit 2 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 b 18 500 20, 6272
bis 15K
F50 ¢ 0501 Runterlaufzeit 2 s 01/01 | 0,03.600(360,0) *8 T
F502 0502 Hoch-/Runterlauf- - 0 6.27.1
Rampenform 1 0: Linear
1: S-Form Art 1
F5o3 0503 Hoch-/Runterlauf- - 2: S-Form Art 2 0 6272
Rampenform 2 e
F504 0504 Wahl der Hoch-/ - 1
Runterlauf- 1: Hoch-/Runterlauf 1
Rampenform (1, 2, 3 2: Hoch-/Runterlauf 2
(Tastenblock am 3: Hoch-/Runterlauf 3
Bedienfeld)
F5O5 0505 Umschaltfrequenz Hz 0,1/0,01 0,0
zwischen Hoch-/ 0,0 (deaktiviert)0,1-Ul
Runterlauf 1 und 2
*8: Diese Parameter kdnnen auf eine Aufldsung von 0,01 s eingestellt werden, indem £5 19= 1 gesetzt wird.
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. Auflésung .
Bezeich-| Kommunikations- Funktion Finheit Einstellbereich [Grundein-  [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / tellung Jeinstellung Abschnitt
serielle Komm.
F5O0b 0506 Korrektur des unteren| o 1/1 10 6.27.1
Grenzwerts der 0-50
S-Kurve
F507 0507 Korrektur des oberen % 1/1 10
Grenzwerts der 0-50
S-Kurve
. bis 15KW 10,0
Fs o 0510 Hochlaufzeit 3 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 2b 18,5 20] 6272
bis 15k X
FS5 it 0511 Runterlaufzeit 3 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 o tasea0)
F5 i@ 0512 Hoch-/Runterlauf- - - 0: Linear 0
Rampenform 3 1: S-Form Art 1
2: S-Form Art 2
F5 13 0513 Umschaltfrequenz Hz 0,1/0,01 0,0
zwischen Hoch-/ 0,0 (deaktiviert)0,1-Ul
Runterlauf 2 und 3
F5 15 0515 Runterlaufzeit bei s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0 6.29.4
Nothalt
! Einstellung der - N 0: -
F513 0519 Auﬂésun:fur e 1: Aufiésung 0.01 s (kehrt auf 0 zuriick) 0 S;Z
) 2: Auflésung 0.1 s (kehrt auf 0 zuriick) 6.27.
Hoch-/Runterlaufzeit
F560 0560 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 5B
F580 0590 StoRbelastungsiiber- B - 0: Deaktiviert 0
wachun 1: Stromerkennung
8 2: Drehmomenterkennung 6.28
F59 1 0591 Storung oder Alarm - - 0: Nur Alarm 0
bei StoRbelastungen 1: Storung
Drehrichtungsauswahl ~ ~ 0: Uberstrom-/Drehmoment-Erkennung
F532 0592 fﬁrStoBi}bergwachung 1: Unterstrom-/Drehmoment-Erkennung 0
F593 0593 E{kennu.r‘\gsschwelle % 1/0,01 0-250 150
fiir StoRiiberwachung
F595 0595 Erkennungszeit fiir s 0,1/0,1 0,0-100 0,5
StoBiiberwachung
F596 0596 Hysterese fiir % 1/0,01 . 10
0-100
StoRerkennung
F59n 0597 Wartezeit vor Beginn s 0,1/0,1 0,0-300,0 0,0
der StoRerkennung
F598 0598 ) - - 0: Wahrend des Betriebs 0
Aktionsauswahl fiir 1: Wihrend des Betriebs (auBer bei
StoRerkennung Hochlauf/Runterlauf)
F599 0599 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 5SA

*8: Diese Parameter konnen auf eine Auflésung von 0,01 s eingestellt werden, indem r5 /3= 1 gesetzt wird.
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B Schutz-Parameter

- Aufldsung . "
Bezeich- | Kommunikations-| " A . [Grundein- [Benutzer- Siehe
nung Nr. Funktion Finheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung ~ Jeinstellung | - Abschnitt
serielle Komm.
g Soft-Stall 10-199
FeO ! 0601 o ert 1 %(A) n 200 (deakiviert) 150 6.29.2
FboZ 0602 Verhalten nach - - - N 0 6.29.3
Stérung und 0: Beim Abschalten I6schen
1: Beim Abschalten beibehalten
Ausschalten
n - . 0: Freilauf-Stopp
Fb03 0603 1: Runterlauf-Stopp 0 6.29.4
X 2: DC-Notbremse
Runterlauf bei 3: Runterlauf-Stopp (F5 /5)
Not-Aus 4: Schneller Runterlauf-Stopp
5: Dynamischer schneller
Runterlauf-Stopp
Fb0Y4 0604 Zeitdauer der s 0,1/0,1 10
[Gleichstrombremsung 0,0-20,0
bei Nothalt
0: Deaktiviert
Fb05 0605 ° ° 1: Beim Hochlauf (nur einmal nach 0 6.295
dem Einschalten der Netzspannung)
2: Beim Hochlauf (jedes Mal)
Erkennung von 3: Wahrend des Betriebs
Phasenfehlern am 4: Beim Hochlauf und wéhrend des
Ausgang Betriebs
5: Erkennung von Ausschalten auf der
Ausgangsseite
FbOT 0607 Erknennungsz_en flir s 111 10-2400 300 5.6
50 % Motor-Uberlast 6.29.1
FbO8 0608 Erkennung von N N 0: Deaktiviert 1 6296
Phasenfehlern am . s
. 1: Aktiviert
Eingang
FbO9 0609 Hysterese fiir % 111 10
Erkennung von 1-20 6.20.7
Unterstrom
Fb O 0610 Storung oder Alarm - - 0: NurAlarm 0
bei Unterstrom 1: Storung
Fb il 0611 Schwellwert fiir % 111 0-150 0
Unterstrom (A)
Fbi2 0612 Reaktionszeit bei s 11 0255 0
Unterstrom
. . 0: Jedes Mal (normale Testimpulse) 1
Fb i3 0613 Erkennung von Nur einmal nach .dem Einschalten 0 6.208
ausgangsseitigem (normale Testimpulse)
Kurzschluss beim 2 Jedes Mal (kurze Impulse)
Hochlauf 3: Nur einmal nach dem Einschalten
ochlau (kurze Testimpulse)
Fb 4 0614 Auswahl fur - - 0: Deaktiviert 1 6.29.9
Erdschlusserkennun 1: Aktiviert
Fb I5 0615 Storung oder Alarm - - 0: NurAlarm 0
bei Uberdrehmoment 1: Stérung 6.29.10
Fb b 0616 Schwellwert fiir % 1/0,01 0 (deaktiviert) 150
Uberdrehmoment 1-320
L g 0618 Reaktionszeit bei s 0,1/0,1 0,0-10,0 05
Uberdrehmoment
Fb g 0619 Hysterese fiir % 1/0,01 10
Uberdrehmoment- 0-100
Erkennung
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- Auflésung . .
Bezeich-| Kommunikations Funktion Einheit X Einstellbereich Grundein- [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / stellung instellung| Abschnitt
serielle Komm.
Fbeo 0620 Ventilator-Ein/Aus- - - 0: Ein/Aus-Steuerung 0 6.29.11
Steuerung 1: Immer ein
Fua ! 0621 Alarm bg\ Erreichen 100 0,1/0,1 0,0-999,0 876,0 6.29.12
von Betriebsstunden [Stunden (=10 Stunden)
Fbas 0625 Werkspezifischer - - _ - *3
Koeffizient 6A
Fbob 0626 nsprechschwelle fiir % 1/1 *) 6.19.4
Blockierschutz 6.19.5
100-150 -19.
(,Soft-Stall”) bei
Uberspannung
Fb2n 0627 - - 0: Nur Alarm 0 6.29.13
(bei Unterschreitung von 60 %)
1: Stérun
} (bei Unterschreitung von 60 %)
Storung oder Alarm 2 NurAl
. : Nur Alarm
bei Unterspannung El}ei Unterschreitung von 50 %,
ingangs-wechselspannungs-
Drossel erforderlich)
3:-
Fb29 0629 Werkspezifischer - - ~ - *3
Koeffizient 68
Fb3 ! 0631 Erkennungsmethodd - R 0: 150 % —60's (120 % —60's) 0 56
fiir Umrichter-Uberldst 1: Temperaturabschatzung
Fb32 0632 - - 0: Deaktiviert (tHr, f173) 0 5.6
Elektronischer 1: Aktiviert (tHr, f173)
Temperatur- 6.29.1
h P h 2: Deaktiviert (tHr)
Schutzspeicher 3: Aktiviert (tHr)
Fb33 0633 Erkennung einer % 1/1 0 6.29.14
Unterschreitung des| 0: Deaktiviert
analogen 1-100 !
Eingangssollwerts
(VIC)
- 1: ~10 bis +10°C
Fo34 0638 | Jariiche durch- > Tbnanc 3 6:29.15
schnittliche 3: 21 bis 30°C
Umgebungstemperafur 4: 31 bis 40°C
(fiir Ersatzteilaustaugch- X - coe,
Alarm) 5: 41 b!s 50°C
6: 51 bis 60°C
FbY2 0642 Werkspezifischer - - R - *3
Koeffizient 6G
FbY3 0643 Werkspezifischer - ~ - *3
Koeffizient 6C
Verhalten bei
Fbyy 0644 - . sté 0 6.29.14
b Erkennung einer 0: Stérung
i 1: Nur Alarm (Freilauf-Stopp)
Unterschreitung des 2: Nur Alarm (Frequenz f649)
:r\alogen lwert: 3: Nur Alarm (Betrieb fortsetzen)
Ingangssollwerts 4: Nur Alarm (Runterlauf-Stopp)
(vIC)
FbY5 0645 Auswahl PTC- - - 1: Storung 1 6.29.16
Temperatureingang 2: Nur Alarm
TC-
Fb4b 0646 Widerstandsschwell Q n 100-9999 3000
wert
10.000
Fuya 0648 Alarmwert des 0,1/0,1 0,0-999,0 999,0 6.29.17
Startvorgang-Zahlers [Ptartvor-
jginge

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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Bezeich- | Kommunikation Auflbsung [Grundein-[Benut. Siehe
ezeich- - . L . . -|[Benutzer-
nung Nr. Funktion |Einheit | Bedienfeld / Einstellbereich stellung  Jeinstellund  Abschnit
serielle Komm
Fb49 0649 Notlauffrequenz Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0 6.29.14
Funktion
Fb50 0650 - - 0 6.30
650 Notfallbetrieb 0: Deaktiviert
(,Forced fire-speed 1: Aktiviert
control)
FbSh 0656 Werkspezifischer - - R - *3
Koeffizient 6D
Fb51 0657 Uberlast-Alarmstufd % 171 10-100 50 56
Fbbo 0660 - - 0: Deaktiviert 0 6.31
Auswahl Uberbrii- 1: Klemme VIA :
ckungs- 2: Klemme VIB
Zusatzeingang 3: Klemme VIC
4: Fc
Fbb | 0661 - - 0: Deaktiviert 0
Auswahl 1: Klemme VIA
Multiplikations- 2: Klemme VIB
Zusatzeingang 3: Klemme VIC
4: F123
Fbb3 0663 - - 0: Frequenzvorgabe 0 6.32
1: Hoch-/Runterlaufzeit
Funktionsauswahl 2: Obere Grenzfrequenz
i . 3,4: -
Analogeingangs 5: Drehmoment-Anhebung
klemme 6: Blockierschutzschwelle
(viB) 7: Elektronischer Motorschutz
8 bis 10: -
11: Grundfrequenz

*3: D ie Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht verandert werden.

B Ausgangsparameter

Bezeich- | Kommunikations; Aufidsung Grundein- [Benut: Siehe
ezeich- . S~ " : - [Benutzer-
nung NI Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich tellung  Jeinstellung]  Abschnitt
serielle Komm.
Fbb 0667 Einheit des 0: 0,1kWh 1 6331
Impulsausgangs fiir 1: 1kwh
integrierte 2: 10kwh
Eingangsleistung 3: 100 kWh
Fbb8 0668 Impulsbreite des s 0,1/0,1 0110 01
Impulsausgangs fir
integrierte
Eingangsleistung
Fbb3 0669 Auswahl Logik-/ 0: Logikausgang 0 6.33.2
Impulsausgang 1: Impulsausgang
(our)
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Auflsung
ich- | Kommunikations- forundein-  fpenutzer- Siehe
Bezeich Funktion einneit Bedienfeld / Einstellbereich enuer
nung N, tellung feinstellung Abschnitt
serielle Komm,
0: Ausgangsfrequenz
Fbb 0676 - - 1: Ausgangsstrom 0 6332
2: Frequenz-Sollwert
3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung)
4: Ausgangsspannung (Sollwert)
5: Eingangsleistung
6: Ausgangsleistung
7: Drehmoment
8 -
9: Kumulierter Lastfaktor des Motors
10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters
11: Kumulierter Lastfaktor des Bremswiderstands
12: Standerfrequenz
13: VIA-Eingangswert
14: VIB-Eingangswert
Auszugebende GroBe 15: Fester Ausgang 1
am Impulsausgang (entsprechend 100 % Ausgangsstrom)
(ouT) 16: Fester Ausgang 2
(entsprechend 50 % Ausgangsstrom)
17: Fester Ausgang 3 (nicht Ausgangsstrom)
18: Kommunikationsdaten
19: -
20: VIC-Eingangswert
21,22: -
23: PID-Riickkopplungswert
53: PBR (Bremswidwerstandsbelastung)
Maximale Impulszahl
Fbn 0677 P kpps 0,01/0,01 050.2,00 0,80
pro Sekunde
FbTB 0678 Impulsausgangsfiter ms 11 2-1000 64
Fb79 0679 Impulseingangsfilter ms 11 2-1000 2 6.105
0: Messgeriteoption (0 bis 1 mA)
! 0681 - - 0
FbB | Analoges 1: Stromausgang (0 bis 20 mA) 51
Ausgangssignal 2: Spannungsausgang (0 bis 10 V) 6293
FbEY 0684 Analogausgangsfilter ms 11 2-1000 2
Fb9 ! 0691 Invertierung des 0: invertiert (negative Steigung) 1
analogen 1: nicht invertiert (positive Steigung)
Ausgangssignals
Fb92 0692 Analogausgang- % 0,1/01 00
Abgleich/ -1,0-+100,0
Verschiebung
Fbg3 0693 Werkspezifischer . . . ‘3
Koeffizient 6E
Fbg9 0699 Werkspezifischer . . . ‘3
Koeffizient 6F

*3: D ie Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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B Bedienfeld-Parameter

- Auflésung .
Bezeich-| Kommunlkations- Funktion Einheit i Einstellbereich forundein- - Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / tellung  feinstellung | Abschnitt
serielle Komm.
Fnoo 0700 - - 0: Freigabe 0 6.34.1
1: Schreibschutz (Bedienfeld und
Fernbedienung)
2: Schreibschutz (1 + RS485-
Parameterschutz Kommunikation)
3: Leseschutz (Bedienfeld und
Fernbedienung)
4: Leseschutz (3 + RS485-
Kommunikation)
Fng 0701 strom-/ - - 0 510.1
in 0: %
relativen oder absolu- 1: A(Ampere) / V (Volt)
ten Einheiten
Fnoe 0702 Multiplikator bei fre- | Multipli- 0,01/0,01 0,00: Deaktiviert (Anzeige der Frequenz) 0,00
quenzproportionaler | kator 0,01-200,0 5.10.2
Anzeige
Fo3 0703 Auswahl der - 171 0: Alle Frequenzen werden angezeigt 0
Frequenzen filr fre- 1: PID-Frequenzen werden angezeigt
quenzproportionale
Anzeige
Fnos 0705 |nvemgwng bei - 1/1 0: invertiert (negative Steigung) 1
Anzeige in freien 1: nicht invertiert (positive Steigung)
Einheiten
Fob 0706 Abgleich/ Hz 0,01/0,01 0,00
Versc.hlebung bei 0,00-H
Anzeige in freien
Einheiten
Fon 0707 Freie Schrittweite 1 Hz 0,01/0,01 0,00 6.30.4
(Drehung des 0,00: Automatisch0,01-fh
Einstellreglers um
1 Schritt)
Fno8 0708 Frequenzschrittweite 2 - - 0: Automatisch 0
(Bedienfeld) 1-255
Fno9 0709 Halten der - - 0: Echtzeit 0 6.34.7
Anzeigewerte in der 1: Halten der Spitzenwerte
Standardebene 2: Halten der Minimumwerte
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Bezeich-
nung

Kommunikations}
Nr.

Funktion

Einheit

Auflésung

Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

[Grundein-
Jstellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt

“
3
[S]

0710

Auswahl der
Anfangsanzeige am
Bedienfeld

Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit)
Ausgangsstrom (%/A)
Frequenz-Sollwert (Hz / freie Einheit),
Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung) (%/V)
Ausgangsspannung (Sollwert) (%/V)
Eingangsleistung (kW)
Ausgangsleistung (kW)
Drehmoment (%)

QONOPINR WN=2O

Kumulierter Lastfaktor des Motors
10: Kumulierter Lastfaktor des
Umrichters
11: Kumulierter Lastfaktor des
Bremswiderstands
12: Standerfrequenz (Hz/freie Einheit)
13: VIA-Eingangswert (%)
14: VIB-Eingangswert (%)
15 bis 17: -
18: Beliebiger Code gemaR
Kommunikation
19: -
20: VIC-Eingangswert (%)
%;: Impulseingangswert (pps)
23: PID-Riickkopplungswert (Hz/freie
Einheit)
24: Integrierte Eingangsleistung (kWh)
25: Integrierte Ausgangsleistung (kWh)
26: Motor-Lastfaktor (%)
27: Umrichter-Lastfaktor (%)
28: Umrichter-Nennstrom (A)
29: FM-Ausgangswert (%)
30: Impulsausgangswert (pps)
31: Gesamteinschaltdauer (100
Stunden)
32: Geblase-Gesamtbetriebsdauer
(100 Stunden)
33: Gesamtbetriebsdauer (100
Stunden)
34: Zahl der Startvorgange
(10000 Startvorgange)
35: Zahl der Vorwartslauf-
Startvorgange
(10000 Startvorgénge)
36: Zahl der Riickwartslauf-
Startvorgange
(10000 Startvorgange)
37: Zahl der Stérungen (Anzahl)
38,39: -
40: Umrichter-Nennstrom (korrigierte
Tragerfrequenz)
41 bis 51: -
52: Frequenzvorgabe /
Ausgangsfrequenz
(Hz/freie Einheit)
53: PBR
(Bremswidwerstandsbelastung)

©

6.34.5
8.2.1
8.3.2
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Bezeich-
nung

Komnr

Nr.

Funktion

Einheit

Auflésung

Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

Grundein-
stellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt

0711

Monitorebene 1

0: Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) 1:

Ausgangsstrom (%/A)

2: Frequenz-Sollwert

(Hz / freie Einheit)

3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung) (%/V)

0712

Monitorebene 2

Fi3

0713

Monitorebene 3

: (Sollwert) (%/V)
: Eingangsleistung (kW)
: Ausgangsleistung (kW)
: Drehmoment (%)

: Kumulierter Lastfaktor des Motors

0: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters

1: Kumulierter Lastfaktor des

Bremswiderstands

Standerfrequenz (Hz/freie Einheit)

13: VIA-Eingangswert (%)

14: VIB-Eingangswert (%)

15bis 17: -

18: Beliebiger Code geméR
Kommunikation

19: -

20: VIC: t (%)

PR ooNOU R

12:

I}

0714

Monitorebene 4

0715

Monitorebene 5

0716

Monitorebene 6

F717

0717

Monitorebene 7

0718

Monitorebene 8

21: Impulseingangswert (pps)
22: -

23: PID-Riickkopplungswert (Hz/freie
Einheit)

24: Integrierte Eingangsleistung (kWh)

25: Integrierte Ausgangsleistung (kWh)

26: Motor-Lastfaktor (%)

27: Umrichter-Lastfaktor (%)

28: Umrichter-Nennstrom (A)

29: FM-Ausgangswert (%)

30: Impulsausgangswert (pps)

31: Gesamteinschaltdauer (100 Stunden)

32: Geblase-Gesamtbetriebsdauer
(100 Stunden)

33: Gesamtbetriebsdauer (100 Stunden)

34: Zahl der Startvorgénge
(10000 Startvorgénge)

35: Zahl der Vorwartslauf-Startvorgénge
(10000 Startvorgénge)

36: Zahl der Riickwértslauf-Startvorgange
(10000 Startvorgénge)

37: Zahl der Storungen (Anzahl)

40: Umrichter-Nennstrom (korrigierte
Trégerfrequenz)

41bis 51: -

52: Frequenzvorgabe / Ausgangsfrequenz
(Hz/freie Einheit)

53: PBR (Bremswidwerstandsbelastung)

6.34.6
8.2.1
8.3.2

0719

Auswahl fiir Loschur
des Startbefehls

0: Loschen bei Freilauf-Stopp und
Halten bei MOff.

1: Halten bei Freilauf-Stopp und MOff.
2: Loschen bei Freilauf-Stopp MOff.

3: Léschen bei Anderung von CMOd

6.34.8

0720

Auswahl der

Anfangsanzeige an
der Fernbedienung

0-53 (wie f710)

6.34.5
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Bezeich-| Kommunikations: Auflosung Grundein- [Benut. Siehe
ezeich- 3 . " . - [Benutzer-
nung Nr. Funktion Finheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung ~ Jeinstellung |~ Abschnitt
serielle Komm.
Fret 0721 Art des Runterlaufs - - 0: Runterlauf-Stopp 0 6.34.9
nach Stopp am 1: Freilauf-Stopp
Bedienfeld |
Betriebsfrequenz- N N 0: Frequenzvorgabe am Bedienfeld (FC)
Fre4 o724 Vorwahl an? 1: Frequenzvorgabe am Bedienfeld (FC) 0 57
. + Festfrequenz
Einstellregler
Fn29 0729 Multiplikator fiir % 1/0,01 0 6.31
Bedienfeld-Uberlage: -100-+100
rungssignal
FA30 0730 Sperren der - - 0: Freigabe 0 6.34.1
Frequenzvorgabe am 1 G t
Bedienfeld (FC) + (esper
Fn31 0731 Erkennung des - - 0: Freigabe 0
Trennens der 1: Gesperrt
Fernbedienung : P
Fn32 0732 Sperren der Taste - - 0: Freigabe 1 6.6
Lokal/Fern an der 1: Gespert 6.34.1
Fernbedienung . P
F133 0733 Sperren d_es Betriebs - - 0: Freigabe 0
vom Bedienfeld 1- Gesperrt 6.34.1
(RUN-Taste) - esp! b
Fn34 0734 Sperren des Nothalts - - 0: Freigabe 0
am Bedienfeld 1: Gesperrt
F135 0735 Sperren der - - . 0
Riicksetzfunktion am ?: E':S‘gil:s
Bedienfeld - oesp
F3b 0736 Sperren von Anderun - - 1
genanCH3d / 0: Freigabe
Fi0 d wahrend des 1: Gesperrt
Betriebs
F137 0737 Sperren aller - - 0: Freigabe 0
Tastenbetatigungen 1: Gesperrt
Fn38 0738 Passworteinstellung - - (%:_gl;zgigswon nicht gesetzt 0
(Fn00 9999: Passwort gesetzt
F339 0739 - - 0: Passwort nicht gesetzt 0
Passwortpriifung 1-9998
9999: Passwort gesetzt
Fr4g 0740 - - 0: Deaktiviert 1
Auswahl 1: Bei Stérung 6.35
Riickverfolgung 2: Bei Triggerung
3142
F4 1 0741 - - 0: 4ms 2
Zyklusdauer fiir 1: 20ms
Riickverfolgun 2 100ms
gung 3 1s
4: 10s
Fr4e 0742 Ruickverfolgungsdaten 1 - - 0
F43 0743 Riickverfolgungsdaten 2! - - 1
0-53
Fa44 0744 Riickverfolgungsdaten 3| - - 2
FO45 0745 Ruckverfolgungsdaten 4 - - 3
F4b 0746 Filter fur ms 17 8-1000 200 6.34.7
Monitorebene

73




TOSHIBA

Auflés
Bezeich- | Komm Funktion inneit u dsung Einstellbereich [Grundein- [Benutzer- Siehe
nung NF. Bedienfeld / stellung ~ feinstellung|  Abschnitt
serielle Komm.
F4g 0748 m'el;fi‘;"rggzndes - - 0: Deaktiviert ° 636
Wattmeters 1: Aktiviert
F4g 0749 - - 0:1=1 kWh *2
Anzeigeeinheit des 1:1=10 kWh
integrierenden :1=100 kWh
Wattmeters =1000 kWh
4: 1=10000 kWh
Fnso 0750 - - 0: Umschaltung vereinfachte / 0 45
Standard-Programmierebene 6.16
Funkti h 1: Schnelltaste 6 '37
unktionsauswal 2: Lokale / Fernbedienungstaste -
mit 3: Uberwachung Spitzen-/Minimum-
EASY-Taste Haltetrigger
4: -
5: -
Fs !t 0751 Parameter 1 fir - -
vereinfachte 3(CMod)
Programmierebene
4.5
Fnse 0752 Parameter 2 fiir - - 6.37
vereinfachte 4(FMod
Programmierebene
FN53 0753 Parameter 3 fir - -
vereinfachte 9(ACC)
Programmierebene
FIsY 0754 Parameter 4 fir - - 10
vereinfachte (dEC)
Programmierebene
FN55 0755 Parameter 5 fir - - 12
vereinfachte (uL)
Programmierebene
FI5b 0756 Parameter 6 flr - - 13
vereinfachte (L)
Programmierebene
F5n 0757 Parameter 7 fiir - - 0-2999 600
vereinfachte (Einstellung gemaR (tHr)
Programmierebene -
Komn mer)
Fs8 0758 Parameter 8 fiir - -
vereinfachte 6(FM)
Programmierebene
Fn59 0759 Parameter 9 fir - - 999
vereinfachte
Programmierebene
Fe0 0760 Parameter 10 fur - - 999
vereinfachte
Programmierebene
= 0761 Parameter 11 fiir - - 999
vereinfachte
Programmierebene
Fee 0762 Parameter 12 fur - - 999
vereinfachte
Programmierebene
Fb3 0763 Parameter 13 fiir - - 999
vereinfachte
Programmierebene

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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Bezeich-
nung

Kommunikations}
Nr.

Funktion

Einheit

Auflésung

Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

[Grundein- [Benutzer-
Istellung  |einstellung|

Siehe
Abschnitt

FbY

0764

Parameter 14 fiir
vereinfachte
Programmierebene

FbS

0765

Parameter 15 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0766

Parameter 16 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0767

Parameter 17 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0768

Parameter 18 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0769

Parameter 19 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0770

Parameter 20 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0771

Parameter 21 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0772

Parameter 22 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0773

Parameter 23 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0-2999

(Einstellung geméan

Kommur

m

0774

Parameter 24 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0775

Parameter 25 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0776

Parameter 26 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0777

Parameter 27 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0778

Parameter 28 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0779

Parameter 29 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0780

Parameter 30 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0781

Parameter 31 fiir
vereinfachte
Programmierebene

Fnae

0782

Parameter 32 fiir
vereinfachte
Programmierebene

mer)

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

701
(F701)

50
(PSEL)

4.5
6.37
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Bezeich- | Kommunikations} Aufibsung [Grundein- [Benutz Siehe
ezeich- v . " . - [Benutzer-
nung Nr. Funktion Finheit | Bedienfeld / Einstellbereich stellung ~ feinstellung| ~ Abschnitt
serielle Komm.
Fr9g 0790 Auswahl der - - 0: HELLD 0
Bedienfeldanzeige 1: F13 1 bis F734 6.34.10
beim Einschalten 2,3 -
FAg i 0791 1.und 2. Zeichen | hex - 0-FFFF 2d2d
von F130
Fng2 0792 3. und 4. Zeichen hex - 0-FFFF 2d2d
von F130
F193 0793 5.und 6. Zeichen hex - 0-FFFF 2d2d
von F130
£y 0794 7.und 8. Zeichen hex - 0-FFFF 2d2d
von F130
F199 0799 Werkspezifischer - - . - *3
Koeffizient 7A

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht verandert werden.

B Kommunikationsparameter

Bezeich- | Kommunikation Auflosung [Grundein- [Benut: Siehe
ezeich- - " S K . . -[Benutzer-
nung Nr. Funktion Finheit | Bedienfeld / Einstellbereich stellung  feinstellund  Abschnitt
serielle Komm
FBoo 0800 - - 3: 9600 bps 4
Baudrate 4: 19200 bps
5: 38400 bps 6.8.1
Fao ! 0801 - - 0: Keine Paritat 1
Paritéat 1: Gerade Paritat
2: Ungerade Paritat
FB802 0802 Umrichter-Nummes - 17 0-247 0
FBO3 0803 Zeitlimit fur s 0,1/0,1 0,0
Kommunikations- 0,0: Deaktiviert,0,1-100,0
Zeitliberschreitung
FBo4 0804 Aktion bei - - 0: Nur Alarm 0
Kommunikations- 1: Stoérung (Freilauf-Stopp)
Zeitiiberschreitung 2: Stérung (Runterlauf-Stopp)
FBOS 0805 Kommunikations- | s 0,01/0,01 | ¢.00-2,00 0,00
Wartezyklus
F80b 0806 Festlegung als - - &asstlsrvse) (Sollwert 0 Hz bei Ausfall des 0
Master 1: Slave (Betrieb wird fortgesetzt bei
oder Slave fiir die Ausfall des Masters)
Kommunikation zwi 2: Slave (Nothalt bei Ausfall des
hen Umricht Masters)
schen Umrichtern 3: Master (sendet Frequenz-Sollwerte)
4: Master (sendet Betriebsfrequenz)
FBo8 0808 Bedingung fiir - - 0: Standig giiltig 1
Erkennung einer 1: Kommunikationsauswahl F0d
Kommunikations- oder CHD
Zeitiiberschreitung 2: 1+ wahrend des Betriebs
F8 1o 0810 Auswahl des | ” 0: Deaktiviert 0 6.10.2
Vorgabepunkts beil . o
. 1: Aktiviert 6.38.1
Datenkommunikatipn
Fa It 0811 Einstellung fiir % 11 0
Vorgabepunkt 1 bg 0-100
Datenkommunikatipn
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- Auflésung . .
Bezeich-| Kommunikations Funktion Einheit X Einstellbereich Grundein- [Benutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / stellung instellung| Abschnitt
serielle Komm.
812 0812 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 00 6.10.2
Vorgabepunkt 1 bei 0,0-fH e
Datenkommunikatiop 6.381
Fg 13 0813 Einstellung fiir % 1/1 100
Vorgabepunkt 2 bei 1-10
Datenkommunikatioh 0
Fg 4 0814 Frequenz fir Hz 0,1/0,01 *1
Vorgabepunkt 2 bei 0,0-fH
Datenkommunikatiop
Wahl des Daten- . .
FBP9 0829 - . - - 0: Toshiba Umrichterprotokoll 0
:Jb:rltlragungspro 1: Modbus RTU-Protokoll
okolls 6.38.1
FB55 0856 - - 1: 2 Pole 2
2: 4Pole
Anzahl der 3: 6 Pole
Motorpole fii die 4: 8 pole
Datent katio 5: 10 Pole
arenker 6: 12 Pole
7: 14 Pole
8: 16 Pole
FBT0 0870 _ - - 0: Keine Auswahl 0
e Blocktransfer - zu 1: Kommunikationsbefehl 1
schreibende Daten 1 2: Kommunikationsbefehl 2
3: Frequenz-Sollwert
£87 1 0871 4: Ausgangsdaten an der Klemmleiste o
[ _ - - 5: FM-Analogausgang
Blocktransfer ~zu 6 Motordrehzahlbefehl
schreibende Daten 2§
n - -
FB15 0875 Blocktransfer —zu 0: Keine Auswahl 0
lesende Daten 1 tatusinformation 1
equen
L — - - usgangsstrom
FB8M6 0876 Blocktransfer —zu usgangsspannung 0
lesende Daten 2 larminformation
ID-Rc t
FB77 0877 Blocktransfer — zu ~ - Digitale Eingangsklemmen 0
Digitale Ausgangsklemmen
lesende Daten 3 9: VIA-Klemme
10: VIB-Klemme
F818 0878 Blocktransfer — zu - 11: VIC-Klemme 0
| de Daten 4 12: Eingangsspannung
esen (Gleichspannungserkennung)
13: Motordrehzahl
FB79 0879 R 14: Drehmoment 0
Blocktransfer —zu
lesende Daten 5
FBB0 0880 Freie Notiz 11 0-65530 (65535) 0 6.38.3
£898 0898 Werkspezifischer - - ~ - *3
Koeffizient 8A
0899 Rucksetzung der 0 - o 6.38.1
F853 Kommunikations- - - : Riicksetzung (kehrt auf O zuriick) o
funktion

*1: D ie Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmendi. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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B PM-Motorparameter

T Auflésung . .
Bezeich- | Kommunikationg- " N : : [Grundein- [Benutzer- Siehe
ke . Funidn et Bedienfeld / Einstellbereich stellung  feinstellund  Abschnitt]
serielle Komm, N
F300 0900 Werkspezifischer - - B i
Koeffizient 9A 3
Fao i 0901 Werkspezifischer - - . |
Koeffizient 9B
F30e 0902 Werkspezifischer - - B i
Koeffizient 9C
Fags 0908 Werkspezifischer - - 3 i}
Koeffizient 9P
F309 0909 Werkspezifischer - - B R
Koeffizient 9D
F3 10 0910 Stromschwelle zur| o, 1/0,01 100 639
Erkennung von 1-150
Asynchronlauf
Fg it 0911 Reaktionszeit zur s 001001 | 0.0: Keine Erkennung 0,00
Erkennung von
0,01-2,55
Asynchronlauf
F31e 0912 Induktivitat g-Achs mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00 6.25.2
6.39
F3i3 0913 Induktivitat d-Achs¢ mH 0,01/0,01 | 0,01-650,0 10,00
F9 4 0914 Werkspezifischer - - 3 j
Koeffizient 9E .3
Fg g5 0915 Werkspezifischer - - . :
Koeffizient 9L
F9 b 0916 Werkspezifischer - - B i
Koeffizient 9F
Fg i 0917 Werkspezifischer - - 3 :
Koeffizient 9G
Fg 8 0918 Werkspezifischer - - B i
Koeffizient 9H
Fg9 g 0919 Werkspezifischer - - . i}
Koeffizient 91
F920 0920 Werkspezifischer - N i .
Koeffizient 9J
F921 0921 Werkspezifischer - - i i
Koeffizient 9M
Fg22 0922 Werkspezifischer - - . :
Koeffizient 9N
F3923 0923 Werkspezifischer - - B i
Koeffizient 90
F924 0924 Werkspezifischer - - 3 :
Koeffizient 9Q
F3925 0925 Werkspezifischer - - B i
Koeffizient 9R
F926 0926 Werkspezifischer - - . i}
Koeffizient 98
F3927 0927 Werkspezifischer N . i .
Koeffizient 9T
F928 0928 Werkspezifischer - _ i i
Koeffizient 9U
Fg29 0929 Werkspezifischer - - . :
Koeffizient 9V
F930 0930 Werkspezifischer - . i -
Koeffizient 9K
F931 0928 Werkspezifischer - _ i B
Koeffizient 9W
Fg32 0932 Werkspezifischer - - . :
Koeffizient 9X
F933 0933 Werkspezifischer - . i -
Koeffizient 9Y

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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W Traversbetrieb-Parameter

Bezeich-| Kommunikations Auflésung Grundein- [Benut: Siehe
ezeich- N - . . - [Benutzer-
nung Nr. Funktion Finheit Bedienfeld / Einstellbereich Jstellung instellung| Abschnitt
serielle Komm.
F980 0980 Auswahl - 1/1 0: Deaktiviert
Traversbetrieb 1: Aktiviert 6.40
Fgg ! 0981 Hochlaufzewf s 0,1/0,1 0,1-120,0 25,0
Traversbetrieb
Fgg82 0982 Runterlaufzg\t s 0,1/0,1 0,1-120,0 25,0
Traversbetrieb
F983 0983 SCh”“""e"e_ % 0,1/0,1 0,0-25,0 10,0
Traversbetrieb
F98Y 0984 Sprungweite % 0,1/0,1 0,0-50,0 10,0
Traversbetrieb
B Werkspezifische Parameter
Bezeichnung Funktion Siehe Abschnitt

Werkspezifischer Koeffizient

*3

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht veréandert werden.

B Kommunikationsoptions-Parameter

Bezeichnung Funktion Siehe Abschnitt

C000-C 118,0800-C909 Parameter fiir Kommunikationsoptionen E6581913
Ci20-C 143 Parameter fiir CC-Link-Option £6581830
Ci50-C 199 Parameter fiir ProfiBus DP-Option E6581738
£200-C249 Parameter fiir DeviceNet-Option E6581737
CH00-C443, £850-C699 Parameter fiir EtherCAT-Option E6581818
£500-0543 Gemeinsame EtherNet-Parameter £6581741
£550-C999 Parameter fiir EtherNet/IP-Option

CbO0-Cb4S Parameter fiir Modbus TCP-Option

£100-CN88, LBO0-CB830 Parameter fiir CANopen-Kommunikation E6581911

Anmerkung: Ausfiihrliche technische Angaben finden Sie in den einzelnen Betriebsanleitungen.

11.4 Werkseinstellungen der Umrichtermodelle

. ) Ansprechschwelle| Anzeigeeinheit|
Drehmoment-  |Wert des S:\astbarkelt ;Lrjet::zn;::‘e_ INennleistung Motor- Motor- fiir Blockierschutg o integrie-
. Anhebung Bremswider-  |gremswider- Anhebung jdes Motors Nennstrom [Leerlaufstrom | coft.stall) bei |renden
Unmrichtertyp tands stands Uberspannung | Wattmeters
bb/F N2 F308 F309 FH02 FH05 FYi5 FYib Fbeb F4g
(%) Q) (kW) (%) (kW) (A) (%) (%)
VFS15-2004PM-W1 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 2,0 65 136 0
VFS15-2007PM-W1 6,0 200,0 0,12 58 0,75 34 60 136 0
VFS15-2015PM-W1 6,0 75,0 0,12 4,3 1,50 6,2 55 136 0
VFS15-2022PM-W1 5,0 75,0 0,12 4,1 2,20 8,9 52 136 0
VFS15-2037PM-W1 5,0 40,0 0,12 34 4,00 14,8 48 136 1
VFS15-2055PM-W1 4,0 15,0 0,44 3,0 5,50 21,0 46 136 1
VFS15-2075PM-W1 3,0 15,0 0,44 2,5 7,50 28,2 43 136 1
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Drehmoment- ded] éumma(\sche Motor- Motor- /?S:%f‘gtti‘sec:‘s\zﬂ‘ nzeigteeir_\he\ld
) Anhebung Anhebung des Motors Nennstrom  JLeerlaufstrom [ Soft-Stall") bei eas‘l‘r:“:%g;ren <
Umrichtertyp Uberspannung
ubl/F 172 F308 F3039 FHO2 FHO5 FH1i5 F4Ylb Fbcb FN49
(%) (@) (kw) (%) (kW) (G (%) (%)
VFS15-2110PM-W1 2,0 7,5 0,88 23 11,00 40,6 41 136 1
VFS15-2150PM-W1 2,0 7,5 0,88 2,0 15,00 54,6 38 136 1
VFS155-2002PL-W1 6,0 200,0 0,12 8,3 0,20 12 70 136 0
VFS155-2004PL-W1 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 2,0 65 136 0
VFS155-2007PL-W1 6,0 200,0 0,12 58 0,75 3,4 60 136 0
VFS155-2015PL-W1 6,0 75,0 0,12 4,3 1,50 6,2 55 136 0
VFS155-2022PL-W1 5,0 75,0 0,12 41 2,20 8,9 52 136 0
VFS15-4004PL-W1 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 1,0 65 141 0
VFS15-4007PL-W1 6,0 200,0 0,12 5,8 0,75 1,7 60 141 0
VFS15-4015PL-W1 6,0 200,0 0,12 4,3 1,50 3,1 55 141 0
VFS15-4022PL-W1 5,0 200,0 0,12 41 2,20 45 52 141 0
VFS15-4037PL-W1 5,0 160,0 0,12 3,4 4,00 7,4 48 141 1
VFS15-4055PL-W1 4,0 60,0 0,44 2,6 5,50 10,5 46 141 1
VFS15-4075PL-W1 3,0 60,0 0,44 2,3 7,50 14,1 43 141 1
VFS15-4110PL-W1 2,0 30,0 0,88 2,2 11,00 20,3 41 141 1
VFS15-4150PL-W1 2,0 30,0 0,88 1,9 15,00 27,3 38 141 1
VFS15-4185PL-W1 1,5 30,0 0,88 1,4 18,50 34,50 37 141 1
VFS15-4220PL-W1 1,7 15,0 1,76 16 22,00 40,00 32 141 1
*1: Bei der Regionseinstellung JP ist 7405 auf 3,7 (kW) gesetzt.
Hauptregionen
Funktion Bezeichnung U ( HSIHO . ) usa JP
Europa Asien, Ozeanie) (Nordamerika Japan
( pa) Anmerkung 1: ( ) (Japan)
UL/ ol Fingl FegH
Frequenz Fe2 i3/ F2 i3/ F334 50,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz) 60,0 (Hz)
F361/ FB 4
Basisfrequenz 240-V-Klasse 230 (V) 230 (V) 230 (V) 230 (V)
Spannung ululF T
1,2 500-V-Klasse 400 (V) 400 (V) 460 (V) 400 (V)
U/f-Kennlinien-Wahl PE 0 0 0 2
Netzspannungskompensation n
(Ausgangsspannungsbegrenzung) F301 2 2 2 3
Oberer Grenzwert fiir Ubererregung.
beim regeneratorischen Bremsen F3 120 120 120 140
Motor-Nenndrehzahl F4 i1 1410 (min) 1410 (min) 1710 (min) 1710 (min'1)

Anmerkung 1) Einzelheiten zum Einrichtment finden Sie in Abschnitt 3.1.
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11.6 Eingangsklemmen-Funktionen

Die Funktionsnummern in der folgenden Tabelle kénnen den Parametern F (g4, F 128, F 1 13 bis F 118, F 15 | bis F i56, A973 bis

A376 zugewiesen werden.

W Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 1

Siehe
Funktion Nr| Code Funktion Beschreibung
Abschnitt
01 = Keine Funktion Deaktiviert -
i Fo Vorwirtslauf (Rechtslauf) EIN: Vorwirtslauf, AUS: Runterlauf-Stopp 7.2.1
3 FN INVERS: Vorwartslauf-Befehl INVERS: F
I R ... Rickwartslauf (Linkslauf) EIN: Ruickwértslauf, AUS: Runterlauf-Stopp
5 RN INVERS: Riickwartslauf-Befehl INVERS: R
6 ST Standby EIN: Betriebsbereit 311
- I AUS: Freilauf-Stopp 59
7 STN INVERS: Reglerfreigabe INVERS: ST 6.7.1
6.34.8
.8 RES Riicksetz-Befehl 1 *2 EIN: Vorbereite Se Se 132
9 RESN INVERS: Riicksetz-Befehl 1 *2 Storung  INVE Quittierung nach Sr
) SS1 FestfrequenzBitl 5.7
1 SSIN INVERS: Festfrequenz 1 7.2.1
Y SS2 FestfrequenzBit2 __
13 SS2N INVERS: Fesrfreguenz 2 " . . . .
- 15 Schaltzustande mit SS1 bis SS4 (SS1N bis SS4N) (4 Bit)
L. 1a SS3 FestfrequenzBit3 .
15 SS3N INVERS: Festfrequenz 3
) SS4 FestfrequenzBit4 . 5.7
17 SS4N INVERS: Festfreguenz 4
_...18 JoG __ Einrichtbetrieb tiber Klemmleiste EIN: Einrichtbetrieb Ein, AUS: Einrichtbetrieb aus 6.14
19 JOGN INVERS: Einrichtbetrieb INVERS: JOG
20 EXT Not-Halt durch externes Signal EIN: E Not-Halt 6.29.4
- o AUS: Nach Stopp durch f603, E Stérung
21 EXTN INVERS: Not-Halt durch externes Signal INVERS: EXT
L2 DB____ Gleichstrombremsung EIN: Gleichstrombremsung, AUS: Bremsung abgebrochen 6.12.1
23 DBN INVERS: Gleichstrombremsung INVERS: DB
L AD2___ 2. Hoch-/Runterlauf EIN: Hoch-/Runterlauf 2, AUS: Hoch-/Runterlauf 1 6.8.1
25 AD2N INVERS: 2. Hoch-/Runterlauf INVERS: AD2 6.27.2
.26 AD3__ 3. Hoch-/Runterlauf EIN: Hoch-/Runterlauf 3, AUS: Hoch-/Runterlauf 1 oder 2
27 AD3N INVERS: 3. Hoch-!RunterIauf INVERS: AD3
28 VF2 Umschaltung 2. U/f-Kennlinie EIN: 2. U/f-Kennlinie 6.8.1
(U/f fest, £170,171,f172,f173 (tHr wenn f632=2
oder 3) AUS: 1. U/f-Kennlinie
"9 VEIN INVERS: Umschaltung 2. U/f-Kennlinie [REHRS EHne, af,alu, ub, tHr)
32 05C2 2. Blockierschutzschwelle EIN: Aktiviert beim Wert von f185, f444 und f445 AUS: | 6.8.1
Aktiviert beim Wert von f601, f441 und f443 6.29.2
3 OSCIN_ INVERS: 2. Blockierschutzschwelle INVERS: 0SC2
_...36 PID____ PID-Regelung verhindern EIN: PID-Regelung verhindert, AUS: PID-Regelung aktiviert | 6.24
37 PIDN INVERS: PID-Regelung verhindern INVERS: PIDN
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B Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 2

Siehe
Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung
Abschnitt
.46 OH2 Externer Thermistor-Fehlereingang EIN: OH2 Stdrungsabschaltung, AUS: Deaktiviert 7.21
47 OH2N INVERS: Externer Thermistor-Fehlereingang INVERS: OH2
48 SCLC Per Datenkommunikation erzwungener lokaler Betrieb Wahrend der Datenkommunikation 6.2.1
aktiviert EIN: Lokal (Einstellung von 6.38
CM0d, fMOd) AUS: Kommunikation
o 49 SCL(-:V:l" INVERS: Per Datenkommunikation erzwungener INVERS: SCLC
lokaler Betrieb
50 HD Selbsthaltung (Halten bei Dreileiterbetrieb) EIN: F (Vorwartslauf) / R (Riickwartslauf) gehalten, 721
Deileiterbetrieb AUS: Runterlauf-Stopp
51 HDN INVERS: Selbsthaltung (Halten bei Dreileiterbetrieb INVERS: HD
52 IDC____ |- / D- Anteil der PID-Regelung léschen EIN: |- / D- Anteil I6schen, AUS: Nicht [dschen 6.24
53 IDCN INVERS: |- / D- Anteil der PID-Regelung I6schen INVERS: IDC
54 DR Umschaltung PID-Regelung EIN: Invertierte Eigenschaften der Auswahl fir
380 AUS: Eigenschaften der Auswahl fiir f380
S5 DRN INVERS: Umschaltung PID-Regelung INVERS: DR
56 FORCE Erzwungener Betrieb EIN: E Betrieb, wenn die 6.30
Storungen auftreten (Frequenz f294)
AUS: Normalbetrieb
57 FORCEN INVERS: Erzwungener Betrieb INVERS: FROCE
58 FIRE Betrieb mit Branddrehzahl EIN: Betrieb mit Branddrehzahl (Frequenz
294) AUS: Normalbetrieb
59 FIREN INVERS: Betrieb mit Branddrehzahl INVERS: FIRE
60 DWELL Signal fiir Hoch-/Runterlaufverzégerung EIN: Hoch-/ 6.23
Runterlaufverzégerung AUS:
61 DWELLN INVERS: Signal fiir Hoch-/Runterlaufverzogerung Nofinaler BEfiTeb
62 KEB Signal fiir Synchronisierung bei Netzausfall EIN: Runterlauf-Stopp mit Synchronisierung bei 6192
Netzausfall AUS: Normaler Betrieb
63 KEBN INVERS: Signal fiir Synchronisierung bei Netzausfall INVERS: KEB
. 64,65 Werksspezifischer iZi *1
70,71 Werksspezifischer Koeffizient *1
74 CKWH Integrierendes Wattmeter (kWh) - Anzeige l6schen - Integrierendes Wattmeter - Anzeige 6.36
16schen AUS: Deaktiviert
75 CKWHN INVERS: Integrierendes Wattmeter (kWh) - Anzeige I6schen | INVERS: CKWH
76 TRACE Triggersignal fiir Riickverfolgung EIN: Triggersignal (Start) der 6.35
Riickverfolgungsfunktion AUS: Deaktiviert
77 TRACEN INVERS: Triggersignal fiir Riickverfolgung INVERS: TRACE

*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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B Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 3

Sieh
Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung ene
Abschnitt
78 HSLL Sperrsignal fir automatischen EIN: i He indigkeit ieb bei 6.21
Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei geringer Last geringer Last verboten
: ischer Hochgesc rieb bei
geringer Last zugelassen
o 79 HSL-L,:J" INVERS: Sperrsignal fiir automatischen INVERS: HSLL
Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei geringer
v
80 HDRY RY-RC-Klemmenausgang wird gehalten EIN: Wenn einmal eingeschaltet, wird RY-RC gehalten. AUS: 7.2.2
Der Status von RY-RC &ndert sich zustandsabhéngig in
Echtzeit.
e HDRYN INVERS: RY-RC-Klemmenausgang gehalten INVERS: HDRY
82 HDOUT OUT-NO-Klemmenausgang gehalten EIN: Wenn einmal eingeschaltet, wird OUT-NO gehalten.
AUS: Der Statuts von OUT-NO andert sich zustandsabhangig
in Echtzeit.
83 HDOUTN INVERS: OUT-NO-Klemmenausgang gehalten INVERS: HDOUT
88 up Frequenz AUF EIN: Frequenz wird erhoht 6.10.4
AUS: Frequenzerhohung wird
-- ---- e
89 UPN INVERS: Frequenz AUF INVERS: UP
90 DWN Frequency AB EIN: Frequenz wird vermindert
AUS: Frequenzverminderung wird abgebrochen
N 91 DW;\I-N" INVERS: Frequenz AB INVERS: DWN
I Frequenz AUF/AB lgschen AUS - EIN:_Frequenz AUF/AB léschen
93 INVERS: Frequenz AUF/AB I6schen INVERS: CLR
9% Freilauf-Stopp-Befehl EIN: Freilauf-Stopp 311
AUS: Freilauf-Stopp abgebrochen
- - 6.34.8
97 FRRN INVERS: Freilauf-Stopp-Befeh! INVERS: FRR
98 FR Wahl Vorwarts-/Riickwértslauf EIN: Riickwartslauf (Linksanlauf) 7.21
. e AUS:_Vorwirtslauf-Befehl
99 FRN INVERS: Vorwarts-/Riickwartslauf INVERS: FR
100 RS Start-/Stopp-Befehl EIN: Start-Befehl
. s AUS: Stopp-Befehl
101 RSN INVERS: Start-/Stopp-Befehl INVERS: RS
104 FCHG Frequenz-Einstellmodus, erzwungene Umschaltung EIN: 207 (f200=0) 6.2.1
. . ) AUS: fMOd
INVERSFr 3
105 FCHGN erzwungene Umschaltung INVERS: FCHG
106 FMTB F Modus, EIN: Klemmleiste (VIA) aktiviert
- I AUS:_Einstellung von fMOd
107 FMTBN INVERS: Frequenzeinstellungs-Modus, Klemmleiste INVERS: FMTB
108 CMTB Befehlsmodus, Klemmleiste EIN: Klemmleiste aktiv
. s AUS: Einstellung von CMOd
109 CMTBN INVERS: Befehlsmodus, Klemmleiste INVERS: CMTB
110 PWE Parametrierfreigabe EIN: Parametrierung erlaubt 6.34.1
. AUS: Einstellung von 700
111 INVERS: Parametrierfreigabe INVERS: PWE
120 FSTP1 Schnellstopp-Befehl 1 EIN: Befehl fiir dynamischen schnellen Runterlauf 6.1.4
AUS: Runterlauf mit Ubererregung abgebrochen
(Anmerkung: Bei Abbruch des Runterlaufs mit Ubererregung
wird der Betrieb fortgesetzt.)
121 FSTPIN INVERS: Schnellstopp-Befeh! 1 INVERS: FSTP1
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B Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 4

Sieh
Funktion Nr| Code Funktion Beschreibung lene
Abschnitt
122 FSTP2 Schnellstopp-Befehl 2 EIN: Automatischer Runterlauf 6.14
AUS: Runterlauf mit Ubererregung abgebrochen
(Anmerkung: Bei Abbruch des Runterlaufs mit
Ubererregung wird der Betrieb fortgesetzt)
123 FSTP2N INVERS: Schnellstopp-Befehl 2 INVERS: FSTP2
134 TVS Travers-Freigabesignal ETN: Freigabesigna a_ es Traversbetriebs 6.40
AUS: Normaler Betrieb
i3 TVSN INVERS: Travers-Freigabesignal INVERS: TVS
136 RSC Signal fiir Niederspannungsbetrieb EIN: Niederspannungsbetrieb 6.17

AUS: Niederspannungsbetrieb abgebrochen

137 RSCh INVERS: Signal fiir Niederspannungsbetrieb

140 SLOWF Vorwirts-Runterlauf EIN: Vorwartslaufbetrieb mit 6.22.2
Frequenz f383 AUS: Normaler Betrieb

141 SLOWFN INVERS: Vorwarts-Runterlauf INVERS: SLOWF

Y] STOPF _ Vorwirtslauf-Stopp EIN: Vorwiértslauf-Stopp, AUS: Normaler Betrieb
143 STOPFN INVERS: Vorwa'rtslauf—StoEB INVERS: STOP
144 SLOWR Rickwiérts-Runterlauf EIN: Ruckwartslaufbetrieb mit Frequenz f383
AUS: Normaler Betrieb
145 SLOWRN INVERS: Riickwarts-Runterlauf INVERS: SLOWR
.. las STOPR _ Riickwértslauf-Stopp EIN: Riickwartslauf-Stopp, AUS: Normaler Betrieb
147 STOPRN INVERS: Rﬂckwérts\auf-StoEE INVERS: STOPR
148 bis 151 Werkspezifische Koeffizienten *1
152 MOT2 Umschaltung Motor Nr. 2 (AD2+VF2+0CS2) EIN: Motor Nr. 2(pt=0, f170, f171, f172, f173 (tHr wenn 6.8.1

632=2 oder 3), f185, 500, f501, f503)

AUS: Motor Nr. 1 (Einstellung auf Wert von pt, ul, uLu,
ub, tHr, ACC, dEC, f502, f601)

153 INVERS: Umschaltung Motor Nr. 2 (AD2+VF2+0CS2) INVERS: MOT2
_...158 Riicksetz-Befehl 2 *2 EIN: Reset nach Stérung 13.2
159 INVERS: Riicksetz-Befehl 2 *2 INVERS: RES2
200 Parametriesperre ETN: Parameterbearbeitung gesperrt 6.34.1
AUS: Einstellung von f700
201 PWPN INVERS: Parametriesperre
202 PRWP Parameterlesesperre EIN: Lesen/Bearbeiten von Parametern gesperrt
AUS: Einstellung von f700
~ 203 PRV-V-P-N- INVERS: Parameterlesesperre INVERS:PRWP

*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht verandert werden.

*2: Diese Funktionen kdnnen nicht als ,Standig aktive* Funktion 1 bis 3 (F 04, F 108, F ! i0) zugewiesen werden.

Anmerkung 1: In der obigen Tabelle nicht beschriebene Funktionsnummern sind mit ,Keine Funktion® belegt.
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e Prioritat der Eingangsklemmen-Funktionen

2,3 6,7 (8,9 (10,11 |18 |20 |22 |24,25 (36,37 |48 |50 (88,89 |96 |110 [122

Funktion 4.5 12,13 [19 [21 [23 [28,29 52,53 [49 |51 [90,91 |97 111 [123
Code ’ 14,15 32,33 (54,55 |106 92,93 200

Nr. 16,17 107 201

108
109

F/ 2.3
R 25 X|O O X|X] O] O] O|0O| O|X]|] O] X
ST 6,7 © @] © © ©| O O O |l©] O |0 O] ©
RES 8,9 O] O O |OfX|Ol O] O] OO O|0O] O} ©
SS1/ 10,11
Ss2/ 12,13
553/ 14ASOXO X| X|X| O] O] O |0 O|X] O] X
Ss4 16,17
JoG 1819 [O[X|O| © X|x[oJ]@]| Oo|X| O|x]O]X
EXT 20,21 © © © @] O O |©| O O
DB 22,23 ©| X|0O|] © |O|X Ol ©| O|©] O X] O] X
AD2/  [24,25
VF2/ 28,29 O|0|0| O Oof O Ol O|]Oof OO0l O] O
0Cs2 {3233
PID/ 36,37
IDC/ 52,53 ololo|l O |Xx|O|Xx| O O |0l O|Ol O] O
PIDSW 54,55
SCLC/ [48,49
FMTB/ 106,107 | O | O ofofof © O @) o] O] ©
CMTB {108,109
HD 5051 | O X O |[X|X|x| o o © X] O] X
UP/ 88,89
DWN/ 90,91 O| 0O O |lOlO| O O O |0 o] 0| O
CLR 92,93
FRR 96,97 (©loJe) © o|lo|l O| O O |®| O O] ©
PWE/  [110,111
pwP  |200201 | ©|©| O O o|o0|l O] O| O|O O O
FST 122123 | @ | X|O| © |o|x|e| O| O| O |®© x| O

© Prioritdt O Aktiviert X Deaktiviert
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11.7 Ausgangsklemmen-Funktionen

Die Funktionsnummern in der folgenden Tabelle kénnen den Parametern 7 /30 bis F /38, F 157 und F 1568 zuge-
wiesen werden.

B Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 1

Funktion N Code Funktion Beschreibung SI‘EhE_
Abschnitt
0 LL Untere Grenzfrequenz erreicht/unterschritten EIN: Ausgangsfrequenz ist hoher als Il 5.4
AUS: Ausgangsfrequenz ist |l oder niedriger
1 LLN INVERS: Untere Grenzfreguenz erreicht/unterschritten JINVERS: LL
2 uL Obere Grenzfrequenz erreicht/iiberschritten EIN: equenz ist Ul oder hoher
EIN: Ausgangsfrequenz ist niedriger als Ul
3 ULN INVERS: Obere Grenzfrequenz erreicht/iiberschritten | INVERS: UL
4 Low Frei wihlbare Frequenz ist erreicht/iberschrittely EIN: Ausgangsfrequenz ist f100 oder hoher 6.5.1
EIN: Ausgangsfrequenz ist niedriger als 100 722
5 LOWN INVERS: Frei wahlbare Frequenz ist INVERS: LOW
erreicht/iiberschritten
6 RCH Frequenzvorgabe ist erreicht (Hochlauf, EIN: Ausgangsfrequenz liegt im Bereich der Befehlsfrequenz + f102 6.5.2
Runterlauf abgeschlossen) AUS: Ausgangsfrequenz ist héher als die Befehlsfrequenz + f102 722
7 RCHN INVERS: Signal fiir Erreichen der Ausgangsfrequenz INVERS: RCH
(Inversion zu ,Hochlauf/Runterlauf abgeschlossen”)
8 RCHF Frei wahlbare Frequenz ist erreicht oder unterschritten| EIN: Ausgangsfrequenz liegt innerhalb 101 + f102 6.5.3
AUS: Ausgangsfrequenz ist hoher als f101 + 102
9 RCHFN INVERS: Frei wahlbare Frequenz ist INVERS: RCHF
erreicht oder unterschritten
10 FL Stérungssignal (Stérungsausgang) EIN: Umrichter-Stérung 7.2.2
~ AUS: Keine Umrichter-Storung,
PR T INVERS: Starungssignal INVERS: FL
(INVERS: St6rungsausgang)
14 POC Vorwarnung Uberstrom-Erkennung EIN: Ausgangsstrom ist f601 oder hoher 6.29.2
AUS: Ausgangsstrom ist niedriger als f601
15 POCN INVERS: Vorwarnung Uberstromerkennung INVERS: POC
16 POL Vorwarnung Uberlasterkennung EIN: f657 (%) oder mehr der berechneten Uberlastungsgrenze 5.6
AUS: Weniger als f657 (%) des berechneten Werts der
Uberlastungsgrenze
17 POLN INVERS: Vorwarnung Uberlasterkennung INVERS: POL
20 POH Vorwarnung Uberhitzungserkennung EIN: Ca. 95°C oder mehr am IGBT-Element 7.2.2
AUS: Weniger als ca. 95°C am IGBT-Element (90°C oder weniger
nach Aktivierung der Erkennung)
21 POHN INVERS: Vorwarnung Uberhitzungserkennung INVERS: POH
22 POP Vorwarnung Uberspannungserkennung EIN: Uberspannungsgrenzwert in Funktion 6.19.5
AUS: ( kennung abgebrochen
23 POPN INVERS: Vorwarnung UbersEannungSerkEnnunE INVERS: POP
24 MOFF L kennung im Leistungsstromkreis EIN: Unterspannung im Leistungsstromkreis (MOFF) festgestellt 6.29.13
. AUS: Unterspannungserkennung abgebrochen
25 MOFFN INVERS: . INVERS: MOFF
Unterspannungserkennung im
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W Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 2

" " ; Siehe
Funktion Nr| Code Funktion Beschreibun
o o bung Abschnitt
2% uc Unterstromerkennung EIN: Nachdem der Ausgangsstrom F& | | oder weniger erreicht 6.20.7
hat, wird ein Wert von weniger als Fb ! (+Fb09 fiir die in -
Fb 12 festgelegte Zeitdauer gehalten.
AUS: Ausgangsstrom ist gréRer als Fb | 1.
(Fb I 1+Fb03 oder mehr nach Ansprechen der Erkennung)
27 UCN INVERS: Unterstromerkennung INVERS: UC
28 oT Uberdrehmoment-Erkennung EIN: Nachdem das Drehmoment F& ib oder mehr erreicht hat, wird 6.29.10
ein Wert von mehr als Fb 1b-Fb 19 fiir die in Fb I8 festgelegte o
Zeitdauer gehalten.
AUS: Drehmoment ist kleiner als Fb b
(F& 1b-Fb {3 oder weniger nach Ansprechen der Erkennung)
29 OTN INVERS: Uberdrehmoment-Erkennung INVERS: OT-Funktion
30 POLR Vorwarnung vor Uberlastung des Bremswiderstands| EIN: 50 % oder mehr des berechneten Werts der in 309 6.19.4
festgelegten Uberlastungsgrenze o
AUS: Weniger als 50 % des berechneten Werts der in F309 festge-
legten Uberlastungsgrenze
3 POLRN | INVERS: Vorwarnung vor INVERS: POLR
Uberlastung des Bremswiderstands
RUN Start / Sto EIN: Wahrend die Betriebsfrequenz ausgegeben wird oder eine
40 e Gleichstrombremsung erfglgt (db) 9¢9 722
AUS: Betrieb gestoppt
41 RUNN INVERS: Start/Stopp INVERS: RUN
42 HFL Schwere Stdrung EIN: Bei Storung *2
AUS: Wenn die obigen Stérungen nicht anstehen
43 HFLN INVERS: Schwere Stérung INVERS: HFL
" LFL Leichte Stérung EIN: Bei Storung (OC i~3, 0P 1~3, OH, OL i~3, OLr)
AUS: Wenn die obigen Stérungen nicht anstehen
45 LFLN INVERS: leichte Stérung INVERS: LFL
50 FAN Ventilator EIN/AUS EIN: Ventilator ist in Betrieb 6.29.11
AUS: Ventilator ist nicht in Betrieb
51 FANN INVERS: Ventilator EINJAUS INVERS: FAN
52 10G Einrichtbetrieb EIN: Im Einrichtbetrieb 614
AUS: In anderen Betriebsarten als im Einrichtbetrieb
53 JOGN INVERS: im Einrichtbetrieb INVERS: JOG
54 JBM lerung {iber B EIN: Bei Steuerbefehl von der Klemmleiste 6.2.1
AUS: Bei anderen als den obigen Betriebsarten -
55 JBMN INVERS: Steuerbefehl iiber B INVERS: JBM
56 coT Warnung des Betriebsstundenzahlers EIN: Aufgelaufene Betriebsstundenzahl ist Fb2 / oder mehr 6.29.12
AUS: Aufgelaufene Betriebsstundenzahl ist weniger als Fb2 /
57 COTN INVERS: Warnung des INVERS: COT
COMOP Kommunikationsfehler der EIN: Kommunikationsfehler der D: ions-Option
58 Datenkommunikations-Option AUS: Gegenteiliger Fall
"“5-9 COMOPN | INVERS: Kommunikationsfehler der INVERS: COMOP 6.38
Datenkommunikations-Option

*2: Bei Stérung OCL, OCA, EPH |, EPHO, Ok, Ok2, OLC3, UEL3, OHE, E, EEP I~3,EFr2~5, UL, UP |, Ekn, Ebn I~3,EF2,

PrF,EEYP, E- 13,

E-i8~2 {,E-23,E-2b,E-32,E-3,E-39.
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B Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 3

Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung Siehe»
Abschnitt
FR Vorwirts-/Riickwartslauf EIN: Riickwartslauf
€0 / AUS: Vorwartslauf 722
(Der Status des Betri i wird wiéhrend der
Motor im Stillstand ist. Wenn kein Befehl ansteht, bedeutet dies AUS.)
61 FRN INVERS: Vorwirts-/Riickwértslauf INVERS: FR
62 RDY1 Betriebsbereit 1 EIN: Betriebsbereit (einschlieBlich ST/RUN)
AUS: Gegenteiliger Fall
63 RDYIN INVERS: Betriebsbereit 1 INVERS: RDY1
64 RDY2 Betriebsbereit 2 EIN: Betriebsbereit (ohne ST/RUN)
AUS: Gegenteiliger Fall
65 RDY2N INVERS: Betriebsbereit 2 Invertierung der RDY2-Funktion
68 BR Bremse freigeben EIN: Bremserregungssignal 6.22
AUS: Bremsfreigabesignal
69 BRN INVERS: Bremsfreigabe INVERS: BR
70 PAL Allgemeine Vorwarnung EIN: Eine der folgenden Funktionen ist 722
EIN: ON POL, POHR, POT, MOFF, UC, OT, LL-Stopp, COT und
Runterlauf wegen kurzzeitigem Netzausfall.
Oder C, p, Or, H gibt einen Alarm aus.
AUS: Gegenteiliger Fall
71 PALN INVERS: allgemeine Vorwarnung INVERS: PAL
78 COME RS$485-Kommunikationsfehler EIN: Kommunikationsfehler aufgetreten
AUS: Kommunikation funktioniert 6.38
79 COMEN INVERS: RS485-Kommunikationsfehler INVERS: COME
92 DATAL Datenausgabespezifikation 1 EIN: Bit 0 von FA50 ist EIN
AUS: Bit 0 von FAS0 ist AUS
93 DATAIN INVERS: Datenausgabespezifikation 1 INVERS: DATA1
94 DATA2 Datenausgabespezifikation 2 EIN: Bit 1 von FA50 ist EIN
AUS: Bit 1 von FAS0 ist AUS
95 DATA2N INVERS: Datenausgabespezifikation 2 INVERS: DATA2
106 LLD Ausgang fir kleine Last EIN: Weniger als das Hochlast-Drehmoment (f335-338) 621
AUS: Hochlast-Drehmoment (f335-f338) oder mehr
107 LLDN INVERS: Ausgang fiir leichte Last INVERS: LLD
108 HLD Ausgang fir schwere Last EIN: Hochlast-Drehmoment (f335-f338) oder mehr
AAUS: Weniger als das Hochlast-Drehmoment (f335-338)
109 HLDN INVERS: Ausgang fiir schwere Last INVERS: HLD
120 LLS Stopp bei unterer Grenzfrequenz EIN: Bei der unteren Grenzfrequenz wird der Betrieb fortgesetzt 6.13
AUS: Gegenteiliger Fall -
121 LLSN INVERS: Stopp bei Erreichen/Unterschreiten INVERS: LLS
der unteren Grenzfrequenz
122 KEB Synchronisierter Betrieb bei Netzausfall EIN: Synchronisierter Betrieb bei Netzausfall 6192
AUS: Gegenteiliger Fall S
123 KEBN INVERS: Synchronisierter Betrieb bei Netzausfall INVERS: KEB
124 VS Traversbetrieb lauft EIN: Traversbetrieb lauft 6.40
AUS: Gegenteiliger Fall :
125 TVSN INVERS: Traversbetrieb lauft INVERS: TVS
126 TVSD Travers-Runterlauf lauft EIN: Travers-Runterlauf lauft
AUS: Gegenteiliger Fall
127 TVSDN INVERS: Travers-Runterlauf lduft INVERS: TVSD
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W Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 4

. " : Siehe
Funktion Nr| Code Funktion Beschreibun
o o bung Abschnitt
128 LTA Wartungsintervall-Meldung EIN: Bei einem Ventilator, Steuerplatinen-Kondensator oder 6.29.15
Zwischenkreiskondensator wird ein Teiletausch fallig
AUS: Bei keinem Ventilator, Steuerplatinen-Kondensator oder
Zwischenkreiskondensator wird ein Teiletausch fallig
129 LTAN INVERS: Wartungsintervall-Meldung INVERS: LTA
130 POT Vorwarnung Uberdrehmoment-Erkennung EIN: Drehmomentstrom ist 70 % des bei Fb /b eingestellten Werts 6.29.10
oder mehr -
AUS: Drehmomentstrom ist weniger als Fb b x 70 %—Fb !9
131 POTN INVERS: Vorwarnung Uberdrehmoment-Erkennung | INVERS: POT
132 FMOD Frequenzvorgabe 1/2 EIN: Auswahl von Frequenzvorgabe 2 (F207) 58
AUS: Auswahl von Frequenzvorgabe 1 (F#0d)
133 FMODN INVERS: Frequenzvorgabe 1/2 INVERS: FMOD
FLC Auswahl Bedienfeld/Fernbedienun, EIN: Betriebssignal oder Bedienfeld
136 9 AUS: Gegenteiliger Fall 6.21
137 FLCN INVERS: Auswahl Bedienfeld/Fernbedienung INVERS: FLC
138 FORCE Erzwungener Dauerbetrieb lauft EIN: Erzwungener Dauerbetrieb lauft 6.30
AUS: Gegenteiliger Fall 2
139 FORCEN | INVERS: Erzwungener Dauerbetrieb luft INVERS: FORCE
FIRE Betrieb mit vorgegebener Frequenz l4uft EIN: Betrieb mit vorgegebener Frequenz lauft
140 ! 1t vorgeg duenz fau AUS: Gegenteiliger Fall
141 FIREN INVERS: Betrieb mit vorgegebener Frequenz lauft | INVERS: FIRE
144 PIDF Ubereinstimmung von Frequenzvorgaben EIN: Die von F389 und F3b9 vorgegebenen Frequenzen stimmen 6.24
um £ ib7 Gberein. :
AUS: Gegenteiliger Fall
145 PIDFN INVERS: Ubereinstimmung von Frequenzvorgaben | INVERS: PIDF
146 FLR Storungssignal (auch wahrend EIN: Wahrend Umrichter auf Stérung steht oder 6.19.3
Wiederanlaufversuch ausgegeben) Wiederanlaufversuch unternimmt 1
AUS: Wahrend Umrichter nicht auf Stérung steht und keinen
Wiederanlaufversuch unternimmt
““1:17 FLRN INVERS: Stérungssignal (auch INVERS: FLR
wahrend Wiederanlaufversuch
)
150 PTCA Alarmsignal fiir PTC-Eingang EIN: PTC-Temperatureingangswert entspricht Fb4b oder mehr 6.29.16
AUS: PTC-Temperatureingangswert ist niedriger als Fb4b
151 PTCAN INVERS: Alarmsignal fiir PTC-Eingang INVERS: PTCA
152, 153 Werkspezifischer Koeffizient - *1
154 DISK Unter ing Ar gssignal EIN: Eingangswert an Klemme VIC ist F533 oder niedriger 6.29.14
AUS: Eingangswert von Klemme VIC ist hoher als Fb33 -
155 DISKN INVERS: Unterbrechung Analogeingangssignal | INVERS: DISK
156 LI Zustand von Klemme F EIN: Klemme F ist im EIN-Zustand
AUS: Klemme F ist im AUS-Zustand 722
157 LIIN INVERS: Zustand von Klemme F INVERS: LI1
L2 Zustand von Klemme R EIN: Klemme R ist im EIN-Zustand
158 ustanay AUS: Klemme R ist im AUS-Zustand
159 LI2N INVERS: Zustand von Klemme R INVERS: LI12
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B Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 5

Funktion Nr] Code Funktion Beschreibung Slehe.
Abschnitt
160 LTAF Austauschintervall-Meldung fiir Kihlventilator EIN: Kiihlventilator erreicht die Teileaustauschzeit 6.29.15
AUS: Kiihlventilator erreicht noch nicht die o
Teileaustauschzeit
161 LTAFN INVERS: Austauschintervall-Meldung fir INVERS: LTAF
Kiihl-ventilator
162 NSA Alarmwert des Startvorgang-Zahler EIN: Anzahl der Startvorginge ist 648 oder hiher 6.29.17
AUS: Anzahl der Startvorgange ist niedriger als f648
163 NSAN INVERS: Alarmwert des Startvorgang-Zahler INVERS: NSA'
166 DACC Hochlaufbetrieb lauft EIN: Hochlaufbetrieb lduft
AUS: Hochlaufbetrieb lauft nicht
167 DACCN INVERS: Hochlaufbetrieb lauft INVERS: DACC
168 DDEC Runterlaufbetrieb lauft EIN: Runterlaufbetrieb lauft
AUS: Runterlaufbetrieb l&uft nicht
169 | bpECN | INVERS: Runterlaufbetrieb lauft INVERS: DDEC 722
170 DRUN Konstantdrehzahlbetrieb lauft EIN: Konstantdrehzahlbetrieb lduft
AUS: Konstantdrehzahlbetrieb lauft
171 DRUNN INVERS: Konstantdrehzahlbetrieb lauft INVERS: DRUN
172 DDC Gleichstrombremsung l3uft EIN: Gleichstrombremsung l3uft
AUS: Gleichstrombremsung lauft
173 DDCN INVERS: Gleichstrombremsung lauft INVERS: DDC
174 bis 179 Werksspezifischer Koeffizient - *1
180 | IPU ngna\ am \_mpulsausgang fiir integrierte EIN: Integrierte Eingangsleistung erreicht 6.33.1
Eingangsleistung Aus: Integrierte Eingangsleistung nicht erreicht
SMPA Vorwarnsignal StoRiiberwachung EIN: Strom-/Drehmomentwert erreich den Erkennungsgrenzwert der
182 StoBuberwachung 6.28
AUS: Erkennungsgrenzwert wird nicht erreicht
183 SMPAN INVERS: Vorwarnsignal StoRiberwachung INVERS: SMPA
222 bis 253 Werksspezifischer Koeffizient - *1
254 | AOFF Immer AUS Immer AUS 722
255 AON Immer EIN Immer EIN

*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht verandert werden.

Anmerkung 1: In der obigen Tabelle nicht aufgefiihrte Funktionsnummern sind mit ,Keine Funktion belegt: Das Aus-
gangssignal ist bei geraden Nummern immer ,AUS", bei ungeraden Nummern immer ,EIN*.
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11.8 Anwendungs-Schnelleinstellung

Wenn ! bis 7 als Parametereinstellung fiir AauA (Anwendungs-Schnelleinstellung) gewahlt ist, werden die Parame-
ter der folgenden Tabelle auf die Parameter £75 i bis 182 (Schnelleinstellungs-Parameter 1 bis 32) eingestellt.
Die Parameter 15 1 bis F782 werden im Schnelleinstellungs-Modus angezeigt.

Einzelheiten zum Schnelleinstellungsmodus finden Sie im Abschnitt 4.2.

| 1: Schnelle 2: 3: ) . ’72
AuA Ersteinrichtung| Forderanlag f\/laterialtransport% Hubantriep 5 Lufter b: Pumpe Verdichter
£15 1 CMOd CMOd ChnOd ChnOd CMOd CMOd CMOd
F152 FMOd FMOd FMOd FMOd FMOd FMOd FMOd
F£153 ACC ACC ACC ACC ACC ACC ACC
Fr54 dEC dEC dEC dEC dEC dEC dEC
F155 UL UL UL UL FH FH FH
F15b Li Li LL LL UL UL UL
F1517 EH- EH- EHF EH- Li Li Li
F£158 FM FM FM FM EH- EHF EHrF
£159 - PL Pt Pk £ FM i
Fb0 - oL oLm oLm PL PE Pk
Fb 1 - B S5r 1 F304 Feo i Fao ! F2 b
Fbcd - 5-c 5-2 F308 F202 F20 F2in
Fb3 - 5-3 5-3 F30 F203 F203 F2i8
FrbY - 5-Y 5-4 F328 F204 F204 F219
Fb5 - 5-5 5-5 F323 F207 F20n FPI d
Fbb - 5rb Srb F330 F2 b (= F353
F161 - 5~ 5-1 F331! F2 i1 Foin F360
Fb8 - F20 | F240 F332 F2i8 Fo F3b !
Fbg - F202 F243 F333 F2i9 F2 9 F3b2
£110 - F2o3 F250 F334 F235 F295 F3b3
£00 1 - F204 F25 1 F340 F30 1 F30 1 F3bb
Fn2 - Fo4o F252 F341! F302 F302 F361
F113 - Fo43 F30 F345 F303 F303 F3b8
Frn4 - F250 F30 F346 Fb33 Fb 0 F3b63
£115 - F25 | F303 F347 Fbb Fo il F312
£ - Fa52 F502 F400 FbbE Fb ! F313
£117 - F304 F50 F405 - Fb33 F380
F118 - F£308 F501 F415 - Fbb" F383
£113 - F303 F10 1 F4.11 - Fbb8 F391
F180 - no ! - Fb548 - - Fbo !
F18 | F0 | Fng2 - 1o - - -
82 PSEL PSEL PSEL PSEL PSEL PSEL PSEL
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11.9 Im laufenden Betrieb nicht &nderbare Parameter

Aus Sicherheitsgriinden kdnnen die folgenden Parameter bei laufendem Umrichter nicht gedndert werden.

Andern Sie diese Parameter, wenn sich der Umrichter im Stillstand befindet.

AU (Anleitfunktion)
AU (Anwendungs-Schnelleinstellung)
AUt (Automatische Einstellung der Hoch-/

Runterlaufzeiten)
(Automatische Drehmoment-Anhebung)(Wahl
des Befehlsmodus)

[Erweiterte Parameter]
F i04 bis F I5b

F i90 bis F /39
Fegn | FesB /Feb !
F301,F302

F304 bisF3 ib
F313

F328 bis F330
F340 ,F34 1

F346

F348 ,F349
F3b0/F363

F315 bis F378
F389/F4O0

FMOd  (Frequenzvorgabe)*1

FH (Maximalfrequenz)
PE (U/f-Kennlinienwahl)
EYP (Grundeinstellung)

SEE (Kontrolle der

Regionseinstellung)

FYO5 bis FY 1
FYs |

FYSHq , F458

FY4B0 bis F435

FS19/Fb03 /FbOS [ FLOB [
Fb I3 Fbeb bis Fb3 !

FbYY | Fbb9 [Fb8 |/ F1ST [
FB99 F303 bis F9 i3
F9I5,F31b

F980

AS00 bis LR
A973 bis A9

*1: C10d und FiOd konnen im Betrieb gedndert werden, indem F735=0 gesetzt wird.
Anmerkung: Einzelheiten zum Parameter Cxxx finden Sie im ,Kommunikationshandbuch®.
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12. Technis

12.1 Modelle und ihre Standardspezifikationen

B Standardspezifikationen

Merkmal Angabe
Eingangsspannung 3-phasig, 240V
Motor-Nennleistung (kW) 04 | 0,75 | 15 | 22 | 4,0 | 55 | 75 | 11,0 | 15,0
Typ VFS15
Form 2004PM-W1_|_2007PM-W1 | 2015PM-W1 | 2022PM-W1 | 2037PM-W1 | 2055PM-WA | 2075PM-WA | 2110PM-W1 | 2150PM-W1
Leistungsaufnahme (kVA) - 13 18 3,00 42 67 10,5 126 206 25,1
Anmerkung 1)
Nenn-Ausgangsstrom (A) - 33 48 80 1.0 175 275 330 540 66,0
Anmerkung 2) (3.3) (4.4) (7.9) (100) (164) (250) (330) (49.0) (60,0)
Ausgangsspannung - 3-phasig, 200V bis 240V
Anmerkung 3)
Uberlast (Uberstrom) T507% - 60 ekunden; 200% - 0,5 Sekunden
Spannung und Frequenz 3-phasig, 200V bis 240V - 50/60Hz
Zulassige Abwe Spannung: 170V bis 264V - Anmerkung 4). Frequenz: 5%
Netzkapazitét (KVA) - 14 25 43 57 92 13,8 17,8 243 316
Anmerkung 5)
Schutzart (IEC60529) P20
Kiihimethode Passiv | Aktiv, Eigenbeliiftung
Farbe RAL7016
Eingebautes Filter Einfaches Funkentstor-Filter
Merkmal Angabe
Eingangsspannung -phasig, 240V 3-phasig, 500V
Motor-Nennleistung (kW) 02 | o4 [ ors | 15 | 22 04 [ 075 | 15 | 22 | 40 [ 55 | 75 [ 110 | 150 | 185 | 220
Typ VFST55 VFST5
Fom 2002PL ] 2004PL J2007PL J2015PL J 20221 {4004pL J4007PL J4015PL J4022PL J4037PL J4055PL Ja075PL Ja110PL J4150PL J4185PL J4220PL
w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1 w1
Leistungsaufnahme (KVA)- | - o 13 18 30 42 11 18 31 42 72 109 | 130 | 211 | 251 | 305 | 351
Anmerkung 1)
Nenn-Ausgangsstrom (A)- | 1,5 33 48 80 | 110 [ 15 23 41 55 95 | 143 [ 170 | 277 | 330 [ 400 [ 460
Anmerkung 2) 5 | 63 [ @wa [ a9 [0 | a5 | ey | 6n | 60 | ©6 [ 130 | 170 | @50 | 300 | 340) | 39.1)
Ausgangsspannung - 3-phasig, 200V bis 240V 3-phasig, 380V bis 500V
Anmerkung 3)
Uberlast (Uberstrom) 7150% - 60 ekunden; 200% - 0,5 Sekunden 7150% - 60 ekunden; 200% - 0,5 Sekunden
‘Spannung und Frequenz T-phasig, 200V bis 240V - 50/60Hz 3-phasig, 380V bis 480V (UL) 500V - 50/60Hz
Spannung: 170V bis 264V - Anmerkung 4), i N
Zulassige Abweichungen Froquenz: =5% Spannung: 323V bis 550V - Anmerkung 4), Frequenz: £5%
Netzkapazitat (kVA) - 08 14 | 23 | 40 | 54 16 | 27 | a7 | 64 | 100 | 152 [ 195 | 269 | 340 [ 404 | 474
Anmerkung 5)
Schutzart (IEC60529) P20
Kihimethode Passiv T _Aiiv, Eigenbel. “Akiiv, Eigenbelafiung
Farbe RAL7016 RAL7016
Eingebautes Fiter EMV-Filter EMV-Filter

Anmerkung 1. Die Leistungsaufnahme wird bei 220 V fiir die 240-V-Modelle und bei 440 V fiir die 500-V-Modelle berechnet.

Anmerkung 2. Angabe der Nennausgangsstrom-Einstellung bei einer PWM-Tragerfrequenz (Parameter F300) von 4 kHz oder
weniger. Die Nennausgangsstrom-Einstellung fiir eine PWM-Tragerfrequenz von mehr als 4 kHz wird in Klammern
angegeben. Sie muss fur PWM-Tragerfrequenzen lber 12 kHz noch weiter reduziert werden. Fuir 500-V-Modelle
mit einer Versorgungsspannung von 480 V oder mehr wird der Nennausgangsstrom noch weiter reduziert.
Die Grundeinstellung fiir die PWM-Tragerfrequenz ist 12 kHz.

Anmerkung 3. Die maximale Ausgangsspannung ist gleich der Eingangsspannung.

Anmerkung 4. 180 V bis 264 V fiir die 240-V-Modelle und 342 V bis 550 V fiir die 500-V-Modelle, bei ununterbrochener
Verwendung des Umrichters (100 % Last).

Anmerkung 5. Die erforderliche Netzkapazitat ist von der netzseitigen Umrichterimpedanz (einschlieRlich der Impedanz von
Eingangsdrossel und Kabeln) abhangig.
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B Allgemeine technische Daten

Merkmal

Angabe

Hauptsteuerfunktionen

Steuerungssystem

PWM-Steuerung, sinuskodiert

Ausgangsspannungsbereich —

Durch Korrektur der Versorgungsspannung im Bereich von 50 V bis 330 V (240-V-Klasse) bzw. 50 V bis 660 V (500-V-Klasse) einstellbar

Anmerkung 1)
Ausgangsfrequenzbereich 0,1 Hz bis 500,0 Hz, Grundeinstellung: 0,5 Hz bis 60 Hz, Maximalfrequenz: 30 Hz bis 500 Hz
Minimale Frequenzeinstellschritte | 0,1 Hz: analoger Eingang (wenn die Maximalfrequenz 100 Hz betragt), 0,01 Hz: und
Frequenzgenauigkeit Digitale Sollwertvorgabe: innerhalb +0,01 % der Maximalfrequenz (-10 °C bis +60 °

C) Analoge Sollwertvorgabe: innerhalb 0,5 % der Maximalfrequenz (25 °C + 10 °C)
Spannungs-/Frequenz-Kennlinien | U/f konstant, variables Dret hebung, Vektorkontrolle, n,

i { n (fur Luf(er und Pumpe), PM-| ung, U/f-5-Punkt-Kennlinie, 3
isfreq (20-500 Hz) eit auf 1 oder 2, Dr g (0-30 %) eil auf 1 oder 2, E q beim Start

(0,1-10 Hz)

Frequenzvorgabe Einstellregler an der Frontplatte, externes mit einer von 1-10 kQ kénnen

angeschlossen werden), 0~10V DC/-10-+10 V DC (Emgangs\mpedanz 30 kQ), 4-20 mA DC (Eingangsimpedanz: 250 Q).

Basisfrequenz Klemmleiste

Frequenzspriinge

Es kénnen drei Sprungfrequenzen und Sprungweiten eingestellt werden.

Obere und untere
Grenzfrequenzen

Obere Grenzfrequenz: 0,5 bis max. Frequenz, untere Grenzfrequenz: 0 bis obere Grenzfrequenz

PWM-Tragerfrequenz

PID-Regelung

Einstellbereich: 2,0 kHz bis 16,0 kHz (Grundeinstellung: 12,0 kHz).

Hoch-/Runterlaufzeiten

Drei individuelle Hoch- und Runterlaufzeiten (je 0,0 s bis 3600 s) programmierbar. Automatische Wahl der Hoch-/Runterlaufzeiten. Lineare
Beschleunigung/Verzégerung, S-Form und C-Form fiir Hoch-/Runterlauf wéhlbar. Dynamisch schneller Runterlauf mit Ubererregung.

Gleicl

0 bis

equenz: q , i 0 % bis 100 %, Bremszeit: 0 bis 25,5 Sekunden, Not-Gleichstrom-Bremse,
Antriebswellenfixierung.

D!namisches Bremsen
Programmierbare
multifunktionale
Eingangsklemmen

Bremschopper integriert, Bremswiderstand extern (Option).

Freie Wahl unter ca. 110 Funktionen, darunter Vorwarts-/Riickwaar
die 8 frei pi baren digitalen
uneingeschrankt einsetzbar.

Einrichtbetrieb, grund| Res
werden kénnen. Sowohl pusmve aIs auch negative Logik |sl

5 [Programmierbare
u;A muﬁifunk!ionale Freie Wahl unter ca. 150 Funktionen, darunter Ausgangssignale furobere/untere Grenzfrequeng, fiir Fahrt mit niedriger Geschwindigkeit,
2 fiir Erreichen der vorgegebenen Geschwindigkeit, Warnsignale und Stor die einem Wechsler-Relais, einem SchlieRer/Offner-
2 | Ausgangsklemmen
5} Relais und einem Open-Kollektor-Ausgang zugewiesen werden kénnen.
38 Vorwirts-/Riickwartslauf Die RUN- und die STOP-Taste am Bedlenfe\d werden fiir Start- und Stoppbefehle verwendet. Die Umschaltung zwischen Vorwartslauf
und Riickwartslauf kann Giber und L iber die K erfolgen.
Einrichtbetrieb Im Einrichtbetrieb kann iber Klemmensteuerung und iiber die Fernbedienung eine exakte Positionierung des Motors erfolgen.
Festfrequenzen Bezugsfrequenzen + 15 Festfrequenzen konnen durch Kombination von vier Eingangskontakten an der Klemmleiste vorgegeben werden.
Automatischer Wiederanlauf Ein her kann nach der hen Priifung der Hauptstromkrei
nach Stérung erfolgen. Max. 10 uche konnen pr iert werden.
Merkmal Angabe
Mehrstufiger Schutz vor Schreibschutzparameter und Anderungsverbot fiir des integrierten auch fiir Nothalt,
unbefugtem Verstellen / Neuinitialisierung und Stér ung sind moglich. kénnen mit einem 4-stelligen Passwort und einer Eingangsklemme
Passworteingabe schreib-geschitzt werden.
Tberbrickung kurzzeitiger Der Betrieb kann mit HITTe von aus dem Antrieb zurickgewonnener regenerativer Energie ber kurzzemigen Netzaustallen autrechternatien | arn Tt Hilfe von aus dem ANTreb 2urUckgewonnener regenerativer Energle ber kurzzettigen Netzaustalen aufrechterhalten
Netzausfalle werden (Grundeinstellung: AUS).
Aufschalten auf den laufenden Nach einem kurzzeitigen Netzausfall erkennt der Umrichter die Drehzahl des freilaufenden Motors und schaltet sich mit angepasster
E Motor (Motorfang) Frequenz wieder darauf, um den Motor ohne vorherigen Halt erneut zu beschleunigen. Diese Funktion kann auch fiir Kaskadenschaltungen
S (Umschaltung mehrerer Antriebe nacheinander auf direkte Netzversorgung bei Erreichen der Netzfrequenz) eingesetzt werden.
5
= -
5 Automatischer Steigerung der Betriebseffizienz der Maschine durch Erhihung der Motordrehzahl, wenn der Motor mit geringer Last betrieben wird.
2 | Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei
3
© | geringer Last
E Drehzahlabsenkung bei Anstieg Wenn mehrere Umrichterantriebe eine gemeinsame Last antreiben (mechanische Kopplung), sorgt diese Funktion fiir eine gleichméaRige

des Lastmoments

Lastverteilung.

Uberlagerung von Sollwerten

Relais-Ausgangssignal

Der Betriebsfrequenz-Sollwert kann durch ein externes Eingangssignal angepasst werden.
1c-Kont: gang und 1a-Kontakt-Ausgang — Anmerkung 2)
Maximales Schaltvermogen: 250 V AC—2 A, 30 V DC~ 2 A (bei ohmscher Last cos®=1), 250 V AC— 1 A (cos®=0,4), 30 V DC - 1 A (L/R=7 ms)
Zuléssige Mindestlast: 5V DC~ 100 mA, 24V DC -5 mA

Schutzfunktionen

Schutzfunktion

Blockierschutz (,Soft-Stall), Strombegrenzung, Uberstrombegrenzung, automatische Spannungsreduzierung, Uberlastschutz durch
elektronische T denzahler, Wartungsintervall-Meldung, Nothalt, Vorwarnungen, Schutz vor:
Kurzschluss am Ausgang, Uberspannung, Unterspannung, Erdschlusserkennung, eingangs- und ausgangsseitigen Phasenfehlern,
Rotoriiberstrom beim Starten, lastseitigem Uberstrom beim Starten, Uberdrehmoment, Unterstrom, Uberhitzung

kontrolle, Betr

Elektronische Temperaturkontrolle

Umschaltung zwischen n und VF-Motoren mit Di Umschaltung zwischen
zwei Motorprofilen, Einstellung der Reaktionszeit auf Uberlast, Einstellung des Blockierschutzes in zwei unabhangigen Stufen,
Abschalten des Blockierschutzes

Quittierung von Stérungen

Riicksetzen iber das Bedienfeld / iiber ein externes Signal / Uiber die Stromversorgung. Nach der Riicksetzung bleiben alle Betriebsdaten
zum Zeitpunkt der letzten Stérungen gespeichert.

<Fortsetzung auf néchster Seite>
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<Fortsetzung>

Merkmal

Angabe

Alarmmeldungen und

Vorwarnungen

Uberstrom, UEerspannung‘ UberTast, UBerE\(zung, Kommunikationsfenler, Unterspannung, Einstellfehler, automatischer,

Wiederanlauf nach Stérung, obere/untere Grenzwerte

Fehlermeldungen

Uberstrom, Uberspannung, Uberhitzung, ausgangsseitiger Kurzschluss, Erdschluss, Umrichteriiberlast, netzseitiger
Uberstrom beim Starten, lastseitiger Uberstrom beim Starten, CPU-Stérung, EEPROM-Fehler, RAM-Fehler, ROM-Fehler,
Kommunikationsfehler. (Zusatzllch aktivierbar: Uberlast des dynamischen Bremswiderstands, Nothalt, Unlerspannung
Unterstrom, Uberdrehmoment, Unterdrehmoment, Motoriiberlast, netzseitiger Phasenfehler, ausgangsseitiger Phasenfehler)

Uberwachungsfunktionen

Ausgangsfrequenz, Frequenz-Sollwert, Betriebsfrequenzvorgabe, Vorwérts-/Riickwartslauf, Ausgangsstrom, Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung), Ausgangsspannung Umrichter-Lastfaktor, Motor-Lastfaktor, Bremswiderstand-Lastfaktor,
Eingangsleistung, Ausgangsleistung, Informationen (iber Schaltzusténde aller Eingangsklemmen, Informationen tiber
Schaltzusténde aller Ausgangsklemmen, Uberlast- und Regionseinstellungen, Version der CPU1, Version der CPU2, PID-
Riickkopplungswert, Standerfrequenz, Fehlermeldungen und Betriebsdaten der letzten 8 Storungen Wartungszeiten,
Gesamtbetriebszeit, Zahl der Startvorgange.

Riickverfol Sto Betri und F ingen der letzten acht Stérungen: Anzahl wiederholt auftretender Fehlermeldungen,
§ Hckveriolgung von storungen Ausgangsfrequenz, Frequenz-Sollwert, Drehrichtung, Ausgangsstrom, Eingangsspannung (G\elchspannungserkennung)
) usgangsspannung, Informationen tiber Schaltzustande der Eingangsklemmen, Informationen tiber Schaltzusténde der
2 A Inf ti iber Schaltzustande der Ei K Inf ti iber Schaltzustande d
'§ Ausgan und G it zum Zeitpunkt des Auftretens jeder einzelnen Stérung.
kol
‘@ Ausgang fiir Fre mess Analogausgang fiir it: Glei mlt 1 mA DC Vollausschlag
5 sgang fr Frequenz g Ausgang 0-20 mA (4-20 mA): Gleichstrc P L d: weniger als 600 Q)
Ausgang 0-10 V: Gleichspannungs-Voltmeter (zulasswger Lastwnderstand tiber 1 kQ)
Maximale Auflésung: 1/1000
4-stellige 7-Segment LED- Frequenz: Umrichter- Ausgangsfrequenz .
Anzeige (selbstleuchtend) Alarm Blockierschutz L, Uberspannungsalarm ,P*, Uberlastalarm . *, Uberhitzungsalarm 4",
Kommunikationsalarm ,£*“.
. Status des Umrichters (Frequenz, Fehlermeldungen, Eingang-/Ausgangsspannung,
Status:  Ausgangsstrom, usw.) und - Parameter-Einstellungen
Anzeige in freien Einheiten: frei wahlbare Einheit (z. B. fiir tatsdchliche Geschwindigkeit entsprechend der Ausgangsfrequenz,
Hubkraft, Durchflussmenge, Druck, etc.).
Signalleuchten Diverse Signalleuchten zeigen den Status des Umrichters, darunter die RUN-Leuchte, die MON-Leuchte, die PRG-Leuchte, die
%-Leuchte und die Hz-Leuchte.
Die Ladeleuchte zeigt an, dass die Kondensatoren des Zwischenkreises elektrisch geladen sind.
Einsatzort Innenraum; keinem direkten Sonnenlicht, korrosiven, explosiven oder brennbaren Gas, Olnebel oder Staub ausgesetzt;
9 und mit Vibrationen von weniger als 5,9 m/s2 (10-55 Hz).
é Hdhenlage 3000 m oder weniger (iber 1000 m: Slromabsenkung erforderlich) — Anmerkung 3
S|
g UmgebungslemEeratur -10 bis +60 °C — Anmerkung 4)

Lagerlemgeratur

-25 bis +70 °C

|| Relative Luftfeuchtigkeit

5 % bis 95 % (dampf- und kondensationsfrei).

Anmerkung 1. Die maximale Ausgangsspannung ist gleich der Eingangsspannung.

Anmerkung 2. Durch externe Einwirkungen wie Vibrationen, St6Re usw. kann es zum Kontaktprellen (kurzzeitige EIN/AUS-
Betatigung des Kontakts) kommen. Daher bitte das Filter auf mindestens 10 ms einstellen oder einen Timer
verwenden, wenn die Klemme direkt mit dem Eingang der programmierbaren Steuerung verbunden wird. Bitte
zum Anschluss der programmierbaren Steuerung nach Méglichkeit die OUT-Klemme verwenden.

Anmerkung 3.

Anmerkung 4.

Fur jede zusatzliche Héhe von 100 m tiber 1000 m muss der Strom um 1 % gesenkt werden. Zum Beispiel bei

2000 m auf 90 % und bei 3000 m auf 80 %.

Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tiber 40 °C betrieben wird, entfernen Sie den Schutzaufkleber

auf der Oberseite und betreiben Sie den Umrichter mit reduzierten Ausgangsstrom geman

Abschnitt 6.18.

Um die direkt nebeneinander installierten Umrichter horizontal aufeinander ausrichten zu kénnen, entfernen Sie
vor der Inbetriebnahme die Schutzaufkleber von der Oberseite der Gerate. Wenn der Umrichter bei Umgebungs-
temperaturen Uber 40 °C eingesetzt wird, muss er mit reduziertem Ausgangsstrom betrieben werden.
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12.2 Auflenabmessungen und Gewicht

B Aullenabmessungen und Gewicht

Motor- Abmessungen (mm) Ungefdhres
Spannungsklasse | Nennleistung Umrichtertyp Zeichnung Gewicht
B H T B1 H1 H2 T2 K
(kw) (k)
0,4 VFS15-2004PM-W1
72 120 60 A 0,9
0,75 VFS$15-2007PM-W1 1,0
130 121,5 13
15 VFS$15-2015PM-W1 130 1,4
105 93 B
2,2 VFS15-2022PM-W1 14
3-phasig, 240V 4,0 VFS15-2037PM-W1 140 170 150 126 157 14 7,5 C 2,2
5,5 VFS15-2055PM-W1 3,5
150 220 170 130 210 12 D
7,5 VFS15-2075PM-W1 3,6
11 VFS$15-2110PM-W1 6,8
180 310 190 160 295 20 E
15 VFS15-2150PM-W1 6,9
0,2 VFS155-2002PL-W1 101 131 0,8
0,4 VFS$155-2004PL-W1 72 120 60 13 A 1,0
1-phasig, 240 V 0,75 VFS155-2007PL-W1 130 135 915 7,5 1,1
15 VFS155-2015PL-W1 ! 16
105 150 93 12 B
2,2 VFS155-2022PL-W1 1,6
0,4 VFS15-4004PL-W1 14
0,75 VFS15-4007PL-W1 107 130 150 93 121,5 13 B 1,5
15 VFS15-4015PL-W1 1,5
2,2 » K
. VFS1S 4022PL W1 140 170 | 150 126 157 14 C 24
3-phasig, 500 V 4,0 VFS15-4037PL-W1 2,6
5,5 - . 3,
VFS15-4095PL W1 150 220 170 130 210 12 7,5 D =
7,5 VFS15-4075PL-W1 4,0
11 - - 6,4
VES15-4110PL W1 180 310 190 160 295 20 E
15 VFS15-4150PL-W1 6,5
185 . R 10,2
VES15 4185PL W1 180 384 § 2205 156 | 3715 6 G
22 VFS15-4220PL-W1 10,2
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DUUUHHU ] Anmerkung 2) e

* 5.8 mm bei 1-phasigen Modellen fir
Abb. B 240V -1,5,22 kW.

Anmerkung 1. Fiir einen besseren Uberblick {iber die Abmessungen
der verschiedenen Umrichter wurden die Abmessungen, die fiir alle
Umrichter gleich sind, in diesen Abbildungen nicht in Symbolen,

sondern in Zahlen angegeben.

Die folgenden Symbole werden verwendet:

B: Breite

H: Héhe

T: Tiefe

B1: Einbaumal (horizontal)

H1: Einbaumal (vertikal)

H2: Hohe Befestigungsbereich des EMV-Blechs
T2: Tiefe Einstellregler

157 (Einbaumafs)

Anmerkung 2. Die folgenden EMV-Bleche sind verfligbar:

Abb. A : EMP007Z

Abb. B : EMP008Z

Abb. C : EMP008Z fiir 3-ph. 500V-2,2 & 4,0 kW Modelle
: EMP009Z fiir 3-ph. 240V-4,0 kW Modelle

Abb. D : EMP010Z

Abb. E :EMPO11Z

EMV-Blech (Option)
Anmerkung 2)

Anmerkung 3. Die in Abb. A und B dargestellten Modelle werden an
zwei Punkten befestigt: in den Ecken oben links und unten rechts.

Abb. C
Anmerkung 4. Das in Abb. A dargestellte Modell ist nicht mit einem
Kiihlventilator ausgestattet

Anmerkung 5. Der Liifter des 1-phasig, 240 V-1,5, 2,2 kW Modelle
sind auf der oberen Seite der Umrichter.
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13. MaRnahm
Repara

Informationen Uber Stérungen und Abhilfemanahmen

13.1 Ursachen und Abhilfemaflinahmen fur Stérungen/ Alarmmeldungen

Wenn ein Problem auftritt, fihren Sie eine Diagnose anhand der nachstehenden Tabelle aus.

Wenn die Diagnose ergibt, dass Teile ausgetauscht werden missen, oder wenn das Problem nicht mit den in der Tabelle beschrie-

benen AbhilfemalRnahmen behoben werden kann, wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.

Fehlermeldung | Fehlercodq Problem Mégliche Ursachen Abhilfemalnahmen
oc 0001 Uberstrom wahrend* Die Hochlaufzeit AL L ist zu kurz. « Erhohen Sie die HochlaufzeitA L L .
Hochlauf des
Motors . Die U/f-Kennlinie ist + Uberpriifen Sie die Einstellung des U/
falsch. f-Parameters.
« Nach einem kurzzeitigen Netzausfall o. &. wird « Verwenden Sie die Funktionen F 30 |
ein Wiederanlaufsignal an den drehenden Motor (automa-tischer Wiederanlauf) und F 302
ausgegeben. (Uberbriickung von Netzausféllen).
« Ein Spezialmotor (z. B. Motor mit einer kleinen * Wenn Pt =0, i, 1. verringern Sie ub.
Impedanz) wird verwendet. * Wenn PE=2 bis b, stellen SieF4 /5 (Motor-
Nennstrom) ein, und fiihren Sie ein Autotuning
durch.
« Ein Motor mit niedriger Induktivitét, insbesondere | * Verwenden Sie einen Antrieb mit einem
ein Motor mit hoher Drehzahl, wird verwendet. hoheren Leistungsbereich. (Ein um 1 Klasse
hoherer Antrieb wird empfohlen.)
ore 0002 Uberstrom wahrend__Die Runterlaufzeit € C_ist zu kurz. « Erhohen Sie die Runterlaufzeitd £ C .
Runterlauf des « Ein Motor mit niedriger Induktivitat, insbesondere | + Verwenden Sie einen Antrieb mit einem
Motors ein Motor mit hoher Drehzahl, wird verwendet. hoheren Leistungsbereich. (Ein um 1 Klasse
hoherer Antrieb wird empfohlen.)
or3 0003 Uberstrom bei « Es treten plotzliche Lastanderungen auf. ° I?edumeren Sie die Lastanderungen.
Betrieb mit « Die Last ist in einem abnormalen Zustand. « Uberpriifen Sie die Last (angesteuerte
konstanter Maschine).
Drehzahl o K .
+ Ein Motor mit niedriger Induktivitét, insbesondere | * Verwenden Sie einen Antrieb mit einem
ein Motor mit hoher Drehzahl, wird verwendet. hoheren Leistungsbereich. (Ein um 1 Klasse
héherer Antrieb wird empfohlen.)

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Fehlermeldung Fehlercode Problem Mégliche Ursachen AbhilfemaRnahmen
ocL 0004 Uberstrom * Die Isolierung des Ausgangszwischenkreises oder des Motors| « Uberpriifen Sie die Sekundarverkabelung und den
) " ist defekt. Zustand der Isolierung.
(lastseitiger Uberstrom , Der Motor hat eine zu kleine Impedanz. i
beim Start) P 3 + SetzenSief613=2,3.
OCA 0005 Uberstrom beim * Ein Zwischenkreis-Element ist defekt. [+ Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
Starten
0008 Netzseitiger * Ein Phasenfehler ist an der Eingangsleitung des « Uberpriifen Sie die Eingangsleitung des Zwi-schenkreises
*EPH1 p wisc i g . auf Phasenfehler.
« Der Kondensator im Zwischenkreis hat keine ausreichende | ¢ Uberpriifen Sie den Zustand des Kondensators im
Kapazitit. Zwischenkreis.
P:
*EPHO 0009 N E\n ist an der des + Uberpriifen Sie die Ausgangsleitung des Zwi-
P Wisc 8 schenkreises, den Motor usw. auf Phasenfehler.
+ Wihlen Sie den Parameter fiir die Erkennung von
Phasenfehlern am Ausgang f605.
oP1 000A Uberspannung wah- | * Es treten abnormale Fluktuationen der i ) . ) " !
rend Hochlauf des Eingangsspannung auf. ‘ ‘ N Installieren Sie eine geeignete Eingangsdrossel.
Mot (1) Die Stromversorgung hat eine Leistungskapazitat von
otors 500 kVA oder mehr.
(2) Ein zur Blindleist fon ist
geoffnet oder geschlossen.
(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet ist, ist an
der gleichen Stromversorgung i 3
. . T + Verwenden Sie die Funktionen 301 (automa-tischer
* Nach einem kurzzeitigen Netzausfall 0. &. wird ein Wiederanlauf) und £302 (Uberbriickung von
Wiederanlaufsignal an den drehenden Motor  ausgegeben. Netzausfallen).
0p2 0008 Uberspannung * Die Runterlaufzeit dEC ist zu kurz. (Die regenera-tive « Erhéhen Sie die Runterlaufzeit dEC.
wahrend Runterlauf | Energie ist zu grof.)
des Motors * Die Spannungsregelung bei Runterlauf f305 ist auf 1 * Stellen Sie die Spannungsregelung bei Runter-lauf f305
eingestellt (Deaktiviert). auf0,2,3.
* Estreten abnormale Fluktuationen der
Eingangsspannung auf. * Installieren Sie eine geeignete Eingangsdrossel.
(1) Die Stromversorgung hat eine Leistungskapazitat von
500 kVA oder mehr.
(2) Ein zur Blindleist fon ist
geoffnet oder geschlossen.
(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet ist, ist an
der gleichen Stromversorgungs-Hauptleitung angeschlossen.
0p3 000C Uberspannung bei | * Es treten abm"gadfe Fluktuationen der « Installieren Sie eine geeignete Eingangsdrossel.
Betrieb (1) Die Stromversorgung hat eine Leistungskapazitat von
500 kVA oder mehr.
(2) Ein zur jon ist
geoffnet oder geschlossen.
(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet ist, ist an
der gleichen Stromver gs-H i .
« Der Motor arbeitet im Regenerationsbetrieb, da die Last + Installieren Sie einen optionalen dynamischen
dazu fiihrt, dass der Motor mit einer hoheren Frequenz als der Bremswiderstand. (optional)
Umrichter-Ausgangsfrequenz lauft

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)

100




TOSHIBA

(Fortsetzung)
Fehlermeldung |  Fehlercode Problem Mégliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
D . . - . o
oLt 000D Umnrichteriiberlast Die Hochlaufzeit ACC ist zu kurz. Erhohen Sie die Hochlaufzeit AL C .
+ Der Gleichstrom-Bremswert ist zu grof. « Reduzieren Sie den Gleichstrom-Bremswert
F25 1 und die Gleichstrom-Bremszeit F 252 .
« Die U/f-Kennlinie ist falsch. « Uberpriifen Sie die Einstellung des U/f-
Parameters.
« Nach einem kurzzeitigen Netzausfall o. &. wird « Verwenden Sie die Funktionen F 30 / (automa-
ein Wiederanlaufsignal an den drehenden Motor tischer Wiederanlauf) und £ 302 (Uberbriickung
ausgegeben. von Netzausféllen).
- Die Last ist zu groR. « Verwenden Sie einen Umrichter mit einer gréfRe-
ren Nennleistung.
gLe 000E Motoriiberlast « Die U/f-Kennlinie ist falsch. « Uberpriifen Sie die Einstellung des U/f-
(I Parameters.
« Der Motor ist blockiert. « Uberpriifen Sie die Last (angesteuerte
Maschine).
« Das Gerét lauft ununterbrochen im Niederdreh- - Stellen Sie 0L # auf eine Uberlast ein, die der
zahlbetrieb. Motor wahrend des Betriebs im Niederdrehzahlbe-
« Der Motor ist wahrend des Betriebs einer zu reich bewaltigen kann.
groRen Last ausgesetzt.
oL3 003E Hauptmodul-Uberlast | + Die Tragerfrequenz ist hoch, und der Laststrom « Erhéhen Sie die Betriebsfrequenz.
wird bei niedrigen Drehzahlen erhdht (in erster Linie | * Reduzieren Sie die Last.
bei 15 Hz oder weniger). « Reduzieren Sie die Tragerfrequenz.
« Wenn ein in Betrieb befindlicher Motor mit 0
Hz gestartet wird, verwenden Sie die Funktion
Automatischer Wiederanlauf.
« Stellen Sie die automatische Reduktion der
Tragerfrequenz F 3 /b auf ! (Tragerfrequenz mit
automatischer Reduktion).
oLr 000F Uberlast‘ur\g des . Die Runter!aufzeit istzu lfurz. « Erhéhen Sie die Runterlaufzeit JEC .
Bremswiderstands « Die dynamische Bremsleistung ist zu groR3. « Erhohen Sie die Leistung des dynamischen-
Bremswiderstands (Wattleistung), und passen Sie
den Parameter fiir die PBR-Leistung F 309 an.
0020 Uberdrehmoment 1 + Das Uberdrehmoment hat wéhrend des Betriebs | * Aktivieren Sie £b /5 (Storung bei Uberdreh-
Ok die Erkennungsschwelle erreicht. moment).
« Uberpriifen Sie den Systemfehler.
ore 0041 Uberdrehmoment 2 « Der Ausgangsstrom hat im angesteuerten Betrieb | « Reduzieren Sie die Last.
o . " !
Fb0 I oder mehr in der Zeit F 452 erreicht und « Erhéhen Sie Blockierschutzschwelle oder die
beibehalten. Drehmomentgrenze bei angesteuertem Motor.
« Das Leistungsdrehmoment hat im angesteuerten
Betrieb F44 | oder mehr in der Zeit F45¢2 erreicht
und beibehalten.
*OLC3 0048 Uberdrehmoment-/ + Das Leistungsdrehmoment oder der Ausgangs- | *Aktivieren Sie F53 7.
Uberstromfeher strom hat im angesteuerten Betrieb £ 593 oder + Reduzieren Sie die Last.
mehr in der Zeit F 595 erreicht und beibehalten. + Uberpriifen Sie den Systemfehler.
0049 Unterdrehmoment/ | * Das Leistungsdrehmoment oder der Ausgangs- | - Aktivieren Sie F59 !.
el 3 U trom hat i teuerten Betrieb den Wert U i i
nterstrom-Fehler strom hat im angesteuerten Betrieb den Wert von « Uberpriifen Sie den Systemfehler.
F593 oder darunter in der Zeit 535 erreicht und
beibehalten.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)

Fehlermeldung |  Fehlercode Problem Magliche Ursachen Abhilfemalnahmen

0OH 0010 Uberhitzung « Der Lufter lauft nicht. « Wenn der Liifter wahrend des Betriebs nicht

o lauft, muss er ausgetauscht werden.

« Die Umgebungstemperatur ist zu hoch. « Fihren Sie einen Neustart durch, indem Sie den
Umrichter zuriicksetzen, nachdem er ausreichend
abgekdihlt ist.

« Die Beliiftungsoffnung ist blockiert. « Stellen Sie einen ausreichenden Abstand um
den Umrichter herum sicher.

« Ein wérmeabgebendes Gerat ist in der Nahe des | « Positionieren Sie keine warmeabgebenden

Umrichters installiert. Geréte in der Nahe des Umrichters.

OHe 002E Nothalt-Signal von ex- | * Ein Befehl aufgrund einer Uberhitzung (Eingangs-] * Der Motor ist (iberhitzt; iiberpriifen Sie daher, ob

ternem Gerét aufgrund | klemmenfunktion: 44 oder 47) wiird von einem ex-| der an den Motor abgegebene Strom den
Uberhitzung ternen Steuergerat ausgegeben. Nennstrom iiberschreitet.

3 oot Nothalt + Wahrend des automatischen oder fernbedienten | * Svslez:nndsai: gz’t’hgmgg‘;; :\L:sg;.eben wird
Egg;ee?s \é’éﬁ;‘: Sagleppe-%?fsm uebeerbdeis Bedlenfeld setzen Sie den Umrichter zurlick, nachdem dieses

gabeg 9eg . Signal aufgehoben wurde.

EEP ! 0012 EEPROM-Fehler 1 « Ein Datenschreibfehler ist aufgetreten. « Schalten Sie den Umrichter aus und wieder ein.
Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie
sich an lhren Toshiba-Héndler.

EEP? 0013 EEPROM-Fehler 2 + Die Stromversorgung wurde wéhrend eines £ Y7- | « Schalten Sie die Stromversorgung kurz aus und
Vorgangs unterbrochen, und der Datenschreibvor- | dann wieder ein, und wiederholen Sie dann den
gang wurde abgebrochen. £4YP-Vorgang.

« Der Fehler ist aufgetreten, wahrend verschiedene | * Wiederholen Sie den Schreibvorgang. Wenden

Daten geschrieben wurden Sie sich an |hren Toshiba-Handler, wenn das

) Problem haufig auftritt.

EEP3I 0014 EEPROM-Fehler 3 « Ein Datenlesefehler ist aufgetreten. « Schalten Sie den Umrichter aus und wieder ein.
Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie
sich an lhren Toshiba-Héndler.

Errd 0015 RAM-Fehler im « Das Steuer-RAM ist defekt. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.

Hauptgerat
Err3 0016 ROM-Fehler im « Das Steuer-ROM ist defekt. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
Hauptgerat

ErrY 0017 CPU-Stérung 1 « Die Steuer-CPU ist defekt. + Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.

ErrS 0018 Kommunikationsfehler | + Die Kommunikation wurde unterbrochen. « Uberpriifen Sie die Fernbedienung, Kabel usw.

Errn 001A Stromerkennungs- « Die Stromerkennung ist defekt. + Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.

fehler

Er-8 0018 Fehler in optionalem « Ein optionales Gerat ist ausgefallen. (z. B. eine « Uberpriifen Sie den Anschluss des optionalen

Gerat 1 Kommunikationsoption) Gerats.
Err9 001C Verbindungsunterbre- | * Nachdem ein Start-Signal iber die RUN-Taste der| « Bevor Sie die Fernbed|enung trennen, driicken
chung Fernbedienung | Fernbedienung aktiviert wurde, trat fiir 10 Sekunden| Sie die STOP-Tas

oder mehr eine Verbindungsunterbrechung auf. « Dieser Fehler wnd durch die Einstellung
F13 1= deaktiviert.

*ur 0010 Unterstrombeieb- « Der Ausgangsstrom ist wahrend des Betriebs bis | © Aktivieren Sie Fb {0 (Unterstromerkennung).

Fehler

zur Unterstromerkennungsschwelle gesunken.

« Uberpriifen Sie, ob die Erkennungsschwelle fiir
das System (F609,Fb | {,Fb I2)angemessen
ist.

+ Wenn die Einstellung korrekt ist, wenden Sie
sich an lhren Toshiba-Handler.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kdnnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Fehlermeldung |  Fehlercode Problem Mégliche Ursachen Abhilfemattnahmen
WP | 001E Unterspannungsfehler | « Die Eingangsspannung (im Zwischenkreis) ist « Uberpriifen Sie die Eingangsspannung.
o (2wischenkreis) 2u Klein. + Aktivieren Sie Fb21 (Stdrung bei Unterspan-
nung).
« Als VorbeugemaRnahme fiir den Fall eines
kurzzeitigen Netzausfalls stellen Sie Fb27=0,
Uberbriickung kurzzeitiger Netzausfélle F 302 und
Motor-Fangfunktion F 30 / ein.
: L - , « Stellen Sie die Parameter in der linken Spalte
Ekn 0028 Autotuning-Fehler + Die Motorparameter i, ulw 485, F4 i5 und | 4nnand des Motor-Typenschilds korrekt ein, und
o o ;
EEn ! 0054 F4 117 sind nicht korrekt eingestellt. fiihren Sie das Autotuning erneut durch.
EEnd « Stellen Sie den Parameter F4 /b auf weniger als}
70 % des aktuellen Werts ein, und fihren Sie das
Etn3 00550056 Autotuning erneut durch.
. - « Stellen Sie die Parameter in der linken Spalte
Ein Motor mit einer Le\_stung um 2 Klassen unter anhand des Motor-Typenschilds korrekt ein, und
dem Umrichter oder weniger wird verwendet. . . N
: o fiihren Sie das Autotuning erneut durch.
« Das Ausgangskabel ist zu diinn. N .
« Der Umrichter wird fiir andere Lasten als + Stellen Sie dann den Parameter F400= ! ein,
Drehstrom-Asynchronmotoren verwendet. wenn die Stérung auftritt.
« Der Motor ist nicht angeschlossen. * SchlieBen Sie den Motor an.
« Uberpriifen Sie das sekundarseitige Magnet-
schitz.
« Der Motor lauft. « Fihren Sie das Autotuning erneut durch, nach-
dem der Motor gestoppt wurde.
+ Parameter PL =6 ist gesetzt, und ein Motor mit + Verwenden Sie einen Antrieb mit einem héheren
hoher Drehzahl ist angeschlossen. Leistungsbereich. (Ein um 1 Klasse héherer
Antrieb wird empfohlen.)
EFo 0022 Erdschiuss « Ein Erdungsfehler ist im Ausgangskabel oder im « Uberpriifen Sie das Kabel und den Motor auf
Motor aufgetreten. Erdungsfehler.
« Uberstrom im dynamischen Bremswiderstand + ErhGhen Sie die Runterlaufzeit J€ C .
« Stellen Sie die Netzspannungskompensation
F3017 auf ! oder 3.
« Wenn Frequenzumrichter tber eine Wech- ° Stellgp Sif den Parameter Fb i auf 0
selstromversorgung betrieben werden und {iber »Deaktiviert".
eine gemeinsame Gleichstromsammelschiene
angeschlossen sind, kann ein unnétiger Fehler
ausgeldst werden.
e n 002F Asynchronlauf (nur fur | « Die Antriebswelle ist blockiert. « Geben Sie die Antriebswelle frei.
M "
50Ut Antrieb von PM- « Eine Ausgangsphase ist offen. « Uberpriifen Sie die Verbindungskabel zwischen
Motoren) Umrichter und Motor.
- Eine StoRbelastung liegt vor. . Erhoh.enj Sie dl.e Hf)ch-/RunterIaufzelt. )
« Deaktivieren Sie die Asynchronlauf-Funktion,
wenn die Gleichstrom-Bremsfunktion verwendet
« Die Gleichstrom-Bremsfunktion wird ausgefiihrt. wird, oder andern Sie die Funktion der Gleich-
strombremse in den Servo-Lock-Modus.
EEYP 0029 Falscher Umrichtertyp | « Es kann ein Ausfall des Umrichters vorliegen. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Héndler.
£-13 002D Uberdrehzahl-Fehler « Es treten abnormale Fluktuationen der Eingangs- | « Uberpriifen Sie die Eingangsspannung.
spannung auf. « Installieren Sie einen optionalen dynamischen
« Uberdrehzahl-Fehler aufgrund der Spannungsre- | Bremswiderstand. (optional)
gelung bei Runterlauf.

* Stérungen

mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Fehlermeldung | Fehlercode Problem Mégliche Ursachen Abhilfematnahmen
P Erkennung einer + Das Eingangssignal von VIC entspricht der « Uberpriifen Sie das VIC-Signalkabel auf Kabel-
Analogeingangsunter- | Einstellung £33 oder liegt darunter. bruch. Uberpriifen Sie auRerdem den Eingangssig
brechung nalwert oder die Einstellung von F533.
£-19 0033 CPU-Kommunikati- « Ein Kommunikationsfehler zwischen den Steuer- | « wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
onsfehler CPUs ist aufgetreten.
E-20 0034 Uberhohte « Die Einstellung fiir den Parameter Automatische | * Stellen Sie den Parameter Automatische
Drehmoment- Drehmoment-Anhebung F 402 ist zu hoch. Drehmoment-Anhebung F 402 niedriger ein.
Anhebung . . « Fuhren Sie ein Autotuning durch.
« Der Motor hat eine zu kleine Impedanz.
E-21! 0035 CPU-Stérung 2 « Die Steuer-CPU ist defekt. * Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
£-23 0037 Fehler in optionalem « Ein optionales Gerat ist defekt. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
Gerit 2
E-2b 003A CPU-Stérung 3 « Die Steuer-CPU ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
£-21 0057 Fehler in interner « Interne Schaltung ist defekt. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
Schaltung
E-32 0040 PTC-Fehler + Der PTC-Motorschutz wurde ausgelst. « Uberpriifen Sie den PTC im Motor.
E-37 0045 Servo-Lock-Fehler - Die A_ntrlebswelle wird beim Servo-Lock- . Reduzieren Sie die Last im Servo-Lock-Betrieb.
Betrieb nicht gesperrt.
E-39 0047 Autotuning-Fehler * Wenn das Autotuning (relevante Parameter: . ‘Au?otunlng fur P.ermane‘pt-l‘\ﬂégnetmotorklst "
_ Py A fiir diesen Motor nicht zulassig; messen Sie die
(PM-Motor) PE=b, F400=C), aktiviert ist, hat der Strom des |nduktivitat mit ei LCR-Met "
Permanent-Magnetmotors den Schwellenwert nduktivitat mit einem -Metero. a.
(berschritten.
« Die Induktivitidt des Permanent-Magnetmotors
ist zu klein.
P-F « Sicherer Halt gestort « Der Antrieb kann nur durch Ab- und Anschalten
zurlickgesetzt werden.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kdnnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

[Informationen zu Alarmmeldungen] Die in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrten Meldungen werden als Warnmel-
dung angezeigt, fiihren aber nicht zu einer Stérung des Umrichters.

Fehlermeldung

Problem

Mégliche Ursachen

Abhilfemanahmen

STOP-Taste gedriickt wird, wahrend eine
Fehlermeldung angezeigt wird.

OFF Klemme ST (Standby- « Der Schaltkreis ST-CC (oder P24) ist « SchlieRen Sie den Schaltkreis ST-CC (oder P24).
Funktion zugewiesen) AUS | gesffnet.
MOFF Unterspannung im « Die Versorgungsspannung zwischen R, S | « Messen Sie die Zwischenkreis-Versorgungsspan-
Zwischenkreis und T ist zu niedrig. nung. Wenn die Spannung normal ist, muss der
« Interner Kommunikationsfehler. Umrichter repariert werden.
rerY Wiederanlaufversuch lauft - Ein Wiederanlaufversuch des Umrichters « Der Wiederanlauf erfolgt automatisch. Nahern Sie
Jauft. sich dem Motor vorsichtig, da er plotzlich wiederan-
« Ein kurzzeitiger Netzausfall ist aufgetreten. laufen kann.
Die Motordrehzahl-Erkennung lauft.
Err i Fehler bei der + Die Frequenzvorgabe-Signale bei Punkt 1 | + Stellen Sie die Frequenzvorgabe-Signale bei Punkt
Frequenzpunkteinstellung und 2 liegen zu dicht beieinander. 1 und 2 weiter auseinander ein.
CLlr Loschbefehl zulssig « Diese Meldung wird angezeigt, wenn die « Driicken Sie die STOP-Taste erneut, um den Fehle

zu I6schen.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Fehlermeldung Problem Mégliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
EOFF Nothalt-Befehl zulassig + Der Betrieb im automatischen Steuer- + Driicken Sie die STOP-Taste fiir einen Nothalt. Um
modus oder im Fernbedienungsmodus den Nothalt-Vorgang abzubrechen, driicken Sie eine
wird durch eine Betatigung am Bedienfeld beliebige andere Taste.
gestoppt.
Einstellungsfehler / + Bei einem Datenlese- oder schreibvor- « Uberpriifen Sie, ob die Einstellung korrekt ist.
HI/LD Eine Fehlermeldung und gang wurde ein Fehler in einer Einstellung
Fehlerdaten werden je zwei- festgestellt.
mal abwechselnd angezeigt.
HERD/End Anzeige der ersten/letzten « Das erste und das letzte Datenelement in « Driicken Sie die MODE-Taste, um die
fen Datenelemente der Datengruppe ALH werden angezeigt. Datengruppe zu verlassen.
db Gleichstrombremse * Gleichstrombremsvorgang lauft « Diese Meldung verschwindet nach einigen Sekun-
den, wenn kein Problem auftritt.
Anmerkung 1:
E Es kénnen nicht alle Ziffern « Ein Wert (z. B. Frequenz) hat mehr als 4 « Verkleinern Sie den Multiplikator F 702 fur die
E2 angezeigt werden Ziffern. (Die héheren Stellen haben Prioritat.) | frequenzproportionale Anzeige.
E3
SEOP Die Sperre des Runterlauf- + Der Parameter fiir die Sperre des unterlauf{ =~ _. . " N
Stopps bei kurzzeitigem Stopps F 302 (Uberbriickung kurzzeitiger Fy:mzn Nelgstarts_setzen Stle‘deg t}mgch_ter |
Netzausfall ist aktiviert. Netzausfalle) ist aktiviert. zuruck, oder geben Sie erneut ein Betriebssignal ein.
LSEP Automatischer Stopp aufgrund . . y + Diese Funktion wird abgebrochen, wenn die
. F .
ununterbrochenem sgle gﬂ;?oni‘iub;dgeﬁzf\:\iteenautomatlsche Bezugsfrequenz LL + 0,2 Hz erreicht oder der
Betreb im unteren i : Betriebsbefehl AUS ist.
Frequenzbereich
Al E Initialisierung der Parameter | « Parameter werden auf die Grundwerte + Dies ist normal, wenn die Meldung nach einer ge-
lauft zurlickgesetzt. wissen Zeit (einige Sekunden bis ca. 10 Sekunden)
verschwindet.
A-0 1 Einstellpunkt-Alarm 1 « Wenn PL =1 gesetzt ist, ist fiir mindestens | * Stellen Sie die Punkte auf unterschiedliche Werte
zwei der Parameter v, F {30, F 132, ein.
F 134, F /96 oder F /98 der gleiche
Einstellwert auRer 0,0 Hz eingestellt.
R-02 Einstellpunkt-Alarm 2 « Wenn Pt =7 gesetzt ist, ist die Steigung « Stellen Sie die Steigung der U/f-Kennlinie flacher
der U/f-Kennlinie zu hoch. ein.
R-05S Ausgangsfrequenz-  Es wurde versucht, das Gerat mit einer « Betreiben Sie das Gerét in einem Bereich bis zum
Obergrenze hoheren Frequenz als dem 10-fachen Wert | 10-fachen Wert der Basisfrequenz.
der Basisfrequenz (uL oder F i170) zu
betreiben.
A- 17 Bedienfeldtasten-Fehler + Die RUN- oder STOP-Taste wurde langer | . (Jberpriifen Sie das Bedienfeld.
als 20 Sekunden gedriickt gehalten.
« Die RUN- oder STOP-Taste ist defekt.
A-21 Steuerklemmleisten- « Die Steuerklemmleiste I6st sich. « Installieren Sie die Steuerklemmleiste im Umrichter.
Verbindungsfehler « Interne Schaltung ist defekt. » Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Héndler.
AR-28 S3-Klemmenfehler « Die Einstellungen des Schiebeschalters « Passen Sie die Einstellungen von SW2 und
SW2 und des Parameters F /47 stimmen F 147 an.
nicht Gberein. Schalten Sie nach der Anpassung dieser Einstellun-
gen die Stromversorgung aus und wieder ein.
Atn Autotuning « Autotuning lauft « Dies ist normal, wenn die Meldung nach einigen
Sekunden verschwindet.

Anmerkung 1:

Wenn die Gleichstrombrems-Funktion (DB) durch die Eingangsfunktion 22 oder 23 zugewiesen wurde, ist es
normal, das ,d“ ausgeblendet wird, wenn der Schaltkreis zwischen der Klemme und CC (oder P24) gedffnet
wird.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)

Fehlermeldung

Problem

Magliche Ursachen

Abhilfemalnahmen

d- 18

Bruch des Analogsignal-
Kabels

« Der Signaleingang tiber VIC liegt unter

der mit Fb 33 eingestellten Schwelle fiir die
Analogsignal-Erkennung, und der Einstellwert
fir F&44 ist 1 oder hoher.

« Uberpriifen Sie die Kabel auf Kabelbruch. Uberprii-
fen Sie die Einstellung des Eingangssignals oder den
Einstellwert fir F6 33 und Fb44.

Im erzwungenen Betrieb

« Beim Betrieb mit Brandbetriebsdrehzahl
werden ,F! - E“und die Betriebsfrequenz
abwechselnd angezeigt.

« Dies ist normal, wenn die Meldung nach dem
Betrieb mit Brandbetriebsdrehzahl verschwindet.

Pass/
Fdi L

Ergebnis der
Passwortiiberprifung

+ Nach der Passworteinstellung (F 738)
wurde das Passwort unter F 739 (Passwort-
Uberpriifung) eingegeben.

« Wenn das Passwort richtig ist, wird Pd55 ange-
zeigt, und wenn es falsch ist, wird Fd/ L angezeigt.

ERSY/SEd

Umschalten der Anzeige
zwischen vereinfachter
Programmierebene /
Standard-Programmierebene

+ Die EASY-Taste wurde im normalen Anzei-
gemodus gedriickt.

« Wenn EASY angezeigt wird, ist die vereinfachte
Programmierebene aktiviert.

Wenn 5t d angezeigt wird, ist die Standard-Program-
mierebene aktiviert.

SEE

Anmerkung 2|

Eingabeanforderung fiir
Regionseinstellung

« Es wurde noch keine Regionseinstellung
eingegeben.

« Bei erstmaligen Netzstromanschluss des
Umrichters

+ Wenn der Parameter Kontrolle der Regions-
einstellung SEE auf O eingestellt wird, kehrt
der Umrichter zur Grundeinstellung zuriick.

* Wenn £ 4P auf |3 eingestellt wird, kehrt
der Umrichter zur Grundeinstellung zuriick.

« Wahlen Sie mit dem Einstellregler eine Regionsein-|
stellung aus. Siehe Abschnitt 3.1.

nErr

Keine vorherige Stérung
gespeichert

« Es gibt keine gespeicherten Betriebsdaten
zu einer vorherigen Stérung, nachdem die
vorherigen Storungen geléscht wurden.

« Normaler Betrieb.

PR

Keine gespeicherten

Betriebsdaten zu einer
vorherigen Stérung

« Die gespeicherten Betriebsdaten zu einer
vorherigen Stérung werden aufgerufen, wenn
wahrend der abwechselnden Anzeige von
nErr ¢ [Zahl] der Einstellregler in der Mitte
gedriickt wird.

« Normaler Betrieb.
Um zur vorigen Funktion zuriickzukehren, driicken
Sie die MODE-Taste.

P-A

Verbindung STO/+SU
offen

Briicke STO/+SU fehlt, oder ein externes
Sicherheitsrelais hat STO/+SU unterbrochen

Reaktivieren Sie STO/+SU

Der Parameter 5£ & leuchtet jedoch gleichzeitig mit anderen Parametern und blinkt nicht.

Anmerkung 2: SEt blinkt nach Einschalten der Stromversorgung. Wahrenddessen sind die Tasten nicht funktionsfahig.

[Vorwarnungsanzeige]

™ T o~ T on

Uberstromwarnung
Uberspannungswarnung
Uberlastwarnung
Uberhitzungswarnung

Kommunikationswarnung

Identisch mit 2C (Uberstrom)
Identisch mit 37 (Uberspannung)
Identisch mit 3L { und 0L 2 (Uberlast)

Identisch mit H (Uberhitzung)

Identisch mit £~ - 5 (Kommunikationsfehler)

Wenn zwei oder mehr Probleme gleichzeitig auftreten, blinkt eine der folgenden Warnmeldungen:
P/ PL,CPL
Die Alarmmeldungen £ P. L. H. & werden von links nach rechts in dieser Reihenfolge blinkend angezeigt.
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13.2 Rucksetzen des Umrichters nach einer Stérung

Setzen Sie den Umrichter nach einer Abschaltung aufgrund einer Fehlfunktion oder eines Fehlers nicht zuriick, ohne
zuvor die Ursache zu beseitigen. Wenn der Umrichter zuriickgesetzt wird, bevor die Ursache beseitigt wurde, kann es
erneut zu einer Stérung kommen.

Der Umrichter kann durch eines der folgenden Verfahren nach einer Stérung zuriickgesetzt werden:

(1) Abschalten der Stromversorgung (nicht wieder einschalten, bevor die LED erloschen ist.
Anmerkung: Einzelheiten hierzu finden Sie im Abschnitt tiber das Verhalten nach Stérung und Abschaltung F502.
(2) Uber ein externes Signal (Uberbriickung von RES und CC (oder P24) an der Steuerklemmleiste —

(3) Uber eine Betatigung des Tastenblocks am Bedienfeld
(4) Durch Eingabe eines Stérungsléschsignals (iber die Kommunikation

|

|

I

I

I offen): Die Riicksetzungsfunktion muss der Eingangsklemmleiste zugewiesen sein. (Funktion Nr. 8, 9)
1

1

|

\ (Einzelheiten hierzu finden Sie in der Kommunikationsanleitung (E6581913).)

Zur Ricksetzung des Umrichters Uber den Tastenblock des Bedienfelds fiihren Sie die folgenden Schritte durch:

(1) Drlcken Sie die STOP-Taste, und stellen Sie sicher, dass £L~ angezeigt wird.
(2) Durch ein erneutes Driicken der STOP-Taste wird der Umrichter zurlickgesetzt, wenn die Ursache

der Storung bereits beseitigt wurde.

* Wenn eine Uberlastfunktion [oL /: Umrichteriiberlast, o 2: Motor tiberlast, ot 3: Hauptmodul-Uberlast,o - :
Bremswiderstand Uberlast] aktiv ist, kann der Umrichter nicht durch Eingabe eines Riicksetzungssignals
von einem externen Gerat oder Uber das Bedienfeld zuriickgesetzt werden, bevor die virtuelle Abkuhlzeit
abgelaufen ist.

Virtuelle Abkihlzeit ... oL 1 : ca. 30 Sekunden nach Auftreten einer Stérung
gLe : ca. 120 Sekunden nach Auftreten einer Stérung
oL~ :ca. 20 Sekunden nach Auftreten einer Stérung

* Fiir 5t 3 (Hauptmodul-Uberlast) gibt es keine virtuelle Abkiihlzeit.

* Bei einer Stérung aufgrund einer Uberhitzung (o+) Gberpriift der Umrichter die Innentemperatur. Warten Sie,
bis die Temperatur im Umrichter ausreichend zurlickgegangen ist, bevor Sie den Umrichter zuriicksetzen.

*  Der Umrichter kann nicht zuriickgesetzt werden, wahrend das Nothalt-Signal von der Klemme eingegeben
wird.

*  Der Umrichter kann nicht zurlickgesetzt werden, wahrend die Vorwarnung aktiv ist.

[Vorsicht]
Durch Aus- und wieder Einschalten des Umrichters wird dieser sofort zurilickgesetzt. Sie konnen dieses Riicksetzungsverfahren
verwenden, wenn der Umrichter ohne Verzégerung zuriickgesetzt werden muss. Beachten Sie jedoch, dass das System oder der

Motor durch diese Vorgehensweise beschadigt werden kénnen, wenn sie wiederholt durchgefiihrt wird.
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13.3 Wenn der Motor nicht lauft, obwohl keine Stérungsmeldung ange-
zeigt wird

Wenn der Motor nicht I&uft, obwohl keine Stérungsmeldung angezeigt wird, ermitteln Sie die Ursache, indem Sie die
folgenden Schritte durchfiihren.

JA: —
Der Motor lauft nicht.
l NEIN: =mmpy

Ist die 7-Segment- Uberpriifen Sie die Stromversorgung und den Stellen Sie die
LED-Anzeige leer? u = | MCCB. Funktioniert die Stromversorgung Stromversorgung
normal? wieder her.

i - « SchlieBen Sie den Schaltkreis zwischen CC (oder P24) und der Klemme, der die
Wird Off angezeigt? Standby-Funktion (ST) an der Steuerklemmleiste zugewiesen ist.
« Offnen Sie die Verbindung zwischen CC (oder P24) und der Klemme, der die
Funktion FRR (Freilauf) an der Steuerklemmleiste zugewiesen ist.
« Uberpriifen Sie die Einstellung des Parameters Standig aktive Funktion (f110).

(Siehe Abschnitt 6.3.1.)

A J

Wird eine Fehlermeldung Ermitteln und itigen Sie die Ursache des Fehlers, und setzen Sie dann den
angezeigt? Umrichter zurtick. Informationen zu Riicksetzungsverfahren finden Sie in Abschnitt
(Siehe Abschnitt 13.1.) 32,

.

Y __
Werden rtry und eine Ein Wiederanlaufversuch des Umrichters lauft. Die Funktion Wiederanlaufversuch
Fehlerme\?dung abwechselnd kann durch einen normalen Stoppbefehl oder einen Nothalt-Befehl oder durch
angezeigt? Ausschalten des Umrichters deaktiviert werden.

w

u
Leuchtet die LED der RUN/ Z“Ij\/;r;rr\tef Bedienung Uber das Bedienfeld gewahlt ist: Driicken Sie die RUN-Taste, um ~ den Betriel
STOP-Taste? « Uberpriifen Sie, ob die Bedienfeld-Betriebsfrequenz richtig eingestellt ist.

(Siehe Abschnitt 3.2.2.)

* Wenn ein anderer Bedienmodus gewahit ist ...Andern Sie die Einstellung der Betriebs-
CMOd. (Siehe Abschnitt 3.2.1)

v

* Wenn die Bedienung tiber das Bedienfeld gewahlt ist: Andern Sie den Parameter fiir
die Bedienungswahl CMOd auf 1. (Siehe Abschnitt 3.2.1.)

« Sie kénnen die Einstellung jeder Eingangsklemme am Monitor Gberprifen. (Siehe
Abschnitt 8.2.1.)

Ist die LED der RUN/STOP-
Taste aus?

. ist ... Uberpriifen Sie, ob eir Betriebs-befehl

v
Wird 0. 0 angezeigt? H « Stellen Sie sicher, dass das Frequenzvorgabe-Signal nicht auf Null gestellt ist.
« Uberpriifen Sie die Einstellungen der Parameter fir das Frequenzvorgabe-Signal
FMOd.
(Siehe Abschnitt 3.2.2.)
« Uberpriifen Sie die il der F g 1und 2. (Siehe
Abschnitt 6.6.2.)
« Uberpriifen Sie, ob die Eit der niedrigsten
hoher als die Betriebsfrequenz ist. (Siehe Abschnitt 6.7.2.)
« Stellen Sie sicher, dass die Frequenzvorgabe (Festfrequenz usw.) nicht auf Null gesetzt
ist.
« Stellen Sie sicher, dass der Motor nicht einer zu groRen Last ausgesetzt und nicht
blockiert ist.> Reduzieren Sie gegebenenfalls die Last.

g snsnunnnnnnnns

Ermitteln Sie die Ursache mit Hilfe der i ion und der ion.
Informationen tber die Parameteranzeigefunktion finden Sie in Kapitel 11 und iiber die Statusiiberwachungsfunktion in Kapitel 8.
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13.4 Ermittlung der Ursachen sonstiger Probleme

Die nachstehende Tabelle enthalt eine Ubersicht (iber weitere Probleme sowie mégliche Ursachen und AbhilfemaRnahmen.

Probleme Ursachen und Abhilfemanahmen

Der Motor lauft in der falschen

X « Vertauschen Sie die Phasen der Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und W/T3.
Drehrichtung.

« Vertauschen Sie die Anschllsse an den Vorwartslauf-/Rickwértslauf-Signalklemmen des
externen Eingangsgeréts. (Siehe Abschnitt 7.2.1.)
« Beim Betrieb (iber das Bedienfeld andern Sie die Einstellung des Parameters 7~ .

Der Motor lauft, aber seine
Drehzahl &ndert sich nicht normal. | « Die Last ist zu groR. Reduzieren Sie die Last.

« Die Soft-Stall-Funktion ist aktiviert. Deaktivieren Sie die Soft-Stall-Funktion.

(Siehe Abschnitt 3.5.)

« Die Maximalfrequenz F# und die obere Grenzfrequenz UL sind zu niedrig eingestellt.
Erh6hen Sie die Maximalfrequenz FH und die obere Grenzfrequenz UL .

« Das Frequenzvorgabe-Signal ist zu schwach. Uberpriifen Sie Signal-Einstellwert, Schalt-
kreis, Kabel usw.

« Uberpriifen Sie die Vorgabemerkmale (Einstellungen fiir Punkt 1 und 2) der Parameter fiir
das Frequenzvorgabe-Signal. (Siehe Abschnitt 6.6.2.)

+ Wenn der Motor mit niedriger Drehzahl lauft, iberpriifen Sie, ob die Blockierschutzfunk-
tion (,Soft Stall) aktiviert wurde, weil der Wert der Drehmoment-Anhebung zu grof ist.
Passen Sie den Wert der Drehmoment-Anhebung (vt ) und die Hochlaufzeit (RCC) an.
(Siehe Abschnitt 5.13 und 5.4.)

Der Motor lauft nicht gleichmaBig | < Die Hochlaufzeit (A€ C) oder die Runterlaufzeit (¢ C) ist zu kurz eingestellt.

hoch oder runter. Verlédngern Sie die Hochlaufzeit (RC L) oder die Runterlaufzeit (J£C).
Ein zu groBer Strom fliet in « Die Last ist zu gro. Reduzieren Sie die Last.
den Motor. « Wenn der Motor mit niedriger Drehzahl lauft, (iberpriifen Sie, ob der Wert der Drehmo-

ment-Anhebung zu groR ist. (Siehe Abschnitt 5.13.)

Der Motor lauft mit einer hoheren
oder niedrigeren Drehzahl als
vorgegeben.

« Der Motor hat eine falsche Nennspannung. Verwenden Sie einen Motor mit richtiger
Nennspannung.

« Die Spannung an den Motorklemmen ist zu niedrig. Uberpriifen Sie die Einstellung des
Basisfrequenzspannungs-Parameters (vt u). (Siehe Abschnitt 5.11.)

Ersetzen Sie das Kabel durch eines mit einem gréReren Querschnitt.

« Das Untersetzungsverhaltnis usw. ist nicht richtig eingestellt. Passen Sie das Unterset-
zungsverhaltnis usw. an.

- Die Ausgangsfrequenz ist nicht richtig eingestellt. Uberpriifen Sie den Ausgangsfrequenz-
bereich.

« Stellen Sie die Basisfrequenz ein. (Siehe Abschnitt 5.11.)

Die Motordrehzahl schwankt « Die Last ist zu groR® oder zu klein. Reduzieren Sie die Lastanderungen.

wahrend des Betriebs. « Die Nennleistung des verwendeten Umrichters oder Motors ist nicht gro genug, um die
Last anzutreiben.

Verwenden Sie einen Umrichter oder Motor mit einer ausreichenden Nennleistung.

« Uberpriifen Sie, ob sich das Frequenzvorgabe-Signal dndert.

+ Wenn der Parameter U/f-Kennlinien-Wahl Pt auf 3 gesetzt ist, (iberpriifen Sie die
Vektorregelungs-Einstellung, Betriebsbedingungen usw. (Siehe Abschnitt 5.12)

Die Parametereinstellungen kon- | . Angern Sie die Einstellung des Parameters Parametriersperre F 7100 auf 0 (Anderung

nen nicht geéndert werden. zugelassen), wenn er auf / bis 4 (gesperrt) gestellt ist.

- Stellen Sie den Uberpriifungscode auf 733, wenn das Passwort (iber die Passwortein-
stellung F 738 eingegeben wurde. (Siehe Abschnitt 6.29.1.)

« Deaktivieren Sie die Logik-Eingangsklemme, wenn diese Klemme der Eingangsklemmen-
Mentifunktion 200 bis 203 (Parameter-Programmier-/ Lesesperre) zugeordnet ist.

« Aus Sicherheitsgriinden kénnen einige Parameter nicht umprogrammiert werden, wah-
rend der Umrichter lauft. (Siehe Abschnitt 4.2.)

Vorgehensweise bei Problemen im Zusammenhang mit Parametereinstellungen

Wenn Sie vergessen haben, welche
Parametereinstellungen verandert
wurden

« Sie kénnen nach allen veranderten Parametern suchen und deren Einstellungen
andern.” Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.1.

Wenn Sie alle geanderten « Sie koénnen alle zuriickgesetzten Parameter auf die Grundeinstellung zuriicksetzen.*

Parameter auf die Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.2.
Grundeinstellung zuriicksetzen
mochten
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14. Inspekti nd ung

/\ Warnung

« Die Anlagen miissen jeden Tag inspiziert werden.

Werden die Anlagen nicht inspiziert und instandgehalten, so werden Stérungen und Fehlfunktionen eventuell nicht festgestellt, was
zu Unféllen fihren kann.

« Fiihren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch:
(1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters vollstandig aus.
Vorgeschrieben (2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400/800 V DC oder mehr) messen kann, sicher, dass die
Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-) nicht mehr als 45 V betragt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefiihrt wurden, kann dies zu Verletzungen durch
Stromschlag fiihren.

Inspizieren Sie den Umrichter regelmaRig, um zu verhindern, dass er aufgrund der Verwendungsbedingungen (z. B. Tempe-
ratur, Luftfeuchtigkeit, Staub und Vibrationen) oder der Alterung der Komponenten ausfallt.

14.1 Regelmalige Inspektion

Da elektronische Bauteile warmeempfindlich sind, installieren Sie den Umrichter an einem kihlen, gut belifteten und staub-
freien Ort. Dies ist wichtig, um eine lange Nutzungsdauer sicherzustellen. Das Ziel der regelméaRigen Inspektionen besteht
darin, die richtigen Verwendungsbedingungen aufrechtzuerhalten und durch den Vergleich der aktuellen Betriebsdaten mit
den aufgezeichneten Betriebsdaten eventuell vorhandene Anzeichen fir Stérungen und Fehlfunktionen festzustellen.

Gegenstand der Inspektionsverfahren §
- - Bewertungskriterien
Inspektion Inspektic p Inspektionsmethode
1) Staub, Temperatur | Gelegentlich 1) Sichtprifung, 1) Beseitigen Sie eventuelle ungiinstige Umge-
und Gas Thermometer-Messung, bungsaspekte.
1. Innenraum- Geruchspriifung
. . 2) Suchen Sie nach Anzeichen fiir Wasserkon-
Umgebung 2) Wassertropfen oder | Gelegentiich 2) Sichtpriifung ) ’
e densation.
andere Flissigkeiten
) 3) Thermometer- . o
3) Raumtemperatur Gelegentlich Messung 3) Héchsttemperatur: 60 °C

Wenn abnormale Anzeichen festgestellt werden,
offnen Sie die Ttir, und Uberpriifen Sie den Trans-

2. Gerate und 1) Vibrationen und . Tastpriifung des ) N .
. Gelegentlich formator, die Drosseln, Magnetschiitze, Relais, den
Komponenten Gerausche Schrankes
Lufter usw. im Innenraum. Falls erforderlich, stoppen
Sie den Betrieb.
1) Laststrom Gelegentlich Dreheisen-Wechselstrom- | Werte miissen im Nennbereich fiir Strom,
Amperemeter Spannung und Temperatur liegen.

3. Betriebsdaten

2) Spannung (*) Gelegentlich Gleichrichter- Keine deutliche Abweichung von im
(ausgangsseitig)

Wechselspannungsvoltmeter | Normalzustand gemessenen Daten.
3) Temperatur Gelegentlich Thermometer

*) Die gemessene Spannung kann bei verschiedenen Voltmetern leicht unterschiedlich sein. Verwenden Sie fiir die Span-
nungsmessung stets den gleichen Spannungspriifer bzw. das gleiche Voltmeter.
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B Zu beachtende Anzeichen

1. Ungewohnliche Anzeichen in der Installationsumgebung

2. Ungewohnliche Anzeichen im Kihlsystem

3. Ungewdhnliche Vibrationen oder Gerédusche

4. Uberhitzung oder Verfarbungen

5. Ungewdhnliche Gerliche

6. Ungewohnliche Motorvibrationen, gerausche oder Uberhitzung
7. Anhaftende oder angesammelte Fremdstoffe (leitende Stoffe)

B VorsichtsmaRnahmen bei der Reinigung

Zum Reinigen des Umrichters wischen Sie die Oberflache mit einem weichen Tuch ab, um Verschmutzungen zu entfernen;
versuchen Sie nicht, Verschmutzungen oder Flecken von anderen Teilen des Umrichters zu entfernen. Hartnackige Flecken
wischen Sie vorsichtig mit einem mit neutralem Reiniger oder Reinigungsalkohol benetzten Tuch ab.
Verwenden Sie niemals die in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrten chemischen Stoffe, da dies zu

einer Beschadigung oder Beschichtungsablosung von Kunststoffteilen (z. B. Abdeckungen oder anderen Kunststoffkompo-
nenten) des Umrichters fiihren kann.

Azeton Ethylendichlorid Tetrachlorethan
Benzol Ethylacetat Trichlorethen
Chloroform Glycerin Xylol

14.2 Regelmalige Inspektion

Fuhren Sie regelmaRige Inspektionen im Abstand von 3 bis 6 Monaten durch (je nach Betriebsbedingungen).

A Warnung

« Fuhren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch:
(1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters vollstandig aus.
(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400/800 V DC oder mehr) messen kann, sicher, dass die
Vorgeschrieben Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-) nicht mehr als 45 V betragt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefiihrt wurden, kann dies zu Verletzungen durch
Stromschlag fiihren.

* Ersetzen Sie keine Teile.
Dies kann zu Brénden oder zu Stromschlag und anderen Verletzungen fiihren. Setzen Sie sich zum Auswechseln von

Verboten Teilen mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.

B [nspektionsarbeiten

1.

5.

Stellen Sie sicher, dass alle Schraubklemmen sicher festgeschraubt sind. Ziehen Sie lockere

Schrauben mit einem Schraubendreher fest.

Stellen Sie sicher, dass alle abgedichteten Klemmen sicher befestigt sind. Stellen Sie per Sichtpriifung sicher, dass

es keine Anzeichen fiir eine Uberhitzung an den Klemmen gibt.

Uberpriifen Sie alle Kabel und Leitungen per Sichtpriifung auf Beschadigung.

Entfernen Sie Verschmutzungen und Staub mit einem Staubsauger. Reinigen Sie dabei die Bellftungsoffnungen

und die Platinen. Diese sind stets sauber zu halten, um durch Verschmutzungen oder Staub verursachte Unfalle zu
vermeiden.

Wenn der Umrichter langere Zeit von der Stromversorgung getrennt ist, geht die Leistung des Hochkapazitats-Elektro-
lytkondensators zuriick. Wenn der Umrichter fiir Iangere Zeit nicht verwendet wird, schalten Sie die Stromversorgung alle
zwei Jahre fiir mindestens fiinf Stunden ein, um die Leistungsfahigkeit des Hochkapazitats-Elektrolytkondensators zu
erhalten. Uberpriifen Sie auBerdem die Funktion des Umrichters. Es empfiehlt sich, den Umrichter nicht direkt mit Netz-
spannung zu versorgen, sondern die Versorgungsspannung mit Hilfe eines Transformators o. &. allméhlich zu steigern.
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6.

Falls erforderlich, fiihren Sie eine Isolationswiderstandspriifung ausschlieBlich fiir die Zwischenkreis-Klemmleiste mit
einem 500-V-Isolationstester durch. Fiihren Sie niemals eine Isolationswiderstandspriifung an Steuerklemmen durch —
weder an Klemmen an der Platine noch an den Steuerklemmen. Bei der Priifung des Isolationswiderstands des Motors
trennen Sie diesen zuvor vom Umrichter, indem Sie die Kabel von den Umrichter-Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und W/
T3 abtrennen. Wenn Sie eine Isolationswiderstandspriifung an anderen Peripherieschaltkreisen als dem Motorschaltkreis
durchfiihren, trennen Sie alle Kabel vom Umrichter ab, so dass wahrend der Priifung keine Spannung am Umrichter
anliegt.

Standard: Mehrere MQ oder mehr. (Das integrierte Entstorfilter flihrt zur Ermittlung eines geringen Isolationswider-
stands.)

(Anmerkung) Trennen Sie vor der Durchfiihrung einer Isolationswiderstandspriifung stets alle Kabel von der Zwischenkreis-

Klemmleiste ab, und testen Sie den Umrichter getrennt von anderen Geraten.

RL1S/L2TL3UMAVIT2WIT3

500 vV
(Megger)

Unterziehen Sie den Umrichter niemals einer Priifung der Durchschlagsfestigkeit. Durch eine Priifung der Durchschlags-
festigkeit konnen Komponenten des Umrichters beschadigt werden.

Spannungs- und Temperaturpriifung
Empfohlenes Voltmeter : Eingangsseite... Dreheisen-Voltmeter ( $ )

Ausgangsseite... Gleichrichter-Voltmeter ( P )

Die Ermittlung von Defekten wird erleichtert, wenn Sie stets die Umgebungstemperatur vor, wahrend und nach dem Betrieb
messen und aufzeichnen.
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B Auswechseln von VerschleiRteilen

Der Umrichter enthalt eine groRe Zahl elektronischer Komponenten, einschlieRlich Halbleiterbauelementen.

Die folgenden Komponenten altern mit der Zeit aufgrund ihrer Zusammensetzung oder ihrer physikalischen Eigenschaften.
Die Verwendung gealterter oder in ihrem Zustand verschlechterter Teile fiihrt zu einer Leistungsbeeintrachtigung oder zu
einem Ausfall des Umrichters. Zur Vermeidung solcher Probleme sollte der Umrichter regelméaRig tberprift werden.

Anmerkung: Die Nutzungsdauer einer Komponenten hangt generell von der Umgebungstemperatur und den Verwendungs-
bedingungen ab. Die nachfolgend aufgefiihrten Nutzungsdauer-Werte gelten fir Komponenten, die unter
normalen Umgebungsbedingungen verwendet werden.

1) Lufter
Der Lufter zur Kiihlung warmeabgebender Komponenten hat eine Nutzungsdauer von etwa zehn Jahren. Der Lifter muss
auch ausgetauscht werden, wenn er Gerausche oder abnormale Vibrationen erzeugt.

2) Glattungskondensator
Die Leistung des Aluminium-Elektrolytglattungskondensators im Gleichstromabschnitt des Zwischenkreises nimmt
aufgrund von Wellenstrémen usw. ab. Bei normalen Betriebsbedingungen muss der Kondensator nach etwa zehn Jahren
ausgetauscht werden. Da der Glattungskondensator auf einer Platine installiert ist, muss er zusammen mit der Platine
ausgetauscht werden. <Kriterien fiir Sichtprifung>
+ Kein Fliissigkeitsaustritt
- Sicherheitsventil in eingedriickter Stellung

+ Messung der elektrostatischen Kapazitat und des Isolationswiderstands Anmerkung: Fir eine grobe Feststellung

der Zeit bis zum Austausch von Komponenten ist die
Wartungsintervall-Funktion hilfreich.
Um die Kundensicherheit zu gewahrleisten, sollten Sie niemals selbst Komponenten
austauschen. (Es ist auch moglich, die Wartungsintervall-Warnmeldung zu Giberwachen und ein Signal ausge-

ben zu lassen.)
Der Standardaustauschintervall entspricht nicht der Gewahrleistungszeit des Frequenzumrichters.

* Standard-Austauschintervalle wichtiger Komponenten

Die nachstehende Tabelle fiihrt Richtwerte fiir Komponentenaustausch-Intervalle auf, die unter der Annahme geschatzt
wurden, dass der Umrichter in einer normalen Umgebung unter normalen Betriebsbedingungen (Umgebungstemperatur,
Belliftungsbedingungen und Betriebsdauer) verwendet wird. Das Austauschintervall der einzelnen Teile bedeutet nicht
seine Nutzungsdauer, sondern die Zahl der Jahre, in denen die Ausfallrate nicht deutlich ansteigt. Verwenden Sie auch die
Wartungsintervall-Funktion.

Der Standardaustauschintervall entspricht nicht der Gewahrleistungszeit des Frequenzumrichters.

Standard-
Komponentenbezeichnung Austauschintervall — Vorgehensweise fiir Austausch und Sonstiges
Hinweis 1

Lifter 10 Jahre Durch einen neuen ersetzen (Entscheidung tiber Austausch nach Inspektion)
Aluminium-

Elektrolytkondensator des 10 Jahre — Hinweis 2 Durch einen neuen ersetzen (Entscheidung tiber Austausch nach Inspektion)
Zwischenkreises

Relais - Notwendigkeit des Austauschs hangt von den Uberpriifungsergebnissen ab
Auf Platine installierter . . . o

Aluminium- 10 Jahre — Hinweis 2 IIZr):;rc:k:Lnne) neue Platine ersetzen (Entscheidung liber Austausch nach
Elektrolytkondensator P

Hinweis 1: Das Austauschintervall ist unter der Annahme berechnet, dass die durchschnittliche Umgebungstemperatur tiber
ein Jahr 40 °C betragt und das Gerat 24 Stunden pro Tag in Betrieb ist. Die Umgebung muss frei von korrosiven
Gasen, Olnebel und Staub sein.

Hinweis 2: Die Zahlen gelten fiir einen Umrichter mit einem Ausgangsstrom von 80 % des Umrichter- Nennstroms.

Hinweis 3: Die Nutzungsdauer von Komponenten ist je nach Betriebsumgebung stark unterschiedlich.
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14.4 Kontakt mit dem Kundendienst

Wenn ein Defekt auftritt, setzen Sie sich bitte mit Inrem Toshiba-Héndler in Verbindung.

Wenn Sie sich an den Kundendienst wenden, teilen Sie uns bitte neben den Einzelheiten zur Stérung auch die Informationen
auf dem Leistungsschild auf der rechten Platte des Umrichters sowie Informationen (iber eventuell vorhandene optionale
Geréte usw. mit.

14.3 Lagerung des Umrichters

Wenn der Umrichter voriibergehend oder fiir langere Zeit gelagert werden soll, beachten Sie die folgenden Vorsichtshinweise:

1. Lagern Sie den Umrichter an einem gut beliifteten Ort, an dem er nicht Warme, Feuchtigkeit, Staub und Metallpulver
ausgesetzt ist.

2. Wenn der Umrichter langere Zeit von der Stromversorgung getrennt ist, geht die Leistung des Hochkapazitats-ElektrO
lytkondensators zurtick.
Wenn der Umrichter fiir langere Zeit nicht verwendet wird, schalten Sie die Stromversorgung alle zwei Jahre fiir min-
destens fiinf Stunden ein, um die Leistungsfahigkeit des Hochkapazitats-Elektrolytkondensators zu erhalten. Uberprii
fen Sie auRerdem die Funktion des Umrichters. Es empfiehlt sich, den Umrichter nicht direkt mit Netzspannung zu
versorgen, sondern die Versorgungsspannung mit Hilfe eines Transformators o. &. allmahlich zu steigern.
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15. Gewahrlei

Defekte Komponenten des Umrichters werden kostenlos repariert und angepasst, sofern die folgenden Voraussetzungen erfiillt
sind:

1. Diese Gewahrleistung bezieht sich ausschlieBlich auf das Umrichter-Hauptgerat.
2. Alle Komponenten, die bei normaler Verwendung innerhalb von zwdlf Monaten nach Lieferdatum beschadigt werden oder
ausfallen, werden kostenlos repariert.
3. Die Reparaturkosten fiir die folgenden Arten von Ausfallen oder Beschadigungen sind auch innerhalb der Gewahrleis
tungsfrist vom Kunden zu tragen.
- Ausfélle oder Beschadigungen, die aufgrund einer unsachgemanen oder falschen Verwendung oder Bedienung
oder einer nicht autorisierten Reparatur oder Modifikation des Umrichters entstehen

Ausfalle oder Beschadigungen, die durch ein Herunterfallen des Umrichters oder durch einen Unfall wéhrend des
Transports nach Erwerb des Umrichters entstehen

Ausfalle oder Beschadigungen, die durch Feuer, Salzwasser, salzhaltige Luft, korrosive Gase, nicht den Spezifika
tionen entsprechende Spannungsversorgung, Erdbeben, Stiirme, Uberflutungen, Blitzeinschlag oder sonstige Natur
katastrophen entstehen

Ausfalle oder Beschadigungen, die durch die Verwendung des Umrichters fiir andere Zwecke oder Anwendun

gen als die beabsichtigten entstehen
4. Samtliche Unkosten, die Toshiba im Rahmen des Vor-Ort-Kundendiensts entstehen, werden dem Kunden in Rechnung
gestellt, sofern nicht zuvor ein Wartungsvertrag zwischen dem Kunden und Toshiba abgeschlossen wurde; in diesem Fall
hat der Wartungsvertrag Prioritat vor dieser Gewahrleistung.
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16. Entsorgung des Umrichters

/\ Vorsicht

« Wenn Sie den Umrichter entsorgen méchten, lassen Sie dies von einem Spezialisten fiir die Entsorgung industrieller Abfalle (*)
durchfiihren. Wenn der Umrichter unsachgemaf entsorgt wird, kann dies zu einer Explosion des Kondensators oder zur Bildung giftiger,

Gase filhren, die Verletzungen verursachen kénnen.
(*) Personen, die auf die Al dlung ialisiert sind und bei: ise als Transporteure oder Entsorger fiir industrielle
Abfélle bezeichnet werden. Bitte beachten Sie samtliche einschlagigen Gesetze, Verordnungen, Regelungen oder

Vorgeschrieben

Bestimmungen (ber die Entsorgung industrieller Abfalle.

Fuhren Sie aus Sicherheitsgriinden die Entsorgung eines nicht mehr verwendeten Umrichters nicht selbst durch, sondern beauf-
tragen Sie einen Entsorger fiir industrielle Abfalle mit dieser Aufgabe.

Eine unsachgemaRe Entsorgung des Umrichters kann zu einer Explosion des Kondensators und zur Bildung giftiger Gase fiihren,
die Verletzungen verursachen kénnen.
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