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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

I. Regeln zum sicheren Betrieb

Die hier aufgefiihrten und die am Frequenzumrichter angebrachten Anweisungen miissen eingehalten werden, um den
Umrichter sicher zu betreiben und Unfélle mit Verletzungen des Anwenders und anderer Personen in der Nahe sowie Sach-
schaden zu vermeiden. Machen Sie sich mit den nachstehenden Symbolen und Hinweisen griindlich vertraut, und lesen Sie
dann die Anleitung weiter durch. Bitte beachten Sie stets alle Warnhinweise!

B Erlduterung der Hinweise

Symbol Bedeutung des Symbols

Weist darauf hin, dass Bedienfehler zu schweren Verletzungen oder zum Tod filhren

A Warnung Kénnen.

Weist darauf hin, dass Bedienfehler zu Verletzungen (*1) oder zu Sachschaden (*2) fiihren

A Vorsicht kénnen.

(*1) Diese umfassen Verletzungen, Verbrennungen oder Stromschlage, die keinen Krankenhausaufenthalt oder
langwierige ambulante Behandlungen erfordern.
(*2) Sachschaden umfassen unterschiedliche Beschadigungen von Anlagen und anderen Gegenstanden.

B Bedeutung der Symbole

Symbol Bedeutung des Symbols

Weist auf ein Verbot hin.
Die zu unterlassende Handlung ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erlautert.

Weist auf eine Anweisung hin, die befolgt werden muss.
Ausfiihrliche Anweisungen sind in Bild- oder Textform bei dem Symbol erlautert.

-Weist auf eine Warnung hin.

A Wovor gewarnt wird, ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erlautert.

-Weist auf eine Vorsicht hin.

Welche MaRinahmen mit Vorsicht durchzufiihren sind, ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erlautert.

B Beschrankungen beim Einsatz

Der Frequenzumrichter dient zur Steuerung der Drehzahl von Drehstrom-Asynchronmotoren zur allgemeinen industriellen
Verwendung.

Bei Modellen mit einphasiger Einspeisung gibt der Frequenzumrichter eine Dreiphasen-Ausgangsspannung aus, die nicht
zum Antrieb eines Einphasenmotors eingesetzt werden kann.
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A Regeln zum sicheren Betrieb

¥ Dieses Produkt ist fiir allgemeine industrielle Anwendungen bestimmt. Es darf nicht in Anwendungen, in denen
es einen grofRen Einfluss auf &ffentliche Einrichtungen wie Kraftwerke oder Eisenbahnen haben kann, oder in
Geraten und Anlagen, die mit einer Gesundheitsgefahrdung oder Lebensgefahr flir Menschen verbunden sind,
wie z. B. Leitanlagen fiir Kernkraftwerke, Steuerungen in Luft- und Raumfahrzeugen, Verkehrsregelungsanlagen,
Sicherheitsgerate, Unterhaltungsgerate oder medizinische Gerate, eingesetzt werden.

Die Verwendung kann in Féllen besonderer Bedingungen oder in Anwendungen, in denen keine strenge Quali-
tatskontrolle erforderlich ist, in Erwagung gezogen werden. Bitte wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.

¥ Bitte verwenden Sie das Gerat ausschlieBlich in Anwendungen, in denen selbst eine Funktionsstérung des
Gerates nicht zu schweren Unféllen oder Schaden fiihren kann, bzw. verwenden Sie es in einer Umgebung, in
der Sicherheitsgerate oder ein Reservegeréat aulerhalb des Systems vorhanden sind.

V Bitte setzen Sie das Gerat nicht fiir andere Lastgeréate als Drehstrom-Asynchronmotoren zur allgemeinen
industriellen Verwendung ein. (Eine andere Verwendung kénnte zu Unféllen fiihren.)

Bei Modellen mit einphasiger Einspeisung gibt der Frequenzumrichter eine Dreiphasen-Ausgangsspannung aus,
die nicht zum Antrieb eines Einphasenmotors eingesetzt werden kann. )

B Handhabung

Siehe
A Warnung Abschnitt
« Zerlegen, modifizieren oder reparieren Sie das Gerat nicht. Dies kann zu Verletzungen 2.
durch Stromschlag, zu Branden oder anderen Verletzungen fiihren. Wenn Reparaturen
Nicht zerlegen notig werden, setzen Sie sich mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.
* Wenn das Gerat unter Strom steht, darf die Klemmleistenabdeckung niemals entfernt 21

werden. Viele Teile im Gerat stehen unter Hochspannung, und die Beriihrung dieser Teile
fiihrt zu einem Stromschlag.

- Stecken Sie die Finger nicht in Offnungen wie Kabeldurchfiihrungen und Ventilatorab- 2.
® deckungen. Dies kann zu Stromschlag oder anderen Verletzungen fiihren.
« Flhren Sie keine Gegenstande (Kabelstlicke, Stabe, Dréhte usw.) in den Umrichter ein, 2.

Verboten . . - :
und legen Sie keine solchen Gegensténde darin ab.

Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fiihren.
Der Umrichter darf nicht mit Wasser oder anderen Fliissigkeiten in Kontakt kommen. Dies | 2.
kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fiihren.

Siehe
A Warnung Abschnitt
Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung ange- | 2.1
bracht wurde. Wenn das Gerat bei entfernter Klemmleistenabdeckung eingeschaltet wird,
kann es zu Stromschlag oder anderen Verletzungen kommen.

Wenn vom Umrichter Rauch oder ungewéhnlicher Geruch bzw. ungewéhnliche Gerau- 3.
@ sche ausgehen, muss die Stromversorgung sofort ausgeschaltet werden. Wenn der

Umrichter in einem solchen Zustand weiter betrieben wird, kann dies zu einem Brand
fiihren. Wenn Reparaturen nétig werden, setzen Sie sich mit Ihrem Toshiba-Handler in
Verbindung.

Wenn der Umrichter fur langere Zeit nicht benutzt wird, muss die Stromversorgung stets | 3.
ausgeschaltet werden, da sonst die Gefahr besteht, dass auslaufende Flissigkeiten,
Staub oder andere Einfliisse zu Fehlfunktionen fiihren. Wenn die Stromversorgung des
Gerétes in einem solchen Fall eingeschaltet bleibt, kann dies zu einem Brand fiihren.

Vorgeschrieben
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Siehe

/\ Vorsicht Abschnit

Bertlihren Sie keinesfalls die warmeabstrahlenden Lamellen oder die Entlade-Widerstan- | 3.
de. Diese Teile sind heil® und kénnen bei Beriihrung Verbrennungen verursachen.

Nicht beriihren

« Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf Span- 1.1
nungsversorgung und verwendeten Drehstrom-Asynchronmotor erfiillt.
« Wenn der Umrichter diese Spezifikationen nicht erflllt, 1auft einerseits der Drehstrom- 1.41
Vorgeschrieben Asynchronmotor nicht ordnungsgemaR, und es kann andererseits zu schweren Unfallen

durch Uberhitzung und Feuer kommen.

Siehe
/\ Warnung Absehnit
« Installieren oder betreiben Sie den Frequenzumrichter nicht, wenn er beschéadigt ist oder | 1.4.4
wenn eine Komponente fehlt.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fiihren. Wenn Reparatu-
ren noétig werden, setzen Sie sich mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.
® « Positionieren Sie keine entflammbaren Gegenstande in der Nahe des Umrichters. Falls 14.4
es aufgrund eines Unfalls zu einer Flammenbildung kommt, kann dies zu einem Brand
Verboten fiihren.
« Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er mit Wasser oder anderen 1.4.4
Flissigkeiten in Kontakt kommen kann.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fiihren.
Siehe
A Warnung Abschnitt
« Betreiben Sie das Gerat unter den in der Betriebsanleitung beschriebenen Umgebungs- 14.4
bedingungen. Der Betrieb unter anderen Bedingungen kann zu einer Fehlfunktion fiihren.
« Stellen Sie den Umrichter auf einer Metallplatte auf. 14.4
Die Riickenplatte wird sehr heil. Installieren Sie den Umrichter nicht in einem Schrank
aus entflammbarem Material, da dies zu einem Brand fiihren kénnte.
« Betreiben Sie das Gerat nicht, wahrend die Klemmleistenabdeckung ausgebaut ist. Dies | 1.4.4
konnte zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.
Bei Nichtbeachtung kann es zu einemStromschlag kommen, der zu schweren Verletzun-
gen oder zum Tode flihren kann.
f « Es muss eine Not-Halt-Einrichtung installiert werden, die den Systemspezifikationen 144
Vorgeschrieben

entspricht (z. B. Ausschalten der Stromversorgung, gefolgt von der Betétigung der
mechanischen Bremse). Es besteht ein Unfall- und Verletzungsrisiko, da der Motorbetrieb
nicht allein durch den Umrichter sofort angehalten werden kann.

« Es dirfen ausschliefilich von Toshiba spezifizierte optionale Komponenten eingesetzt 14.4
werden.
Die Verwendung anderer optionaler Komponenten kann zu Unféllen fiihren.

« Wenn ein Getriebe fiir den Umrichter eingesetzt wird, muss dieses in einem Schrank 10

installiert sein. Andernfalls besteht Stromschlaggefahr.
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. Siehe
/\ Vorsicht Aosehit
» Fassen Sie das Gerat beim Transport oder beim Tragen nicht an den Frontplatten Ab- 2.
deckungen an. Die Abdeckungen kénnen sich 16sen, und das Gerat kann herunterfallen,
® was zu Verletzungen fiihren kann.
Verboten « Installieren Sie das Gerat nicht an einem Ort, an dem es starken Vibrationen ausgesetzt 1.4.4

ist. Dies konnte zu einem Herunterfallen des Geréates und dadurch zu Verletzungen fiihren.

Achten Sie beim Entfernen und Anbringen der Klemmleistenabdeckung mit einem Schrau- | 1.3.2
bendreher darauf, sich nicht an der Hand zu verletzen.

» Vermeiden Sie einen zu starken Druck auf den Schraubendreher, da der Umrichter sonst | 1.3.2
zerkratzt werden konnte.

« Schalten Sie stets die Stromversorgung aus, bevor Sie die Kabelabdeckung entfernen. 132

» Nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten bringen Sie die Klemmleistenabdeckung 132

unbedingt wieder an.
Das Hauptgerat muss auf einer Unterlage installiert werden, die das Gewicht des Gerates | 1.4.4
tragen kann. Wenn das Gerat auf einer Unterlage installiert wird, die das Gewicht nicht
tragt, kann es herunterfallen, was zu Verletzungen fiihren kdnnte.

Vorgeschrieben

* Wenn eine Bremsfunktion erforderlich ist (zum Anhalten der Antriebswelle), installieren Sie | 1.4.4
eine mechanische Bremse.
Die Bremse des Umrichters funktioniert nicht als mechanische Arretierung; wenn sie zu
diesem Zweck verwendet wird, kann es zu Verletzungen kommen.
B Verdrahtung
Siehe
/A Warnung Abschit
+ SchlieBen Sie die Stromversorgung nicht an die (motorseitigen) Ausgangsklemmen 2.2

(U/T1, VT2, W/T3) an. Wenn die Eingangsspannung mit dem Ausgang verbunden wird,
koénnte dies den Umrichter zerstoren oder einen Brand verursachen.

SchlieRen Sie keinen Bremswiderstand an die Gleichstromklemmen (zwischen PA/+ und | 2.2
PC/- oder PO und PC/-) an.

Dies kénnte zu einem Brand fiihren.
Schalten Sie zunéchst die Versorgungsspannung am Eingang ab und warten Sie 15 2.2
Minuten lang ab, bevor Sie Klemmen und Leitungen an Komponenten (Leistungsschaltern)
Verboten beriihren, die mit der Versorgungsspannungsseite des Umrichters verbunden sind.

Wenn die Klemmen und Leitungen friiher beriihrt werden, kénnte dies zu einem Strom-
schlag fiihren.

Schalten Sie die externe Stromversorgung nicht zuerst aus, wenn die Klemmen VIA oder | 2.2
VIB als Logikeingangsklemmen der externen Stromversorgung verwendet werden.
Dies kénnte zu unerwarteten Ergebnissen fiihren, da die Klemmen VIA oder VIB den
Schaltstatus EIN haben.
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Siehe

A Warnung Abschnitt

Elektrische Montagearbeiten miissen von einer entsprechend geschulten Fachkraft durch- | 2.1
gefiihrt werden.

Der nicht fachmannische Anschluss der Stromversorgung kann zu einem Brand oder zu
Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

+ SchlieRen Sie die (motorseitigen) Ausgangsklemmen korrekt an. 21
Bei falscher Phasenfolge lauft der Motor riickwarts, was zu Verletzungen fiihren kann.
» Die Verkabelung muss nach der Installation durchgefiihrt werden. 21

Wenn die Verkabelung vor der Installation durchgefiihrt wird, kann dies zu Stromschlagen
oder anderen Verletzungen flihren.

Die folgenden Schritte mlssen vor der Verkabelung durchgefiihrt werden. 21
(1) Schalten Sie die Stromversorgung vollstéandig aus.

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht
mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400-800 V DC oder
mehr) messen kann, sicher, dass die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an
PA/+ — PC/-) 45 V oder weniger betragt.

Wenn diese Schritte nicht ordnungsgeman durchgefiihrt werden, kommt es wahrend der
Vorgeschrieben Verkabelung zu einem Stromschlag.

Ziehen Sie die Schrauben der Klemmleiste mit dem angegebenen Drehmoment fest. 21
Wenn die Schrauben nicht mit dem angegebenen Anzugsdrehmoment festgezogen wer-
den, kann dies zu einem Brand fiihren.

Stellen Sie sicher, dass die Eingangsspannung im Bereich +10 % / -15 % der auf dem 1.4.4
Leistungsschild angegebenen Nennspannung liegt (+10 %, wenn die Last bei ununterbro-
chenem Betrieb 100 % betragt).

Wenn die Eingangsspannung nicht im Bereich +10 % /-15 % der Nennspannung liegt (10
%, wenn die Last bei ununterbrochenem Betrieb 100 % betragt), kann dies zu einem Brand
flihren.

Setzen Sie den Parameter ~ {1 &, wenn die Klemmen VIA oder VIB als Logikeingangs- | 2.2
klemmen verwendet werden.

Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.
Setzen Sie den Parameter & {4 7, wenn die Klemme S3 als PTC-Eingangsklemme 2.2
verwendet wird.

Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.

Siehe
A Warnung Abschnitt
« Die Erdung muss sicher angeschlossen sein. 21
Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch Strom- | 2.2
3 U 10.
Erdung sicher- schlag oder zu Branden fiihren.
stellen
. Siehe
A\ Vorsicht Abschnit
» SchlieRen Sie an die (motorseitige) Ausgangsklemmen keine Geréate (z. B. Entstorfilter 21
oder Uberspannungsableiter) mit integrierten Kondensatoren an.
Verboten Dies konnte zu einem Brand fiihren.
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W Betrieb

Siehe

A Warnung Abschnitt

Beriihren Sie nicht den internen Anschluss, wenn die Abdeckung der oberen Klemmleiste | 1.3.2
des Bedienfelds gedffnet ist. Dieser steht unter Hochspannung; daher besteht ein
Verboten Stromschlagrisiko.

Beriihren Sie die Klemmen des Frequenzumrichters nicht, wenn die Stromversorgung 3.
des Umrichters eingeschaltet ist, selbst wenn der Motor gestoppt ist.

Wenn Sie die Umrichterklemmen bei eingeschalteter Stromversorgung beriihren, kann es
zu Verletzungen durch Stromschlag kommen.

Berlihren Sie die Schalter nicht mit nassen Handen, und reinigen Sie den Umrichter nicht | 3.
mit einem feuchten Tuch.

Dies kénnte zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.
Nahern Sie sich dem Motor im Alarm-Stopp-Modus nicht, wenn die Funktion Wiederan- 3.
laufversuch ausgewahlt ist.

Der Motor kann plétzlich wieder anlaufen, was zu Verletzungen fiihren kann. Ergreifen
Sie Sicherheitsmanahmen, z. B. Anbringung einer Motorabdeckung, um Unfallen bei
einem unerwarteten Wiederanlauf des Motors vorzubeugen.

Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung 3.
angebracht wurde.

Vorgeschrieben Wenn das Gerét in einem Schrank installiert ist und mit demontierter Klemmleistenab-
deckung betrieben wird, schlieRen Sie vor dem Einschalten des Gerates stets die
Schrankttiren.

Wenn das Gerét eingeschaltet wird, wahrend die Klemmleistenabdeckung oder die
Schranktiiren gedffnet sind, kann es zu Verletzungen durch Stromschlag kommen.
Stellen Sie sicher, dass die Betriebssignale deaktiviert sind, bevor der Umrichter nach 3.
einer Fehlfunktion zurilickgesetzt wird.

Wenn der Umrichter vor der Deaktivierung des Betriebssignals zuriickgesetzt wird, kann
der Motor plétzlich wieder anlaufen, was zu Verletzungen fiihren kann.

Bei unsachgemafer Einstellung kann der Antrieb beschadigt werden und sich unerwartet | 3.1
in Bewegung setzen. Beim Programmieren von Einrichtmenls ist besondere Vorsicht
geboten.

Siehe

A Vorsicht Abschnitt

Beachten Sie alle zulassigen Betriebsparameterbereiche fiir Motoren und mechanische 3.
® Anlagen. (Informationen dazu finden Sie in der Betriebsanleitung des Motors.)

Verboten Wenn diese Parameterbereiche nicht beachtet werden, kann dies zu Verletzungen
fihren.

Stellen Sie den Blockierschutz ~ 5 I { nicht extrem niedrig ein. 6.29.2
Wenn der Parameter Blockierschutz ~ & £ { auf den Leerlaufstrom des Motors oder
niedriger eingestellt wird, ist die Blockierschutzfunktion permanent aktiviert und erhoht die
Frequenz, sobald sie zu der Einschatzung gelangt, dass ein Bremsvorgang mit Energie-
rlickgewinnung stattfindet.

Stellen Sie den Parameter Blockierschutz F 5 I { nicht um mehr als 30 % unter den
normalen Betriebsbedingungen ein.

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf 1.4.1

0 Spannungsversorgung und verwendeten Drehstrom-Asynchronmotor erfiillt.

Vorgeschrie- Wenn der Umrichter diese Spezifikationen nicht erfiillt, Iauft einerseits der Drehstrom-
ben Asynchronmotor nicht ordnungsgeman, und es kann andererseits zu schweren Unfallen

durch Uberhitzung und Feuer kommen.

Kriechstrome durch die Eingangs-/Ausgangsstromleitungen des Umrichters und die 143

Kapazitat des Motors kdnnen die Peripheriegerate beeintrachtigen. Das Ausmafy

der Kriechstrome kann in Abhangigkeit von der PWM-Tragerfrequenz und der Lange

der Eingangs-/Ausgangsstromkabel verstarkt werden. Falls die gesamte Kabellange

(gesamte Lange zwischen Umrichter und Motor) mehr als 100 m betréagt, kann es selbst

beim Motor-Leerlaufstrom zu einer Uberstromauslésung kommen. Stellen Sie sicher,

dass ausreichend Abstand zwischen den einzelnen Phasenkabeln vorhanden ist, oder

installieren Sie als Gegenmafnahme ein Filter (MSF).
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B Wenn die Bedienung Uber eine Fernbedienung angewahlt ist

Siehe

A Warnung Abschnitt

- Stellen Sie die Parameter Zeit fiir Kommunikations-Zeitliberschreitung (F & ), Aktion 6.38.1
fir Kommunikations-Zeitliberschreitung (F & £ 4) und Erkennung der Fernbedienungs-

Vorgeschrieben Verbindungsunterbrechung (F 73 /) ein.

Wenn diese Parameter nicht ordnungsgemaR eingestellt sind, kann der Umrichter bei

einer Kommunikationsunterbrechung nicht sofort gestoppt werden, was zu Unféllen und

Verletzungen fithren kann.

Eine Not-Halt-Einrichtung und eine Sperre, die den Systemspezifikationen entsprechen, | 6.38.1

missen installiert werden.

Wenn diese Einrichtungen nicht ordnungsgemaR installiert sind, kann der Umrichter nicht

sofort gestoppt werden, was zu Unféllen und Verletzungen fiihren kann.

B Wenn die Sequenz fur einen Wiederanlauf nach einem kurzzeitigen
Netzausfall gewahlt ist (Umrichter)

. Siehe
A Vorsicht Abschnitt
« Halten Sie sich von Motoren und Anlagen fern. 5.9
Wenn der Motor auf Grund eines kurzzeitigen Netzausfalls stoppt, laufen die Anlagen
Vorgeschrieben nach Wiederherstellung der Stromversorgung plétzlich wiederan. Dies kann zu Verletzun-
gen fihren.

« Bringen Sie Warnhinweise zu einem plétzlichen Wiederanlauf der Anlagen nach kurzzeiti- | 5.9
gen Netzausféllen Umrichtern, Motoren und Anlagen an um solche Unfélle zu vermeiden.

B Wenn die Funktion Wiederanlauf gewahlt ist (Umrichter)

. Siehe
A\ Vorsicht Abschit
 Halten Sie sich von Motoren und Anlagen fern. 6.19.3
Wenn der Motor und die Anlagen nach einer Alarmausldsung gestoppt wurden, werden
Vorgeschrieben diese nach Ablauf einer festgelegten Zeit durch die Wahl der Funktion Wiederanlaufver-

such plotzlich wieder gestartet. Dies kann zu Verletzungen fiihren.

« Bringen Sie Warnhinweise zu einem plétzlichen Wiederanlauf der Anlagen bei der Funkti- | 6.19.3
on Wiederanlaufversuch an Umrichtern, Motoren und Anlagen an, um solche vBbUnfélle
zu vermeiden.

B |nstandhaltung und Inspektion

Siehe
/\ Warnung Abschit

« Ersetzen Sie keine Teile. 14.2

Dies kann zu Branden oder zu Stromschlag und anderen Verletzungen fiihren. Setzen
Verboten Sie sich zum Auswechseln von Teilen mit lhrem Toshiba-Handler in Verbindung.

« Die Anlagen missen jeden Tag inspiziert werden. 14.

Werden die Anlagen nicht inspiziert und instandgehalten, so werden Stérungen und
Vorgeschrieben Fehlfunktionen eventuell nicht festgestellt, was zu Unfallen fiihren kann.

« Fihren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch: 14.

(1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters vollstéandig aus. 14.2

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte
nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungsprifers, der Gleichspannung (400/800 V DC
oder mehr) messen kann, sicher, dass die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise
(an PA/+ — PC/-) 45 V oder weniger betragt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefiihrt
wurden, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.
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B Entsorgung

A Vorsicht

Siehe
Abschnitt

Vorgeschrieben

« Wenn Sie den Umrichter entsorgen méchten, lassen Sie dies von einem Spezialisten fir | 16.
die Entsorgung industrieller Abfélle (*) durchfiihren.

Wenn der Umrichter unsachgeman entsorgt wird, kann dies zu einer Explosion des Kon-
Y densators oder zur Bildung giftiger Gase fiihren, die Verletzungen verursachen kénnen.
(*) Personen, die auf die Abfallbehandlung spezialisiert sind und beispielsweise als
Transporteure oder Entsorger fir industrielle Abfélle bezeichnet werden. Bitte beachten
Sie samtliche einschlagigen Gesetze, Verordnungen, Regelungen oder Bestimmungen
Uber die Entsorgung industrieller Abfalle.

B Anbringung von Warnhinweisen

Nachstehend sind Beispiele fiir Warnhinweise dargestellt, die zur Vermeidung von Unfallen im Zusammenhang mit Um-
richtern, Motoren und anderen Anlagen dienen. Stellen Sie sicher, dass die Warnhinweise an Stellen angebracht werden,
die bei der Auswahl der Funktion Automatischer Wiederanlauf (5.9) oder der Funktion Wiederanlaufversuch (6.19.3) gut

sichtbar sind.

Wenn der Umrichter fiir einen Wiederanlauf nach
einem kurzzeitigen Netzausfall programmiert wurde,
bringen Sie Warnhinweise an einer Stelle an, an der
sie gut sichtbar und lesbar sind.

(Beispiel flr einen Warnhinweis)

Vorsicht (Funktionen fiir Wiederanlauf
programmiert)

Von Motoren und Anlagen fernhalten.

Motoren und Anlagen, die aufgrund eines kurzzeitigen
Netzausfalls voriibergehend gestoppt wurden, laufen nach der
Wiederherstellung der Stromversorgung plétzlich wieder an.

Wenn die Funktion Wiederanlaufversuch gewahlt
wurde, bringen Sie Warnhinweise an einer Stelle an,
an der sie gut sichtbar und lesbar sind.

(Beispiel fiir einen Warnhinweis)

Vorsicht (Funktionen fiir Wiederanlaufversuch
programmiert)

Von Motoren und Anlagen fernhalten.

Motoren und Anlagen, die aufgrund eines kurzzeitigen
Netzausfalls voriibergehend gestoppt wurden, laufen nach der
Wiederherstellung der Stromversorgung plotzlich wieder an.
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1. Hinweise zur Inbetriebnahme

1.1 Uberpriifen Sie zuerst die Lieferung

Bevor Sie das erworbene Produkt verwenden, vergewissern Sie sich, dass das richtige Produkt geliefert wurde.

A Vorsicht

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf Spannungsversorgung
und verwendeten Drehstrom-Asynchronmotor erfiillt. Wenn der Umrichter diese Spezifikationen nicht
erfiillt, lauft einerseits der Drehstrom-Asynchronmotor nicht ordnungsgemag, und es kann andererseits
zu schweren Unfallen durch Uberhitzung und Feuer kommen.

Vorgeschrieben

Leistungsschild | Umrichter-Hauptgerat |

Modell

VF-513

-T2V D WA ETHP
Versorgungsspannung

Nennleistung des Motors

Leistungsschild
Karton

Gefahrenhinweis

Typenschild

Typenschild
Umrichtertyp

TOSHIBA
\ TRANARTON MVINTER
Nemn-Ausgangs- VF5155-2002PL-W
e S e
. OUTPuY

Versorgungsspannung \dP!"‘"m " W v
[hifiglsems 1 o
T A

Nenneingangsstrom

—

Typenschild

|Einrichtungs-|nfoblatt | |Gefahrenhinweis

[ Panans net the watup manw correctly sher powse en. |

RN | Eaangs o srmrgeciedovarvart
Lot =TTy

Nenn-Ausgangsstrom

T T |

TEE- = Nt . 9950 1R WO V)
= Mase o acesia
G| e s Do Prostarciss Clonss 18

Mok - EraG00 )] 23000 (v}
“@Jmcwl Hz) | 80 M | B0
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hnellstartanleitun ‘ Gefahrenhinweis-Set
’SC elistartanieitung Gefahrenhinweis-Aufkleber in 6 Sprachen.

« Englisch

« Deutsch / Englisch

« Italienisch / Englisch

« Spanisch / Englisch

« Chinesisch / Englisch
« Franzosisch / Englisch

I [

CD-ROM

Enthalt die Betriebsanleitung in
digitaler Form.

1.2 Produktbezeichnung

Sehen Sie hierzu die Angaben auf dem Typenschild.

Typ Formular

(VIF[S|1]5]S| [2]0[0|7[P|L|-W |

Modell b2 Kiionen |
odeliname nung (AQ) (Mofomenrieistung) usatzfunktionen Zusatzfunktionen 1
. ) 002:0,2 kW L Hochwerliges Funkentstorflter W: Modell fur gesamie Welt
l?.SsV‘Ef;L,‘E 2:200Vbis240V 4: 004 0.4 kW integriert Keine: Modell fiir Japan
e 380 V/ bis 500V 007 : 0,75 kW M: Einfaches Funkentstorfilter
015115 kW integriert
022212 kW
037 : 40 kW
05555 kW
075:7,5 kW
110 11 kW
: Bedienfeld
Anzahl der 150 :15 kW
Netzphasen
S B L_| P: integriert
Keine: Dreiphasig

Anmerkung 1: Wenn der Umrichter in einem Schrank untergebracht ist, unterbrechen Sie vor dem Priifen der
Angaben auf dem Leistungsschild die Stromzufuhr.
Anmerkung 2: Der ID-Aufkleber dient zur Kennzeichnung der spezifischen Produktspezifikationen.
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1.3 Bezeichnungen und Funktionen

1.3.1 AuRenansicht

Ladeleuchte

Weist darauf hin, dass die Kom-
ponenten im Umrichter noch unter
Hochspannung stehen. Offnen Sie
die Klemmleistenab-deckung nicht,
wenn diese Anzeige leuchtet, da an-
sonsten Stromschlaggefahr besteht.

STATUS-Leuchte
Leuchtet und blinkt

bei Verwendung

der CANopen®-

Kommunikation. )

Abdeckung

Dies ist die Abdeckung des Ge-
hauses und der Klemmleiste. Schlie-
Ren Sie diese Abdeckung stets vor
dem Einschalten des Geréts, um
ein unbeabsichtigtes Beriihren der
Klemmleiste zu verhindern. Die
Seriennummer ist auf der Riickseite
angegeben.

-

e Y

Tirverriegelung

[Vorderansicht]

Schieben Sie Tirverriegelung zum
Entriegeln nach oben.
A
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Offnung fiir Steuerkreiskabel
Schutzaufkleber (Anm. 1)

RS485-Anschluss /

Kiihlungs-
rippen
Luftung

I

‘ s
ﬁ H
Offnung fir 1

Zwischenkreis-
kabel

I
— I~ Typenschild

. . g g —————
[Seitenansicht] —] Befestigungsteil des
iié EMV-Schutzblechs

Anmerkung 1: Entfernen Sie den Schutzaufkleber, wie auf der nachsten Seite dargestellt, wenn Sie mehrere Umrichter
direkt nebeneinander installieren und wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tber 40 °C betrieben wird.
Beispiel fir den Schutzaufkleber auf der Oberseite des Umrichters

L >50mm

=@ =©

[Ansicht von
unten]

R

A4



TOSHIBA Frequenzumrichter VF-S15

[Offnen der Abdeckung]

Fihren Sie einen kleinen Schraubendreher
ein und schieben Sie die Turverriegelung zum
Entriegeln nach oben.

Zum Verriegeln nach unten schieben.

* Informationen Gber die Anzeige:

Auf dem LED-Display des Bedienfelds erscheinen die folgenden Symbole, um Parameter und Bedien-
vorgange anzuzeigen.

LED-Anzeige (Ziffern)

I |
I I
I I
I I
I 0 1 2 3 4 5 6 7 9 - I
I g | +le|3| )5 1]a]s]- I
I I
I I
I Aa Bb C c Dd Ee Ff Gg H h | i Jj Kk LI I
| A b L c o £ F o H h { . o L |
I Mn Nn (0] [¢] Pp Qq Rr Ss Tt Uu Vv Ww Xx Yy 7z I
: n " o a A 9 - 5 £ u u Y :
AS /
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[Bedienfeld]

RUN-Leuchte

%-Leuchte

( Hz-Leuchte

|

Leuchtet, wenn keine
Frequenz mit dem ON-
Laufbefehl ausgegeben
wird. Diese Anzeige
blinkt beim Betriebs-
start.

PRG-Leuchte

Parameter-Einstellmodus.
Wenn sie blinkt, ist der
Umrichterin 51

.
-

MON-Leuchte

Wenn diese Anzeige leuch-
tet, ist der Umrichter in der
Anzeigeebene. Wenn sie
blinkt, ist der Umrichter in
der ,Anzeige gespeicherter
Betriebsdaten vorheriger
kStéirungen“.

AN

-
Einstellregler

Drehen des Einstell-reglers
nach links und rechts dient
zum Andern der Betriebs-
frequenz, der Parameter
usw.

&

- J
g I
Wenn diese Anzeige leuch-

tet, ist der Umrichter im

@

sind Prozentwerte.

- 1 J

LDie angezeigten Zahlen

Die angezeigten Zahlen
sind Hertz-Werte.

i

Mitte des
Einstellreglers

J \_

Einstellregler-
Leuchte

Einstellung der Betriebs-
frequenz, wahrend diese
Leuchte beleuchtet ist.

.

Durch Driicken auf die
Mitte des Einstellreglers
werden Werte festgelegt.

Die angezeigten Zahlen
sind Hertz-Werte.

EASY-Taste

RUN-Taste

Das Driicken dieser Taste
bei leuchtender RUN-
Tastenleuchte startet den
Betrieb.

)
RUN-Tastenleuchte

Leuchtet, wenn die
RUN-Taste aktiviert ist.

- @@

STOP-Taste

Wenn die RUN-Leuchte
blinkt, bewirkt einmaliges
Driicken dieser Taste den
Runterlauf und Stopp des
Umrichters. Bei Ansteue-
rung Uber die Klemmleiste
bewirkt zweimaliges Dri-
cken dieser Taste einen
Nothalt. Wahrend einer
Stérung bewirkt zwei-
maliges Driicken dieser
Taste einen Reset.

-~ @

Zum Umschalten zwi-
schen der vereinfachten
Ebene und der Standard-
Programmierebene.

EASY-
Tastenleuchte

Leuchtet, wenn die
EASY-Taste aktiviert ist.

~
( MODE-Taste

Zum Umschalten zwischen
der Betriebs-, Einstellungs-
und Anzeigeebene.

J

A-6



TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

1.3.2 Offnen der Klemmleistenabdeckung und der Klemmleiste

/\ Warnung

Verboten

« Beriihren Sie nicht den internen Anschluss, wenn die obere Abdeckung des Bedienfelds geoffnet ist.
Dieser steht unter Hochspannung; daher besteht ein Stromschlagrisiko.

A Vorsicht

an.

Achten Sie beim Entfernen und Anbringen der Klemmleistenabdeckung und der Klemmleiste mit einem
Schraubendreher darauf, sich nicht an der Hand zu verletzen.
Vermeiden Sie einen zu starken Druck auf den Schraubendreher, da der Umrichter sonst zerkratzt

werden konnte.
Vorgeschrieben | © Schalten Sie stets die Stromversorgung aus, bevor Sie die Kabelabdeckung entfernen.

Nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten bringen Sie die Klemmleistenabdeckung unbedingt wieder

Gehen Sie beim Offnen der Klemmleistenabdeckung und beim Herausziehen der Eingangsklemmleiste

folgendermalen vor.

FS15-4055PL-W bis 4150PL-W

Sie die Leistungsklemmenabdeckung ab.

Umrichtertyp /orgehensweise ‘erweis-Nr.

[Entfernen Sie zunéchst die duBere Klemmleistenabdeckung. (1)

FS15-2004PM-W bis 2007PM-W

FS15S-2002PL-W bis 2007PL-W [Entfernen Sie anschlieRend die innere (2)
[Klemmleistenabdeckung.

FS15-2015PM-W bis 2037PM-W [Entfernen Sie zunachst die duere Klemmleistenabdeckung. (3)

FS15S-2015PL-W, 2022PL-W i i ie i

FS15-4004PL-W bis 4015PL-W R e oend die innere (4)
[Entfernen Sie zunachst die duere Klemmleistenabdeckung. (3)

FS$15-4022PL-W, 4037PL-W [Entfernen Sie anschlieRend die innere [(5)
[Klemmleistenabdeckung.

FS15-2055PM-W bis 2150PM-W Folgen Sie einer dieser Verfahrensanleitungen und nehmen (6)
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(1) Entfernen der dufieren Klemmleistenabdeckung ( VFS15-2004PM-W bis 2007PM-W,
VFS15S-2002PL-W bis 2007PL-W)

3)

Flihren Sie einen Schraubendreher oder einen
anderen diinnen Gegenstand in die durch das
Symbol w~ gekennzeichnete Offnung ein.

Driicken Sie auf den Schraubendreher.

Wahrend Sie auf den Schraubendreher Druck
ausliben, schwenken Sie die Klemmleistenab-
deckung nach unten, und nehmen Sie sie ab.

Ziehen Sie die Klemmleistenabdeckung schrag
nach oben ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer

urspriinglichen Position anzubringen!

A-8
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(2) Entfernen der inneren Klemmleistenabdeckung ( VFS15-2004PM-W bis 2007PM-W,
VFS15S-2002PL-W bis 2007PL-W)

1)

Driicken Sie mit dem Finger gegen die Lasche
der Klemmleistenabdeckung.

Ziehen Sie die Klemmleistenabdeckung
schrag nach oben ab.

Wahrend Sie auf den Schraubendreher Druck
ausliben, schwenken Sie die Klemmleistenab-
deckung nach unten, und nehmen Sie sie ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer

urspriinglichen Position anzubringen!

A-9
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(3) Entfernen der duf3eren Klemmleistenabdeckung ( VFS15-2015PM-W bis 2037PM-
W, VFS15S8-2015PL-W, 2022PL-W, VFS15-4004PL-W bis 4037PL-W)

3)

2)

Fihren Sie einen Schraubendreher oder einen
anderen diinnen Gegenstand in die durch das
Symbol m~ gekennzeichnete Offnung ein.

Driicken Sie auf den Schraubendreher.

Wahrend Sie den Schraubendreher in die
Offnung driicken, schieben Sie die Klemmleis-
tenabdeckung nach unten, und nehmen Sie
sie ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer

urspriinglichen Position anzubringen!

A-10
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(4) Entfernen der inneren Klemmleistenabdeckung ( VFS15-2015PM-W bis 2037PM-
W, VFS15S-2015PL-W, 2022PL-W, VFS15-4004PL-W bis 4015PL-W)

Driicken Sie mit dem Finger gegen die Lasche Wahrend Sie auf den Schraubendreher Druck
der Klemmleistenabdeckung. ausliben, schwenken Sie die Klemmleistenab-
deckung nach unten, und nehmen Sie sie ab.

3)

Ziehen Sie die Klemmleistenabdeckung
schrag nach oben ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer
urspriinglichen Position anzubringen!

A-11
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(5) Entfernen der inneren Klemmleistenabdeckung (VFS15-4022PL-W, 4037PL-W)

Driicken Sie mit dem Finger gegen die Lasche
der Klemmleistenabdeckung.

Ziehen Sie die Klemmleistenabdeckung
schrag nach oben ab.

2)

Wahrend Sie auf den Schraubendreher Druck
ausiiben, schwenken Sie die Klemmleistenab-
deckung nach unten, und nehmen Sie sie ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungs-
arbeiten wieder an ihrer urspringlichen Position anzubringen!

A-12
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(6) Entfernen der Leistungsklemmleistenabdeckung ( VFS15-2055PM-W bis 2150PM-
W, VFS15-4055PL-W bis 4150PL-W)

Fiihren Sie einen Schraubendreher oder einen
anderen diinnen Gegenstand in die durch das
Symbol m~ gekennzeichnete Offnung ein.

Driicken Sie auf den Schraubendreher.

3)

Wahrend Sie den Schraubendreher in die
Offnung driicken, schieben Sie die Klemm-
leistenabdeckung nach unten, und nehmen Sie
sie ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungs-
arbeiten wieder an ihrer urspriinglichen Position anzubringen!

A-13
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1.3.3 Hauptschaltkreis- und Steuerkreis-Klemmleisten

1) Hauptschaltkreis-Klemme

Verwenden Sie nur isolierte Aderendhlilsen. Schieben Sie die Leitungsenden mit den Hiilsen bis zur Isolierung in die
Klemmen, um versehentlichen Kontakt mit dem Leiter zu vermeiden.

Verwenden Sie einen Kreuzschlitz- oder Schlitzschraubendreher, um die Schrauben zu I6sen oder anzuziehen.

|Schraubengrofe JAnzugsdrehmoment

[Schraube M3.5 1,0 Nm 8,9 Ib+in
[Schraube M4 1,4 Nm 12,4 Ib-in
|Schraube M5 2,4 Nm 20,8 Ib-in
|Schraube M6 4,5 Nm 40,0 Ib-in
[Schraube M4 (Erdungsklemme) 1,4 Nm 12,4 |bein
[Schraube M5 (Erdungsklemme) 2,8 Nm 24,8 Ib-in

Einzelheiten zu den Klemmenfunktionen finden Sie in Abschnitt 2.3.1.

VFS15-2004PM-W bis 2007PM-W ‘

RIL1 S/L2 TA3 Schraube M35

Q&

Uberbriickt iene [ |

EEEEE;

W/T3
(AN i A ‘
Erdungsklemme

Erdungsklemme
(Schraube M4)

(Schraube M4)

Erdungsklemme

Fiir EMV-Abschirmblech (Schraube M5)

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/-
anzuschlieRen.
Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kéfigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren.
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VFS15-2015PM-W, 2022PM-W ‘

Schraube M4

R/AL1_S/lL2 T/L3

Uberbriickungsschiene

<

L Pl

[
Erdungsklemme
(Schraube M4)

Erdungsklemme
(Schraube M5)

o

g 0
T

Erdungsklemme
(Schraube M4)

Fir EMV-Abschirmblech

VFS15-2037PM-W

R SA2 TA3 Schraube M4

Uberbriickungsschiene

Erdungsklemme

Fiir EMV-Abschirmblech (Schraube M5)

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/-
anzuschlieRen.
Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren.
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l VFS15S-2002PL-W bis 2007PL-W

Erdungskondensator-Schalter

Schraube M3.5
\ R/L1 S/L2/N
-
I:I

2

Uberbriickungsschiene

[
Erdungsklemme
Erdungsklemme (Schraube M4)
(Schraube M4)
Erdungsklemme
Fiir EMV-Abschirmblech (Schraube M5)

VFS158-2015PL-W, 2022PL-W

Erdungskondensator-Schalter Uberbriickungs- Schraube M4

\ schiene

— R/L1/ S/L2IN
E=tull
= Q&

@@@@@@@

PB PQ PA/+ Uf]'1 V/T? W/T'%
Erdungsklemme Erdungsklemme
(Schraube M4) Erdungsklemme (Schraube M4)

(Schraube M5)
Fiir EMV-Abschirmblech

Anmerkung 1:

Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/-
anzuschliefen.

Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kéfigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren
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VFS15-4004PL-W bis 4015PL-W

Uberbriickungsschiene

Erdungskondensator-Schalter Schraube M4

R/L1_S/L2 T3

Erdungsklemme

Fir EMV-Abschirmblech \ Schraube M5

l VFS15-4022PL-W, 4037PL-W

Erdungskondensator-
Schalter Schraube M4

\ R/L1 S/L2 TL3
-
=

Uberbriickungsschiene

1Nl

Erdungsklemme
Fir EMV-Abschirmblech (Schraube M5)

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/-
anzuschlieRen.
Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren.
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VFS15-2055PM-W, 2075PM-W
VFS15-4055PL-W, 4075PL-W

Erdungskondensator-Schalter

(Nur 4055PL-W, 4075PL-W)
RIL1__Sl2  TA3 Schraube M5

®)
®
®

Uberbriickungsschiene

Erdungsklemme
Schraube M5

Erdungsklemme
(Schraube M5)

Fir EMV-Abschirmblech

VFS15-2110PM-W, 2150PM-W

Schraube M6

Uberbriickungsschiene

& oo

Erdungsklemme
Schraube M5

Erdungsklemme
(Schraube M5)

Fir EMV-Abschirmblech

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/-

anzuschliefen.
Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzufihren.
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Frequenzumrichter VF-S15

VFS15-4110PL-W, 4150PL-W

Erdungskondensator-Schalter

RL1 Sz Tog  SchraubeMS

=

Uberbriickungsschiene

Erdungsklemme

e — e e B e 3 e 3

_ae)

Schraube M5

Erdungsklemme
(Schraube M5)
Fiir EMV-Abschirmblech

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und

PC/- anzuschlieRen.

Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzuflihren.
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*

*2

2) Erdungskondensator-Schalter

Das einphasige 240-V-Modell und das dreiphasige 500-V-Modell verfiigen Uber ein integriertes hochwertiges Entstorfilter

und sind Uber einen Kondensator geerdet.

Ein Schalter erleichtert die Umschaltung zur Reduzierung der Kriechstrome vom Umrichter und der Kondensatorlast. Sie
missen jedoch vorsichtig vorgehen, da die Reduzierung der Last dazu fiihrt, dass der EMV-Standard flir den Umrichter
selbst nicht eingehalten wird. Fiihren Sie die Umschaltung stets bei ausgeschaltetem Gerat durch.

TR\

oY

SN

3) Steuerkreis-Klemmleiste

Durch Hineindriicken des Schalters wird die Kapazitat des Erdungskondensa-
tors von niedrig auf hoch umgeschaltet. (Grundeinstellung)

Durch Herausziehen des Schalters wird die Kapazitat des Erdungskonden-
sators von hoch auf niedrig umgeschaltet. Dadurch werden Kriechstréme
reduziert.

Wenn dieser Umrichter an ein IT-System angeschlossen wird (Netz mit isolier-
tem Erdleiter oder hochohmiges System), muss der Schalter herausgezogen
werden, wie in der Abbildung gezeigt.

Die Steuerkreis-Klemmleiste ist fiir alle Modelle gleich.

[ PPVIA] VIB] CC] VIC] S3] FM| |FLA| FLI51FLC| RY| Rc| SW2 54 g}msoume

cooooo60|[c66 e ],

PLC

|CC|N0|OUT|P24| F | R | cc|+su|+24|

SHcIcESHCSEASESESES)

@ Schraube fiir abnehmbare Steuerkreis-Klemmleiste

[Empfohlenes

[Sohraubengréfie JAnzugsdrehmoment

,5 N-m
4.4 Ib-in

[Schraube M3

000

REq S1| S2 RS485-Anschluss

Abisolierlange: 6 (mm), Schraubendreher: Kleiner Schlitzschraubendreher (Klingenstérke: 0,5 mm, Klingenbreite: 3,5 mm)

Leiterquerschnitte
Leiter 1 Ader 2 Adern mit dem gleichen Querschnitt
[Massiv
T ,3-1,5 mm2 (AWG 22-16) 0,3-0,75 mm2 (AWG 22-18)
itze

Empfohlene Aderendhiilse

Fiir eine bessere Effizienz und Zuverlassigkeit der Verkabelung wird die Verwendung einer Aderendhiilse empfohlen.

Leiterquerschnittemm: (AWG) LiZ - -
PHOENIX CONTACT Dinkle International, Ltd.

0,34 (22) AL 0,34-6TQ [DN00306

0,5 (20) A1 0,5-6WH [DN00506

0,75 (18) Al 0,75-6GY [DN00706

1(18) Al 1-6RD [DN01006

1,5 (16) Al 1,5-8BK [DN01508

2x 0,5 (-) JAI TWIN2 X 0,5-8WH [DTE00508

2x 0,75 (-) JAI TWIN2 X 0,75-8GY [DTE00708

*1: Crimpzange CRIMPFOX ZA3 ( PHOENIX CONTACT ) CT1( Dinkle International.,Ltd.)
*2: Diese Aderendhiilsen erlauben ein praktisches Crimpen von zwei Drahten in einer Aderendhitilse.
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1.4 Hinweise zur Anwendung

1.4.1 Motoren

Wenn dieser Frequenzumrichter zusammen mit einem Motor verwendet wird, sind die folgenden Punkte zu beachten.

A Vorsicht

0 Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf Spannungsversor-

gung und verwendeten Drehstrom-Asynchronmotor erfiillt. Wenn der Umrichter diese Spezifikatio-
Vorgeschrie- | nen nicht erfiillt, lauft einerseits der Drehstrom-Asynchronmotor nicht ordnungsgemaR, und es kann
ben andererseits zu schweren Unféllen durch Uberhitzung und Feuer kommen.

Vergleiche mit Netzstromversorgung

Dieser Umrichter arbeitet mit einem sinuskodierten PWM-System. Die Ausgangsspannung und der Ausgangsstrom
sind jedoch keine perfekten Sinuswellen, sondern weisen eine verzerrte Wellenform auf, die einer Sinuswelle nur
angenahert ist. Daher treten im Vergleich zum Betrieb mit einer Netzstromversorgung leichte Erhdhungen von Motor-
temperatur, -gerausch und -vibration auf.

Betrieb im Niedrigdrehzahlbereich

Wenn ein Allzweckmotor ununterbrochen im Niedrigdrehzahlbereich betrieben wird, kann es zu einer verringerten
Wirkung der Motorkiihlung kommen. Wenn dieser Fall eintritt, betreiben Sie das Gerat mit einer héheren Leistung als
der Nennlast.

Um einen ununterbrochenen Niederdrehzahlbetrieb mit dem Nenndrehmoment durchzufiihren, empfehlen wir den
Einsatz eines auf den Betrieb mit Umrichtern ausgelegten Motors oder eines Motors mit Eigenkiihlung. Beim Betrieb
mit einem auf Umrichter ausgelegten Motor missen Sie die Motorilberlastgrenze des Umrichters olm auf die Einstel-
lung fiir Verwendung eines fremdbeliifteten VF-Motors &ndern.

Einstellung der Uberlastgrenze

Dieser Umrichter ist fiir den Uberlastschutz mit einem Uberlasterkennungs-Schaltkreis (elektronische Temperaturkon-
trolle) ausgestattet. Der Referenzstrom der elektronischen Temperaturkontrolle ist auf den Nennstrom des Umrichters
eingestellt; daher muss er entsprechend dem Nennstrom des verwendeten Motors angepasst werden.

Hochdrehzahlbereich bei 60 Hz oder mehr

Im Betrieb mit Frequenzen liber 60 Hz nehmen Gerausche und Vibrationen zu. Es besteht auch das Risiko, dass dies
die mechanische Belastbarkeit und die Belastbarkeit der Lager tiberschreitet; daher sollten Sie einen solchen Betrieb
vorher mit dem Motorhersteller abklaren.

Schmierverfahren

Beim Betrieb eines 6lgeschmierten Untersetzungsgetriebes und eines Getriebemotors in den Niedrigdrehzahlberei-
chen wird die Schmierwirkung beeintrachtigt. Informieren Sie sich beim Hersteller des Untersetzungsgetriebes liber
den nutzbaren Drehzahlbereich des Getriebes.

Niedrige Lastmomente und niedrige Lasttragheitsmomente

Bei niedrigen Lastmomenten von max. 5 % des Nennlastmoments oder bei extrem niedrigen Lasttrégheitsmomenten
kann beim Motor instabiles Verhalten wie z. B. abnormale Vibrationen oder Uberstromauslésungen auftreten. Wenn
dieser Fall eintritt, reduzieren Sie die Tragerfrequenz.

Instabiles Verhalten

Bei den nachstehenden Last-Motor-Kombinationen kann instabiles Verhalten auftreten:
» Kombination mit einem Motor, der die zuldssigen Motorspezifikationen fiir den Umrichter tiberschreitet
« Kombination mit einem Motor, der deutlich kleiner ist, als in den Motorspezifikationen des Umrichters angegeben
« Kombination mit Spezialmotoren

Zur Behebung der oben genannten Probleme sollte die Umrichter-Trégerfrequenz niedriger eingestellt werden.
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« Kombination mit Kopplungen zwischen Lastgeraten und Motoren mit groRem Spiel Beim Einsatz des Umrichters
in der oben genannten Kombination verwenden Sie die Funktion Hoch-/Runterlauf mit S-Kurve, oder — wenn
Vektorregelung gewahlt ist — passen Sie das Lasttragheitsmoment-Verhaltnis entsprechend an, oder wechseln Sie
zu V/f-Regelung.
« Kombinationen mit Lastgeraten, die starke Rotationsfluktuationen aufweisen, wie z. B. Kolbenbewegungen
In diesem Fall passen Sie bei der Vektorregelung die Reaktionszeit (Tragheitsmoment-Einstellung) an, oder schalten
Sie auf die V/f-Regelung um.

Abbremsen eines Motors bei plétzlichem Ausfall der Stromversorgung

Wenn die Stromversorgung eines Motors ausféllt, geht der Motor in Freilauf und stoppt nicht sofort.

Um den Motor nach einem Stromausfall schnell zu stoppen, installieren Sie eine zusatzliche Bremse.

Es gibt verschiedene (elektrische und mechanische) Bremsvorrichtungen. Wahlen Sie die Bremse, die am besten fiir
das System geeignet ist.

Last, die ein regeneratives Drehmoment erzeugt

In Kombinationen mit einer Last, die ein regeneratives Drehmoment erzeugt, kann die Funktion Uberspannungs- oder
Uberstromschutz aktiviert werden und zu einer Abschaltung des Umrichters fiihren.

Motoren mit Bremsen

Wenn Motoren mit einer Bremse direkt an den Umrichterausgang angeschlossen werden, kann die Bremse beim
Motorstart aufgrund der niedrigen Spannung nicht freigegeben werden. Verkabeln Sie den Bremsschaltkreis separat
vom Zwischenstromkreis.

Mc2 Erregungsfreie Bremse

. Versor- i oo
3-phasige ? gungs- )
Spannungsquelle span- - iy ey
nung T LA = § )
& o 3 2 -
i o }
Start / Stopp
Schaltplan 1 Schaltplan 2

In Schaltplan 1 wird die Bremse durch MC2 und MC3 aktiviert und deaktiviert. Wenn Sie die Verkabelung nicht wie in
Schaltplan 1 dargestellt durchfiihren, kann es zu einer Abschaltung aufgrund von Uberstrom durch einen Magnetisie-
rungsstrom wahrend der Bremsbetatigung kommen. (Beispiel: Standby ST Klemme S2 zugewiesen.)

In Schaltplan 2 wird die Bremse durch das Niedrigdrehzahl-Signal RY-RC aktiviert und deaktiviert. In einigen Fallen, z.
B. bei Aufziigen, kann die Aktivierung und Deaktivierung der Bremse durch das Niedrigdrehzahl-Signal angemessen
sein. Setzen Sie sich bitte unbedingt mit uns in Verbindung, bevor Sie Ihr System konzipieren.

Uberspannungsschutz fiir Motoren

In einem System, in dem ein Umrichter der 500-V-Klasse zur Steuerung eines Motors eingesetzt wird, kénnen sehr
hohe StoRspannungen erzeugt werden. Wenn die Motorwicklungen solchen StoRspannungen wiederholt iber einen
langeren Zeitraum ausgesetzt sind, kann dies — je nach Kabellange, fiihrung und typ — zu einer Beschadigung der
Isolierung fiihren.

Nachstehend sind einige Beispiele fiir Manahmen gegen StoRspannungen aufgefiihrt.

(1) Stellen Sie die Tragerfrequenz des Umrichters niedriger ein.

(2) Stellen Sie den Parameter f316 (Automatische Reduktion der Tragerfrequenz) auf 2 oder 3.

(3) Verwenden Sie einen Motor mit einer hohen Isolationsfestigkeit.

(4) Installieren Sie eine Wechselstrom-Drossel oder ein Uberspannungs-Sperrfilter zwischen dem Umrichter und dem
Motor.
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1.4.2 Umrichter

Uberstromschutz fiir den Umrichter

Der Umrichter verfiigt (iber eine Uberstromschutz-Funktion. Die programmierte Stromschwelle ist auf den leistungs-
starksten fur den Umrichter geeigneten Motor eingestellt. Wenn der verwendete Motor nur eine kleine Belastbarkeit
hat, miissen die Uberstromschwelle und der elektronische Temperaturschutz angepasst werden. Wenn eine solche
Anpassung erforderlich ist, lesen Sie Abschnitt 5.6, und fiihren Sie die Anpassung entsprechend der dort angegebenen
Anweisungen durch.

Umrichterleistung

Verwenden Sie nicht einen Umrichter mit einer kleinen Leistung (kVA) zur Ansteuerung eines leistungsstarken Motors
(Leistungsklasse 2 oder héher), und zwar unabhéngig davon, wie klein die Last ist. Der Spitzenausgangsstrom kann
durch Stromwelligkeit erhdht werden, so dass es leichter zu einer Uberstromauslésung kommen kann.

Blindleistungskompensations-Kondensator

Kondensatoren fiir die Blindleistungskompensation kénnen auf der Ausgangsseite des Umrichters nicht installiert
werden. Wenn ein Motor betrieben wird, der mit einem Kondensator zur Blindleistungskompensation ausgestattet ist,
entfernen Sie den Kondensator. Anderenfalls kann es zu Fehlfunktionen des Umrichters und zur irreparablen Bescha-
digung des Kondensators kommen.

um 1

P "

L

Blindleistungskompensations-Kondensator und

h

'

[

1 Uberspannungsableiter entfernen
'

'

'

- '
Blindleistungskompensations-Kondensator

Betrieb mit einer anderen Spannung als der Nennspannung

Das Gerat darf nicht an andere Spannungen als die auf dem Leistungsschild angegebene Nennspannung angeschlos-
sen werden. Wenn es an eine Stromversorgung mit einer anderen Spannung als der Nennspannung angeschlossen
werden muss, verwenden Sie einen Transformator zur Erhéhung oder Senkung der Spannung auf die Nennspannung.
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Kurzschlussabschaltung wenn zwei oder mehr Umrichter an derselben Hauptleitung
angeschlossen sind

MCCB1 MCCB2 (schaltsicherung)

MCCB:
Kompaktleistungs-
schalter

Abschaltung des gewahlten Umrichters

Der Zwischenstromkreis des Umrichters enthalt keine Sicherung. Wie aus dem obenstehenden Schaltplan hervorgeht,
missen bei Verwendung von mehr als einem Umrichter an derselben Hauptleitung die Abschaltbedingungen so
gewahlt werden, dass nur MCCB2 bis MCCBn+1 auslosen, aber MCCB1 nicht ausldst, wenn im Umrichter (INV1) ein
Kurzschluss auftritt. Wenn keine Wahl geeigneter Bedingungen mdéglich ist, installieren Sie hinter MCCB2 bis MCCBn+1
eine Schaltkreisunterbrecher-Sicherung.

Wenn eine deutliche Eingangsstromverzerrung vorliegt

Wenn die Eingangsstromverzerrung nicht vernachlassigbar ist, weil der Umrichter mit anderen Systemen, die
Verzerrungen erzeugen, (z. B. Systeme mit Thyristoren oder Hochleistungsumrichtern) an einer gemeinsamen
Stromversorgungs-Hauptleitung angeschlossen ist, installieren Sie eine Drossel fiir die Eingangswechselspannung, um
den Eingangsleistungsfaktor zu verbessern, die hoheren Oberwellen zu reduzieren oder externe StoRspannungen zu
unterdriicken.

Wenn mehrere Umrichter Uber eine gemeinsame DC-Bus-Verbindung angeschlossen
sind

Wenn Frequenzumrichter tiber eine Wechselstromversorgung betrieben werden und liber eine gemeinsame Gleich-
stromsammelschiene angeschlossen sind, kann der Erdfehlerschutz ansprechen. Stellen Sie in diesem Fall die
Erdschlusserkennung (F & ) auf 0 ,Deaktiviert*.

Entsorgung

Informationen zur Entsorgung finden Sie in Kapitel 16.
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1.4.3 Mallnahmen zur Reduzierung von Kriechstromen

A Vorsicht

Kriechstrdme durch die Eingangs-/Ausgangsstromleitungen des Umrichters und die Kapazitat des

@ Motors kdnnen die Peripheriegeréte beeintrachtigen.

Vorgeschrie- Das AusmaR der Kriechstrome kann in Abhéngigkeit von der PWM-Tragerfrequenz und der Lénge
ben der Eingangs-/Ausgangsstromkabel verstarkt werden. Falls die gesamte Kabellange (gesamte

Lange zwischen Umrichter und Motor) mehr als 100 m betragt, kann es selbst beim Motor-

Leerlaufstrom zu einer Uberstromauslésung kommen.

Stellen Sie sicher, dass ausreichend Abstand zwischen den einzelnen Phasenkabeln vorhanden ist, 1

oder installieren Sie als Gegenmaflnahme ein Filter (MSF).

(1) Auswirkung von Kriechstromen Uber die Erdung

Kriechstréme kénnen nicht nur durch das Umrichtersystem, sondern auch durch Erdungskabel zu anderen Systemen
flieRen. Kriechstréme filhren dazu, dass Fehlerstrom-Schutzschalter, Fehlerstromrelais, Brandmelder und Sensoren
falschlicherweise ansprechen, und fiihren zu Rauschstérungen bei Fernsehgeraten oder zur Anzeige einer falschen
Stromerkennung im Stromwandler.

ELCB Umrichter
Versorgungs- —.—@—x - M
spannung | N>~ TTTTTT \ T I

ELCB Umrichter <----
( EE ) <-. =

Kriechstromweg tiber die Erdung

Abhilfemalnahmen:

1. Wenn keine Hochfrequenzstérungen oder ahnliche Probleme vorliegen, unterbrechen Sie mit dem Erdungs-
kondensator-Schalter die Verbindung zum integrierten Entstérfilter-Kondensator.

2. Stellen Sie die PWM-Tragerfrequenz niedriger ein.

Die Einstellung der PWM-Trégerfrequenz erfolgt mit dem Parameter 5 3 5.

Obwohl das elektromagnetische Rauschen reduziert wird, nehmen die Motor-Laufgerausche zu.

3. Verwenden Sie Hochfrequenz-Entstérungsvorrichtungen fiir Fehlerstrom-Schutzschalter.
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(2) Auswirkung von Kriechstrdomen in Leitungen

T
C
- % | CT
— —T<-1
Versorgungsspannung Umrichter < T ‘T M
< T i
) i
—_—x— ] ' T e

Kriechstromweg iiber Kabel _©_

(1) Thermorelais

Die Hochfrequenzkomponente des Stroms, die in die elektrostatische Kapazitat zwischen den Ausgangsleitungen
des Umrichters flieRt, fiihrt zu einer Verstarkung der Effektivstromwerte und zum Fehlansprechen extern angeschlos-
sener Thermorelais. Wenn die Leitungen mehr als 50 m lang sind, kann es bei Modellen mit Motoren mit niedrigem
Nennstrom (einige Ampere oder weniger) leicht zu zu einem Fehlansprechen kommen, da der Kriechstrom proportio-
nal zur Motornennleistung zunimmt.

~

Abhilfemafinahmen:

1. Verwenden Sie die im Umrichter integrierte elektronische Temperaturkontrolle. (Siehe Abschnitt 5.6.) Die
Einstellung der elektronischen Temperaturkontrolle erfolgt tiber die Parameter [ /7, £ H .

2. Stellen Sie die PWM-Tragerfrequenz des Umrichters niedriger ein. Dadurch wird jedoch das elektromagne-
tische Rauschen des Motors erhoht.

Die Einstellung der PWM-Tragerfrequenz erfolgt mit dem Parameter ~ 3 [ [J. (Siehe Abschnitt 6.18.)

3. Eine Verbesserung kann durch den Anschluss eines Folienkondensators mit 0,1 pF bis 0,5 yF/1000 V an
den Eingangs- und Ausgangsklemmen jeder Phase im Thermorelais erreicht werden.

u/m
VIT2

AR
I R

Thermorelais

(2) Stromwandler und Amperemeter

Wenn ein Stromwandler und Amperemeter zur Erkennung des Umrichter-Ausgangsstroms extern angeschlossen wer-
den, kann die Hochfrequenzkomponente der Kriechstrome zur irreparablen Beschadigung des Amperemeters fiihren.
Wenn die Kabel mehr als 50 m lang sind, kann die Hochfrequenzkomponente bei Modellen mit Motoren mit einem
niedrigen Nennstrom (einige Ampere oder weniger) — insbesondere bei den Modellen der 500-V-Klasse mit geringer
Kapazitat (4,0 kW oder weniger) — leicht durch den extern angeschlossenen Stromwandler flieBen und das Ampere-
meter durch Uberlagerung durchbrennen lassen, da der Kriechstrom proportional zur Motornennleistung zunimmt.

AbhilfemaRnahmen:

1. Verwenden Sie eine Messausgangsklemme im Steuerkreis des Umrichters.

Der Laststrom kann tiber die Messausgangsklemme (FM) ausgegeben werden. Wenn ein Messgerat angeschlos-
sen wird, verwenden Sie ein Amperemeter mit 1 mA DC Vollausschlag oder ein Voltmeter mit 10 V Vollausschlag.
0-20 mA DC (4-20 mA DC) kénnen ebenfalls ausgegeben werden. (Siehe Abschnitt 5.1.)

2. Verwenden Sie die im Umrichter integrierten Uberwachungsfunktionen.

Verwenden Sie die Uberwachungsfunktionen des im Umrichter integrierten Bedienfelds zur Priifung der Strom-
werte. (Siehe Abschnitt 8.2.1.)
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1.4.4 Installation

Installationsumgebung

Dieser Umrichter ist eine elektronische Steuervorrichtung. Achten Sie darauf, ihn in einer geeigneten Betriebsumgebung
zu installieren.

A Warnung

+ Positionieren Sie keine entflammbaren Stoffe in der Nahe des Umrichters.
Falls es aufgrund eines Unfalls zu einer Flammenbildung kommt, kann dies zu einem Brand
Verboten fihren.

Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er mit Wasser oder anderen Flissigkei-
ten in Kontakt kommen kann.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Brénden fiihren.

 Betreiben Sie das Gerat unter den in der Betriebsanleitung beschriebenen Umgebungsbedingun-
@ gen.Der Betrieb unter anderen Bedingungen kann zu einer Fehlfunktion fiihren.
Vorgeschrie- « Stellen Sie sicher, dass die Eingangsspannung im Bereich +10 % / —15 % der auf dem Leistungs-
ben schild angegebenen Nennspannung liegt (+10 %, wenn die Last bei ununterbrochenem Betrieb

100 % betragt).
Wenn die Eingangsspannung nicht im Bereich +10 % / —15 % der Nennspannung liegt (10 %,
wenn die Last bei ununterbrochenem Betrieb 100 % betragt), kann dies zu einem Brand fiihren.

A Vorsicht

® Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er starken Vibrationen ausgesetzt ist.

Dies konnte zum Herunterfallen des Gerates und dadurch zu Verletzungen fiihren

Verboten

« Installieren Sie das Gerat nicht an einem Ort, an dem es hohen Temperaturen, hoher

Luftfeuchtigkeit, Kondensationsfeuchtigkeit und Temperaturen unter 0 °C ausgesetzt ist,

und vermeiden Sie Installationsorte, an denen das Gerat Wasser ausgesetzt ist und/oder an

denen groRen Mengen von Staub, Metallpartikeln oder Olnebel anfallen kénnen.

« Installieren Sie das Gerat nicht an einem Ort, an dem es korrosiven Gasen oder

Schleiffliissigkeiten ausgesetzt ist.

 Betreiben Sie das Gerat an einem Ort, an dem die Umgebungstemperatur zwischen —10 °C und 60 °C liegt.
Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tber 40 °C betrieben wird, entfernen Sie den Schutzaufkleber
auf der Oberseite und betreiben Sie den Umrichter mit reduzierten Ausgangsstrom gemaf Abschnitt 6.18.

3cm 3cm
Messposiion €1 <€ jiesspositon

[Position fiir Umgebungstemperatur-Messung] 5cm
Messposition

Anmerkung: Der Umrichter gibt Warme ab. Sorgen Sie bei der Installation in einem Schrank fiir ausreichenden
Abstand und ausreichende Beliiftung.

e » Installieren Sie das Gerat nicht an einem Ort, an dem es starken Vibrationen

5 é, ausgesetzt ist.

!I Anmerkung: Wenn der Umrichter an einem Ort installiert wird, an dem starke Vib-
ll. rationen auftreten, miissen vibrationsddmpfende MaRnahmen ergriffen werden. Fiir

Informationen zu diesen MaRnahmen wenden Sie sich bitte an Toshiba.
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« Wenn der Umrichter in der Nahe eines der nachstehenden Geréte aufge-
stellt wird, treffen Sie MaRnahmen zur Verhinderung von Betriebsstérungen.
Elektromagneten: Bringen Sie einen Uberspannungsschutz an der Spule an.
Bremsen: Bringen Sie einen Uberspannungsschutz an der Spule an.
Magnetschiitze: Bringen Sie einen Uberspannungsschutz an der Spule an.
Leuchtstofflampen: Bringen Sie einen Uberspannungsschutz an der Spule an.
Widersténde: Positionieren Sie diese in moglichst groBem Abstand vom
Umrichter.

Widerstande

B Vorgehensweise bei der Installation

A Vorsicht

Installieren oder betreiben Sie den Frequenzumrichter nicht, wenn er beschéadigt ist oder wenn eine
Komponente fehlt.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Brénden fiihren. Wenn Reparaturen nétig

Verboten
werden, setzen Sie sich mit lnrem Toshiba-Handler in Verbindung.

« Stellen Sie den Umrichter auf einer Metallplatte auf. Die Riickwand wird sehr heif3. Installieren
Sie den Umrichter nicht in einem Schrank aus entflammbarem Material, da dies zu einem Brand
fuhren kénnte.

+ Betreiben Sie das Gerat nicht, wahrend die Klemmleistenabdeckung ausgebaut ist.
Dies kénnte zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

« Es muss eine Not-Halt-Einrichtung installiert werden, die den Systemspezifikationen entspricht

Vorgeschrieben (z. B. Ausschalten der Stromversorgung, gefolgt von der Betétigung der mechanischen Bremse).

Es besteht ein Unfall- und Verletzungsrisiko, da der Motorbetrieb nicht allein durch den Umrichter
sofort angehalten werden kann.

Es durfen ausschlieflich von Toshiba spezifizierte optionale Komponenten eingesetzt werden.
Die Verwendung anderer optionaler Komponenten kann zu Unféllen fiihren.

A Vorsicht

®

Vorgeschrieben

Das Hauptgerat muss auf einer Unterlage installiert werden, die das Gewicht des Gerates tragen
kann.

Wenn das Gerét auf einer Unterlage installiert wird, die das Gewicht nicht tragt, kann es herun-
terfallen und dadurch Verletzungen verursachen.

Wenn eine Bremsfunktion erforderlich ist (zum Anhalten der Antriebswelle), installieren Sie eine
mechanische Bremse.

Die Bremse des Umrichters funktioniert nicht als mechanische Arretierung; wenn sie zu diesem
Zweck verwendet wird, kann es zu Verletzungen kommen.
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(1) Normale Installation

Wahlen Sie einen gut bellifteten Ort in einem Innenraum, und installieren Sie den Umrichter in stehender Position auf
einer flachen Metallplatte.

Bei Installation mehrerer Umrichter lassen Sie mindestens 3 cm Abstand zwischen den einzelnen Geraten und richten
Sie sie horizontal aufeinander aus.

Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen iiber 40 °C betrieben wird, entfernen Sie den Schutzaufkleber auf
der Oberseite und betreiben Sie den Umrichter mit reduzierten Ausgangsstrom gemaf Abschnitt 6.18.

(2) Installation nebeneinander

Um die direkt nebeneinander installierten Umrichter horizontal aufeinander ausrichten zu kdnnen, entfernen Sie vor der
Inbetriebnahme die Schutzaufkleber von der Oberseite der Gerate. Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen
Uber 40 °C eingesetzt wird, muss er mit reduziertem Ausgangsstrom betrieben werden.

Wenn die Tir um mehr als 90° gedffnet wird, muss die Tir des Umrichters auf der linken Seite gedffnet werden, wenn
Umrichter mit der gleichen Kapazitat direkt nebeneinander installiert sind.

5 cm oder mehr 5 cm oder mehr

A Y Aufeber auf der Oberseis enternen
3 cm oder mehr Umrichter 3 ¢m oder mehr Umrichter Umrichter Umrichter
|
A
5 cm oder mehr 5 cm oder mehr
Normale Installation Installation nebeneinander

Der in der Skizze gezeigte Abstand ist der Mindestabstand. Da luftgekiihlte Gerate oben und unten Kiihlventilatoren
besitzen, sollte der Abstand iber und unter dem Gerat moglichst grof? sein, damit die Luft gut zirkulieren kann.
Anmerkung: Ungeeignet sind Aufstellungsorte, an denen hohe Luftfeuchtigkeit oder hohe Temperaturen

herrschen und groRe Mengen von Staub, Metallpartikeln oder Olnebel anfallen.

Warmewerte des Umrichters und erforderliche Bellftung

Etwa 5 % der Nennleistung des Umrichters wird aufgrund der Umwandlung von Wechselspannung in Gleichspan-
nung und umgekehrt verloren. Dieser Verlust erfolgt in Form freigesetzter Warme; und um einen Temperaturan-
stieg innerhalb des Schranks zu verhindern, muss der Schrankinnenraum beliiftet oder gekiihlt werden.

Die zur Kiihlung benétigte Fremdbelliftung und die erforderliche Warmeabfuhrflache fir eine Verwendung in
einem geschlossenen Schrank sind nachstehend in Abhangigkeit von der Motorkapazitat aufgefiihrt.
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Zur Kiihlung erforder- Erforderliche Standby-
Warmewerte (W) liche Warmeabfuhrflache fir | | eistungs
Spannungs- Umrichtertyp Anmerkung 1: Fremdbeliftung geschlossene Schranke | 4ufnahme
klasse (m¥min) (m?) w)
4 kHz 12kHz | 4kHz 12kHz | 4kHz 12kHz | Anmerkung 2:
2004PM-W 35 40 0,20 0,23 0,70 0,80 6
2007PM-W 45,6 50 0,26 0,28 0,91 0,99 6
2015PM-W 81 92 0,46 0,52 1,61 1,85 10
Dreiphasig, 2022PM-W 94,9 104 0,54 0,59 1,90 2,07 10
240-V-Klasse VFS$15- 2037PM-W 139 154 0,79 0,87 2,77 3,08 1
2055PM-W 256 283 1,45 1,61 5,12 5,66 22
2075PM-W 305 367 1,73 2,08 6,10 7,34 22
2110PM-W 475 538 2,70 3,05 9,50 10,76 31
2150PM-W 557 628 3,16 3,56 1,14 12,56 31
2002PL-W 23 24,8 0,13 0,14 0,46 0,50 5
Einphasig 2004PL-W 37 42,2 0,21 0,24 0,74 0,84 5
240-V—KIa‘sse VFS15S- 2007PL-W 46 50 0,26 0,28 0,92 1,00 5
2015PL-W 79 920 0,45 0,51 1,57 1,80 8
2022PL-W 101 110 0,58 0,62 2,03 2,20 8
4004PL-W 30 39 0,17 0,22 0,61 0,78 12
4007PL-W 39 50 0,22 0,28 0,78 1,00 12
4015PL-W 58 76 0,33 0,43 1,15 1,53 12
. . 4022PL-W 7 102 0,44 0,58 1,53 2,04 13
Dreiphasig,
500-V-Klasse VFS15- 4037PL-W 131 156 0,75 0,88 2,63 3,12 13
4055PL-W 211 263 1,20 1,49 4,22 5,26 22
4075PL-W 254 346 1,44 1,96 5,08 6,92 22
4110PL-W 387 470 2,20 2,67 7,74 9,40 31
4150PL-W 466 572 2,65 3,25 9,32 11,44 31

Anmerkung 1:
Fur den Betrieb mit 100 % Dauerlast. Die Verlustwérme optionaler externer Gerate (Wechselstrom-Eingangsdrossel,
Hochfrequenz-Entstorfilter usw.) ist in den Warmewerten der Tabelle nicht berticksichtigt.

Anmerkung 2:
Dies ist die Leistungsaufnahme, wenn das Gerét eingeschaltet ist, aber keine Ausgangsleistung abgibt (0 Hz) und
wenn der Ventilator lauft (bei Modellen mit Kiihlventilator).
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Gestaltung des Bedienfelds unter Berticksichtigung der Auswirkungen von Stérungen

Der Umrichter erzeugt hochfrequente Stérungen. Diese Stérungen missen bei der Gestaltung des Bedienfelds
beriicksichtigt werden. Beispiele fiir entsprechende Mafnahmen sind nachfolgend aufgefiihrt.

Verlegen Sie die Kabel so, dass die Zwischenkreiskabel und die Steuerkreiskabel getrennt sind. Verlegen Sie

sie nicht in demselben Kabelkanal, fihren Sie sie nicht parallel und fassen Sie sie nicht zu einem Kabelbiindel
zusammen.

Verwenden Sie abgeschirmte Twisted-Pair-Kabel fiir die Steuerkreisverkabelung.

Fihren Sie die Eingangs- (Stromzufuhr-) und Ausgangs- (Motor-) Kabel des Zwischenkreises separat. Verlegen
Sie sie nicht in demselben Kabelkanal, fiihren Sie sie nicht parallel und fassen Sie sie nicht zu einem Kabelbiindel
zusammen.

Erden Sie die Erdungsklemmen des Umrichters ( JT_ )

Installieren Sie einen Uberspannungsschutz an allen in der Nahe des Umrichters eingesetzten Magnetschiitzen
und Relaisspulen.

Installieren Sie gegebenenfalls Entstorfilter.

Zur Einhaltung der EMV-Richtlinie installieren Sie das optionale EMV-Abschirmblech, und bringen Sie die Abschir-
mung daran an.

Installieren Sie das EMV-Abschirmblech, und verwenden Sie abgeschirmte Kabel.

EMV-Abschirmblech
(Option)

Installation von mehreren Geraten in einem Schrank

Wenn zwei oder mehr Umrichter in einem Schrank installiert werden, beachten Sie die folgenden Punkte:

Umrichter kénnen ohne Abstand direkt nebeneinander installiert werden.

Wenn Sie mehrere Umrichter direkt nebeneinander installieren, entfernen Sie den Schutzaufkleber von der
Umrichteroberseite.

Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tber 40 °C eingesetzt wird, muss er mit reduziertem Ausgangs-
strom betrieben werden.

Sorgen Sie fiir einen Abstand von mindestens 20 cm oberhalb und unterhalb der Umrichter.

Installieren Sie ein Luftfiihrungsblech so, dass die von dem unteren Umrichter aufsteigende Warme nicht den
oberen Umrichter beeintrachtigt.

Ventilator

[==]

¢— Umrichter
Luftfihrungsblech

A — /

q— Umrichter
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2. Ansc

hlis

A Warnung

N

Zerlegen, modifizieren oder reparieren Sie das Gerat nicht.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag, zu Bréanden oder anderen Verletzungen fiihren. Wenn
Reparaturen nétig werden, setzen Sie sich mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.

Nicht zer-
legen
« Stecken Sie die Finger nicht in Offnungen wie Kabeldurchfiinrungen und Ventilatorabdeckungen.
® Dies kann zu Stromschlag oder anderen Verletzungen fiihren.
Verboten + Fuhren Sie keine Gegensténde (Kabelstlicke, Stabe, Dréhte) in den Umrichter ein, und legen Sie keine

solchen Gegenstande darin ab.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Brénden fiihren.

+ Der Umrichter darf nicht mit Wasser oder anderen Fliissigkeiten in Kontakt kommen.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fihren.

/\ Vorsicht

N

Verboten

Fassen Sie das Geréat beim Transport oder beim Tragen nicht an den Frontplatten-Abdeckungen an.
Die Abdeckungen konnen sich I6sen, und das Geréat kann herunterfallen, was zu Verletzungen filhren
kann.

2.1 Vorsichtsmafinahmen bei elektrischen Anschlussarbeiten

A Warnung

N

Verboten

Wenn das Gerét unter Strom steht, darf die Klemmenabdeckung niemals entfernt werden.
Viele Teile im Geréat stehen unter Hochspannung, und die Beriihrung dieser Teile fiihrt zu einem
Stromschlag.

o

Vorgeschrie-
ben

« Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung angebracht wurde.
Wenn das Gerét bei entfernter Klemmleistenabdeckung eingeschaltet wird, kann es zu Stromschlag
oder anderen Verletzungen kommen.

Elektrische Montagearbeiten miissen von einer entsprechend geschulten Fachkraft durchgefiihrt
werden.

Der nicht fachmannische Anschluss der Stromversorgung kann zu einem Brand oder zu Verletzungen
durch Stromschlag fiihren.

SchlieRen Sie die (motorseitigen) Ausgangsklemmen korrekt an.

Bei falscher Phasenfolge lauft der Motor riickwarts, was zu Verletzungen fiihren kann.

Die Verkabelung muss nach der Montage durchgefiihrt werden.

Wenn die Kabel schon vor der Montage angeschlossen werden, kann dies zu Verletzungen oder
Stromschlagen fiihren.

Die folgenden Schritte missen vor der Verkabelung durchgefiihrt werden.

(1) Schalten Sie die Stromversorgung vollstandig aus.

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr
leuchtet.(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400-800 V DC oder
mehr) messen kann, sicher, dass die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-)
45V oder weniger betragt.

Wenn diese Schritte nicht ordnungsgemaf durchgefiihrt werden, kommt es wahrend der Verkabelung
zu einem Stromschlag.

Ziehen Sie die Schrauben der Klemmleiste mit dem angegebenen Drehmoment fest.

Wenn die Schrauben nicht mit dem angegebenen Anzugsdrehmoment festgezogen werden, kann dies
zu einem Brand fiihren.

.

.
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A Warnung

g Die Erdung muss sicher angeschlossen sein.
Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag oder
zu Bréanden fiihren.

Erdung
sicherstellen

A Vorsicht

SchlieRen Sie an die (motorseitige) Ausgangsklemme keine Geréte (z. B. Entstérfilter oder Uberspan-
nungsableiter) mit integrierten Kondensatoren an.
Verboten Dies kénnte zu einem Brand fiihren.

2

B Vorbeugung gegen Funkstérungen

Zur Vorbeugung gegen elektromagnetische Stérungen, z. B. Stérungen von Funkiibertragungen, fassen Sie die Kabel
fir die Zwischenkreis-Leistungsklemmen (3-phasige Modelle: R/L1, S/L2, T/L3, 1-phasige Modelle: R/L1, S/L2/N)
getrennt von den Kabeln fiir die Motorklemmen (U/T1, V/T2, W/T3) zu Biindeln zusammen.

B Steuerungs- und Zwischenkreis-Stromversorgung

Bei diesem Umrichter wird fir die Steuerung und fiir den Zwischenkreis dieselbe Stromversorgung verwendet.

Falls durch eine Stérung oder Ausldsung der Zwischenkreis abgeschaltet wird, bewirkt dies auch eine Abschaltung der
Steuerung. Bei der Suche nach der Ursache fiir die Stérung bzw. die Auslésung verwenden Sie den Auswahlparameter
fur das Halten der Auslésebedingung.

AufRerdem sollten Sie eine optionale Reserve-Stromversorgung fiir die Steuerungsanschliisse verwenden, damit die
Steuerungs-Stromversorgung auch dann in Funktion bleibt, wenn der Zwischenkreis aufgrund einer Stérung oder
Auslosung abgeschaltet wird.

B Verdrahtung

« Verwenden Sie wegen der kleinen Absténde zwischen den Zwischenkreisklemmen fir die Anschlisse stets
gecrimpte Aderendhiilsen. Achten Sie bei der Herstellung der Anschlisse darauf, dass kein Kontakt zwischen
benachbarten Klemmen entsteht.

SchlieRen Sie an der Erdungsklemme @einen Leiter an, dessen Querschnitt groRer oder gleich der Vorgabe in
Tabelle 10.1 ist. Der Umrichter muss stets geerdet werden (Spannungsklasse 240 V: Erdung Typ D, Spannungsklas-
se 500 V: Erdung Typ C). Verwenden Sie einen mdoglichst kurzen Erdungsleiter mit moglichst groBem Querschnitt,
und verlegen Sie ihn so nahe wie mdglich am Umrichter.

Die Leiterquerschnitte fiir den Zwischenkreis finden Sie in der Tabelle in Abschnitt 10.1. Die Lénge der einzelnen Ka-
bel darf 30 Meter nicht tiberschreiten. Bei einer Kabellange iber 30 Meter muss der Leiterquerschnitt entsprechend
vergrofert werden.
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2.2 Standard-Anschluss

A Warnung

+ SchlieRen Sie die Stromversorgung nicht an die (motorseitigen) Ausgangsklemmen (U/T1, V/T2,
W/T3) an.
Wenn die Eingangsspannung mit dem Ausgang verbunden wird, kdnnte dies den Umrichter zerst6-
ren oder einen Brand verursachen.

« SchlieRen Sie keinen Bremswiderstand an die Gleichstromklemmen (zwischen PA/+ und PC/- oder
PO und PC/-) an.
Dies kénnte zu einem Brand fiihren.

® « Schalten Sie zunachst die Versorgungsspannung am Eingang ab, und warten Sie mindestens
15 Minuten lang, bevor Sie Klemmen und Leitungen an Komponenten (Leistungsschaltern) beriih-
Verboten . N . . .

ren, die mit der Versorgungsspannungsseite des Umrichters verbunden sind.
Wenn die Klemmen und Leitungen friiher beriihrt werden, kénnte dies zu einem Stromschlag
flihren.

« Schalten Sie die externe Stromversorgung nicht zuerst aus, wenn die Klemmen VIA oder VIB als
Logikeingangsklemmen der externen Stromversorgung verwendet werden.
Dies kénnte zu unerwarteten Ergebnissen fiihren, da die Klemmen VIA oder VIB den Schaltstatus
EIN haben.

« Setzen Sie den Parameter F {[i 5, wenn die Klemmen VIA oder VIB als Logikeingangsklemmen

@ verwendet werden.
) Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.
V°'g§:r°]h”e' « Setzen Sie den Parameter F {4 7, wenn die Klemme S3 als PTC-Eingangsklemme verwendet
wird.Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.
9 « Die Erdung muss sicher angeschlossen sein.
Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag
Erdung oder zu Branden fiihren.
sicherstellen
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2.2.1 Anschlussdiagramm 1

Dieses Diagramm zeigt eine Standardverkabelung des Zwischenkreises (die Verwendung negativer Schaltlogik ist in

Deutschland wenig verbreitet).

Anschlussdiagramm — negative Logik (SINK) (gemeinsam: CC)

Zwischenkreisdrossel (DCL)
*2 (Option)

Bremswiderstand (Option)

MccB
Zwischenkreisstromversorgung X
3-ph 240 V Klasse: 200 V-240 V, 50/60 Hz
1-ph 240 V Klasse: 200 V-240 V, 50/60 Hz =%
3-ph 500 V Klasse: 380 V-500 V, 50/60 HZ mu(

Entstor-
filter

Leistungsklemmen
(Hauptschaltkreis)

Steuerkreis-

VoS (2p) ?;romversorgung I:
Einphasige g
Stromver- Steuer-
SOQUNY ) S/L2/N VF_S’] 5 kreis
FLA
Ausgang fiir
Schutzfunktion- FLg E E
aktivierung
Bedienfeld
SW1*6
SINK SOURCE
. RY
Signalausgang
flir untere PLC
Frequenzschwelle RC
d owa RS485
Anschluss
VIB s4
_9© ml =
= 44
FM CC VIC VIB VIA PP
o O

Vorwartslauf (Rechtslauf)
Ruckwartslauf (Linkslauf)
Riicksetzbefehl
Festfrequenz Bit 1
Festfrequenz Bit 2

Festfrequenz Bit 3

Gemeinsam

Frequenzbereich
Signalausgang

Frequenz-

1

Stromsignal: 4(0) mA-20 mA

Messgerat

messer
Amp.Metery

1

Spannungssignal: 0 - +10 V

7.5V-1mA
(oder 0-10 V/4-20 mA’

(oder -10 V - +10V)

Externes Potentiometer (1k-10 kQ)
(oder Spannungssignal zwischen VIA and CC: 0-10 V)

*1: Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen nicht vorhanden. Verwenden Sie als Eingangsklemmen die Klemmen R/L1 und S/L2/N.
*2: Bei Auslieferung des Umrichters sind die Klemmen PO und PA/+ mit einer Uberbriickungsschiene kurzgeschlossen. Die Uberbriickungsschiene

zum Einbau der Zwischenkreis-Drossel (DCL) entfernen.

*3: Zur Verwendung der Ausgangsklemme OUT mit negativer Logik die Klemmen NO und CC (iberbriicken.
*4: Wenn die Klemme VIA oder VIB als Logikeingang genutzt wird, siehe Abschnitt 7.2.1.
*5: Wenn eine Steuerkreis-Versorgungsspannung von einer externen Stromversorgung als Reserve fiir die vom Umrichter gelieferte Steuerkreis-
Versorgungsspannung geliefert werden soll, wird eine optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung (CPS002Z) benétigt. In diesem Fall wird

das Reservegerat gleichzeitig mit der internen Stromversorgung des Umrichters betrieben. Die optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung ist

sowohl fiir 240-Volt- als auch fiir 500-Volt-Modelle geeignet.

*6: Schiebeschalter SW1 auf ,Sink" (negative Logik) stellen. Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11, 12. Standardeinstellung: PLC
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2.2.2 Anschlussdiagramm 2

Anschlussdiagramm — positive Logik (SOURCE) (gemeinsam: P24)

Zwischenkreisdrossel (DCL)
*2 (Option)

MCCB
2Zwischenkreisstromversorgung X
3-ph 240 V Klasse: 200 V-240 V, 50/60 Hz
1-ph 240 V Klasse: 200 V-240 V, 50/60 Hz -
3-ph 500 V Kiasse: 380 V-500 V, 50/60 HZ mudq’

Steuerkreis-

MCCB (2P) ?tromversorgung
Einphasige mmmipt © R/L1 5
Stromver-
sorgung el (@) 5/L2/N

Ausgang fiir
Schutzfunktion-
aktivierung

Signalausgang
fiir untere
Frequenzschwelle

Messgerat

7.5V-1mA
(oder 0-10 V/4-20 mA’

Leistungsklemmen
(Hauptschaltkreis)

Entstor-
filter

A

Bremswiderstand (Option)

Vorwartslauf (Rechtsla
—¢ Riickwartslauf (Linksla
——=¢ Riicksetzbefehl
—g Festfrequenz Bit 1
——¢ Festfrequenz Bit 2

—e Festfrequenz Bit 3

Gemeinsam

Steuer-
VF-S15 [ keis RO
RESQ
FLA
— s1
FLB EE 520
Bedienfeld S39
W16 P24
SOURC
RY SINK URCE OUT®
: N
RC PLC 0o
RS485  CC
Sw2 Anschluss
viB S4
PTC S3
%4 4
FM CC VIC VIB VIA PP
{) O

Frequenz-

i

messer
Amp Meter

t

Externes Potentiometer (1k-10 kQ)

Frequenzbere
Signalausgan;

Stromsignal: 4(0) mA-20 mA

Spannungssignal: 0 - +10 V.
(oder -10 V - +10V)

(oder Spannungssignal zwischen VIA and CC: 0-10 V)

*1: Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen nicht vorhanden. Verwenden Sie als Eingangsklemmen die Klemmen R/L1 und S/L2/N.

*2: Bei Auslieferung des Umrichters sind die Klemmen PO und PA/+ mit einer Uberbriickungsschiene kurzgeschlossen. Die Uberbriickungsschiene
zum Einbau der Zwischenkreis-Drossel (DCL) entfernen.

*3: Zur Verwendung der Ausgangsklemme NO mit positiver Logik die Klemmen P24 und OUT Uberbriicken.

*4: Wenn die Klemme VIA oder VIB als Logikeingang

genutzt wird, siehe Abschnitt 7.2.1.

*5: Wenn eine Steuerkreis-Versorgungsspannung von einer externen Stromversorgung als Reserve fiir die vom Umrichter gelieferte Steuerkreis-
Versorgungsspannung geliefert werden soll, wird eine optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung (CPS002Z) benétigt. In diesem Fall wird das
Reservegerét gleichzeitig mit der internen Stromversorgung des Umrichters betrieben. Die optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung ist sowohl

fiir 240 Volt- als auch fiir 500-Volt-Modelle geeignet.

*6: Schiebeschalter SW1 auf ,Source” (positive Logik) stellen. Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11, 12. Standardeinstellung: PLC
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2.3 Beschreibung der Klemmen

2.3.1 Leistungsklemmen

Magnetschiitz Entstorilter

9 Motor
RIL1 Umrichter 1,

Versorgungs-

spannung s/L2 VIT2

I WIT3
Drossel ir Eingangs- PA/+ PB

wechselspannung =

Kompaktlei-
stungsschalter

Nullphasenspule

Bremswiderstand

Anmerkung 1: Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen nicht vorhanden. Wenn Sie ein einphasiges Modell
verwenden, miissen Sie daher die Stromversorgungskabel an die Klemmen R/L1 und S/L2/N anschlieRen.

B | eistungsklemmen (Hauptschaltkreis)

Klemmensymbol Klemmenfunktion

Erdungsklemmen fiir den Anschluss am Umrichter (insgesamt drei im Lifter- oder Befestigungsbereich
des EMV-Blechs).

240-V-Klasse: Dreiphasig 200 bis 240 V — 50/60 Hz

: Einphasig 200 bis 240 V — 50/60 Hz

500-V-Klasse: Dreiphasig 380 bis 500 V — 50/60 Hz * Einphasige Einspeisung an den Klemmen R/L1
und S/L2/N.

R/L1, S/L2, TIL3

U/T1, VT2, WIT3 Zum Anschluss an einen dreiphasigen Motor.

PA/+. PB Ggf. einen Bremswiderstand hier anschlieRen.
' Bei Bedarf die Parameter £ 34, F 305, F 308, F 305 andern.
Klemme mit positivem Potential des internen Gleichstrom-Zwischenkreises.
PA/+ Diese Klemme kann zusammen mit PC/- zur Einspeisung einer gemeinsamen Gleichspannung benutzt
werden.

Klemme mit negativem Potential des internen Gleichstrom-Zwischenkreises.

PC/- Diese Klemme kann zusammen mit PA/+ zur Einspeisung einer gemeinsamen Gleichspannung benutzt
werden.

Klemmen zum Anschluss einer optionalen externen Zwischenkreis-Drossel (DCL). Bei der Auslieferung
PO, PA/+ mit einer Uberbriickungsschiene kurzgeschlossen. Die Uberbriickungsschiene zum Einbau der DCL
entfernen.

Die Anordnung der Leistungsklemmen ist je nach Spannungsbereich unterschiedlich. Ausfiihrliche Hinweise finden Sie
in Abschnitt 1.3.3 1
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2.3.2 Steuerklemmen

Die Steuerkreis-Klemmleiste ist fir alle Modelle gleich.
Zur Funktion und Spezifikation der einzelnen Klemmen siehe die folgende Tabelle.
Einzelheiten zur Anordnung der Steuerklemmen finden Sie in Abschnitt 1.3.3 3).

B Steuerklemmen

Klem- | Eingang/ Funktion Elektrische Spezi- Interne Schaltung des Umrichters
men- Aus- fikation
symbol gang

F Eingang Verbindung zwischen F-CC oder P24-F
bewirkt Vorwartslauf; Offnen bewirkt
Runterlauf-Stopp

(solange ST (Standby) konstant EIN ist).
Es kénnen 3 verschiedene Funktionen

zugewiesen werden. Niederspannungs-
Logikeingang
R Eingang Verbindung zwischen R-CC oder P24-R 24V DC/max. 5 mA

bewirkt Riickwartslauf; Offnen bewirkt
Runterlauf-Stopp

(solange ST (Standby) konstant EIN ist). Logikart beachten
Es kénnen 3 verschiedene Funktionen (pos./neg. Logik ! SINK | 2 EXT
zugewiesen werden. (,Sink/Source”) und !
SPS (,PLC*) mit
RES Eingang Die Schutzfunktion dieses Umrichters Schiebeschalter SW1
wird zurlickgesetzt, wenn RES-CC oder waéhlbar)
P24-RES verbunden werden. Die Ver- (Standardeinstellung:

bindung von RES-CC oder P24-RES hat
keine Wirkung, wenn sich der Umrichter
im normalen Betriebszustand befindet.

Programmierbarer Multifunktions-Eingang

Es konnen 2 verschiedene Funktionen Impulseingang
zugewiesen werden. (Klemme S2)
Impulsfrequenzbe-

S1 Eingang Verbindung zwischen S1-CC oder P24-S1 reich:
bewirkt den Betrieb mit Festdrehzahl. 10 pps — 2 kpps
Es kénnen 2 verschiedene Funktionen
zugewiesen werden. b

PTC-Eingang

S2 Eingang Verbindung zwischen $2-CC oder P24-S2 (Klemme S3) | +5V +5V
bewirkt den Betrieb mit Festdrehzahl. |
Durch Andern der Parametereinstellung fiir -
F 145 kann diese Klemme auch als |
Impulseingang genutzt werden

S3 Ein- Verbindung zwischen S3-CC oder P24-S3

gangB bewirkt den Betrieb mit Festdrehzahl.

Durch Andern der Einstellung des Schiebe-
schalters SW2 und der Parametereinstel-
lung fiir £ {4 7 kann diese Klemme auch
als PTC-Eingang genutzt werden.
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Klemmen-
symbol

Eingang/
Ausgang

Funktion

Elektrische Spezifikationen

Interne Schaltung des Umrichters

cc

Gemeinsa-
mes Masse-
potential

fiir die
Eingénge/
Ausgénge

Steuerkreis-Aquipotentialklemme
(3 Klemmen)

PP

Ausgang

Analoger Stromversorgungsausgang

10vDC
(Zulassiger Laststrom:
10 mA DC)

H Spannungs- J

regler

VIA

Anmerkung 1

Eingang

Programmierbarer Multifunktions-
Analogeingang.

Grundeinstellung:

Eingang fiir 0-10 V DC (Aufldsung
1/1000) und Frequenz 0-60 Hz (0-50
Hz) (Auflésung 1/2000).

Durch Andern des Parameters

F {09 kann diese Klemme auch als
programmierbare Multifunktions-Logik-

Eingangsklemme genutzt werden.

10VvDC
(Innenwiderstand:
30 kQ)

VIB

Anmerkung 1

Eingang

Programmierbarer Multifunktions-
Analogeingang.

Grundeinstellung:

Eingang fiir 0-10 V DC (Auflésung
1/1000) und Frequenz 0-60 Hz
(0-50 Hz).

Die Funktion kann durch Einstellen
des Parameters £ {7 =1in
einen

Spannungseingang —10 V bis +10 V
geandert werden.

Durch Andern der Parameterein-
stellung fir 7 {55 kann diese
Klemme auch als programmierbare
Multifunktions-Logik-Eingangsklemme
genutzt werden.

10V DC
(Innenwiderstand:
30 kQ)

Eingang

Programmierbarer Multifunktions-
Analogeingang.
Eingang 4-20 mA (0-20 mA).

4-20 mA
(Innenwiderstand:
250 Q)
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g?nrgr;en- Eg'%a;‘n% Funktion Elektrische Spezifikationen Interne Schaltung des Umrichters
Programmierbarer Multifunktions- Amperemeter mit 1 mA DC
Analogausgang. Skalenendwert oder QS60T
(Option)
Grundeinstellung:
Ausgangsfrequenz. Amperemeter 0-20 mA
FM Ausgang . . o (4-20 mA) DC
Die Funktion kann mit Hilfe des Zulassiger Lastwiderstand:
Parameters F 55 { auf Ampereme-  |600 Q oder weniger
ter, Spannungsausgang 0-10VDC oder
Stromausgang 0-20 mA (4-20 mA) DC | Voltmeter 0-10 V DC
umgestellt werden. Zulassiger Lastwiderstand:
Auflésung max. 1/1000. 1 kQ oder mehr
24V DC Ausgangs- 24V DC - 100 mA
Ausgang Versorgungsspannung Anmerkung 2:
+24V
P24
Strombe-
Diese Klemme kann bei Verwendung grenzer
einer externen Spannungsversorgung
Eingang als gemeinsame Anschlussklemme -
genutzt werden, indem SW1 auf SPS
(,PLC*) umgeschaltet wird.
24V DC Ausgangs- 24V DC - 100 mA
24 Ausgang Versorgungsspannung Anmerkung 2: +24V
Gleichspannungs-Eingangsklemme
fiir die Versorgung des Steuerkreises.
SchlieRen Sie eine Steuerkreis-Reserve- s 24V DC £ 10 %
§ \.DC. | Spannung: +10 %
+SU Eingang stromversorgung (Option oder 24-V-DC: Strom: 1 A oder mehr
Spannungsversorgung) zwischen +SU
und CC an.
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gl,?""l')g'le"' Ersggaanr?g/ Funktion Elektrische Spezifikationen Interne Schaltung des Umrichters
Programmierbarer Multifunktions-Open-
Collector-Ausgang. Open-Collector-Ausgang
Grundeinstellung: 24V DC - 100 mA
Drehzahlbereich-Signal erkennen und o
ausgeben. Fir die Verwendung als
Multifunktions-Ausgangsklemmen, Impulsausgang muss ein
denen zwei verschiedene Funktionen Strom von 10 mA oder
zugewiesen werden kénnen. Die NO- mehr durchgelassen
out i Aqui werden
NO Ausgang Klemme ist eine Aquipotentialklemme. .
Sie ist von der CC-Klemme isoliert. .
Durch Andern der Parametereinstellung | ImPulsfrequenzbereich:
fur F 5 & 5 kénnen diese Klemmen 10-2k pps
auch als programmierbare Multi-
funktions-Impulsausgangsklemmen
genutzt werden.
Prcgrammierbarer Multifunktions- Max. Schaltvermagen
Relaiskontakt-Ausgang. 250 VAC — 2 A
Erkennt das Ansprechen der Schutz- 30V DC - 2 A (cosd=1)
FLA funktion ‘(Nothalt) des Umrichters. - bei ohmscher Last
FLB (Grundeinstellung)
FLC SchlieBt bei Fehlermeldungen oder 250 VAC — 1A (cos®=0,4)
: - =0, +24V
Anmer- Nothalt die Kontakte FLA-FLC und _ —
Ausgang | éffnet FLB-FLC. 30VDC-1A(LR=T ms)
kung 3:
Min. zuldssige Last
5VDC-100mA24V
DC-5mA
Programmierbarer Multifunktions- .
Relaiskontakt-Ausgang. Max. Schaltvermogen
N N 9 . 250 VAC-2A
Grundeinstellung: Schlieft bei Unter- o
" N (cos®=1)
RY schreiten einer vorgegebenen unteren - bei ohmscher Last +24V
RC Ausgangsfrequenzschwelle. .
Anmer- -
Ausgang Multifunktions-Ausgangsklemmen, ggOVVDACC 71 1AA .....
kung denen zwei verschiedene Funktionen (cos®=0,4)
3 zugewiesen werden kdnnen. o
Min. zuléssige Last |
5V DC-100mA24V
DC-5mA

Anmerkung 1: Wenn die Klemme VIA als Logikeingang genutzt wird, schlieBen Sie unbedingt einen Widerstand zwischen
P24 und VIA (bei negativer Logik) bzw. zwischen VIA und CC (bei positiver Logik) an. (Empfohlener Widerstand: 4,7 kQ
—1/2 W) Fur Klemme VIB nicht erforderlich.
Anmerkung 2: 100 mA ist die Summe von P24 und +24.
Anmerkung 3: Durch externe Einwirkungen wie Vibrationen, StoRe usw. kann es zum Kontaktprellen kommen (kurzzeitige
EIN/AUS-Betétigung des Kontakts). Daher bitte das Filter auf mindestens 10 ms einstellen oder einen Timer verwenden,
wenn die Klemme direkt mit dem Eingang der programmierbaren Steuerung verbunden wird. Bitte zum Anschluss der
programmierbaren Steuerung nach Méglichkeit die OUT-Klemme verwenden.
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B Umschaltung SINK- (negative) / SOURCE- (positive) Logik (bei Verwendung der internen
Stromversorgung des Umrichters)

Stromfluss nach auen bedeutet eine Aktivierung der Eingangs-Steuerklemmen. Diese Klemmen werden als Strom-
senken-Logikklemmen bezeichnet. In Europa wird allgemein mit positiver Logik (Source = Stromquelle) gearbeitet,
wobei der Schaltstrom in die Eingangsklemme hineinflie3t.

Sink-Logik (Stromsenken) entspricht negativer Logik, Source-Logik (Stromquellen) entspricht positiver Logik. Jede
Logik wird mit elektrischer Energie entweder von der internen Stromversorgung des Umrichters oder von einer
externen Quelle gespeist, wobei sich die Anschliisse nach der verwendeten Stromquelle richten. Zwischen negativer
und positiver Logik kann mit dem Schiebeschalter SW1 umgeschaltet werden.

Anschlussbeispiele bei Verwendung der internen Stromversrogung des Umrichters

Schiebeschalter SW1 = Sink-Seite Schiebeschalter SW1 = Source-Seite
Negative Logik (,Sink") Positive Logik (,Source®)
24V, : 24V,
Eingang Gemeinsam | pog Eingang
Ausgang| F
Ausgang] F
Gemeinsam[ CC
Yoo v
24V B 3 24V, i
o Ausgang i Ausgang
meinsam P24
ouT
'NO mgang{NoO
CcC Gemeinsam | CC
v
Programmierbare Programmierbare
Steuerung (SPS) Steuerung (SPS)
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B SINK: negative Logik (bei Verwendung einer externen Stromversorgung)

Die P24-Klemme dient zum AnschlieRen einer externen Stromversorgung oder zum Isolieren einer Klemme
von anderen Eingangs- oder Ausgangsklemmen.

Anschlussbeispiele bei Verwendung einer externen Stromversorgung

Negative Logik (,Sink")
Schiebeschalter SW1 = SPS-Seite (,PLC")

24V, 24V, ’ Eingang
T Gemeinsam P24 U\ T
| swi: )
Ausgang | F SPS-Seite (,PLC*)
J
1t h CC
1 A
124V i Ausgang
Eingang | OUT
~
| b Gemeinsam P NO
v
Programmierbare Umrichter

Steuerung (SPS)

Anmerkung: Schalten Sie die externe Stromversorgung nicht zuerst aus, wenn die Klemmen VIA oder VIB
als Logikeingangsklemmen der externen Stromversorgung verwendet werden. Dies kénnte zu unerwarteten
Ergebnissen filhren, da die Klemmen VIA oder VIB den Schaltstatus EIN haben.
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B Einstellen des Schiebeschalters

Zur Position des Schiebeschalters siehe Abschnitt 1.3.3 3).

(1) Umschaltung zwischen negativer/positiver Logik: SW1 (Grundeinstellung: ,PLC")

Die Klemmen F, R, RES, S1, S2 und S3 werden mit dem Schiebeschalter SW1 auf negative (Sink) bzw.
positive Logik (Source) umgeschaltet

Wenn bei negativer Logik eine externe Stromversorgung verwendet wird, ist der Schiebeschalter SW1 auf
die ,PLC"-Seite einzustellen.

Nehmen Sie die Umschaltung auf negative bzw. positive Logik vor, bevor die Spannungsversorgung einge-
schaltet wird.

Schalten Sie nach Uberpriifung der richtigen Einstellung fiir negative/positive Logik die Spannungsversor-
gung ein.

(2) Umschaltung der Funktion von Klemme VIB: Oberer SW2 (Grundeinstellung: VIB-Seite)

Die Einstellung der Klemme VIB als Analogeingang/Logik-Eingang erfolgt tiber den oberen Schiebeschalter
SW2 und den Parameter £ {7 5.

Um die Klemme VIB als Analog-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die VIB-
Seite, und setzen Sie den Parameter £ {1 5=0.

Um die Klemme VIB als Logik-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die S4-
Seite, und setzen Sie den Parameter auf einen der Werte = {{J 5=1, 3 oder 4. Die Einstellung fiir negative
oder positive Logik erfolgt Gber den Schiebeschalter SW1.

Achten Sie darauf, dass die Einstellung des oberen Schiebeschalters SW2 und des Parameters F {5
Ubereinstimmen.

Andernfalls ist eine Fehlfunktion méglich.

(3) Umschaltung der Funktion von Klemme S3: Unterer SW2 (Grundeinstellung: S3-Seite)

Die Einstellung der Klemme S3 als Logik-Eingang/PTC-Eingang erfolgt (iber den unteren Schiebeschalter
SW2 und den Parameter £ {4 7.

Um die Klemme S3 als Logik-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die S3-Seite,
und setzen Sie den Parameter ~ {4 7=0.

Um die Klemme S3 als PTC-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf ,PTC", und
setzen Sie den Parameter £ {4 7=1.

Achten Sie darauf, dass die Einstellung des unteren Schiebeschalters SW2 und des Parameters F {4 7
Ubereinstimmen.

Andernfalls ist eine Fehlfunktion méglich.
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3. Betrieb

A Warnung

Beriihren Sie die Klemmen des Frequenzumrichters nicht, wenn die Stromversorgung des Umrichters
eingeschaltet ist, selbst wenn der Motor gestoppt ist.

Wenn Sie die Umrichterklemmen bei eingeschalteter Stromversorgung beriihren, kann es zu Verlet-
zungen durch Stromschlag kommen.

Beriihren Sie die Schalter nicht mit nassen Handen, und reinigen Sie den Umrichter nicht mit einem

® feuchten Tuch.
Vernaten Dies konnte zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

Nahern Sie sich dem Motor im Alarm-Stopp-Modus nicht, wenn die Funktion Wiederanlaufversuch
ausgewahlt ist.
Der Motor kann plétzlich wieder anlaufen, was zu Verletzungen flihren kann.
Ergreifen Sie Sicherheitsmafnahmen, z. B. Anbringung einer Motorabdeckung, um Unfallen bei
einem unerwarteten Wiederanlauf des Motors vorzubeugen.

Wenn vom Umrichter Rauch oder ungewdhnlicher Geruch bzw. ungewdhnliche Gerausche ausge-
hen, muss die Stromversorgung sofort ausgeschaltet werden.
Wenn der Umrichter in einem solchen Zustand weiter betrieben wird, kann dies zu einem Brand
flihren. Wenn Reparaturen notig werden, setzen Sie sich mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.
Wenn der Umrichter fiir langere Zeit nicht benutzt wird, muss die Stromversorgung stets ausge-
schaltet werden, da sonst die Gefahr besteht, dass auslaufende Flussigkeiten, Staub oder andere
Einflisse zu Fehlfunktionen fiihren. Wenn die Stromversorgung des Gerates in einem solchen Fall
O eingeschaltet bleibt, kann dies zu einem Brand flhren.

Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung angebracht wurde.
Vorgeschrieben Wenn das Gerét in einem Schrank installiert ist und mit demontierter Klemmleistenabdeckung betrie-
ben wird, schlieRen Sie vor dem Einschalten des Gerétes stets die Schranktiiren. Wenn das Gerat
eingeschaltet wird, wahrend die Klemmleistenabdeckung oder die Schranktiiren gedffnet sind, kann
es zu Verletzungen durch Stromschlag kommen.
Stellen Sie sicher, dass die Betriebssignale deaktiviert sind, bevor der Umrichter nach einer Fehlfunk-
tion zuriickgesetzt wird.
Wenn der Umrichter vor der Deaktivierung des Betriebssignals zuriickgesetzt wird, kann der Motor
plotzlich wieder anlaufen, was zu Verletzungen fiihren kann.

.

.

/\ Vorsicht

@ Bertihren Sie keinesfalls die Warme abstrahlenden Lamellen oder die Entlade-Widerstande.

Diese Teile sind heif und kénnen bei Beriihrung Verbrennungen verursachen.
Nicht beriihren

Beachten Sie alle zulassigen Betriebsparameterbereiche fiir Motoren und mechanische Anlagen. (Infor-
® mationen dazu finden Sie in der Betriebsanleitung des Motors.)
Verboten Wenn diese Parameterbereiche nicht beachtet werden, kann dies zu Verletzungen fiihren.




TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

3.1 Verwendung des Einrichtmenus

A Warnung

Bei unsachgemaler Einstellung kann der Antrieb beschadigt werden und sich unerwartet in Bewe-
gung setzen. Beim Programmieren von Einrichtmeniis ist besondere Vorsicht geboten.

®

Vorgeschrieben

Beachten Sie bei den Einstellungen im Einrichtmenu die Basisfrequenz und die Basisfrequenzspannung des ange-
schlossenen Motors. (Wenn Sie nicht sicher sind, welcher Gebietscode im Einrichtmeni zu wéhlen ist und welche
Werte eingestellt werden sollen, halten Sie bitte mit Inrem Toshiba-Handler Ricksprache.)

In jedem Einrichtmen( werden alle Parameter mit Bezug auf die Basisfrequenz und die Basisfrequenzspannung des
angeschlossenen Motors automatisch eingestellt. (Siehe die Tabelle auf der folgenden Seite)

So &ndern Sie das Einrichtmeni [Beispiel: Auswahl eines Regionscodes fir £ 1f

Vorgang am

Bedienfeld LED-Anzeige Betrieb
SEE S E £ biinkt,
ot o
{ “1- | s | { “1' | H | Drehen Sie den Einstellregler und wahlen Sie den Regionscode
@ L& L (Europa).
| A5:A] | wsa |

7 . ‘ Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um die Region
Elein ik festzulegen.
b Es wird die Betriebsfrequenz angezeigt (Standby).
o
L

* Wenn Sie die mit dem Einrichtmeni gewéhlten Region andern méchten, kénnen Sie das Einrichtmenii mit den
folgenden Einstellungen aufrufen.

Beachten Sie aber bitte, dass dadurch alle Einstellungsparameter wieder auf die Grundeinstellung zuriickgesetzt
werden.

- Stellen Sie den Parameter 5 £ £ auf {1 ein.

+ Stellen Sie den Parameter 5 £ £ auf, { 3“ein.

* Die Parametereinstellungen in der Tabelle auf der folgenden Seite kdnnen einzeln geandert werden, auch nachdem
sie im Einrichtmen( ausgewahlt wurden.

B \on den Einrichtparametern gesetzte Werte

u USA AS 8 JP
Bezeichnung | Funktion (hauptsachlich in (hauptschlich in ,(_\hsf‘:ﬁ‘sgzcggﬁ:‘e:f) (hauptsachlich in
Europa) Nordamerika) Anrﬁerkung 1 Japan)
i
[T
,
wi
i
g
FooH
Fa13 Frequenz 50,0 (Hz) 60,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz)
Fois
F330
F367
FE
ulu Basisfrequenz | 240-V-Klasse | 230 (v) 230 (V) 230 (V) 200 (V)
Fiti Spannung 1,2 500-V-Klasse | 400 (V) 460 (V) 400 (V) 400 (V)
Pt U/f-Kennlinien-Wahl 0 0 0 2
Netzspannungskompensation
F307 (Begrenzung der 2 2 2 3
Ausgangsspannung)
Oberer Grenzwert fiir Ubererregung
F31i9 - . 120 120 120 140
beim regeneratorischen Bremsen
Fuy 7 Motor-Nenndrehzahl 1410 (min™') 1710 (min") 1410 (min™') 1710 (minY)

Anmerkung 1: Ohne Japan.

Anmerkung 2: Schiebeschalter SW1 ist in der Grundeinstellung auf ,PLC* eingestellt. Nehmen Sie seine Einstellung gemaR der verwendeten Logik vor.

Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11 und 13.
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3.2 Vereinfachter Betrieb des VF-S15

Fir den Betrieb des Umrichters werden Startbefehl und Betriebsfrequenzvorgabe benétigt.

Die Einstellung fiir Betriebsart und Betriebsfrequenz kann wie folgt gewahlt werden.

In der Grundeinstellung wird der Umrichter mit der Taste RUN/STOP im Tastenblock am Bedienfeld gestartet und gestoppt,
und die Frequenz kann mit dem Einstellregler festgelet werden.

(1) Starten und Stoppen mit dem Tastenblock am Bedienfeld
Start / StOpp (2) Starten und Stoppen mit externen Signalen
(1) Einstellung mit dem Einstellregler

[Einstellen der Frequenz} (2) Einstellung mit externen Signalen
(0-10 V DC, 4-20 mADC, -10 - +10 V DC)

Verwenden Sie die Grundparameter £ /77 & (Auswahl des Befehlsmodus) und F /7 5 (Auswahl des
Frequenzeinstellmodus) fiir die Auswahl.

[Parametereinstellung]

Bezeich-

Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
nung

0: Klemmleiste

1: Tastenblock am Bedienfeld (einschlieBlich
Auswahl des Befehls- Fernbedienung)

modus 2: RS485-Kommunikation

3: CANopen-Kommunikation

4: Kommunikationsoption

0: Einstellregler 1 (Einstellung wird auch bei
abgeschalteter Stromversorgung gespeichert)
1: Klemme VIA

2: Klemme VIB

3: Einstellregler 2 (zum Speichern Mittelteil
eindriicken)

4: RS485-Kommunikation

5: ,Schneller/,Langsamer“-Signal von
Fhod Frequenzvorgabe 1 externem 0
Logikeingang

6: CANopen-Kommunikation
7: Kommunikationsoption

8: Klemme VIC

9,10: -

11: Impulseingang

12,13: -

14: sro

* In der Betriebsart F /7 [i 4 =0 (Einstellregler 1) bleibt die mit dem Einstellregler vorgewahlte Frequenz auch nach
dem Ausschalten der Stromversorgung gespeichert. Dieser Einstellregler wird auf &hnliche Weise verwendet wie
ein Potentiometer.

* Einzelheiten zu F /7 /=4 bis 7,11 und 14 finden Sie in Abschnitt 5.6.
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3.2.1 Starten und Stoppen

[Beispiel fir das ¢ 1747 #-Einstellverfahren]

Steuerung iber LED-Anzeige Betrieb
Bedienfeld
oo Zeigt die Ausgangsfrequenz an (kein Betrieb).
: (Wenn die Auswahl der Standard-Uberwachungsanzeige £ 7 { =0
[Ausgangsfrequenz])
AUH Zeigt den ersten Basisparameter [Historie (5 L/ H)] an.
MODE
{@5{ rhnd Drehen Sie den Einstellregler und wahlen Sie , /77 .
¢ Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den Parameterwert abzu-
r ! lesen. (Grundeinstellung: 1).
f‘ “1- o Drehen Sie den Einstellregler, um den Parameterwert in 0 (Klemmleiste)
@ zu andern.
..~ v o | Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den geénderten Parameter
DA A A . ran .
- zu speichern. [ 1114 und der eingestellte Parameterwert werden
abwechselnd angezeigt.

(1) Starten und Stoppen mit dem Tastenblock am Bedienfeld (£ /71 5= !)

Verwenden Sie die Tasten | RUN | und | STOP |des Tastenblocks am Bedienfeld, um den Motor zu starten und zu
stoppen

RUN | Motor lauft STOP | Motor stoppt

* Die Drehrichtung wird durch die Einstellung des Parameters F - festgelegt (Auswahl zwischen Vorwérts- und Riick-
wartslauf). (I: Vorwartslauf, {: Rickwartslauf)

*Zwischen Vorwarts- und Rickwartslauf kann Uber die Fernbedienung (Option) umgeschaltet werden. Dazu muss der
Parameter F ~ (Auswahl Vorwarts-/Rickwartslauf) auf £ oder 3 gesetzt werden. (Siehe Abschnitt 5.8.)

arten und Stoppen (iber externe Signale (L /7 f & =L): Negative Logik (,Sin
2) Start d St ub: t Signale (I /7! &=1): Negative Logik (,Sink"

Verwenden Sie externe Signale an der Klemmleiste, um den Motor zu starten und zu stoppen.

Runterlauf

] . und Stopp
Verbinden der Klemmen EI und : Vorwartslauf Frequenz / \<
EIN
AUS

Trennen des Kontakts zwischen und : Runterlauf und Stopp F-ce _|—

(3) Freilauf-Stopp
Weisen Sie flr den Freilauf-Stopp die Parameter gemaR der unten stehen-
den Beschreibung zu. Der Umrichter zeigt beim Freilauf-Stopp 7 F F an. —\<

Motordrehzahl Freilauf-Stopp

1) Weisen Sie ,5 (ST)* einer Eingangsklemme zu. Setzen Sie den Parame-

ter F ¢ {=0. Offnen Sie ST-CC fiir Freilauf-Stopp (siehe die Statusbe- EIN
schreibung rechts). F-CC L AUS

. . P . EIN
2) Weisen Sie ,5 & (FRR)" einer Eingangsklemme zu. . o

Ein Freilauf-Stopp wird durch KurzschlieRen von FRR und CC ausgelst.
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3.2.2 Modus fur Frequenzeinstellung umstellen

W [Beispiel fur das £ /77 4-Einstellverfahren]

Fnfod=1:Frequenzeinstellung lber die Klemme VIA
Steuerung Uber
LED-Anzei Betrieb
Bedienfeld nzelge eine
o Zeigt die Ausgangsfrequenz an (kein Betrieb). (Wenn die Auswahl der
e Standard-Uberwachungsanzeige F 7 (=[] [Ausgangsfrequenz])
MODE AUH Zeigt den ersten Basisparameter [Historie (5 L/ H)] an.
{@} Fhond Drehen Sie den Einstellregler und wahlen Sie ,F /7 o“.
n Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den Parameterwert abzulesen.
r Y (Grundeinstellung: 0).
f" “' . Drehen Sie den Einstellregler, um den Parameterwert in 1 (Klemmleiste VIA)
@ ! zu andern.
N Der Parameterwert wird geschrieben. fmod und der eingestellte Parameterwert
- eriy werden mehrmals im Wechsel angezeigt.

* Wenn Sie die Taste MODE zweimal driicken, kehrt das Display in den normalen Anzeigemodus zuriick
(Anzeige der Ausgangsfrequenz).

(1) Einstellung (iber den Tastenblock (F /7111 o={7 oder 3)

@\ : Erhéht die Frequenz {@ : Verringert die Frequenz

B Beispiel fir den Betrieb vom Bedienfeld aus (F 77 #=3: zum Speichern Mittelteil driicken)

Steuerung tber
LED-Anzei Betrieb
Bedienfeld nzeige e
Zeigt die Ausgangsfrequenz an.
o.o (Wenn die Auswahl der Standard-Uberwachungsanzeige £ 7 {5 ={1 [Aus-
gangsfrequenz])
¥k R Stellen Sie die Ausgangsfrequenz ein. (Die Frequenz wird nicht gespeichert,
@ S wenn in diesem Zustand die Stromversorgung ausgeschaltet wird.)
RPN Betriebsfrequenz speichern. F [, ., und die Frequenz werden im Wechsel
5 L <= L .
= angezeigt.
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B Beispiel fir den Betrieb vom Bedienfeld aus (7 /72 #=5: Einstellung wird auch bei abgeschalte-
ter Stromversorgung gespeichert)

Steuerung liber

Bedienfeld LED-Anzeige Betrieb
"o Zeigt die Ausgangsfrequenz an. (Sofern die Standard-Uberwachungsanzeige
weu auf & 7 {[1=01 [Ausgangsfrequenz] eingestellt wurde)
@ E0.0 Stellen Sie die Ausgangsfrequenz ein.
500 Die Frequenz wird auch dann gespeichert, wenn in diesem Zustand die
- e

Stromversorgung ausgeschaltet wird.

(2) Einstellen der Frequenz mit Hilfe externer Signale an der Klemmleiste
(Frnod=1t,2 oder g)
Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 7.3.

(3) Umschalten zwischen zwei Frequenzbefehlen
Einzelheiten finden Sie im Abschnitt 5.8.
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3.3 Bedienung des VF-S15

Uberblick lber die Bedienung des Frequenzumrichters mit einfachen Beispielen

Beispiel 1:
Betriebsbefehl: Steuerung liber Bedienfeld
Frequenzvorgabe: Einstellregler 1
(1) Verdrahtung
/T N\
© © © ©
PO PA+ PB  PC-
Motor
MCCB *
—x ORILA — um o
—X s/L2 O ogd VIT2 @-
—X ©TIL3 oo W3 ©
L9°
(2) Programmierung (Grundeinstellung)
Bezeichnung Funktion Einstellwert
rnod Auswahl des Befehlsmodus {
Fno Frequenzvorgabe 1 o
(3) Betrieb
Start / Stop: Driicken Sie die Tasten | RUN | oder [ STOP | am Bedienfeld.
Frequenzeinstellung: Drehen Sie den Einstellregler, um die Frequenz einzustellen.
Die Frequenzeinstellung wird einfach durch Drehen des Einstellreglers gespeichert.
*1: Bei einphasigen Modellen: R/L1 und S/L2/N.
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Beispiel 2:
Betriebsbefehl: Steuerung tiber Bedienfeld
Frequenzvorgabe: Einstellregler 2
(1) Verdrahtung
/ \
© © © ©
PO PA/+ PB PC/-
Motor
MCCB *1
—X QR I
—_x sz |OBE MG a—
—X @ TL3 [m ] W3 ©
L9°
(2) Programmierung
Bezeichnung Funktion Einstellwert
rnod Auswahl des Befehlsmodus !
Fhn Frequenzvorgabe 1 3
(3) Betrieb
Frequenzeinstellung: Drehen Sie den Einstellregler, um die Frequenz einzustellen. Zum Spei-
chern der Frequenzeinstellung driicken Sie den Einstellregler in der Mitte. F £ und die eingestell-
te Frequenz blinken im Wechsel, anschlieBend wird diese Frequenzvorgabe Gibernommen.
Die Frequenzvorgabe bleibt auch bei einer Unterbrechung der Stromversorgung gespeichert.
*1: Bei einphasigen Modellen: R/L1 und S/L2/N.
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Beispiel 3:
Betriebsbefehl: Externes Signal
Frequenzvorgabe: Einstellregler

(1) Verdrahtung

@ © © ©
PO PA/+ PB PC/-
Motor
MCCB *q
—X © RIL1 I:I um
—X s/L2 O oo VIT2
—x ©TIL3 (m | WIT3 ©
Fo Vorwartslauf-Signal
RO Riickwartslauf-Signal
°JC)
cc Gemeinsam
(2) Programmierung
Bezeichung Funktion Einstellwert
rnog Auswahl des Befehlsmodus 0
Fhod Frequenzvorgabe 1 I oder !
(3) Betrieb

Start / Stopp: EIN/AUS-Eingangssignal an F-CC, R-CC (bei negativer Logik). F ist fir das Vorwartslaufsignal
vorgesehen, R flir das Ruckwartslaufsignal (Grundeinstellung).
Frequenzeinstellung: Drehen Sie den Einstellregler, um die Frequenz einzustellen.

*1: Bei einphasigen Modellen: R/L1 und S/L2/N.
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Beispiel 4:
Betriebsbefehl: Externes Signal
Frequenzvorgabe: Externes Analogsignal

(1) Verdrahtung
&—® o o
PO PA/+ PB PC-
Motor
MCCB *q

© RIL1 —] U1
—_x S/L2 oo VT2
—X © TIL3 O oo WIT3 ©

F O Vorwartslauf-Signal

Riickwartslauf-Signal

cc Gemeinsam
Stromsignal
vic 4(0)~20mA

cc VIA VIB PP

T Spannungssignal: 0 - +10V DC
oder -10 - +10 V DC)
(2) Programmierung
Bezeichung Funktion Einstellwert
rhnd Auswahl des Befehlsmodus o
L g
oo Frequenzvorgabe 1 !, 2 oder &

(3) Betrieb
Start / Stopp: EIN/AUS-Eingangssignal an F-CC, R-CC (bei negativer Logik). F ist fir das Vorwartslaufsig-
nal vorgesehen, R fiir das Riickwartslaufsignal (Grundeinstellung).
Frequenzeinstellung: Eingang 0 - +10 V DC (externes Potentiometer), VIB: Eingang 0 - +10 V DC (oder
—10 - +10 V DC) oder VIC: 4(0) - 20 mA zur Frequenzeinstellung. Die Auswahl zwischen VIA, VIB oder
VIC erfolgt Giber den Parameter fmod.

VIA: fmod= {

VIB : fmod=2'

VIC : fmod=5
Hinweise zur Einstellung der Eigenschaften des Analogeingangs finden Sie in Kapitel 7.

*1: Bei einphasigen Modellen: R/L1 und S/L2/N.
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4. Einstelle arameter —

4.1 Einstellung und Anzeige-Modi

Dieser Umrichter verfuigt (iber die folgenden drei Anzeige-Modi:

( Standardebene ) Der Standardmodus. Dieser Modus ist aktiviert,
wenn der Umrichter eingeschaltet wird.

Dieser Modus dient zur Kontrolle der Ausgangsfrequenz und zum Einstellen der Frequenzvorgabe.
Hier werden Warn- und Fehlermeldungen wahrend des Betriebs angezeigt.

* Anzeige der Ausgangsfrequenz usw.
e [ 7 10 Auswahl der Anfangsanzeige am Bedienfeld
(F 7217 Auswahl der Anfangsanzeige an der Fernbedienung)
F 102 Freie Skalierung der Gerateanzeige
e Einstellung der Frequenzvorgaben
* Warnmeldungen
Wenn ein unzulassiger Betriebszustand eintritt, blinken das Warnsignal und die Frequenz
abwechselnd auf der LED-Anzeige.

I : Wenn ein Strom flieRt, der die Uberstromschutzschwelle erreicht oder {iberschreitet.

F': Wenn eine Spannung erzeugt wird, die die Uberspannungsschutzschwelle erreicht oder

iberschreitet.

L : Wenn die kumulierte Uberlastung mindestens 50 % des Grenzwerts fiir eine Uberlas-
tungsausldsung erreicht oder wenn die Zwischenkreistemperatur den Uberlastungs-Grenzwert
erreicht.

e H:Wenn die Schwelle fiir den Uberhitzungsschutz erreicht wird.

- Modus zum Programmieren der Parameter des Umrichters
(C Programmierebene )

= Einzelheiten zum Einrichten der Parameter finden Sie in Abschnitt 4.2.

Es gibt zwei Modi zum Auslesen der Parameter. Einzelheiten zur

Auswahl und zum Wechsel der Ebenen finden Sie in Abschnitt 4.2.

Es werden nur die zehn am haufigsten
gebrauchten Parameter angezeigt.
Die Parameter kénnen nach Bedarf registriert werden.
(max. 32 Parameter)

Standard-Programmierebene | Es werden alle Basis- und erweiterten Para-

meter angezeigt.

* Mit der EASY-Taste wird jeweils im Wechsel zwischen der vereinfach-
ten und der Standard-Programmierebene umgeschaltet.
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( Monitorebene ) Modus zum Uberwachen aller Umrichterbetriebswerte.

Uberwachung von Frequenz-Sollwert, Strom- und Spannungswerten und
Klemmensignalen. = Siehe Abschnitt 8.

Mit der MODE-Taste kann der Umrichter der Reihe nach durch die einzelnen Ebenen geschaltet werden.

PRGl. o, 'tI

Frequenzeinstellungs-Methode =

{@w Siehe Abschnitt 3.2.2

X
won pro

Monitorebene Programmierebene
Uberwachung des { ¥
Betriebsstatus @ MODE

= Siehe Abschnitt 8.2

Standardebene

(Beim Einschalten)

Suchen und Einstellen von
Parametern

= Siehe Abschnitt 4.2
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4.2 Programmieren der Parameter

Es gibt zwei Arten der Programmierebene: die vereinfachte und die Standard-Programmierebene. Welche Ebene beim Ein-
schalten aktiv ist, kann bei 5 £ ! festgelegt werden (Ebenenauswahl mit EASY-Taste), und die Ebene lasst sich dann mit
der EASY-Taste umschalten. Beachten Sie jedoch, dass die Umschaltmethode abweicht, wenn nur die vereinfachte Ebene
gewahlt ist. Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.5.

F i des Ei gl und der

{ h\‘ Einstellregler drehen Einstellregler in der Mitte driicken Zum Ausfiihren von Vor-
gg Zum Auswahlen von Optionen und zum @ géngen und zum Festlegen von Einstellwerten. Anmerkung:
=

Andern von Einstellwerten.

Anmerkung:

Zum Umschalten zwischen vereinfachter Ebene und

MODE Zum Auswahlen des Modus und zur Riick- EASY Standard-Programmierebene
kehr zum vorigen Menii

. Der Modus wechselt zur vereinfachten Ebene, wenn in der Standardebene
( Vereinfachte Ebene ) die EASY-Taste gedriickt wird, und in der Anzeige erscheint ,£ A 5 4*.
In der vereinfachten Ebene leuchtet die EASY-Lampe.
In der Grundeinstellung werden nur die 10 am haufigsten gebrauchten
Grundparameter angezeigt.

Vereinfachte Ebene

Bezeichnung Funktion
rhod Auswahl des Befehlsmodus
Fhnod Frequenzvorgabe 1
ACr Hochlaufzeit 1
dEr Runterlaufzeit 1
IR Obere Grenzfrequenz
Ll Untere Grenzfrequenz
EHr Elektronischer Motorschutz 1
Fn Abgleich Messverstéarkung
F0t Strom-/Spannungsanzeige in relativen oder absoluten

o Einheiten

FCEL Ebenenauswahl mit EASY-Taste

* Wenn die EASY-Taste gedriickt wird, wahrend der Einstellregler gedreht wird, werden die Werte weiter erhoht
bzw. vermindert, ohne dass der Einstellregler gedriickt gehalten werden muss. Dies erleichtert die Einstellung
hoher Werte.
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Anmerkung:

Fir die verfligbaren Parameter werden die Zahlenwerte von numerischen Parametern (7L [ usw.) im laufenden Betrieb
Ubernommen, wahrend der Einstellregler gedreht wird. Beachten Sie aber bitte, dass die Mitte des Einstellreglers
gedriickt werden muss, damit die Werte auch beim Ausschalten der Stromversorgung gespeichert bleiben. Beachten Sie
auch, dass die Werte von Parametern mit wahlbaren Optionen (£ /7 o usw.) im laufenden Betrieb nicht beim einfachen
Drehen des Einstellreglers (ibernommen werden: Um diese Parameter zu lbernehmen, miissen Sie den Einstellregler in
der Mitte driicken.

[Standard-Programmierebene] : Der Modus wechselt in die Standard-Programmierebene, wenn die
EASY-Taste gedriickt wird, und in der Anzeige erscheint ,5 £ o*.
Es werden alle Basis- und erweiterten Parameter angezeigt.

—[ Basisparameter ] . Bei diesen Parametern handelt es sich um Basis-
parameter fir den Betrieb des Umrichters.

= Einzelheiten finden Sie in Kapitel 5.

= Parametertabellen finden Sie in Abschnitt 11.2.

—[ Erweiterte Parameter ] . Die Parameter fir eine detaillierte und spe-
zielle Einstellung.

= Einzelheiten finden Sie in Kapitel 6.

= Parametertabellen finden Sie in Abschnitt 11.3.

Anmerkung:
Aus Sicherheitsgriinden kénnen einige Parameter bei laufendem Umrichter nicht geandert werden. Siehe Abschnitt 11.9.
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4.2.1 Einstellungen in der vereinfachten Programmierebene

Der Umrichter wechselt in diesen Modus, wenn durch Driicken der MODE-Taste die vereinfachte Programmierebene gewahlt wird.

. o . Vereinfachte Programmierebene (registrierte Parameter in Grundeinstellung)
Wenn Sie wahrend dieses Vorgangs
unsicher sind:

\
1
1
Sie kénnen in die Standardebene :
1
1
l

Bezeichnung Funktion

3

Auswahl des Befehlsmodus

. . . . Frequenzvorgabe 1
zurlickkehren, indem Sie mehrmals die aquenzvorg

MODE-Taste driicken.

Hochlaufzeit 1

Runterlaufzeit 1

| |
3

| ] | 3
Ly

g <

Obere Grenzfrequenz

Untere Grenzfrequenz

Elektronischer Motorschutz 1

[S
=] Dl DT D

Abgleich Messverstérkun,
Standardebene gel verstaring

Strom-/Spannungsanzeige in relativen
oder absoluten Einheiten

g
e
:
io
[}
m
RO ] Il et
- | Z
[aiu] ]

Chod PCEL Ebenenauswahl mit EASY-Taste
A

& 5
(1) y 2) [}
- = £
| Fnod g | g
8 _ A A a
O & 7]
T (&) :
SE 3 5
a® 4 @ A b
ef | Rer | [ ] SFALd g
2 3
2 > A ‘ ‘@'
23] c
H | :

S E

~ y
dEL * Bezeichnung und Einstellwert
des Parameters werden abwech-
{ \ selnd angezeigt

B Parametereinstellung in der vereinfachten Programmierebene

(1) Den zu &ndernden Parameter markieren. (Den Einstellregler drehen.)

(2) Die aktuelle Einstellung des gewahlten Parameters ablesen. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)
(3) Den Parameterwert dndern. (Den Einstellregler drehen.)

(4) Mit dieser Taste den Parameterwert speichern. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

* Zum Wechseln in die Standard-Programmierebene driicken Sie in der Standardebene die EASY-Taste. ,5 F o
wird angezeigt, und die Ebene wird umgeschaltet.
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4.2.2 Einstellungen in der Standard-Programmierebene

Der Umrichter wechselt in diesen Modus, wenn durch Driicken der MODE-Taste die Standard-Programmierebene gewahlt wird.
Wenn Sie wahrend dieses Vorgangs unsicher sind:

I \
1 1
1 Sie kénnen in die Standardebene zurlickkehren, indem Sie mehrmals die MODE-Taste driicken. 1
| I

B Programmieren von Basisparametern

Standardebene (1) Den zu andernden Parameter markieren. (Den Einstellregler

drehen.)
AUH (2) Die aktuelle Einstellung des gewahlten Parameters ablesen.
A (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)
0] {@‘ (3) Den Parameterwert andern. (Den Einstellregler drehen.)
I T 9| (4) Mit dieser Taste den Parameterwert speichern.

(Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

Einstellung der Basispa-

Standardparameter
rameter

Parameters werden abwechselnd

angezeigt

Einstellung erweiterter Parameter

* Zum Wechseln in die vereinfachte Programmierebene driicken Sie in der Standardebene die EASY-Taste.
£ RS54 wird angezeigt, und die Ebene wird umgeschaltet.

B Programmierung der erweiterten Parameter
Jeder erweiterte Parameter besteht aus einem .~ “, 7 oder . “ mit angehéngter 3-stelliger Nummer. Beginnen Sie

also, indem Sie zunichst den Kopfeintrag des gewiinschten Parameters auswahlen und anzeigen lassen: ,~ ! - - “ bis
- B--- [ --="(F !--" Parameter-Anfangsnummer ist 100, ,5 - - - “: Parameter-Anfangszeichen
istA.)

(5) Die Bezeichnung des zu andernden Parameters markieren. (Den Einstellregler drehen.)

(6) Den erweiterten Parameter ablesen. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

(7) Den zu @ndernden Parameter markieren. (Den Einstellregler drehen.)

(8) Die aktuelle Einstellung des gewahlten Parameters ablesen. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

(9) Den Parameterwert andern. (Den Einstellregler drehen.)

(10) Mit dieser Taste den Parameterwert speichern. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

B Einstellbereich und Anzeige von Parameter-Einstellwerten
H {: Es wurde versucht, einen Wert zuzuweisen, der héher ist als der programmierbare Bereich.

L I Es wurde versucht, einen Wert zuzuweisen, der niedriger ist als der programmierbare Bereich.

I
1
|
: Wenn die obige Alarmanzeige blinkt, kdnnen keine Werte eingestellt werden, die groRer als H { bzw. kleiner oder
I gleich L [ sind.

: * Der Einstellwert fiir den aktuell markierten Parameter kann aufgrund von Anderungen anderer Parameter den

: oberen Grenzwert (iberschreiten oder den unteren Grenzwert unterschreiten.
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4.3 Niutzliche Funktionen flr die Suche nach einem Parameter und das
Andern einer Parametereinstellung

Dieser Abschnitt erlautert Funktionen, die bei der Suche nach einem Parameter und beim Andern einer
Parametereinstellung helfen.

(Suche im Parameter-Anderungsprotokoll (Historie-Funktion) m J

Diese Funktion sucht automatisch nach den letzten fiinf Parametern, deren Einstellungen geandert wurden. Um
diese Funktion zu verwenden, wahlen Sie den Parameter A [/ H aus. (Die ge&nderten Parameter werden unabhan-
gig von der Differenz zur Grundeinstellung angezeigt.) = Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 5.1.

(Parameter in der vereinfachten Programmierebene in Abhangigkeit von der Anwendung (vereinfachte Anwendungseinstellung) ]

Der fiir Inre Maschine erforderliche Parameter kann einfach eingestellt werden.

Wahlen Sie die Maschine mit Parameter 5 1/ 5 aus, und stellen Sie sie in der vereinfachten Programmierebene
ein.

= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 5.2.

(Zweckabhéngige Parametereinstellung (Anleitfunktion)

)

Es kdénnen nur Parameter aufgerufen und eingestellt werden, die fiir einen bestimmten Zweck erforderlich sind.

Um diese Funktion zu verwenden, wahlen Sie den Parameter S {5 aus. = Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 5.3.

(Zurﬂcksetzen der Parameter auf die Grundeinstellungen J

Verwenden Sie zum Zuriicksetzen aller Parameter auf die Grundeinstellungen den Parameter £ 5 ~. Um diese
Funktion zu verwenden, stellen Sie den Parameter - < 7= oder ! 3 ein. = Einzelheiten finden Sie in Abschnitt
4.3.2.

(Abrufen gespeicherter Kundeneinstellungen |- 4 & J

Kundeneinstellungen kénnen per Stapelverarbeitung gespeichert und abgerufen werden.

Diese Einstellungen kénnen als kundenspezifische Grundeinstellungen verwendet werden.

Um diese Funktion zu verwenden, stellen Sie den Parameter = 5 7= 7 oder & ein. = Einzelheiten finden Sie in
Abschnitt 4.3.2.

(Suche nach geédnderten Parametern J

Es wird automatisch und gezielt nach Parametern mit Werten gesucht, die von der Grundeinstellung abweichen.
Um diese Funktion zu verwenden, wahlen Sie den Parameter [ ~ I aus.

= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.1.
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4.3.1 Geanderte Parameter suchen und zurlicksetzen

Automatische Bearbeitungsfunktion

* Funktion

Diese Funktion sucht automatisch nur nach solchen Parametern, die mit Werten programmiert sind,
die von der Grundeinstellung abweichen. Die gefundenen Parameter werden in [ - 1/ angezeigt. Die
Parameterprogrammierung kann wéhrend der Suche auch geandert werden.

Anmerkung 1: Wenn Sie einen Parameter auf die Werkseinstellung zuriicksetzen, erscheint dieser nicht mehr in gru.
Anmerkung 2: Es kann einige Sekunden dauern, bis die geanderten Parameter angezeigt werden, da alle in [~ 1/
gespeicherten Daten mit den Grundeinstellungen abgeglichen werden. Um eine Parametersuche

abzubrechen, driicken Sie die MODE-Taste.

Anmerkung 3: Parameter, die nicht auf inre Grundeinstellung zuriickgesetzt werden kénnen, nachdem £ 4 7 auf
3 gesetzt wurde, werden nicht angezeigt. = Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.2.

B Suchen, Korrigieren und Ricksetzen von veranderten Parametern

Betatigung am

LED-Anzeige Betrieb
Bedienfeld
Zeigt die Ausgangsfrequenz an (kein Betrieb).
o
e (Sofern die Standard-Displayanzeige auf 1 1”J=0 [Ausgangsfrequenz] eingestellt
wurde)
MODE RUH Zeigt den ersten Basisparameter ,Historie (4 Lf M )" an.
{@\ ol Drehen Sie den Einstellregler, und wahlen Sie Ol
» Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den Suchmodus fiir die Anderung von
- Benutzerparametern zu aktivieren.
{ \ Suche und Anzeige von Parametern, die von den Grundeinstellungen abweichen.
T @ - Parameter werden geandert, indem der Einstellregler entweder in der Mitte gedriickt
oder A LE oder nach rechts gedreht wird. (Drehen Sie den Einstellregler nach links, um riickwérts
durch die Parameter zu blattern.)
a.n Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um die Einstellwerte anzuzeigen.
o
=
@ 5.0 Drehen Sie den Eir gler, um die Ei te zu andern.

e

Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um Werte einzustellen. Der Parametername
und der Einstellwert blinken abwechselndvv und der Wert wird geschrieben.

Fiihren Sie die gleichen Schritte wie oben durch, und drehen Sie den Einstellregler, um

¥y -
@ o £ Parameter anzuzeigen, die gesucht werden sollen oder deren Einstellungen geandert
(W= -r) . X . . .
werden missen, und um die Parametereinstellungen zu priifen oder zu &ndern.
o .y T ot wird, st i
o Wenn - s erneut angezeigt wird, ist die Suche beendet.

MODE

MODE

MODE

Ein Suchlauf kann durch Driicken der MODE-Taste abgebrochen werden. Driicken

Sie die Taste einmal wahrend des Suchlaufs, um zur Anzeige der Programmierebene
zuriickzukehren. Es erscheint wieder die Anzeige 5 r U.

Danach driicken Sie die MODE-Taste, um in die Monitorebene oder die
Standardebene (Anzeige der Ausgangsfrequenz) zurlickzukehren.
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4.3.2 Ricksetzen auf die Grundeinstellungen

: Grundeinstellung

« Funktion

I
1
1 Esist méglich, Parametergruppen auf die Grundeinstellungen zuriickzusetzen, Betriebszeiten zu I6schen
: und Parametereinstellungen zu speichern/abzurufen.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

: 50-Hz-Grundeinstellung
: 60-Hz-Grundeinstellung

0
1
2
3: Grundeinstellung 1 (Initialisierung)
4: Loschen des Fehlerspeichers

5: Léschen des Betriebsstundenzéhlers
6

EHF Grundeinstellung : Initialisierung der Typeninformation 0

7: Speichern der benutzereingestellten Parameter
8. Aufrufen der benutzereingestellten Parameter
9. Loschen der Gesamt-Ventilatorbetriebszeit
10, 11: -

12: Loschen des Einschaltzahlers

13: Grundei 2 (vollstandige Initiali: Ing)

* Diese Funkti

ird beim Auslesen auf der rechten Seite als 0 angezeigt. Die vorige Einstellung wird angezeigt.

* F 4 F kann nicht eingestellt werden, wahrend der Umrichter in Betrieb ist. Sie missen den Umrichter vor der
Programmierung immer erst stoppen.

Programmierter Wert

50-Hz-Grundeinstellung (- 4 7= {

Durch Einstellung von £ 5 7 auf { werden die folgenden Parameter fur die Verwendung der Basisfrequenz 50
Hz eingestellt:
(Die Einstellwerte fiir andere Parameter werden nicht verandert.)

+ Maximalfrequenz (F H) 150 Hz « Obere Grenzfrequenz (Lf 1. ) 150 Hz
+ Basisfrequenz 1 (s L ) :50 Hz « Basisfrequenz 2 (F i .'_7) :50 Hz
« VIA-Referenzfrequenz 2 (F & [ H) 150 Hz - VIB-Referenzfrequenz 2 (F & ! ) 150 Hz
« VIC-Referenzfrequenz 2 (F 2 9) 150 Hz + Frequenz fiir automatischen Hochgeschwindigkeitsbe-
« Obere Prozess-Grenzfrequenz (F I35 7) :50 Hz trieb bei geringer Last Frequenz (F i3 5) “50Hz
* Motor-Nenndrehzahl (F {1 7) : 1410 min! « Frequenz fiir Kommunikationsbefehl Punkt 2

(FE 4 150 Hz
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| 60-Hz-Grundeinstellung (£ 4 F=2)

Durch Einstellung von £ 5 7 auf & werden die folgenden Parameter fur die Verwendung der Basisfrequenz 60
Hz eingestellt:

(Die Einstellwerte fiir andere Parameter werden nicht verandert.)

« Maximalfrequenz (= H ) 160 Hz + Obere Grenzfrequenz (L{ 1. ) 160 Hz

« Basisfrequenz 1 (s L ) 160 Hz « Basisfrequenz 2 (F H ':’U) 160 Hz

« VIA-Referenzfrequenz 2 (F 2 {1 H) 160 Hz - VIB-Referenzfrequenz 2 (F & { ) 160 Hz

« VIC-Referenzfrequenz 2 (F Z ,'9) 160 Hz « Frequenz fiir automatischen

« Obere Prozess-Grenzfrequenz (,C 3 E, 7) ©60 Hz Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei geringer Last

« Motor-Nenndrehzahl (F 4 { 7) : 1710 min”* Frequenz (F 3 3 [J) 160 Hz

+ Frequenz fiir Kommunikationsbefehl Punkt 2
(FE 4 160 Hz

Grundeinstellung 1 (£ 5F = J)

Durch die Einstellung von £ 4 7 auf 3 werden die Parameter auf die Grundeinstellungen zuriickgesetzt (mit Aus-
nahme einiger Parameter).

* Wenn J eingestellt wird, erscheint nach der Konfigurierung der Einstellungen kurzzeitig ¢~ {# und wifd
danach wieder ausgeblendet. AnschlieRend befindet sich der Umrichter in der Standardebene. In diesem Fall
werden die Betriebsdaten vorheriger Stérungen geléscht.

: Bitte berticksichtigen Sie, dass die folgenden Parameter auch dann nicht auf ihre Grundeinstellungen zuriick-
| gesetzt werden, wenn aus Griinden der Wartungsfreundlichkeit = 5 7= gesetzt wird. (Um alle Parameter zu

* : Einzelheiten zum Parameter £ xxx finden Sie im ,Kommunikationshandbuch.

1

1

I

: initialisieren, stellen Sie £ 4 7= { 3 ein.) :
= ALL :Auswahl des Uberlastmerkmals < F 470~ F 4 75 Bias/Verstarkung an Eingang VIAVIBVIC |
I« FIT5 L :Auswahl der Messgroke < FEE 5 Auswahl Logikausgang/Impulsausgang I
: n : Abgleich der Messverstarkung - F 5 5 !: Auswahl des Analogausgangssignals :
T 5 E & : Kontrolle der Regionseinstellung < F 55 !:Invertierung des analogen Ausgangssignals |
1 < F 0T Auswahl der Analogeingangsklemme - F 552 Biasdes Analogausgangs I
: < F 105 Auswahl Analog-/Logikeingang (VIAVIB)  « FEELD: Freie Anmerkungen :
I I
| |

| Loéschen des Stérungsprotokolls (& 5 F = ) |

Durch Einstellen von & 4 7 auf 4 werden die letzten acht Stérungsprotokolldaten initialisiert.
* Der Parameter wird nicht veréndert.

| Léschen des Betriebsstundenzahlers (= 5 F = 5) |

Durch Einstellen von £ 4 7 auf 5 wird der Betriebsstundenzahler auf den Anfangswert (null) zuriickgesetzt.
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| Initialisierung der Typeninformation (= 5 F = &) |

Durch Einstellen von £ 5 7 auf 5 wird die Stérung bei Auftreten eines £ + 4 ' -Formatfehlers geldscht. Falls aller-
dings £ £ 4 P angezeigt wird, setzen Sie sich bitte mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.

| Speichern der benutzereingesteliten Parameter (= 57 = 7) |

Durch Einstellen von £ 5 7 auf 7 werden die aktuellen Einstellungen aller Parameter gespeichert.

| Laden der benutzereingesteliten Parameter (£ 57 = &) |

Durch Einstellen von £ 5 F auf & werden die Parametereinstellungen geladen (abgerufen), die durch Einstel-
len von £ 5 F auf 7 gespeichert wurden.

* Durch Einstellen von £ & F auf 7 oder & kénnen Sie Parameter als eigene Standardparameter verwenden.

| Léschen der Gesamt-Ventilatorbetriebszeit (& 5 7 = &) |

Durch Einstellen von £ 5 F auf 5 wird der Betriebsstundenzéhler auf den Anfangswert (null) zuriickgesetzt.
Stellen Sie diesen Parameter ein, wenn Sie den Kiihlventilator austauschen usw.

| Léschen des Einschaltzéhlers (£ 5 F = {2) |

Durch Einstellen von £ 5 F auf {2 wird der Einschaltzéhler auf den Anfangswert (null) zuriickgesetzt.

| Grundeinstellung 2 (£ 57 = (3) |

Stellen Sie £ 5 auf {3 ein, um alle Parameter auf ihre Grundeinstellungen zuriickzusetzen.

Wenn {3 eingestellt wird, erscheint nach der Konfigurierung der Einstellungen kurzzeitig und wird danach
wieder ausgeblendet. AnschlieRend wird das Einrichtmenii 5 £ £ angezeigt. Nach der Uberpriifung der Optionen des
Einrichtmeniis nehmen Sie eine Auswahl im Einrichtmeni vor. In diesem Fall werden alle Parameter auf die Grundein-
stellungen zurlickgesetzt, und die Stérungsprotokolldaten werden geléscht. (Siehe Abschnitt 3.1)
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4.4 Kontrolle der ausgewahlten Regionseinstellungen

Kontrolle der Regionseinstellung

« Funktion
Die im Einrichtmeni ausgewahlte Region kann kontrolliert werden.
AuRerdem wird das Einrichtmeni geéffnet werden, und es kann eine andere Region eingestellt werden.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: Aufrufen des Einrichtmenis
1: Japan (nur Lesen)
Kontrolle der Regionseinstellung 2: Nordamerika (nur Lesen) 1
3: Asien (nur Lesen)
4: Europa (nur Lesen)

* Die Grutndeinstellweﬁe richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Es wird einer der Werte 1 bis 4
angezeigt.

[}
L]
g

4

B |nhalt der Regionseinstellungen
Die beim Lesen des Parameters 5 £ = angezeigte Zahl gibt an, welche der folgenden Regionen im Einricht-
menii gewahlt wurde.

H: £ !/ (Europa) ist im Einrichtmen( gewahlt.

3: A5 !A (Asien, Ozeanien) ist im Einrichtmenl gewahit.
c': L/ 5 A (Nordamerika) ist im Einrichtmenl gewahlt.
AP

1/ F (Japan) ist im Einrichtmeni gewahlt.
Das Einrichtmeni wird gestartet, indem 5 £ & ={I eingestellt wird.
Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 3.1.

Anmerkung: Die Werte { bis 4 fir den Parameter 5 £ & sind Nur-Lese-Werte. Sie kénnen nicht geschrie-
ben werden.
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4.5 Funktion der EASY-Taste

F5EL | : Ebenenauswahl mit EASY-Taste

F 750 | : Funktionsauswahl mit EASY-Taste

F 75 | bis|f 752 : |Parameter 1 bis 32 der vereinfachten Programmierebene
* Funktion

Mit der EASY-Taste kann zwischen der Standard-Programmierebene und der vereinfachten Ebene umge-
schaltet werden (Grundeinstellung).

Bis zu 32 beliebige Parameter kdnnen fiir die vereinfachte Programmierebene registriert werden.

Die folgenden vier Funktionen kdnnen mit der EASY-Taste gewahlt werden:

» Umschaltung vereinfachte / Standard-Programmierebene

* Schnelltastenfunktion

» Umschaltfunktion Lokale / Fernbedienungstaste

« Spitzenwert-Haltefunktion

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: Standard-Programmierebene beim Einschalten

Jxitngy ng . . . . .

FREL Ebenenauswahl mit EASY-Taste 1: Vereinfachte Programmierebene beim Einschalten 0
2: Nur vereinfachte Programmierebene
0: Umschaltung vereinfachte / Standard-Programmierebene
1: Schnelltaste

F 751 | Funktionsauswahl mit EASY-Taste ) 0
2: Lokale / Fernbedienungstaste
3: Uberwachung Spitzen-/Minimum-Haltetrigger

B Umschaltung vereinfachte / Standard-Programmierebene (£ 75 [J={) : Grundeinstellung

Mit der EASY-Taste kann zwischen der Standard-Programmierebene und der vereinfachten Ebene umge-
schaltet werden, wahrend der Umrichter stillsteht.

Wenn der Umrichter eingeschaltet wird, ist in der Grundeinstellung die Standard-Programmierebene ausge-
wahlt.

Die Parameter werden je nach gewahlter Ebene auf unterschiedliche Weise ausgelesen und angezeigt.

Vereinfachte Ebene

Bietet die Moglichkeit, haufig gednderte Parameter (,Parameter der vereinfachten Ebene*) vorzuregistrieren
und nur diese registrierten Parameter auszulesen (maximal 32 Typen). In der vereinfachten Ebene leuchtet die
EASY-Lampe.

Standard-Programmierebene
Standardebene, in der alle Parameter ausgelesen werden.

[Auslesen von Parametern]

Schalten Sie mit der EASY-Taste zwischen der vereinfachten und der Standard-Programmierebene um, und driicken
Sie dann die MODE-Taste, um die Programmierebene aufzurufen. Drehen Sie den Einstellregler, um den Parameter
auszulesen.

Der Zusammenhang zwischen dem Parameter und der gewahlten Ebene ist unten dargestellt.

* Beim Einschalten der Stromversorgung befindet sich der Umrichter in der Standardebene. Driicken Sie die EASY-
Taste, um in die vereinfachte Programmierebene zu wechseln.
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* Beim Einschalten der Stromversorgung befindet sich der Umrichter in der vereinfachten Programmierebene.
Driicken Sie die EASY-Taste, um in die Standardebene zu wechseln.

* Stets in der vereinfachten Ebene.
Es kann jedoch mit der EASY-Taste in die Standard-Programmierebene gewechselt werden, wenn
FLEL=0, !eingestelltist. Wenn P 5 E L in der vereinfachten Ebene nicht angezeigt ist, wird 1= o £} ange-
zeigt, und ein voriibergehender Wechsel in die Standard-Programmierebene mit der EASY-Taste ist
moglich, nachdem der Einstellregler in der Mitte mindestens fiinf Sekunden lang gedriickt gehalten wurde.

[Auswahl der Parameter]

Wahlen Sie die Parameter aus, die als Parameter 1 bis 32 fiir die vereinfachte Ebene vorgesehen sind (F 75 {
bis 7 75 £'). Beachten Sie, dass die Parameter anhand ihrer Kommunikationsnummer anzugeben sind. Die
Kommunikationsnummern finden Sie in der Parametertabelle.

In der vereinfachten Programmierebene werden nur die als Parameter 1 bis 32 registrierten Parameter in der
Reihenfolge ihrer Registrierung angezeigt.

Die Werte der Grundeinstellungen sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
Fa5 Parameter 1 fiir vereinfachte Programmierebene o285 3 (.’_' ng d)
FI52 Parameter 2 fiir vereinfachte Programmierebene n.2g9q99 Yo (Ennd)
FI153 Parameter 3 fiir vereinfachte Programmierebene h.2g9499 g RACLO
Fi5Y Parameter 4 fiir vereinfachte Programmierebene 025955 10 JED)
FI55 Parameter 5 fiir vereinfachte Programmierebene 025549 TET
FI5E Parameter 6 fiir vereinfachte Programmierebene 025549 [ER
Fi57 Parameter 7 fiir vereinfachte Programmierebene 075559 500 (EHrM)
FI5E Parameter 8 fiir vereinfachte Programmierebene 025549 5 (FIh
FI5g Parameter 9 fiir vereinfachte Programmierebene
FI80 Parameter 10 fiir vereinfachte Programmierebene
FIE ! Parameter 11 fiir vereinfachte Programmierebene
FI1EZ7 Parameter 12 fiir vereinfachte Programmierebene
FIE3 Parameter 13 fiir vereinfachte Programmierebene
FIEY Parameter 14 fiir vereinfachte Programmierebene
FIR5 Parameter 15 fiir vereinfachte Programmierebene
FIEE Parameter 16 fiir vereinfachte Programmierebene
FI1E7 Parameter 17 fiir vereinfachte Programmierebene
FIEER Parameter 18 fiir vereinfachte Programmierebene
FIEg Parameter 19 fiir vereinfachte Programmierebene 40555 ggg

(Einstellung geman . "
a0 Parameter 20 fiir vereinfachte Programmierebene Kommunikationsnummer) (Keine Funktion)
Fi11 Parameter 21 fiir vereinfachte Programmierebene
FI1az2 Parameter 22 fiir vereinfachte Programmierebene
FI173 Parameter 23 fiir vereinfachte Programmierebene
FTay Parameter 24 fiir vereinfachte Programmierebene
7175 Parameter 25 fiir vereinfachte Programmierebene
FI17E Parameter 26 fiir vereinfachte Programmierebene
FI177 Parameter 27 fiir vereinfachte Programmierebene
FI178 Parameter 28 fiir vereinfachte Programmierebene
£33 Parameter 29 fiir vereinfachte Programmierebene
FIE0 Parameter 30 fiir vereinfachte Programmierebene
FIE ! Parameter 31 fiir vereinfachte Programmierebene n.2g9499 L EIRY
FIRZ2 Parameter 32 fiir vereinfachte Programmierebene n.29949 SO O(PSEL)

Anmerkung: Wenn eine andere Nummer als die Kommunikationsnummer angegeben wird, so wird sie als 999
(keine Funktion zugewiesen) betrachtet.
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B Schnelltastenfunktion (5 75={
Mit dieser Funktion kdnnen Sie Parameter, deren Einstellungen haufig geédndert werden miissen, in einer
Schnelltastenliste registrieren, so dass Sie sie auf einfache Weise mit nur einer Betatigung auslesen kénnen.
Die Schnelltaste kann nur in der Frequenzmonitorebene verwendet werden.

[Verwendung]

Stellen Sie 7 757 auf { ein, lesen Sie die Einstellung des Parameters aus, den Sie registrieren méchten,
und halten Sie die EASY-Taste mindestens 2 Sekunden lang gedriickt. Damit ist die Registrierung des Para-
meters in einer Schnelltastenliste abgeschlossen.

Zum Auslesen des Parameters driicken Sie einfach die EASY-Taste.

B Umschaltung lokale / Fernbedienungstaste (- 75 /=7)
Mit dieser Funktion kdnnen Sie auf einfache Weise zwischen der Bedienung (iber Bedienfeld oder externes
Gerat umschalten.
Zum Umschalten zwischen den Geratesteuerungen stellen Sie 5 75 [ auf & ein, und wéhlen Sie dann die
gewiinschte Geratesteuerung mit der EASY-Taste.

Wenn die nahtlose Frequenziibernahme Fern/Lokal ~ & 55 auf ! (Aktiviert) eingestellt ist, kann sie wéhrend
des Betriebs umgeschaltet werden.

Lokal bedeutet Steuerung liber das Bedienfeld.
Fern bedeutet Steuerung iiber die Auswahl des Befehlsmodus: [ /7 [ & und Auswahl des Fre-

quenzeinstellmodus: F /104 (F2 0 7).

Im Lokalmodus leuchtet die EASY-Lampe.

Umschaltung auf Bedienfeldsteuerung (lokal).

Wenn die nahtlose Frequenziibernahme akti-
viert ist, wird direkt vom Fernbedienungsstatug
umgeschaltet.

o

EASY]|

Betatigung am Bedienfeld
(Fern) (Lokal)

Bedienung liber externes Geréat

<

Umschaltung auf externe Steuerung (fern).
(Auch bei aktivierter nahtloser Frequenziibernahme
wird der Bedienstatus nicht umgeschaltet.)

Anmerkung: Beachten Sie bitte, dass der Bedienfeld-Steuerungsstatus in dem Fall, dass der Parameter
F 751 im lokalen Bedienmodus auf [ eingestellt wird, weiter aktiv bleibt und von der Einstellung
fur £ /15 o abweicht.

B Spitzenwert-Haltefunktion (F 75 0=3)
Diese Funktion erméglicht es lhnen, Spitzenwert- und Minimalwert-Haltetrigger fiir den Parameter 5 75 5
mit Hilfe der EASY-Taste festzulegen. Die Messung der fir 7 7[5 eingesteliten Minimal- und Maximalwerte
beginnt, sobald Sie nach der Einstellung des Parameters ~ 75 [ auf 5 die EASY-Taste driicken. Spitzen- und
Minimum-Haltewert werden als Absolutwerte angezeigt.
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5. Hauptpar

Hier werden die Hauptparameter beschrieben, die Sie zuvor anhand der Parameter- und Datentabellen in Kapitel 11 einge-

stellt haben

5.1 Einstellung und Abgleich der Messgrolie

: Auswahl der Messgrofie

: Abgleich Messverstarkung

« Funktion

[

: Als Ausgangssignal an der Klemme FM kann 0-1 mA DC, 0 (4)-20 mA DC, 0-10 V DC in Abhangig-
\ keit von der Einstellung F 5 & { gewahlt werden. Gleichen Sie die Skala mit ~ /7 ab. Verwenden Sie
l

|

l

|

ein Amperemeter mit Skalenendwert 0-1 mA DC.

Der Parameter F 5 5 & (Analogausgang-Bias) muss angepasst werden, wenn ein Ausgangssignal

4-20 mA DC verwendet wird.

[Parametereinstellung]

15: Fester Ausgang 1
(entsprechend 100 % Ausgangsstrom)
16: Fester Ausgang 2
(entsprechend 50 % Ausgangsstrom)
17: Fester Ausgang 3
(nicht Ausgangsstrom)
18: RS485-Kommunikationsdaten
19: Fiir Einstellungen (& /7-Einstellwert wird
angezeigt.)
20: VIC-Eingangswert
21: Impulseingangswert
22:-
23: PID-Riickkopplungswert
24: Integrierte verbrauchte Energie
25: Integrierte abgegebene Energie

Bezeich: Funktion Einstellbereich /;"';'_?hm'e Au'sg-’ang bei Grundeinstellung
nung Fhsl=17
0: Ausgangsfrequenz Maximalfrequenz (F H)
1: Ausgangsstrom -
2: Frequenz-Sollwert Maximalfrequenz (F H)
3: Eingangsspannung 1,5x Nennspannung
(Gleichspannungserkennung)
4: Ausgangsspannung (Sollwert) 1,5x Nennspannung
5: Eingangsleistung 1,85x Nennleistung
6: Ausgangsleistung 1,85x Nennleistung
7: Drehmoment 2,5x Nenndrehmoment
8: - -
9: Lastfaktor des Motors Nenn-Lastfaktor
10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters Nenn-Lastfaktor
11: Kumulierter Lastfaktor des Bremswiderstands | Nenn-Lastfaktor
12: Standerfrequenz Maximalfrequenz (F H)
- Auswahl der 13: VIA-E?ngangswert Maximaler Eingangswert
FrnsL Messgrofie 14: VIB-Eingangswert Maximaler Eingangswert 0

Maximalwert (100,0 %)

Maximaler Eingangswert
Maximaler Eingangswert

Maximalfrequenz (< H)
1000x £ 145
1000x £ TH 5
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Bezeich- Annahme Ausgang bei
Funktion Einstellbereich o 'gj 9 Grundeinstellung
nung FhRGL=11
£ 1 | Abgleich ~ _ ~
o Messverstarkung

B Auflésung: Bei allen FM-Klemmen maximal 1/1000.

<Anzeige der Ausgangsfrequenz>

Umrichter

CcC

B Skalenabgleich mit Parameter = /7

SchlieBen Sie das Messgerat an wie unten gezeigt.

* Das Frequenzmessgerat
QS-60T ist als Option erhaltlich.

Der Anzeigewert
des Messgerats
schwankt wahrend
des Skalenab-
gleichs.

(Abgleich der Messverstarkung)

<Anzeige des Ausgangsstroms>

Umrichter

* Ein Messgerat mit einem

Skalenendwert von 1,5x dem

Der Anzeigewert
des Messgerats
schwankt wahrend
des Skalenab-
gleichs.

Nennausgangsstrom des
Umrichters wird empfohlen.

[Beispiel fir den Abgleich der Frequenzmessfunktion an Klemme FM]

* Nehmen Sie mit der Einstellschraube des Messgerats einen Vorabgleich des Nullwerts vor.

* Bei einem 4—-20-mA-Ausgang gleichen Sie F £ 5  und

F £ 52 im Voraus ab.

angezeigt werden.

Vorgang am Bedienfeld LED-Anzeige Betrieb
] Zeigt die Ausgangsfrequenz an.
- o S . . oy I
(Sofern fiir die Standard-Displayanzeige F 710 die Auswahl [ festgelegt wurde)
A uH Der erste Basisparameter JHLH: (Historie) wird angezeigt.
Fr Drehen Sie den Einstellregler, um / /7 zu wahlen.
oo Wenn der Einstellregler in der Mitte gedriickt wird, kann die Ausgangsfrequenz
(AR

Drehen Sie den Einstellregler, um das Messgerat abzugleichen.
Die Anzeige am Messgerat &ndert sich, wenn der Einstellregler gedreht wird. (Der
Umrichter zeigt nur die Ausgangsfrequenz an; diese Anzeige wird mit dem

Einstellregler nicht verandert.)

@ |
Eh00e £ Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den Messgerateabgleich zu speichern.
- s ' 11 und die Frequenz werden im Wechsel angezeigt.
Auf der Anzeige wird wieder die Ausgangsfrequenz angezeigt.
5 L'-I'U (Sofern fiir die Standard-Displayanzeige 7 :'p_'_l' die Auswahl [;'

[Ausgangsfrequenz] festgelegt wurde)
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B Abgleichbeispiel fiir 4-20-mA-Ausgang (Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 6.17.2).

FGS =L, F557=0
(mA)
20
Ausgangs- Ausgangs-
strom strom
0 FESC

0 T00%

Intern errechneter Wert Intern errechneter Wert

Anmerkung 1:

Wenn die FM-Klemme als Stromausgang genutzt wird, stellen Sie sicher, dass der externe

Lastwiderstand kleiner als 600 Q ist. An einem Spannungsausgang verwenden Sie einen externen Lastwiderstand
von Uber 1 kQ.

Anmerkung 2: F 751 = {2 ist die Motor-Antriebsfrequenz.

B Abgleich der Messverstarkung im Stopp-Modus des Umrichters

+ Abgleich des Messgeréts fiir den Ausgangsstrom (F /75 = {)
Der Abgleich des Messgerats fiir den Ausgangsstrom kann im Stopp-Modus des Umrichters durchge-
fuhrt werden.
Wenn F /151 auf {5 fur den festen Ausgang 1 gesetzt wird (entsprechend 100 % Ausgangsstrom), so
wird an der Klemme FM ein Signal ausgegeben, das angibt, dass der Nennstrom des Umrichters flie3t
(entsprechend 100 % Ausgangsstrom).
In diesem Zustand kénnen Sie die Messverstarkung mit dem Parameter = /7 (Meter Adjustment =
Abgleich der Messverstarkung) abgleichen.
Analog gilt: Wenn F /151 auf {5 fur den festen Ausgang 2 gesetzt wird (entsprechend 50 % Aus-
gangsstrom), so wird an der Klemme FM ein Signal ausgegeben, das angibt, dass 50 % des Umrichter-
Nennstroms flieRen (entsprechend 50 % Ausgangsstrom).
Wenn der Abgleich der Messverstarkung abgeschlossen ist, stellen Sie /75 auf { (Ausgangsstrom)
ein.

- Weitere Einstellungen (F 75L =5, 2 bis 7, 9 bis {4, {5, 20,2{, 23 bis5)

FI5L = {7:Wenn der feste Ausgangswert 3 (,nicht Ausgangsstrom®) eingestellt ist, wird ein dem Wert
der entsprechenden anderen Uberwachungsfunktion entsprechendes Signal jeweils auf die folgenden
Werte fest eingestellt und an der Klemme FM ausgegeben. Die Standard-100-%-Werte fiir die einzelnen
Messgrofen sind wie folgt:

FRsL=0,2, 12,23 Maximalfrequenz (F H)

FhgL=34: 1,5-fache Nennspannung

FhsL="7 2,5-faches Nenn-Drehmoment
FhsL=9bis {{ Nenn-Lastfaktor

FhsL=13, /4,240,201 Maximaler Eingangswert (10 V oder 20 mA)
FhSL=18: Maximalwert (100,0 %)

FhRsl=24, 25 1000x F 745
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5.2 Einstellen der Hoch-/Runterlaufzeit

: Hochlaufzeit 1
: Einstellung der Auflésung fir die Hoch-/Runterlaufzeit
: Runterlaufzeit 1

. Automatischer Hochlauf/Runterlauf

: « Funktion

1 1) Fur die Hochlaufzeit 1 programmiert 5L [ die Zeit, die die Umrichter-Ausgangsfrequenz benétigt, um
: von 0,0 Hz aus die Ausgangsfrequenz ~ H zu erreichen.

| 2) Fur die Runterlaufzeit 1 programmiert o £ L die Zeit, die die Umrichter-Ausgangsfrequenz benétigt,

: um von der Maximalfrequenz ~ H aus 0,0 Hz zu erreichen.

Ausgangsfrequenz (Hz)

- \ AU ¢ =0 (Manuelle Einstellung) )

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
RCr Hochlaufzeit 1 0,0-3600 (360,0) (s) 10,0
adFr Runterlaufzeit 1 0,0-3600 (360,0) (s) 10,0

0: -
F5 15 |Enstelung dor fufiosung flr die 1: Aufisung 0,01 s (kehrt auf 0 zuriick) 0
2: Auflosung 0,1 s (kehrt auf 0 zuriick)

Anmerkung 1: Die eingestellte Schrittweite kann mit dem Parameter ~ 5 {5 in 0,01 Sekunden gedndert
werden.
Anmerkung 2: F 5 (5= Wenn die Hoch-/Runterlaufzeit auf 0,0 Sekunden eingestellt ist, beschleunigt
und verlangsamt der Umrichter 0,05 Sekunden lang.
F 5 {5={: Wenn die Hoch-/Runterlaufzeit auf 0,00 Sekunden eingestellt ist, beschleunigt
und verlangsamt der Umrichter 0,01 Sekunden lang.
* Wenn der programmierte Wert kiirzer ist als die von den Lastbedingungen bestimmte optimale Hoch-/
Runterlaufzeit, kann die Uberstromschwelle- oder Uberspannungsschwelle-Funktion die Hoch-/
Runterlaufzeit gegeniiber der programmierten Zeit verlangern. Wenn eine noch kiirzere Hoch-/
Runterlaufzeit programmiert ist, kann zum Schutz des Umrichters eine Uberstrom- oder Uberspannungs-
Auslésung erfolgen. (Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 13.1.)
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5.3 Maximalfrequenz

: Maximalfrequenz

 Funktion

\
1
1) Programmiert den Bereich der vom Umrichter ausgegebenen Frequenzen (maximale Ausgangswerte). 1
2) Diese Frequenz wird als Bezugswert fiir die Hoch-/Runterlaufzeit verwendet. :

Ausgangsfrequenz
(Hz)
soHz A wemERlsore |~ S S-S - ——s--= -
enn (L= 80 Hz |+ Diese Funktion ermittelt den Wert gemaR den Nennda- |
60Hz Wenn [FH = 60 Hz : ten fiir Motor und Last :
|+ Die Maximalfrequenz kann wahrend des Betriebs nicht |
! angepasst werden. Zum Einstellen miissen Sie zunachst !
| 1
-~ | den Umrichter stoppen. )
7z
0 100%

® Wenn F H erhoht wird, passen Sie die obere Grenzfrequenz /! nach Bedarf an:

Frequenzvorgabe-Signal (%)
[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

M Maximalfrequenz 30,0-500,0 (Hz) 80,0
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5.4 Obere und untere Grenzfrequenzen

: Obere Grenzfrequenz ESE Untere Grenzfrequenz

* Funktion

|
I
1 Programmiert die untere Grenzfrequenz, die den unteren Grenzwert fiir die Ausgabefrequenz festlegt,
: und die obere Grenzfrequenz, die den oberen Grenzwert fiir diese Frequenz festlegt.

Vorgabefrequenz (Hz) Vorgabefrequenz (Hz)

>
P
7
A a
0 100% » 100% 2
Frequenzvorgabe-Signal Frequenzvorgabe-Signal

I * Vorgabefrequenz kann nicht

* Frequenzen Uber oL M) ) L
werden nicht ausgegeben. niedriger als ¢ & gewahit

werden.
[Parametereinstellung]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
" Obere Grenzfrequenz 0,5 - FH (Hz) *1
LL Untere Grenzfrequenz 0,0- 1/ (Hz) 0,0

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

Anmerkung 1:

Stellen Sie fiir 1/ keinen Wert ein, der 10-mal gréRer als . (Grundfrequenz 1) und F { 71! (Grundfrequenz 2)
ist. Wenn ein groRer Wert eingestellt wird, kann die Ausgangsfrequenz nur mit dem 10-Fachen des Minimalwerts
vt und F {70 ausgegeben werden, und der Alarm 5-7 5 wird angezeigt.

Anmerkung 2:

Ausgangsfrequenzen, die kleiner als der Parameter ~ & 4 [ (Startfrequenz) sind, werden nicht ausgegeben. Die
Einstellung des Parameters F &' 4 {1 ist erforderlich.
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5.5 Basisfrequenz

[vL ]: Basisfrequenz 1 : Spannung bei Basisfrequenz 1

I« Funktion |
: Stellen Sie die Basisfrequenz und die Spannung bei Basisfrequenz 1 in Ubereinstimmung mit den Lastvor- :
\ gaben oder der Basisfrequenz ein. )

Anmerkung: Dies ist ein wichtiger Parameter, der den Regelungsbereich fiir konstantes Drehmoment festlegt.

Spannung bei Basisfrequenz A
)
Lo
=3
o
e
5
2
€
5]
&
2
3
<3
e
&
o
3
E
0 A
”

Ausgangsfrequenz (Hz)
Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

ul Basisfrequenz 1 20,0-500,0 (Hz) *

L Spannung bei Basisfrequenz 1 50-330 (240-V-Kiasse) *1
Hey 50-660 (500-V-Klasse)

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
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5.6 Einstellung des elektronischen Motorschutzes

 Funktion

: Uberlast-Alarmstufe

: Auswahl Uberlastmerkmal

: Elektronischer Motorschutz 1

: Art des elektronischen Motorschutzes

: Elektronischer Motorschutz 2

: Erkennungszeit fiir 150 % Motor-Uberlast
: Erkennungsmethode fiir Umrichter-Uberlast

: Elektronischer Temperatur-Schutzspeicher

Dieser Parameter erméglicht die Auswahl der geeigneten Merkmale des elektronischen Uber-
temperaturschutzes gemaR den spezifischen Nenndaten und Eigenschaften des Motors.

[Parametereinstellung]

Uberlast

1: Temperaturabschétzung

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0:- *4
AUL Auswahl Uberlastmerkmal 1: Konstantes Drehmoment (150%-60s) 0
2: Variables Drehmoment (120%-60s)
EHr Elektronischer Motorschutz 1 10-100 (%)/ (A) *1 100
Motor-Uber- |  Uberlast/
Einstellwert
lastschutz Festbremsen
0 aktiv inaktiv
1 Standard- aktiv aktiv
2 motor inaktiv inaktiv
aLhn Art des elektronischen Motorschutzes 3 inaktiv aktiv 0
4 VF-Motor aktiv inaktiv
5 (speziell fur aktiv aktiv
6 inaktiv inaktiv
Umrichterbe-
7 trieb) inaktiv aktiv
F {73 | Elektronischer Motorschutz 2 10-100 (%)/ (A) *1 100
Erkennungszeit fiir 150 % Motor-
FEoT|E 9 o 10— 2400 (s) 300
Uberlast
FE3! Erkennungsmethode fiir Umrichter- 0: 150%-60s (120%-60s) 0
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[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0: Deaktiviert (E H -, F ( 13)
1: Aktiviert (£ H -, F 17 3)

F 5 32 | Elektronischer Temperatur-Schutzspeicher 0
St s P 2: Deaktiviert (£ H r )
3: Aktiviert (£ H - )
FES 7 | Uberlast-Alarmstufe 10-100 50

*1: Der Nennstrom des Umrichters ist 100 %. Wenn fur = 7 ! (Strom-/Spannungseinheiten) = 1(A
(Ampere)/V (Volt)) gewahlt ist, kann er in A (Ampere) angegeben werden.

*2: Ff 32= 1 Der elektronische Schutzstatus (kumulierter Uberlastwert) von Motor und Umrichter wird beim
Ausschalten der Stromversorgung gespeichert. Nach dem Wiedereinschalten der Stromversorgung wird die
Berechnung ausgehend von dem gespeicherten Wert fortgefiihrt.

*3: Nach dieser Einstellung wird der Parameter 5 1/ beim Lesen als ,0 angezeigt.

Die aktuelle Einstellung fiir die Umrichter-Uberlastmerkmale kann mit Hilfe des Statusmonitors iiberpriift
werden.

Siehe das Uberwachungskriterium ,Uberlast- und Regionseinstellung” in Abschnitt 8.2.1.

1) Auswabhl der Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes
Einstellen des elektronischen Motorschutzes Stufe 1

Mit der Auswahl der Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes ({7 . /7) wird die Auslsung bei

Motoriiberlast (. &) und die Funktion fiir Uberlastung durch Festbremsen aktiviert bzw. deaktiviert. Fir die
Auslésung bei Uberlastung des Umrichters (5 £ /) ist die Erkennung kontinuierlich aktiv; die Auslésung bei
Uberlastung des Motors (5 L. ') muss dagegen durch den Parameter [/ /7 ausgewahlt werden.

Begriffserlauterungen

Uberlast durch Festbremsen: Diese Funktion eignet sich ideal fiir Geréte wie Lifter, Pumpen und Gebléase
mit variablem Drehmoment, bei denen der Laststrom mit abnehmender Betriebsdrehzahl kleiner wird.
Wenn der Umrichter eine Uberlast feststellt, vermindert diese Funktion automatisch die Ausgangsfre-
quenz, bevor die Uberlast-Auslésung fiir den Motor (£ . ') aktiviert wird. Mit Hilfe dieser Funktion kann
der Betrieb ohne Ausldsung fortgesetzt werden, indem eine an den Laststrom angepasste Frequenz
verwendet wird.

Anmerkung: Die Uberwachungsfunktion fir Uberlast durch Festbremsen darf nicht bei Lasten mit kons-
tantem Drehmoment verwendet werden (z. B. Férderbander, bei denen der Laststrom fest ist und nicht
von der Geschwindigkeit abhangt).

[Verwendung von Standardmotoren (die nicht speziell fir den Einsatz mit Um-
richtern vorgesehen sind)]
Wenn ein Motor in einem Frequenzbereich unterhalb seiner Nennfrequenz betrieben wird, vermindert sich
dadurch die Kiihlwirkung fiir den Motor. Daher setzt die Uberlasterkennung bei Verwendung eines Standard-
motors friher ein, um einer Uberhitzung vorzubeugen.
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B Auswahl der Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes 1 /7

Einstellwert Motor-Uberlastschutz | Uberlast/Festbremsen
o aktiv inaktiv
H aktiv aktiv
P inaktiv inaktiv
3 inaktiv aktiv

B Einstellung des elektronischen Motorschutzes Stufe 1 (Wie F 1 73)

Wenn die Belastbarkeit des verwendeten Motors kleiner ist als die Belastbarkeit des Umrichters oder der
Nennstrom des Motors kleiner ist als der des Umrichters, muss der Motorschutz Stufe 1 £ H i~ gemaR

dem Nennstrom des Motors angepasst werden.

* Bei Anzeige in Prozent wird 100 % = Nennausgangsstrom (A) des Umrichters angezeigt.

Faktor fiir Ausgangsstrom-Reduktion  [%)/[A]

\

0 A
30Hz  pusgangsirequen (Hz)

Anmerkung: Die Anfangsstufe des Motorschutzes ist auf 30 Hz fest eingestellt.

Einstellbeispiel: VFS15-2007PM-W im Einsatz mit einem 0.4-kW-Motor mit einem Nennstrom von 2 A]

Ve
organg am LED-Anzeige Betrieb
Bedienfeld
. Zeigt die Ausgangsfrequenz an. (Im Stillstand durchfiihren.)
7
weu (Sofern fiir die Standard-Displayanzeige £ 7 { {7 die Auswahl [J [Ausgangsfre-
quenz] festgelegt wurde)
RLH ' )L i) wi )
MODE nu Der erste Basisparameter , A L/ H* (Historie) wird angezeigt.
{Fé* EHr Andern Sie den Parameterwert durch Drehen des Einstellreglers in &= H i= .
188 Die Parameterwerte lassen sich ablesen, indem der Einstellregler in der Mitte gedriickt
— wird (die Grundeinstellung ist 100 %).
'f"'i_ﬁ:" x (] Andern Sie den Parameterwert durch Drehen des Einstellreglers in 4 &% (= Motor-
1‘]? Nennstrom/Umrichter-Nennausgangsstrom x100=2,0/4,8x100)
Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den geanderten Parameter zu speichern.
HookHr EH )
- i1~ und der Parameter werden abwechselnd angezeigt.

Anmerkung: Der Nennausgangsstrom des Umrichters sollte aus dem Nennausgangsstrom fiir

Frequenzen unter 4 kHz berechnet werden, und zwar unabhéngig von der Parameter-

einstellung fur die PWM-Tragerfrequenz (F 3 7 [7).
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[Verwendung eines VF-Motors (Spezialmotor fur Umrichterbetrieb)]

B Auswahl der Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes 7t 7

Einstellwert Motor-Uberlastschutz Uberlast/Festbremsen
Y aktiv inaktiv
5 aktiv aktiv
5 inaktiv inaktiv
7 inaktiv aktiv

VF-Motoren (speziell fur den Betrieb mit Umrichtern ausgelegte Motoren) kénnen in niedrigeren Frequenz-
bereichen als Standardmotoren eingesetzt werden; ihre Kihleffizienz nimmt aber bei Frequenzen unter 6
Hz ab.

B Einstellung des elektronischen Motorschutzes Stufe 1
Wenn die Belastbarkeit des Motors kleiner ist als die Belastbarkeit des Umrichters oder der Nennstrom des Motors kleiner ist

als der des Umrichters, muss der elektronische Motorschutz Stufe 1 = H - so angepasst werden, dass er dem Nennstrom

des Motors entspricht.

* Bei Anzeige in Prozent (%) entspricht 100 % dem Nennausgangsstrom des Umrichters (A).

Faktor fiir Ausgangsstrom-Reduktion [%)/[A]

6Hz Ausgangsfrequenz (Hz)

Die fir die (il Reduktion ist auf 6 Hz fest eingestellt.

2) Erkennungszeit fiir 150 %Motor-Uberlast
Mit dem Parameter ~ 5 [ 7 wird die Zeit eingestellt, die verstreicht, bevor der Motor bei einer Last von 150 %
(Uberlast-Auslésung {7 .. ') abgeschaltet wird, und zwar innerhalb eines Bereichs von 10 bis 2400 Sekunden.

3) Erkennungsmethode fiir Umrichter-Uberlast

Da diese Funktion zum Schutz der Umrichtereinheit dient, l1&sst sie sich nicht durch eine Parametereinstellung

abschalten.
Die Erkennungsmethode fiir Umrichter-Uberlast kann mit dem Parameter 5 5 3 { (Erkennungsmethode fiir

Umrichter-Uberlast) ausgewahlt werden.
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[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0: 150%-60s (120%-60s)
1: Temperaturabschéatzung

FEI Erkennungsmethode fiir Umrichter-Uberlast 0

Falls haufig eine Auslésung infolge Uberlastung des Umrichters (71 ) erfolgt, kann dieses Verhalten verbessert

werden, indem der Grenzwert fir Uberlast durch Festbremsen ~ & [ { nach unten korrigiert oder die Beschleuni-

gungszeit A I bzw. Verzdgerungszeit o £ I vergréRert wird.

m F 55 =[] (150%-60s), 5 !/!L = { (Konstantes Drehmoment)
Die Schutzfunktion ist unabhangig von der Temperatur aktiv, wie aus der Kurve fiir 150 % — 60 Sek. Uberlast in der
folgenden Abbildung zu erkennen.

Umrichterlberlast
strom (%) Umrichter-Uberlastzeit [s]
i rom
Zeits] ; (ungefahre Daten)
11 2400
120 240
130 120
140 80
150 60
185 2
200 0,5
60
Uberwachter Ausgangsstrom [%]
0
110% 150% -
[ 100 %: Nennausgangsstrom des Umrichters ]
Umrichter-Uberlastschutz
B F 53 != ! (Geschatzte Temperatur), 5 ./ = ! (Konstantes Drehmoment)

Dieser Parameter bewirkt eine automatische Anpassung des Uberlastschutzes anhand der prognostizierten
Erhdéhung der Umrichter-Innentemperatur (schraffierte Flache in der folgenden Abbildung).
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Zeitls] A
/"
FEI =0
60
Uberwachter Ausgangsstrom [%]
Ll
0 110% 150% N
. . 100 %: Nennausgangsstrom des Umrichters
Umrichter-Uberlastschutz L ]

Anmerkung 1: Wenn die Belastung des Umrichters 150 % seiner Nennlast iberschreitet oder die
Betriebsfrequenz kleiner als 0,1 Hz ist, kann sich der Umrichter in einer kiirzeren Zeit
abschalten (7L  oder L ! bis I 3).

Anmerkung 2: Der Umrichter ist standardmaRig so eingestellt, dass er bei einer Uberlastung automatisch

die Trégerfrequenz absenkt, um einer Uberlast-Auslésung vorzubeugen ({1 { oder J L { bis
I 3). Bei einer Verringerung der Tragerfrequenz nehmen die Stérungen seitens des Motors
zu; dies beeintrachtigt aber nicht die Leistungsfahigkeit des Umrichters.

Wenn Sie die automatische Absenkung der Tragerfrequenz durch den Umrichter nicht
wiinschen, wahlen Sie die Parametereinstellung = 3 5=

Der Grenzwert fiir die Uberlasterkennung kann in Abhangigkeit von Ausgangsfrequenz und
Tragerfrequenz angepasst werden.

Anmerkung 4: Einzelheiten zur Einstellung A /L =" finden Sie in Abschnitt 3.5.5).

Anmerkung 3:

4) Elektronischer Temperatur-Schutzspeicher

Bei einer Abschaltung der Stromversorgung kann der Uberlast-Fehlerspeicher entweder zuriickgesetzt werden
oder erhalten bleiben.

Diese Parametereinstellung wirkt sowohl auf den Speicher fiir den elektronischen Motorschutz als auch fiir
den elektronischen Speicher fir den Umrichterschutz.

[Parametereinstellungen]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0: Deaktiviert (= Hr~, F { 73)
. i g B e
F & 372 | Elektronischer Temperatur-Schutzspeicher 1: Aktiviert (£ H o=, £ 1 73) o
2: Deaktiviert (= H - )
3: Aktiviert (£ H )
*FE32=

{ ist eine Funktion, die die Einhaltung der US-amerikanischen NEC-Standards gewahrleisten soll.
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5) Auswahl Uberlastmerkmal
Als Merkmal firr eine Uberlastung des Umrichters kann 150 % — 60 s oder 120 % — 60 s gewahlt werden.

[Parametereinstellungen]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0: -
RUL Auswahl Uberlastmerkmal 1: Konstantes Drehmoment (150%-60s) 0
2: Variables Drehmoment (120%-60s)

* Einzelheiten zur Einstellung A 1/{ = { finden Sie in Abschnitt 3.5.3.

Anmerkung 1: Achten Sie bei der Einstellung A ./ L. =Z' darauf, die Eingangsdrossel (ACL) zwischen
Stromversorgung und Umrichter anzuschliefen.

m fl/! =2 (Variables Drehmoment), F 5 3 {={J (120%-60s)

Umrichterliberlast
. Umrichter-Uberlastzeit [s]
Zeit [s] Strom [%] N
(ungefahre Daten)

106 900
110 180
115 90
120 60
140 2
165 0,5

60

Uberwachter Ausgangsstrom [%]
0 3

105% 120%

[ 100 %: Nennausgangsstrom des Umrichters J

Art des Umrichter-Uberlastschutzes
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m FAl{! =2 (Variables Drehmoment), F 5 3 /= { (Geschatzte Temperatur)

Dieser Parameter bewirkt eine automatische Anpassung des Uberlastschutzes anhand der prognostizierten
Erhdhung der Umrichter-Innentemperatur (schraffierte Flache in der folgenden Abbildung).

Zeitls] AN

60

Uberwachter Ausgangsstrom [%]

0 >
105% 120%

[ 100 %: Nennausgangsstrom des Umrichters J

Anmerkung 1: Der Nennausgangsstrom des Umrichters wird geédndert, indem 5 /L = ! oder & gesetzt wird.
Einzelheiten zu den einzelnen Nennausgangsstrémen finden Sie auf Seite L-1.

Anmerkung 2: Nach dieser Einstellung wird der Parameter A !/! beim Lesen als ,0“ angezeigt.

Anmerkung 3: Die aktuelle Einstellung fiir die Umrichter-Uberlastmerkmale kann mit Hilfe des
Statusmonitors Uberprift werden.
Siehe das Uberwachungskriterium ,Uberlast- und Regionseinstellung” in Abschnitt 8.2.1.

6) Uberlast-Alarmstufe

Wenn die Uberlaststufe des Motors den in £ 5 5 7 eingestellten Prozentwert der Uberlast-Auslésung
(5L 2) erreicht, erscheint bei einem Uberlast-Alarmstatus .. “ links in der Anzeige, und das ... “ und die
Monitor-Anzeige fiir die Ausgangsfrequenz blinken im Wechsel.

Ein Uberlast-Alarmsignal kann an der Ausgangsklemme ausgegeben werden.

[Parametereinstellungen]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

FES 7 | Uberlast-Alarmstufe 10-100 (%) 50

[Einstellbeispiel] : Zuweisung des Uberlast-Alarms an die OUT-Klemme.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung

F 13 ! | Ausgangsklemme 2A (OUT) 0-255 16: POL

17 ist das Riickwartslauf-Signal.
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5.7 Betrieb mit Festdrehzahlen (15 Drehzahlstufen)

[5-8 bis[5-7 ] :Festfrequenz 0 bis 7

[F287 Jois [F254 ] : Festfrequenz 8 bis 15

* Funktion

der oberen Grenzfrequenz L. beliebig programmiert werden.

[
1
1
1
1
|

[Einstellverfahren]
1) Start / Stopp
Der Start- und Stopp-Befehl wird tiber die Klemmleiste erteilt.

: Betriebsfrequenz-Vorwahl am Einstellregler

Bis zu 15 Drehzahlschritte kénnen durch einfaches Umschalten eines externen Logiksignals gewahlt
werden. Diese Mehrfachfrequenzen kénnen im Bereich zwischen der unteren Grenzfrequenz .. . und

2: RS485-Kommunikation
3: CANopen-Kommunikation
4: Kommunikationsoption

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung
0: Klemmleiste
1: Tastenblock am Bedienfeld (einschlieRlich
Fernbedienun:
L0 d | Auswahl des Befehlsmodus $ ienung) 0

2) Einstellung der Festfrequenzen
a) Stellen Sie die Drehzahl (Frequenz) fiir so viele Stufen wie nétig ein.

[Parametereinstellung]
Festfrequenz 0

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
5.0 Festfrequenz 0 Ll (H) 00
Fhno Frequenzeinstellmodus-Auswahl 1 0-13- " 0
14: 5 0
Die Frequenzvorgabe mit 5~ [ ist gliltig, wenn F /7 d= {4 (5~ ).

(5~ & ist auch dann giiltig, wenn die Befehlsmodus-Auswahl nicht /77 o/=11.)
Einstellung von Drehzahl 1 bis Drehzahl 15

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
Cr {-5- 7 |Festrequenz 1bis 7 LL-LL(Hy 0,0
F 25 7 F 39 4| Festrequenz 8 bis 15 LL-UL(H2) 0,0
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b) Drehzahl (Frequenz) kann wahrend des Betriebs geandert werden.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung

0: Frequenzvorgabe am Bedienfeld

[
= =] ) : y (mL)
L Betriebsfrequenz-Vorwahl am Einstellregler 1: Frequenzvorgabe am Bedienfeld 1
(F I )+ Festirequenz
Wenn ~ 72 4= {, kann die Drehzahl (Frequenz) mit dem Einstellregler wahrend des Betriebs geéndert werden.

Der Einstellwert fiir die Festfrequenz wird durch Driicken des Mittelteils geandert.
Anmerkung: Wenn der andere Festdrehzahl-Befehl eingegeben wird, wahrend die Frequenz mit dem Einstellreg-
ler angepasst wird, andert sich die Betriebsfrequenz, aber nicht die Anzeige am Umrichter und die

Anzeige des Parameters der gegenwartigen Einstellung.

Bsp.: Wenn 5~ & eingegeben wird, wahrend der Betrieb mit 5~ { lauft, und die Frequenz mit dem
Einstellregler geandert wird, andert sich die Betriebsfrequenz in 5 - =, als Anzeige der Umrich-
terfrequenz und des gerade eingestellten Parameters bleibt aber 5~ ! erhalten. Sie miissen den
Mittelteil oder die MODE-Taste driicken, damit 5 - & angezeigt wird.

Beispiel fiir Festdrehzahl-Logikeingangssignale: Schiebeschalter SW1 = SINK-Seite
O: EIN -: AUS (Andere als die Festdrehzahlbefehle sind gliltig, wenn all diese Signale AUS sind)

Festfrequenz
Klemme
1 2 3 4 6 7 8 9 10 1" 12 13 14 15
S1-CC o - O - O - O - O - o - O - O
S2-CC - O O - O O - - O o - - o O
S3-CC - - - O O O O - - - O O o [¢]
RES-CC - - - - - - -lololo]lo|o olo]o

* Die Funktionen der Klemmen sind wie folgt:

Klemme S1......Eingangsklemmen-Funktion 4A (S1)

F ¢ {4= 1[I (Festdrehzahl-Befehl 1: SS1)
Klemme S2......Eingangsklemmen-Funktion 5 (S2)

F ! !5= {7 (Festdrehzahl-Befehl 2: SS2)
Klemme S3......Eingangsklemmen-Funktion 6 (S3)

F ! {F= !4 (Festdrehzahl-Befehl 3: SS3)
Klemme RES:..Eingangsklemmen-Funktion 3A (RES)

{ {3= {f (Festdrehzahl-Befehl 4: SS4)

*  In der Grundeinstellung ist SS4 nicht zugewiesen. SS4 kann RES mit der Eingangsklemmen-
Funktionsauswahl zugewiesen werden.

Beispiel fiir ein Anschlussdiagramm bei
negativer Logik

F (Vorwartslauf) Vorwarts

cc Gemeinsam

S1 Festfrequenz 1 (SS1)
s2 Festfrequenz 2(SS2)
83 Festfrequenz 3(SS3)
RES

Festfrequenz 4 (SS4)
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3) Verwendung anderer Drehzahlbefehle in Verbdindung mit einem Festdrehzahl-Befehl

Auswahl des Befehlsmodus

o
[

0: Klemmeiste

1: Tastenblock am Bedienfeld (ein-
schlieRlich Fernbedienung)

2: RS485-Kommunikation
3:CANopen-Kommunikation

4: Kommunikationsoption

Frequenzeinstellmodus
Auswahl £ /77

e

Einstellregler 1 (Einstellung wird
auch bei abgeschalteter Stromver-
sorgung gespeichert)

Klemme VIA

Klemme VIB

Einstellregler 2 (zunm Speichern
Mittelteil dricken
RS485-Kommunikation
"Schneller"/"Langsamer"-Signal von
externem Logikeingang

6: CANopen-Kommunikation

7: Kommunikationsoption
8

wn =

@R

: Klemme VIC
9 -
100 -
11:  Impulseingang
12: -
13 -
14 5~ 0

0: Einstellregler 1 (Einstellung wird
auch bei abgeschalteter Stromver-
sorgung gespeichert)

: Klemme VIA

: Klemme VIB

: Einstellregler 2 (zunm Speichern

Mittelteil driicken

RS485-Kommunikation

"Schneller"/"Langsamer"-Signal

von externem Logikeingang

6: CANopen-Kommunikation

7: Kommunikationsoption

8

WN =

a R

: Klemme VIC
9 -
10: -
11:  Impulseingang
12: -
13 -
14: 50

Aktiv

Festfrequenz-Befehl giiltig (1*)

Festfrequenz-Befehl Inaktiv

Mit & 717 o eingesteliter Befehl ist
glltig

Der Umrichter akzeptiert keinen
Festfrequenz-Befehl

Anmerkung 1*): Der Festfrequenz-Befehl hat stets Prioritat, wenn andere Drehzahl-Befehle gleichzeitig erteilt werden.

Ein Beispiel fiir den Betrieb mit drei Drehzahlen, ausgehend von der Grundeinstellung, ist weiter unten dargestellt. (Fre-

quenzeinstellungen sind fur 5~ { bis 3 erforderlich.)

Ausgangsfrequenz

3 Zeit
>

F-CC
]

$1(SS1)-CC

$2(SS2)-CC
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5.8 Umschaltung zwischen zwei Frequenzbefehlen

: Frequenzeinstellmodus-Auswahl 1
: Umschaltung der Frequenzvorgabe

FZ207 | :Frequenzeinstellmodus-Auswahl 2

* Funktion

|
1
| Mit diesen Parametern wird zwischen zwei Frequenzbefehlen entweder automatisch oder (iber
! Eingangsklemmensignale umgeschaltet.

|

Programmierung

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: Einstellregler 1(Einstellung wird auch bei abgeschal-
teter Stromversorgung gespeichert)

FhROd Frequenzeinstellmodus-Auswahl 1 1: Klemme VIA 0

R

2: Klemme VIB

4

Einstellregler 2(zum Speichern Mittelteil eindriicken)
RS485-Kommunikation

(S

+Schneller'/,Langsamer*-Signal von externem
Logikeingang
: CANopen-Kommunikation

6:

7: Kommunikationsoption

8: Klemme VIC !
9,10: -

11: Impulseingang
12,13: -
14500

]
"y
L]
-

Frequenzeinstellmodus-Auswahl 2

0: £ /11 d (per Eingangsklemme auf ~ & [} 7
umschaltbar)

Faon Umschaltung der Frequenzvorgabe 0
1 R0 (bei 1,0 Hz oder weniger Abstand von der

vorgesehenen Frequenz auf Feon umschaltbar)

1) Umschaltung mit Eingangsklemmensignalen (Eingangsklemmenfunktion 104/105: FCHG)

’ Frequenzprioritatswahl-Parameter F 257 = [J ‘

Umschaltung des mit /71 4 und F 2 I 7 eingestellten Frequenzbefehls tber die Ein-
gangsklemmensignale.

Sie kénnen die Funktion zur erzwungenen Umschaltung des Frequenzeinstellungsmodus (Auswahl der
Eingangsklemmenfunktion: 104) einer Eingangsklemme zuweisen.

Wenn an der Eingangsklemmenleiste ein AUS-Befehl eingegeben wird: Einstellung des Frequenzbefehls

mit F 70

Wenn an der Eingangsklemmenleiste ein EIN-Befehl eingegeben wird: Einstellung des Frequenzbefehls mit
Fooa.

Anmerkung: Die Eingangsklemmenfunktion 105 ist die Invertierung des obigen Signals.

2) Automatische Umschaltung durch Frequenzbefehl

’ Frequenzprioritatswahl-Parameter F 250 = |

Automatische Umschaltung des mit 7 /7 o und ~ 2 {1 7 eingestellten Frequenzbefehls gemaR dem einge-
gebenen Frequenzbefehl.

Wenn die mit F /717 o eingestellte Frequenz groRer als 1 Hz ist: Einstellung des Frequenzbefehls mit

Fnod

Wenn die mit 7 /77 o eingestellte Frequenz kleiner oder gleich 1 Hz ist: Einstellung des Frequenzbefehls
mit F 207
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5.9 Automatischer Wiederanlauf (Neustart des freilaufenden Motors)

: Motor-Fangfunktion

A Vorsicht

e Halten Sie sich von Motoren und mechanischen Anlagen fern.
Wenn der Motor aufgrund eines kurzzeitigen Netzausfalls stoppt, laufen die Anlagen nach Wiederherstel-
lung der Stromversorgung plétzlich wieder an.
Dies kann zu Verletzungen fiihren.

® Bringen Sie Warnhinweise zu einem plétzlichen Wiederanlauf der Anlagen nach kurzzeitigen Netzausfal-
len an Umrichtern, Motoren und Anlagen an, um solche Unfélle zu vermeiden.

Vorgeschrieben

* Funktion
Der Parameter ~ 5 i { erkennt die Drehzahl und Drehrichtung des freilaufenden Motors im Falle eines kurz-
zeitigen Netzausfalls und lasst den Motor nach Wiederherstellung der Stromversorgung weich wieder anlaufen
(Motor-Drehzahlermittlungsfunktion). Dieser Parameter erméglicht auch die Umschaltung von Netzstrombetrieb
auf Umrichterbetrieb, ohne den Motor anzuhalten.
Wahrend die Funktion aktiv ist, wird - &£ ~ 5“ angezeigt.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: Deaktiviert

1: Bei kurzzeitigen Netzausfallen

Motor-Fangfunktion 2: Bei kurzzeitigem Ausfall der Reglerfreigabe an 0
Klemme ST

31+2

4: Beim Starten

il
(XK}
[

* Wenn der Motor im Wiederanlaufmodus neu gestartet wird, ist diese Funktion aktiv — unabhéngig von der
Einstellung dieses Parameters.

1) Automatischer Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall (Automatischer
Neustart)

Eingangsspannung

\ 4

Y

/

VorwartsRickwarts | AUS
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Einstellung von F 311 { auf { oder 3: Diese Funktion wird aktiv, wenn die Stromversorgung
wiederhergestellt ist, nachdem im Zwischenkreis und Steuerkreis eine Unterspannung festgestellt wurde.

2) Neustart des frei laufenden Motors (Motor-Drehzahlermittlung)

Motordrehzahl
’ A
’
" " EIN
Vorwarts/Riickwérts J AUS
EIN
stce [ ] AU

* Einstellung von F 3 ! auf & oder 3: Diese Funktion wird aktiv, nachdem die Verbindung zwischen den
Klemmen ST-CC zunéchst gedffnet und dann wieder geschlossen wurde.
Anmerkung 1: Da die Grundeinstellung fir ST (Standby) ,Standig EIN“ ist, missen die folgenden
Einstellungen geandert werden:
< F ¢ !0= 1 (keine Funktion)
« 6: ST (Standby) einer offenen Eingangsklemme zuweisen.

3) Motordrehzahlermittlung beim Start
Wenn F 31 | auf 4 gesetzt ist, erfolgt bei jedem Betriebsstart eine Ermittlung der Motordrehzahl. Diese
Funktion ist besonders niitzlich, wenn der Motor nicht vom Umrichter angesteuert, sondern extern betrieben
wird.

Warnung!!

+ Beim Neustart benétigt der Umrichter ca. 1 Sekunde, um die Drehzahl des Motors zu ermitteln. Daher
dauert der Startvorgang langer als gewohnlich.

« Sie kdnnen diese Funktion nur verwenden, wenn in lhrer Anlage ein Motor mit einem Umrichter
verbunden ist.
Diese Funktion arbeitet in einer Systemkonfiguration, in der mehrere Motoren mit einem Umrichter
verbunden sind, mdglicherweise nicht einwandfrei.

« Falls Sie diese Funktion einsetzen, aktivieren Sie nicht die Erkennung von Phasenfehlern am Aus-
gang.

(FEOG=1,2,H).

Anwendung bei Kranen oder Winden |

Bei einem Kran oder einer Winde kann sich die Last wahrend der obigen Wartezeit eventuell nach
unten bewegen. Wenn der Umrichter bei diesen Maschinen eingesetzt wird, muss daher der Parameter
fur die Motor-Fangfunktion auf .~ 31 {={1“ (Deaktiviert) gesetzt werden. Verwenden Sie auch nicht die
Wiederanlaufversuch-Funktion.

Anmerkung 2: Es ist kein Anzeichen fiir eine Stérung, wenn wahrend der Drehzahlermittlung beim
automatischen Wiederanlauf am Motor ungewdhnliche Geréusche auftreten.
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5.10 Umschaltung der Bedienfeldanzeige

5.10.1 Umschaltung der Anzeigeeinheit (A/V) zwischen Prozentwert und
Strom/Spannung

[F 74 ¢ ]: Strom-/Spannungsanzeige in relativen oder absoluten Einheiten

* Funktion
Diese Parameter dienen zur Anderung der Anzeigeeinheit. % < A (Ampere)/V (Volt)

Strom 100% = Nennstrom des Umrichters
Eingangs-/Ausgangsspannung 100% = 200 V AC (240-V-Klasse), 400 V AC (500-V-Klasse)

B Einstellbeispiel
Wahrend des Betriebs des VFS15-2015PM-W (Nennstrom: 8,0 A) bei Nennlast (100 %) werden die
folgenden Einheiten angezeigt:

1) Anzeige in Prozent 2) Anzeige in Ampere/Volt
(17 1 ®| %Ausgangsstrom: 100% Faktor filr Ausgangsstrom-Reduktion: 8,0A
Lo -

17 171 *| %Eingangsspannung : 100%
[N}

Eingangsspannung: 200V

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
7 'J ! Strom-/Spannungsanzeige in relativen | 0: % 0
oder absoluten Einheiten 1: A (Ampere) / V (Volt)

*Mit £ 70 ¢ werden die Parametereinstellungen wie folgt umgesetzt:

« A-Anzeige: Stromiiberwachungsanzeige: Laststrom, Drehmomentstrom Elektroni-
scher Motorschutz Stufe 1und2 £ 5, F {73
Bremsgleichstromstarke F2s !
Soft-Stall-Schwellwert 1 und 2 FEO I FIBS
Schwellwert fiir Unterstrom F 5 { {

- V-Anzeige: Eingangsspannung, Ausgangsspannung

Anmerkung: Spannung bei Basisfrequenz 1 und 2 (L w, & ¢ 7 {) Anzeige stets in Einheit V.
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5.10.2 Anzeige von Motordrehzahl oder Liniengeschwindigkeit

F 182 ] : Multiplikator bei frequenzproportionaler Anzeige
: Auswahl der Frequenzen fiir frequenzproportionale Anzeige

: Invertierung bei Anzeige in freien Einheiten

: Abgleich/Verschiebung bei Anzeige in freien Einheiten

[« Funktion

: Die Frequenz oder jede andere auf dem Display angezeigte GroRe kann in die Drehzahl des Motors
! oder des Lastgerats umgewandelt werden. Die Einheit fiir die VerarbeitungsgréRe oder das Riick-

: kopplungssignal kann fiir die PID-Regelung geandert werden.

Der Wert, der sich durch Multiplikation der angezeigten Frequenz mit dem in F 717 2 festgelegten Wert
ergibt, wird wie folgt angezeigt:

[Anzeigewert | =["Angezeigte oder gemaR Parameter ermittelte Frequenz | x[F 75 |

1) Anzeige der Motordrehzahl
Umschaltung des Anzeigemodus von 60 Hz (Grundeinstellung) auf 1800 min' (Drehzahl des
4P-Motors)

2) Anzeige der Geschwindigkeit des Lastgerats
Umschaltung des Anzeigemodus von 60 Hz (Grundeinstellung) auf 6 m min-1 (Geschwindigkeit des
Forderbands)

Fabg = 0o

60x0,10=16,0

Anmerkung: Dieser Parameter lasst die Ausgangsfrequenz des Umrichters als einen Wert an-
zeigen, der durch Multiplikation mit einer positiven Zahl ermittelt wird. Dies bedeutet
nicht, dass die tatséchliche Motordrehzahl bzw. Liniengeschwindigkeit genau
angegeben wird.
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[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
—’,L—,, c—, Multiplikator bei frequenzproportionaler| 0,00: Deaktiviert (Anzeige der Frequenz)0,01-200,0 0.00

Anzeige (Multiplikator) ’

Fin3 Auswahl der Frequenzen fiir frequenz- | 0: Alle Frequenzen werden angezeigt 0
proportionale Anzeige 1: PID-Frequenzen werden angezeigt

£0s Invertierung bei Anzeige in freien 0: Invertiert (Negative Steigung) 4

B Einheiten 1: Nicht invertiert (Positive Steigung)

Abgleich/Verschiebung bei Anzeige in

FI0E T 0,00- F H (Hz) 0,00
freien Einheiten

Sofern F 710 3=0

- Freie Einheit Frequenzanzeige

*Mit £ 71 £ werden die Parametereinstellungen wie folgt umgesetzt:

Ausgangfrequenz, Frequenz-Sollwert, PID-

Rickkopplungswert, Standerfrequenz, bei Stopp:

Frequenz-Sollwert (im Betrieb: Ausgangsfrequenz)

I
1
1
1
1
1
1
1
: Frequenz-Parameter FOOFH UL, LU, 5 I~5F T,
| FAOo, R0 FIDS, FIET, F IS0, F 182,
1 .
! F IS4, F I56,F 198, F202,F204, 211,
1 Fe i3, F2 il F2 8
1
| FoMHO, FEaMq L FEHS, FE250, F2ED, 265,
: FEeE1, F2ER, F2i0bisF 275,
| FeB1~FJ8M4, F330,F33 1, F34HE, 350,
: F3E7,F3EE F3E3,
| F380bisF353, F505 F5 13, FEHS, 312,
: FE M, RE523bis AT T
I Sofern F 71 3= 1
: - Freie Einheit PID-Regler-Parameter FPRI4, FIRT, FIRE
1 Anmerkung: Die Einheit fiir Basisfrequenz 1 und 2 ist stets Hz.
|
W Beispieleinstellung bei #+ =80 und £ 722 = 10,00
[FI05=1,F 706=0,00] [F705=1,F 705=20,00
Bedienfeldanzeige Bedienfeldanzeige
800 1000
|
'
1
200 !
0 o
0 80 (Hz) 80 (Hz)
Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz

Bedienfeldanzeige

800

0 80
Ausgangsfrequenz

(Hz)
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6. Sonstich

Fir anspruchsvolle Bedienung, Feinabgleich und andere spezielle Anwendungen stehen erweiterte
Parameter zur Verfiigung. Andern Sie die Pararmeter-Werte entsprechend lhren Anforderungen.
Eine Ubersicht (iber alle Parameter finden Sie in Kapitel 11.

Title Function Reference

gl Overload characteristic selection 5.6, 6.18
FngtL Meter selection 5.1
En Meter adjustment gain
ACr Acceleration time 1 5.2
dEL Deceleration time 1
FH Maximum frequency 5.3
uL Upper limit frequency 5.4
L Lower limit frequency
ul Base frequency 1 55
ulu Base frequency voltage 1
LH- Motor electronic-thermal protection level 1 56
oLn Electronic-thermal protection characteristic selection
5-0-5-17 Preset-speed frequency 0-7 57
R Process input value of PID control 6.24
EHP Default setting 4.3.2
SEE Checking the region setting 4.4
PgEL EASY key mode selection 4.5
oAU Automatic edit function 4.3.1
Faon Frequency priority selection 5.8
Fa20T Frequency setting mode selection 2
FAET-F25Y Preset-speed frequency 8-15 5.7
Fan: Auto-restart control selection 5.9
Fgg Setting of acceleration/deceleration time unit 5.2
FEOT Motor 150% overload detection time
FE3! Inverter overload detection method 5.9
FE32 Electronic-thermal memory
FE57 Overload alarm level
Fi0 Current/voltage unit selection 5.10.1
Finz Frequency free unit display magnification
FIin3 Frequency free unit coverage selection 5.10.2
Fins Inclination characteristic of free unit display

mnE Free unit display bias
Fa24 (Operation frequency setting target by setting dial 5.7
Fas0 EASY key function selection 45
Fa5i-F1REZ Easy setting mode parameter 1-32
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6.1 Nutzliche Parameter fir Einstellungen und Abgleich

6.1.1 Suchen nach Anderungen mit Hilfe der Historie-Funktion
(RLUH)

F LI H  Historie-Funktion

Historie-Funktion (5 L/ H):

Es wird automatisch nach den fiinf zuletzt gednderten Parametern gesucht, die mit anderen Werten als
der Werkseinstellung programmiert sind. Diese werden dann in A ./ H angezeigt. Die Parametereinstel-
lung kann auch innerhalb dieser Gruppe A L/ H geéndert werden.

Verwendung der Historie-Funktion

Betdtigungim | | ED-Anzeige Vorgang
Bedienfeld

Die Betriebsfrequenz wird angezeigt (Betrieb angehalten).

oo (Bei Auswahl der Standard-Displayanzeige:
F 7 !0= [Betriebsfrequenz])
- Ve (Hictario. ) . g
MODE AUH De.r erste Basisparameter 5 1/ H“ (Historie-Funktion) wird ange
zeigt.
@ RCC Der zuletzt eingestellte oder geédnderte Parameter wird angezeigt.
=
an Driicken sie die Mitte des Einstellrads, damit der aktuelle
r v Parameterwert angezeigt wird.
{@W 5.0 Drehen Sie das Einstellrad, um den Sollwert zu &ndern.
Driicken sie die Mitte des Einstellrads, um den geanderten Wert zu
@ SOsRIC speichern. Der Parametername und der programmierte Wert werden
i im Wechsel angezeigt.

Drehen Sie das Einstellrad, wie oben beschrieben, um geénderte
{@\ e Parameter zu suchen und anzuzeigen, und um die Einstellungen zu
Uberprifen und zu @ndern.

{@\ ,:IEEand) H E R d: Erster Historien-Eintrag £ - o : Letzter Historien-Eintrag
Parameteran-
MODE zeige
1 Driicken Sie die MODE-Taste, um zum
MODE UH Modus“Parametereinstellung” (7 L/ H") zuriickzukehren. Danach
l kann die MODE-Taste gedriickt werden, um zur Statusanzeige oder
F--F zur Standardanzeige (Anzeige der Betriebsfrequenz) zurlickzukeh-
MODE . ren.
oo

Anmerkung: Die folgenden Parameter werden in dieser Funktion A L 5 auch dann nicht angezeigt, wenn es
sich bei ihnen um die zuletzt vorgenommenen Anderungen handelt.

Fr (Betriebsfrequenz des Bedienfelds), AL F (Bedienerflihrungs-Funktion),
AUl (Uberlastungsschutz-Charakteristik), AL ! (Automatischer Hoch-/Runterlauf),
A2  (Makrofunktion: Autom. Kennlinieneinstellung), £t 4F (Standardeinstellung),

S E L (Prufen der Regionaleinstellung), 70 0 (Parametereinstellungen sperren)
F 73 7 (Sperrung aller Tastenbetatigungen) , F 73 (Passworteinstellung (F 7800)),
F 735 (Passwortpriifung)
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6.1.2 Schnelleinstellung fiir Standardanwendungen (A L/ F)

: Schnelleinstellung-Funktion

Historie-Funktion (F L/ 7):

Mit der Schnelleinstellungs-Funktion wird der Umrichter auf einen Tastendruck mit voreingestellten
Parametern eingestellt. Die vom Antrieb bendtigten Parameter-Werte werden in den in den Parametern
1-32(F 75 - F 787)der vereinfachte Programmierebene abgelegt. Im EASY-Modus kénnen Sie
diese Parameter setzen. Einzelheiten dazu in Kapitel 4.2.

Bezeichung Funktion Einstellbereich Voreinstellung
0: -
1: Voreinstellung
2: Fordersysteme
. 3: Handhabungssysteme
AURA Verelnf?chte Anwendungspro- 4: Hubwerke 0
grammierung 5: Geblise
6: Pumpen
7: Kompressoren
8: Handhabungssyste,e
B Anwendung der Schnelleinstellung
1) Einstellen der Maschinenart
Betétigung im LED-Anzeige Vorgang
Bedienfeld
. Die Betriebsfrequenz wird angezeigt. (Bei Auswahl der Standard-
i Displayanzeige: = 7 {[i= [Betriebsfrequenz])
Der erste Basisparameter 5 1/ H“ (Historie-Funktion) wird ange-
MODE RUH ° P fiie( ) 9
zeigt.
',E:ré'} auA Drehen Sie das Einstellrad nach rechts um zur Anzeige A L/ A zu
wechsel

Driicken Sie die Mitte des Einstellrads, damit der aktuelle
Parameterwert angezeigt wird.

%D

Drehen Sie das Einstellrad nach rechts und wahlen Sie ! oder
aus.

o
&,

Driicken sie die Mitte des Einstellrads, um den geanderten Wert zu
@ SoRUR speichern. Der Parametername S ./ A und der programmierte Wert
M werden im Wechsel angezeigt.

2) Die fir die Maschine bendtigten Parameter werden in den Parametern 1-32 der vereinfachten
Programmiereben abgelegt.
3) Stellen Sie diese in der vereinfachten Programmierebene. Einzelheiten in Kapitel 4.2
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B Einstellbare Parameter in der Schnelleinstellungs-Funktion
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6.1.3 Einstellen von Parametern mit der Assistenten Funktion fur Standard-

[ N g

Anwendungen (H L F)

: Assistenten-Funktion fiir Standard-Anwendungen

Makro-Funktion (F L/ F):

Die Bedienerfiihrungs-Funktion ruft lediglich die Parameter auf, die zum Einrichten des Umrichters fiir Stan-
dardanwendungen unbedingt benétigt werden. Sie kdnnen den Umrichter leicht einrichten, indem Sie einfach
innerhalb dieser Gruppe einen Parameter nach dem anderen einstellen. Die Bedienerfiihrungs-Funktion

(R U F) stellt funf verwendungsspezifische Bedienerflihrungen zur Verfligung.

Parametereinstellung

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
0: -
Assistenten- 1: - (Anmerkung 1) )
Funktion fiir 2: Bedienerfiihrung zum Festfrequenzbetrieb
AUF Standard- 3:- (Anmerkung 1) 0
Anwendungen 4: Bedienerfiihrung zur Motorumschaltung 1/2
5: Bedienerfiihrung zum Einstellen der Motorkonstanten
6: - (Anmerkung 1)
JAnmerkung 1): Die Werte 1, 3 und 6 sind reservierte Einstellungen. Andern Sie diese nicht.
M Einstellung der Assistenten-Funktion (Einstellung fir Festfrequenzbetrieb, d.h. A L F = 2).
Betati i
e '9””9 m LED-Anzeige Vorgang
Bedienfeld
Die Betriebsfrequenz wird angezeigt (Betrieb angehalten).
on (Wenn die Auswahl der Standard-DisplayanzeigeF 7 = auf
Oeingestellt ist [Betriebsfrequenz]).
RAUH Der erste Basisparameter ,Historie (A L H ) wird angezeigt.
. Drehen Sie das Einstellrad zum Auswahlen der Bedienerfiihrungs-
AUF Funktion (A L F).
b Driicken Sie die Mitte des Einstellrads, so dass £ angezeigt wird.

Drehen Sie das Einstellrad, um zum Einstellwert , 2 fiir die verwen-
dungsspezifische Bedienerfiihrung zu wechseln.

Driicken Sie die Mitte des Einstellrads, so dass die Parametergrup-
rnod pezur verwendungsspezifischen Bedienerfiihrung angezeigt wird
(siehe folgende Tabelle).

Benutzen sie nach dem Aufrufen der Parametergruppe zurverwen-

*ork dungsspezifischen Bedienerfiihrung das Einstellrad zumAndern der
Parameter.
Erd £~ d wird nach Beendigung der Bedienerfiihrung angezeigt.
Anzeige der
Parameter
ale ) )
e Driicken Sie die MODE-Taste, um die Bedienerfiihrung vorzeitig zu
1 verlassen.
Durch Driicken der MODE-Taste kénnen Sie in den Standard-
Fr-F Displaymodus (Anzeige der Betriebsfrequenz) zuriickkehren.
!
o
e
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Wenn Sie wahrend dieses Vorgangs mit einem Schritt nicht zurechtkommen, driicken Sie die MODE-Taste
mehrere Male, um mit der A Lf H-Anzeige neu zu beginnen.

HE A d bzw. £ o wird vor dem ersten bzw. nach dem letzten Parameter jeder Parametergruppe des
Bedienerfiihrungs-Assistenten angezeigt.

Tabelle der Parameter, die mit der Bedienerfiihrungs-Funktion geandert werden kénnen

Bedienerfiihrung zu den Bedienerfiihrung zur Bedienerfiilhrung zum
Festfrequenz- Motorumschaltung 2 Einstellen der
Einstellungen AuE=Y Motorkonstanten

ALF=C ALF=5
Cnid il P
Fhod Fiig ol
ACL Fii3 wlu

-

2‘,: = Fiid FHEOS
FH Fliis Fq 15
g, FliG Fyi
A ul Fu00
Fiig )

Fii3 ot

FoiiM Fuis

Fiis LHr

Fiig F&O !

Sr RCC

5re dEL

5-3 Fiin

M Fial

5r5 Fiae

SrA Fia3

51 FiBS

F2ET FLO0

FZ2BE F50

F2ES

=1

Fogi

Fos2

F2s3

Foa4
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6.1.4 Automatisches Einstellen der Hoch- und Runterlaufzeit

:AutomatischeAnpassung der Hoch-/Runterlaufzeit

* Funktion

[
1
1 Hoch- und Runterlaufzeit werden entsprechend dem Lastmoment und Tragheitsmoment automatisch
: eingestellt. Zur manuellen Einstellung der Hoch- und Runterlaufzeit siehe Kapitel 5.3

e Stellt die Hochlauf- bzw. Runterlaufzeit automatisch innerhalb des Bereichs von einem Achtel bis zum
Achtfachen der mit A [ oder o £ [ eingestellten Zeitspanne ein (in Abhangigkeit vom Umrichter-
Nennstrom).

-2

o Stellt die Drehzahl lediglich wahrend des Hochlaufs automatisch ein. Wahrend des Runterlaufs wird die

Drehzahl nicht automatisch eingestellt, sondern gemag der mit o £ I festgelegten Rate verringert.

Bei geringer Last Bei hoher Last

Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz
(Hz), (Hz)
=
0 0
< —»| Zeit [s] < > » p| Zeit
Hochlaufzeit Runterlaufzeit Hochlaufzeit Runterlaufzeit  [%]

H | Verlangem der Hochlauf- und Runterlaufzeit

Stellen Sie A1/ ! (automatische Anpassung der Hoch-/Runterlaufzeit) auf { oderZ ein.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
0: Deaktiviert (manuelle Einstellung).
AutomatischeAnpassung M, ( Y ! ung)
Ayt der Hoch-/Runterlaufzeit 1: Automatisch 0
2: Automatisch (nur bei Hochlauf)

* Stellen Sie bei automatischer Anpassung der Hochlauf- bzw. Runterlaufzeit die Hochlauf- bzw. Run-
terlaufzeit stets so ein, dass sie auf mittlere Lasten abgestimmt ist. Die Hochlauf- bzw. Runterlaufzeit
andert sich mit den Lastschwankungen. Verwenden Sie bei Umrichtern, die eine feste Hochlauf- bzw.
Runterlaufzeit erfordern, die manuellen Einstellungen (A £ Lo £ ).

* Das Einstellen der Hochlauf- bzw. Runterlaufzeit (7 £ I,/ £ ) in Ubereinstimmung mit einer mittleren
Last gewahrleistet eine Einstellung, die am besten auf weitere Lastdnderungen abgestimmt ist.

* Verwenden Sie diesen Parameter, nachdem Sie den Motor tatsachlich angeschlossen haben.

*  Wird der Umrichter mit einer sehr stark schwankenden Last verwendet, kann das automatischeAnpas-
sen der Hochlauf- oder Runterlaufzeit unter Umstanden nicht schnell genug erfolgen, oder der Bereich
der méglichen Anpassung reicht nicht aus. Dann kann eine Uberlastabschaltung ausgeldst werden.

* Wahlen Sie die Einstellung F 1 { = { nicht bei Verwendung eines (optionalen) Bremswiderstands zur
dynamischen Bremsung.
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[Verfahren zum Einstellen der automatischen Anpassung der Hochlauf-/Runterlaufzeit]

Betétigung im LED-Anzeige Vorgang
Bedienfeld

Zeigt die Betriebsfrequenz an. (Wenn die Auswahl der Standard-

o
s Displayanzeige ~ 7 ([l auf [l eingestellt ist [Betriebsfrequenz])
AUH Der erste Basisparameter ,H 1/ H*“ (Historie-Funktion) wird angezeigt.
% aut Drehen Sie das Einstellrad nach rechts, um den Parameter auf
@ s 4 ¢ zuandemn.

Parameterwerte kénnen durch Driicken der Mitte des Einstellrads
= abgelesen werden.

Vs % . Drehen Sie das Einstellrad nach rechts, um den Parameter auf
t‘:\? 1oder & zu &ndern.

[

Parameterwert zu speichern. A !/ { und der Parameter werden im
Wechsel angezeigt.

ﬁ-
]
[aing

@ Driicken Sie die Mitte des Einstellrads, um den geénderten
=

* Mit den Digital-Eingangsfunktionen 120/121 (FSTP1) und 122/123 (FSTP2) kann ein Schnellhalt befohlen
werden. Diese Funktionen kénnen auch in Verbindung mit der automatischen Anpassung der Hoch-/Runterlauf-
zeit verwendet werden.

6.1.5 Erhohen des Anlauf-Drehnmoments

: Makrofunktion zur automatischen Kennlinieneinstellung

« Wirkungsweise
Diese Funktion bereitet das automatische Einmessen des Motors (Autotuning) vor und stellt gleichzeitig
den Parameter 7 = (Art der Motorregelung) ein, um das vom Motor abgegebene Drehmoment zu
erhéhen. Es werden feldorientierte Verfahren zur Motorregelung verwendet.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
X 0: Deaktiviert
Makrofunktion zur auto- | 4. Aytomatische Drehmomentverstérkung+
RUZ matischen Kennlinienein-| A\ otuning 0
stellung 2: sensorlose Vektorregelung + Autotuning

3: Energiespar-Regelung + Autotuning

Anmerkung 1) Die Parameteranzeigen auf der rechten Seite kehren nach dem Einstellen stets zu [ zuriick. Die
vorherige Einstellung wird auf der linken Seite angezeigt.

Beispiel:m
Anmerkung 2) Das Autotuning wird beim néchsten Motorstart ausgefiihrt.

Achtung:
Stellen Sie vor Aktivierung des Autotunings oder der Makrofunktion zum Einstellen der
Drehmomenterhéhung# Lf & die nachstehenden Parameter gem&R demTypenschild des Motors fest.
ul : Eckfrequenz 1 (Nennfrequenz)
wilow : Spannung bei Eckfrequenz 1 (Nennspannung)
F405 :Motornennleistung
F4 {5 :Motornennstrom
F4 {7 :Motornenndrehzahl
Stellen Sie die Uibrigen Motorkonstanten bei Bedarf ein.
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1) Automatische Anlaufmoment-Anhebung in Abhangigkeit von der Last

| A L 2 ist eingestellt auf ! (automatische Drehmomentverstarkung + Autotuning) |

Wenn A/ & auf { gesetzt wurde (automatische Drehmomenterh6hung + Autotuning), verfolgt der Umrichter
den Laststrom in allen Drehzahlbereichen und stellt die Ausgangsspannung automatisch so ein, dass ein
ausreichendes Drehmoment und ein stabiler Betrieb gewahrleistet sind.
Anmerkung 1: Dasselbe Betriebsverhalten lasst sich erzielen, indem der Parameter & zum Auswahlen der
Art der Motorregelung auf &' (automatische Drehmomentverstarkung) und dasAutotuning mit
Parameter F 4 [ [ auf & eingestellt werden.
= SieheAbschnitt 6.21.
Anmerkung 2: Das Einstellen von A 1{ & auf { bewirkt, dass fiir 7 = automatisch & programmiert wird.

2) Bei Anwendung der sensorlosen Vektorregelung (Automatische
Drehmomentverstarkung und Drehzalstabilisierung)

| R L 2 ist eingestellt auf &' (sensorlose Vektorregelung + Autotuning) |

Das Setzen von A L{ & auf & (sensorlose Vektorregelung + Auto-Abgleich) bewirkt, das ein hohes An-
fangsdrehmoment erzeugt, d.h. die maximale Motorleistung schon bei niedrigen Drehzahlen erreicht wird.
Hierdurch werden Schwankungen der Motordrehzahl aufgrund von Lastschwankungen unterdriickt, was
einen Préazisions-Betrieb ermdglicht. Diese Funktion eignet sich optimal fir Aufziige und andere Lasttransport-
maschinen.

Anmerkung 3: Dasselbe Betriebsverhalten Iasst sich erzielen, indem der Parameter
P £ zum Auswahlen der Art der Motorregelung auf 3 (sensorlose Vektorregelung) und das
Autotuning mit Parameter F 4 [} [} auf 2 eingestellt werden. = Siehe Abschnitt 6.21.

Anmerkung 4: Das Einstellen von A I{ & auf & bewirkt, dass fir /& automatisch 3 programmiert wird.

3) Energiespar-Regelung

| AU 2 ist eingestellt auf J (Energiespar-Regelung + Autotuning)

Das Setzen von A L/ auf 3 (Energiespar-Regelung + Auto-Abgleich) bewirkt, dass der Umrichter stets
einen an die Last angepassten Strom liefert und auf diese Weise Energie spart.

Anmerkung 5: Dasselbe Betriebsverhalten lasst sich erzielen, indem der Parameter # £ zum Auswéhlen
des V/f-Steuermodus auf 4 (automatischer Energiespar-Regelung) und das Autotuning mit
Parameter F 4 7] auf £ eingestellt werden. = Siehe Abschnitt 6.21.

Anmerkung 6: Das Einstellen von A {2 auf 3 bewirkt, dass fur /= automatisch % programmiert
wird.

[Beispiel zur Parametereinstellung]

Botat -
etatigung im LED-Anzeige | Vorgang

Bedienfeld
Zeigt die Betriebsfrequenz an. (Bei angehaltenem Betrieb durchfiih-
8.0 ren). (Wenn die Auswahl der Standard-Displayanzeige £ 7 {{ auf {J
eingestellt ist [Betriebsfrequenz])
MODE AUH Der erste Basisparameter ,H 1/ H* (Historie-Funktion) wird angezeigt.
Drehen Sie das Einstellrad nach rechts, um den Parameter auf
@h\' AUs A U/ 2zu &ndern (Makrofunktion zum Einstellen der Drehmomenter-
hoéhung).
. Parameterwerte kénnen durch Driicken der Mitte des Einstellradsab-
- sy gelesen werden.

% Drehen Sie das Einstellrad nach rechts, um den Parameter auf 3
@ o3 zuandern (Energiespar-Regelung + Auto-Abgleich). (Rechts wird
deraktuelle Einstellwert angezeigt, links der vorherige Wert.)

O3<RU S | Parameterwert zu speichern. 5/ und der Parameter werden im

@ Driicken Sie die Mitte des Einstellrads, um den geanderten
N Wechsel angezeigt.
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Wenn die Vektorregelung nicht aktiviert werden kann: :
Lesen Sie zunachst die Hinweise zur Vektorsteuerung in Abschnitt 5.12-9. 1
1) Wenn das gewlinschte Drehmoment nicht erreichbar ist = Siehe Abschnitt 6.21, Auswahl 2 !
2) Wenn eine Stérungsmeldung ,£ £ = {“ zum Autotuning erscheint = Siehe Abschnitt 6.21, Auswahl 4 :
W 712 (Makrofunktion zur automatischen Kennlinieneinstellung) und 7+ (Art der
Motorregelung)
Die automatische Kennlinieneinstellung aktiviert das Autotuning (F % {J II') und stellt gleichzeitig die Art der
Motorregelung (¥ & ) ein. Aus diesem Grund &ndern sich alle zugehdrigen Parameter automatisch, wenn
AL 2 geandert wird.

Automatisch programmierte Parameter
Aueg FE FHOD
- Nach dem Ausfiihren kehrt Uberpriifen Sie den pro-
| die Anzeige auf 0 zuriick -~ |grammierte Wert F' . N
, | Automatische Drehmoment- 5 Automatische Drehmoment- 5 Autotuning ausgerfiihrt
" | verstarkung + Autotuning = |verstarkung = | (nach der Ausfiihrung: 0)
- Sensorlose Vektorregelung Autotuning ausgerfiihrt
-
= | + Autotuning 3 |Sensorlose Vektorregelung [+ (nach der Ausfiihrung: 0)
3 Energle_spar—RegeIung + « | Energiespar-Regelung 2 Autotuning auslgerfuhrt
Autotuning (nach der Ausfiihrung: 0)

4) Manuelle Drehmomentanhebung (bei linearer U/f-Kennlinie)

Diese Einstellung ist verfiigbar mit der linearen U/f-Kennlinie, die besonders fiir Anwendungen wie z.B. Forder-
anlagen geeignet ist. Sie kann auch zum manuellen Erhéhen des Anlauf-Drehmoments verwendet werden.
Wenn die lineare U/f-Kennlinie nach dem Andern von H L{ & aktiviert werden soll:

Stellen Sie fiir die Art der Motorregelung - £ = I ein (lineare U/f-KennIinie?.
= Siehe Abschnitt 5.12.1.

Anmerkung 7: Um das Drehmoment weiter zu erhdhen, erhdhen Sie den Parameterwert ., & (manuelle Dreh-
momentanhebung) = Einstellung wird in Abschnitt 5.13 beschrieben.

Anmerkung 8: Die Motorregelung F £ =1 (quadratisches Drehmoment) ist eine wirksame Einstellung fir Lasten
wie z.B. Lufter und Pumpen. = Siehe Abschnitt 5.12.2.
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6.2 Auswahl der Betriebsvorgaben

6.2.1 Auswahl der Betriebsvorgaben fur Start/Stop und Frequenz

=3

[L 75 d]: Befehlsvorgabe (iber ...
[FI7T d]: Frequenzvorgabe Uber ...

I Wirkungsweise

! Uber diese Parameter wird die Quelle (integriertes Bedienfeld, Klemmenblock oder Datenkommunikati-

, on) fir Befehls- und Frequenzvorgaben festgelegt, die Vorrang hat (Klemmenblock VIA/VIB/VIC, Einstell-
\ rad, Datenkommunikation oder SCHNELLER/LANGSAMER —Befehle.

23

< Befehlsvorgabe >

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
0: Digitaleingénge

1: Bedienfeld (oder optionales ext. Bedienteil)
Befehisvorgabe- | 5. Rs485-Kommunikation 1
3: CANopen-Kommunikation
4: Feldbusoption

~
I
=
o

[Programmierter Wert]

Schalten mit externen Digitalsignalen zur Vorgabe von Start, Stopp und weiteren

o Digitaleingénge Befehlen

Bedienfeldtastatur Driicken Sie die Tasten | RUN | oder | STOP | in der Bedienfeldtastatur, um

denBetrieb zu starten (RUN) bzw. anzuhalten (STOP). Die Eingaben kénnen
auch an einem optionalen Bedienfeld erfolgen.

RS485 Befehle werden von einem externen Geréat per RS485-Kommunikation
Kommunikation gegeben. = Siehe Abschnitt 6.33.

(X

=+ [ CANopen Befehle werden von einem externen Gerat per CANopen-Kommunikation
= Kommunikation gegeben. = Siehe Abschnitt 6.33.

Lo Befehle werden von einem externen Geréat per Feldbus-Kommunikation

Feldbusoption gegeben. = Siehe Abschnitt 6.33.

¢ Mit der Digital-Eingangsfunktion 108/109 (CMTB) kann die Befehlsvorgabe stets auf Digitaleingdnge umge-
schaltet werden, so dass sie Vorrang vor der Einstellung von £ /7 {7 4 haben. Eine Tabelle zur Auswahl der
Digital-Eingangsfunktion finden Sie in Abschnitt 11.6.

o Uber die Kommunikation kann die Proiritit auf Kommunikation gelegt werden, so dass sie Vorrang vor der
Einstellung von £ /75 & hat.
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<Frequenzvorgabe>

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-einstel-
nung lung

0: Einstellrad 1 (Wert bleibt auch bei
Ausschalten der Spannungsversorgungge-
speichert)

1: Analogeingang VIA

2: Klemmenblock VIB

3: Einstellrad 2 (zum Speichern Mitte
driicken)

7104 |Frequenz-Einstellmoduswahl 1 4: R8485-Kommunikation 0
5: Motorpoti (SCHNELLER / LANGSAMER
Befehle iiber programmierbare
Digitaleingange)

6: CANopen-Kommunikation

7: Feldbusoption

8: Analogeingang VIC

9,10: -

11: Pulseingang

[Programmierter Wert]

Frequenzen werden durch Drehen des Einstellrads am Umrichter
vorgegeben. Ahnlich wie bei einem Lautstarkeregler mit Rastpositionen
bleibt der zur Rastposition gehérende Frequenzeinstellwert gespeichert.
= Siehe Abschnitt 3.2.2.

Ein Frequenzbefehl wird iiber externe Analogsignale vorgegeben. (VIA-
(- Klemme: 0 - 10 VDC)
i Analogeingang = Siehe Abschnitte 3.2.2 und 7.3.
Ein Frequenzbefehl wird (iber externe Analogsignale vorgegeben. (VIB-
e Klemme: 0 bis +10 VDC oder -10 V DC bis +10 VDC)
' | Analogeingang VIB | Ziqiche Abschnitte 3.2.2 und 7.3.
Frequenzen werden durch Drehen des Einstellrads am Umrichter vorge-
3 Einstellrad 2 geben. Driicken sie die Mitte des Einstellrads, um den Frequenzeinstell-
N wert zu speichern.=> Siehe Abschnitt 3.2.2.
Frequenzen werden von einem externen Gerat aus per RS485-Kommu-
Lo nikation vorgegeben.
Die Frequenzen werden liber SCHNELLER- und LANGSAMER-Befehle
. LANGSAMER/ von Digitaleingéngen aus vorgegeben.
. SCHNELLER = Siehe Abschnitt 6.6.3.

Frequenzen werden von einem externen Gerat aus per CANopen-
I Kommunikation vorgegeben.
b! CANopen = Siehe Abschnitt 6.33.

Frequenzen werden Uber Befehle von einer Kommunikationsoption aus
e vorgegeben.
i Feldbusoption = Siehe Abschnitt 6.33
Ein Frequenzbefehl wird iber externe Analogsignale vorgegeben. (VIC-
o Klemme: 0 (bzw. 4) bis 20 mA DC)
o Analogeingang VIC | 2 g ke Abschnitie 3.2.2 und 7.3,

Ein Frequenzbefehl wird iber externe Impulsfolgesignale vorgegeben.
(S2-Klemme: 10pps— 20kpps)
= Siehe Abschnitt 6.6.5.

(]

Ein Frequenzbefehl wird (iber den Parametersr0 vorgebeben
= Siehe Abschnitt 3.6
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* Unabhangig davon, wie die Befehlsvorgabe [ /7L & und die Frequenzvorgabe F /7{i 4 eingestellt sind,
sind die nachstehenden Digital-Eingangsfunktionen stets wirksam:

* Reset 8/9 RES (nur im Stérungsfall aktiv)

« Standby 6/7 ST (ist in Werkseinstellung mit Parameter f110 =6 sténdig aktiv)
« Nothalt 20/21 EXT

o Freilauf 96/96 FFR

Diese Funktionen miissen jeweils einem Digital-Eingang zugewiesen werden.

* Um Anderungen an der Befehlsvorgabe ! /7 7 o und an der Frequenzvorgabe F /7{J 4 vorzunehmen,
missen Sie den Umrichter zuerst voriibergehend aufer Betrieb nehmen.
(Eine Anderung im laufenden Betrieb ist méglich, wenn der Parameter” 735 aufl] eingestellt ist.)
*  Vorrangbefehle von der Datenkommunikation oder Digitaleingédngen haben Vorrang vor F /7 [ .

B Betrieb mit Festdrehzahlen
L 10 d: Einstellen auf [ (Digitaleingange)
F 0 4 alle Einstellungen maéglich.

W Digitaleingangsfunktionen

Weisen Sie jeweils einem Digital-Eingang die folgenden Funktion zu, um die Frequenzvorgabe durch
Ein-bzw. Ausschalten des Eingangs umzuschalten.

Digital-Eingangsfunktion EIN AUS
Proiritatswahl der Lokal geman .Pr0|r|tatswahl
48 ] durch die

Kommunikation tibergehen | (Einstellungvon £ 115, F 10 d) Kommunikation

Frequenzvorgabe Uber Einstellung von

106 Anal i VIA) aktiviert
Digitaleingang nalogeingang (VIA) aktivie Fhbd

Die Nummern 49 und 107 entsprechen invertierten Signalen.

F-13



TOS H I BA Frequenzumrichter VF-S15

H Beispiel fir das Umschalten der Betriebs- und Frequenzeinstellbefehle

Umschalten der Befehlsvorgabe und der Frequenzvorgabe

Thod e
Digitaleingangs- | M'}?f(’g%?;zm(ggﬁfnn)te"
Befehlsvorgabe Funktion Digitaleingangs- I
iber... 108/109 (CMTB) Funktion 48/49 (SCLC) :
Dig;t}?tli?/iire]gsgge Prioritatswahl der |
iqitaleings RS485-Kommunikation !
Digitaleingange aufheben | LOC | Taste
Bedienfeldtastatur | : /REM] (aktiv wenn
RS485-Kommunikation | T 1732=0)
CANopen-Kommunikation __| | -
i irksamer
Feldbusoption wir
RS485- . Startbefehl
Kommunikation !
Digitaleingange
' Bedienfeldtastatur I
Fnod (RUN- bzw. S"I:I'z;gt; I
Digitaleingangs- I
Frequenzvor- Funktion Digitalein- I |
gabe 1 iber... 104/105 (FCHG) gangsfunktion |
106/107
FRogiF2o7 (FMTB)
Einstellrad 1 —E—— | Umschaltung |
Analogeingang VIA —| VIA aktivieren |

Analogeingang VIB —
Einstellrad 2 —
RS485-Kommunikation _]
(SCHNELLERAANGSAMER _| |  —| | | pF———
Befehle liber Digitaleingénge)

CANopen-Kommunikation —

wirksame

: Frequenz-
Feldbusoption — | vorgabe
Analogeingang VIC — Klemmen- I
Pulseingang — ( block VIA 23485- ati |
— | 4 ommunikation ! Einstellrad 2 (bzw. Hoch-/
| | Runter-Taste)
| [T —
wie bei |
Fhod < ]
- Fooq
— Frequenzvor-
gabe 2 Uber...
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6.2.2 Auswahl der Drehrichtung (bei Befehlsvorgabe Uber Bedienfeld-
tastatur)

: Auswahl der Drehrichtung (vorwarts/riickwarts) (Bedienfeldtastatur).

I'e Wirkungsweise

: Programmieren der Motordrehrichtung, wenn das Anlaufen und Anhalten tber die RUN- und die STOP-
: Taste im Bedienfeld ausgeldst werden.

\  Wirksam, wenn [ /7{i o (Befehismodus) auf  (Bedienfeld) eingestellt ist.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Standardeinstellung

Auswahl der Drehrichtung | 0: Vorwaértslauf (Rechtslauf)
(vorwarts/rlickwérts) 1: Rickwartslauf (Linkslauf)
(Bedienfeldtastatur) 2: Vorwartslauf (V/R-Umschaltung
Uber externes Bedienfeld)

3: Rickwartslauf (V/R-Umschaltung
Uber externes Bedienfeld)

£r

* Bei Verwendung eines externen Bedienteils RKP007Z (Option): WennF ~ aufZ eingestellt und die
Standard-Displayanzeige ausgewahlt ist, bewirkt das Driicken der Taste FWD/REV einen Wechsel der
Drehrichtung von ,vorwérts* zu riickwérts*, nachdem die Meldung# -~ - - angezeigt wurde. Erneutes
Driicken der Taste FWD/REV bewirkt einen Wechsel der Drehrichtung von ,riickwarts* zu ,vorwarts®,
nachdem die MeldungF r~ - F angezeigt wurde.

* Bei Verwendung eines externen Bedienteils RKP002Z (Option): WennF ~ aufZ eingestellt und die
Standard-Displayanzeige ausgewahlt ist, bewirkt das Driicken der Taste DOWN bei gleichzeitigem
Driicken der Taste ENT einen Wechsel der Drehrichtung von ,vorwarts" zu ,riickwarts”, nachdem die
MeldungF ~ - ~ angezeigt wurde.

Driicken der Taste UP bei gleichzeitigem Driicken der Taste ENT bewirkt einen Wechsel der Drehrich-
tung von ,riickwarts* zu ,vorwérts*, nachdem die Meldung# ~ - F angezeigt wurde.

*  Uberpriifen Sie die Drehrichtung in der Statusanzeige.

Details zur Statusanzeige siehe Abschnitt 8.1.
F r - F: Vorwértslauf
F r - r: Ruckwartslauf

* Wenn die Digital-Eingangsfunktionen 2/3 (F) und 4/5 (R) verwendet werden, um Uber Digitaleingédnge
zwischen Vorwérts- und Riickwértslauf umzuschalten, ist der Auswahlparameter® ~ fiir den Vorwarts-
bzw. Riickwartslauf nicht wirksam.

Wenn die Klemmen P24 und F (positive Logik) miteinander verbunden sind: Vorwartslauf
Wenn die Klemmen P24 und R (positive Logik) miteinander verbunden sind: Riickwértslauf

*  Der Umrichter ist ab Werk standardméaRig so konfiguriert, dass der Motor bis zum Stillstand abge-
bremst wird, wenn die Eingangsfunktionen fiir Vorwarts- und Rickwartsbefehl gleichzeitig aktiv sind.
Sie kénnen jedoch auch den ParameterF {[} 5 verwenden um Runterlauf oder Riickwértslauf zu
befehlen, wenn beide Drehrichtungsvorgaben aktiv sind.
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6.3 Einstellen der Motorregelung

PE]: At

der Motorregelung

» Wirkungsweise

Die nachstehend angegebenenArten der Motorregelung kénnen ausgewahlt werden.
e Lineare U/f-Kennlinie
® Quadratische U/f-Kennlinie
* Automatische Drehmomentanhebung (*1)
e Sensorlose Vektorregelung (*1)
* Energiespar-Regelung (*1)
e Dynamischer Energiespar-Regelung (fiir Lifter und Pumpen)
* PM-Motor-Regelung
e U/f-Kennlinie mit 7-Punkt-Einstellung

(*1) Parameter fiir die Makrofunktion zum Einstellen der Drehmomenterhéhung: Mit dem Parameter

AU 2 kann dieser Parameter und das Autotuning gleichzeitig eingestellt werden.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung

Funktion

Einstellbereich

Werkseinstellung

Ft

Auswahl des V/f-Steuermodus

0: Lineare U/f Kennlinie

1: Quadratische U/f-Kennlinie
2: Automatische
Drehmomentanhebung

3: Sensorlose Vektorregelung
fiir Asynchronmotoren

4: Energiesparen

5: Dynamisches Energiesparen
(fir Pumpen und Lufter)

6: Sensorlose Vektorregelungfiir
PM-Motoren

7: 7 Punkte U/f Kennlinie
8:-(*3)

(*2)

(*2): Standardeinstellwerte hangen von der Einstellung des Einrichtmenis ab. Siehe Abschnitt 11.5.
(*3): 8 ist ein Einstellparameter des Herstellers. Wahlen Sie diese Einstellung nicht aus.

Anmerkung:

(Art der Motorregelung) ist nur fiir den ersten Motor wirksam. Wechselt beim Umschalten auf den
zweiten Motor unabhéngig von der F & -Einstellung zu ,Lineare U/f-Kennlinie*.
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Die Einstellschritte werden durchgefiihrt wie nachstehend beschrieben.
(In diesem Beispiel wird der Parameter # - fir die sensorlose Vektorregelung auf 3 eingestelit.

[Einstellen der Art der Motorregelung auf 3 (sensorlose Vektorregelung)]

Betatigung im LED-Anzeige Vorgang
Bedienfeld
Zeigt die Betriebsfrequenz an. (Bei angehaltenem Betrieb durchfiih-
oo ren.) (Wenn die Auswahl der Standard-Displayanzeige £ 7 { auf [
eingestellt ist [Betriebsfrequenz])
RUH Der erste Basisparameter ,A [/ H“ (Historie-Funktion) wird angezeigt.
@\’ - Drehen Sie das Einstellrad nach rechts, und &ndern Sie den Para-
mE meter auf 7 £ (Steuerungsauswahl).
n Parameterwerte kdnnen nach Driicken der Mitte des Einstellrads
=) Y abgelesen werden (im Fall von ).
',L;:r %Y Drehen Sie das Einstellrad nach rechts, und andern Sie den Para-
t\g 3 meter auf 3 (Vektorsteuerung).
Driicken Sie die Mitte des Einstellrads, um den geanderten Parame-
@ 3 oFE terwert zu speichern.” & und der Parameter-Einstellwert “ 3” werden
s im Wechsel angezeigt.

Vorsicht:

Wenn F £ aufZ (automatische Drehmomentverstarkung), 3 (sensorlose Vektorregelung),
Y (Energiespar-Regelung),5 (dynamischer Energiespar-Regelung) oder & (PM-Motor-Regelung)
eingestellt ist, nehmen Sie unbedingt die Einstellung der folgenden Parameter anhand der Angaben auf

dem Motortypenschild vor:

ul

Llll_LI
Fygs
FH 5
Fuit

und fiihren das Autotuning (F 4 £ 1) durch. Stellen Sie die brigen Motorkonstanten bei Bedarf ein.

: Eckfrequenz 1 (Nennfrequenz)
: Spannung bei Eckfrequenz 1 (Nennspannung)
: Motornennleistung

: Motornennstrom
: Motornenndrehz

ahl

1) Konstantes Drehmoment

| Einstellen der Art der Motorregelung ' £ auf [ (lineare U/f-Kennlinie)

Diese Regelung wird bei Lasten wie z.B. Férderanlagen oder Krane verwendet, die sowohl bei niedrigen
Drehzahlen als auch bei Nenndrehzahl dasselbe Drehmoment benétigen.

Spannung bei

Eckfrequenz A
S

) k=3
wLw | g
2

£

&

g

@

2

5

g

<4

3

2

3

<

i

0

> Ausgangsfrequenz (Hz)

Eckfrequenz

* Um das Drehmoment weiter zu erhéhen, erhdhen Sie den Einstellwert fir die manuelle Drehmomen-
tanhebung 1 (. & ). = Einzelheiten siehe Abschnitt 5.12.
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2) Einstellung fur Lufter und Pumpen

| Einstellen der Art der Motorregelung # £ auf / (quadratische U/f-Kennlinie)

Diese Regelung wird bei flir Lastcharakteristiken von Geraten wie z.B. Luftern, Pumpen und Geblasen
verwendet, bei denen das Drehmoment im Verhaltnis zur Lastdrehzahl proportional zu deren Quadrat ist.

Spannung bei
Eckfrequenz

«—> Ausgangsspannung (%)

» Ausgangsfrequenz (Hz)

Eckfrequenz ul

3) automatische Drehmomentverstarkung

| Einstellen der Art der Motorregelung # £ auf £ (automatische Drehmomentverstarkung) |

Misst den Laststrom in allen Drehzahlbereichen und passt automatisch die Ausgangsspannung an. Dies
gewahrleistet ein gleichmaRiges Drehmoment und einen stabilen Betrieb.

Spannung bei

Eckfrequenz
A
IS
2
5
£
5
8
2
<
§
2
E]
<
:Automatische i
Drehmoment-

verstéarkung.

» Ausgangsfrequenz (Hz)

Eckfrequenz

* Die Motorkonstanten missen eingestellt sein.
Wenn Sie einen 4P-Standardmotor von Toshiba einsetzen, der dieselbe Leistung wie der Umrichter besitzt,
brauchen Sie die Motorkonstante normalerweise nicht zu verandern. Nehmen Sie in allen anderen Fallen die
Einstellung der folgenden Parameter anhand des Motortypenschildes vor.
w i (Eckfrequenz 1), L s (Spannung bei Eckfrequenz 1),~ 4 1 5 (Motornennleistung),F & {5
(Motornennstrom),~ 4 ! 7 (Motornenndrehzahl) ~ Zum Festlegen anderer Motorkonstanten gibt es drei

Verfahren.

1) Die automatische Drehmomentverstarkung und dasAutotuning (Einmessen von Motorkonstanten) kénnen
zusammen eingestellt werden.
Stellen Sie hierzu den Basisparameter A L/ &' auf { ein. = Einzelheiten siehe Abschnitt 5.5.

2) Die Motorkonstanten kénnen eingemessen werden (Autotuning).
Stellen Sie den erweiterten Parameter = 5[ auf & ein. = Einzelheiten siehe Abschnitt 6.21,

Auswahl 2 .

3) Jede Motorkonstante kann individuell festgelegt werden. = Einzelheiten siehe Abschnitt 6.21, Auswahl 4 .

4) Sensorlose Vektorregelung - Erhéhen des Drehmoments und der
Drehzahlsteifigkeit

| Einstellen der Art der Motorregelung 7 £ auf 5 (sensorlose Vektorregelung)

Die Anwendung der sensorlosen Vektorregelung liefert das héchste Drehmoment in den unteren

Drehzahlbereichen.

(1) Es wird ein hohes Anlaufdrehmoment erreicht.

(2) Wirksame Mafinahme, wenn ein stabiler Betrieb gefordert ist, bei dem der Motor sanft von einer niedrigen
Drehzahl aus hochlaufen soll.

(3) Wirksame MaRnahme zur Unterdriickung von Drehzahlschwankungen, die durch Lastschwankungen

verursacht werden.
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* Die Motorkonstanten missen eingestellt sein.
Wenn Sie einen 4P-Standardmotor von Toshiba einsetzen, der dieselbe Leistung wie der Umrichter besitzt,
brauchen Sie die Motorkonstante normalerweise nicht zu verandern. Nehmen Sie in allen anderen Fallen die
Einstellung der folgenden Parameter anhand des Motortypenschildes vor.
L (Eckfrequenz 1), L s (Spannung bei Eckfrequenz 1),F 4 1 5 (Motornennleistung),F & {5
(Motornennstrom),~ 4 { 7 (Motornenndrehzahl) ~ Zum Festlegen anderer Motorkonstanten gibt es drei
Verfahren.
1) Die sensorlose Vektorregelung und dasAutotuning (Einmessen von Motorkonstanten) kénnen zusammen
eingestellt werden.
Stellen Sie hierzu den Basisparameter A I/ &' auf { ein. = Einzelheiten siehe Abschnitt 5.5.
2) Die Motorkonstanten kénnen eingemessen werden (Autotuning).
Stellen Sie den erweiterten Parameter f400 auf 2 ein. = Einzelheiten siehe Abschnitt 6.21, Auswahl 2 .
3) Jede Motorkonstante kann individuell festgelegt werden. = Einzelheiten siehe Abschnitt 6.21, Auswahl 4 .

5) Energiespar-Regelung
| Einstellen der V/f-Steuermoduswahl 7 £ auf 4 (Energiespar-Regelung)

In allen Drehzahlbereichen kann Energie eingespart werden, indem der Laststrom gemessen und der fiir die
Last jeweils optimale Strom eingestellt wird.

* Die Motorkonstanten miissen eingestellt sein.
Wenn Sie einen 4P-Standardmotor von Toshiba einsetzen, der dieselbe Leistung wie der Umrichter besitzt,
brauchen Sie die Motorkonstante normalerweise nicht zu verandern. Nehmen Sie in allen anderen Féllen die
Einstellung der folgenden Parameter anhand des Motortypenschildes vor.
w i (Eckfrequenz 1), L s (Spannung bei Eckfrequenz 1),~ 4 {1 5 (Motornennleistung),F 4 {5
(Motornennstrom),~ 4 { 7 (Motornenndrehzahl)
Zum Festlegen anderer Motorkonstanten gibt es drei Verfahren:

1) Die Energiespar-Regelung und das Autotuning (Einmessen von Motorkonstanten) kénnen zusammen
eingestellt werden. Stellen Sie hierzu den Basisparameter ./ 2 auf { ein.
= Einzelheiten siehe Abschnitt 5.5.
2) Die Motorkonstanten kénnen eingemessen werden (Autotuning).
Stellen Sie den erweiterten Parameter 7 4 auf 2 ein.
= Einzelheiten siehe Abschnitt 6.21, Auswahl 2 .

3) Jede Motorkonstante kann individuell festgelegt werden. = Einzelheiten siehe Abschnitt 6.21, Auswahl 4 .

6) Erzielung weiterer Energieeinsparungen

| Einstellen der V/f-Steuermoduswahl” = auf5 (dynamische Energiespar-Regelung) |

Noch wirkungsvollere Energieeinsparungen als durch Einstellen vonF - auf“ lassen sich in allen Drehzahl-
bereichen erzielen, indem der Laststrom verfolgt und ein optimal auf die Last abgestimmter Strom abgegeben
wird. Da der Umrichter nicht auf schnelle Lastschwankungen reagieren kann, sollte dieses Leistungsmerkmal
nur bei Lasten wie z.B. Liiftern und Pumpen angewandt werden, bei denen keine heftigen Lastschwankungen
zu erwarten sind.

* Die Motorkonstanten missen eingestellt sein.
Wenn Sie einen 4P-Standardmotor von Toshiba einsetzen, der dieselbe Leistung wie der Umrichter besitzt,
brauchen Sie die Motorkonstante normalerweise nicht zu verandern. Nehmen Sie in allen anderen Fallen die
Einstellung der folgenden Parameter anhand des Motortypenschildes vor.
i (Eckfrequenz 1), L s (Spannung bei Eckfrequenz 1),F 4} 5 (Motornennleistung),F 4 {5
(Motornennstrom), 4 { 7 (Motornenndrehzahl)

Zum Festlegen anderer Motorkonstanten gibt es drei Verfahren:
1) Die Motorkonstanten kénnen eingemessen werden (Autotuning).
Stellen Sie den erweiterten Parameter ~ 4} auf & ein.
= Einzelheiten siehe Abschnitt 6.21, Auswahl| 2 .
2) Jede Motorkonstante kann individuell festgelegt werden. = Einzelheiten siehe Abschnitt 6.21, Auswahl 4 .
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7) Betreiben eines Permanentmagnetmotors
| Einstellen der V/f-Steuermoduswahl# £ 5 auf (PM-Motor-Steuerung)

Permanentmagnetmotoren (PM-Motoren), die im Vergleich zu Induktionsmotoren leicht und kompakt sind
und einen hohen Wirkungsgrad erreichen, kénnen ohne Drehzahlgeber betrieben werden.

Zu beachten ist, dass dieses Leistungsmerkmal nur bei bestimmten Motoren angewandt werden kann.
Weitere Informationen erhalten Sie auf Anfrage von lhrem Toshiba-Handler.

8) Einstellen einer beliebigen U/f-Charakteristik
| Einstellen der V/f-Steuermoduswahl F £ auf 7 (V/f-5-Punkt-Einstellung)

In dieser Betriebsart miissen sieben Paare von Frequenz- und Spannungswerten fiir die U/f-Regelung
festgelegt werden.

[Parametereinstellung]

[Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
F:90 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF1 Frequenz D0 bis FH (Hz) oo
HER 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF1 Spannung 0.0 bis {2 5.0 (%) on
Fig2 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF2 Frequenz 0.0 bis FH (Hz) oo
Fi93 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF2 Spannung 0.0 bis {2 5.0 (%) oo
Figy 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF3 Frequenz 00 bis FH (Hz) oo
F g5 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF3 Spannung 0.0 bis {2 5.0 (%)* [
F 95 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF4 Frequenz 0.0 bis FH (Hz) 0.0
ER 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF4 Spannung 0.0 bis {2 5.0 (%) [
F 55 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF5 Frequenz 0.0 bis FH (Hz) 0.0
EEE 5-Punkt-U/f-Kennlinie, VF5 Spannung 0.0 bis {2 5.0 (%)* oo

* 100% entsprechen 200 V in der 240 V-Klasse und 400 V in der 500 V-Klasse

[ U/f-Kennlinie mit 5-Punkt-Einstellung ]

Spannung 1 bei

- Eckfrequenz A
= ulu
= Fi939
D
< — VF5
3 197
£ . VF4
g 195
7]
g T
1< LI VF3
& ;
e
2 ¢
< 1 H
ub J H >» Ausgangsfrequenz [Hz]

[Fioo|[Fse|[Fiav|[F6 | [FEa] [uL ]

Eckfrequenz 1
Anmerkung 1: Begrenzen Sie den Wert des zu erhdhenden Drehmoments (. &) auf ca. 3%. Eine zu starke
Drehmomentanhebung kann die Linearitat zwischen den Punkten beeintrachtigen.

Anmerkung 2: Wenn einer der Punkte in den schraffierten Bereich der Abbildung unten gesetzt wird, wird die er
automatisch auf der Grenzlinie (der durchgezogenen Linie in der Abbildung) positioniert.

Spannung A
100%

m : In diesen Bereich
kann kein Punkt
gelegt werden

0 3
>

1Hz A Frequenz
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9) Vorsichtshinweise zur Vektorregelung

1) Sehen Sie sich bei Verwendung der Vektorregelung das Typenschild des Motors an, und legen Sie die
nachstehenden Parameter fest.

w i (Eckfrequenz 1), L o (Spannung bei Eckfrequenz 1),F 4 1 5 (Motornennleistung),F & {5
(Motornennstrom),F 4 7 (Motornenndrehzahl)

2) Die sensorlose Vektorregelung bringt ihre Eigenschaften vor allem in Frequenzbereichen unterhalb der
Eckfrequenz (w L ) wirksam zur Geltung. In Bereichen oberhalb der Eckfrequenz werden nicht dieselben
Eigenschaften erreicht.

3) Stellen Sie die Eckfrequenz fiir die Vektorregelung (# & = 3) auf einen Wert von 40 bis 120 Hz ein.

4) Verwenden Sie einen Universal-Kurzschlusslaufermotor, dessen Nennleistung gleich der Umrichternenn-
leistung oder eine Stufe niedriger ist. Die kleinste verwendbare Motorleistung betragt 0,1 kW.

5) Verwenden Sie einen Motor mit 2-8 Polen.

6) Betreiben Sie den Motor stets einzeln (d.h. setzen Sie einen Umrichter je Motor ein). Die sensorlose Vek-
torregelung ist nicht anwendbar, wenn ein Umrichter mit mehr als einem Motor gleichzeitig betrieben wird.
Wenn Sie mehrere Motoren gleichzeitig betrieben wollen, stellen Sie die lineare U/f-Kennlinie ein
(PE=0).

7) Die maximal zulassige Lange der Leitungen zwischen Umrichter und Motor betragt 30 Meter. Nehmen Sie
bei einer gréReren Leistungslange dasAutotuning mit dieser Leitung vor, um mit der sensorlosen Vektor-
regelung das Drehmoment bei niedrigen Drehzahlen zu verbessern.

Wegen des Spannungsabfalls auf der Leitung ist jedoch das vom Motor abgegebene Drehmoment der
Nahe der Nennfrequenz etwas geringer.

8) Wenn eine Motordrossel zwischen Umrichter und Motor geschaltet ist, kann das vom Motor abgegebene
Drehmoment sinken. Das Autotuning kann zudem eine Stérungsmeldung (£ £ = {) ausldsen, so dass die
sensorlose Vektorregelung nicht nutzbar ist.

6.3.1 Manuelle Drehmomentanhebung - Erhéhen des Drehmoments bei
niedrigen Drehzahlen

[ &]: Drehmomentanhebung 1

« Funktion
Wenn das Drehmoment bei niedrigen Drehzahlen nicht ausreicht, erhéhen Sie es, indem Sie die
Drehmomentanhebung mit diesem Parameter einstellen.

Spannung bei A

Eckfrequenz | ! ,

V(%)

3
o
Ausgangsspannung
<>

» Ausgangsfrequenz (Hz)

Eckfrequenz

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
uh Drehmomentanhebung 1 0,0 bis 30,0 (%) /’\Aﬂgsdfmﬁhﬁngi)g(siehe

* Gilt bei Einstellung von v £ auf 0, 1 oder 7.

Anmerkung 1: Fir jede Umrichterleistung ist in Werkseinstellung ein Optimalwert programmiert. Achten Sie
sorgfaltig darauf, dass Sie die Drehmomentanhebung nicht zu weit erhéhen, da dies eine
Stérung wegen Uberstrom beim Anlaufen auslésen kénnte.
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6.4 Digital-Ausgangsfunktionen

6.4.1 Ausgangssignal ,Frequenz erreicht / Betrieb” (LOW)

= detaillierte Beschreibung der Digital-Ausgangs-Funktionen siehe Abschnitt 7.2.2.

: Frequenzschwelle

* Funktion
Wenn die Ausgangsfrequenz den Wert von F {[I[J tiberschreitet, wird die Ausgangsfunktion LOW
aktiv. Dieses Signal kann auch als Steuersignal fiir eine elektromagnetische Bremse verwendet werden
(Vergleiche Abschnitt 6.18).
Wenn F {10 auf 0,0 Hz eingestellt ist, kann dieses Signal auRerdem als ein Betriebssignal verwen-
det werden, da die Ausgangsfunktion aktiv wird, sobald die Ausgangsfrequenz 0,0 Hz (iberschreitet.
* Ausgabe Uber das Relais RY-RC. (Werkseinstellung)
Alle Ausgangsfunktionen kénnen auch dem Wechselrelais FLA-FLB-FLC oder dem Transistoraus-
gang OUT-NO zugewiesen werden.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

Frequenzschwelle fiir die
F 0L | ausgangsfunktion 4/5 (LOW) 00- FH(Hz) 0.0

Ausgangsfrequenz [Hz] A
Frequenz-vorgabe

Fioo
0 >
Zeit [s]
Ausgangsfunktion 4 (LOW) EIN
“Ausgangsfrequenz >F {0 “ AUS

invertiertes Signal

. EIN
Ausgangsfunktion 5 (LOWN)
[ AUS

Beispiel fiir den Anschluss des Transistorausgangs Beispiel fiir den Anschluss der Relaisausgéange (hier
OUT-NO (hier mit der internen Steuerspannungsver- mit externer Steuerspannungsversorgung)
sorgung P24)
+24V DC
RY —
O
RC
Ry
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* Zuweisung der Ausgangsfunktion zu den Klemmen
Die Werkseinstellung ist die Ausgabe des LOW-Signals uber die Klemmen RY-RC.

Mit dieser Einstellung kann auch die die Polaritat des Signals umgekehrt werden.
[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
ETH Funktionsfestlegung A fir 0-255 4: LOW (Ausgangsfre-
(=31 Relaisausgang RY-RC (siehe Abschnitt 11.7) |quenz >F ()

Der Einstellwert 5 (LOWN) entspricht dem invertierten Signal.
Hinweis: 7 {32 legt die Funktion fiir FLA-FLC-FLB und F~ {3 { fiir OUT-NO fest.

6.4.2 Ausgangssignal ,Frequenzvorgabe erreicht® (RCH)

F 57 |: halbe Hysteresebreite fiir Ausgangsfunktion 6/7 (RCH)

:  Funktion

\ Wenn die Ausgangsfrequenz = Frequenzvorgabe + ~ {77 ist, wird die Ausgangsfunktion aktiv. 1

[Parametereinstellung]
B Parametereinstellung der Hysteresebreite fiir Ausgangsfunktion 6/7 (RCH)

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
na Halbe Hysteresebreite fiir die
Fine Ausgangsfunktionen 6/7 (RCH)und 8/9 | 0.0- £ H (Hz) 2,5
(RCHF)
B Parametereinstellung des Relais / Transistorausgangs
Bezeichnung Funktion Einstellbereich - Einstellung
Funktionsfest AfirTransist 0-255 6: RCH (Signal“Fre-
13 unktionsfestlegung A flrTransistoraus- | (siehe Abschnitt quenzvorgabe erreicht
s gang OUT-NO 1.7) (Hoch-/Runterlaufab-
geschlossen))

Der Einstellwert 7 (RCHN) entspricht dem invertierten Signal.
Hinweis) F {3 legt die Funktion fir FLA-FLC-FLBund F {3 fur RY-RC fest.

Ausgangsfrequenz [Hz]

Frequenzvorgabe +

Frequenzvorgabe] - [ /62
0
> Zeit[s]
Ausgangsfunktion 6 (RCH) EIN
[ ,Frequenzvorgabe + £ ([ 2* :l AUS
AUS
Ausgangsfunktion 7 (RCHN) —_— —— EIN
I: invertiertes Signal :I AUS




TOS H I BA Frequenzumrichter VF-S15

6.4.3 Ausgangssignal ,Frequenzbereich erreicht*

F il !] :Frequenzwert fir Ausgangsfunktion
: Halbe Hysteresebreite fiir Ausgangsfunktion

o Funktion
Wenn die Ausgangsfrequenz =F ([} { + F {[} 7 ist, wird die Ausgangsfunktion aktiv.

[Parametereinstellung]
B Parametereinstellung von Frequenz und Erkennungsband

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
£t e'\zllrlrtgi?:ﬁ“ﬁequenz fur*Frequenzbereich 00- FH (Hz) 0,0

Halbe Hysteresebreite fiir die
Fige Ausgangsfunktionen 6/7 (RCH)und 8/9 | 0,0- FH (Hz) 25

(RCHF)

B Parametereinstellung des Relais / Transistorausgangs

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung
(T . . : 0-255 8: RCHF (Signal‘F
Fi3 Funktionsfestlegung A fiir Relais RY-RC (siehe Abschnitt 11.7.) requer;zbereicher-
reicht*

Der Einstellwert 9 entspricht dem invertierten Signal.
Hinweis) F {32 legt die Funktion fir FLA-FLC-FLB und F {3 fiir RY-RC fest.

Ausgangsfrequenz [Hz]

+ > Zeit [s]
Ausgangsfunktion 8 (RCHF ; EIN
[ gc ?5 1+F .'aé’“ ) ] AUS
) H EIN
Ausgangsfunktion 9 (RCHFN)
l: invertiertes Signal :l AUS
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6.5 Spezielle Funktionen fur die Eingange

6.5.1 Einstellen der Prioritdt wenn F und R gleichzeitig aktiv sind

[F_TI75]: Gleichzeitige Ansteuerung der Eingangsfunktionen (F) und (R)

o Funktion
Mit diesem Parameter wird das Verhalten festgelegt, wenn gleichzeitig ein Rechtslauf- (F-) Befehl und
ein Linkslauf- (R-) Befehl gegeben werden.
1) Linkslauf
2) Runterlauf-Stopp

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
Fins Gleichzeitige Ansteuerung der 0: Linkslauf 1
oy Eingangsfunktionen 2/3 (F) und 4/5 (R) | 1: Runterlauf-Stopp

(1) [F {05 =0 (Linkslauf)]: Wenn gleichzeitig ein F-Befehl und ein R-Befehl gegeben werden,
lauft der Motor linksherum.

Ausgangsfrequenz [Hz]

A
Frequenz- o
vorgabe
Rechtslauf
0 Zeit [s]
Frequenz- Linkslauf
vorgabe e - !
Eingangsfunktion (F) EIN
AUS
Eingangsfunktion (R) EIN
AUS

(2)[F 105 = ! (Stopp)]: Wenn gleichzeitig ein F-Befehl und ein R-Befehl gegeben werden,
fiihrt der Motor einen Runterlauf-Stopp aus.

A
Frequenz- o
vorgabe
Rechtslauf
0 Zeit [s]
Eingangsfunktion (F) EIN
AUS
Eingangsfunktion (R) EIN
AUS
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6.5.2 Andern des Spannungsbereichs des VIB-Eingangs

: Signalbereich des VIB-Analogeingangs
* Funktion
Dieser Parameter dient zur Auswahl des Spannungssignalbereichs fiir den VIB-Eingang.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Standardeinstellung

Fin Signalbereich des VIB- | 0: 0..+10 V

Analogeingangs 1:-10..+10 V 0

*x F {1 7=0 : Eingabe von 0 bis +10 V DC in die Klemmen VIB-CC.
Die Auflésung zwischen 0 und +10 V DC betréagt maximal 1/1000.

* F ([l 7= !:Eingabe von -10 bis +10 V DC in die Klemmen VIB-CC.
Die Auflésung zwischen -10 und +10 V DC betrégt maximal 1/1000.

6.5.3 Andern der Funktionen des VIA- und des VIB-Eingangs

: VIA, VIB sind Analog- oder Digitaleingénge

I
1
1 Dieser Parameter gestattet, fir den VIA- und den VIB-Eingang zwischen Betrieb mit Analogsignalen
; oder Digitalsignalen zu wéahlen.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung

0 VIA - Analogeingang
VIB - Analogeingang
1 VIA- Analogeingang

VIA, VIB ist VIB - Digitaleingang (negative Logik)
Fi0s Analog- oder 2 - 0
Digitaleingang 3 VIA- Digitaleingang (negative Logik)

VIB - Digitaleingang
4 VIA - Digitaleingang (positive Logik)
VIB - Digitaleingang

Hinweis) Bei Verwendung des VIA- und des VIB-Eingangs als Digitaleingdnge muss bei negativer Logik
(SINK) ein Pull-Up Widerstand zwischen P24 und die Eingange VIA/VIB geschaltet werden und
bei positiver Logik (SOURCE) ein Pull-Down Widerstand zwischen die Eingange VIA/VIB und
CC geschaltet werden. (Empfohlener Widerstandswert: 4,7kQ, 1/2 W)
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6.6 Funktionen fur Digital-Eingange und Digital-Ausgange

= detaillierte Beschreibung der Eingangsklemmen-Funktionen siehe Abschnitt 7.2.1.

6.6.1 Setzen einer Eingangsfunktion auf ,stéandig aktiv"

: standig aktive Eingangsfunktion 1
F (L F|: standig aktive Eingangsfunktion 2
: sténdig aktive Eingangsfunktion 3

¢ Funktion
Diese Parameter legen stéandig aktive Eingangsfunktionen fest, vergleichbar mit standig angesteuerten
Digitaleingangen.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
Fib standig aktive Eingangsfunktion 1 | 0-153 (siehe Abschnitt 11.6.) 0 (keine Funktion)

Fioe sténdig aktive Eingangsfunktion 2 | 0-153 (siehe Abschnitt 11.6.) 0 (keine Funktion)
o standig aktive Eingangsfunktion 3 | 0-153 (siehe Abschnitt 11.6.) 6 (ST)

* Erlauterung der Freilauf-Stopp-Funktion:
Wenn Standby (Eingangsfunktion 6/7 (ST)) inaktiv

wird, erfolgt ein Freilauf-Stopp. Im Display wird Freilauf-Stopp
Il F F angezeigt. Motor-
In der Werkseinstellung ist die Funktion 6/7 (ST) drehzahl

I

1

1

1

1

! -
1 standig aktiv (Freigabe sténdig erteilt). Andern Sie
! die folgenden Einstellungen:
1

1

1

1

1

1

1

i

[~

«F 1 10=0 (=keine standig aktive Funktion) 2/3 (F) _'—
+ Einem verfiigbaren Digitaleingang die Eingangs- H . L—Aus
EIN

funktion 6/7 (ST) zuweisen

(z.B. Digitaleingang S3:F { {5=F5). Der 6/7 (ST) N e AUS
Freilauf-Stopp erfolgt, wenn die Klemme S3 nicht

geschaltet (=AUS) ist.
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6.6.2 Andern von Digital-Eingangsfunktionen

: Digitaleingang F - Funktion 1A [£ ;5 (] : Digitaleingang F - Funktion 1B
: Digitaleingang R - Funktion 2A : Digitaleingang R - Funktion 2B
: Digitaleingang RES - Funkt. 3A : Digitaleingang RES - Funkt. 3B
: Digitaleingang S1 - Funktion 4A : Digitaleingang S1 - Funkt. 4B
£+ /5| : Digitaleingang S2 - Funktion 5 F /55| : Digitaleingang F - Funktion 1C
£ : /5| : Digitaleingang S3 - Funktion 6 F (55| : Digitaleingang R - Funktion 2C

‘:_\7IA,_V_IL;> i_s’;/&n_al_oé-_/ ______ ' |F_t44]: Digitaleingang Ansprechzeit

: Digitaleingang |

i [F i3] : Digitaleingang VIB - Funktion | : Auswahl S2 Logikeingang/

X X Pulseingang

: : Digitaleingang VIA - Funktion ! : Auswahl S3 Logikeingang/
________________________ PTC-Eingang

= Eine Liste aller verfiigbaren Eingangsfunktionen finden Sie im Abschnitt 11.6.

6.6.3 Andern von Digital-Ausgangsfunktionen

: Relais RY-RC - Funktion 1A

: Transistorausgang OUT - Funktion 2A

: Wechselrelais FLA-FLB-FLC - Funktion 3
: Relais RY-RC - Funktion 1B

: Transistorausgang OUT - Funktion 2B

B A ) A Y O A A
(e ) 1 I v Y I
Loy Ln') N PR ) L) R RO (e

: Logische Verkniipfung der Ausgangsfunktionen (RY-RC, OUT)

Wenn einem Digitalausgang mehrere Eingangsfunktionen zugewiesen werden (z.B. Relais RY-RC:
F {30 =8 undF /37 =1F), dann wird der Ausgang geschaltet, wenn eine/beide (OR/AND) Aus-
gangsfunktion/en aktiv ist/sind. Die logische Verkniipfung der Funktionen (OR/AND) wird mit F {3 5
festgelegt.

= zur Nutzung der Digital-Ausgangsunktionen siehe auchAbschnitt 7.2.2.
= Eine Liste aller verfiighbaren Ausgangsfunktionen finden Sie im Abschnitt 11.7.
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6.7 Zweiter Basis-Parametersatz (Motor 2)

6.7.1 Umschalten der Motorregelung mit Digitaleingangen

: Eckfrequenz 2
F {7 {] :Spannung bei Eckfrequenz 2

: Manuelle Anlauf-Drehmomentanhebung 2
F {13 :Lastverhaltnis 2 (Motor : Frequenzumrichter)

- {55 :Ansprechschwelle 2 der Strom-Soft-Stall-Funktion

Die obigen Parameter ermdglichen den abwechselnden Betrieb von zwei unterschiedlichen Motoren
an einem Frequenzumrichter. Die U/f-Charakteristik der Motorregelung wird entsprechend den Eigen-
schaften der Motoren umgeschaltet.

Hinweis: Der Parameter F £ (Art der Motorregelung) ist nur fiir Motor 1 aktiviert.
Bei Auswahl des Motors 2 verhélt sich die Motorregelung wie mit  # = ={ (U/f konstant).

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
Fian Eckfrequenz 2 20,0-500,0 *1
Filt Spannung bei Eckfrequenz 2 | 50-330 (V) (240-V-Klasse) *1
50-660 (V) (500-V-Klasse)

Fi32 Manuelle Anlauf- 0,0-30,0 (%) Modellabhéngig
Drehmomentanhebung 2 (siehe Abschnitt 11.4)

FiT3 Lastverhaltnis 2 Motor : 10-100 (%) / (A) *2 100

- Frequenzumrichter

F RS Ansprechschwelle 2 der 10-199 (%) / (A), 150

Strom-Soft-Stall-Funktion 200: deaktiviert “2

*1: Grundeinstellungen héngen von der Einstellung im Einrichtmeni (Regionaleinstellungen mit Parameter
5 £ F) ab. Siehe Abschnitt 11.5.

*2: 00% entsprechen dem Nennstrom des Frequenzumrichters.
Wenn 78 ! (relative/absolute Anzeige) = ! (absolute Anzeige) ausgewahlt ist, werden Strom- und
Spannungswerte in Ampere und Volt angezeigt.

B Programmieren der Digitaleingange
Um auf Motor 2 umzuschalten, die folgenden Funktionen einer nicht verwendeten Klemme zuweisen.
Weiterhin kann auf Rampenzeiten 2 und 3 umgeschaltet werden. Weiteres siehe Abschnitt 6.15.1.
Den Digitaleingéngen F, R und RES kénnen jeweils drei Eingangsfunktionen zugewiesen werden, den
Digitaleingangen S1 und S2 kdnnen jeweils zwei Eingangsfunktionen zugewiesen werden.
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Digitaleingangsfunktion
24 26 28 32 152 Umschaltung
AD2 AD3 VF2 0Cs2 MOT2
] ] Lo o It
inaktiv  [inaktiv inaktiv inaktiv  [inaktiv Peulwlu, wb, EHr, RLL, dEL,
FEO2,FELD sind glltig
aktiv inaktiv inaktiv inaktiv inaktiv RCCSOFS00HEL>FE0 LFEO2>FED
inaktiv  faktiv inaktiv inaktiv inaktiv ACC>FS IO JED>FS L LFEO2>F5 (2
im Stillstand: P& >0 (Ufkonstant), oL >F (70,
wludF (T Lub>F L2 EHADF TS
inaktiv inaktiv aktiv>  linaktiv inaktiv
Bei laufendem Motor: L >F {71,
wluDF T L uEF T2 ERADF TS
inaktiv inaktiv inaktiv aktiv inaktiv FED IS>F IBS
PE>0 LL>F 10 wlu>F 171
L . b>F 172 . /: - >F | 73(EHristfesteinge-
- kt L - aktiv Y
naktiv stellt wenn F 5 3 2=~oder3), FED (>F {B5 .
CO>F500 .dEu‘.—%‘—SG’ ! FEO2>FS

Hinweis 1: Die Parameterwerte 25 (AD2N), 27 (AD3N), 29 (VF2N) und 33 (OCS2N) entsprechen den inver-
tierten Eingangsfunktionen (aktiv, wenn der Digitaleingang nicht beschaltet ist).

Hinweis 2: Das Umschalten der Motorregelung von ' £ zu ,U/f konstant® ist bei laufendem Motor nicht
méglich. Hierzu vor dem Umschalten Motor anhalten. . >F { 10,0l u>F {1 L ub>F
{72,k Hr>F | 73 kénnen umgeschaltet werden, wahrend der Motor |duft.

Hinweis 3: Der Wert fur die kumulative Belastung des Motors (fiir den elektronischen Motorschutz) wird nicht

umgeschaltet.

B Beispiel zum Umschalten der Motorcharakterisitik Gber Digitaleingange

F

= Details siehe 8) in Abschnitt 5.12.

Startbefehl :

Funktion 2 (F)

Rampenzeiten Umschaltung : Funktion 24 (AD2)
Motorregelung Umschaltung : Funktion 28 (VF2)
Strom-Soft-Stall Umschaltung : Funktion 32 (OCS2)

6.8 U/f-Motorregelung mit freier 7-Punkte-Kennlinie

£ {550 |:Frequenz (VF1)
£ g t|:Spannung (VF1)

1972 |: Frequenz (VF2)
F {53 |:Spannung (VF2)
= 194 |: Frequenz (VF3)
£ !59%5 |:Spannung (VF3)

F {55 | : Frequenz (VF4)
£ 19 7| : Spannung (VF4)
F {95 | : Frequenz (VF5)
F 195 | : Spannung (VF5)

= Details siehe 8) in Abschnitt 6.13
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6.9 Funktionen fur die Frequenzvorgabe

6.9.1 Umschalten der Frequenzvorgabe

F oAl : Frequenzvorgabe 1 (ber...

: Bedingung flir Umschaltung der Frequenzvorgabe
=
{

Fod

: Frequenzvorgabe 2 Uber...

= Details siehe Abschnitt 5.8

6.9.2 Skalieren der Frequenzvorgabe

"
~<

: Signalbereich des VIB-Analogeingangs

3

~
3
3

: Auswahl VIA/VIB Analog-/Digitaleingang
: VIA-Analogeingang Bezugswert 1

VIA-Analogeingang Bezugsfrequenz 1
: VIA-Analogeingang Bezugswert 2

: VIA-Analogeingang Bezugsfrequenz 2
: Analogeingangsfilter

: VIB-Analogeingang Bezugswert 1

o
QX R L L L
~ | |E3 23] 22|23 22
23 [ | 2] [ P

[ ]
I'LJt

: VIB-Analogeingang Bezugsfrequenz 1

VIB-Analogeingang Bezugswert 2

VIB-Analogeingang Bezugsfrequenz 2
: VIC-Analogeingang Bezugswert 1

: VIC-Analogeingang Bezugsfrequenz 1
: VIC-Analogeingang Bezugswert 2

: VIC-Analogeingang Bezugsfrequenz 2
F & {[1]: Drehzahlverhaltnis RS485-SLAVE

|F & {]: RS485-SLAVE Bezugswert 1

F & !|: RS485-SLAVE Bezugsfrequenz 1

F & !3|: RS485-SLAVE Bezugswert 2

F & {Y]: RS485-SLAVE Bezugsfrequenz 2

TeRunkton T

Analogsignale werden linear auf Frequenzwerte abgebildet. Die Skalierung wird mittels der zwei
Punkte [Bezugswert 1; Bezugsfrequenz 1] und [Bezugswert 2; Bezugsfrequenz 2] festgelegt.

Die Eingénge VIA und VIB miissen mit £ {1 5 als Analogeingang eingestellt werden. Das
Analogeingangsfilter £ § unterdriickt Storungen der Analogsignale. Erhdhen Sie die Filterzeit,
wenn Stérungen die Stabilitat beeintrachtigen.

* Zum Feinabgleich der Analogeingénge die Parameter ~ 4 70 bis F 4 75 verwenden.
(Siehe Abschnitt 6.6.4)
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[Parametereinstellung]

Bezeichung Funktion Einstellbereich Werks-
einstellung
£ Signalbereich des VIB- 0:0-+10V 0
Analogeingangs 1:-10-+10V
0: VIA - Analogeingang
VIB - Analogeingang
1: VIA - Analogeingang
VIB - Digitaleingang (negative Logik)
Fi83 | Digialengang B B neg positve Logiy | ©
3: VIA - Kontakteingang (negative Logik)
VIB - Digitaleingang (negative Logik)
4: VIA - Digitaleingang (positive Logik)
VIB - Digitaleingang (positive Logik)
F2ot VIA Bezugswert 1 0-100 (%) 0
F2oz VIA Bezugsfrequenz 1 0,0-500,0 (Hz) 0,0
F2o3 VIA Bezugswert 2 0-100 (%) 100
F2Od VIA Bezugsfrequenz 2 0,0-500,0 (Hz) *1
F20g Analogeingangsfilter 2-1000 (ms) 64
F2i0 VIB Bezugswert 1 -100 — +100 (%) 0
F2 il VIB Bezugsfrequenz 1 0,0-500,0 (Hz) 0,0
Fai2 VIB Bezugswert 2 -100 — +100 (%) 100
F2 13 VIB Bezugsfrequenz 2 0,0-500,0 (Hz) *1
F2 g VIC Bezugswert 1 0-100 (%) 0
2T VIC Bezugsfrequenz 1 0,0-500,0 (Hz) 0
F2 158 VIC Bezugswert 2 0-100 (%) 100
F2 !9 VIC Bezugsfrequenz 2 0,0-500,0 (Hz) *1
- Skalierung der Frequenzvor- 0: Deaktiviert 0
gabe (iber Kommunikation 1: Aktiviert
FE 1! RS485-SLAVE Bezugswert 1 0-100 (%) 0
Fgic RS485-SLAVE Bezugsfrqu. 1 0,0-F H (Hz) 0
FE 13 RS485-SLAVE Bezugswert 2 0-100 (%) 100
FE M RS485-SLAVE Bezugsfrqu. 2 0,0-F H (Hz) *1

*1: Standardeinstellwerte héangen von der Einrichtmen(i-Einstellung (5 £ £ ) ab. Siehe Abschnitt 11.5.

Hinweis 1: Die Bezugswerte 1 und 2 nicht auf den gleichen Wert einstellen. Wenn sie auf den gleichen
Wert eingestellt sind, wird £ ~ ~ { angezeigt (Bezugspunkte zu nah).
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1) Spannungseingange: Einstellung 0...10 V DC (VIA- und VIB-Analogeingange)

FoOHIFe 13
50 Hz —

Fepeire it
0Hz

« Einstellung der Punkte [Bezugswert;
Bezugsfrequenz] skaliert die
Frequenzvorgabe

« Steigung und Verschiebung der Gera-
den kénnen eingestellt werden.

FepurFe 1o

0(%)
0V Spannungssignal

Frequenzvorgabe

Fag3aFe i@
100 (%)
10 V Spannungssignal

2) Stromeingang: Einstellung 4...20 mA DC (VIC-Analogeingang)

Feig
50 Hz

« Einstellung der Punkte [Bezugswert;
Bezugsfrequenz] skaliert die
Frequenzvorgabe

« Steigung und Verschiebung der
Geraden konnen eingestellt werden.

« fr ein Stromsignal 0...20 mA wird
F 2 {7 =0% eingestellt.

Felb

20 (%)
4 mA Stromsignal

Frequenzvorgabe

Fe g
100 (%)
20 mA Stromsignal

3) Spannungseingang:

Einstellung -10

... +10 V DC (VIB-Analogeingang)

Fo13 « Einstellung der Punkte [Bezugswert;
50H ~fF === ====-=- Bezugsfrequenz] skaliert die
Frequenzvorgabe
Rechtslauf : « Steigung und Verschiebung der Gera-
' den kénnen eingestellt werden.
|
|
feoely :
-10 V Spannungssignal 1 Fuioa=1
. ! L F 1090
Feii '
| Feie i
1 Ohz 100 (%)
: Frequenzvorgabe 10 V Spannungssignal
)
|
!
: Linkslauf
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6.9.3 Feineinstellung der Analogeingange

: VIA - Verschiebung
: VIA - Verstarkung
: VIB - Verschiebung

: VIB - Verstarkung
: VIC - Verschiebung
: VIC - Verstarkung

« Funktion: Diese Parameter dienen zur Feineinstellung der Analogeingénge VIA, VIB, VIC. Diese Para-
meter verwenden, um Feineinstellungen vorzunehmen, nachdem mittels der Parameter £ {1 { bis
F20O4, F2!0bvis F2 13, FZ2 !5 bis FZ !5 Grobeinstellungen vorgenommen wurden.

Die folgende Abbildung zeigt die Kennlinie der Frequenzvorgabe in Abhangigkeit von den Analogsignalen.

Frequenzvorgabe [Hz]

groB, Verstarkung
A . S| E41:
.~ Y33
Lt . Fu4i
£213 ‘ .
Foisg I - kdein Worke-
grog " ¢ ’ R _;_Einstellung
e . Ll i
- ’ R Verschiebung
T L FH10
L7 L L /,f —j— 5335
’ggue < »+ " klein
= d o «
oo >
£ees £203  Wert[%]am
Fg" }E :c:;, :,'g Analogeingang

* Einstellen der Verschiebung des Analogeingangs (F 5 71, FH 72, FHTY)
Zur Sicherheit ist der Frequenzumrichter ab Werk standardméfig so eingestellt, dass er erst dann eine
Ausgabe erzeugt, wenn eine gewisse Spannung am Analogeingang anliegt. Um das untere Totband zu
verkleinern, die Verschiebung auf einen groReren Wert einstellen. Bitte beachten Sie, dass die Angabe
eines zu groRen Werts zur Folge haben kann, dass eine Ausgangsfrequenz noch ausgegeben wird,
selbst wenn das Analogsignal gleich Null (V oder mA) ist.

*Einstellen der Verstérkung des Analogeingangs (F4 7 ¢/, F4 73, FH415)
Der Frequenzumrichter ist ab Werk standardméaRig so eingestellt, dass die Frequenzvorgabe die oberere
Frequenzgrenze erreichen kann, selbst wenn Spannung und Strom am Analogeingang die Maximalwerte
nicht ganz erreichen. Um das obere Totband zu verkleinern, die Verstarkung auf einen kleineren Wert
einstellen. Bitte beachten Sie, dass die Angabe eines zu kleinen Werts zur Folge haben kann, dass die
Frequenzvorgabe die oberere Frequenzgrenze nicht mehr erreicht, selbst wenn die maximale Signal-
spannung oder der maximale Strom am Analogeingang anliegen.
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6.9.4 Frequenzvorgabez Uber Digitaleingdnge (Motorpoti)

: Motorpoti: Reaktionszeit bei SCHNELLER - Befehl

: Motorpoti: Frequenzschrittweite bei SCHNELLER - Befehl
: Motorpoti: Reaktionszeit bei LANGSAMER - Befehl

: Motorpoti: Frequenzschrittweite bei LANGSAMER - Befehl

: Motorpoti: initiale Frequenzvorgabe (z.B. nach dem Einschalten)

: Speichern der letzten Motorpoti-Frequenz als initiale Frequenz (F 25 &)

: o Funktion: Diese Parameter dienen dazu, die Frequenz durch externe Befehlssignale an den
! Digitaleingédngen vorzugeben.
i

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung

Motorpoti: Reaktionszeit bei

F2&4 | SCHNELLER - Befehl 0.0-10,0(s) 0.1
Motorpoti: Frequenzschrittweite

F2B5 | bei SCHNELLER - Befehl 00— FH(H2) 0.1
Motorpoti: Reaktionszeit bei

F2BE | ANGSAMER - Befehl 0.0-10,0(s) 0.1
Motorpoti: Frequenzschrittweite

FZ&7 | bei LANGSAMER - Befehl 00— FH(Hz) 0.1
Motorpoti:

F2ER initiale Frequenzvorgabe (z.B. | L L -L/L (Hz) 0,0

nach dem Einschalten)

. 0: Wird nicht geandert

I?A%?éﬁgﬁ;ir] der letzten 1: Einstellung von¥ 2 & 5 wirdbei

Foag Frequenz als initiale Frequenz Ausschalten der . . 1
£ 35 g) Stromversorgungiberschrie-

( ben

*Diese Funktion ist wirksam, wenn der Parameter F /1 o (Frequenzvorgabe 1 Uber ...) =5 eingestellt ist.

W Programmieren der Digitaleingdnge
Weisen Sie die folgenden Funktionen den Digitaleingdngen zu. Die Frequenzvorgabe kann durch Schalten der
Digitaleingange geandert (schneller/langsamer) oder zurilickgesetzt (initiale Frequenzvorgabe) werden.

Digitaleingangs-Funktion Beschreibung
88/89 (UP) Frequenzvorgabe erhéhen (SCHNELLER)
90/91 (DWN) Frequenzvorgabe verringern (LANGSAMER)
inaktiv>aktiv:
92/93 (CLR) Frequenzvorgabe zuriicksetzen (auf ~ 25 &)

Hinweis: Die Nummern (89, 91, 93) entsprechen den invertierten Funktionen (aktiv, wenn der Digitalein-
gang nicht beschaltet ist).
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W Einstellung mit Dauersignalen (Betriebsbeispiel 1)
Parameter wie folgt einstellen, um die Ausgangsfrequenz proportional zur Dauer der digitalen
Eingangssignale schneller oder langsamer einzustellen:
Steigung bei Erhéhung der Bedienfeldfrequenz =F 25 5/F 25 4
Steigung bei Verringerung der Bedienfeldfrequenz =F 25 T/F 25 &

<<S8ignalverlaufsdiagramm 1: Einstellung mit Dauersignalen>>

Startbefehl — 2 (F) oder 4 (R)

SCHNELLER - 88 (UP) _ I_, |_

LANGSAMER — 90 (DWN)

Riicksetzen auf initiale
Frequenzvorgabe — 92 (CLR)

Obere Grenzfrequenz il .= .=:=.=.4
SteigungF &

Untere Grenzfrequenz L L _ .

O Hz

Die durchgezogene Linie stellt die Frequenzvorgabe mittels Motog)oti dar, die gepunktete
Linie stellt die Ausgangsfrequenz dar (abhangigvon AL L, SEL, Ll und L1L).
Hinweis: Die Frequenzvorgabe mittels Motorpoti-Funktion (F /7 o oder F 20 7 =5)istdurch L . und
L L begrenzt. Mit der Eingangsfunktion LANGSAMER 90/91 (DWN) kann wahrend des Betriebs die
Frequenzvorgabe nicht niedriger als L L eingestellt werden. Nach dem Starten wird automatisch
zun&chst bis L . beschleunigt.
Wenn die initiale Frequenzvorgabe (F & & &) auf einen niedrigeren Wertals ! [ eingestellt ist
und mit der SCHNELLER Eingangsfunktion 88/89 (UP) beschleunigt werden soll, dann vergeht
eine gewisse Zeit bis die Frequenzvorgabe den Wert von ! I Uberschreitet. Stellen Sie also die
initiale Frequenzvorgabe F 2 & 5 gleich oder héher als L L ein, um diesen Effekt (Wartezeit
beim ersten Beschleunigen) zu vermeiden.

W Einstellung mit Impulssignalen (Betriebsbeispiel 2)
Parameter wie folgt einstellen, um die Frequenz in Einzelschritten mittels Impulssignalen vorzugeben:
FZEY,FZEE :Dauer, in der der externe Steuerimpuls anliegt.
FZR5,F2E5 T : Mitjedem einzelnen Impuls erzielte Frequenzénderung
* Der Frequenzumrichter spricht nicht auf Impulse an, deren EIN-Zeit kiirzer als die mit 254
oder F 2 F G eingestellte Zeit ist. Der Impuls zum Ricksetzen auf die initiale Frequenzvorgabe
(Eingangsfunktion 92/93 (CLR)) muss mindestens 12 ms dauern.

<<Signalverlaufsdiagramm 2: Einstellung mit Impulssignalen>>

Startbefehl — 2(F) oder 3 (R) I ]
SCHNELLER - 88 (UP) _J_I_J_Uj—l_l_l_j_
LANGSAMER - 90 (DOWN) | i | : i |_"|

Riicksetzen auf initiale

Frequenzvorgabe — 92 (CLR) i ; I

Obere Grenzfrequenz L/

Frequenzvorgabe [Hz]

(Die gepunktete Linie stellt die
Ausgangsfrequenz dar.)

0 Hz
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B \Wenn zwei Befehle gleichzeitig gegeben werden
« Wenn die Eingangsfunktion 92/93 (CLR) und eine der Eingangsfunktionen 88/89 (UP) oder 90/91
(DWN) gleichzeitig gegeben werden, erhélt die Funktion 92/93 (CLR) Prioritat (die Frequenzvorgabe
wird auf £ &£ £ zuriick gesetzt).
* Wenn ein SCHNELLER und ein LANGSAMER Befehl gleichzeitig gegeben werden, andert sich die
Frequenz mit der eingestellten Beschleunigungs- oder Verzégerungsrate.

W Einstellen der initialen Frequenzvorgabe (F 2 & &)
Bei Frequenzvorgabe mit der Motorpoti-Funktion ist nach dem Einschalten (oder nachdem die
Eingangsfunktion 92/93 (CLR) aktiviert wurde) die mit F &' & &5 festgelegte Frequenzvorgabe giiltig.
Setzen Sie F £ 55 (Speichern der initialen Frequenzvorgabe) auf [7 (Keine Speicherung vor dem
Ausschalten)

B Speichern der aktuellen Frequenzvorgabe als initiale Frequenzvorgabe
Um den Frequenzumrichter zu veranlassen, die Frequenz unmittelbar vor dem Ausschalten automa-
tisch zu speichern und nach dem darauffolgenden Einschalten der Stromversorgung den Betrieb bei
dieser Frequenz zu beginnen, F &' & 5 (Speichern der initialen Frequenzvorgabe) auf 1 einstellen
(wodurch sich die Einstellung vonF 2 & £ jedesmal &ndert, wenn die Stromversorgung ausgeschaltet

wird).

B Einstellbereich der Frequenzvorgabe
Die Frequenz kann von . .. (untere Grenzfrequenz) bis ~ H (Maximalfrequenz) eingestellt werden.
Die untere Grenzfrequenz /. /. wird eingestellt sobald die Eingangsfunktion 92/93 (CLR) aktiviert
wurde.

B Kleinste Einheit der Frequenzvorgabe
Wenn F 702 (Multiplikator fiir frequenzproportionale Anzeige mit freier Einheit) auf 1,00 eingestellt
ist, kann die Ausgangsfrequenz in Schritten von 0,01 Hz vorgegeben werden.
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6.9.5 Frequenzvorgabe Uber den Pulseingang

: Auswahl Digitaleingang/Pulseingang (S2)

[F 3 7E]: Maximale Pulsrate firr Pulseingang
[FE 75

Pulseingangsfilter

o Funktion

I
1
1 Diese Parameter dienen zur Frequenzvorgabe mittels eines Pulseingangssignals am Eingang S2.
: Die Frequenzvorgabe andert sich mit der Pulsrate.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

£ i4E Eingang S2 ist Digitaleingang oder 0: Logikeingang 0

o Pulseingang 1: Pulseingang

F 378 | Maximale Pulsrate fiir Pulseingang 100-5000 (pps) 250

FE 75 | Pulseingangsfilter 2-1000 (ms) 2

* Diese Funktion ist wirksam, wenn die Parameter F /714 = { { (Pulseingang)und F {45 = {
(Pulseingang) eingestellt sind.

* Das Verhltnis der Pulsrate zur Frequenzvorgabe wird durch Parameter F~ 3 7 eingestellt.

* Einstellbeispiel

F 3 7E =25 (pps): Eingangs-Pulsrate = 25 (pps) =Ausgangsfrequenz = 1,0 (Hz)
Eingangs-Pulsrate = 100 (pps) —=Ausgangsfrequenz = 4,0 (Hz)
Eingangs-Pulsrate = 2 k (pps) =Ausgangsfrequenz = 80,0 (Hz)

F 3 7 =50 (pps): Eingangs-Pulsrate = 50 (pps) =Ausgangsfrequenz = 1,0 (Hz)
Eingangs-Pulsrate = 100 (pps) —=Ausgangsfrequenz = 2,0 (Hz)
Eingangs-Pulsrate = 2 k (pps) —=Ausgangsfrequenz = 40,0 (Hz)

Hinweis: Die minimale Pulsrate zur Eingabe in Eingang S2 betragt 10 pps, die maximale 2 kpps.
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6.10 Betriebsfrequenz (Ausgangsfrequenz)

6.10.1 Startfrequenz / Stoppfrequenz

: Einstellung der Startfrequenz
. Einstellung der Stoppfrequenz

* Funktion
Die mit = & 4 [I eingestellte Frequenz wird ausgegeben, sobald der Betrieb gestartet wird.
Parameter £ & 4 [ z.B. fiir dynamische Anwendungen verwenden, wenn beim Anlaufen ein hohes
Drehmoment schnell zur Verfligung stehen soll. Es empfiehlt sich, die Startfrequenz auf einen
Wert zwischen 0,5 und 3,0 Hz einzustellen. Das Auftreten eines Uberstroms lasst sich verhindern,
indem diese Frequenz auf einen Wert eingestellt wird, der unter dem Nennschlupf des Motors
liegt.
Beim Start: Die mit = 2 4 [J eingestellte Frequenz wird sofort ausgegeben
Beim Stopp: Die fallt auf 0,0 Hz ab dem mit F 2 4 3 eingestellten Wert

|
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
F 245 | Einstellung der Startfrequenz 0,1-10,0 (Hz) 0,5
Ccaua i 0.0: Wie F 24 [

F 24 3 | Einstellung der Stoppfrequenz 0.1-30.0 (Hz) 0,0

Ausgangsfrequenz [Hz]

Startfrequenz F 24

Stopfrequenz F 24 3

Zeit [s]

6.10.2 Start/Stopp-Steuerung mit der Frequenzvorgabe

Startfrequenz
: halbe Hysteresebreite

| o Funktion |
| Das Starten/Stoppen des Motors lasst sich einfach durch die Frequenzvorgabe steuern. J

Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-

nung einstellung

FZ24 | | Startfrequenz 0,0-F H (Hz) 0,0

F 242 | halbe Hysteresebreite 0,0-F H (Hz) 0,0
Ausgangsfrequenz [Hz] Wenn die Frequenzvorgabe

den Punkt B erreicht, wird
der Betrieb gestartet. Beim
Runterlaufen wird der
Betrieb gestoppt, wenn die
Frequenzvorgabe unter den

+/" Punkt A fallt.

A B 100% Frequenzsollwert
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6.11 Gleichstrombremsung

6.11.1 Gleichstrombremsung

FZ2H5| : PWM-Tragerfrequenz wahrend der Gleichstrombremsung
: Startfrequenz der Gleichstrombremsung

: Stromstarke bei Gleichstrombremsung

: Dauer der Gleichstrombremsung
o Funktion: Ein hohes Bremsmoment lasst sich durch Anlegen eines Gleichstroms an den Motor erzielen.

[ \
, Diese Parameter dienen zum Einstellen des an den Motor anzulegenden Gleichstroms, der Anwen- |
\ dungsdauer und der Startfrequenz. |

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
PWM-Tragerfrequenz wéhrend der Gleich-
FE48 | strombremsung 2,0-16,0 (kHz) 4,0
F2En Startfrequenz der Gleichstrombremsung 0,0-F H (Hz) 0,0
F25 ! Stromstarke bei Gleichstrombremsung 0,0-100 (%) / (A) 50
F2se Dauer der Gleichstrombremsung 0,0-25,5 (s) 1,0

Ausgangsfrequenz [Hz]

A
Frequenzvorgabe
Gleichstrombremsung
Startfrequenz der
Gleichstrombremsung
0 > Zeit[s]
Ausgangsstrom [A] A
S _l_ Stromstarke bei Gleich-
h v
0 > strombremsung
l«<—>"
F 252 | Dauer der Gleichstrombremsung
Eingangsfunktion 2 (F) oder 4 (R) EIN
= Startbefehl — L —  AUS

Hinweis 1: Wahrend der Gleichstrombremsung nimmt die Empfindlichkeit des Uberlastungsschutzes des
Frequenzumrichters zu. Die Stromstarke bei Gleichstrombremsung wird u.U. automatisch
verringert werden, um eine Stérung zu verhindern.

Hinweis 2: Wahrend der Gleichstrombremsung entspricht die Tragerfrequenz der Einstellung des Parame-
ters F 2495 (PWM-Tragerfrequenz wahrend der Gleichstrombremsung).

Hinweis 3: Die Gleichstrombremsung kann automatisch (bei < £ 5 [i) oder tber die Digital-Eingangsfunk-
tion 22/23 (DB) angesteuert werden. Die Gleichstrombremsung erfolgt ungeachtet der Einstel-
lungenvon F 250, FZ2 52, wenn die Eingangsfunktion aktiv ist . Auch wenn der Eingang
AUS ist, erfolgt die Gleichstrombremsung nur fiir die Dauer F 25 7.

Die Stérke der Gleichstrombremsung héngt von der Einstellung von F 25 { ab.
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6.11

.2 Fixieren der Motorwelle

“|: Fixieren der Motorwelle

o Funktion
Diese Funktion kann erzeugt ein geringes Bremsmoment wahrend des Stillstand der Motorwelle.

AuBerdem kann sie verwendet werden, um den Motor vorzuwarmen.

[Parametereinstellung]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung

Faad Fixieren der Motorwelle 0: Deaktiviert, 1: Aktiviert 0

Wenn die Funktion ,Motorwelle fixieren“ F & 54 auf { eingestellt ist, wird eine Bremskraft in Hohe der
halben mit ~ 25 ! (Stromstérke bei Gleichstrombremsung) eingestellten Bremskraft aufgebracht, z.B. um
ein Bremsmoment auch nach der Beendigung einer normalen Gleichstrombremsung hinaus fortzusetzen.
Zum Beenden der Fixierung der Motorwelle den Standby-Befehl (Eingangsfunktion 6/7 (ST)) ausschalten.

Ausgangsfrequenz [Hz] A e b i o
-m wird angezeig

Frequenzvorgabe o & I m wird angezeigt
Startfrequenz der
Gleichstrombremsung|
0 >» Zeit [s]
Ausgangsstrom [A] A
— lF251 /2
0 \} U U U U \/ ]
Eingangsfunktion EIN
2 (F) oder4 (R) __| AUS
= Startbefehl
Eingangsfunktion 6 (ST) EIN
=Freigabe — AUS

Hinweis 1: Die Funktion ist vergleichbar mit einer DC-Bremsung bei Stillstand durch Eingangsfunktion
22/23 (DB).

Hinweis 2: Wenn wahrend der Fixierung der Motorwelle ein Netzspannungsausfall auftritt, wird die Fixierung
der Motorwelle aufgehoben.
Auch wenn der Frequenzumrichter wéhrend der Fixierung der Motorwelle in den Stérungszustand
geht und durch die automatische Wiederanlauffunktion (siehe F 3 3) wieder in Betrieb gesetzt
wird, wird die Fixierung der Motorwelle aufgehoben.

Hinweis 3: Wahrend der Fixierung der Motorwelle entspricht die Tragerfrequenz der jeweils niedrigeren

Einstellung der Parameters £ 245 oder F 35[0
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6.12 Zeitbegrenzung fir Betrieb bei der unteren Grenzfrequenz
(Standby-Betrieb)

™

: Zeitbegrenzung fir Betrieb bei der unteren Grenzfrequenz
: Zeitbegrenzung zum Erreichen der unteren Grenzfrequenz

F 45 ! :Hysterese fir Betrieb bei der unteren Grenzfrequenz

: o Funktion

| Der Frequenzumrichter beendet den Betrieb nach Ablauf der mit = 2 5 &5 eingestellte Zeitdauer,
: wenn die Frequenzvorgabe unterhalb der unteren Grenzfrequenz (1. L ) liegt. Dann wird im

\ Bedienfeld “L 5 & A" blinkend angezeigt. Steigt die Frequenzvorgabe Uber die untere Grenzfre-
! quenz (L L )+F 35 ! (Hz) wird der Betrieb wieder aufgenommen. Ein Aus-Befehl beendet diese
: Funktion. Die Funktion wird erst aktiv nachdem die Ausgangsfrequenz nach dem Start den Wert
1 L L erreicht hat.

: Wenn die Ausgangsfrequenz nach dem Start den Wert .. .. innerhalb der mit 7 & 5 5 vorgege-
1 benen Zeit wegen Fehlern der Last nicht erreicht, stoppt der Umrichter automatisch nach Ablauf
: dieser Zeit.

1 Mit dieser Funktion kann z.B. verhindert werden, dass Pumpen oder Lufter fir Iangere Zeit in

: einem Drehzahlbereich mit schlechtem Wirkungsgrad betrieben werden.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
Fa5s Zeitbegrenzung fiir Betrieb bei der 0,0: Deaktiviert 00

= unteren Grenzfrequenz 0,1-600,0 (s) !
Fo5g Zeitbegrenzung zum Erreichen der unte- | 0,0: Deaktiviert 0.0
me ren Grenzfrequenz nach dem Start 0,1-600.0 (s) ’

Hysterese fiir Betrieb bei der unteren 0,0-4L (Hz

F351 Grenzfrequenz Ui () 0.2

Ausgangsfrequenz [Hz]
A

—~

—~

- Zeit [s]
Fo56 FJO56 FZ5E FO58
Eingangsfunktion EIN
2(F) oder 4(R)
= Startbefehl J — AUS

Hinweis: Diese Funktion ist auch verfiigbar, wenn zwischen Rechts- und Linkslauf umgeschaltet wird.Nach dem Star-
ten startet die Funktion F &/ 5 & erst nachdem die Betriebsfrequenz .. . erreicht hat. Wenn die Ausgangsfre-
quenz [ L Uberschritten hat wird die Funktion ~ & 5 & inaktiv bis ein Aus-Befehl gegeben wird.
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6.13 Einrichtbetrieb (Tippbetrieb)

[F 7 & : Festfrequenz fiir Einrichtbetrieb
[F 2L {]: Art des Anhaltens im Einrichtbetrieb
[F 25 £ Einrichtbetrieb liber Bedienfeld

I e Funktion

I

1 Im Einrichtbetrieb wird eine niedrige Frequenz unmittelbar (ohne Hochlauframpe) ausgegeben. Zwischen

: normalem Betrieb und Einrichtbetrieb kann mit einem Digital-Eingangssignal umgeschaltet werden oder
|

der Einrichtbetrieb kann (iber das Bedienfeld aktiviert werden.

Die Eingangsfunktion 18/19 (JOG) schaltet den Frequenzumrichter in den Einrichtbetrieb. Wenn sie z.B. der
RES-Klemme zugewiesen werden soll, ~ ! {3 auf {§ einstellen. Der Motor kann dann im Einrichtbetrieb
bedient werden wenn RES aktiv ist (RES-CC an)

Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
F2ED Festfrequenz fiir Einrichtbetrieb F o4 0-20,0 (Hz) 5,0
PR 0: Runterlauf-Stopp 0
Fa5 ¢ ﬁ;ﬁ:g Anhaltens im Einricht- 1: Freilauf-Stopp
2: Gleichstrombremsung
Fo52 | Einrichtbetrieb tber Bedienfeld [ 9: icht moglich 0

[Einstellen des Digitaleingangs RES als Befehlseingang fiir den Einrichtbetrieb (JOG)]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung

) 1
Fiia Eingangsauswahl (RES) 0-203 (Einricht%etrieb)

Hinweis 1: Wahrend des Einrichtbetriebs ist die Digital-Ausgangsfunktion 4/5 LOW (Signal ,Frequenz £ {0

erreicht*) aktiv, jedoch nicht die Funktion 6/7 RCH (Signal ,FrequenzvorgabetF {[J ' erreicht‘). Die
PID-Regelung wird deaktiviert.

Hinweis 2: Wenn nur das Bedienfeld fiir den Einrichtbetrieb verwendet wird, ist es nicht erfoderlich, die
Digitaleingangs-Funktion 18/19 (JOG) einem Eingang zuzuweisen.

<Beispiele fir Einrichtbetrieb>
Fir normalen Betrieb wird der Digitaleingang RES nicht geschaltet (Die mit < /7 [ &/ gewahlte Frequenzvorgabe ist

aktiv oder Festfrequenzen).

| RES (Einrichtbetrieb) EIN + F EIN: Einrichten im Rechtslauf |

| RES (Einrichtbetrieb) EIN + R EIN: Einrichten im Linkslauf |

| Frequenzbefehl + F: EIN: Rechtslauf, Frequenzbefehl + R: EIN: Linkslauf |
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Festfrequenz 5
Rechtslauf Rechtslauf [
Linkslauf echistauf
ol [ A |
FP2a _ 1]
R-P24 —
RES-P24
(F 1 13=18) -

Frequenzbefehl ;

Der Eingang fiir den Einrichtbetrieb (RES-CC) ist aktiv wenn die Betriebsfrequenz gleich oder kleiner der
Festfrequenz im Einrichtbetrieb F 7 5 {7 ist. Der Eingang hat keine Funktion wenn die Betriebsfrequenz
hoher als die Festfrequenz im Einrichtbetrieb ist.

Der kann solange im Einrichtbetrieb betrieben werden wie der Eingang RES mit CC verbunden ist.

Einmal aktiviert, hat der Einrichtbetrieb Prioritat vor andernen Betriebsbefehlen.

Auchbei FZ2F ! = oder { wird ein Nothalt mit Gleichstromausgefiihrt, wennfF 5 {J 3 =7 eingestellt wird.
Die obere Grenzfrequenz schrankt die Festfrequenz fir Einrichtbetrieb in keiner Weise ein (Parameter
uil).

B Einrichtbetrieb (iber das Bedienfeld (F 252 = !)

Die Drehrichtung kann Uber das Erweiterungs-Bedienfeld geandert werden:

Mit RKP007Z: Beim Driicken der FWD/REV-Taste wechselt die Anzeige zwischen F /5 und - J 0 5

Mit RKP002Z: Driicken der Taste UP wechselt nach # ./ {7 [; und Driicken der Taste DOWN wechselt

nach - J 05

e Wenn F /{1 [; angezeitg wird bleibt der Umrichter im Einrichtbetrieb mit Rechtslauf solange die Taste
RUN gedrtickt wird.

e Wenn r~ ./ {1 [; angezeigt wird bleibt der Umrichter im Einrichtbetrieb mit Linkslauf solange die Taste

RUN gedriickt wird.

e Wenn die Taste RUN langer als 20 s gedriickt wird wird die Warnmeldung £ - { 7 angezeigt.

Reihenfolge der Betriebsarten beim Driicken der MODE-Taste:

@ Standardanzeige

Statusanzeige
Einrichtbetrieb iiber
Bedienfeld

Hinweis: Wenn der Frequenzumrichter in Betrieb ist (RUN-LED blinkt) oder auch wenn nur ein

Betriebsbefehl gegeben wurde (RUN-LED leuchtet), kann der Frequenzumrichter nicht auf Einrichtbetrieb tiber das
Bedienfeld umgeschaltet werden.
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6.14 Sprungfrequenzen (zum Vermeiden von Resonanzen)

: Sprungfrequenz 1
7 !|: halbe Sprungweite 1
F & 712 Sprungfrequenz 2
F £ 13 halbe Sprungweite 2
F & 14 |: Sprungfrequenz 3
2 15]: halbe Sprungweite 3

Mechanische Resonanzen lassen sich durch Uberspringen der betroffenen Drehzahl wéhrend des
Betriebs vermeiden. Frequenzen innerhalb des eingestellten Sprungbereichs kdnnen nicht vorgegeben
werden.

Ausgangsfrequenz (Hz) ‘}

Sprungfrequenz 3 (F 2 T4) % } Sprungweite 3 (2xF & 75)
Sprungfrequenz 2 (F 2 77) A % } Sprungweite 2 (2xF 2 73)
Sprungfrequenz 1 (F 2 11) A % } Sprungweite 1 (2xF 2 7 1)
0 >
Frequenzvorgabe

Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-einstel-
nung lung

F 270 | Sprungfrequenz 1 0,0-F H (Hz) 0,0

F 27 ¢ | halbe Sprungweite 1 0,0-30,0 (Hz) 0,0

F 2 72 | Sprungfrequenz 2 0,0-F H (Hz) 0,0

F 273 | halbe Sprungweite 2 0,0-30,0 (Hz) 0,0

FZ2 74 | Sprungfrequenz 3 0,0-F H (Hz) 0,0

F 2 75 | halbe Sprungweite 3 0,0-30,0 (Hz) 0,0

Hinweis 1: Keine Sprungfrequenzen einstellen, deren Sprungweiten sich Uberlappen..
Hinweis 2: Wahrend des Hochlaufens und Runterlaufens wird die Funktion zum Uberspringen von Frequenzen
fur die Betriebsfrequenz deaktiviert.
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6.15 Stolfreie Umschaltung der Frequenzvorgabe

: Auswahl ,StoRfreie Umschaltung der Frequenzvorgabe*
: Sperrung der Taste ,Vor Ort/Fern“ am externen Bedienteil
: Funktionszuweisung EASY-Taste

Beim Umschalten von Fern- auf Vor-Ort-Steuerung werden Start/Stopp-Zustand und die aktuelle
Betriebsfrequenz als Frequenzvorgabe aus dem Fern-Modus in den Vor-Ort-Modus {ibernommen.
Hingegen werden sie beim Umschalten von Vor-Ort- auf Fern-Modus nicht in den Fern-Modus
Uibernommen.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-

nung einstellung

F 2595 | Auswahl "StoRfreie Umschaltung der 05 Deaktiviert 0
Frequenzvorgabe" 1: Aktiviert

£7132 Sperren der Taste ,Vor Ort/Fern“ am 0: Zulassig 1
externen Bedienteil 1: Gesperrt

0 Umschaltung des Eingabebe-
triebsart EASY / Standard

1 Schnelltaste

2 Umschaltung Vor Ort- / Fern-
steuerung 0

3 Extremwerte in der Monitoran-|
zeige halten

4 -

5 -

£ 7150 | Funktionszuweisung EASY-Taste

* Der EASY-Taste kann die Funktion ,Umschaltung Vor Ort/Fern“ zugewiesen werden, dazu Parameter
F 750 (Funktion der EASY-Taste) = 2 (Taste ,Vor Ort/Fern®) einstellen. Die EASY-LED leuchtet bei
Auswahl des Vor-Ort-Modus.

* |Im Vor-Ort-Modus wird zur Bedienung das Bedienfeld benutzt. Bei der Fernbedienung wird der Bedienmo-

dus mit dem Parameter  ~ [J o (Auswahl der Befehlsvorgabe) und ~ = 7 & (Auswahl der Frequenzvor-
gabe) eingestellt.

* Die Taste ,LOC/REM" des optionalen externen Bedienteils (RKP007Z) kann verwendet werden.
In diesem Fall Parameter £ 732 (Sperren der Taste ,Vor Ort/Fern“ am externen Bedienteil) = 0 (zul&s-
sig) einstellen.
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Betriebsbeispiel: Fern-Modus (£ /11i d=1 : (Befehlsvorgabe Uber Digitaleingange))

Fern-Modus | Vor-Ort-Modus
EASY-Taste ]
EIN Beim Umschalten von Fern- auf
AUS Vor-Ort-Modus werden
Frequenzvorgabe und
Ausgangs- .
frequenz Start/Stop-Status in den Vor-Ort-
Modus libernommen. Der Motor
lauft ohne Unterbrechung oder
F-P24  EIN Drehzahlénderung wesiter.
AUS
interner
Betriebs- EIN \l/
befenl  AUS J
Vor-Ort-Modus I Fern-Modus
P!
»
»
EASY-Taste |
EL’J\IS | Beim Umschalten von Vor-Ort-auf
Ausgangs- | — Frequenz- Fern-Modus sind Frequenz-vor-
frequenz A vorgabe im gabe und Start/Stopp-Status des
I Fern-Modus| Fern-Modus maRgeblich. Das
F-P24 ) Beispiel zeigt, dass der Motor
. EIN =----ememmmmm—m ohne Unterbrechung weiterlauft,
Iterner AUS ' weil der Fern-Modus im “Run’-
befehl EIN 1 Status ist, jedoch mit anderer
AUS \H Drehzahl.

* Um zu verhindern, dass die Einstellfrequenz und der Start/Stop-Status vom Fern-Modus auf den Vor-Ort-Modus lberge-
hen, Parameter F &' 5 5 auf “[J”(Deaktiviert) einstellen. In diesem Fall ist die EASY-Taste nur bei Stillstand aktiv

6.16 Niederspannungsbetrieb

: Obere Grenzfrequenz fiir Niederspannungsbetrieb

: Gleichspannung fir Niederspannungsbetrieb

= Einzelheiten siehe "Low voltage operation manual" (Handbuch fiir Niederspannungsbetrieb) E6581918
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6.17 PWM-Tragerfrequenz und Lastbegrenzung

: Auswahl Uberlastmerkmal

([
| <2
=3
23|

: PWM-Tragerfrequenz

F 3 2| : Automatische Variation der Tragerfrequenz
F 3 {5 ] : Automatische Absenkung der Tragerfrequenz
* Funktion

1) Mit dem Parameter ~ 3 [ [ kann die Trégerfrequenz der Pulsweitenmodulation der Ausgangsspan-
nung verandert werden, z.B. um das Motorgerausch zu verandern oder Resonanzen mit der mechani-
schen Last oder der Lifterabdeckung zu verhindern.

2) Darliber hinaus beeinflusst der Parameter ~ 3 [J [ die vom Frequenzumrichter erzeugten elektroma-
gnetischen Stérungen. Senken Sie die Tragerfrequenz, um elektromagnetische Stérungen zu redu-
zieren. Hinweis: Wahrend der elektromagnetische Stérpegel gesenkt wird, wird das Motorgerausch
starker horbar.

3) Die automatische Variation der Tragerfrequenz verbessert den Gerduscheindruck und verringert
elektromagnetische Stérungen.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werkseinstel-
nung lung
0 :-
. 1 K Dreh 150% -
AUL Auswahl Uberlastmerkmal 5 onstantes Drenmoment (150% - 60 0

2 : Variables Drehmoment (120% - 60 s)

F 300 | PWM-Tragerfrequenz 2,0-16,0 (kHz) 12.0
Automatische Variation der (1) gﬁfaall(lg\rl#%'}ius 1
] X :
F3ic ‘FFX;;lNelrfre Lenz 2: Zufallsmodus 2 0
9 a 3: Zufallsmodus 3

0 :Tragerfrequenz ohne Absenkung
1 :Tragerfrequenz wird automatisch
. abgesenkt
F31E #gggn;gzﬁ;gbsenkung der 2 :Tragerfrequenz ohne Absenkung, 1
Unterstlitzung fiir 500-V-Modelle
3 :Tragerfrequenz wird automatisch ab-
senkt, Unterstlitzung fiir 500-V-Modelle

Hinweis 1: Bestimmte Modelle erfordern, je nach PWM-Tragerfrequenz-Einstellung £ 3 {7 und Temperatur im
Schaltschrank, eine Senkung des Nennstroms. Siehe Tabelle auf den folgenden Seiten.

Hinweis 2: Der Zufallsmodus wird ausgefiihrt wenn der Motor bei niedrigen Frequenzen betrieben wird bei denen
er storende akustische Gerdusche produziert. Zur optimalen Anpassung an die Lastbedingung stehen
drei Variationsmodi (F 3 {2 = {, &, 3)zur Verfiigung.

Wenn F~ 3 1[I auf 8 kHz oder hoher eingestellt ist wird die automatische Funktion der Tragerfrequenz
nicht ausgefiihrt weil die magnetischen Stérungen bei hohen Frequenzen niedrig sind.

Hinweis 3: Wenn die PWM-Tragerfrequenz hoch ist, fiihrt die Auswahl "Tragerfrequenz ohne Absenkung" schnel-
ler zu Stérungen als die Auswahl "Tragerfrequenz mit automatischer Absenkung".
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B Verringerung der Nennstréme bei Dual rating

[240 V-Klasse]
Bei Einstellung A/ = ! (Konstantes Drenmoment (150% - 60 s))

VFS15- Umgebungs- PWM-Tragerfrequenz
VFS155- temperatur 20KkHz-40kHz | 41KHz-120kHz | 12,1KkHz- 16,0 kHz

<40°C 1,5A 1,5A 1,5A

2002PL-W 40°C- 50 °C 1,5A 12A 1,2A
50 °C - 60 °C 1,2A 11A 11A

<40°C 33A 33A 33A

2004PM/L-W 40°C-50°C 33A 26A 26A
50 °C - 60 °C 26A 25A 25A

<40°C 48A 44A 42A

2007PM/L-W 40°C-50°C 48A 35A 34A
50 °C - 60 °C 38 33A 32A

<40°C 80A 7.9A 71A

2015PM/L-W 40°C-50°C 8,0A 7.9A 71A
50 °C - 60 °C 7.6A 63A 57A

<40°C 1,0A 10,0A 91A

2022PM/L-W 40°C-50°C 11,0A 10,0A 9.1A
50 °C - 60 °C 10,5A 80A 73A

<40°C 175A 16,4 A 14,6 A

2037PM-W 40°C-50°C 175A 16,4 A 14,6 A
50 °C - 60 °C 16,6 A 13,1A n7A

<40°C 27.5A 250A 250A

2055PM-W 40°C-50°C 27,5A 255A 250A
50 °C - 60 °C 26,1A 20,0A 20,0A

<40°C 330A 330A 20.8A

2075PM-W 40°C-50°C 33,0A 330A 29.8A
50 °C - 60 °C 31,4A 26,4 A 238A

<40°C 54,0 A 49,0A 49,0A

2110PM-W 40°C-50°C 54,0 A 49,0 A 49,0A
50 °C - 60 °C 51,3A 39.2A 39.2A

<40°C 66,0 A 60,0 A 54,0A

2150PM-W 40°C-50°C 66,0 A 60,0 A 54,0 A
50 °C - 60 °C 62,7A 48,0A 432A
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Bei Einstellung 5 L/{ = . (Variables Drehmoment (120% - 60 s))

VES1S. Umgebungs- PWM Trégerfrequenz
temperatur 2,0 kHz - 4,0 kHz
2004PM-W <40°C 3,5A
2007PM-W <40°C 6,0 A
2015PM-W <40°C 9,6 A
2022PM-W <40°C 12,0A
2037PM-W <40°C 19,6 A
2055-PM-W <40°C 30,0A
2075PM-W <40°C 38,6 A
2110PM-W <40°C 56,0 A
2150PM-W <40°C 69,0 A
VFS15S. Umgebungs- PWM Tragerfrequenz
temperatur 2,0 kHz- 4,0 kHz
2002PL-W <40°C 1,9A
2004PL-W <40°C 4,1A
207PL-W <40°C 55A
2015PL-W <40°C 10,0A
2022PL-W <40°C 12,0A
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[500 V-Klasse]

Bei Einstellung A 1/! = { (Konstantes Drehmoment (150% - 60 s))

480 V oder weniger
Umgebungs- PWM-Tragerfrequenz
VFS15- temperatur
2,0 kHz - 4,0 kHz 4,1 kHz - 12,0 kHz 12,1 kHz - 16,0 kHz

<40°C 1,5A 15A 1,5A
4004PL-W 40°C-50°C 1,5A 1,5A 1,5A
50°C-60°C 14A 12A 12A
<40°C 2,3A 2,1A 21A
4007PL-W 40°C-50°C 2,3A 2,1A 21A
50 °C-60°C 22A 1,7A 1,7A
<40°C 4,1A 37A 3,3A
4015PL-W 40°C-50°C 41A 3,7A 3,3A
50°C-60°C 3,9A 30A 26A
<40°C 55A 50A 45A
4022PL-W 40°C-50°C 55A 50A 45A
50°C-60°C 52A 4,0A 36A
<40°C 95A 86A 75A
4037PL-W 40°C-50°C 95A 86A 75A
50°C-60°C 9,0A 6,9A 6,0A
<40°C 14,3A 13,0A 13,0A
4055PL-W 40°C-50°C 14,3A 13,0A 13,0A
50°C-60°C 13,6 A 10,4 A 10,4 A
<40°C 17,0A 17,0A 14,8 A
4075PL-W 40°C-50°C 17,0A 17,0A 14,8 A
50°C-60°C 16,2A 13,6 A 11,8A
<40°C 27,7A 250A 250A
4110PL-W 40°C-50°C 27,7A 250A 250A
50°C-60°C 26,3A 20,0A 20,0A
<40°C 33,0A 30,0A 26,0A
4150PL-W 40°C-50°C 33,0A 30,0A 26,0A
50°C-60°C 31,4A 240A 20,8A
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[500 V-Klasse]
Bei Einstellung A /L = |

(Konstantes Drehmoment (150% - 60 s))

480 V oder weniger
Umgebungs- PWM-Trégerfrequenz
VFS15- temperatur
2,0 kHz - 4,0 kHz 4,1 kHz - 12,0 kHz 12,1 kHz - 16,0 kHz

<40°C 1,5A 1,5A 1,2A
4004PL-W 40°C-50°C 1,5A 1,5A 1,2A
50°C-60°C 14A 1,2A 1,0A
<40°C 21A 1,9A 1,9A
4007PL-W 40°C-50°C 21A 1,9A 1,9A
50 °C-60 °C 2,0A 1,5A 16A
<40°C 3,8A 34A 3,1A
4015PL-W 40°C-50°C 38A 34A 3,1A
50 °C-60°C 36A 2,7A 25A
<40°C 51A 4,6A 42A
4022PL-W 40°C-50°C 51A 4,6 A 42A
50°C-60°C 48A 3,7A 34A
<40°C 8,7A 79A 69A
4037PL-W 40°C-50°C 87A 79A 69A
50 °C - 60 °C 83A 6,3A 55A
<40°C 13,2A 12,0A 12,0A
4055PL-W 40°C-50°C 13,2A 12,0A 12,0A
50°C-60°C 12,5A 96A 9,6 A
<40°C 15,6 A 14,2A 12,4 A
4075PL-W 40°C-50°C 156 A 142A 124 A
50 °C-60°C 14,8 A 11,4 A 99A
<40°C 255A 23,0A 23,0A
4110PL-W 40°C-50°C 255A 23,0A 23,0A
50 °C-60°C 242A 18,4A 18,4 A
<40°C 30,4 A 276 A 240A
4150PL-W 40°C-50°C 30,4A 276A 24,0A
50°C-60°C 28,9A 22,1A 19,2A
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Bei Einstellung 51/ = /. (Variables Drehmoment (120% - 60 s))

rsis. Umgebungs- PWM Tragerfrequenz
temperatur 2,0 kHz - 4,0 kHz
4004PL-W £40°C 21A
4007PL-W <40°C 30A
4015PL-W <40°C SAA
4022PL-W <40°C 69A
4037PL-W £40°C nAA
4055-PL-W <40°C 170A
4075PL-W <40°C 230A
4110PL-W <40°C 31.0A
4150PL-W <40°C 38,0A

*  Wenn A1/L = eingestellt ist muss eine Netzdrossel zwischen der Stromversorgung und dem Umrich-
ter angeschlossen und die Umgebungstemperatur < 40 °C sein. Stellen Sie F 3 [ auf 4,0 kHz oder
weniger ein.

* Wenn der Parameter £ 3 {5 = [ oder £ ist und der Strom bis zum Erreichen der Hauptmodul-
Uberlastschwelle oder Uberhitzungsschwelle erhéht wird, wird ein £ - (Uberlast) oder A -(Uberhitzung)
Alarm ausgegeben. Wenn die Summe der Uberlastungen weiter erhoht wird, wird eine 1 3 oder [ H
Stérungsmeldung ausgegeben. Reduzieren Sie in diesen Fallen den Soft-Stall-Schwellenwert (5 5 ' )
entsprechend.

* Wenn F 3 {5 = oder 3 ist wird empfohlen, £ 7 [ I auf maximal 4,0 kHz einzustellen. Die Ausgangs-
spannung kann reduziert sein.

* Die PWM-Tragerfrequenz wird im Bereich hoher Ausgangsfrequenzen fiir den stabilen Betrieb erhoht
auch wenn F 3 [ {1, auf eine niedrige PWM-Tragerfrequenz eingestellt ist.

F-53



TOS H I BA Frequenzumrichter VF-S15

6.18 Spezielle Funktionen fur den Stérungsfall

6.18.1 Motorfangfunktion (Starten bei drehender Motorwelle)

[F 35 !} Motorfangfunktion

= Einzelheiten siehe Kapitel 5.9

6.18.2 Uberbriickung von Netzausféllen, gefiihrter Runterlauf und
synchroner Hoch-/Runterlauf

* Funktion
1) Weiterlaufen mit generatorischer Energie: Die Funktion zum Weiterlaufen des Motors mit
generatorischer Energie wird bei Netzspannungsausfall
verwendet. Die Rotationsenergie des Motors wird benutzt,
um die Versorgung des Frequenzumrichters aufrecht zu
erhalten.

[
1
1
1
1
1
1
: 2) Gefiihrter Runterlauf bei Netzspannungsausfall: Mit dieser Funktion wird der Motor bei einem

\ Netzspannungsausfall heruntergefahren. (Die

| Runterlaufzeit hangt von der Massentragheit der Last ab.)
| Nach Anhalten des Motors wird die Meldung “5 £ &7 7 im
1 Bedienfeld angezeigt (blinkend).

| Nach einem gefiihrten Runterlauf bei Netzausfall wird der
| Motor erst wieder gestartet, nachdem der Startbefehl kurz
! aufgehoben und wieder zugeschaltet wurde.

1
1
1
1
1
|

3) Synchroner Hochlauf/Runterlauf: Wenn mehrere Frequenzumrichter in Produktionslinien
(z.B. Textilmaschinen) zum Einsatz kommen, stoppt und
startet diese Funktion mehrereAntriebe synchron und kann
so0 eine Beschadigung der Produktcharge verhindern.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werkseinstell
nung ung
0: Deaktiviert
1: Weiterlaufen mit generatorischer Energie
2: gefiihrter Runterlauf
Fabo Uberbriickung von Netzausféllen | 3: synchroner Hochlauf/Runterlauf (mit 0
Digitaleingangs-Funktion 62/63 (KEB)
4: synchroner Hochlauf/Runterlauf (bei
Netzspannungsausfall und mit
Digitaleingangs-Funktion 62/63 (KEB)
- Synchrone Runterlaufzeit (Zeit
F3i7 vom Beginn des Runterlaufs bis 0,0-3600 (360,0) (s) 2,0
zum Stopp)
. Synchrone Hochlaufzeit (Zeit vom
F31i8 Beginn des Hochlaufs bis zum 0,0-3600 (360,0) (s) 2,0
Erreichen der Frequenzvorgabe)

Hinweis 1: Runterlaufzeit und Hochlaufzeit hangen bei F 3 2=3 oder “ von der Einstellungvon F 3 {7
beziehungsweiseF 3 {5 ab.

Hinweis 2: Auch bei Verwendung dieser Funktionen kann ein Motor je nach Lastbedingungen frei auslaufen. In
diesem Fall die automatische Wiederanlauffunktion (5 3 ) zusammen mit dieser
Parameterfunktion verwenden.

Hinweis 3: Der Einrichtbetrieb (Tippbetrieb) kann nicht zusammen mit synchronem Hochlauf/Runterlauf
verwendet werden.
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W Ein Einstellbeispiel fir ~ 307={
[bei Unterbrechung der Stromversorgung]

* Die Dauer. fiir die der Betrieb aufrecht erhalten

Eingangs- werden kann héngt von der Tragheit und den
spannung Lastbedingungen der Maschine ab. Bevor

I
1
1
1
: diese Funktion verwendet wird, sollte deshalb
| ein Test zur Bestimmung von Tréagheit und
1
1
1
1
1
\

Zwischenkreis- Lastbedingungen vorgenommen werden.

spannung * Bei Verwendung mit der Wiederanlauffunktion
nach Stérung (5 3 5 ) kann der Motor auto-
matisch neu gestartet werden.
Motordrehzahl : ;
Weiterlaufen mit
<> ) .
generatorischer Energie
Freilauf-Stopp
—>
< >
ungefahr 100 ms~10 s

Hinweis: Wenn die Stromversorgung wahrend eines normalen Runterlauf-Stopps unterbrochen wird, kann der
Betrieb nicht mit generatorischer Energie aufrecht erhalten werden.

[bei kurzzeitigem Netzspannungsausfall]

Eingangs-
spannung

Zwischenkreis-
spannung

Motordrehzahl

Weiterlaufen mit generatorischer Energie
/: Normaler Hochlauf

B5EE

Hinweis: Wenn die Stromversorgung wéhrend eines normalen Runterlauf-Stopps unterbrochen wird, kann der
Betrieb nicht mit generatorischer Energie aufrecht erhalten werden.
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m Ein Einstellbeispiel fir £ 302=2

Eingangsspannung

Motordrehzahl

N

L
Runterlauf bis zum Stillstand j_)l zeit

« Auch nach Wiederherstellung der Netzspannung im Anschluss an einen Ausfall setzt der Frequenzumrichter den
Runterlauf-Stopp fort. Wenn die Spannung im Zwischenkreis des Umrichters unter einen bestimmten Wert fallt,
wird die Steuerung beendet und der Motor l&uft aus.

- Wenn die Spannung im Zwischenkreis des Frequenzumrichters unter einen bestimmten Wert fallt (/7 5 F F ), wird
der Betrieb beendet, woraufhin der Motor frei auslauft. Im Display wird abwechselnd 5 & & F und [.[ angezeigt.
Auch nach dem Wiederherstellen der Stromversrogung lauft der Motor weiter frei aus.

W Ein Einstellbeispiel fur ~ 35 =3 [das Signal fur den synchronen Runterlauf ist dem Digitaleingang S1
zugewiesen]
F ¢ ! (Auswahl der Digital-Eingangsfunktion des Eingangs S1)=5 & (synchroner Runterlauf)

Eingangsfunktion 62/63 (KEB)
[

Frequenzumrichter 1

Motordrehzahl

A
\

Frequenzumrichter 2 F31:8

Ll
Zeit

» Wenn die Parameter £ 3 { 7und F 3 {& bei mehreren Frequenzumrichtern auf den gleichen Wert eingestellt
sind und alle Frequenzumrichter gleichzeitig den Befehl zum synchronen Runterlauf erhalten (mittels der Digital-
Eingangsfunktionen 62/63 (KEB)), kénnen diese Antriebe gleichzeitig zum Stillstand gebracht werden oder einer
neuen Frequenzvorgabe folgen.

« Wenn der Befehl zum synchronen Runterlauf erhalten wurde, wird die Frequenz innerhalb der mit ~ 3 {7
eingestellten Zeit linear bis zum Stillstand gesenkt. (S-Rampenform 1 und S-Rampenform 2 stehen nicht zur
Verfligung, die Bremssequenz kann nicht zusammen mit dieser Funktion verwendet werden.)

Wenn der Motor ganz zum Stillstand gekommen ist, erscheint die Meldung “5 £ i 7 im Bedienfeld-Display,
solange die Eingangsfunktion 62/63 (KEB) aktiv ist..

* Wenn wéahrend dem synchronen Runterlauf die Eingangsfunktion 62/63 (KEB) deaktiviert wird, wird geman
F 3 {8 synchron beschleunigt bis zu der Frequenz, bei der der synchrone Runterlauf begonnen wurde, oder bis
zur aktuellen Frequenzvorgabe (bis zum niedrigeren dieser beiden Werte).

« Wenn wahrend dem synchronen Runterlauf oder Hochlauf ein Befehl zur Drehrichtungsumkehr erteilt wurde, oder
der Startbefehl aufgehoben wird, wird der synchrone Hoch-/Runterlauf gemaRF~ 3 { 7 undF 3 !5 abgebrochen
und ein normaler Hoch-Runterlauf gemaRA £ [ und o £ [ ausgefihrt.

« Um den Motor nach einem synchronen Runterlauf (Meldung “5 £ & " im Bedienfeld-Display) wieder zu
beschleunigen, die Eingangsfunktion 62/63 (KEB) deaktivieren.

« Die synchronen Hoch- und Runterlauframpen (F 3 { Tund F 3 { &) nicht zu kurz einstellen, so dass im Betrieb
die Strom-Soft-Stall Grenze (F & i foder F {H5) nicht Uberschritten wird.
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W Ein Einstellbeispiel fir £ 30 7=4
[das Signal fiir den synchronen Runterlauf ist dem Digitaleingang S1 zugewiesen]

F {14 (Auswahl der Digital-Eingangsfunktion des Eingangs S1)=5 & (synchroner Runterlauf)

Eingangsspannung

EIN
Eingangsfunktion 62/63 (KEB) |
Frequenzumrichter 1
Motordrehzahl \
1 >
Zeit
Frequenzumrichter 2

Ein synchroner Runterlauf wird mit Eingangsfunktion 62/63 (KEB) oder nach Netzausfall ausgefiihrt. Wird die
Netzversorgung wieder hergestellt, bevor die Zwischenkreisspannung einen bestimmten Wert unterschreitet
718 F F wird angezeigt), wird ein synchroner Hochlauf ausgefiihrt.
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6.18.3 Automatischer Wiederanlauf nach Stérungen

[ F 35 3]: automatischer Wiederanlauf nach Stérungen (Anzahl der Versuche)

A Achtung!

© Nahern Sie sich dem Motor vorsichtig wenn der Frequenzumrichter im Stérungszustand ist. Wenn die
Wiederanlauf-Funktion aktiviert ist kénnte der Motor plétzlich anlaufen, was Verletzungsgefahr bedeutet.

e Sicherheitsmafinahmen ergreifen, z.B. eine Abdeckung am Motor anbringen, um Unfélle durchunerwarte-
tes Wiederanlaufen zu verhindern.

* Verwenden Sie bei Wartungsarbeiten den Digitaleingang STO (sichere Anlaufsperre).

@

Vorgeschrie-
bene
MaRnahme

* Funktion:
Dieser Parameter setzt den Frequenzumrichter automatisch in den Betriebszustand zuriick, nachdem
eine Storung vorgelegen hat. Bei einem automatischen Wiederanlauf wird immer die Motorfangfunkti-
on ausgefihrt und ermdéglicht so einen ruckfreien Wiederanlauf des Motors.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Standardeinstellung

automatischer Wiederanlauf

ang . Wi
F303 (Anzahl der Versuche) 0: Deaktiviert, 1-10 (mal) 0

Ein automatischer Wiederanlauf kann nach Stérungen mit folgender Ursachen durchgefiihrt werden.
Bei anderen Stérungsursachen erfolgt kein automatischer Wiederanlauf.

Storungsursache

Wiederanlaufprozess

Abbruchbedingungen

Bis zu 10 mal hintereinander
1. Wiederanlaufversuch: ca. 1 s nach

® kurzzeitiger Auslésung durch einen kurzzeitigen Netzspannungs-
Netzspan- 2. Wiederanlaufversuch: ca. 2 s nach | ausfall, Uberstrom, Uberspannung oder
nungsausfall Auslésung Uberlastung,sondern durch ein anderes

® Uberstrom 3. Wiederanlaufversuch: ca. 3 s nach | auBergewohnliches Ereignis verursacht
Uberspannung | Auslésung wurde.

* Uberlastung 10. Wiederanlaufversuch: ca.10 s Diese Funktion wird auch

e Uberhitzung nach Auslésung abgebrochen,wenn die angegebene Anzahl

Die Wiederanlauffunktion wird sofort
abgebrochen, wenn die Stérung nicht

von Wiederanlaufversuchen ohne Erfolg
durchgefiihrtwurde.

*  Ein Wiederanlauf wird nur nach Auftreten einer der folgenden Stérungen versucht: {77 {,

nr =]
L or i,

‘

1] 1] I o o
org, OF3, OL I OLZ, OL

nr
ore

3,

OH, 50UE

* Die Digitalausgangsfunktion 10/11 FL (Werkseinstellung fiir Relais FLA, FLB, FLC) wird nicht aktiv,
solange ein automatischer Wiederanlauf versucht wird.

* Die Digitalausgangsfunktion 146/147 FLR wird sofort aktiv, auch wahrend ein automatischer Wieder-
anlauf versucht wird. Weisen Sie dem Wechselrelais (FLA, FLB, FLC) diese Funktion zu, indem Sie

Parameter 5 { 32 die Funktionsnummer
* Fur Uberlastungsstérungen (5L 1/,

{4 F oder

{4 7 einstellen.

L 2) ist eine virtuelle Abkiihizeit vorgesehen. In diesem Fall

arbeitet die Wiederanlauffunktion nach der virtuellen Abkihlzeit und der Wartezeit vor Wiederanlauf.
* Im Fall einer durch eine Uberspannung verursachten Stérung (& F ¢ bisZ P 3) wird die Wiederanlauf-
funktion erst aktiviert, wenn die Spannung im Gleichspannungsteil auf einen normalen Wert abgesunken

ist.

* Im Fall einer durch eine Uberhitzung verursachten Stérung (£ H) wird die Wiederanlauffunktion erst
aktiviert, wenn die Temperatur im Frequenzumrichter weit genug abgesunken ist, um den Betrieb wieder
aufnehmen zu kénnen.

* Wahrend des Wiederanlaufversuchs wechselt die blinkende Anzeige zwischen ~ £ ~ 4 und der durch

den Statusanzeige-Parameter F 7

T
[y

festgelegten Displayanzeige.

* Der Zahler der Wiederanlaufversuche wird zuriick gesetzt, wenn nach einem erfolgreichen Wiederanlauf
Uber die festgelegte Zeitdauer hinweg keine erneute Stérung des Frequenzumrichters auftritt. ,Erfolgrei-
cher Wiederanlauf* bedeutet, dass die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters die Vorgabefrequenz
erreicht, ohne dass erneute Stérung des Frequenzumrichters auftritt.
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6.18.4 Dynamisches Bremsen mit externem Widerstand

: Bremswiderstand angeschlossen

* Funktion

Der Frequenzumrichter verfuigt nicht Gber einen internen Bremswiderstand. In folgenden Fallen einen

externen Bremswiderstand anschlie®en, um dynamisches Bremsen zu ermdglichen:

1) wenn der Motor schneller abgebremst werden soll als wahrend der Zeit moglich ist, in der gerade
noch keine Uberspannungsstérung (£ /') auftritt. Dies kann z.B. vorkommen bei abrupten Brem-
sungen oder groRen Tréagheitsmomenten.

2) wenn bei der Abwartsbewegung eines Hubwerks oder bei der Zugspannungsregelung eines
Antriebs zum Abwickeln ein fortwahrender generatorischer Zustand auftritt

3) wenn die Last schwankt oder die Richtung des Drehmoments wechselt (motorisch<> genera-
torisch) wie z.B. bei Unwucht.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich

Werkseinstellung
nung

0: kein Widerstand angeschlossen

1: Bremschopper aktiviert,
Widerstandstuiberlastungsschutz aktiviert

2: Bremschopper aktiviert

3: Bremschopper aktiviert, 0
Widerstandsuberlastungsschutz aktiviert (nur-
bei aktiver Digital-Eingangsfunktion 6/7 ST)

4: Bremsschopper aktiviert (nur bei aktiver
Digital-Eingangsfunktion 6/7 ST)

Ein Bremswiderstand
istangeschlossen

Widerstandswert des
F308 | premswiderstands 1,0-1000 (22) Modellabhéngig

(siehe Abschnitt
11.4

Dauerbelastbarkeit des
F308 Bremswiderstands 0,01-30,00 (kW)

Ansprechschwelle

_Soft- = o, 136 (240 V-Klasse)
FECE gféﬁ?:ir:&?g:ungs Soft- | 100-150 (%) 121 (500 V-Kiasee)

* Zuweisen des eines Signals fiir Voralarm fiir eine Uberlastung des Bremswiderstands (Digitalausgangs
Funktion 30/31 POLR) zu einem Digitalausgang oder Relais.

Hinweis 1: Der Schwellenwert fiir den Einsatz des Bremschoppers durch Parameter ~ 5 2 5 definiert.

Hinweis 2: Wenn Parameter F~ 3 4= { bis 4, wird der Frequenzumrichter automatisch so eingestellt, dass
er die generatorische Energie des Motors Uber einen Widerstand abfiihrt, ohne eine MaRnahme
zur Begrenzung der Uberspannung zu ergreifen. (Gleiche Funktion wie F 35 5= {)
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1) AnschliefRen eines externen Bremswiderstands (optional)

| Optionaler externer Bremswiderstand (mit Thermosicherung)l

Bremswiderstand (optional)
PBR mit Temperaturschutz

Leistungsschalter

—X
—X
—x

Netzanschluss

Frequenz-
umrichter

e
©

THR Bremswiderstand (optional)
I:I PBR mit Thermorelais

Leistungsschalter Schiitz
Net: hi i it
etzanschluss 3¢ i
~ ¥~
" i
H Trafo 2:1 Frequenz-
U umrichter Rechtslauf
'w] i echtslau
- Linkslauf
] f
—

—O0——
Steuerspannung Sicherung

Hinweis 1: Bei Stérung 6ffnet der Relaiskontakt FLB-FLC und das Schiitz fallt ab. FLA-FLC schlieRt und TC
trennt den Leistungsschalter. Ein Transformator bei Umrichtern der 500 V-Klasse benétigt, aber nicht
bei Umrichtern der 240 V-Klasse.

Hinweis 2: Aus Brandschutzgriinden muss ein Thermorelais (THR) im Bremswiderstand verwendet werden.
Zwar verfiigt der Frequenzumrichter (iber einen elektronischen Schutz gegen Uberlastung des
Bremswiderstands, diese Funktion ersetzt jedoch keine Temperaturmessung.
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[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellung
Faod Bremswiderstand angeschlossen 1
Fans Spannungsregelung wéhrend Runterlauf 1
n : i Siehe Typenschild des
F30E Widerstandswert des Bremswiderstands [Z€1¢ WEETECI0
F309 Dauerbelastbarkeit des Bremswider- Siehe Typenschild des
s stands Bremswiderstands
FE2E Ansprechschwelle der Spannungsbe- 136 (%) (240-V-Klasse)
ue grenzung 141 (%) (500-V-Klasse)

* Bei Verwendung des Frequenzumrichters in Anwendungen, die einen haufigen oder andauernden gene-
ratorischen Zustand erzeugen (wie bei der Abwartsbewegung eines Hubwerks, die Unwucht einer Presse
oder die Zugspannungsregelung eines Abwicklers) oder in Anwendungen, die das Runterlaufen einer
Maschine mit betrachtlichem Lasttragheitsmoment erfordern, muss die Belastbarkeit des Bremswider-
stands entsprechend des Bremszyklus oder der Einschaltdauer erhoht werden.

*Der anzuschlieende externe Bremswiderstand muss auch bei hoher Temperatur einen resultierenden
Widerstandswert aufweisen, der groRer als der minimal zulassige Widerstandswert des verwendeten
Frequenzumrichters ist. Um den Uberlastungsschutz fiir den Bremswiderstand zu gewahrleisten, miissen
inF 308 und F 305 die tatsdchlichen Werte eingestellt werden.

*Bei Verwendung eines Bremswiderstands ohne Thermosicherung muss eine Schaltung mit Thermorelais
zum Abschalten der Stromversorgung installiert werden, wenn der Bremswiderstand fiir die Funktion der
Anlage oder Maschine unverzichtbar ist.

2) Optionale Bremswiderstande

Optionale Bremswiderstande fiir kleine bis mittlere Tragheitsmomente sind nachfolgend aufgefiihrt. Diese

Widerstande kénnen mit maximal 3% ED belastet werden.

Umrichter Type Standard-Bremswiderstand
Bremswiderstand Nennwerte Dauerbelastbarkeit
Stk e | oz | owamon o
VFSI89.2015PLAN - 3002plew | PBR2022 120,750 0w
VFS15-2037PM-W PBR-2037 120 W, 40 Q 90 W
VFS15-2055PM-W, 2075PM-W PBR7-004W015 440 W, 15 Q 130 W
VFS15-2110PM-W, 2150PM-W PBR7-008W7R5 880 W, 7,5Q 270 W
VFS15-4004PL-W ... 4022PL-W PBR-2007 120 W, 200 Q2 90 W
VFS15-4037PL-W PBR-4037 120 W, 160 Q2 oW
VFS15-4055PL-W, 4075PL-W PBR7-004W060 440 W, 60 Q 130 W
VFS15-4110PL-W, 4150PL-W PBR7-008W030 880,300 270 W

Hinweis 1: Die Angaben in der obigen Spalte ,Nennwerte" beziehen sich auf die Verlustleistungen (Watt)
und die Widerstandswerte (Q) fiir Dauerbetrieb (100% ED).

Hinweis 2: Bremswiderstande fiir hhere Einschaltdauer oder gréRere Tragheitsmomente sind optional
erhaltlich. Weitere Informationen hieriiber erhalten Sie von Ihrem Toshiba-Handler.

Hinweis 3: Die Bezeichnung “PBR-" bezeichnet Typen mit Thermosicherung.

Hinweis 4: Die Voreinstellungen der Parameter 308 (Wert des Bremswiderstandes) und f309 (Belastbarkeit
des Bremswiderstandes) werden bei optionalen Bremswirderstanden angewendet.
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3) Minimal zulassige Widerstandswerte

Die minimal zulassigen Widerstandswerte der extern anzuschlieRenden Bremswiderstande sind in der
folgenden Tabelle aufgefiihrt.

Keine Bremswiderstande anschlieRen, deren resultierende Widerstandswerte kleiner als die aufgefihrten
minimal zuléssigen Widerstandswerte sind.

Nennausgangs- 240-V-Klasse 500-V-Klasse
leistung Standard- minimal zul&ssiger Standard- minimal zul&ssiger
Bremswiderstand iderstandswert Bremswiderstand [Widerstandswert

0,2 kW 200 Q 55 Q - -

0,4 kW 200 Q 55Q 200 Q 114 Q

0,75 kW 200 Q 55 Q 200 Q 114 Q

1,5 kW 75 Q 44 Q) 200 Q 67 Q

2,2 kW 75 Q 330 200 Q 67 Q

4,0 kW 40 Q 16 Q 160 Q 54 Q)

5,5 kW 15Q 12Q 60 Q 43Q

7,5 kW 15Q 120 60 Q 28Q

11 kW 75Q 5Q 30Q 16 Q

15 kW 75Q 5Q 30Q 16 Q

Hinweis: Parameter F 3 [} 5 muss auf den Widerstandswert [Q] des angeschlossenen Bremswiderstands

eingestellt werden. Parameter F~ 7 [ 5 muss auf die Dauerbelastbarkeit [kW] des
Bremswiderstands (bei 100% ED) eingestellt werden.
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6.18.5 Vermeiden von Stérungen wegen Uberspannung

[F 3T 5]: Spannungsbegrenzung wihrend Runterlauf
[F 3 5]: Maximale Erregung bei Runterlauf
[F&Z&]: Ansprechschwelle der Spannungsbegrenzung

« Funktion (Spannungs-Soft-Stall)
Diese Parameter dienen dazu, den Runterlauf zu verzdgern oder die Ausgangsfrequenz zu erhéhen,
um Uberspannungsbedingte Stérungen zu vermeiden. Diese Funktion kann bewirken, dass die
eingestelle Runterlaufzeit iberschritten wird. Die Spannungsmessung erfolgt im Zwischenkreis.

Ansprechschwelle der Spannungsbegrenzung

Ausgangs-

Frequenz
Zwischenkreis- : : . :Ansprechschwelle der
spannung : : Spannungs-Soft-Stall-Funktion

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
0: aktiviert
1: deaktiviert
Spannungsbegrenzung atyras
F30s5 « 2: aktiviert (schneller Runterlauf) 2
wahrend des Runterlaufs 3" aktiviert (dynamischer
Runterlauf)
F3g | Maxmale Eregung bei 100-160 (%) 120 *1)
Ansprechschwelle der Span- * 136 (240-V-Klasse)
Fo25 nungsbegrenzung 100-150 (%) "2 141 (500-V-Klasse)

*

=

: Die Voreinstellung sind abhéngig von den Einstellungen im Einricht-Men. Siehe Kapitel 11.5

*2: 100% entspricht einer Eingangsspannung von 200 V bei den 240V-Modellen oder einer
Eingangsspannung von 400 V bei den 500V-Modellen.

* BeiEinstellungvon F 305 auf 2 (schneller Runterlauf) erhoht der Frequenzumrichter die Erregung
des Motors bis £ 3 {5, wenn die Zwischenkreisspannung den Wert von F~ 5 2 & (Ansprechschwelle
der Spannungsbegrenzung) erreicht. Dadurch kann der Motor stérker als beim normalen Runterlauf
verzogert werden.

* BeiEinstellungvon F 35 auf 3 (dynamischer Runterlauf) erhéht der Frequenzumrichter die Erre-
gung des Motors bis F~ 3 {5, sobald der Runterlauf beginnt. Dadurch kann der Motor noch schneller
verzogert werden.

* Wahrend der Uberspannungsbegrenzung wird der Uberspannungs-Voralarm (P blinkt) angezeigt.

* Der Parameter F 3 {5 dient zum Einstellen der maximalen Energie, die der Motor wahrend des
Runterlaufs verbraucht. Wenn der Frequenzumrichter wéhrend des Runterlaufs aufgrund einer Uber-
spannung ausldst und in den Stérungszustand geht, muss ein hdherer Wert angegeben werden. Bei
Einstellungvon F 3{15 auf £ oder 3 istdiese Funktion aktiv.

* Der Parameter F &2 & dient auRerdem als Ansprechschwelle fiir die Widerstandsbremsung.
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6.18.6 Netzspannungskorrektur und Ausgangsspannungsbegrenzung

: Spannung bei Eckfrequenz 1
: Netzspannungskorrektur und Ausgangsspannungsbegrenzung

o Funktion
Ausgangsspannungsbegrenzung:

Begrenzt die Spannung, wenn die Ausgangsfrequenz die Eckfrequenz tiberschreitet. Kommt z.B. beim

Betrieb von Spezialmotoren mit niedriger Induktionsspannung zur Anwendung.

Die Ausgangsspannung kann auf den mit . s eingestellten Wert begrenzt werden, oder es kann
erlaubt werden, dass die Ausgangsspannung bei Frequenzen oberhalb von .. weiter ansteigt (bis

I

maximal zur Eingangsspannung). (Die Begrenzung ist aktiviert, wenn F 3 7
auf ! eingestellt ist.)

Netzspannungskorrektur:

Stabilisiert das V/F-Verhéltnis bei schwankender Eingangsspannung auf einen konstant Wert. Verhin-
dert Abnahme des Drehmoments wahrend des Betriebs bei niedrigen Geschwindigkeiten.

entweder auf |7 oder

[Parametereinstellung]

Bezeichnungj

Funktion

Einstellbereich

Standardeinstellung

)
[XEayY]

Spannung bei

50-330 (240-V-Klasse)

*1

Eckfrequenz 1 50-660 (500-V-Klasse)
0: Netzspannung nicht korrigiert,
Ausgangsspannung begrenzt
1: Netzspannung korrigiert,
Netzspannungskorrektur
F3In und Begrenzung der Ausgangsspannung begrenzt “

Ausgangsspannung

2: Netzspannung nicht korrigiert,
Ausgangsspannung nicht begrenzt

3: Netzspannung korrigiert,
Ausgangsspannung nicht begrenzt

*
iy

: Standardeinstellwerte hangen von der Einrichtmen(-Einstellung ab. Siehe Abschnitt 11.5.

Wenn F 3 7auf [ oder £ eingestelltist, &ndert sich die Ausgangsspannung proportional zur
Eingangsspannung.
Auch wenn die Eckfrequenz-Spannung (Parameter . L /) hoher als die Eingangsspannung eingestellt
ist, Uberschreitet die Ausgangsspannung die Eingangsspannung nicht.
Das Verhaltnis von Spannung zu Frequenz kann entsprechend der Motornennleistung eingestellt wer-

den. Zum Beispiel wenn

F 307 auf [ oder

{ eingestellt ist, steigt die Ausgangsspannung nicht

an, auch wenn die Netzspannung sich andert, wenn die Betriebsfrequenz die Eckfrequenz Uberschreitet.
Wenn der Parameter (F £ ) zur Auswahl des V/F-Steuermodus auf eine Zahl zwischen 2 und &
eingestellt ist, wird die Netzspannung ungeachtet der Einstellung vonF 3 [ 7 korrigiert.
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Fana=0: Faga=1t
Netzspannung unkorrigiert / Ausgangsspannung begrenzt Netzspannung korrigiert / Ausgangsspannung begrenzt
A Netzspannung A
7
A e e o Netzspannung
Netz- ; Hoch
spannung Niedi il i o
o iedrig o - wNiedrig
=] [=
c =]
c c
© c
gs g
&= s
c o
®© c
j=J ©
@ A (= Ny,
3 > @ >
< Ausgangsfrequenz 2 Ausgangsfrequenz
* Das obige gilt, wenn der Parameter 7 - auf {J oder {
(U/f Motorregelung) eingestellt ist.
—Ll
ﬁ >1: Die Ausgangsspannung (ibersteigt
P 9 nicht die Netzspannung.
F300=2 F307=3
Netzspannung unkorrigiert / Ausgangsspannung unbegrenzt Netzspannung korrigiert / Ausgangsspannung unbegrenzt
Netzspannung
A Netzspannung A
Hoch
J} Hoch T I
Netz- :1 oL
spannung -
INiedrig gv Niedrig
j=2] c
c =4
=] ®©
g 2
g =
7] c
12 ©
o 2 -
] » > 0
2 0 > < Ausgangsfrequenz -
ﬁg Ausgangsfrequenz gang -

Auch wenn . o auf einen kleineren Wert als
die Netzspannung eingestellt wurde, (ibersteigt
die Ausgangsspannung den eingestellten Wert,

* Das obige gilt, wenn der Parameter” £ auf{i oder !
(U/f Motorregelung) eingestellt ist.

{ 'ges )
Nenun >1: Die Ausgangsspannung iibersteigt wenn die Ausgangsfrequenz . . (ibersteigt.
P 9 nicht die Netzspannung.

Hinweis: Fir die 240-V-Klasse ist die Nennspannung auf 200 V und fiir die 500-V-Klasse auf 400 V festgelegt.

6.18.7 Sperren einer Drehrichtungsvorgabe

[F 3 ] Sperrung einer Drehrichtungsvorgabe

I
1
1 Diese Funktion verhindert, dass sich die Motorwelle in die falsche Richtung dreht, wenn ein
: verkehrtes Betriebssignal gegeben wird.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

0: Rechts-/Linkslauf méglich

F 3 { ! | Sperrung einer Drehrichtungsvorgabe | 1: Linkslauf gesperrt 0
2: Rechtslauf gesperrt
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6.19 Drooping-Regelung

: Maximaler Drooping-Frequenzfaktor zur automatischen Drehzahl
anpassung

: Niedrigstes Drehmoment, bei dem die Drooping-Regelung aktiv ist
[F 32 H]: Dampfung der Drooping-Regelung

N

* Funktion H
Wenn mehrere Motoren mit jeweils einem Frequenzumrichter auf eine gemeinsame Last wirken, wird
diese unter Umsténden ungleichméaRig verteilt, was zu Uberlastung eines einzelnen Antriebs fiihrt.

Die Drooping-Regelung dient zur Lastverteilung.

Der Schlupf des Motors kann an die Last angepasst werden. Mittels dieser Parameter kdnnen das
niedrigste Drehmoment, bei dem die Drooping-Regelung aktiv ist, und der maximaler Drooping-
Frequenzfaktor zur automatischen Drehzahlanpassung eingestellt werden.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

< =~ | Maximaler Drooping-Frequenzfaktor
F JCu

zur automatischen Drehzahlanpassung 0,0-100,0 (%) 00

Niedrigstes Drehmoment, bei dem die 0-100 (%)

F3ic3 Drooping-Regelung aktiv ist 10

F 324 | Dampfung der Drooping-Regelung 0,1-200,0 100,0

Ausgangsfrequenz [Hz]

A
motorischer Betrieb
Frequenzvorgabe fo l < -
Ausgangsfrequenz hy TS~ - Klein
L <~
Il
~
= groB
N
i
0 L T1 100% Drehmoment-

Wirkstrom [%]

* Die Drooping-Regelung senkt (hebt) im motorischen (generatorischen) Betrieb die Betriebsfrequenz f1
[Hz] um den Betrag der Drooping-Frequenz af [Hz], abhangig vom Drehmoment-Wirkstrom T1[%], wenn
dieserdenin F 32 3 eingestellten Mindestwert libersteigt (siehe obige Abbildung).

* Die Drooping-Frequenz Af kann nach folgender Formel berechnet werden:
Drooping-Frequenz Af (Hz) = Eckfrequenz i x F 32 I (Drehmoment-Wirkstrom T1- F 32 3F)
® Wenn der Drehmoment-Wirkstrom den in  F 3 2 3 eingestellten Wert (niedrigstes Drehmoment, bei
dem die Drooping-Regelung aktiv ist) Uiberschreitet, wird dieAusgangsfrequenz im motorischen Betrieb
gesenkt oder im generatorischen Betrieb erhoht. Die obige Abbildung zeigt ein Beispiel fiir die Betriebs-
frequenz im motorischen Betrieb.
¢ Die Drooping-Funktion ist nur oberhalb des mit F 3 & 3 eingestellten Drehmoment-Wirkstroms aktiv.
e Der Betrag der Drooping-Frequenz Af hangt vom Betrag des Drehmoment-Wirkstroms T1 ab.

Hinweis: Die Regelung wirkt zwischen der Startfrequenz (£ & 4 {J) und der maximalen Frequenz (F H).
Wenn die eingestellte Eckfrequenz .. den Betrag von 100 Hz liberschreitet, wird sie wie
100 Hz behandelt.
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[Berechnungsbeispiel zur Drooping-Frequenz]

Parametereinstellung:
Eckfrequenz L =5 [Hz],
Maximaler Drooping-Frequenzfaktor zur automatischen Drehzahlanpassung £ 325 = { [%)
Niedrigstes Drehmoment, bei dem die Drooping-Regelung aktiv ist, F 323 =3 [%]

Drooping-Frequenz Af [Hz] und Betriebsfrequenz fi werden bei Vorgabefrequenz fo= 50 [Hz] und
Drehmoment-Wirkstrom T1= 100 [%] wie folgt berechnet:

Drooping-Frequenz Af[Hz] = oL x F3IZ20x(T- F3I23)
=60 [Hz] x 10 [%] % (100 [%] - 30 [%])
=4,2 [Hz]

Betriebsfrequenz fi(Hz) = fo-af

=50 [Hz] - 4,2 [Hz]
= 45,8 [Hz]

6.20 Automatischer Teillast-Betrieb mit hoher Drehzahl

| £ 37 5]: Automatischer Teillast-Betrieb mit : Zeit nach Erreichen der hohen

hoher Drehzahl Drehzahl zum Erkennen von

£ 32 3/|: Teillast-Betrieb mit hoher Volllast
Drehzahl lernen : Schwellwert Teillast-Moment

F 3 31| Festfrequenz fiir hohe Drehzahl (motorisch) )
£ 3 3 !|: niedrigste Frequenz fiir die : Schwellwert Volllast-Moment im

automatische Umschaltung in den motorischen Betrieb

Teillastbetrieb mit hoher Drehzahl [~ 33 7| : Schwellwert Volllast-Moment
im motorischen Betrieb mit

F 7 3 2|: Wartezeit nach Erkennung des
konstanter Drehzahl

Tollastbetriehs F 335 ] : Schwellwert Teillast-Moment
[ F 33 3]: Wartezeit vor Betrieb mit hoher = :
Drehzahl (generatorisch)

= Genaueres siehe "Functions for lift application" EN6581871
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6.21 Automatische Steuerung einer mechanischen Bremse

6.21.1 Brems-Sequenz

"

"
o [[ e

5 | : Wartezeit bis Bremsfreigabe F = 4 4|: Faktor fur Lastmoment (zum
& | : Erkennungsschwelle fiir zu Senken)
kleinen Bremsfreigabestrom

7| i

F 34 5| : Wartezeit bis Bremse gel6st ist

: Wartezeit 1 (mit F 34 5) vor F 34 5| : Kriechfrequenz beim Anziehen
Anziehen der Bremse der Bremse
: Bremsmodus F 34 7] : Wartezeit 2 (mit £ 34 5) bis die
: Eingang zur Vorgabe des Bremse angezogen ist
Lastmoments beim Lésen
der Bremse (zum Heben) F 34 8|: automatische Lernfunktion fiir
Bremsansteuerung

F343

: Festwert fiir Lastmoment beim
Loésen der Bremse (zum Heben)

= Genaueres siehe "Functions for lift application" EN6581871

6.21.2 Automatisches Stoppen in Position oder am Anschlag

[F 35 Z]: Stoppen in Position oder am Anschlag
[F 35 3]: Kriechfrequenz vor Stoppen in Position

= Genaueres siehe "Hit and Stop control" EN6581873
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6.22 Warten wahrend Hoch-/Runterlauf (aussetzen)

: Warten wéhrend Hoch- : Hochlauf — Wartezeit
/Runterlauf : Runterlauf ~Warten mit

: Hochlauf — Warten mit Ausgangsfrequenz

Ausgangsfrequenz : Runterlauf ~Wartezeit

: * Funktion

, Mittels dieser Parameter kann der Hochlauf oder Runterlauf ausgesetzt werden, um den Motor mit einer

1 konstanten Drehzahl laufen zu lassen. Das Aussetzen des Hochlaufs oder Runterlaufs kann auf zweierlei
1 Art und Weise erfolgen: automatisch durch Einstellen von Aussetzfrequenz und -zeit liber Parameter oder
; mittels eines Signals von einer externen Steuereinrichtung.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkliiigstel-
0: Deaktiviert
F 349 | Warten wahrend Hoch-/Runterlauf ; m:: B?grﬁ;]-elit%;aﬁgasarigoig 53 0
60/61(DWELL)
F3sn Hochlauf — Warten mit Frequenz 00— FH (Hz) 0,0
F35 ! Hochlauf — Wartezeit 0,0-10,0(s) 0,0
Fagz Runterlauf — Warten mit Frequenz 00— FH (Hz) 0,0
F353 Runterlauf — Wartezeit 0,0-10,0 (s) 0,0

Hinweis 1: Der Parameter £ 35 (Hochlauf - Warten bei Ausgangsfrequenz) sollte nicht auf einen Wert unterhalb
der Startfrequenz (F & 4 II) eingestellt werden.

Hinweis 2: Der Parameter F 352 (Runterlauf - Warten bei Ausgangsfrequenz) sollte nicht auf einen Wert unterhalb
der Stoppfrequenz (£ & 4 3) eingestellt werden.

Hinweis 3: Wenn die Soft-Stall-Regelung die Ausgangsfrequenz gesenkt wird, kann die Hochlauf-Aussetzfunktion
aktiviert werden.

1) AutomatischesAussetzen des Hochlaufens oder Runterlaufens
Die gewiinschte Frequenz mit F 355 oder F 352 und die gewiinschte Zeitmit F 35 ! oder F 353
einstellen und dannF 345 auf ! einstellen.
Nach Erreichen der eingestellten Frequenz wird der Hochlauf oder der Runterlauf unterbrochen und die Aus-
gangsfrequenz fir die eingestellte Zeit konstant gehalten.

Ausgangsfrequenz [Hz]

A
Zeit [s]
A
»
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2) Aussetzen des Hochlaufens oder Runterlaufens durch ein externes Steuersignal Einen Digitaleingang mit der Funk-
tion 60/61 DWELL programmieren. Solange die Funktion aktiv ist, wird die die Ausgangsfrequenz konstant gehalten.

Ausgangsfrequenz [Hz]

N

Eingangsfunktion
60/61 (DWELL)

Zeit[s]

Beispiel: Bei Verwendung des Eingangs S3 als Eingang zumWarten wahrend des Hochlaufens/Runterlaufens

Bezeichnung

Funktion

Einstellbereich

Einstellbeispiel

F iR Digitaleingang S3 - Funktion

0-203

60 (Hochlauf-/
Runterlauf-
Aussetzsignal)

m Uberlastung wahrend der Wartezeit

Die Soft-Stall-Funktion (Blockierschutz) schiitzt den Frequenzumrichter vor Uberstrom, Uberspannung oder Uberlast,
indem die Ausgangsfrequenz abgesenkt (angehoben) wird. Die Wartezeit beinhaltet die Zeit, wahrend der die Fre-

quenz gesenkt wird.

Ausgangsfrequenz A
[Hz]

/

N,

M

Blockierung F353

35 ! (Hochlauf Wartezeit) = (t1 + t2 + ts)

Zeit[s]

B Soft-Stall-Funktion (Blockierschutz)

Diese Funktion schiitzt den Frequenzumrichter vor Uberstrom, Uberspannung oder Uberlast, indem die
Ausgangsfrequenz abgesenkt (angehoben) wird. Das Verhalten dieser Schutzfunktion kann mit den folgenden

Parametern beeinflusst werden.

Uberstrom-Grenzwert :F 5 [ ! (Ansprechschwelle 1 der Strom-Soft-Stall-Funktion)

Motor-Uberlast-Schutz : L /7,£ H - (Art des Uberlastschutzes, Lastverhaltnis Motor:Umrichter) Uber-

spannungsschutz :F 37 5 (Spannungsbegrenzung beim Runterlauf)

Hinweis: Wenn die Frequenzvorgabe auf die gleiche Frequenz wie die Aussetzfrequenz fir den Hochlauf (F 35 )
eingestellt ist, ist die Hochlauf-Aussetzfunktion deaktiviert.

Entsprechend ist, wenn die Frequenzvorgabe auf die gleiche Frequenz wie die Aussetzfrequenz fiir den
Runterlauf (F 3 5 ') eingestellt ist, ist die Runterlauf-Aussetzfunktion deaktiviert.
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6.23 PID-Regelung

Festwert fir Sollwert-Vorgabe
Frequenzsollwert Toleranzgrenze

: Wartezeit vor PID-Regelung
: PID-Regelung
: Filter fur Istwert-Rickfiihrung

Proportionalanteil
Integralanteil
Differentialanteil

: Obergrenze Sollwert-Vorgabe
: Untergrenze Sollwert-Vorgabe

[F 3E5]: Istwert-Riickfiihrung zur PID-

Regelung von Eingang ...

: Anstiegsrate der Sollwert-Vor-
gabe (Drehzahl-PID-Regelung)

F 7 14|: Abfallsrate der Sollwert-
Vorgabe (Drehzahl-PID-
Regelung)

£ 7 B |: Vorzeichen-Umkehr der Abwei-
chung (Sollwert-Istwert)

F 35 5]: Sollwert-Vorgabe zur PID-
Regelung von Eingang ...

« Funktion: Mit einem Istwert-Rickfiihrsignal (4 bis 20 mA, 0 bis 10 V) von einem Geber oder Sensor kann
eine Prozessregelung ausgefiihrt werden, um beispielsweise einen Fillstand, Durchfluss oder Druck
konstant zu halten. Integral- und Differential-Anteil kdnnen durch ein Digital-Eingangssignal auf 0 gesetzt
(geldscht) werden.

= Einzelheiten siehe "PID control instruction manual" E6581879

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
FFP {4 | Festwert fur Sollwert-Vorgabe FIEE-F3IE 7 (H2) 0,0
F 3515 | Wartezeit vor PID-Regelung 0-2400 (s) 0
0: Deaktiviert
F 360 | PID-Regelung 1: Prozess-PID-Regelung 0
2: Drehzahl-PID-Regelung
F 3E ! | Filter fur Istwert-Riickfiihrung 0,0-25,0 (s) 0,1
F 3572 | Proportionalanteil 0,01-100,0 0,30
F 35 3 | Integralanteil 0,01-100,0 0,20
F 355 | Differentialanteil 0,00-2,55 0,00
F 3E 7 | Obergrenze fir die Sollwert-Vorgabe 0,0-F H (Hz) 60,0 *1
F 358 | Untergrenze fiir die Sollwert-Vorgabe 0,0-F 35 7 (Hz) 0,0
0 deaktiviert
F353 Istwert-Ruickfiinrung zur PID-Regelung-| 1 VIA 0
von Eingang ... 2 VB
3 VIC
4 bis 6: -
£ 372 | Anstiegsrate der Sollwert-Vorgabe 0,1-600,0 (s) 10,0
(Drehzahl-PID-Regelung)
F 373 | Abfallsrate der Sollwert-Vorgabe 0,1-600,0 (s) 10,0
(Drehzahl-PID-Regelung)
F 350 | Vorzeichenumkehr der Abweichung 0: Normal 0
(Sollwert-Istwert) 1: Invertiert
0:gemaRF NodIF 207
1: VIA-Analogeingang
2: VIB-Analogeingang
3: Festwert in Parameter F P {
. 4: RS485-Kommunikation
F3gg S_ollwerT—Vorgabe fur PID-Regelungvon | 5: Motorpoti (SCHNELLER-/ 0
Eingang ... LANGSAMER-Befehle)
6: CANopen-Kommunikation
7: Feldbusoption
8: VIC-Analogeingang
9, 10: -
11: S2-Pulseingang

*1: Standardeinstellwerte hangen von der Einrichtmeni-Einstellung ab. Siehe Abschnitt 11.5.
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1) Anschlussbeispiel

© RIL1

© si2

© TiL3

Sollwert
VIA

CcC

VIC
cC

Istwert (Riickfiihrung) 4...20mA

Druck-
transmitter

N\
— (P I\

(

2) Anschlussmdglichkeiten der PID-Regelung

Prozesswert- (Frequenz-) Vorgabe und Istwert-Riickfiihrung kénnen wie folgt kombiniert werden.

F3E75 Sollwert-Vorgabe von Eingang ...

F 3595 Istwert-Rickfiihrung von Eingang ...

0:gemaRF o dIF 20

1: VIA-Analogeingang

2: VIB-Analogeingang

3: Festwert in Parameter F P {4
4: RS485-Kommunikation

5: Motorpoti (SCHNELLER-/LANGSAMER-Befehle)
6: CANopen-Kommunikation

7: Feldbusoption

8: VIC Analogelngang

9,

1

1: 52 -Pulseingang

0: deaktiviert
1: VIA
2:VIB
3:VIC

4: bis 6: -

Hinweis 1: Hinweis 1: Zur Einstellung von £ 35 5 : Nicht dieselbe Eingangsklemme verwenden, die als Eingang

fur die Istwert-Rickflihrung dient.

Hinweis 2: Bei Einstellung von F 355 auf 3 wird die Vorgabe auf den Festwert im Parameter F P !4 einge-
stellt. Dies ist nicht der Frequenzwert F [, der in der Standardanzeige mit dem Einstellrad geandert

wird.

Hinweis 3: Die Digital-Ausgangsfunktion 144/145 (PIDF) wird aktiv, wenn die Istwert-Riickfihrung und die Sollwert-
Vorgabe im Bereich vontfF {§ 7 Ubereinstimmen (SieheAbschnitt 6.3.4)

3) Aktivieren der PID-Regelung

Stellen Sie Parameter £ 35 [ (PID-Regelung) z.B. auf

(1) Pameter

{, um die PID-Regelung zu aktivieren.

£ [ (Hochlaufzeityund & £ L (Runterlaufzeit) passend einstellen.

(2) folgende Parameter anpassen, um Einstellbereich und Regelbereich zu begrenzen:

Begrenzen der Sollwert-Vorgabe:

Parameter F 3£ 7 (Obergrenze fir die Sollwert-Vorgabe),
Parameter F 35 5 (Untergrenze fir die Sollwert-Vorgabe)

Begrenzen der Frequenz:
Parameter (/! (Obere Grenzfrequenz)
Parameter [ ! (Untere Grenzfrequenz)

Hinweis 4: Mit der Digital-Eingangsfunktion 36/37 PID kann die PID-Regelung deaktiviert werden.
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4) Einstellen des PID Regelungs-Parameter

Die folgenden PID-Regelungsparameter stehen zur Verstarkungseinstellung zur Verfligung:

Bezeichnung |Funktion

Einstellbereich Werkseinstellung
FIEZ Proportionalanteil (P) | 0,01~ 100,0 0,30
FIE3 Integralanteil (1) 0,01~ 100,0 0,20
FIEE Differentialanteil (D) 0,00~ 2,55 0,00

F 3 5 2 (Einstellparameter fiir den P-Anteil)

Dieser Parameter dient zum Einstellen der Proportionalverstérkung der PID-Regelung. Die Abweichung

(Differenz zwischen dem vorgegebenen Sollwert und dem riickgefiihrten Istwert) wird mit dem P-Anteil
multipliziert.

Eine hoher eingestellte P-Verstarkung ergibt eine schnellere Antwort. Ein zu hoher Einstellwert fiihrt
jedoch zu Uberschwingen.

Istwert

< Sollwert
schnelle
Antwort
(F3&2 =
hohe Iang'same Antwort R
Verstarkung) (F 35 2 = geringe Verstarkung)
Zeit

F 3 5 3 (Einstellparameter fiir den I-Anteil)

Dieser Parameter dient zum Einstellen der Integralverstarkung der PID-Regelung. Die aus der
Proportionalregelung verbleibende Abweichung wird damit auf null gefiihrt.

Eine hoher eingestellte |-Verstarkung verringert Restabweichungen. Ein zu hoher Einstellwert fihrt
jedoch zu Instabilitat (Oszillation).

Istwert (F 3£ 3 = geringe Verstarkung)
((_ * Sollwert

Restabweichun
(F 36 3 = hohe 9
Verstarkung)

> Zeit

* Mit der Digital-Eingangsfunktion 52/53 (IDC) kénnen I- und D-Anteil der PID-Regelung auf 0 gesetzt
(gel6scht werden).

F 35 5 (Einstellparameter fiir den D-Anteil)
Dieser Parameter dient zum Einstellen der Differentialverstéarkung der PID-Regelung. Diese
Verstéarkung bewirkt eine starkere Reaktion auf schnellere Anderung der Abweichung.
Bitte beachten Sie, dass eine hoher als notwendig eingestellter D-Anteil Verstarkung starke

Schwankungen der Ausgangsfrequenz und infolgedessen einen instabilen Betrieb zur Folge haben
kann.

vorherige Abweichung —

aktuelle Abweichung
Istwert
A hoher Differentialanteil
I niedriger Differentialanteil
A —p Zeit
*  Mit der Digital-Eingangsfunktion 52/53 (IDC) kénnen |- und D-Anteil der PID-Regelung auf 0 gesetzt
(gel6scht werden).

F-73



TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

5) Einstellen desAnalogeingangs fur die Istwert-Rickflihrung skalieren Sie das
Analogsignal am Analogeingang (VIA, VIB, VIC) fiir die Istwert-Ruckfiihrung, wie in Abschnitt 6.6.2

beschrieben.

Wenn der Istwert aus der Riickfihrung zu klein ist, kann die Skalierungs-Einstellung auch zur Ver-

starkungseinstellung verwendet werden.

Beispiel einer 4...20 mA DC-

Beispiel einer 0...10 V Beispiel einer 0...5 V
DC-Spannungseingangseinstellung DC-Spannungseingangseinstellung
Fany Fa13 F219
(50 Hz) (50 Hz) (50 Hz)
o
J g s
g ] g
z g z
2 roge & Fauit Lren
(0 Hz) (0 Hz) (0 Hz)
o oy J )
, 20 o :
Fg’.,f ! F160'5A,3 F.g%u 50%

VIA-Eingangswert

VIB-Eingangswert

6) Einstellen einer Wartezeit vor dem Starten der PID-Regelung
Es kann eine Wartezeit zwischen Empfang des Startbefehls und Beginn der PID-Regelung festgelegt werden,
um zu verhindern, dass die PID-Regelung eingreift, bevor sich das System nach dem Anlaufen stabilisiert hat.
Wahrend der mit Parameter £ 3 5 5 angegebenen Zeit ignoriert der Frequenzumrichter die Ruckfihrungs-
eingangsignale und fiihrt den Betrieb mit der durch den Vorgabe-Sollwert festgelegten Frequenz aus. Die
PID-Regelung wird nach Verstreichen der angegebenen Zeit gestartet.

7) Umschalten der Charakteristik der PID-Regelung

Das Vorzeichen der Abweichung (Differenz zwischen dem vorgegebenen Sollwert und dem riickgefiihrten

Istwert) kann invertiert werden.

invertierte Charakteristik

Sollwert-Vorgabe

*(-1)

Stromeingangseinstellung

4mA 20 mA
Folb Foig
20% 100%

VIC-Eingangswert

Istwert-Ruckflihrung

PID

Ausgang
—>

normale Charakteristik

.. Umschaltung der Charakteristik
" mit Parameter F 3 £ oder durch Digital-Eingangsfunktion 54/55 (DR)

e Wenn die Charakteristik durch Parametereinstellung umgeschaltet werden soll Bei Einstellung des Para-
meters F 35 (Vorzeichen-Umkehr der Abweichung) auf & wird die Charakteristik invertiert.

¢ Wenn die Charakteristik Uber einen Digitaleingang umgeschaltet werden soll: Wenn die Digital-Eingangs-

funktion 54/55 (DR) aktiv ist, wird die Charakteristik invertiert.

Hinweis: Bei gleichzeitiger Auswahl der Invertierung tiber Parameter F 3 & [ und durch Digitaleingangs-

Funktion 54/55 DR ist die normale Charakteristik wirksam!

8) Vergleich von Sollwert und Istwert

Wenn die Werte der Frequenzvorgaben der Signale wie in ~ 35 5 und F 35 5 eingestellt im Bereich von +
F & 7 liegen wird ein EIN- oder AUS-Signal an die Ausgangsklemme gesendet.

Frequenzvorgabe

A

N
>

EIN

Frequenzvorgabebefehl Bestatigung —l_

AUS

Frequenzvorgabebefehl Bestatigung i
invertiert

EIN
AUS

F-74



TOSHIBA Frequenzumrichter VF-S15

6.24 Einstellen der Motorkonstanten

6.24.1 Einstellen der Motorkonstanten fur Asynchronmotoren

: Autotuning [F 5 [E]: Motor-Leerlaufstrom
Schlupfkompensation Motor-Nenndrehzahl
Automatische Drehmoment- Tragheitsmoment-Verhaltnis

verstarkung (Last : Rotor)
F “[!'5 |: Motor-Nennleistung : Filterkoeffizient fir Drehzahl-
F 4 !5 ]: Motor-Nennstrom referenz

Um die Vektorregelung, automatische Drehmomentverstarkung oder automatisches Energiesparen zu

verwenden, ist die Einstellung der Motorkonstanten erforderlich, z.B. durch automatisches Einmessen

(=Autotuning) des Motors.

Zum Einstellen der Motorkonstanten stehen die folgenden drei Verfahren zur Verfiigung. Geben Sie zuerst die

Typenschilddaten des Motors ein, wenn Sie keinen Toshiba-Motor verwenden.

1) Verwenden der Makrofunktion zur Einstellung der Drehmomenterhéhung (5 L £') zum Einstellen der Art der
Motorregelung (Parameter F £ ) und zumAusfilhren desAutotunings (F 4 J J) in einem Schritt.

2) Einstellen der Art der Motorregelung (# & ) undAusfiihren desAutotunings (F 4 I ) nacheinander.

3) Einstellen der Art der Motorregelung ( £ ) und automatisches Berechnen der Motorkonstanten.
AnschlieBend kann ein Autotuning durchgefiihrt werden (empfohlen).

Achtung!

Einstellungen fir die Art der Motorregelung  F £: Z: Automatische Drehmomenterhéhung, 3: Vektorrege-
lung, 4: Energiesparen, 5: Dynamisches Energiesparen.
Die folgenden Parameter entsprechend den Angaben auf dem Typenschild des Motors einstellen.
w.L : Eckfrequenz 1 (Nennfrequenz)
w.l u : Eckfrequenz-Spannung 1 (Nennspannung)
F 4 5: Motornennleistung ~ 4 {5: Motornennstrom
F 4 ! 7: Motor-Nenndrehzahl
Bei Bedarf kdnnen weitere Motorkonstanten automatisch berechnet, eingemessen oder manuell angepasst

[Moglichkeit 1: Einstellen durch Makro-Funktion]
Dies ist die einfachste Methode. Hierbei werden Vektorregelung und Autotuning gleichzeitig aktiviert.

Vor dem Autotuning missen die Parameter !, wiw, FHO5, FHY {5, F4 {7 eingestellt
werden.

| Rl 2 auf | einstellen (automatische Drehmomenterhéhung + Autotuning) |

| L/ auf F einstellen (Energiesparen + Autotuning) |

o

[ng
Xl

auf ~ einstellen (Vektorregelung + Autotuning). |

Einzelheiten des Einstellverfahrens siehe Abschnitt 6.1
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[Moglichkeit 2: Vektorregelung und Autotuning unabhangig voneinander auswahlen]
Vektorregelung (oder automatische Drehmomenterh6hung oder Energiespar-Regelung) und Autotuning
werden nacheinander eingestellt. Nach Einstellen von F £ (Art der Motorregelung) muss dasAutotuning
aktiviert werden.

Vor dem Autotuning miissen die Parameter !, woi o, FY05, FH 15, F4Y !7 eingestellt werden

F YO0 auf £ (Autotuning aktiviert) einstellen

[Parametereinstellung]

Bezeichnung | Funktion Einstellbereich Werkseinstellung

0: Autotuning deaktiviert

1: Initialisierung von £ 4 [ 2 (nach Ausfiihrung: 0)

2: Autotuning ausfiihren

Funn Autotuning (nach Ausflihrung: 0) 0

4: Automatische Berechnung der Motorkonstanten
(nach Ausfiihrung: 0)

5: 4+2 (nach Ausfiihrung: 0)

Vor dem Starten des Betriebs F~ 47 auf ' einstellen. Das Einmessen erfolgt beim n&chsten Anlaufen.

: *Vorsichtshinweise zum Autotuning

| (1) Autotuning erst nach Anschlieen des Motors und bei vollig stillstehender Motowelle durchfiihren.

! Wenn Autotuning unmittelbar nach Stoppen des Betriebs durchgefiihrt wird, kann das Vorliegen

: einer Restspannung zu fehlerhaftem Einmessen fiihren.

\ (2) Wahrend des Einmessens wird eine Spannung an den Motor angelegt (Die Motorwelle rotiert

1 nicht oder kaum). Wahrend des Einmessens wird “A £ =" im Display am Bedienfeld angezeigt.

: (3) Das Einmessen erfolgt, wenn der Motor zum ersten Mal nach dem Einstellen von £ 4 [ [ auf

\ & gestartet wird. Das Einmessen ist in der Regel nach drei Sekunden abgeschlossen. Wenn das

I Einmessen abgebrochen wird, kommt es zu einer Stérung, wobei £ & = { angezeigt wird, und es

! werden keine Konstanten fiir diesen Motor gespeichert.

: (4) Schnelllaufermotoren, Motoren mit hohem Schlupf und andere Spezialmotoren kénnen evtl. nicht

| automatisch eingemessen werden. Diese Motoren miissen manuell eingerichtet werden wie weiter
| unten bei Auswahl 3 beschrieben.

! (5) Kréne und Winden mit ausreichend starken Schutzeinrichtungen wie mechanischen Bremsen

: versehen. Ohne ausreichend starke Schutzeinrichtungen besteht aufgrund des unzureichenden

1 Motordrehmoments wéhrend des Einmessens die Gefahr des Stehenbleibens/Abstiirzens der Last
! oder der Hebezeuge.

: (6) Wenn Autotuning nicht méglich ist oder wenn ein Autotuning-Fehler £ & = {“ (trotz korrekt einge-
1 stellter Typenschild-Werte) angezeigt wird, mit Auswahl 4 manuell einmessen.

i

[Méglichkeit 3: Automatisches Einstellen von Vektorregelung und Motorkonstanten]
Nach dem Einstellen der Parameter ., ol o, FHO05, FY {5und FY {7 werden die Parame-
ter F4 02 und F Y4 {5 durch Berechnen der Motorkonstanten automatisch eingestellt.

| F Y400 auf Y (automatische Berechnung) einstellen |

F 40 0=5 einstellen, um das automatische Berechnen der Motorkonstanten und das Autotuning in einem
Schritt ausfiihren zu lassen. Dies ist die empfohlene Methode.




TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

[Moglichkeit 4: Manuelles Einstellen der Vektorregelung und der Motorkonstanten]
Wenn wahrend des Autotunings (7 £ =2 oder 5) ein Einmessfehler ,£ £ = {“ angezeigt wird, obwohl die
Motor-Typenschilddaten korrekt eingegeben wurden, oder wenn die Eigenschaften der Vektorregelung ver-
bessert werden sollen, kdnnen die Vektorregelung und die Motorkonstanten von Hand eingestellt werden.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
Fyo ! Schlupfkompensation 0-250 (%) 70
Automatische Drehmomentver-
FHO2 starkung 0,1-30,0 (%) .
Von der Leistung
Fyos Motor-Nennleistung 0,01-22,00 (kW) ab(*;%mgelg
FH 15 Motor-Nennstrom 0,1-100,0 (A) Abschnitt 11.4)
FY b Motor-Leerlaufstrom 10-90 (%)
Fqid Motor-Nenndrehzahl 100-64000 (min™') *1
Fuygg 'Il_'gas%?%tgtrgroment—Verhaltnls 0,1-100,0 (mal) 1.0
Fug? r;lft:rré(r?zeﬁizient fiir Drehzahl- 0-100 35
EHF Elektronischer Motorschutz 1 10-100 (%) / (A) 100

*1: Standardeinstellwerte hédngen von der Einstellung im Einrichtmenii ab. Siehe Abschnitt 11.5.

Einstellverfahren:

Die folgenden Parameter einstellen:
F 4 ! Die Verstarkung fiir die Schlupfkompensation einstellen. Eine hohere Verstarkung verringert den
Motorschlupf entsprechend. Nach Einstellen von F 4 { 7 zur genaueren Einstellung F 4 [} {
einstellen. Vorsicht — wenn ein groRerer Wert als erforderlich eingestellt wird, kommt es zu
Pendeln und anderweitig instabilem Betrieb.

Den Wicklungswiderstand des Motors einstellen. Drehmoment-Riickgénge aufgrund eines maogli
chen Spannungsabfalls wahrend des Betriebs mit niedriger Drehzahl kdnnen durch Einstellen
eines groRen Werts in diesem Parameter verringert werden. Vorsicht — wenn ein groRRerer Wert als
erforderlich eingestellt wird, kann es bei niedrigen Drehzahlen zu einem Anstieg des Stroms und
infolgedessen zu starkerer Erwarmung des Motors und einer Stérung kommen. (Einstellungen
entsprechend den tatsachlichen Betriebsbedingungen vornehmen.)

Die Nennleistung des Motors entsprechend dem Typenschild oder Priifbericht des Motors
einstellen.

Den Nennstrom des Motors einstellen. Nennstrom siehe Typenschild oder Priifbericht des Motors.
Das Verhaltnis von Motor-Leerlaufstrom zu Nennstrom einstellen. Den Wert in % eingeben, der
sich durch Dividieren des im Priifbericht des Motors angegebenen Leerlaufstroms durch den
Nennstrom ergibt. Durch Erhéhen dieses Werts wird der Erregerstrom erhéht.

Die Nenndrehzahl des Motors einstellen. Siehe Typenschild oder Priifbericht des Motors.

FHOo:

FHO5:

o5
FyiG:

FyT

* Einstellverfahren fiir das Lasttragheitsmoment

F 4515 Reguliert das Uberschwingverhalten. Ein héherer Wert ergibt ein geringeres Uberschwingen am
Ende des Hoch-/Runterlaufs. In den Werkseinstellungen ist der Wert fiir gleiche Tragheitsmomente
der Last und des Rotors eingestellt. Wenn das Verhaltnis der Tragheitsmomente nicht 1 ist, einen
Wert einstellen, der dem tatséchlichen Verhaltnis entspricht.

£ Hr :  Wenn die Nennleistung des Motors eine Stufe kleiner als die des Frequenzumrichters ist, die

Ansprechschwelle des Motor-Uberlastschutzes entsprechend dem Nennstrom des Motors senken.

Vorsicht:

[
I
1 Wenn die Nennleistung des Motors und die des Umrichters sich um mehr als zwei Stufen unterscheiden
: arbeitet die Vektorregelung eventuell nicht korrekt.
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6.24.2 Einstellen der Motorkonstanten flir PM-Motoren

Achtung!

Bei Einstellung des V/F-Steuermodus P+ =5 (Vektorregelung fiir PM-Motor) stellen Sie die
folgenden Parameter entsprechend den Angaben auf dem Typenschild des Motors einstellen.

: Autotuning [Fg i)
: Automatische Drehmoment- [F 5 73]: d-Achsen-Induktivitit (/Phase)
[F 5 {5]: PM-Steuermodus

verstarkung

: Motornennleistung

: Motornennstrom

: Motor-Nenndrehzahl

: Tragheitsmoment-Verhaltnis (Last:Rotor)

: Eckfrequenz 1 (Nennfrequenz), aus der Gegen-EMK berechnet

: Eckfrequenz-Spannung 1 (Nennspannung), aus der Gegen-EMK berechnet

: Motornennleistung

: Motornennstrom

: Motor-Nenndrehzahl

: Q-Achsen-Induktivitat pro Phase
: D-Achsen-Induktivitat pro Phase

g-Achsen-Induktivitat (/Phase)

[Méglichkeit 1: Einstellen von PM-Motorregelung und Autotuning]
Nach Einstellen von P £ =£ erfolgt Autotuning.

3

Fug

auf ' (Autotuning aktiviert) einstellen

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-einstel-
nung lung
0: Autotuning deaktiviert
1: Initialisierungvon FHOZ,F5 (2. F5 {3
(nach Ausfiihrung: 0)
Fyon | Autotuning 2: Autotuning ausgefiihrt 0

(nach Ausfiihrung: 0)

4: -
5:-

Hinweis: Wenn Parameter =5 ausgewahlt ist, haben die Einstellungen F 45 0=3 bis 5 keine Funktion.
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Vor dem Starten des Betriebs ~ 47 auf ' einstellen. Das Einmessen erfolgt beim n&chsten Anlaufen.

* Vorsichtshinweise zum Autotuning

(1) Autotuning erst nach AnschlieBen des Motors und bei véllig stillstehender Motowelle durchfiihren.
Wenn Autotuning unmittelbar nach Stoppen des Betriebs durchgefiihrt wird, kann das Vorliegen einer
Restspannung zu fehlerhaftem Einmessen fiihren.

(2) Waéhrend des Einmessens wird eine Spannung an den Motor angelegt (Die Motorwelle rotiert nicht
oder kaum). Wahrend des Einmessens wird “H =" im Display am Bedienfeld angezeigt.

(3) Das Einmessen erfolgt, wenn der Motor zum ersten Mal nach dem Einstellen von £ 4 [ auf
& gestartet wird. Das Einmessen ist in der Regel nach drei Sekunden abgeschlossen. Wenn das
Einmessen abgebrochen wird, kommt es zu einer Stérung, wobei £ £ = { angezeigt wird, und es
werden keine Konstanten fiir diesen Motor gespeichert.

(4) Schnelllaufermotoren, Motoren mit hohem Schlupf und andere Spezialmotoren kénnen evtl. nicht
automatisch eingemessen werden. Diese Motoren miissen manuell eingerichtet werden wie weiter
unten bei Auswahl 3 beschrieben.

(5) Krane und Winden mit ausreichend starken Schutzeinrichtungen wie mechanischen Bremsen
versehen. Ohne ausreichend starke Schutzeinrichtungen besteht aufgrund des unzureichenden
Motordrehmoments wéhrend des Einmessens die Gefahr des Stehenbleibens/Abstiirzens der Last
oder der Hebezeuge.

(6) Wenn Autotuning nicht méglich ist oder wenn ein Autotuning-Fehler £ & = “ (trotz korrekt eingestell-
ter Typenschild-Werte) angezeigt wird, mit Auswahl 4 manuell einmessen.

[Méglichkeit 2: Einstellen von PM-Motor-Steuerung und manuelles Einstellen]
Wenn wiéhrend des Autotunings ein Einmessfehler £ £~ {“ angezeigt wird oder wenn die Eigenschaften
der Motorregelung verbessert werden sollen, Motorkonstanten manuell einstellen:

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
Fupz Automatischer Drehmomenterhéhungswert | 0,1-30,0 (%) Von der Leistung
Fua5 | Motor-Nennleistung 0,01-22,00 (kW) ab(’s‘ﬁ;geig
F4is Motor-Nennstrom 0,1-100,0 (A) Abschnitt 11.4)
Fyid Motor-Nenndrehzahl 100-64000 (min™') *1
F455 Trégheitsmoment-Verhaltnis (Last:Rotor) 0,1-100,0 (mal) 1,0
F4HEZ Filterkoeffizient fiir Drehzahlreferenz 0-100 35
Fai2 Q-Achsen-Induktivitat pro Phase 0,01-650,0 (mH) 10,00
Fg9:3 D-Achsen-Induktivitat pro Phase 0,01-650,0 (mH) 10,00

EHr Lastverhéltnis 1 (Motor:Frequenzumrichter) | 10-100 (%) / (A) 100

*1: Standardeinstellwerte hangen von der Einrichtmeni-Einstellung ab.

Einstellverfahren:
Die folgenden Parameter einstellen:

F 42 Den Wicklungswiderstand des Motors einstellen. Drehmoment-Riickgénge aufgrund
eines mdglichen Spannungsabfalls wahrend des Betriebs mit niedriger Drehzahl kdnnen
durch Einstellen eines groRen Werts in diesem Parameter verringert werden.

Vorsicht — wenn ein gréRerer Wert als erforderlich eingestellt wird, kann es bei niedrigen
Drehzahlen zu einem Anstieg des Stroms und infolgedessen zu starkerer Erwarmung
des Motors und einer Stérung kommen. (Einstellungen entsprechend den tatsachlichen
Betriebsbedingungen vornehmen.) Der Wert von 402 kann berechnet werden wenn der
Widerstandswert Rs des Stators pro Phase bekannt ist:

FH4O2=V3xRsx FHY {5 /Vtype x 100 [%]
Rs: Widerstand der Statorwicklung pro Phase in Ohm
Vtype: 200 oder 400 [V] (abhéngig von der Spannungsklasse)

F 405 Die Nennleistung des Motors entsprechend dem Typenschild oder Prifoericht des Motors
einstellen.

F 4 !5: Den Nennstrom des Motors entsprechend dem Typenschild oder Priifbericht des Motors
einstellen.

F4 ! 7. Die Nenndrehzahl des Motors entsprechend dem Typenschild oder Priifbericht des
Motors einstellen.
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* Einstellen des Lasttragheitsmoments

F 455 Reguliert das Uberschwingverhalten. Ein hdherer Wert ergibt ein geringeres Uberschwingen am
Ende des Hoch-/Runterlaufs. In den Werkseinstellungen ist der Wert fiir gleiche Tragheitsmomente
der Last und des Rotors eingestellt. Wenn das Verhaltnis der Tragheitsmomente nicht 1 ist, einen
Wert einstellen, der dem tatsachlichen Verhaltnis entspricht.

£ Hr :  Wenn die Nennleistung des Motors eine Stufe kleiner als die des Frequenzumrichters ist, die
Ansprechschwelle des Motor-Uberlastschutzes entsprechend dem Nennstrom des Motors senken.

Fir die optimale Funktion der sensorlosen Vektorregelung sollte die Nennleistung des Motors nicht :
mehr als zwei Stufen kleiner sein als die des Frequenzumrichters. !
|
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6.25 Drehmomentbegrenzung

6.25.1 Umschalten der Drehmomentbegrenzung

: Drehmomentgrenze 1 : Drehmomentgrenze 2

(motorischer Betrieb) (generatorischer Betrieb)
: Drehmomentgrenze 1 : Drehmomentbegrenzung im
(generatorischer Betrieb) Feldschwachungsbereich

: Drehmomentgrenze 2
(motorischer Betrieb)

I'e Funktion
| Diese Funktion senkt (erhdht) die Ausgangsfrequenz wenn das Drehmoment den eingestellten Grenzwert
I fiir den motorischen (generatorischen) Betrieb erreicht. Durch Einstellen der Drehmomentgrenzen auf 250%
: wird die Funktion deaktiviert.
1 Fir den Feldschwéachbereich kann zwischen konstanter Leistungsgrenze und konstanter
: Drehmomentgrenze gewahlt werden. Die Funktion arbeitet nicht wenn der Parameter 7 - auf [J, {, oder 7
| eingestellt ist.

B Einstellméglichkeiten

Verwende Sie die internen Parameter um die Drehmomentgrenzen einzustellen (Drehmomentgrenzen kénnen
auch Uber eine externe Steuereinheit eingestellt werden).

positives Drehmoment

A +250% Drehmoment
‘ Fuyq il
T
— motorischer veneens FHEH=
. Betrieb
generatorischer
Betrieb
A
Linkslauf motorischer Betrieb | generatorischer Rechtslauf”
Betrieb
-250% Drehmoment

negatives Drehmoment

Fur den Feldschwéchungsbereich kann mit Parameter ~ 4 5 4 zwischen konstanter Ausgangsleistung

(F 45 4=0": Werkseinstellung) oder konstantem Drehmoment (- 4 5 4= {) gewahlt werden.

Bei Auswahl der Einstellung ,konstantes Drehmoment" sollte der Parameter F 37 7= ! (Korrektur der Netzspan-
nung, Ausgangsspannung begrenzt) eingestellt werden.

Die Drehmomentgrenzen im motorischen und generatorischen Bereich kénnen mit den Parametern £ 5~ { und
F 44 3 eingestellt werden.
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[Parametereinstellung]
Bezeich- Funktion Einstellbereich Standardeinstel
nung lung
Fuy Drehmomentgrenze 1 (motorischer Betrieb) (2)505%4%321(;?\)”6" 250,0
143 | Drehmomentgrenze 1 (generatorischer Betrieb 0,0-249,9 (%), 250,0
Fu43 grenze 1 (g ' ieb) 250,0: Deaktiviert
F 454 | Drehmomentbegrenzung im Feldschwachungsbereich 0: Leistung konstant 0
1: Drehmoment konstant

generatoris

Drehmome
Drehmome
Drehmome
Drehmome

chen Betrieb eingestellt werden.

ntgrenze 1 (motorischer Betrieb):F 44 {
ntgrenze 1 (generatorischer Betrieb):F 4 4 3
ntgrenze 2 (motorischer Betrieb) :F 4 4 4
ntgrenze 2 (generatorischer Betrieb):F 4 4 5

Mit den Parametern kénnen jeweils zwei verschiedene Drehmomentgrenzen fiir motorischen Betrieb und fiir

Einstellung zum Umschalten tber einen Eingang siehe Abschnitt 7.2.1.

Hinweis: Wenn der mit ~ 5 { eingestellte Wert (Ansprechschwelle der Strom-Soft-Stall-Funktion) kleiner als
der Drehmomentbegrenzungswert ist, wird das Drehmoment durch die Einstellung von £ 5 { begrenzt.

6.25.2 Drehmomentbegrenzung wahrend Hoch-/Runterlauf

4G

: Hochlauf-/Runterlauf bei Betrieb mit Drehmomentbegrenzung

* Funktion:

Die Verwendung dieser Funktion in Kombination mit der mechanischen Bremse eines Hebezeugs (wie
Kran oder Winde) macht es mdglich, die Zeit bis zum Einsetzen der Bremswirkung zu minimieren, und
verhindert so, dass die Last aufgrund eines Riickgangs des Drehmoments abstiirzt. Uberdies verbessert
sie das Ansprechverhalten des Motors bei niedrigen Drehzahlen und verhindert ein Absacken der Last.

[Parameterein

stellung]

Bezeichnung

Funktion

Einstellbereich

Werkseinstellung

Fys ¢

Hochlauf-/Runterlauf bei Betrieb 0: Synchronisiert mit Hoch/Runterlauf
mit Drehmomentbegrenzung 1: Synchronisiert mit min-Zeit

0
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(1) FH45 (=0 (Frequenz synchronisiert mit Hoch-/Runterlauf)
Die Drehmomentbegrenzung verhindert eine Erhéhung der Betriebsfrequenz. In diesem Modus wird daher die
Drehdrehzahl immer synchron mit der Frequenz gehalten. Die Betriebsfrequenz beginnt wieder anzusteigen,
wenn das Drehmoment nach Lésens der mechanischen Bremse abnimmt, so dass die zum Erreichen der

Solldrehzahl erforderliche Zeit gleich der Summe der Einsetzverzégerung der mechanischen Bremse und der
Hochlaufzeit ist.

Betriebsfi n,
Frequenz [Hz] clriebsirequenz
A Beinicht aktivierter
Drehmomentbegrenzung
pmp—
\ z
Drehzahl
Pa >
Zeit [s]
Drehmoment [Nm]
Drehmomentgrenze
A
N 7>
A Zeit [s]
Mechanische EIN
Bremse AlIJ..St
(gelost) >
Zeit [s]

(2) F45 != !(Synchronisiert mit min Zeit)

Die Frequenz steigt auch bei Drehmomentbegrenzung weiter an. Die Verwendung dieser Funktion verhindert,
dass die Last absackt, und verbessert das Ansprechverhalten des Motors bei niedrigen Drehzahlen.

Frequenz [Hz]
Betriebsfrequenz
/ Tatsé&chliche Drehzahl
\ (Hochlagfraten hangen von der

/ Drehmotnentgrenze ab)

A\ 4

Zeit [s]

Drehmoment [Nm] A Drehmoment wird auch nach dem

i~ Lésen der mechanischen Brem f
Drehmomentgrenze - inem Grenzw halten.

A\ 4

A Zeit [s]
Mechanische EIN

AUS
Bremse

(gelodst)

\ 4

Zeit [s]
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6.25.3 Storungsmeldung bei Betrieb an der Stromgrenze

: Ansprechzeit fiir Stérungsmeldung bei motorischem Betrieb an der
Stromgrenze

o Funktion:
Diese Funktion schiitzt Hebezeuge vor Absacken, indem die Stérungsmeldung wegen Uberdrehmoment

(& &) ausgegeben wird, wenn der Antrieb fiir eine einstellbare Zeit (iberlastet wurde, d.h. wenn die Strom-Soft-
Stall Funktion (reduziert die Frequenz) fiir diese Zeit aktiv war.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

Ansprechzeit fir Storungsmeldung bei motorischen

J —
Fuse Betrieb an der Stromgrenze 0,00-10,00 (s) 0,00
g

Drehmomentgrenze 1 (motorischer Betrieb) 0,0-249,9 (%),
Fa4 i 250,0: Deaktiviert 250
ccn Soft-Stall-Schwellwert 1 10-199 (%A)
F&0 200 (deaktiviert 150

Bei Uberstrom Stall (Verringerung der Ausgangsfrequenz bei Erreichen des Soft-
Stall-Schwellwerts):

Ausgangsfrequenz [Hz]

/

Tk 27 Stérungsmeldung

Ausgangsstrom [%]
Zeit [s]
FEO
> — Zeit [s]

kleinerals F 452 FHY52
O & & Stérungsmeldung wird nach Ablauf der Ansprechzeit ausgegeben, wenn der Ausgangssgtrom
den Soft-Stall-Schwellwert 1 (F 5 7 {) erreicht oder tberschreitet.
Bei Drehmomentbegrenzung

Ausgangsfrequenz [Hz] )
Ok 27 Stérungsmeldung

Ausgangsdrehmoment [%]
Zeit [s]

Fyyq !

— —  Zeit[s]
Kleinerals F 452 FH5C

1 £ & Stérungsmeldung wird nach Ablauf der Ansprechzeit ausgegeben, wenn das Ausgangsdrehmo-
ment im motorischen Betrieb den in 7 44 { eingestellten Wert erreicht oder Uberschreitet.
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6.26 Hochlauf-/Runterlauframpen 2 und 3

6.26.1 Auswahlen von Rampenformen fur Hochlauf/Runterlauf

F 52 | : Rampenform fir Hochlauf/Runterlauf 1
EF 515 |: Einstellwert fiir Untergrenze S-Kurve
F 5[ 7| : Einstellwert fir Obergrenze S-Kurve
Cofunkion \

Diese Parameter dienen dazu, eine zweckméfige Hochlauf/Runterlauf-Rampenform auszuwahlen.

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

0: Linear,
1: S-Rampenform 1 0
2: S-Rampenform 2

Fsogz IEzaz(rypenform fur Hochlauf/Runter-

F

S0 E | Dauer zu Beginn der S-Rampe 0-50 (%) 10
F5

S | S

7 | Dauer am Ende der S-Rampe 0-50 (%) 10

1) Linearer Hochlauf/Runterlauf
Eine allgemein (ibliche Hochlauf/Runterlauf-Rampenform. Diese Rampenform kann meistens verwendet
werden.

Ausgangsfrequenz [Hz]

Maximale Frequenz

Zeit [s]

ACL dEL

2) Hochlauf/Runterlauf mit S-Rampenform 1

Diese Rampenform auswahlen, um den Motor schnell in einen hohen Drehzahlbereich (mit einer Frequenz
von 50 Hz oder hoher) hochlaufen bzw. aus einem solchen runterlaufen zu lassen oder um die beim
Hochlauf/Runterlauf auftretenden StoRe zu minimieren. Diese Rampenform eignet sich fiir pneumatische
Transporteinrichtungen.

Ausgangsfrequenz [Hz] Ausgangsfrequenz [Hz]
Maximale AL ! Maximal A .
Xi b mm - aximale [ -, | fx==-=-=-=---~- |- -
Frequenz ) : Frequenz : \
Frequenzvorgabe Frequenzvorgabe
1 1
. ! ! .
| ' h |
| . h |
| h h |
0 Ly oLy >y
7 L
I mm I Zeit [s] | P @ “? Zeit[s]
d k
gesamte Hochlaufzeit gesamteRunterlaufzeit
[rec]x[Fsos )%  [acc]x[Fsar]w [gec]x[Fsoi]% [gec]x[Fscs]%
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3) Hochlauf/Runterlauf mit S-Rampenform 2
Diese Rampenform auswahlen, um den Motor im Feldschwéachbereich (niedriges verfiigbares Beschleu-
nigungsmoment) langsamer hoch- und runterlaufen zu lassen. Diese Rampenform eignet sich z.B. fir

schnell laufende Spindelantriebe.

Ausgangsfrequenz [Hz]

Ausgangsfrequenz [Hz]

; A A
Maximale [T | P o e e e o = = —_— Maximal R e -
Frequenz L~ — Féﬁ'ﬂﬁi FH
Frequenzvorgabe / Frequenzvorgabe \
Eckfrequenz Eckfrequenz

N

[ED

gesamte Hochlaufzeit

>
Zeit [s]

N,

>
Zeit [s]

[ED]

gesamte Runterlaufzeit

6.26.2 Umschalten zwischen Hoch-/Runterlaufzeiten 1, 2, 3

[T
3
Lo I

T T T
U] I LT L X T X
ay

aeu
3

3| 23
g

-
[y
P
[y

)
I:E.

: Hochlaufzeit 2

: Runterlaufzeit 2

3

: Hochlaufzeit 3

i

: Runterlaufzeit 3

"

: Rampenform fur Hochlauf/Runterlauf 2

: Rampenform fir Hochlauf/Runterlauf 3

: Zeiteinheit fur Hochlauf/Runterlauf

: Hochlauf/Runterlauf-Rampenform (1,2,3) (Tastenfeld)

: Umschaltfrequenz zwischen den Hochlauf-/Runterlauframpen 1 und 2

Umschaltfrequenz zwischen den Hochlauf-/Runterlauf-Rampen 2 und 3

* Funktion

Drei unterschiedliche Hochlaufzeiten und Runterlaufzeiten kénnen angegeben werden. Die folgenden

Verfahren zum Auswahlen oder Umschalten stehen zur Verfigung:
1) Auswahl Giber Parametereinstellung
2) Automatisches Umschalten bei Erreichen von Frequenzschwellen
3) Umschalten uber Digital-Eingangsfunktionen

Bezeichnung |Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
FROO Hochlaufzeit 2 0,0-3600 (0,00-360,0) [s] 10,0
FE50! Runterlaufzeit 2 0,0-3600 (0,00-360,0) [s] 10,0

: 1: Hochlauf/Runterlauf 1
F5OH éﬂi}?ﬂ&?&:ﬁw{fn Hoch-/ | 5! Hochlauf/Runterlauf 2 1
P 3: Hochlauf/Runterlauf 3
F5 0 Hochlaufzeit 3 0,0-3600 (0,00-360,0) [s] 10,0
Fe it Runterlaufzeit 3 0,0-3600 (0,00-360,0) [s] 10,0
P 0: -
F5 g | geiteinheit fir Hochlauf 1: Einheit 0,01 s (nach Ausfiihrung: 0) 0
2: Einheit 0,1s (nach Ausfiihrung: 0)

*  Die Werkseinstellung ist die Einheit 0,1 s. Die Zeiteinheit fir Hochlauf/Runterlauf kann durch Einstellen von
F 5 {5={ auf die Einheit 0,01 s umgeschaltet werden. Der Wert von F 5 !5 kehrt nach erfolgter Einstel-
lung auf 0 zuriick.
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1) Auswahl iiber Parametereinstellung

Ausgangsfrequenz [Hz]

0
ACE
Fsou—: fe—
F500
Fsgu=2 |* >
F510 R
Fsou=3 | -

Zeit [s]

StandardméRig ist die Hochlauf-/Runterlaufzeit 1 aktiv. Die Hochlauf-/Runterlaufzeiten 2 und 3 kénnen durch Andern
der Einstellung von F 5 [ 4 ausgewahlt werden. Aktiviert, wenn [ [1[] o= { (Befehlsvorgabe tber Bedienfeld)

2) Automatisches Umschalten der Hochlauf-/Runterlauframpen bei Erreichen einstellbarer Frequenzwerte.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Standardeinstellung
£5ng Erste Umschaltfrequenz zwischen 0,0 (deaktiviert) 00
A Hochlauf-/Runterlauframpen 0,1-4L (Hz) ’
£5:3 Zweite Umschaltfrequenz zwischen 0,0 (deaktiviert) 0.0
v ‘ Hochlauf-/Runterlauframpen 0,1-4L (Hz) ’
Hinweis: Hochlauf-/Runterlauf-Rampenformen werden in der Reihenfolge der Frequenzwerte von
Rampenform 1-> 2 und von Rampenform 2-> 3 umgeschaltet. Wenn zum Beispiel ~ 5[}
gréRerals F5 {3 ist, werden unterhalb von F 5 {3 die Rampen 1 aktiv.
Ausgangsfrequenz [Hz]
A
Frequenz-
vorgabe
F5i3
F505
4 >
S>> <> <>

(1) ) ®)

(1) Hochlauf mit der Hochlaufzeit AL [
(2) Hochlauf mit der Hochlaufzeit £ 558

(3) Hochlauf mit der Hochlaufzeit F5

(4) Runterlauf mit der Runterlaufzeit ~5 /
(5) Runterlauf mit der Runterlaufzeit £ 5[
£l

(4)

®) (6)

r

(6) Runterlauf mit der Runterlaufzeit o
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3) Umschalten der Hochlauf-/Runterlauframpen mit Digital-Eingangssignale

Ausgangsfrequenz [Hz]

A
Frequenz-
vorgabe
>
€S> <—> <>
(1) (2 (©)) 4) ®) (6)
Eingangsfunktion 24 (AD2) | |
Hoch-/Runterlauf
Eingangsfunktion 26 (AD3)
Hoch-/Runterlauf
(1) Hochlauf mit der Hochlaufzeit AL L (4) Runterlauf mit der Runterlaufzeit F5 { !
o
{

(5) Runterlauf mit der Runterlaufzeit F 5 [

(2) Hochlauf mit der Hochlaufzeit F 550
(6) Runterlauf mit der Runterlaufzeit o £ £

(3) Hochlauf mit der Hochlaufzeit F 5 ([

B Einstellen der Parameter
a) Umschaltung uber Digitaleingénge: Parameter [ /1 o auf I einstellen.
b) Zum Umschalten z.B. die Eingadnge S2 und S3 verwenden. (Es kdnnen auch andere Digitaleingange
verwendet werden.)
S2: Hochlauf/Runterlauf-Umschaltsignal 1: Digital-Eingangsfunktion 24/25 (AD2)
S3: Hochlauf/Runterlauf-Umschaltsignal 2: Digital-Eingangsfunktion 26/27 (AD3)

Bezeich- Funktion Einstellbereich Einstellwert

nung

£ ¢ 5 | Digital-Eingangsfunktion des 0-203 24 (zweiter Hochlauf-
Eingangs S2 /Runterlauf)

£ ¢ 15 | Digital-Eingangsfunktion des 0-203 26 (dritter Hochlauf-
Eingangs S3 /Runterlauf)

B Hochlauf/Runterlauf-Rampenform
Hochlauf/Runterlauf-Rampenformen kénnen mittels der Parameter fiir Hochlauf/Runterlauf 1, 2 und 3
einzeln zugewiesen werden.

1) Linearer Hochlauf/Runterlauf
2) Hochlauf/Runterlauf mit S-Rampenform 1
3) Hochlauf/Runterlauf mit S-Rampenform 2

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
F 502 | Rampenform fiir Hochlauf/Runterlauf 1 | o Linear 0

F 53 | Rampenform fiir Hochlauf/Runterlauf 2 | 1: S-Rampenform 1 0

F 5 {2 | Rampenform fir Hochlauf/Runterlauf 3 2: $-Rampenform 2 0

*  Zur Erlauterung der Hochlauf-/Runterlauf-Rampenformen siehe 6.23.1.
* Die Einstellungen der Parameter~ 5 5 undF 5[} 7 (Dauer zu Beginn und am Ende der S-Rampe)
gelten fiir jede Hochlauf-/Runterlauf-S-Rampe.
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6.27 StoRbelastungstberwachung

F 550 |: StoRlberwachungsfunktion

: Auswahl Meldung Stérung oder Alarm bei StolRbelastung

F 552 |: Drehrichtungsauswahl fiir StoRiberwachung
F 553 |: Erkennungsschwelle fiir StoRuberwachung
F 555 |: Erkennungszeit fur StoRRiuiberwachung

: Hysterese fur StoRRerkennung

- Wartezeit vor Beginn der StoRerkennung

T "
[l I LX) i X ]
[} ) I L]
) I Y I ]

: Aktionsauswahl flr StoRerkennung

= Einzelheiten siehe "Shock Monitoring function instruction manual" E6581875

F-89



TOS H I BA Frequenzumrichter VF-S15

6.28 Schutzfunktionen

6.28.1 Elektronischer Motorschutz

: Lastverhaltnis 1 Motor : Frequenzumrichter
F ! 13| : Lastverhaltnis 2 Motor : Frequenzumrichter
: Zulassige Dauer fiir 150% Motor-Uberlast

F 5 3 7] : Speichern des Lastzustands bei Netz-Aus

I e Funktion
: Dieser Parameter gestattet die Auswahl des geeigneten Schutzverhaltens des elektronischen Motor-
|

schutzes entsprechend der Nennleistung und der Charakteristik von zwei Motoren.

[Parametereinstellung]

BezeichnungJ Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
EHr Lastverhaltnis 1 Motor : Frequenzumrichter | 10-100 (%) / (A) 100
Fii3 Lastverhaltnis 2 Motor : Frequenzumrichter | 10-100 (%) / (A) 100
FELD T | Zulassige Dauer fir 150% Motorbelastung | 10-2400 (s) 300
FE& 32 | Speichern des Lastzustands bei Netz-Aus (1) Eﬁ?\hgﬂen 0

= Einzelheiten siehe Abschnitt 3.5.
Hinweis: 100% (Werkseinstellung) entspricht dem auf dem Typenschild angegebenen Nennausgangsstrom.

6.28.2 Ansprechschwelle der Strom-Soft-Stall-Funktion

Ansprechschwelle 1 der Strom-Soft-Stall-Funktion
Ansprechschwelle 2 der Strom-Soft-Stall-Funktion

A Achtung!

« Die Ansprechschwelle der Strom-Soft-Stall-Funktion (F 5 {7 ) nicht extrem niedrig einstellen.
Wenn der Parameter ,Ansprechschwelle der Strom-Soft-Stall-Funktion* (F 5 & ) in Héhe des

Leerlaufstrom des Motors oder niedriger eingestellt wird, kann der Frequenzumrichter den Motor nichtord-|

® nungsgeman betreiben.
Verbot Unter normalen Einsatzbedingungen den Parameter ,Ansprechschwelle der Strom-Soft-Stall-Funktion*

‘erboten

(F &0 !)nicht niedriger als 3 I [%)] einstellen.

o Wenn der Wert 2 [ [ [%] eingestellt wird, ist die Strom-Soft-Stall-Funktion deaktiviert, d.h. die Fre-
quenzwird dem Ausgangsstrom nicht angepasst.
 Priifen Sie, ob die Einstellungen der Soft-Stall-Funktionen der Funktionsweise des Systemsentsprechen,
um unvorhergesehene Betriebszustande zu vermeiden.

I e Funktion

! Die Strom-Soft-Stall-Funktion erniedrigt (erhéht) die Frequenz im motorischen (generatorischen)

! Betrieb, wenn der Ausgangsstrom den mitF & [ { angegebenen Wert tiberschreitet. Dadurch kann
: der Ausgangsstrom verringert werden.
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Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
F50 ¢ Ansprechschwelle 1der Strom-Soft-
Stall-Funktion 10-199 (%) / (A), 150
200: Deaktivi
F 155 | Ansprechschwelle 2der Strom-Soft- 00: Deakiiviert
Stall-Funktion

[Display-Anzeige wahrend der Aktivitat der Strom-Soft-Stall-Funktion]
Wenn einAusgangsstrom fliet, der die Ansprechschwelle der Strom-Soft-Stall-Funktion tiberschreitet,
wird die Ausgangsfrequenz angepasst. In der Display-Anzeige links vom Frequenzwert wird blinkend
,L “ angezeigt. Beispiel einer Anzeige:

* Das Umschaltenvon F5{ {auf F {55 kann mit der Digital-Eingangsfunktion 32/33 (OCS2)
erfolgen. Genaueres siehe Abschnitt 6.4.1.

Hinweis: 100% (Werkseinstellung) entsprechen dem auf dem Typenschild angegebenen Nennaus-
gangsstrom.

6.28.3 Storungsquittierung

Stérungsquittierung

Nach Auftreten einer Stérung speichert diese Funktion den Stérungszustand und gespeicherte
Stérungsinformationen kénnen auch nach Aus- und Wiedereinschalten angezeigt werden. Eine
Stérung kann dann nicht durch Ausschalten der Spannungsversorgung quittiert werden.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

0: Stérungen werden
Ausschalten der Netzspannung
quittiert 0

1: Stérungen bleiben bei
Ausschalten der Netzspannung-
bestehen

FELDCZ | Stérungsquittierung

* Die Ursachen von bis zu acht in der Vergangenheit aufgetretenen Stérungen kénnen in der Statusanzeige
angezeigt werden. (Siehe Abschnitt 8.3)

* Die bei Auftreten einer Stérung in der Statusanzeige angezeigten Daten werden bei Ausschalten der
Netzspannung geldscht. Die Detailanzeige dient zum Uberpriifen der Historie bisheriger Stérungen.
(Siehe Abschnitt 8.2.2)

*  Stoérungsinformationen bleiben auch beim Aus- und Wiedereinschalten der Netzspannung wahrend auto-
matischer Wiederanlaufversuche erhalten.

M Ablaufdiagramm fir F552={

Frequenz- —>| Initialisierung [——> Normalbetrieb
umrichter Giber abgeschlossen
Bedienfeld - -
Autftreten einer oder Eingang th(;gggsvtv_lrd erneut
Stérung zuriicksetzen. “Wenn die - Anzeige der Ursache
S:\qglri]r‘l%sel;res_?g?e - Ausgangsfunktion
i iti ;
> 10/11 (FL) aktiv
Netzspannung wurde
aus- und wieder — -
einschalten, Stérung besteht weiter:
um den Fre- n + Anzeige der Ursache
quenzumrichter \é\(g?l?ngﬁursache + Ausgangsfunktion
zuriickzusetzen. beseitigt ist 10/11 (FL) nicht aktiv
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6.28.4 Nothalt

: Runterlaufzeit bei Nothalt
: Art desAnhaltens bei Nothalt
: Dauer der Gleichstrombremsung bei Nothalt

« Funktion
Bei Ausldsen eines Nothalts wird die Stérung £ angezeigt und wird die Ausgangsfunktion 10/11 (FL)
aktiviert.
Wenn F 503 auf 2 (Nothalt-Gleichstrombremsung) eingestellt ist, miissen £ 25 ! (Stromstarke
bei Gleichstrombremsung) und £ & [ % (Dauer der Gleichstrombremsung bei Nothalt) eingestellt
werden. Wenn F 5[ 7 auf 3 (Runterlauf-Stopp) eingestellt ist, muss F 5 {5 (Runterlaufzeit bei
Nothalt) eingestellt werden.

N
~

Nothalt Gber Digitaleingang
Ein Nothalt kann mit einem Offner oder einen SchlieRer ausgeldst werden. Entsprechend folgender Vor-
gehensweise einem Eingang eine Funktion zuweisen und ein Anhalteverfahren auswahlen.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich erkseinstellung
Fgig Runterlaufzeit bei Nothalt 0,0-3600 (360,0) (s) 10,0
0: Freilauf-Stopp
1: Runterlauf-Stopp
2: Nothalt-Gleichstrombremsung
FEOZ Art des Anhaltens bei Nothalt 3: Runterlauf-Stopp (F 5 {5) 0
4: Schneller Runterlauf-Stopp
5: Dynamischer schneller
Runterlauf-Stopp
FEoy bD:iu'\?gt?]ear“GIeichstrombremsung 0,0-25,5 (s) 1,0
£35 ¢ E:;%n;ilr'a];ke bei Gleichstrom- 0-100 (%) 50

Einstellbeispiel) Zuweisung der Nothaltfunktion zum Eingang S2 (Offnerkontakt)

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung

20: EXT (Nothalt-
Uber Digitalein-
gangssignal)

e Funktionsauswahl fir .
Fid Digitaleingang S1 0-203

Der Einstellwert 21 entspricht dem nicht invertierten Signal.

Hinweis: Nothalt Gber die Eingangsfunktion 20/21 (EXT) ist auch bei Bedienfeldsteuerung (Parameter
oo =1 Aali
L 718d = 1) moglich.

2) Nothalt uber das Bedienfeld

Nothalt Uiber das Bedienfeld ist moglich, wéhrend der Frequenzumrichter nicht im Bedienfeld-
Steuermodus ist.
Zweimaliges Driicken der STOP-Taste im Bedienfeld:

(1) STOP-Taste driicken .............ccccc.c........ “E 0 F F* blinkt.
(2) STOP-Taste noch einmal driicken... ..... entsprechend der Einstellung des Parameters F 5 3
erfolgt ein Nothalt. Danach wird , £ “ angezeigt und die Digital-Ausgangsfunktion 10/11 (FL) ist aktiv.

Hinweis: Solange ein Nothalt-Befehl an einem der Digitaleingange aktiv ist, kann die Stérung , £ “ nicht
zuriickgesetzt werden.
Hinweis:
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6.28.5 Ausgangsseitige Phasenausfallerkennung

: Ausgangsseitige Phasenausfallerkennung

o Funktion
Dieser Parameter erkennt einen ausgangsseitigen Phasenausfall. Wenn der Phasenausfall mindes-
tens eine Sekunde lang anhalt, kommt wird die Stérung £ P H [J aktiv.
FE05 auf 5 einstellen, wenn die Verbindung zwischen Motor und Frequenzumrichter elektrisch
unterbrochen werden muss.

I
1
1
1
1
1
\ Bei Spezialmotoren wie Schnelllaufermotoren kénnen Erkennungsfehler auftreten.

|
[T
[xa] ]
(G I0]

£I: Keine Stérung (Phasenausfallerkennung deaktiviert).

{: Bei eingeschalteter Netzspannung ist die Phasenausfallerkennung nur beim ersten Starten des
lBetrieb?] alktiviert. Die Storung wird ausgeldst wenn der Phasenausfall mindestens eine Sekunde
ang anhalt.

F 50 5=2" Der Frequenzumrichter priift bei jedem Starten des Betriebs auf ausgangsseitige Phasenausfalle.
Die Stérung wird ausgeldst wenn der Phasenausfall mindestens eine Sekunde lang anhalt.

F & [l 5=3: Der Frequenzumrichter priift wahrend des Betriebs auf ausgangsseitige Phasenausfélle. Die
Stoérung wird ausgeldst wenn der Phasenausfall mindestens eine Sekunde lang anhalt.

F & [l 5=4 Der Frequenzumrichter prift beim Starten und wéhrend des Betriebs auf ausgangsseitige Pha-
senausfalle. Die Stérung wird ausgeldst wenn der Phasenausfall mindestens eine Sekunde
lang anhalt.

F £ 5=5: Wenn der Frequenzumrichter einen Ausfall aller Phasen erkennt, wird der Betrieb automatisch

wieder aufgenommen nachdem die Verbindung wieder hergestellt wurde. Beim Wiederanlauf

nach einem kurzzeitigen Netzspannungsausfall prift der Frequenzumrichter nicht auf ausgangs-

seitige Phasenausfalle. Das Fehlersignal £ .. wird nicht akitivert.

Hinweis 1: Hinweis 1) Eine Kontrolle auf ausgangsseitige Phasenausfélle erfolgt wahrend des Autotunings
ungeachtet der Einstellung dieses Parameters.

Hinweis 2: Hinweis 2) Wenn Parameter F =5 oder §& eingestellt ist, kénnen die Einstellungen
FELS=3bis 5 nichtgenutzt werden.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
0: Deaktiviert
1: Beim ersten Start des Motors (nur-
» einmal nach dem Einschalten)
F5L5 | Ausgangsseitige Phasen- | 2: Bei jedem Start des Motors 0
ausfallerkennung 3: Wahrend des Betriebs

4: Beim Start + wahrend des Betriebs
5: Erkennung ausgangsseitiger
Trennung

Hinweis 1: Wahrend des Auto-Tunings wird der Phasenausfall immer geprift, unabhangig von der Einstellung
dieses Parameters
Hinweis 2: Wenn F £ = 5 oder & eingestellt ist, sind die Betriebsarten £ 5 {15 = 3 bis 5 nicht méglich.
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6.28.6 Eingangsseitige Phasenausfallerkennung

: Eingangsseitige Phasenausfallerkennung

* Funktion
Dieser Parameter erkennt einen eingangsseitigen Phasenausfall. Wenn die Bedingung mindestens
einige Minuten lang anhalt, wird das Fehlersignal fl aktiviert und die Stérungsmeldung £ FH { wird
ausgeldst. Bei Betrieb mit geringer Last oder wenn die Motorleistung kleiner als die Leistung des
Frequenzumrichters ist, ist eine Erkennung unter Umsténden nicht mdglich.
Wenn die Transformatorleistung gréRer als die Leistung des Umrichters ist (mehr als 500 kVA oder
mehr als 10 mal héher) kdnnen Erkennungsfehler auftreten. In diesem Fall installieren Sie eine
Netzdrossel.

F 5 0 B=0: Keine Stérung (Fehlersignal F . nicht aktiviert)
F £ B= !: Phasenausfallerkennung wéhrend des Betriebs aktiviert. Die Stérung wird ausgelést, wenn die
Bedingung mindestens einige Minuten lang anhalt.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-

nung einstellung
I Eingangsseitige 0: Deaktiviert

F&oE Phasenausfallerkennung 1: Aktiviert 1

Hinweis 1: Bei Einstellung vonF £ {1 £ auf [ (eingangsseitige Phasenausfallerkennung: deaktiviert) kann es
zum Durchschlag des Kondensators im Zwischenkreis des Frequenzumrichters kommen, wenn
trotz einem eingangsseitigen Phasenausfall der Betrieb mit einer schweren Last fortgesetzt wird.

Hinweis 2: Parameter F 5 {J & ist bei Modellen mit einphasigem Netzanschluss (VFMB1S) nicht wirksam.

Hinweis 3: Wenn der Frequenzumrichter mit Gleichspannung gespeist wird, & 5= (Deaktiviert)
einstellen.

6.28.7 Verhalten bei Erkennung von Unterstrom

w : Hysterese der Unterstrom-Ansprechschwelle
[FE 1T stérung oder Warnmeldung bei Unterstrom

l
[
m Unterstrom-Ansprechschwelle
“ Dauer bis zur Erkennung des Unterstroms

¢ Funktion
Wenn der Ausgangsstrom unter den mit ~ & { ! eingestellten Wert fallt und fur l&anger als die mit
F & {2 eingestellte Zeit nicht wieder Uber den Wert F & { {+F 5 {1 5 steigt, wird die Stérung
L und/oder die Digital-Ausgangsfunktion 26/27 (UC) aktiv.

& {0=0:Stérung UL deaktiviert.

Einem Digitalausgang oder Relais kann die Digital-Ausgangsfunktion 26/27 (UC) zugewiesen
werden. Sie wird aktiv, wenn ein kleinerer als der mit ~ & ! { eingestellte Strom fur die mit
F & ! 2 eingestellte Dauer flieRt.

F& t0=1{:Die Storung L und die Digital-Ausgangsfunktion 10/11 (FL) werden aktiv, wenn ein kleine-
rerals dermit F & ! ! eingestellte Strom fir die mit F 5 {2 eingestellte Dauer flieRt. Die
Digital-Ausgangsfunktion 26/27 (UC) bleibt fiir die Dauer der Stérung aktiv.

ol
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[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Standardeinstellungj
FEDS Hysterese der Unterstrom-Ansprechschwelle | 1-20 (%) 10
FE 1D Stérung oder Warnmeldung bei Unterstrom E]) ggrmzmmeldung 0
FE 11 Unterstrom-Ansprechschwelle 0-150 (%) / (A) 0
FRIZ Dauer bis zur Erkennung des Unterstroms 0-255 (s) 0

<Betriebsbeispiel>
Digital-Ausgangsfunktion 26 (UC) Unterstrom-Erkennung
FE {0 =0 (Nur Warnmeldung)

EIN

Digitalausgangs- AUS !_ms
funktion 26 (UC)

Ausgangsstrom (%)A F SKd':_Ze?der F& iz
FE ! +FEDS A .
FE i1

»
" Zeit[s]

* Wenn F§& {[Jauf {(Stérung L[ aktiv) eingestelltist, tritt die Stérung nach Verstreichen der mit
F & {2 eingestellten Dauer bis zur Erkennung des Unterstroms auf. Nach Auftreten der Stérung bleibt
die Digital-Ausgangsfunktion EIN.

6.28.8 Erkennung eines Kurzschlusses am Ausgang

: Erkennung eines Kurzschlusses am Ausgang beim Start

Dieser Parameter erkennt einen Kurzschluss am Ausgang des Frequenzumrichters. Beim Starten
des Betriebs wird die Impedanz am Ausgang mit Impulsen getestet. Bei Verwendung eines Motors
mit niedriger Impedanz wie ein Schnellldufermotor kann auf kurze Impulse umgeschaltet werden.

3={J: Erkennung erfolgt mit Standardimpulsen bei jedem Starten des Frequenzumrichters.

3= {: Erkennung erfolgt mit Standardimpulses nur beim ersten Starten nach Einschalten der
Netzspannung oder nach Zuriicksetzen.

3=2": Erkennung erfolgt mit kurzem Impuls bei jedem Starten des Frequenzumrichters.

=3 Erkennung erfolgt mit kurzem Impuls nur beim ersten Starten nach Einschalten der
Netzspannung oder nach Zuriicksetzen.

F&
F&

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

0: Jedesmal (Standardimpuls)

1: Nur beim ersten Mal nach dem
Einschalten (Standardimpuls) 0

2: Jedesmal (kurzer Impuls)

3: Nur beim ersten Mal nach dem
Einschalten (kurzer Impuls)

FE i3 Erkennung eines Kurzschlusses am
< | Ausgang beim Starten
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6.28.9 Erschlusserkennung

: Erkennen eines Erdschlusses

® Funktion

Dieser Parameter erkennt einen Erschluss. Wenn ein Erdschluss im Umrichter oder auf der Aus-
gangsseite erkannt wird gibt der Umrichter eine Stérungsmeldung aus und das Fehlersignal £ ..
wird aktiviert. Im Display wird £ F 2 angezeigt.

: Erdschlusserkennung aktiviert. Der Umrichter I6st eine Stérung aus wenn ein Erdschluss
erkannt wird. (Fehlersignal F . ist aktiviert)

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
FE !4 | Erkennen eines Erdschlusses 0: Nicht aktiviert 1

1: Aktiviert

Hinweis: Wenn die Erdschlusserkennung nicht aktiviert ist, wird empfohlen einen Erdungsdetektor zu installieren

6.28.10 Verhalten bei Erkennung von zu hohem Drehmoment

: Stérung oder Warnmeldung bei Ubermoment

: Ubermoment-Ansprechschwelle

: Dauer bis zur Erkennung des Ubermoments

: Hysterese der Ubermoment-Ansprechschwelle

Wenn das Drehmoment den mit = 5 {5 eingestellten Wert (iberschreitet und fiir langer als die mit
F & {8 eingestellte Zeit nicht wieder unter den Wert F & {5-F & {5 fallt, werden die St6rung
Ot und/oder die Digital-Ausgangsfunktion 28/29 (OT) ausgeldst.

F& {5=0:Storung L deaktiviert.
Einem Digitalausgang oder Relais kann die Digital-Ausgangsfunktion 28/29 (OT) zugewiesen

F & (0= {:Die Stérung [ F und die Digital-Ausgangsfunktion 10/11 (FL) werden aktiv, wenn das Drehmo-

werden. Sie wird aktiv, wenn das Drehmoment den mit F 5 {5 eingestellten Wert fur die mit

F & {8 eingestellte Dauer Ubersteigt.

mentden mit ~ & !5 eingestellten Wert fur die mit ~ & {5 eingestellte Dauer Ubersteigt.
Die Digital-Ausgangsfunktion 28/29 (OT) bleibt fir die Dauer der Stérung aktiv.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Standardeinstel

nung lung

FE5 (5 | Storung oder Warnmeldung bei Uber- 0: Nur Warnmeldung 0
drehmoment 1: Stérung

£5 {5 | Ubermoment-Ansprechschwelle 0 (Deaktiviert), 150

1-250 (%)

FE5 g | Dauer bis zur Erkennung desUbermo- 0,0-10,0 (s) Hinweis 0,5
ments

F 5 5 | Hysterese der Ubermoment- 0-100 (%) 10
Ansprechschwelle

Hinweis: Die Einstellung F & &= 0,0 [Sekunden] entspricht der kiirzesten Zeit bis zur Erkennung.
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<Betriebsbeispiel>

Digital-Ausgangsfunktion 28 (OT) Ubermoment-Erkennung
F & {5=0 (Nur Warnmeldung)

Digitalausgangs- AUS [EIN] Aus
Funktion 28 (OT)

kiirzer

F5 154 (3; N
FEIG—FE S A N S
Drehmoment (%)

Zeit [s]
* Wenn FE {5auf {(Stérung [JE aktiv) eingestellt ist, tritt die Stérung nach Verstreichen der mit

F £ ! B eingestellten Dauer bis zur Erkennung des Uber-Drehmoments auf. Nach Auftreten der Stérung
bleibt die Digital-Ausgangsfunktion EIN.

6.28.11 Betriebsart des Lifters

: Betriebsart des Liifters

o Funktion

So einstellen, dass der Lifter nur lauft, wenn wahrend des Betriebs eine hohe Temperatur im
Schaltschrank herrscht. Das erhoht die Standzeit des Lifters langer.

-

£ 2 0=0: Lufter wird automatisch gesteuert. Der Kiihlliifter I&uft nur, wenn wahrend des Betriebs eine hohe
Temperatur im Schaltschrank herrscht.

£ 2 0= ! Kuhllufter wird nicht automatisch gesteuert. Der Kiihlliifter lauft immer, wenn der
Frequenzumrichter eingeschaltet ist.

-

* Bei hoher Temperatur im Schaltschrank lauft der Kihlllfter automatisch, auch wenn der Frequenzumrich-
ter gestoppt ist.

Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
FE20 Betriebsart des Khl- 0: Automatisch EIN/AUS 0
roed lifters 1: Immer EIN
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6.28.12 Service-Warnmeldung vom Betriebsstundenzahler

U

C

: Grenzwert fir Service-Warnmeldung vom Betriebsstundenzahler

o Funktion: Nach Verstreichen der mit ~ & 2 ! eingestellten Anzahl von Betriebsstunden wird eine

Service-Warnung ausgegeben (Monitorebene und Digital-Ausgangsfunktion 56/57 (COT)). )

[Parametereinstellung]

Bezeichnung

Funktion

Einstellbereich

Werkseinstellung

Grenzwert fiir Service-
Warnmeldung vom
Betriebsstundenzahler

0,0-999,0 (100 Stunden)

876,0

* Die Anzeige ,0,1“ im Display bedeutet 10 Stunden, und ,1,0“ bedeutet 100 Stunden. Beispiel: Die
Anzeige ,38,5“ im Display bedeutet 3850 (Stunden)

*

Displayanzeige der Service-Warnmeldung ,Anzahl Betriebsstunden erreicht”. Sie kann in

den Informationen zu Wartungsintervall-Meldungen der Monitorebene eingesehen werden.

Ein Anzeigebeispiel|

dauer des Lliifters erreicht ist.

Beispiel:
Zuweisung der Ausgangsfunktion 56/57 (COT) ,Anzahl Betriebsstunden erreicht* zum Ausgang OUT

Die Digital-Ausgangsfunktion 56/57 (COT) wird aktiv, sobald die mit F 52 { festgelegte Betriebs-

Bezeichnung

Funktion

Einstellbereich

Einstellung

Funktionauswahl fir Digi-
talausgang 2A (OUT)

0-255

56: COT (Service-
Warnmeldung
+Anzahl Betriebsstun-
den erreicht")

Der Einstellwert 57 entspricht dem invertierten Signal.

* Die Anzahl der Betriebsstunden bis zum gegenwartigen Zeitpunkt kann in der Statusanzeige kontrol-

liert werden

(Siehe Kapitel 8).

* Der Anzeigewert der Anzahl der Betriebsstunden wird durch Einstellen von £ 5 F=5 (Anzahl der
Betriebsstunden |&schen) auf 0 (null) zuriickgesetzt. (Siehe Abschnitt 4.3.2)

6.28.13 Verhalten bei Unterspannung (am Eingang)

Stoérung oder Warnmeldung bei Unterspannung

[

* Funktion: Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des Frequenzumrichters, nachdem er eine Unter-

spannung erkannt hat. Als Stérungsinformation wird ./ F {“ angezeigt.

F & 2 7= Der Frequenzumrichter wird gestoppt. Jedoch wird keine Stérung ausgeldst (Digital-Ausgangs-
funktion 10/11 (FL) wird nicht aktiviert). Der Frequenzumrichter wird gestoppt, wenn

die Zwischenkreisspannung niedriger als etwa 60% der Nennspannung ist.

F & 2 7= !: Der Frequenzumrichter wird gestoppt. AuRerdem wird eine Stérung ausgeldst (Digital-Aus-
gangsfunktion 10/11 (FL) wird aktiviert), wenn die Zwischenkreisspannung niedriger als etwa
60% der Nennspannung ist.

Parametereinstellung]

Bezeichnung

Funktion

Einstellbereich

Werkseinstellung

FEZ2T

Stérung oder
Warnmeldung bei
Unterspannung

0: Nur Warnmeldung (Schwelle < 60%)
1: Stérung (Schwelle < 60%)

2: Nur Warnmeldung (Schwelle < 50%,
Netzdrdrossel erforderich)
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6.28.14 Uberwachung des Analogeingangs VIC auf Unterbrechungen

: Ansprechschwelle fir Unterbrechung am Analogeingang (VIC)
: Stérung oder Warnmeldung bei Unterbrechung am Analogeingang (VIC)
: Festfrequenz bei Unterbrechung am Analogeingang (VIC)

 Funktion: Die Stérung ,£ - {5* oder der Alarm ,A L. [J 5* werden aktiv, wenn das Stromsignal am :
VIC-Analogeingang ungefahr 0,3 Sekunden lang unter dem der mit Parameter F 5 3 3 einge- 1
stellten Ansprechschwelle bleibt :

FE33=0: Erkennung deaktiviert.
F A 33=1-100: Diemit F & 44 ausgewahlite Aktion wird ausgefiihrt, wenn das Stromsignal am VIC-Ana-
logeingang ungefahr 0,3 Sekunden lang unter dem mit £ 5 3 3 eingestellten Grenzwert

bleibt.
[Parametereinstellung]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
Ansprechschwelle fiir . i
FE33 Unterbrechung am ?'_?SSO}}“V'GH 0
Analogeingang (VIC) °
. 0: Stérung
Stérung oder . f
: 1: Nur Warnmeldung (Freilauf-Stop
FEYY \L/Jvr?t:enr[)nreelgmr? b:r'n 2: Nur Warnmeldung (Frequenz Fp H1g) 0
Analogein ang (vic) 3: Nur Warnmeldung (Betrieb fortsetzen)
geingang 4: Nur Warnmeldung (Runterlauf-Stopp)
FEY9 Notlauffrequenz LL=UL (Hz) 0,0

Hinweis: Der Wert am VIC-Analogeingang kann, je nach dem Grad der Abweichung der erfassten
Analogdaten, etwas friiher als zu niedrig erkannt werden.
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6.28.15 Wartungsintervall-Meldungen

: Jahrliche Durchschnittstemperatur im Schaltschrank
(fir Wartungsintervall-Meldungen)

[ e Funktion

: Der Frequenzumrichter kann so eingestellt werden, dass er die Rest-Betriebsdauer des Kiihllifters,
| des Hauptstromkreis-Kondensators und des eingebauten Kondensators aus der Einschaltdauer

1 des Frequenzumrichters (Anzahl der Einschaltstunden), der Betriebsdauer des Motors (Anzahl der

: Betriebsstunden), der Betriebsdauer des Kiihlltfters (Anzahl der Kuhlliifter-Betriebsstunden), dem

' Ausgangsstrom (Lastfaktor des Frequenzumrichters) und der Einstellung von F~ & 3 4 berechnet

1 und dass er eine Meldung anzeigt und lber einen Ausgang ausgibt, immer wenn der Austauschzeit-
; punkt einer dieser Komponenten naht.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
1:-10-+10°C
Jahrliche Durchschnittstemperatu- % ;11::23%(:,%
FEIH rim Schaltschrank (fiir 2-31-40° & 3
Wartungsintervall-Meldungen) 5 41-50° G
6:51-60° C

*  Anzeige der Informationen zur Wartungsintervall-Meldung Die Informationen zur Wartungsintervall-
Meldung (siehe Kapitel 8) in der Statusanzeige gestatten, den Austauschzeitpunkt zu kontrollieren.

Ein Anzeigebeispiel:

* Ausgabe des Wartungsintervall-Alarmsignals: Die Digital-Ausgangsfunktion 128/129 (LTA) kann
einem Digitalausgang oder Relais zugewiesen werden.

Einrichtbeispiel: Der Wartungsintervall-Alarm ist dem Ausgang OUT zugewiesen

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung
- Funktionauswahl fiir 0-255 128: LTA
i Digitalausgang 2A (OUT) (Wartungsintervall-Meldung)

Der Einstellwert 129 entspricht dem invertierten Signal.

Hinweis 1: In Parameter F 5 7 die im Schaltschrank um den Frequenzumrichter herum herrschende
Jahresdurchschnittstemperatur eingeben. Keinesfalls die Jahreshéchsttemperatur eingeben.

Hinweis 2: Parameter F~ & 7% zum Zeitpunkt des Einbaus des Frequenzumrichters einstellen und die
Einstellung nach der Inbetriebnahme nicht mehr andern. Wenn die Einstellung geandert wird,
kann die Berechnung der Wartungsintervall-Meldung fehlerhaft werden.

* Die einzelnen Service-Warnungen kénnen in der Statusanzeige kontrolliert werden. (Siehe Kapitel 8)
* Die Anzeigewerte der Anzahl der Kihllifter-Betriebsstunden und der Anzahl der Betriebsstunden
werden mit Parameter & 4 auf 0 (null) zurlickgesetzt. (Siehe Abschnitt 4.3.2)
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6.28.16 PTC-Uberhitzungsschutz des Motors

Eingang S3 ist Digitaleingang/PTC-Eingang
Auswahl Stérung oder Warnmeldung
Ansprechschwelle des PTC-Widerstandswerts

Diese Funktion schiitzt den Motor vor Uberhitzung durch Auswertung des in den Motor integrierten
PTCs. Die Stérungsanzeige ist “£ - 3 2", die Digital-Ausgangsfunktion 150/151 (PTCA).

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
. o o ] 0: Digitalei
Fau Eingang S3 ist Digitaleingang/PTC-Eingang 1 P%J'C?E?gé%ﬁgg 0

Stdrung oder Warnmeldung bei Ansprechen- | 1: Stérung

F .
FBY5 des PTC-Uberhitzungsschutzes 2: Nur Warnmeldung

Ansprechschwelle des PTC-
Widerstandswerts

FEHE 100-9999 () 3000

Hinweis: Hinweis: Zur Verwendung des PTC-Uberhitzungsschutzes £ {4+ 7= ! (PTC-Eingang) einstel-
len und Schiebeschalter SW2 in Stellung PTC bringen.

* Die Ansprechschwelle ist durch die Einstellung von F 5 4 & festgelegt. Die Alarmschwelle liegt bei
60% der Einstellungvon F545.

* Den PTC mit PT100-Charakteristik an die Klemmen S3 und CC anschlieRen. Die Ansprechtempera-
tur kann mittels der Einstellung von F & 4 & festgelegt werden.

[Anschluss]

PT100 I:I :E

* Ausgabe des PTC-Eingangsalarmsignals: Die Digital-Ausgangsfunktion 150/151 (PTCA) kann
einem Digitalausgang oder Relais zugewiesen werden.

Einrichtbeispiel: Der PTC-Eingangsalarm ist dem Ausgang OUT zugewiesen.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung
Fi3 Funktionauswahl fiir 0-255 150: PTCA
e Digitalausgang (OUT) (PTC-Eingangsalarmsignal)

Der Einstellwert 151 entspricht dem invertierten Signal.
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6.28.17 Warnmeldung ,Anzahl Starts erreicht”

: Warnmeldung ,Anzahl Starts erreicht

* Funktion
Diese Funktion zahlt die durchgefiihrten Starts, und wenn die Anzahl der Starts den Wert der Ein-
stellung des Parameters F 5 4 & erreicht, wird eine Warnmeldung angezeigt und ein Alarmsignal
ausgegeben.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung

FEug Warnmeldung “Anzahl Starts

e 0,0-999,0 (10000 mal) 999,0
erreicht

* Die Anzeige “0,1” im Display bedeutet 1000 mal, und ,1,0“ bedeutet 10000 mal. Beispiel: Die
Anzeige ,38,5" im Display bedeutet 385000 (mal)

* Anzeige der Informationen zur Warnmeldung ,,Anzahl Starts erreicht” Die Informationen zur
Warnmeldung ,Anzahl Starts erreicht* (siehe Kapitel 8) in der Statusanzeige gestatten, den
Austauschzeitpunkt zu kontrollieren.

Ein Anzeigebeispiel: m
* Ausgabe des Alarmsignals ,Anzahl Starts erreicht*: Die Digital-Ausgangsfunktion 162/163 (NSA) kann
einem Digitalausgang oder Relais zugewiesen werden.

Einrichtbeispiel: Der Alarm ,,Anzahl Starts erreicht” ist dem Ausgang OUT zugewiesen ist

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung
Fi3t Funktionauswahl fiir 0-255 162: NSA
e Digitalausgang (OUT) (Alarm ,Anzahl Starts erreicht")

Der Einstellwert 163 entspricht dem invertierten Signal.

* Die Anzahl der Starts, die Anzahl der Rechtslauf-Starts und die Anzahl der Linkslauf-Starts bis zum
gegenwartigen Zeitpunkt kdnnen in der Statusanzeige kontrolliert werden. (Siehe Kapitel 8)

* Die Anzeigewerte der Anzahl der Starts, der Anzahl der Rechtslauf-Starts und der Anzahl der
Linkslauf- Starts werden durch Einstellen von £ 4= {2 (Anzahl der Starts I6schen) auf 0 (null)
zurlickgesetzt. (Siehe Abschnitt 4.3.2)
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6.28.18 Notfallbetrieb mit Festfrequenz

: Notfallbetrieb mit Festfrequenz
: Festfrequenz 15

l'e Funktion
Im Notfallbetrieb mit Festfrequenz wird der Motor mit der angegebenen Frequenz betrieben.
Zwei Betriebsarten sind durch Zuweisung von Digital-Eingangsfunktion auswahlbar.

(1) Digital-Eingangsfunktion 56/57 (FORCE): Der Betrieb wird aufrecht erhalten, sobald das Signal aktiv
wurde. Der Motor I4uft mit der in Parameter “F 2 54"
eingestellten Frequenz. Der Betrieb wird selbst bei
Auftreten einer Stérung nicht unterbrochen.

Hinweis: Zum Stoppen muss die Netzspannung ausgeschaltet werden.

(2) Digital-Eingangsfunktion 58/59 (FIRE): Der Betrieb wird aufrecht erhalten, sobald das Signal aktiv
wurde. Der Motor |4uft mit der in Parameter “F 254"
eingestellten Frequenz.

Hinweis: Hinweis: Zum Stoppen muss die Netzspannung ausgeschaltet werden oder ein Nothalt vom

Bedienfeld ausgefiihrt werden.

I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
|

[Parametereinstellung]

Bezeich- X . . tWerks-
Funktion Einstellbereich .
nung einstellung
£550 | Notfallbetrieb mit Festf 0: Deakiiviert 0
otralibetried mit Festirequenz
Fo50 q 1: Aktiviert
£ 25y | Festfrequenz 15 LL-UL (Hz) 0,0

[Einrichtbeispiel: Wenn die Digital-Eingangsfunktionen fiir den Notfallbetrieb dem Digitaleingang RES
zugewiesen werden]

Bezeich-
nung

Funktion Einstellbereich Einstellwert

56: FORCE

£ ¢ 13 | Eingangsauswahl 3A (RES) 0-203 (,Erzwungener Betrieb*)

58: FIRE

F ¢ t3 | Eingangsauswahl 3A (RES) | 0-203 (,Notfallbetrieb®)

Die Einstellwerte 57, 59 entsprechen den invertierten Signalen.

*x “F {r E”und Ausgangsfrequenz blinken wahrend des Notfallbetriebs abwechselnd im
Display.
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6.29 Addieren und Multiplizieren vonAnalogsignalen
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[ e Funktion

: VIA-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 1

: VIA-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 2

: VIB-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 1

: VIB-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 2

: VIC-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 1

: VIC-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 2

: Eingang fiir den zu addierenden Wert

: Eingang fiir den zu multiplizierenden Wert

: Multiplikator fiir Bedienfeldeingabe

Diese Parameter dienen dazu, die aktuelle Frequenzvorgabe iber einen externen Eingang zu korrigieren. :

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
F20 VIA-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 1 0-250 (%) 0
F2OoE VIA-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 2 0-250 (%) 100
F2id VIB-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 1 -250 — +250 (%) 0
F2is VIB-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 2 -250 — +250 (%) 100
220 VIC-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 1 0-250 (%) 0
F2a ! VIC-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 2 0-250 (%) 100
Eingang fiir den zu addierenden Wert (1) \E}leAaktiviert

FEED (Verschiebung der Eingangskennlinie 2:VIB 0
nachoben oder unten) 2 V}_S:‘,_- (Bedienfeld)
Eingang fiir den zu multiplizierenden Wert ? \I:;ltfktivien

FEE ! (Drehung der Eingangskennlinie um den 2:VIB 0
Nullpunkt) i V,',§37L3 g

Fi28 Multiplikator fiir Bedienfeldeingabe -100 — +100 (%) 0
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Die Korrekturfunktionen berechnen die Ausgangsfrequenz gemaR folgendem Ausdruck:

Wertin FEE ! [%]
Frequenzvorgabe x (1 + )+ Wertin F 550 [Hz]
100

1) Addieren: Ein externes Analogsignal wird zur Frequenzvorgabe addiert.

[Beispiel 1: [Beispiel 2:

VIA (Frequenzvorgabe), VIB (Frequenzvorgabe),

VIC (Korrektursignal)] VIA (Korrektursignal)]

Ausgangsfrequenz
Ausgangs- Korrigierte Frequenz Korrigierte Frequenz
frequenz
FH Rechtslauf T FH
VIA-Eingang Korrektur VIB-Eingang
 (Frequenz- (VI/Il-Eingang) (Frequenz: )
vorgabe)

vorgabe)
o A

Korrektur (VIC:
Eingang),

10V

L

Fu lLinksIauf

Beispiel 1:

F &5 0=3 (VIC-Analogeingang),

FEE (=0 (deaktiviert)

[Ausgangsfrequenz = Referenzfrequenz + Korrektur (VIC-Analogeingang [Hz]) |

Beispiel 2:

F &&= ! (VIA-Analogeingang),

FEE {=0 (deaktiviert)

[Ausgangsfrequenz = Referenzfrequenz + Korrektur (VIA-Analogeingang [Hz]) |
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2) Multiplizieren: Die Frequenzvorgabe wird mit einem externen Analogsignal multipliziert.

[Beispiel 1:

VIA (Frequenzvorgabe),
VIC (Korrektursignal)]

[Beispiel 2:
VIB (Frequenzvorgabe),

VIA (Korrektursignal)]

Korrigierte Frequenz Ausgangs- »
frequenz Korrigierte Frequenz
FH \ FH
Ausgangs- ’ e
frequenz e . L’ ’ \
- \\(VIA—Elngang) Rechtslauf T e VIB-Eingang
€ 4 (Frequenz- - (Frequenz-
A4 vorgabe) -0V / ’ vorgabe)
0 TOV 70 o
L
-
ad -FH lLinkslauf
Beispiel 1:
FEED= [ (deaktiviert),
FEE != 3 (VIC-Analogeingang),
Fhnibd= ! (VIA-Analogeingang),
FH = B,
uL = 848
VIA-Analogeingang (F &' (=L, FZ2O2=0, F2O3=100, F2OH=80)
VIC-Analogeingang (F & {&=0, FZZ2O0=0, F2 (B=100, F22 (=100)

= Einstellen des VIA-Analogeingangs: siehe Abschnitt 7.3.1
= Einstellen des VIC-Analogeingangs: siehe Abschnitt 7.3.2.

|[Ausgangsfrequenz =Referenzfrequenz x (1 + Korrektur (VIC-Analogeingang[%]/100))

Beispiel 2:

F &5 0=0 (deaktiviert),

FEE = (VIA-Analogeingang)

F 0 d=c2 (VIB-Analogeingang)

FH =B0

uL =80

VIB-Analogeingang (F & {0=0, FZ2 (=0, F2ig=100, F2 13=8-0)
VIA-Analogeingang (F &' =0, FZ205=0, F2O3=100, F2OR=100)

= Einstellen des VIB-Analogeingangs: siehe Abschnitt 7.3.3
—Einstellen des VIA-Analogeingangs: siehe Abschnitt 7.3.1.

[Ausgangsfrequenz =Referenzfrequenz x (1 +Korrektur (VIA-Analogeingang[%]/100))]

Beispiel 3:
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
129 Multiplikator fur Bedienfeldeingabe 00 -+100% H

|[Ausgangsfrequenz = Referenzfrequenz x (1 + Korrektur (£ 725 Einstellwert [%]/100))|

)
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6.30 Analog-Eingangsfunktion

VIB-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 1
VIB-Analogeingang Bezugs-Verhaltnis 2
F 5 & 3 {Analog-Eingangsfunktion (VIB)

« Funktion

Die Pararmeterwerte werden normalerweise am Bedienfeld eingegeben.Einige Parameterwerte
koénnen jedoch fortlaufend tiber einen externen Analogeingang verandert werden. Dazu wird der

Anschluss VIB benutzt

[Parametereinstellung]

Bezeichnung [Funktion Einstellbereich w:;kseinstel-
VIB-Analogeingang _
Feoid Bezugs-Verhéltnis 1 ~250 - +250 (%) 0
5 VIB-Analogeingang ~ _
Fois Bezugs-Verhaltnis 2 250 ~ +250 (%) 100
0: Frequenzvorgabe
1: Hochlauf-/Runterlaufzeiten
2: Obere Grenzfrequenz
3,4:-
Analog- ) .
FEE3 ) . 5: Drehmomentverstarkung 0
Eingangsfunktion (VIB) | g: Ansprechschwelle der Strom-Soft-Stall-Funktion
7: Lastverhaltnis ( Motor : Frequenzumrichter)
8 bis 10: -
11: Spannung bei Eckfrequenz

* Die Analog-Eingangsfunktion ist dem Eingang VIB zugewiesen. Der Bereich der analogen Eingangsspannung
erstreckt sich von 0% bis +100%. Der Bereich von -100% bis 0% kann nicht verwendet werden.
* Der Bereich des mit F 5 & 7 ausgewahlten Parameters kann gemaR folgender Tabelle eingestellt werden.

Einstellungvon FE&5 3 Objektparameter VIB: 0%Analogwert VIB: 100%Analogwert
0: Frequenzvorgabe - - -
1: Hochlauf-/ ACC JELD FS500 Parameter-Einstellwert | Parameter-Einstellwert
Runterlaufzeiten FSOt FS D FS | xF2id xFot
2: Obere Grenzfrequenz | 11 Eacrajm?tsr-Einstellwen iajrarpgter—Einstellwert X
Fd Fd
5: Drehmomentverstar- b, Fil2 Parameter-Einstellwert | Parameter-Einstellwert x
kung wes xF2 4 Fois
6: Ansprechschwelle der P ter-Einstellwert | P Ei "
Strom-Soft-Stall- £ i85 FE0 ! arajm('e ?r- instellwel aramv’ater— instellwert
) X F cot H X F E I
Funktion
7: Lastverhaltnis EH £z Parameter-Einstellwert | Parameter-Einstellwert x
(Motor : Umrichter) ~ e xFg 4 Fais
11: Spannung bei Fi1t Parameter-Einstellwert | Parameter-Einstellwert x
Eckfrequenz Lk ret xF2 4 Fois

Hinweis: Die eingestellten Parameterwerte werden nicht verandert.
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6.31 Einstellungsparameter

6.31.1 Impulsausgang fur integrierte Eingangsleistung

: Einheit des Impulsausgangs fur integrierte Eingangsleistung

‘s Funkton T oo oTTooTToTTommommmmmmmmmom
Ein Impuls wird ausgegeben wenn der Wert der integrierten Eingangsleistung den mit 7 5 5 7 einge-
stellten Wert errreicht. Die Impulsdauer wird mit F 5 5 & eingestellt.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich ?Il}/:ékseinstel-
0 0,1kWh

Einheit des Impuslaus- 1 1kWh

FRET gangs fiir integrierte 2 10 KWH 1
Eingangsleistung 3 100 KWh
Impulsbreite des
Ausgangsimpulses fir R

FEGE | integrierte Eingnags- 01s-10s 0,1
leistung

Einrichtbeispiel: Zuweisen des Ausgangsimpulses an einen Ausgang

Werkseinstel-

Bezeichnung Funktion Einstellbereich lung

0-255 180: IPU (Signal
am Impusl-
Fi3t Ausgangsklemme 2A ausgang flir
integrierte Ein-
gangsleistung)

Es gibt kein invertiertes Signal
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6.31.2 Pulsausgang

: Ausgang OUT ist Digitalausgang/Pulsausgang
: Betriebswert fiir den Pulsausgangs (OUT)

: Maximale Impulsrate

: Pulsausgangsfilter

1

j
<
-

]
o
-
o

® Funktion
Betriebswerte kénnen als Pulsfolgen tiber den OUT-Pulsausgang ausgegeben werden. Die Betriebs-
art und die Anzahl der Impulse sinf einstellbar. Die Pulsrate entspricht der Hohe des Betriebswerts.

Beispiel: Wenn Betriebsfrequenzen (0 bis 60 Hz) durch 0 bis 600 Impulse ausgegeben werden sollen:
FH=600, FE559=1, F5E75=0, F577=0,60
[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich MFaXImuaLmé?]t Werks-
nung o einstellung
spricht
F 555 | Ausgang OUT ist 0: Digitalausgang — 0
Digital-/ Pulsausgang | 1: Pulsausgang
0: Ausgangsfrequenz F.H
1: Ausgangsstrom 185%
2: Frequenzreferenz FH
3: Eingangsspannung (Zwischenkreis) 150%
4: Ausgangsspannung (Sollwert) 150%
5: Eingangsleistung 185%
6: Ausgangsleistung 185%
g: Drehmoment 250%
9: Kumulativer Lastfaktor des Motors -100%
10: Kumul. Lastfaktor des Umrichters 100%
11: Kumul.Lastfaktor des 100%
Bremswiderstands
12: lf(requenzyorgab)e (nach FH
; o ompensierung
F5g Eﬁ};’:ﬁ:&en';fféﬁ?r’; 13: VIA-Eingangswert 10V 0
14: VIB-Eingangswert 10V
15: Festwert 1 entspricht 100% 185%
Ausgangsstrom)
16: Festwert 2 185%
(entspricht 50%Ausgangsstrom)
17: Festwert 3 100%
(Kalibrierung der Anzeige nichtstrom-
abhangiger Betriebswerte)
13: Kommunikationsdaten 100,0%
20: VIC-Eingangswert -20 mA
21, 22: -
23: PID-Ruickfuhrwert -100%
FE 77 | Maximale Impulsrate | 0,50-2,00 (kpps) - 0,80
FE 75 | Pulsausgangsfilter 2-1000 (ms) - 64

* Referenz: Digitales Messgeréat Typ K3MA-F (POmron), Anschliisse OUT-E4, NO-E5

Hinweis 1: Wenn eine Funktion von F & 75 den Maximalwert, wird diein  F 5 7 7 eingestellte Impulsrate
ausgegeben.

Hinweis 2: Die EIN-Impulsbreite wird konstant gehalten. Die EIN-Impulsbreite ist auf eine Breite festgelegt,
bei welcher das Tastverhaltnis bei der in 5 & 7 7 eingestellten maximalen Impulsrate einen
Wert von 50% erreicht. Daher ist das Tastverhéltnis veranderlich. Zum Beispiel betrégt die EIN-
Impulsbreite
ungefahr 0,6 ms, wenn F 5
ungefahr 0,5 ms, wenn F &
ungefahr0,3ms,wenn F 5 77=(50.

Hinweis 3: Die minimale Impulsausgaberate ist 10 pps. Bitte beachten Sie, dass Impulse nicht mit einer
kleineren Rate als dieser ausgegeben werden koénnen.

Hinweis 4: Hinweis 4: F 5 75 = {2 ist die Stander-Drehfeldfrequenz.
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6.31.3 Kalibrierung des Analogausgangs

: FM-Analogausgang ist Spannungs-/Stromausgang

R
oy
o
=

: Analogausgangsfilter

X

oyl

(M

: Invertierung des FM-Analogausgangs

: Verschiebung des FM-Analogausgangs

® Funktion

i Das Ausgangssignal des FM-Analogausgangs kann durch Einstellen des Parameters £ 58 ! zwi-
schen 0...1 mA DC, 0...20 mA DC und 0...10 V DC-Ausgang umgeschaltet werden. Die Standardeins-
tellung ist 0...1 mA V DC-Ausgang.

« Optionale Frequenzanzeige: Bei Verwendung des Anzeigegerats QS60T Den Parameter F 5 5 /=07
(Messgerate-Ausgang 0—1 mA) einstellen.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Standardeinstellung

0: 0-1 mA fiir Messgerat

FRE ! Analoges Ausgangssignal 1: Stromausgang 0-20 mA 0
2: Spannungsausgang 0-10 V

FREH Analogausgangs-Filter 2-1000 (ms) 2

FE5 ! Invertierung des FM- 0: Negative Steigung (abfallend) 1

! Analogausgangs 1: Positive Steigung (ansteigend)
r = Verschiebung des FM- 10-
FESC Analogausgangs 1,0 - +100,0 (%) 0,0
Hinweis 1: Bei 0...20 mA DC (4...20 mA DC) Ausgang oder 0...10 V DC-Ausgang F £ 5 { auf { oder 2

einstellen.

B Einstellbeispiele

FE8 i=1, F59 i=1, F592=0(%)]

T 20mA
k=
2
[=2)
=
@
o
(72}
3
<
(=2
k<)
e
£ O0mA »
0% 100 %
Betriebswert Betriebswert
[FEE (=1, FEF (=0, FE32=100%)| [F&8 =1, FET i=0, FE32=100(%)]
£ ——20mA g
[73 [}
1%} [72]
jo2} (o))
j= C
© ©
j=2 (2]
g FESC g
< <
j=2 [o))
o kel
2 \L 2
< Y 0mA » < >
0% 100 % 0% 100 %
Betriebswert Betriebswert

* Die Steigung der Ausgangsgeraden kann mit dem Parameter~ /7 eingestellt werden.
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6.32 Bedienfeld-Parameter

6.32.1 Zugriffsbeschréankung

£ 1[0 : Parametriersperre
£ 737 : Sperren der Frequenzvorgabe Uber das Bedienfeld (~ )

: Erkennung der Trennung des externen Bedienteils

o
- -~
g
L PO

: Sperren der Taste ,Vor Ort/Fern“ am externen Bedienteil
: Sperren des Bedienfelds (RUN-Taste)

(X

+~ 13| : Sperren der Nothaltmdglichkeit Giber das Bedienfeld

F {25 : Sperren der Quittierung Uber das Bedienfeld
F V35| : Sperren der Parameter [ /10 und F /1. o wahrend des Betriebs

=
E

: Alle Tasten sperren

F 7 35| : Kennwortvereinbarung (5 75 )
F 7 35] : Kennwortiiberpriifung
o Funktion

Mit diesen Parametern kénnen der unbefugter Zugriff auf Parameter-Einstellungen, die Tasten RUN
und STOP des Bedienfelds sowie verschieden Tastenfunktionen gezielt unterbunden werden. Die
Konfigurationen der Pararmeter wird durch ein Kennwort geschiitzt.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
0: Zulassig
1: Schreibgeschiitzt (Bedienfeld &ext. Bedienteil)
F 100 | Parametriersperre 2: Schreibgeschiitzt (1: + RS485-Kommunika- 0
tion)
3: Lesegeschiitzt (Bedienfeld &ext. Bedienteil)

: Lesegeschiitzt (3 + RS485-Kommunikation)

4
Sperren der Frequenzvor- | 0: Zulassig 0
1

FI30 g?l?_e lber das Bedienfeld - Gesperrt
(FL)

F73¢ Erkennung der Trz_ennung 0: Zulassig 0
des externen Bedienteils 1: Gesperrt

£ 732 | Sperren der Taste ,Vor Ort/ | 0: Zulassig 1
Fern“ am ext. Bedienteil 1: Gesperrt

£ 733 | Sperren des Bedienfelds 0: Zulassig 0
(RUN-Taste) 1: Gesperrt

£ 73y | Sperren der Nothaltmag- | O: Zuléssig 0

o lichkeit iiber das Bedienfeld| 1+ Gesperrt

£ 735 | Sperren der Quittierung 0: Zuléssig 0
Uber das Bedienfeld 1: Gesperrt
Sperren der Parameter 0: Zulassi

F136 [Cn0duna Frod |3 Geaodk 1
wahrend des Betriebs

F 737 | Alle Tasten sperren 0: Zulassig, 1: Gesperrt 0

i 0: Kein Kennwort gesetzt
F7138 :(I_gn_"nxnv%r;verelnbarung 19508 9 0

9999: Kennwort gesetzt

F 7315 | Kennwortiiberpriifung (1)_9ng9|§ Kennwort gesetzt 0

9999: Kennwort gesetzt

* Wenn die Digital-Eingangsfunktion 110/111 (PWE) aktiv ist, kbnnen Parameter-Einstellungen verandert
werden, ungeachtet der Einstellung von F 707,

Hinweis: : F 70 0=2 und 4 stehen nach dem Zuriicksetzen zur Verfigung.
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B Einrichten des Kennwortschutzes

Vorbereitung: Andere Parameter als F 7, F 735 undF 735 kdnnen nicht geandert werden, wenn
F 00 auf ! bis Y eingestellt ist.

(1) Wenn der Wertvon £ 735 oder F 7345 gleich [T ist, ist kein Kennwort vereinbart. Ein Kennwort kann
vereinbart werden.

(2) Wenn debr Wertvon F 735 oder F 735 als 5555 angezeigt wird, ist bereits ein Kennwort
vereinbart.

(3) Wenn kein Kennwort vereinbart ist, kann eines vereinbart werden. Einen Wert zwischen {und 5555 in
Parameter F 735 einstellen. Diese Zahlenfolge wird das Kennwort. Sie muss eingegeben werden, um
den Kennwortschutz wieder aufzuheben.

(4) Auch die Einstellungen fur Parameter ~ 7.7 kdnnen nach Aktivierung des Kennwortschutzes nicht
mehr gedndert werden.

Hinweis 2: Es ist sogar fiir den Hersteller nicht mdoglich, ein vergessenes Kennwort zuriick zu setzen. Hinweis
3: Wenn Parameter 70 0=0 eingestellt ist, kann kein Kennwort vereinbart werden. Das Kennwort erst
vereinbaren, nachdem Parameter ~ 7= { bis 4 eingestellt ist.

Hinweis 4: Das Auslesen des Kennworts mit einem optionalen Parameterschreiber ist innerhalb von fiinf Minu-
ten nach Einstellen vonF 7 3 & moglich. Bitte vergewissern Sie sich, dass das Kennwort korrekt
ausgelesen wurde. Beachten Sie, dass zum Schutz des Kennworts das Auslesen des Kennworts
nach Verstreichen von fiinf Minuten oder nach Ausschalten der Netzspannung nicht mehr méglich
ist.

B Aufheben des Kennwortschutzes

(1)der Wertvon F 735 oder F 735 als 5555 angezeigt wird, ist bereits ein Kennwort vereinbart.
Wenn Parameter geandert werden sollen, muss zuvor der Kennwortschutz aufgehoben werden.

(2) Die Zahlenfolge in 7395 eingeben ( ! bis §558), diezuvorin F 735 als Kennwort registriert
wurde.

(3) Wenn das Kennwort bereinstimmt, blinkt = A 5 5 in der Anzeige und der Kennwortschutz wird
aufgehoben.

(4) Wenn das Kennwort nicht (ibereinstimmt, blinkt = & L in der Anzeige und F 7 3 5 wird erneut
angezeigt.

(5) Nachdem der Kennwortschutz aufgehoben ist, kann die Einstellung von Parameter F 75 geéndert
werden.

(6) Nach Einstellen von Parameter £ 711 [/={ kénnen die Einstellungen aller Parameter geéndert werden.

Hinweis 5: Die Kennworteingabe inF 7 3 5 ist bis zu dreimal méglich. Bitte beachten Sie, dass keine Eingabe
mehr méglich ist, nachdem dreimal eine falsche Zahlenfolge eingegeben wurde. Erst nach Aus-
und Einschalten der Spannungsversorgung wird die Anzahl zulassiger Eingabeversuche wieder
zuriickgesetzt.

W Parameterschutz durch Digital-Eingangsfunktionen

Die Parametereinstellungen kénnen auch mit Digital-Eingangsfunktionen geschiitzt werden.

Durch Aktivieren der Digital-Eingangsfunktion 200/201 (PWP) ,Parameter schreibgeschiitzt* wird das Andern
von Parametern verhindert.

Durch Aktivieren der Digital-Eingangsfunktion 202/203 (PRWP) ,Parameter lese-/schreibgeschitzt wird das
Lesen und das Andern von Parametern verhindert.

Die folgende Tabelle zeigt ein Einstellbeispiel fiir die Eingdnge S1 und S2.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung

Fiiy Funktionsfestlegung 1 fur 0-203 200: PWP . .
Digitaleingang S1 (Parameter schreibgeschiitzt)

£ Funktionsfestlegung fiir 0-203 202: PRWP
! Digitaleingang S2 (Parameter lese-/schreibgeschiitzt)

Die Einstellwerte 201, 203 entsprechen den invertierten Signalen.
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6.32.2 Relative oder absolute Anzeige von Strom- und Spannungswerten

: Relative/absolute Anzeige von Strom- und Spannungswerten

= Einzelheiten siehe Kapitel 5.10.1

6.32.3 Skalierung der Frequenz-Anzeige

: Multiplikator fiir frequenzproportionale Anzeige mit freier Einheit

0
~
2
(X

: Auswahl der Frequenzen fiir frequenzproportionale Anzeige

|
~
3|
Iy

: Invertierung der frequenzproportionalen Anzeige mit freier Einheit

=
<
=3
.

: Offset (Verschiebung) der Anzeige mit freier Einheit

-
-
]
O

= Einzelheiten siehe Kapitel 5.10.2
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6.32.4 Schrittweite fir Einstellungen und Anzeige

: Frequenz-Schrittweite 1 (Drehung des Einstellrads um 1 Schritt)
: Frequenz-Schrittweite 2 (Bedienfeld-Display-Anzeige)

nitzlich, wenn der Betrieb nur mit Frequenzen in Intervallen von 1 Hz, 5 Hz und 10 Hz erfolgt.

i \
: Zur Frequenzvorgabe am Bedienfeld kann die Schrittweite gedndert werden. Diese Funktion ist :
1 1
{ i

Hinweis 1: Die Einstellungen dieser Parameter wirken sich nicht aus, wenn ein Multiplikator fiir frequenzproporti-
onale Anzeige mit freier Einheit (F 77 ) aktiviert ist.

Hinweis 2: Wenn F 7 7 auf einen anderen Wert als [ eingestellt ist und die Frequenz (durch Weiterdrehen des
Einstellrads nach rechts) erhéht wird sodass die in { . eingestellt obere Grenzfrequenz durch Wei-
terdrehen berschritten wiirde, wird die Warnmeldung H  angezeigt und die Frequenzvorgabe kann
nicht Uber diesen Wert hinaus erh6ht werden. Wenn die Frequenz entsprechend (durch Weiterdrehen
des Einstellrads nach links) gesenkt wird und . . (die untere Grenzfrequenz) durch Weiterdrehen
unterschritten wiirde, wird die Warnmeldung .. {7 angezeigt, und die Frequenz kann nicht unter diesen
Wert hinaus gesenkt werden.

®Wenn F 7 7 nicht 0,00 ist und F 7 & = 0 (deaktiviert)
In der Werkseinstellung @ndert sich die Frequenzvorgabe vom Bedienfeld mit jedem Weiterdrehen des
Einstellrads um einen Schritt um einen Frequenzschritt von 0,1 Hz. Wenn £ 7 7 nicht 0,00 ist, andert
sich der Frequenzsollwert mit jedem Weiterdrehen des Einstellrads um einen Schritt um den mit 7 7 7
eingestellten Wert. In diesem Fall &ndert sich die in der Standardanzeige angezeigte Ausgangsfrequenz wie

gewdhnlich in Schritten von 0,1 Hz.

®m Wenn £ 75 7 nicht 0,00 istund # 71 & nicht 0 ist
Der im Bedienfeld angezeigte Wert kann auch schrittweise geandert werden.

T
[Angezeigter Wert der Ausgangsfrequenz | = [interner Wert der Ausgangsfrequenz | x ,I; 1':'3
LR
[Parametereinstellung]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
can T Frequenz-Schrittweite 1 (Drehung des 0,00: Deaktiviert 0.00
R Einstellrads um 1 Schritt) 0,01-F H (Hz) ’
Fi0g Frequenz-Schrittweite 2 (Bedienfeld- 0: Deaktiviert 0
o Anzeige) 1-255
H Beispiel 1

787 =0,00 (deaktiviert)
Durch Drehen des Einstellrads andert sich der Bedienfeld-Frequenzsollwert nur um jeweils 0,1 Hz pro Schritt.
Wenn F 70 7 =10,00 (Hz) eingestellt ist
Durch Drehen des Einstellrads dndert sich der Bedienfeld-Frequenzsollwert um jeweils 10,00 Hz pro Schritt
von 0,00 bis 60,00 (Hz).

M Beispiel 2
Wenn F 70 7=1,00 (Hz)undF 7 5=1:
Durch Drehen des Einstellrads um 1 Schritt &ndert sich die Frequenzvorgabe £ [ um einen Schritt von
1 Hz: 0 1 2— ...— 60 (Hz) und auch der im Bedienfeld angezeigte Wert &ndert sich in Schritten von 1.
Diese Einstellungen verwenden, um Nachkommastellen zu verbergen.
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6.32.5 In der Standardanzeige anzuzeigender Betriebswert

: In der Standardanzeige anzuzeigender Betriebswert

£ 712101 In einem optionalen externen Bedienteil anzuzeigender Betriebswert

Dieser Parameter dient zur Festlegung der Standardanzeige (Erscheint z.B. nach Einschalten der Netz-'
spannung). Auf dem Bedienfeld am Gerét und einem abgesetzten Bedienteil kénnen unterschiedliche |
Anzeigen erscheinen. /

® Andern der Standardanzeige
Z.B. nach Einschalten der Netzspannung erscheint die Standardanzeige (zu den Anzeige-Ebenen siehe
Kapitel 4.). Diese zeigt die Betriebsfrequenz (Werkseinstellung) im Format &7 [“ an oder ,{J F F“ (Wenn die
Digital-Eingangsfunktion 6/7 (ST) nicht aktiv ist).
Die anzuzeigende BetriebsgréRe kann durch Einstellen von 7 11} gedndert werden, dann werden jedoch

keine Warnsymbole wie £ (Kommunikations-Timeout), £ (Uberstrom) oder # (Uberspannung) angezeigt.
Die Standardanzeige eines optionalen externen Bedienteils wird mit 720 eingestellt.

* Die Standardanzeigen im Bedienfeld und einem optionalen externen Bedienteil kénnen verschiedene
Betriebswerte anzeigen.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung

0: Betriebsfrequenz (Hz/freie Einheit)

1: Ausgangsstrom (%/A)

2: Frequenzvorgabe (Hz/freie Einheit)

3: Eingangsspannung (Zwischenkreis) (%/V)

4: Ausgangsspannung (Sollwert) (%/V)

5: Eingangsleistung ((kW))

6: Ausgangsleistung (kW

In der Standard-| 7. prehmoment (%)

anzeigeanzuzei-| g: - 0

gender 9: Kumulativer Lastfaktor des Motors

Betriebswert 10: Kumulativer Lastfaktor des
Frequenzumrichters

11: Kumulativer Lastfaktor des Bremswiderstands

12: Frequenzvorgabe (nach Kompensierung)
(Hz/freie Einheit)

13: VIA-Eingangswert (%)

14: VIB-Eingangswert (%)

15 bis 17: -

18: Wert aus Kommunikation

19: -

20: VIC-Eingangswert (%)

21: Pulseingangswert (kpps)

22: -

23: PID-Ruckflihrungs-Istwert (Hz/freie Einheit)

24: Aufgenommene Energie (kWh)

25: Abgegebene Energie (kWh)

26: Motor-Lastfaktor (%)

27: Antriebs-Lastfaktor (%)

28: Antriebsnennstrom (A)

In einemoptio- | 29: FM-Ausgangswert (%)

nalen 30: Pulsausgangswert (kpps)

wan externen 31: Einsschaltzeit (x100 Stunden)

Faod Bedienteilanzu- | 32: Lifter-Betriebsdauer (x100 Stunden)

zeigender 33: Betriebszeit (x100 Stunden)

Betriebswert 34: Anzahl der Starts (x10000)

35: Anzahl der Rechtslauf-Starts (x10000)

36: Anzahl der Linkslauf-Starts (x10000)

37 bis 39: -

40: Frequenzumrichter-Nennstrom
(Tragerfrequenz-korrigiert)

41 bis 51: -

ol
-~
)

* Genauereszu

7 F 712 0= 18 siehe Anleitung zur seriellen Kommunikation.
Hinweis: Wenn F 720

o
/
LN
= {§ eingestellt ist, wird ein Festwert angezeigt.
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6.32.6 In der Statusanzeige anzuzeigenden GroRRen

F 1 ! !lbis|F 7 {5 ] : Statusanzeige 1 bis 8

Andern der in der Statusanzeige anzuzeigenden GréRen.
= Genaueres siehe Kapitel 8.

6.32.7 Andern der Art der Standardanzeige

: Extremwerte in der Standard-Displayanzeige halten
: Statusanzeigefilter

* Funktion
Extremwerte knnen in der Statusanzeige gehalten werden.
Einige Betriebswerte kdnnen gefiltert angezeigt werden.

*x  Wenn F 705 auf {J eingestellt ist, wird der mit £ 7 { (In der Standardanzeige anzuzeigender
Betriebswert) ausgewahlte Betriebswert laufend aktualisiert. Wenn F 75 = ! oder =2 eingestellt ist,
wird der hochste bzw. niedrigste aufgetretene Wert angezeigt. Nach dem Stoppen des Motors wird der
zuletzt angezeigt Wert gehalten, bis der Motor erneut gestartet wird.

Ab dem Einschalten der Netzspannung oder nach Riicksetzen mit der EASY-Taste werden Spitzen- und
Tiefstwerte immer angezeigt, egal ob der Motor lauft oder stillsteht.

* Die Werte fir Ausgangsstrom, Eingangsspannung, Ausgangsspannung und Drehmoment kénnen

mittels & 74 5 gefiltert werden.

= Einzelheiten zur Statusanzeige siehe Kapitel 8.

[Parametereinstellung]

Bezeich- : N . Werks-
nung Funktion Einstellbereich einstellung
. 0: Aktueller Wert
Coan Extremwerte in der lQpi
Fi03 Displayanzeige halten ;I %%?:gquen 0
F 145 | Statusanzeigefilter 8-1000 (ms) 200
0 Auswahl EASY-Modus / Normal
1 Schnelltaste
. . 2 Lokale / Fernbedienungstaste
Fas0 _l—;::tlglonsauswahl mit EASY- | 3 Uberwachung Spitzen- / Minimum- 0
Haltetrigger
4 -
5 -
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6.32.8 Aufheben des Startbefehls

: Aufheben des Startbefehls mit Ausschalten der Freigabe (ST-Signal)

* Funktion
Wenn die Digital-Eingangsfunktion 6/7 (ST) wahrend des Betriebs (Startbefehl wurde Gber
Bedienfeld oder Kommunikation empfangen) ausgeschaltet wird, nimmt der Frequenzumrichter
(in Werkseinstellung) den Betrieb wieder auf, wenn die Digital-Eingangsfunktion 6/7 (ST) wieder
eingeschaltet wird.
Mit diesem Parameter kann der Frequenzumrichter so eingestellt werden, dass er auch nach Wieder-
einschalten der Digital-Eingangsfunktion 6/7 (ST) den Betrieb erst dann wieder aufnimmt, wenn die
RUN-Taste erneut gedriickt wird oder ein Startbefehl tiber Kommunikation empfangen wurde.

Parameterwert Bei Freilauf-Stopp “Untggz)gﬁmr:;ei?nd;vsvig\l;rg\?(reis"
F11i8=0 Startbefehl geloscht Startbefehl aufrechterhalten
Fii8=1 Startbefehl aufrechterhalten

F1i9=2 Startbefehl geléscht

Startbefehl aufrecht erhalten:
Der Umrichter startet den Motor wieder nach dem Léschen des Freilauf-Stopp-Befehls im Freilauf-Stopp.
Der Umrichter startet den Motor nach Auftreten des Alarm noff (Unterspannung im Zwischenkreis)

Startbefehl geléscht:

Der Umrichter startet den Motor nach dem Freilauf-Stopp oder dem Alarm noff (Unterspannung im Zwi-
schenkreis nicht wieder

Zum Starten die RUN-Taste bei Bedienung am Bedienfeld driicken oder den Betriebsbefehl EIN bei Bedie-
nung Uber die RS485-Kommunikation senden

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung

Aufheben des Startbefehls mit | 0: Startbefehl vom Bedienfeldaufheben/
£ 719 |Ausgeschalten der Freigabe 16schen 1
(Digital- Eingangsfunktion 6/7 | 1: Startbefehl aufrechterhalten
ST)) 2: Startbefehl vom Bedienfeld und Gber
Kommunikation aufheben/Iéschen

[Einstellbeispiel fiir eine Eingangsklemme]
Zuweisung an die Eingangsklemme RES

Bezeich- : ] . )
nung Funktion Einstellbereich Einstellung
F {13 | Zuweisung an Ausgangsklemme 3A (RES) 0-203 6: ST (Standby)
F {13 | Zuweisung an Ausgangsklemme 3A (RES) 0-203 96: FRR (Freilauf-Stopp)

Die Einstellwerte 7 bzw. 97 gelten fiir invertierte Signale
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6.32.9 Art des Anhaltens bei Stopp Uber Bedienfeld

: Art des Anhaltens bei Stopp lber Bedienfeld

e Funktion
Dieser Parameter dient dazu, die Art des Anhaltens auszuwahlen, wenn der Motor durch Driicken der
RUN-Taste im Bedienfeld gestartet wurde und durch Driicken der STOP-Taste angehalten werden

soll.

1) Runterlauf-Stopp
Der Motor wird in der mit &/ £ £ (oder 5 5[ { oder F 5 ! {) eingestellten Runterlaufzeit bis zum
Stillstand verzogert.

2) Freilauf-Stopp
Der Frequenzumrichter schaltet die Stromversorgung des Motors ab. Der Motor benétigt aufgrund
des Tragheitsmoments eine gewisse Zeit zum Auslaufen, bevor er zum Stillstand kommt. Je nach
GroRe der Last kann der Motor eine betréchtliche Zeit zum Auslaufen benétigen.

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
£t Art des Anhaltens bei Stopp Uber | 0: Runterlauf-Stopp 0

‘& | Bedienfeld 1: Freilauf-Stopp

6.32.10 Auswahl der Bedienfeldanzeige beim Einschalten

: Bedienfeldanzeige beim Einschalten

: Buchstaben 1 und 2 der Anzeige in f790
: Buchstaben 3 und 4 der Anzeige in f790
: Buchstaben 5 und 6 der Anzeige in f790
: Buchstaben 7 und 8 der Anzeige in f790

e Funktion
Mit dieser Funktion kann die Anzeige beim Einschalten eingestellt werden. Voreinstellung ist "Hallo"

[Parametereinstellung]

Bezeich- Funktion Einstellbereich Werks-
nung einstellung
0: Hallo
F1530 Auswahl der Bedienfeldanzeige 1: Werte in f791 bis f794 0
‘44 | beim Einschalten 20 -
3 -
F 75 ! | Buchstaben 1 und 2 0 - FFFF 2d2d
Buchstaben 3 und 4 0 - FFFF 2d2d
F 793 | Buchstaben 5 und 6 0 - FFFF 2d2d
F 794 | Buchstaben 7 und 8 0 - FFFF 2d2d

Um eine andere Anzeige einzustellen setzen Sie 790 auf 1 und geben die gewlinschten Buchstaben in f791 bis {794
ein.

Einzelheiten zum Eingeben der Buchstaben im Hex-Format siehe Kapitel "ASCII LED" des "Communication Function
Instruction Manuals" (E6581912)
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6.33 Trendaufzeichnung von Betriebswerten

: Auswahl Riickverfolgung

: Zyklusdauer fiir Riickver-
folgung

7 | : Rickverfolgungsdaten 1
= 7 | : Rickverfolgungsdaten 2
4 4 | : Ruckverfolgungsdaten 3
M : Riickverfolgungsdaten 4

= Einzelheiten siehe "Trace Function Instruction Manual" E6581922

6.35 Integrierendes Wattmeter

: Haltefunktion des integrierenden Wattmeters
: Anzeigeeinheit des integrierende Wattmeters

* Funktion

Der Zahlerstand des Energiezahlers kann bei Ausschalten der Netzspannung gespeichert oder
zurilickgesetzt werden. Die Anzeigeeinheit kann ausgewahlt werden.
Der Zahlerstand kann mit Digital-Eingangsfunktion 74/75 (CKWH) zuriickgesetzt werden.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werklsu-:;nstel-
F 748 | Energiezahlerstand speichern bei Netz-Aus (1) Eﬁ?\ﬁgﬂe” 0
- Von der
T12 Toiwn Leistung
F 145 | Anzeigeeinheit des Energiezéhlers - abhangig
2:1=100 kWh (siehe
3:1=1000 kih Abschnitt 11.4)

6.34 Auswahl der Parameter fur den EASY-Modus

: Funktionen der EASY-Taste

F 15 !lbis|F {5 Z'|: Auswahl EASY-Parameter 1 bis 32

Fir den EASY-Modus kénnen bis zu 32 Parameter registriert werden .

= Einzelheiten siehe Abschnitt 4.5.
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6.36 Serielle Kommunikation

6.36.1 Einstellen der Kommunikationsfunktion

ooy
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: Baudrate
: Paritat
: Umrichter-Identifikationsnummer

: Wartezeit (Timeout) vor

Kommunikationsfehler

: Warnmeldung/Stérung bei

Kommunikationsfehler

: Wartezeit vor Kommunikation

: Master/Slave-Einstellung fir

Kommunikation zwischen
Frequenzumrichtern

: Bedingung fir Kommunikations-

Timeout

: Skalierung der Frequenzvorgabe

Uber Kommunikation

: Bezugswert 1 fir Kommunikation

: Bezugsfrequenz 1 fur

Kommunikation
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: Bezugswert 2 flr

Kommunikation

: Bezugsfrequenz 2 fir

Kommunikation

: Kommunikations-

protokoll

Polzahl des Motors zur Dreh-
zahlvorgabe und -anzeige
Uber die Kommunikation

: Empfange Datenblock 1

Empfange Datenblock 2

: Sende Datenblock 1

Sende Datenblock 2

: Sende Datenblock 3
: Sende Datenblock 4
: Sende Datenblock 5

Ruicksetzen der
Kommunikationsfunktion

/N Vorsicht!

Vorgeschrie-
bene
MaRnahme

e Die Parameter ,Wartezeit (Timeout) vor Kommunikationsfehler* (F 5 J 3) und ,Warnmeldung/Stérung
beiKommunikationsfehler* (F & [ %) richtig einstellen. Wenn diese Parameter nicht richtig eingestellt sind,
kann der Frequenzumrichter bei Unterbrechung der Kommunikation nicht unmittelbar gestoppt werden —
dann besteht Verletzungs- und Unfallgefahr!

e Eine Nothalt-Einrichtung und die den Systemspezifikationen entsprechende Verriegelung miissen
installiert werden. Wenn diese Einrichtungen nicht richtig installiert sind, kann der Frequenzumrichter bei
Unterbrechungder Kommunikation nicht unmittelbar gestoppt werden — dann besteht Verletzungs- und

Unfallgefahr!

= Einzelheiten siehe "Communication Function Instruction Manual" E6581913
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* Funktion
StandardmaRig verfugt der Frequenzumrichter tber eine Zweidraht-RS485-Schnittstelle. Mehrere Fre-
quenzumrichter kdnnen dariiber in einem Netzwerk verbunden sein. Ein PC, eine Steuerung oder einer der
Frequenzumrichter kann als Master die Kommunikation steuern.

<Kommunikation mit einem PC oder einer Steuerung als Master>
Die folgenden Funktionen werden durch Datenkommunikation zwischen PC oder Steuerung (Master) und
Frequenzumrichtern (Slave) erméglicht:
(1) Uberwachung des Frequenzumrichterstatus (wie Ausgangsfrequenz, Strom, Spannung)
(2) Senden von RUN-, STOP- und anderen Steuerbefehlen an den Frequenzumrichter
(3) Lesen, Andern und Schreiben von Parametereinstellungen des Frequenzumrichters

< Kommunikation von Frequenzumrichter zu Frequenzumrichter>
Mit dieser Funktion (ohne Verwendung eines PC oder einer Steuerung) kann ein Frequenzumrichter
(Master) weiteren Frequenzumrichtern (Slaves) die Frequenz vorgeben, so dass ein einstellbares Dreh-
zahlverhaltnis zwischen den Antrieben eingehalten wird.

Timeout-Funktion Funktion zur Erkennung von Unterbrechungen der Kommunikation. Wenn
wahrend einer benutzerdefinierten Zeitdauer keine gliltigen Daten vom
Frequenzumrichter empfangen werden, kann eine Stérung (£ -~ ~ 5 wird
angezeigt) oder eine Warnmeldung (“£ " wird angezeigt) ausgegeben
werden. Die Reaktion auf Unterbrechungen kann ausgewahlt werden.

Broadcast Funktion zum Senden eines Befehls (Daten schreiben) mit einer einzigen
Mitteilung an mehrere Frequenzumrichter gleichzeitig.

Peer-to-Peer-Kommunikation Funktion, welche dem Master-Frequenzumrichter ermdglicht, seine Frequenz-
vorgabe oder seine Ausgangsfrequenz an alle Slave-Frequenzumrichter
im selben Netz zu senden. Die Slaves folgen der Frequenz mit einem
einstellbaren Verhaltnis.

Kommunikationsprotokolle Das Toshiba-Frequenzumrichterprotokoll und das Modbus-RTU-Protokoll

I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
| werden unterstitzt.
|

* Zur Zweidraht-RS485-Kommunikation stehen folgende Optionen zur Verfligung:

(1) USB-Adapter (Typ: USB001Z)
Kabel fiir die Kommunikation zwischen dem Frequenzumrichter und dem Adapter (Typ: CAB0011 (1 m),
CABO0013 (3 m), CAB0015 (5 m))
Kabel fiir die Kommunikation zwischen der Einheit und einem Computer: Ein handelsiibliches USB-1.1-
oder USB-2.0-Kabel verwenden. (Typ: A-B, Kabellange: 0,25 bis 1,5 m)

(2) Parameterschreiber (Typ: RKP002Z) Kommunikationskabel (Typ: CAB0011 (1 m), CAB0013 (3 m),
CABO0015 (5 m))

(3) Externes Bedienteil (Typ: RKP007Z) Kommunikationskabel (Typ: CAB0071 (1 m), CAB0073 (3 m),
CABO0075 (5 m))

Hinweis: Bei Verwendung der obigen Optionen den Parameter = 55 = 0,00 einstellen.

Einrichten der Befehlsvorgabe (z.B. Starten/Stoppen) Gber die Kommunikation

Eﬁﬁsi‘:h' Funktion Einstellbereich | Werkseinstellung Einstellbeispiel
104 | Befehisvorgabe iiber ... 0-4 1 (Bedienfeld) | % (RS485-

Kommunikation)

Einrichten der Frequenzvorgabe (iber die Kommunikation

Esrfgi‘:h' Funktion Einstellbereich | Werkseinstellung Einstellbeispiel
FI0d | Frequenzvorgabe iiber ... 0-14 0 (Einstellrad 1) 4: (RS485-

Kommunikation)
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B Kommunikationsparameter (Zweidraht-RS485-Kommunikation) Kommunikationsgeschwindigkeit, Paritat,
Frequenzumrichter-ldentifikationsnummer sowie Zeiteinstellungen fiir Stérungen nach Kommunikations-
fehlern kénnen liber Bedienfeld oder Kommunikation geandert werden.

[Parametereinstellung]

ESﬁgiCh' Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
3: 9600 bps
FELDLD | Baudrate 4: 19200 bps 4
5: 38400 bps
0: NONE (keine Paritat)
FELO ! | Paritat 1: EVEN (gerade Paritat) 1
2: ODD (ungerade Paritat)
FELZ | Umrichter-Identifikationsnummer | 0-247 0
n Wartezeit (Timeout) vor i .
FEO3 | Kommunikationsfehler *1 0: Deaktiviert0,1-100,0 (s) 0,0
a . 0: Nur Warnmeldung
FEOH &V:r;r;nu?:?k%q%r?stgﬁggr Pf' 1: Stdrung (Freilauf-Stopp) 0
2: Stoérung (Runterlauf-Stopp)
FE05 | Wartezeit vor Kommunikation 0,00-2,00 0,00
0: Slave (bei Ausfall des Master-
Frequenzumrichters erfolgt ein
Runterlauf bis 0 Hz)
1: Slave (bei Ausfall des Master-
Einstellung von Master und E"e‘ig:g”rﬁﬁrggfmfzrtsen"rd der
FgEog | Stavefur Kommunikation Frequenzvorgabe fortgesetzt) 0
zwischen 2: Slave (Nothalt/Stérung bei
Frequenzumrichtern Ausfall des Masters)
3: Master (Senden der
Frequenzvorgabe)
4: Master (Senden der
Ausgangsfrequenz)
0: standige l%bsmachung,_ o
: .
Fapg | Bedingung fur Erkennung eines ;.u\fﬂenn FALd oder [N0d 1
Kommunikations-Timeout Kommunikation gestellt sind
2: 1:+ nur wahrend des Betriebs
Fgn Skalierung der Frequenzvorgabe- | 0: Deaktiviert 0
' | tiber Kommunikation 1: Aktiviert
F & ¢! | Bezugswert 1 fur Kommunikation | 0-100 0
= | Bezugsfrequenz 1 fiir
Faic Kommunikation 0.0-FH 0
F & t3 | Bezugswert 2 fur Kommunikation | 0-100 100
(| Bezugsfrequenz 2 fiir N
F& 1M | Kommunikation 0.0-FH 2
0: Toshiba- Frequenzumrichter-
F.B25 | Kommunikationsprotokoll protokoll 0
1: Modbus-RTU-Protokoll
1: 2 Pole
2:4 Pole
Polzahl des Motors zur i g go:e
FHSE | Drehzahlvorgabe und -anzeige- 510 g;e 2
iber Kommunikation 6 12 Pole
7:14 Pole
8: 16 Pole
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Bezeich-
nung

Funktion

Einstellbereich

Werkseinstellung

Emp

fange Datenblock 1

Emp

fange Datenblock 2

@ 9 hebN=2e

Keine Auswahl

Steuerwort 1

Steuerwort 2
Frequenzvorgabe

Schaltbefehle fiir
Digitalausgange und Relais

Signalbefehl fir
Analogausgang

Drehzahlvorgabe

Sende Datenblock 1

Sende Datenblock 2

Sende Datenblock 3

® Noahwh2o

Sende Datenblock 4

©

10:
11:
12:

Sende Datenblock 5

13:
14:

Deaktiviert
Statusinformation
Ausgangsfrequenz
Ausgangsstrom
Ausgangsspannung
Warnmeldungen
PID-Ruckfiihrungs-Istwert
Schaltzustéande der
Digitaleingange
Schaltzustande der
Digitalausgange
Wert am VIA-Analogeingang
Wert am VIB-Analogeingang
Wert am VIC-Analogeingang
Eingangsspannung
(Zwischenkreis)
Motordrehzahl
Drehmoment

FESS

Kom

Ricksetzen der

munikationsfunktion

=0

: Reset (nach Ausfiihrung: 0)

*1 Deaktiviert .......

Storung.............

. Bedeutet, dass es auch bei Auftreten eines Kommunikationsfehlers keine Stérung des
Frequenzumrichters ausgeldst wird.
Es kommt zu einer Stérung des Frequenzumrichters, wenn eine Kommunikations-

Zeitliberschreitung auftritt.

In diesem Fall wird im Bedienfeld die Stérungsinformation £~ ~ 5 blinkend angezeigt.
Wenn eine Kommunikations-Zeitiiberschreitung auftritt, kann eine Warnmeldung an einem
Digitalausgang oder Relais ausgegeben werden:
Digital-Ausgangsfunktion: 78/79 (COME)

*2 Grundeinstellungen hangen von der Einstellung des Einrichtmentis ab. Siehe Abschnitt 11.5.

Hinweis: Anderungen an den Parametern F 0, FAL {und F 5L E werden erst nach Aus- und
Wiedereinschalten der Netzspannung wirksam.
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6.36.2 Verwenden von RS485

B Kommunikations-Einstellungen
Befehlen und Frequenzvorgaben aus der Kommunikation kann die Prioritét (vor Befehlen und Fre-
quenzvorgaben vom Bedienfeld oder von den Eingéngen) erteilt werden. Dadurch werden Befehle und
Frequenzeinstellungen aus der Kommunikation ungeachtet der unter ,Befehlsvorgabe tiber ...“ (£ /71 o)
oder ,Frequenzvorgabe Uber ...“ (F /1[I ) getroffenen Auswahl aktiviert. Diese Prioritat kann wiederum
mit der Digital-Eingangsfunktion 48/49 (SCLC) libergangen werden, so dass, die Parametereinstellungen
,Befehlsvorgabe tber ...“ (£ /1 o) und ,Frequenzvorgabe Uber ...“ (F [1 [ o) glltig werden. AuBerdem
kann zwischen Vor-Ort-Modus und Fernsteuerung mit der EASY-Taste auf einem optionalen Bedienteil
umgeschaltet werden.

m  Ubertragungsspezifikationen

Eigenschaft Spezifikationen
Kommunikationsprotokoll Toshiba-Frequenzumrichterprotokoll MODBUS-RTU-Protokoll
Schnittstelle RS485-konform
Ubertragungsverfahren g}allls?g#]glzﬁg_rgietﬁl%siabschlusswidersténde sind an beiden Enden des
Verdrahtung Zweidraht
Ubertragungsentfernung Max. 500 m (Gesamtlange)
Anschliisse Max. 32 (einschlielich des Ubergeordneten Host-Computers) Im

System angeschlossene Frequenzumrichter: Max. 32

Synchronisationsverfahren Start-Stop-Synchronisation
(I?icéTerﬂunikationsgeschwin— 9600 bps bis 38,4 kbps

<ASClI-Modus> JIS X0201 8-Bit
ZeichenUlibertragung (ASCIl)<Binarmodus> Auf 8 Bit festgelegte
Bin&rcodes

Auf 8 Bit festgelegte
Binarcodes

Paritat: Gerade/ungerade/keine Paritat (mittels eines Parameters

Fehlererkennungsverfahren 1 wahlbar)

Fehlererkennungsverfahren 2 Prifsumme Zyklische Blockprifung (CRC)

Vom Frequenzumrichter empfangen: 1 Bit

Stopbit-Lange Vom Frequenzumrichter gesendet: 2 Bit

Reihenfolge des

Bitiibertragungsformats Niederwertige Bits werden zuerst (ibertragen

ZeichenUbertragungsformat 11-Bit-Zeichen (Stopbit =1, mit Paritat)

Frequenzumrichter- .
\dentifikationsnummer <ASCII-Modus> 0-99<Bin&rmodus> 0-63 (3Fh) | 1-247

Frequenzumrichter-Identifikationsnummereinstel- | Frequenzumrichter-

Broadcastkommunikation len auf<ASCII-Modus> ** (*? oder ?* (?=0-9) ist | nummer sollte auf
verfligb.)<Bindrmodus> 255 (OFFh) Oeingestellt sein

Rahmenlange Veranderlich

Fehlerkorrektur Keine

Antwortiiberwachung Keine

Verhalten des Frequenzumrichters bei Kommunikations-
Zeitliberschreitung: Auszuwahlen aus Stérung/Alarm/Keine Reaktion[]
Sonstiges Bei Auswahl von ,Alarm” kann ein Signal an einem Digitalausgangoder

Relais gegeben werden.
Bei Auswahl von Stérung blinkt £ - ~ 5 im Bedienfeld.
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B Anschlussbeispiele bei Verwendung eines PCs oder einer Steuerung (Master)
<Adressierte Kommunikation>
Die Verbindung wie folgt herstellen, um Betriebsfrequenzvorgaben vom Master (PC oder Steuerung)
gezielt an den Frequenzumrichter Nr. 3 zu senden:

Datenleitung RS485
.» Daten (Steuerung-> Umrichter)
-— Antwort (Umrichter-> Steuerung)

Steuerung / PC

* * * * * *
FU FU FU FU FU FU
ID 00 ID 01 ID 02 ID 03 ID 29 ID 30

+Verwerfen ,: Nur der Frequenzumrichter mit der ausgewahlten Frequenzumrichter-ldentifikationsnummer verarbei-
tet die Daten. Alle anderen Frequenzumrichter verwerfen die Daten, nachdem sie sie empfangen
haben, und halten sich fiir den
Empfang der nachsten Daten bereit.

*: Das Kabel mdglichst nah an den Frequenzumrichtern verzweigen.

(1) Daten werden vom Master gesendet.

(2) Alle Frequenzumrichter empfangen die vom Master gesendeten Daten und Uberpriifen die
Frequenzumrichter-ldentifikationsnummer.

(3) Der Befehl wird nur von dem Frequenzumrichter mit der ausgewahlten Frequenzumrichter-
Identifikationsnummer decodiert und verarbeitet.

(4) Der ausgewahlte Frequenzumrichter antwortet, indem er die Verarbeitungsergebnisse zusammen
mit seiner Frequenzumrichter-ldentifikationsnummer an den Master sendet.

(5) Bei adressierter Kommunikation beginnt folglich nur der ausgewahlte Frequenzumrichter den
Betrieb, entsprechend der Frequenzvorgabe.
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<Broadcast-Kommunikation>
Befehle und/oder Frequenzvorgabe werden vom Master gleichzeitig an alle Slaves gesendet.

Datenleitung RS485
Daten (Steuerung—> Umrichter)
< Antwort (Umrichter-> Steuerung)

Steuerung / PC

* * * * * *
Y ¥ oy ¥ ¥

FU FU FU FU FU FU

ID 00 ID 01 ID 02 ID 03 ID 29 ID 30

* : Das Kabel méglichst nah an den Frequenzumrichtern verzweigen.

(1) Daten werden vom Master gesendet.

(2) Die Frequenzumrichter empfangen Daten vom Host-Computer und tberprifen die
Frequenzumrichter-Identifikationsnummer.

(3) Wenn die Frequenzumrichter-Identifikationsnummer die Kennung fiir einen Broadcast ist wird der
Befehl decodiert und verarbeitet.

(4) Zur Vermeidung von Datenkollosionen antwortet nur Frequenzumrichter mit der
Identifikationsnummer 0.

(5) Folglich arbeiten alle Frequenzumrichter mit dem empfangen Befehl und der Frequenzvorgabe.

Hinweis: Fiir Gruppen-Rundsendungen kann bei Kommunikation im ASCII-Format die Frequenzumrich-
ter-ldentifikationsnummern gruppenweise angeben werden. Es antwortet der Frequenzum-
richter mit der Identifikationsnummer, die eine “ 0 “ an der Stelle der Broadcast-

Kennung “ * “ hat.

(Beispiel) Wenn der Broadcast an “ *1 “ adressiert ist ist, wird der Befehl von den Frequenz-
umrichtern mit den Identifikationsnummern 01, 11, 21, 31 bis 91 verarbeitet.
Nur der Frequenzumirchter mit der Identifikationsnummer “ 01 “ antwortet.
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m Umrichter-zu-Umrichter-Kommunikation
Alle angeschlossenen Slave-Frequenzumrichter verarbeiten die Frequenzvorgabe vom Master- Fre-
quenzumrichter (Eine Skalierung ist mit den Parameter 810 bis 814 moglich).

Datenleitung RS485
,,,,,,,,,,,,,,,,,, > Daten (Umrichter-> Umrichter)

Master Slave Slave Slave Slave Slgve
FU FU FU FU FU F
ID 00 ID 01 ID 02 ID 03 ID 29 IDBO

*: Das Kabel mdglichst nah an den Frequenzumrichtern verzweigen.

(1) Der Master-Frequenzumrichter sendet standig die Frequenzvorgabe fiir alle Slave-
Frequenzumrichter.

(2) Die Slave-Frequenzumrichter berechnen aus der empfangenen Daten ihre Frequenzvorgabe
anhand der jeweiligen Parameter F 5 {J bis F5 (4.

(3) Folglich arbeiten alle Slave-Frequenzumrichter mit einer Frequenz, die Proportional zur Frequenz
des Master-Frequenzumrichters ist.

Hinweis: Der Master-Frequenzumrichter sendet stéandig Frequenzvorgabedaten an die Slave-Frequenz-
umrichter. Die Slave-Frequenzumrichter halten sich standig bereit, so dass sie jederzeit eine
Frequenzvorgabe vom Master-Frequenzumrichter empfangen kénnen.

6.36.3 Freies Datenwort

"

: Freies Datenwort

: « Funktion
1 Zur Erleichterung der Verwaltung und der Wartung der Frequenzumrichter ist es mdglich, hier indivi-
: duelle Daten zu hinterlegen.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung

FEELD Freies Datenwort 0-65530 (65535) 0
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6.36.4 Parameter fir optionale Feldbusschnittstellen

bis : Parameter CANopen

bis : Allgemeine Parameter der Feldbusoption
500 | bis [L 5 5] : Aligemeine Parameter der Feldbusoption
: Parameter der ProfiBus-DP-Option

: Parameter der DeviceNet-Option

: Parameter der EtherCAT-Option

rES : Parameter der EtherCAT-Option

bis [£ 5 4 5] : Allgemeine Parameter fiir EtherNet

bis : Parameter der EtherNet IP-Option

bis : Parameter der Modbus-TCP-Option

* Optionen:
CANopen CAN001Z, CAN002Z, CAN003Z
CC-Link CCL003zZ
Profibus DP PDP003Z
DeviceNet DEV003Z
EtherNet IP/Modbus TCP IPE002Z
EtherCAT IPE003Z

= Einzelheiten finden Sie in den Handbiichern der jeweiligen Optionen

6.37 Permanentmagnet-Motoren

: Uberstromschwelle fiir Erkennung von Asynchronlauf
: Zeitlimit fiir Erkennung von Asynchronlauf
: g-Achsen-Induktivitat

: d-Achsen-Induktivitat

: Werksspezifischer Koeffizient 9L

(o Funktion

! Wenn ein Permanentmagnet-Motor (PM-Motor) asynchron lauft und dadurch der Erregerstrom ansteigt
: und firdie mit £ 5 { { eingestellte Zeit iber dem mit F 5 ! eingestellten Wert bleibt, geht der

| Frequenzumrichter davon aus, dass der Motor asynchron |auft, und I6st er eine Stérung aus. Daraufhin
| wird die Stérungsmeldung , 5 [ L{ £ “ angezeigt.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Werkseinstellung
Uberstromschwelle fiir Erkennung von
F5id Asynchronlauf 1-150 (%) 100
Zeitlimit fir Erkennung von 0,00: Keine Erkennun
FIid Asynchronlauf 0,01-2,55 (s) 9 0,00
FaiZ g-Achsen-Induktivitat 0,01-650,0 (mH) 10,00
F91:3 d-Achsen-Induktivitat 0,01-650,0 (mH) 10,00

Fgu5 Werkspezifischer Koeffizient 9L - _

= Zum Einstellen der Motorkonstanten siehe Abschnitt 6.21.2.

Hinweis: Da der Frequenzumrichter nicht mit jeglicher Art von PM-Motoren betrieben werden kann, erkundigen Sie
sich bitte vor Verwendung eines PM-Motors bei Ihrem Toshiba-Handler. Hinweis 2: Gegebenenfalls kann
der Frequenzumrichter Asynchronlauf in bestimmten Féllen nicht erkennen, weil dazu ein elektrisches
Verfahren benutzt wird. Je nach Anforderung sollte zusatzlich ein mechanischer Asynchronlauf-Sensor
verwendet werden.
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6.38 Traverse-Betrieb

[F 551} Traverse-Funktion
[F 5 & [} Traverse Hochlaufzeit

[F S & 7| Traverse Runterlaufzeit
[F 5 & 3| Traverse Verfahrschritt

1
[FEEH] Traverse Verfahrsprung

= Einzelheiten siehe "Traverse Control Instruction Manual" E6581877

Y
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7. Betrieb

i en

7.1 Befehls- und Frequenzvorgabe kombinieren

Sie kénnen den Umrichter extern ansteuern.
Die Parametereinstellungen sind je nach Ansteuerungsmethode unterschiedlich. Entscheiden Sie sich fiir eine
Ansteuerungsmethode (Ansteuerung tber den Betriebssignaleingang oder Ansteuerung tiber den Dreh-

zahl- (Frequenz-) Sollwerteingang), bevor Sie mit dem unten beschriebenen Verfahren die Parametrierung

vornehmen.

[Vorgehensweise zur Parametrierung]

Konfiguration der externen Signale priifen

!

Start-Signal. Start-Signal Start-Signal: art-signail:
Tastenblock am Bedienfeld Tastenblock am Bedienfeld Klemme Klemme
Drehzahibefehi Drehzahlbefehl: Drehzahibefehl Drehzahlbefehl:
Tastenblock am Bedienfeld Klemme Tastenblock am Bedienfeld Klemme
- - T - -
Siehe Abschnitt 3.3 : Siehe Abschnitt 3.3 Siehe Abschnitt 3.3
Beispiel 1), 2) . Beispiel 3) Beispiel 4)
.
M : 1 1
T . L ‘
Y A 4 A 4

| Befehlsvorgabe iiber das Bedienfeld |

| Mit Start / Stopp von

externem Signal |

1'_- ﬂ'ﬂd =1 (Bedienfeld-Tastenblock)

*Umschaltung zwischen

:’_-nﬂa' = :'_',' (Klemmleiste) *
I
c, 3,

4 (Kommunikation)

negativer/positiver Logik ist méglich.

e

y

| Mit Drehzahl-(Frequenz-)befehl von externem Signal

Frod= i

| Mit Drehzahl- (Frequenz-) Befehl vom Tastenblock am Bedienfeld | Lj
Fniod=0 (Einstellregler 1) {ﬁ}\- 1

FROd = 3 (Einsteliregler 2) {ﬁ,\n P ,S,

’Q]ﬁ i

= N

4.6, 7

(Klemme VIA)

(Klemme VIB)

( ,Schneller*/,Langsamer“-Signal
von externem Logikeingang)

(Klemme VIC)

(Impulseingang)

(Kommunikation)

* Fir Einstellungen, die sich auf die Kommunikation beziehen, siehe das Kommunikationshandbuch (E6581913) oder Abschnitt 6.33.
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7.2 Funktionssteuerung durch ein E/A-Signal (Ansteuerung Uber die
Klemmleiste)

Die Auswahl zwischen positiver und negativer Logik der Eingangsklemmen erfolgt Gber den Schiebeschalter SW1.

7.2.1 Eingangsklemmen-Funktion (negative Logik)

Mit dieser Funktion wird ein Signal von einer [Steuerklemmieiste]

externen programmierbaren Steuerung zur SW2 swi
Eingangsklemme gesendet, um den Umrich- VIB sS4 SINKSOURCE
ter anzusteuern oder zu konfigurieren. PTC S3 =

PL

Die Wahlméglichkeit zwischen einer Vielzahl
von Funktionen ermdglicht eine flexible Sys-

temkonzeption.

Die Standardeinstellungen der mm E _
Schiebeschalter SW1 und SW2 sind wie folgt:
SW1: SPS-Seite (,PLC*), SW2: VIB-Seite und

S3-Seite. Einzelheiten finden Sie auf den
Seiten B-11 bis 13.

|PP|VIA|VIB| CC|VIC| ss| FM| |FLA|FLB|FLC|RY|RC|

|CC|NO|OUT|P24| F | R|CC|+SU| +24|

B Einstellungen fir die Funktion der Logik-Eingangsklemmen

Klemmensymbol | Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
£ ¢ ! t]Auswahl Eingangsklemme 1A (F) 2(F)
F F 15 ! | Auswahl Eingangsklemme 1B (F) 0-203 Anmerkung 1) 0 (Keine Funktion)
F {55 | Auswahl Eingangsklemme 1C (F) 0 (Keine Funktion)
F ¢ ! 2 | Auswahl Eingangsklemme 2A (R) 4 (R)
R F {5 2 | Auswahl Eingangsklemme 2B (R) 0-203 Anmerkung 1) 0 (Keine Funktion)
F {5 5 | Auswahl Eingangsklemme 2C (R) 0 (Keine Funktion)
F { ! 3 | Auswahl Eingangsklemme 3A (RES) 8 (RES)
RES 0-203 Anmerkung 1)
F {5 3 | Auswahl Eingangsklemme 3B (RES) 0 (Keine Funktion)
F ¢ 'Y | Auswahl Eingangsklemme 4A (S1) 10 (SS1)
S1 0-203 Anmerkung 1)
F !5 Y | Auswahl Eingangsklemme 4B (S1) 0 (Keine Funktion)
£ ,’S Auswahl Eingangsklemme 5 (S2) 0-203 Anmerkung 3) 12 (SS2)
s2 0: Logikei
F {45 | Auswahl Logikeingang / Impulseingang (S2) o0 eln.gang 0
1: Impulseingang
F { !5 | Auswahl Eingangsklemme 6 (S3) 0-203 Anmerkung 4) 14 (SS3)
S3 " o
F 14 7 | Auswahl Logikeingang / PTC-Eingang (S3) 0: Logikeingang 0
1: PTC-Eingang
VIB = ¢ ! 7| Auswahl Eingangsklemme 7 (VIB) 8-55 Anmerkung 5) 16 (SS4)
VIA F { !B | Auswahl Eingangsklemme 8 (VIA) 8-55 Anmerkung 6) 24 (AD2)
VIA
Vi F {15 | Auswahl Analog-/Logikeingang (VIA/VIB) 0-4 0
F bis VIB F !4 | Ansprechzeit der Eingangsklemmen 1-1000 (ms) Anmerkung 7) 1
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Anmerkung 1: Wenn einer einzelnen Klemme mehrere Funktionen zugewiesen sind, werden diese gleichzeitig

ausgefiihrt.
Anmerkung 2:  Wenn eine ,sténdig aktive” Funktion eingestellt werden soll, weisen Sie im Men( die Nummer
F {04, F {08 und F ! {0 zu (Auswahl fir standig aktive Funktion).

Anmerkung 3: Wenn Klemme S2 als Logikeingang verwendet werden soll, wéhlen Sie den Parameter £ {4 5=
(Logikeingang).

Anmerkung 4: Wenn Klemme S3 als Logikeingang verwendet werden soll, stellen Sie den Schiebeschalter SW2
(unten) auf S3 und wahlen Sie den Parameter F {4 5= (Logikeingang).

Anmerkung 5: Wenn die Klemme VIB als Logikeingang verwendet wird soll, stellen Sie den Schiebeschalter SW2
(oben) auf die S4-Seite, und setzen Sie den Parameter auf einen der Werte £ {7 5= !, 5 oder 4.
Die Einstellung flir negative oder positive Logik erfolgt tiber den Schiebeschalter SW1.

Anmerkung 6: Wenn Klemme VIA als Logikeingang verwendet werden soll, wahlen Sie den Parameter ~ ([l 5=
oder 4 (Logikeingang).

Anmerkung 7: Wenn aufgrund von Stérungen im Frequenzeinstellkreis kein stabiler Betrieb erzielt werden kann,
vergréRern Sie den Wert fur F {4 4.

B Beschaltung

1) Als Logikeingang

Umrichter

A-Kontakt Relais Negative Logik

* Aktivierung durch KurzschlieRen zwischen Ein|
gangsklemme und CC (gemeinsames Potential).
Wird verwendet fir Vorwartslauf,
Riickwartslauf, Festfrequenz etc.

—

Eing nme

2) Fir Verbindung Uber Transistorausgang (negative Logik)

Umnchter | Programmierbare Steuerung (SPS) |

Eingangsklemme
* Ansteuerung durch Verbindung von Eingangsklemme
und CC (gemeinsames Potential) mit dem Ausgang (kein
Logikschalter) der programmierbaren Steuerung. Wird
verwendet fiir Vorwértslauf, Riickwartslauf, Festfrequenz
etc. Geeignet ist ein 5-mA-Transistor mit einer Betriebs-
spannung von 24 V DC.

B Anwendungsbeispiel --- Dreileiterbetrieb (Einknopfbedienung)
Wenn Sie die Funktion fiir den Dreileiter-Betrieb zum Steuern des Umrichters verwenden, kénnen Sie den
Betrieb ohne Verwendung der Folgeschaltung durch Eingabe eines externen Signals aufrechterhalten (Logik-
Ricksetzsignal).

FR, Vorwartslauf Vorwartslauf (F): Driicken von ,F* (Forward) bewirkt Vorwértslauf mit dem
S2 —— angegebenen Frequenzwert.
/—" Riickwartslauf Ruckwartslauf (R): Driicken von ,R“ (Reverse) bewirkt Riickwartslauf mit
cc dem angegebenen Frequenzwert.
> HD HD (S2): Driicken von ,HD" (S2) bewirkt Runterlauf und Stopp.
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Vorwarts l \
\ [ /IV
/ \ 1/ g
Riickwarts
EIN
HD
I — L S S L, AUS
E N R EIN
R . AUS
EIN
1 AUS
Versorgungs- EIN
spannung AUS
>
—
Anmerkung 2: Anmerkung 3:

Anmerkung 1:

Anmerkung 2:

Anmerkung 3:

Anmerkung 4:

Anmerkung 5:

Anmerkung 6:

Wahlen Sie £ ! {[J = & (ST: Standby) und £ /7i o = [ (Klemmleiste) fur Dreileiterbetrieb.
Weisen Sie bei der Wahl der Eingangsklemme einer beliebigen Eingangsklemme HD (Operati-
on HolD) zu. Bei der Zuweisung der Klemme S2, wie oben gezeigt, setzen Sie

F ! {5 = 5[ (HD: Operation HolD).

Wenn die Klemmen den Zustand EIN haben, bevor die Stromversorgung eingeschaltet

wird, wird beim Einschalten der Stromversorgung der Klemmeneingang ignoriert. (Dies soll
unerwarteten Bewegungen vorbeugen.) Nach dem Einschalten der Stromversorgung muss
der Klemmeneingang erneut auf EIN gesetzt werden.

Wenn HD den Zustand AUS hat, werden F und R ignoriert, auch wenn sie den Zustand EIN
aufweisen. R hat keine Wirkung, auch wenn dieses Signal den Zustand EIN hat, wenn HD EIN
ist. Analog hat unter dieser Bedingung F keine Wirkung, auch wenn der Zustand dieses Signals
EIN ist. Sie missen F und R auf AUS und danach wieder auf EIN setzen.

Wenn wahrend des Dreileiterbetriebs ein Befehl fiir Einrichtbetrieb gesendet wird, bricht

dies den Betrieb ab.

Beachten Sie, dass die Gleichstrom-Bremsfunktion fortgesetzt wird, auch wenn wahrend

des Gleichstrom-Bremsvorgangs ein Startsignal gesendet wird.

Nur F und R kénnen mit HD (Operation HolD) die Betriebsfunktion beibehalten. Wenn Sie F
oder R in Verbindung mit anderen Funktionen einsetzen, miissen Sie beriicksichtigen, dass
die anderen Funktionen nicht selbsthaltend sind. Wenn z. B. F und SS1 zugewiesen sind, halt
F seinen Status selbst, SS1 aber nicht.

[Parametereinstellungen]

Klemmensymbol

Bezeichnung Funktion Ei Einstellur

S2

F ¢ 15 | Auswahl Eingangsklemme 5 (S2) 0-203 50: HD (Betriebsart halten)
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W Liste der Funktionseinstellungen fiir die Logik-Eingangsklemmen

Programmierter Programmierter
Parameterwert Parameterwert
Funktion Funktion
Positive Negative Positive Negative
Logik Logik Logik Logik
o ¢+ | Keine Funktion Ty 75 | integrierendes wattmeter (kwh) — Anzeige Ischen
Vorwértslauf (Rechtsanlauf) H 77 | Triggersignal fir Riickverfolgung
7 i
B I fir automatischy
Y [ Riickwirtslauf (Linksanlauf) i 79 perrsignal flr automatischen )
Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei geringer Last
5 7 | standby a0 8 ¢ | RY-RC-Klemmenausgang wird gehalten
g g | auittierung nach Stérung FE 83 | out-NO-Kiemmenausgang genalten
0 t 1 | Festirequenz it 1 88 85 | FrequenzAUF -2
IEl 13 | Festirequenz Bit 2 EL] g ¢ | Frequenzag -2
I 15 | Festirequenz Bit 3 EE 93 | Frequenz AUF/AB I8schen -2
5 17 | Festirequenz it4 95 7 | Freilaut-stopp-Befeni
8 19 | Einrichtbetrieb aber Kiemmieiste ET] 99 | wani Vorwarts-/Riickwartslauf
20 2 & | NotHalt durch exteres Signal o0 10 1 | start-/stopp-Befeni
EE 23 | cleichstrombremsung 10 105 | Frequenzvorgabe-zwangsumschaltung
24 25 | 2 Hoch-/Runterlauf 105 07 | Modus,
25 27 | 3 Hoch-Runtertauf 108 109 | Befenismodus, Klemmieiste
28 259 | Umschaitung 2. Uri-Kenniinie [T 4 1 | Parametrierfreigabe
32 33 | 2 Blockierschutzschwelle 120 12 ¢ | schnelistopp-Befehi 1
35 37 | verbot der PID-Regelung IEE] 123 | schnelistopp-Befeni 2
PT 47 | Externer Thermistor-Fehlereingang 134 135 | Travers-Freigabesignal
Per Datenkommunikation erzwungener lokaler
ug 4g 135 {37 | Niederspannungsbetrieb
Betrieb
7] 5/ (Halten bei Di yn 14 1 | Vorwarts-Runterlauf
52 53 | -D-Anteil der PID-Regelung lschen IPEl 143 | vorwarsiaut-stopp
Gy 55 | umschaltung PID-Regelung Hy 145 | Ruckwarts-Runtertauf
55 57 | Erzwungener Betrieb 45 147 | Ruckwartsiaut-stopp
58 59 | etrieb mit Branddrehzahi (4G bis {5 ¢ | Werkspezifischer Koeffizient *1
o 5 ¢ | signal fur Hochlauf-/Runteriauf-verzégerung 152 153 | umschaltung Motor Nr. 2
57 53 | signal fir synchronisierung bei Netzausfall 200 20 ¢ | Parametriersperre
] 55 | werkspezifischer Koeffizient *1 207 203 | Parameteriesesperre
0 71 | Werkspezifischer Koeffizient *1

(1) Die werkspezifischen Koeffizienten sind Einstellungsmentis des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf

)

nicht verandert werden.
Aktiv, wenn F /1 o (Auswahl des Frequenzeinstellmodus) = 5 (AUF/AB von externem Logikeingang) ein-

gestellt ist. Der Frequenzeinstellbereich |auft von ={7

I bis £ H (Maximalfrequenz). Die Beschleunigungs-/

Verzbgerungszeit relativ zu der eingestellten Frequenz ist AL £ /4 £ L, wahrend die Beschleunigungs-/
Verzdgerungsgeschwindigkeit nicht umgeschaltet wird.

= Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
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7.2.2 Ausgangsklemmen-Funktion (negative Logik)

[Steuerklemmleiste]

Mit dieser Funktion kann eine Vielzahl von Sig- Swi1
SINKSOURCE

SW2
nalen vom Umrichter an externe Geréte ausge- VIB sS4
geben werden. Hinsichtlich der Funktion der PTC E S3 I%'
Logik-Ausgangsklemmen kénnen Sie aus einer
Vielzahl von Ausgangsklemmen-Funktionen

wahlen. Legen Sie zwei Arten von Funktionen

fiir die Klemme RY-RC und OUT fest; anschlie- -§- O O O O O
Rend kénnen Sie Signale ausgeben, wenn
eine dieser Klemmen oder beide den Zustand

EIN aufweisen. Die Standardeinstellungen der
Schiebeschalter SW1 und SW2 sind wie folgt: O O O O E

SW1: SPS-Seite (,PLC"), SW2: VIB-Seite und

Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11

|PP|VIA|VIB| CC|VIC| sa| FM| |FLA|FLB|FLC| RYIR—Cl

|CC|NO|OUT|P24| F | R|cc|+su| +24|

B Verwendung

Funktion der Klemmen FLA, B, C:

Einstellung mit Parameter Fi3g
= Anmerkung 1

Funktion der Klemme RY:

Einstellung mit Parameter Fi30uwd 137
= Anmerkung 1

Funktion der Klemme OUT:
Einstellung mit Parameter & {3 {und {35

NO

LT

Anmerkung 1: Durch externe Einwirkungen wie Vibrationen, St6Re usw. kann es zum Kontaktprellen kommen
(kurzzeitige EIN/AUS-Betatigung des Kontakts). Daher bitte das Filter auf mindestens 10 ms einstel-
len oder einen Timer verwenden, wenn die Klemme direkt mit dem Eingang der programmierbaren
Steuerung verbunden wird. Bitte zum Anschluss der programmierbaren Steuerung nach Mdglichkeit
die OUT-Klemme verwenden.

B Zuweisung einer Funktionsart zu einer Ausgangsklemme

Klemmensymbol Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
4 ( Signal: Frei wahlbare
Cooan
RY-RC Fi3n Auswahl Ausgangsklemme 1A Frequenz erreicht/iiber-
schritten)
0-25 6 ( Signal: A fi
ouT Fi3d Auswahl Ausgangsklemme 2A ( .|gna usgangsirequenz
erreicht)
FL Co " .
A.8.C) Fiae Auswahl Ausgangsklemme 3 10 (Stdrungssignal)

Anmerkung 2: Wenn Sie der Klemme RY-RC nur eine Funktionsart zuweisen, wahlen Sie nur 5 { 3.
Lassen Sie den Parameter £ {3 7 auf dem Vorgabewert (F {3 7=255).

Anmerkung 3: Wenn Sie der Klemme OUT nur eine Funktionsart zuweisen, wahlen Sie nur F {3 {.
Lassen Sie den Parameter £ { 3 & auf dem Vorgabewert (F {38 =255).
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B Zuweisung von zwei Funktionsarten zur Ausgangsklemme (RY-RC, OUT)

Klemmensymbol Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
P 4 ( Signal: Frei wahlbare
Fi30 Auswahl Ausgangsklemme 1A Frequenz erreicht/tiber-
RY-RC schritten)
F {37 | Ausgangsklemme 1B 255 (standig EIN)
0-255
Fi3d Auswahl Ausgangsklemme 2A 8¢ $\gnal: Ausgangsfrequenz
erreicht)
ouT
F 135 | Auswahl Ausgangsklemme 2B 255 (standig EIN)
c F 30 und F 13T
F i3 iludF 138
cF {30 oder F 13T
Logische Verkniipfung der Fi3ludF (38
RY-RC, OUT Fi38 Ag N plng Fi3d - 0
usgangsiiemmen : Fi30und F 137
F i3 loderF {3F
c F {30 oder F 13T
F {3 loderF {3H

Anmerkung 4: F {3 {und F {3 F sind nur dann aktiv, wenn F 5 5 5 = [J: Logikausgang (Grundeinstellung).
Die Funktion ist inaktiv, wenn £ 5 5 5 = {: Impulsausgang festgelegt.

(1) Ausgangssignale, wenn zwei Funktionsarten gleichzeitig auf EIN gesetzt werden.

<UND>

An der Klemme RY-RC werden Signale ausgegeben, wenn der Parameter 5 { 35 = {I oder & istund die

in den Parametern ~

W Zeitdiagramm

Fi3

£

-~

Fi3

Ausgang
RY-RC

wo L]
I

EIN

AUS

(an
=

EIN
AUS

und £ {3 7 festgelegten Funktionen gleichzeitig aktiv sind.

i —

* Die Klemme OUT gibt Signale aus, wenn Parameter £ {35 = I oder 2 und die in den Parametern
F ¢3! und F {35 festgelegten Funktionen gleichzeitig aktiv sind.

(2) Ausgangssignale, wenn eine von zwei Funktionsarten auf EIN

gesetzt wird. <ODER>

An der Klemme RY-RC werden Signale ausgegeben, wenn der Parameter F {35 = ! oder 3 und eine der

in den Parametern £ {

B Zeitdiagramm

Fi30

Fi3q

Ausgang
RY-RC

EIN

AUS
EIN

AUS

{30 und F ! 3 7 festgelegten Funktionen aktiv ist.

EIN

AUS

| [
I

* Die Klemme OUT gibt Signale aus, wenn Parameter ~ { 3§ = oder J und eine der in den Parame-
tern F {3 {und F {35 aktivist.
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(3) Halten von Signalausgangen im EIN-Status

* Wenn die Bedingungen fiir die Aktivierung der Funktionen, die den Klemmen RY-RC und OUT zugewiesen
wurden, erfiillt sind und infolgedessen die Signalausgénge auf den Status EIN gesetzt werden, so werden
diese Signalausgange auch bei einer Anderung der Bedingungen auf EIN gehalten. (Haltefunktion der

Ausgangsklemmen)

Weisen Sie einer Eingangsklemme eine der Funktionen 80 bis 83 zu.
Wenn die Klemme RY-RC oder OUT aktiviert wird, wenn die ihr zugewiesene Eingangsklemme EIN ist, so
wird die Klemme RY-RC bzw. OUT im Zustand EIN gehalten.

Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung
EIN : Wenn einmal eingeschaltet, wird RY-RC gehalten.

80 HDRY | RY-RC-Klemmenausgang wird gehalten | AUS: Der Status von RY-RC &ndert sich
zustandsabhangig in Echtzeit.

EIN : Wenn einmal eingeschaltet, wird OUT-NO
gehalten.

AUS: Der Statuts von OUT-NO andert sich
zustandsabhangig in Echtzeit.

82 HDOUT | OUT-NO-Klemmenausgang gehalten

Die folgenden Nummern (81, 83) sind jeweils das invertierte Signal.

B Anwendungsbeispiel---Betriebssignal, Bremssignal

Das Signal fir das Erreichen der frei wahlbaren Frequenz wird ausgegeben, wenn die Ausgangsfrequenz
denin F {1 eingestellten Wert (iberschreitet. Dieses Signal kann als Betriebssignal genutzt werden,
indem F ! I} auf 0,0 Hz gesetzt wird. (Grundeinstellung)

Das Signal kann auch als Erregungs-/Lsesignal fiir eine elektromagnetische Bremse genutzt werden.

Einstellungsbeispiel: Ausgabe des Betriebssignals an der Klemme RY-RC

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellbeispiel
F 105 | Frequenzschwelle fiir frei wéhlbare Frequenz | 0,0 - F H (Hz) 0,0
(an 4: LOW (Signal fur Erreichen
=1 g -
F i3 Auswahl Ausgangsklemme 1A (RY-RC) 0-255
der frei wéhlbaren Frequenz)

Ausgangsfrequenz [Hz]

Frequenz
A
>
Zeit [s)
Signal fiir Erreichen der frei wahlbaren EIN
Frequenz: Klemmen RY-RC AUS

INVERS: Frei wahlbare Frequenz ist EIN
AUS

ermeicht/iiberschritten
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W Liste der Funktionseinstellungen fiir die Ausgangsklemmen

<Begriffserklarungen> :
«Alarm ...... Alarm-Ausgangssignal bei Uberschreitung eines Einstellwerts. 1
Alarm-Ausgangssignal, wenn der weitere Betrieb des Umrichters eine Stérung verursachen kann. ;

« Vorwarnung

Liste der Erkennungsschwellen fiir die gewahlten Ausgangsklemmen

Programmierter Programmierter
Parameterwert Parameterwert
Funktion Funktion
Positive Negative Positive Negative
Logik Logik Logik Logik
o | untere Grenzfrequenz erreichtunterschritten 0 o Ausgang fiir schwere Last
E 3 | overe Grenzirequenz erreichtiiberschritten 20 12 ¢ | stopp bei unterer Grenzfrequenz
Y 5 | Frei wahibare Frequenz ist erreicht/iberschritten 22 123 | synchronisierter Betrieb bei Netzausfall
5 7 ist erreicht 12y 125 | Traversbetrieb tautt
abgeschiossen)
g 9 Frei wahlbare Frequenz ist erreicht oder unterschritten| 125 {27 | Travers-Runterlauf Izuft
0 { + | storungssignal (Stérungsausgang) 128 {25 | Alam: Wartungsintervall-Meldung
iy 15 | Vorwamung: Uberstrom-Erkennung 130 [ER -0
6 +7 | Vorwamung: Uberlasterkennung 132 133 | Frequenzvorgabe 1/2
20 2 ¢ | Vorwarnung: Uberhitzungserkennung 135 137 | Auswani Bedienfeld/Fembedienung
a2 23 | Vorwamung: Uberspannungserkennung 138 139 | Erzwungener Dauerbetrieb lauft
a4 25 f;:;i‘;z";";fi:s"”“"g m o 14 ¢ | Betrieb mit vorgegebener Frequenz lauft
ch 7 Unterstromerkennung qy M5 ( insti von
28 29 | uberdrehmoment-Erkennung 48 Y7 j\:’e’:;‘f::u";'e‘r:z: :j:g’:;:ben)
o 3! g: U des 50 15 ¢ | Alarmsignal: fir PTC-Eingang
o Y ¢ | start/Stopp 152 153 | werkspezifischer Koeffizient *1
Yy 43 | schwere Stérung 5y 155 | Alarm: Unterbrechung Analogeingangssignal 7
yy 45 | Leichte Storung 155 157 | zustand von Kiemme F
50 5 ¢ | ventiiator EINAUS 158 155 | zustand von Klemme R
52 53 | Einrichtoetrieb 150 {5 ¢ | Aarm: Austauschintervall fir Kihiventilator
Sy 55 iiber 52 {53 | Aamwert: Startvorgang-Zahler
55 57 | Marmwert: Betriebsstundenzahler 1656 {57 | Hochlautetrieb lauft
58 59 Option der D 58 {59 | Runterlaufbetrieb lauft
o 5+ | Vorwarts-Rickwartslauf 0 17 ¢ | Konstantdrehzahibetrieb lauft
52 53 | Betriebsbereit 1 112 +73 | Gleichstrombremsung lauft
&y 55 | Betriebsbereit 2 {74 bis {79 | Werkspezifischer Koeffizient *1
58 | 59 | somsoreren 1o | ig [Smeem mpsovssens gt
10 7 ¢ | Aigemeine Vorwarnung g2 183 | vorwamsignal StoRiiberwachung
8 7 R$485-Kommunikationsfehler J27bis @53 | Werkspezifischer Koeffizient *1
g2 g3 | Datenausgabespezifikation 1 J5H4 Immer AUS
gy 35 | patenausgabespezifikation 2 255 Immer EIN
105 {07 | Ausgang fir kleine Last

*1: Die werkspezifischen Koeffizienten sind Einstellungsmentis des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht veréndert werden.
Anmerkung 1: EIN bei positiver Logik : Transistor mit Open-Collector-Ausgang oder Relais werden EIN
geschaltet.
AUS bei positiver Logik : Transistor mit Open-Collector-Ausgang oder Relais werden AUS
geschaltet.
EIN bei negativer Logik : Transistor mit Open-Collector-Ausgang oder Relais werden AUS
geschaltet.
AUS bei negativer Logik : Transistor mit Open-Collector-Ausgang oder Relais werden EIN
geschaltet.

= Einzelheiten zu den Funktionen oder Pegeln der Ausgangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.7.
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7.3 Einstellungen fur Drehzahlbefehle (Analogsignal) von externen
Geraten

[Steuerklemmleiste]

Fur die Funktion der analogen Eingangs- sw2 swi1
klemmen stehen vier Betriebsarten zur Wahl " SINKSOURCE

. . VIiB
(externes Potentiometer, 0 bis 10 V DC, 4 (0) TG E s3 |I|

bis 20 mA DC, —10 bis +10 V DC).
Die Wahlméglichkeit fiir die Funktion der [PPTVvATVIB] ccJvic] ss T Fm] [FLATFLB]FLC] RY RC]
analogen Eingangsklemmen ermdglicht eine

flexible Systemkonzeption. O O O O E _
Die maximale Auflésung betragt 1/1000. Die
Standardeinstellungen der

Schiebeschalter SW1 und SW2 sind wie folgt:
SW1: SPS-Seite (,PLC*), SW2: VIB-Seite und
S3-Seite.

Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11
bis 13.

|cc | NO |OUT|P24| F | R |cc |+su| +24|

ﬁ
!

B Funktionseinstellungen fir die analogen Eingangsklemmen

Klemmensymbol Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

F20 ! | VIAReferenzwert 1 0-100% 0

VIA FZ202 |VIAReferenzfrequenz 1 0,0 - 500,0 Hz 0,0
FZ203 |VIAReferenzwert 2 0-100% 100

F 204 | VIAReferenzfrequenz 2 0,0 - 500,0 Hz 1

F 2 10 | VB Referenzwert 1 -100 - +100% 0

Vi F 2 1! | VB Referenzfrequenz 1 0,0 - 500,0 Hz 0,0
F 2 12 |VBReferenzwert 2 -100 - +100% 100

F 2 13 |VIBReferenzfrequenz 2 0,0 - 500,0 Hz *1

F 2 {5 |VIC Referenzwert 1 0-100% 20

F 2 |7 |VIC Referenzfrequenz 1 0,0 - 500,0 Hz 0,0
vie F 2 {8 |VIC Referenzwert 2 0-100% 100

F 2 15 |VIC Referenzfrequenz 2 0,0 - 500,0 Hz *1

VIA bis VIC F 2085 | Analogeingangsfiter 2-1000 ms Anmerkung 1) 64

*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

Anmerkung 1: Wenn aufgrund von Stérungen im Frequenzeinstellkreis kein stabiler Betrieb erzielt werden kann,
vergréRern Sie den Wert fur £ 27 5.

Anmerkung 2: Beziiglich der Umschaltung zwischen zwei Arten von Analogsignalen siehe Abschnitt 5.8.
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7.3.1 Einstellungen flr einen Spannungseingang (0 bis 10 V)
<externes Potentiometer>

Sie kénnen zur Frequenzeinstellung ein externes Potentiometer (1 bis 10 kQ) zwischen den Klemmen PP, VIA
und CC anschlieRen.
Alternativ kann auch ein analoges Spannungssignal von 0 bis 10 V DC zwischen den Klemmen VIA und CC
angelegt werden.

B Die folgenden Beispiele illustrieren die Erteilung des Start-Befehls tber diese

Klemme.
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung Einstellungsbeispiel
L0 d | Auswahl des Befehlsmodus 0-4 ! 0
(Tastenblock am Bedienfeld) (Klemmleiste)
0 1
Fhod Frequenzvorgabe 1 0-14 .
(Einstellregler 1) (Klemme VIA)
r r’U 5, Auswahl Analog-/Logikeingang 0-4 0 0 oder 1
(VIA/VIB) (Analogeingang)
F 20 | | VIAReferenzwert 1 0-100% 0 0
F 202 |VIAReferenzfrequenz 1 0,0 -500,0 Hz 0,0 0,0
F 203 | VIAReferenzwert 2 0-100% 100 100
F 204 | VAReferenzfrequenz 2 0,0-500,0 Hz *1 50,0/60,0
Fa20 Analogeingangsfilter 2-1000 ms 64 64

*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

Versorgungs-
spannung
—x
—X
—X
Bei einphasigen
Modellen erfolgt der
Anschluss an R/L1
und S/L2/N =
FLB
FLC
CC VIA

Vorwartslauf

Riickwaértslauf

Frequenz

W Start-/Stopp-Einstellungen

Sie kénnen mit externen Signalen zwischen
Vorwartslauf (F) und Rickwértslauf (R) um-
schalten sowie Start/Stopp anfordern.

HF der Kennlinie fiir
Eingangssignal und Frequenz
Die Kennlinie wird durch zwei Referenzpunkte
festgelegt.
Hz
Referenz 2
F204
Referenz 1
Feo %
Fobd Feos3
0% 100% (0V)
(10V)

Spannungs-Eingangssignal
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7.3.2 Einstellungen fiir einen Stromeingang (4 bis 20 mA)

Zur Frequenzeinstellung kann ein analoges Stromsignal von 4 (0) bis 20 mA DC zwischen den Klemmen VIC und
CC angelegt werden.

m Die folgenden Beispiele illustrieren die Erteilung des Start-Befehls tiber diese Klemme.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung Einstellungsbeispiel
T 104 | Auswahl des Befehlsmodus 0-4 ! 0
(Tastenblock am Bedienfeld) (Klemmleiste)
0 8
Fhod Frequenzvorgabe 1 0-14
(Einstellregler 1) (Klemme VIC)
F 2 !5 | VICReferenzwert 1 0-100% 20 20 (oder 0)
F 2 |7 |VIC Referenzfrequenz 1 0,0 - 500,0 Hz 0,0 0,0
F 2 !B |VIC Referenzwert 2 0-100% 100 100
F 2 !9 |VIC Referenzfrequenz 2 0,0 - 500,0 Hz *1 50,0/60,0
F 209 | Analogeingangsfilter 2-1000 ms 64 64

*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.

Versorgungs-

spannung Mmcca M Start-/Stopp-Einstellungen

—X Sie kénnen mit externen Signalen zwischen
—X Vorwirtslauf (F) und Riickwartslauf (R) um-
—X schalten sowie Start/Stopp anfordern.
Bei einphasigen u F g der inie fiir
Modellen erfolgt der E[;FQ:"Q??'Q"a! :j";d FLequE_n; ] "
Anschluss an R/L1 FLA - Vorwértslauf ie Kennlinie wird durch zwei Referenzpunkte
und S/L2IN — F festgelegt.
FLB R ¢— Riickwartslauf
FLC
RES
S1
S2 Hz
s3 £219 Referenz 2
Fci
CC g N Referenz 1
c
9]
>
o
o £
cc vic PP Fail %
&
= Fo ik F2 B
+ . 0% 20% 100%
R 4 (0) bis 20 MADC (0OmA) (4mA) (20 mA)

Strom-Eingangssignal
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7.3.3 Einstellungen fir einen Spannungseingang (-10 bis +10 V)

Zur Frequenzeinstellung kann ein analoges Spannungssignal von —10 bis +10 V DC zwischen den Klemmen VIB und

CC angelegt

werden.

m Die folgenden Beispiele illustrieren die Erteilung des Start-Befehls tber diese Klemme.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung Einstellungsbeispiel
1 0
L0 d | Auswahl des Befehlsmodus 0-4 . .
(Tastenblock am Bedienfeld) (Klemmleiste)
r ‘,-’,Uo, Auswahl des Frequenzeinstellungs- 0-14 ) 0 2
Modus (Einstellregler 1) (Klemme VIB)
0: 0-+10V 1
F 07 | Auswanl Analogeingangsklemme (VIB) 0
1:-10-+10V (-10 - +10V)
- Auswahl Analog-/Logikeingang 0-4 0 0
Fibs (VIAVIB) (Analogeingang)
F 2 10 | VB Referenzwert 1 -100 - +100% 0 0
F 2 1! |VIBReferenzfrequenz 1 0,0 - 500,0 Hz 0,0 0,0
F 2 12 |VIBReferenzwert 2 -100 - +100% 100 100
F 2 13 |VIBReferenzfrequenz 2 0,0 - 500,0 Hz *1 50,0/60,0
F 20859 | Analogeingangsfiter 2-1000 ms 64 64

*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

Versorgungs-
spannung _ MCCB
—x
—X
—X
Bei einphasigen
Modellen erfolgt der
Anschluss an R/L1 FLA F
und S/L2/N
FLB R
FLC
RES
S1
S2
S3
CC ¢
CC VB PP

W Start-/Stopp-Einstellungen

Sie kénnen mit externen Signalen zwischen
Vorwartslauf (F) und Rickwértslauf (R) um-
schalten sowie Start/Stopp anfordern.

Spannungs-Eingangssignal

W der Kennlinie fiir 7
Eingangssignal und Frequenz
Die Kennlinie wird durch zwei Referenzpunkte
. festgelegt.
— Vorwaértslauf
L Riickwértslauf
Frequenz (Hz)
£2 '3 Referenz 2
1
Vorwértslauf
Foii Foizg
Riickwartslauf g %
Hekwartsiad Referenz 1
~10 bis +10 V DC -100% 0% 100%
(-10V) (ov) (+10V)
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8. Uberwac

ri atus

8.1 Ablaufschema der Monitorebene

Programmierschema:

Programmierebene

PRG |®

Standardebene
RUN [e

* Anzeigemodus
(Siehe Abschnitt 4.1.)

Anzeigeebene

Etwa 20 Datenarten

AUH oce

MON |-

o
£ i | * Es kénnen etwa 20 Datenarten
4

»

iberwacht werden. Die zu
(iberwachenden Elemente konne

Datenarten werden fiir

Etwa 10 Datenarten ¥
@ Fir 8 Stérungen) \
n I e
* Etwa 10 i ' 2 | E—E =

8 vorherige Storungen {@\ A

gespeichert, auch nach Ein-
und
+ Die zum Zeitpunkt der
Stérung erfassten Daten A
werden gespeichert, wenn {@\
die Stromversorgung ausge-
schaltet ist.

(Siehe Abschnitt 8.2.2.)

Anzeigeebene fiir Betriebsdaten zu
aufgetretenen Stérungen

Um zum

MODE-Taste.

durch Ei der
Parameter £ 7 { {bis F 7 {5
ausgewahlt werden.

« Wahrend des normalen Betriebs: |n
Echtzeit berwachte Betriebsdaten.

(Siehe Abschnitt 8.2.1.)
= A punktder Stérung erfassten Date

werden gespeichert, bis die Stror-
versorgung ausgeschaltet wird.

| (Siehe Abschnitt 8.3.2.)

driicken Sie die

H-1
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8.2 Anzeigeebene

8.2.1 Uberwachung im normalen Betrieb

Wahrend des normalen Betriebs kénnen Sie den Betriebszustand des Umrichters tiberwachen.
Zur Anzeige der Betriebsdaten im normalem Betrieb:
Driicken Sie die MODE-Taste zweimal. Bedienschritte (z. B. Betrieb bei 60 Hz)

. Vorgang am Kommunikations-
Angezeigtes Element LED-Anzeige

Beschreibung
Bedienfeld Nr.

Zeigt die Ausgangsfrequenz an (Betrieb mit 60 Hz). (Sofern fiir
Ausgangsfrequenz * &0.0 die Standard-Displayanzeige £ 7 { [ die Auswahl 0
[Ausgangsfrequenz] festgelegt wurde)

Programmierebene MODE| ALH Der erste Basisparameter , 1/ H* (Historie) wird angezeigt.
Drehrichtung MODE| Fr-F FEO1 Die Drehrichtung wird angezeigt.
(F ~ - F: Vorwartslauf, F ~ - - : Riickwartslauf)

Der Frequenz-Sollwert (Hz/freie Einheit) wird angezeigt.

Anmerkung 1 | Frequenz-Sollwert * Fé" FRO.D FE02 d o ( ) gezelg
e (Sofern £ 7 { i=¢)
,_* Der Umrichter-Ausgangsstrom (gesamter Laststrom) wird ange:

Anmerkung 2 | Ausgangsstrom * '?—lg L B FC02 zeigt (%/A). (Sofern £ 7 {Z={)

Die Ei Gleich: ki d -
Anmerkung 2 ] . ||5T \' g oo ‘|e |ngangssp.annung( ‘elc spannungserkennung) des Um

Eingangsspannung $ (L FCO05 richters (%/V) wird angezeigt.

Anmerkung 3 L

(Sofern £ 7 13=3)
Die Ausgangsspannung des Umrichters (%/V) wird angezeigt.

Anmerkung 2 | Ausgangsspannung * I'ET)}W rnn FCo08 (Sofern £ 7 4=Y)
== Die Umrichter-Eingangsleistung (kW) wird angezeigt.
Sofern F 7 {5=
Eingangsleistung * F}é" 23 FCO6 (‘ o i5=5) ) ‘ v
Cn Die Umrichter-Ausgangsleistung (kW) wird angezeigt.
Sofern F 7 {5=5
Ausgangsleistung * E"g\' HiLoB FCo7 ( s ) o
L e Der Lastfaktor des Umrichters (%) wird angezeigt.
Sofern F 7 { 1=2 1
Umrichter-Lastfaktor * ﬁ:"é\' P FE27 © Pii=eh - )
ey Die Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) wird gezeigt.
Sofern F 7 {8=0
Ausgangsfrequenz * I::T)é\' okl 0O FE0O ( 1i8=0)
r

* Die zu Gberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter £ 7 {7 bis 7 7 {5, (F 72) ausge-
wahlt werden. Siehe Anmerkkung 12.

Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10. (Fortsetzung auf nachster Seite)

H-2
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(Fortsetzung)
; Vorgang am : Kommunika- "
Angezeigtes Element LED-A Beschreibun
gezeld Bedienfeld nzeige tions-Nr. 9
Die Schaltzustande der Steuer-Eingangsklemmen (F, R,
RES, S1, S2, S3, VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.
Anmerkung 4 | Eingangsklemme @W codocdd FE06 EIN:
AUS:
Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC,
OUT, FL) werden in Bit angezeigt.
] I
% [
Anmerkung 5 | Ausgangsklemme @‘} [ FEO7 EIN: {
AUS:
FL
CPU1-Version @W o i FEO8 Die Version der CPU1 wird angezeigt.
CPU2-Version @W weld ! FE73 Die Version der CPU2 wird angezeigt.
Umrichter-Nennstrom @‘} A33. 0 FE70 Der Nennstrom des Umrichters (A) wird angezeigt.
Anmerkung 6 Uberlast» _und @W r-cy 0998 Die Ube_rlast» und Regionseinstellung des Umrichters wird
Regionseinstellung 0099 angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 1 @‘} orZet FE10 Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 2 @‘} OH e FENM Vorherige Stérung 2 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 3 @} OF3ed FE12 Vorherige Stérung 3 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 4 @W aL teH FE13 Vorherige Stérung 4 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 5 @W OLres FD10 Vorherige Stérung 5 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 6 @‘} or teks FD11 Vorherige Stérung 6 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 7 @W are e’ FD12 Vorherige Stérung 7 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 8 @‘* nErref FD13 Vorherige Stérung 8 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10. (Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
. Vorgang am| Kommunika- "
Angezeigtes Element Begiengfeld LED-Anzeige tions-NIr. Beschreibung
Der Status der Signaliibertragung und des Signalempfangs
der Kommunikation wird in Bit angezeigt.
- %] ] !
Kommunikationsstatus @ SL [ FD57

RX: Signalempfang /

Empfang oder Ubertragung :
Kein Empfang/keine Ubertragung : ¢

TX: Signaliibertragung

Der Wartungsstatus zum Austausch von Liifter, Steuer-
kreiskondensatoren, Zwischenkreiskondensatoren und
die Warnung des Gesamtbetriebsstundenzéhlers und des
Zahlers fiir Startvorgange werden in Bit angezeigt.

Wartungsintervall-

Meldung
j \_ Liifter
Zahler fir Startvorgange
Gesamtbetriebsstunden Steuerkreiskondensatof
Zwischenkreiskondensator.
Die Gesamtbetriebszeit wird angezeigt.
Anmerkung 9 | Gesamtbetriebsstunden @\\' L0 FE14 gezeig
(,0,10"=10 Stunden, ,1,00“=100 Stunden)
Zahler fur 4.5
n 3. . .
Startvorgange L FD32 Zahl der Startvorgange (10.000 Startvorgange)
Standard- cnn
(=R Zeigt die Ausgangsfrequenz an (Betrieb mit 60 Hz).

Anzeigemodus

Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und H-10

8.2.2 Anzeige gespeicherter Betriebsdaten vorheriger Stérungen

Gespeicherte Betriebsdaten liber vorherige Stérungen kénnen, wie in der nachfolgenden Tabelle dargestellt, ange-
zeigt werden, indem der Einstellregler in der Mitte gedriickt wird, wahrend in der Monitorebene einer der Fehlerspei-
cher (1 bis 8) angezeigt wird.

Anders als unter ,Anzeige der Betriebsdaten beim Auftreten einer Stérung” (Abschnitt 8.3.2) beschrieben, kdnnen die
Betriebsdaten zu vorherigen Stérungen auch nach dem Ausschalten oder Riicksetzen des

Umrichters angezeigt werden.

. Ve . .
Angezeigtes Element organg am LED-Anzeige Beschreibung
Bedienfeld
Anmerkung 10 | Vorherige Stérung 1 orte ! Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.

H-4
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Angezeigtes Element \/Boerg?:r?fj: LED-Anzeige Beschreibung
Fur JC A, 004 und £~ ~ 5 wird angezeigt, wie oft die gleiche
: ] Stoérung nacheinander aufgetreten ist (maximal 31; Einheit: Zahl der
N~
Wiederholte Fehler @ ! Stoérungen). Mit dem letzten Wert werden ausfiihrliche Informationen
gespeichert.
o _n ' ) . )
Ausgangsfrequenz I@ oh=0 Die Ausgangsfrequenz beim Auftreten der Stérung wird angezeigt.
] =4 g Die Drehrichtung beim Auftreten der Stérung wird angezeigt.
. ! . 8
Drefrichtung ﬁl e (F - - F: Vorwartslauf, F ~ - : Riickwartslauf)
. o [l 8: r . " . .
Anmerkung 1 | Frequenz-Sollwert k L u Der Frequenz-Sollwert beim Auftreten der Stérung wird angezeigt.
. N . . o .
Anmerkung 2 | Ausgangsstrom I@"\- risn Der Um_nchter -Ausgangsstrom beim Auftreten der Stérung (%/A) wird
angezeigt.
o =y Die Umrichter-Eingangsspannung (Gleichspannung) beim Auftreten der
Al ki 2 i k
nmerkung Eingangsspannung @ Hidd Storung (%NV) wird angezeigt.
Anmerkung 3
% . . . o
Anmerkung 2 | Ausgangsspannung I@ pnn D!e Ausgangsspannung des Umrichters beim Auftreten der Stérung (%/V)
wird angezeigt.
Die Schaltzustande der Steuer-Eingangsklemmen (F, R, RES, S1, S2, S3,
VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.
EIN: /
Anmerkung 4 | Eingangsklemme l@"' cod ool t]AuUsS:
Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC, OUT, FL)
werden in Bit angezeigt
EIN: / 7
AUS: ( [
Anmerkung 5 | Ausgangsklemme |@h~ o it ' e
I
f
LY RY-RC
— our
Gesamtbetriebs- ] L Die Gesamtbetriebszeit beim Auftreten der Stérung wird angezeigt.
; 3
Anmerkung 9 | ot nden iai L858 (,0,0°=10 Stunden, ,1,00°=100 Stunden)
Vorherige Stérung 1 MODE ol te ! Driicken Sie diese Taste, um zur vorherigen Stérung 1 zuriickzukehren.

* Der Uberwachungswert einer Stérung wird aufgrund der fiir die Erkennung erforderlichen Zeit nicht immer als
Héchstwert gespeichert.
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und H-10.
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8.3 Anzeige der Betriebsdate n bei aktueller Stérung

8.3.1 Anzeige der Fehlermeldungen

Bei einer Stérung des Umrichters wird eine Fehlermeldung als Hinweis auf die mdgliche Ursache angezeigt. Da

die Daten zu den Stérungen gespeichert werden, kdnnen die Betriebsdaten zu jeder Stérung jederzeit in der

Monitorebene abgefragt werden.

Einzelheiten zur Anzeige der Fehlermeldungen finden Sie in Abschnitt 13.1.

* Der Uberwachungswert einer Stérung wird aufgrund der fiir die Erkennung erforderlichen Zeit nicht immer als
Héchstwert gespeichert.

8.3.2 Anzeige der Betriebsdaten bei Auftreten einer Stérung

Bei Auftreten einer Stérung kénnen sémtliche Betriebsdaten (wie im Abschnitt 8.2.1 ,Uberwachung im normalen
Betrieb” beschrieben) angezeigt werden, wie in der nachfolgenden Tabelle dargestellt, sofern der Umrichter nicht
ausgeschaltet oder riickgesetzt wurde.

Informationen zur Anzeige der gespeicherten Betriebsdaten nach dem Ausschalten oder Riicksetzen des Umrich-
ters finden Sie in Abschnitt 8.2.2 ,Anzeige gespeicherter Betriebsdaten vorheriger Stérungen*.

B Beispiel fur die Anzeige der Betriebsdaten bei Auftreten einer Stérung

Vorgang Kommunika-
Angezeigtes Element am LED-Anzeige X Beschreibung
Bedienfeld| tions Nr.
Y01 Monitorebene (Die Fehlermeldung blinkt, nachdem eine Stérung
Stoérungsursache o

aufgetreten ist.)
Der Motor lauft frei aus (Freilauf-Stopp).

. HH . iy }
Programmierebene o Der erste Basisparameter A L/ H* (Historie) wird angezeigt.
Drehrichtung W Fr-F FEO1 Die Drehrichtung wahrend der aktuellen Stérung wird angezeigt.
(F - - F: Vorwartslauf, £ ~ - : Rickwartslauf)
w Der Frequenz-Sollwert (Hz/freie Einheit) beim Auftreten der
Anmerkung 1 | Frequenz-Sollwert * |'5:r$ FEOO FEO02 aktuellen Stérung wird angezeigt.
“r (Sofern F 7 ¢ {=2)

a..* Der Ausgangsstrom des Umrichters beim Auftreten der Stérung
Anmerkung 2 | Ausgangsstrom * |'5:r$ ran FC02 (%/A) wird angezeigt.
L (Sofern F 7 {2=1)

Anmerkung 2 Die Umrichter-Eingangsspannung (Gleichspannung) beim Auftre:

Eingangsspannung * I?lgw HiaH FC05 ten der Stérung (%/V) wird angezeigt.

Anmerkung 3 (Sofern F 7 {3=3)

Die Ausgangsspannung des Umrichters beim Auftreten der St6-
rung (%/V) wird angezeigt.

Anmerkung 2 | Ausgangsspannung * I'ET)}W fnn FCos
= (Sofern F 7 {4=Y4)

* Die zu Uiberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter = 7 {7 bis 7 7 {5 (F 72 L) ausgewahlt
werden. Anmerkung 12
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und H-10. (Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Vorgang N
Angezeigtes Element am LED-Anzeige Ko!'nmumka- Beschreibung
Bedienfeld tions-Nr.
Eingangsleistung * |@ si2.3 FCO6 (Dslifg::r,fh‘}es 5El_n(é;?ngslelstunc_; (kW) wird angezeigt.
115=
Ausgangsleistung * |@ - — (DslifLe}rr:r‘?h’tecsAEség)angslelstung (kW) wird angezeigt.
1i6=
. : Der Umrichter-Lastfaktor (%) beim Auftreten der Stérung wird
fl;rﬂzfq(er-Last- I@L Lo FE27 angezeigt.
(Sofern F 7 1 7=217)

9 PO Die Umrichter-Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) beim
Ausgangsfrequenz * '@ ohl. O FEOO Auftreten der Stérung wird angezeigt.
(Sofern F 7 {B=0)

Die Schaltzustande der Steuer-Eingangsklemmen (F, R, RES,
$1, 82, 83,
VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.

k] EIN: {
Anmerkung 4 | Eingangsklemme 'ﬁ' el ddd FE06 AUS:l

Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC,
OUT, FL) werden in Bit angezeigt

EIN: ] T
oy AUS: ] (0
Anmerkung 5 | Ausgangsklemme I@ o oot FEO7 q
||'
FL
CPU1-Version I@"’ w i FE08 Die Version der CPU1 wird angezeigt.
. = o . . . .
CPU2-Version I@ [yt FE73 Die Version der CPU2 wird angezeigt.
. 23 I . . .
Umrichter-Nennstrom I@ o FE70 Der Nennstrom des Umrichters (A) wird angezeigt.
Uberlast- und = o 0998 Die Uberlast- und Regionseinstellung des Umrichters wird
f £
Anmerkung 6 Regionseinstellung ﬁl - Y 0999 angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 1 lj;:tl orre ! FE10 Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 2 I@ oHed FE11 Vorherige Stérung 2 wird (abwechselnd) angezeigt.
i ST I o ) .
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 3 lj;:tl OFPr3ed FE12 Vorherige Stérung 3 wird (abwechselnd) angezeigt.

* Die zu Uberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter 7 7 (7 bis £ 7 (& (F 725) ausgewahlt
werden. Anmerkung 12
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10. (Fortsetzung auf nachster Seite)
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Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 7

Anmerkung 8

Anmerkung 9

(Fortsetzung)
Angezeigtes Element Vserg?e"ngf:: LED-Anzeige K‘:i”o‘rllnslfll:li:a- Beschreibung
Vorherige Stérung 4 @N oL ey FE13 Vorherige Stérung 4 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 5 @W OLr o8 FD10 Vorherige Stérung 5 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 6 @\ Or i eh FD11 Vorherige Stérung 6 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 7 @W orze’ FD12 Vorherige Stérung 7 wird (abwechselnd) angezeigt.
Vorherige Stérung 8 @‘} nErref FD13 Vorherige Stérung 8 wird (abwechselnd) angezeigt.

Kommunikations-
status

&)

Der Status der Signallibertragung und des Signalempfangs der
Kommunikation wird in Bit angezeigt.

[N U
SL o FD57 /
RX: Signalempfang
TX: Signaliibertragung

Empfang oder Ubertragung : {
Kein Empfang/keine Ubertragung:

Wartungsintervall-
meldung

&)

Der Wartungsstatus zum Austausch von Liifter, Steuerkreiskon-
dernsatoren, Zwischenkreiskondensatoren und die Warnung
des Gesamtbetriebsstundenzéhlers lund des Zahlers fiir
Startvorgénge werden in Bit angezeigt.

EIN: ¢

AUS: ¢
/ \_Luﬂer
Zahler fiir Startvorgange

Gesamtbetriebsstunden Steuerkreiskondensator

Zwischenkreiskondensator.

Gesamtbetriebs-

Die Gesamtbetriebszeit wird angezeigt

modus

Xl Y
stunden @ Eib FE14 (,0,10" = 10 Stunden, ,1,00" = 100 Stunden)
;::‘;; far Startvor- @‘} HEEAT FD32 Die Zahl der Startvorgéange wird (10.000 Startvorgénge)
Standard-Anzeige- orz2 Die Fehlermeldung wird angezeigt

Anmerkung 1: Bei 100 Hz oder mehr werden die linken Zeichen nicht angezeigt. (Bsp.: 120 Hz ist 120. 0)

Anmerkung 2: Sie kénnen mit dem Parameter £701 (Wahl der Strom-/Spannungs-Einheit) zwischen der

Anzeige in % und A (Ampere)/V (Volt) umschalten.

Anmerkung 3: Die angezeigte Eingangsspannung (Gleichspannung) ist 1/ 2-mal so groR wie die gleichgerichtete
Eingangsgleichspannung.
Anmerkung 4: < VIA-Balken >

< VIB-Balken >

< S2-Balken >

< S3-Balken >

F {09 = 3, 4 (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom

Eingang an der VIA-Klemme.

F {05 = bis 2 (Analogeingang): immer AUS.

F {05 = { bis 4 (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhéngigkeit vom Eingang an
der VIB-Klemme.

F {05 = £ (Analogeingang): immer AUS.

F 145 = [ (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abh&ngigkeit vom Eingang an der
S2-Klemme.

F {45 = { (Impulseingang): immer AUS.

F 147 = (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abh&ngigkeit vom Eingang an der
S3-Klemme.

F {47=1{ (PTC-Eingang): immer AUS.

H-8
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Anmerkung 5: < OUT-Balken > F 555 = [ (Logikausgang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom Ausgang
an der OUT-Klemme.
FEES = ! (Impulsausgang): immer AUS.
Anmerkung 6: Uberlastmerkmal und Regionseinstellung werden folgendermafen angezeigt.
[-xx: AL = { (Konstantes Drehmoment) ist ausgewahlt.
u-xx: AL =2 (Variables Drehmoment) ist ausgewahlt.
x-£ 1 : Einrichtmen ist auf £ &/ eingestellt.
x-A 5 : Einrichtment ist auf £5 {7 eingestellt.
x-445 @ Einrichtmenti ist auf 1/ 5 A eingestellt.
x-./ 7 : Einrichtmen ist auf ./ 7 eingestellt.

Anmerkung 7: Aufzeichnungen vorheriger Stérungen werden in der folgenden Reihenfolge angezeigt:

1 (letzte gespeicherte Stérung) ©2636465666748 (altestegespeicherte Storung).

Wenn in der Vergangenheit keine Stérung aufgetreten ist, erscheint die Meldung = £ - - “.
Gespeicherte Betriebsdaten zu vorherigen Stérungen 1 bis 8 kénnen angezeigt werden, indem
der Einstellregler in der Mitte gedriickt wird, wahrend einer der Fehlerspeicher (1 bis 8)
angezeigt wird. Einzelheiten zu diesem Thema finden Sie in Abschnitt 8.2.2.

Anmerkung 8: Wartungsintervall-Alarmmeldungen werden basierend auf den Werten der durch 75 34 angege-
benen jahrlichen Durchschnitts-Umgebungstemperatur, der Gesamtbetriebszeit des Umrichters
und des Ausgangsstroms (Lastfaktor) berechnet. Betrachten Sie diesen Alarm nur
als Hinweis, da er auf einer groben Abschatzung basiert.

Anmerkung 9: Die Gesamtbetriebszeit wird nur hochgezahlt, wenn der Motor lauft.

Anmerkung 10: Wenn noch keine Stérungsinformationen gespeichert sind, wird ~ £ - - angezeigt.

Anmerkung 11: Fir die in der Anzeigeebene dargestellten Betriebsdaten sind die Referenzwerte der in Prozent

angegebenen Betriebsdaten im Folgenden aufgefiihrt.

- Ausgangsstrom: Der gemessene Strom wird als Prozentwert angezeigt. Der auf dem Typen-
schild angegebene Wert ist 100 %. Die Einheit kann auf A (Ampere) umgestellt
werden.

- Eingangsspannung: Die angezeigte Spannung ist die Spannung, die durch Umrechnen der im
Gleichstrom-Zwischenkreis gemessenen Spannung in eine Effektivwert-Wech-
selspannung erhalten wird. Der Referenzwert (100 %) ist 200 V (240-V-Klasse)
bzw. 400 V (500-V-Klasse). Die Einheit kann auf V (Volt) umgeschaltet werden.

- Ausgangsspannung: Die angezeigte Spannung ist die Soll-Ausgangsspannung. Der Referenz-
wert (100 %) ist 200 V (240-V-Klasse) bzw. 400 V (500-V-Klasse). Die Einheit
kann auf V (Volt) umgeschaltet werden.

- Lastfaktor des Umrichters: Je nach Einstellung der PWM-Tragerfrequenz (F 35 5) kann der zu-
lassige Ausgangsstrom kleiner werden als der auf dem Typenschild angegebene
Nenn-Ausgangsstrom. Der zuldssige Ausgangsstrom zu einer gegebenen Zeit
(nach einer Reduzierung) bildet den Referenzwert (100 %), und der Anteil des
Laststroms vom zuldssigen Ausgangsstrom wird als Prozentanteil angegeben.
Der Lastfaktor wird auch zur Berechnung der Bedingungen fiir eine Uberlastaus-
16sung verwendet (2L ).

Anmerkung 12: Die Statusiiberwachung der durch * markierten Elemente wird Uber die Einstellungen 7 7 /5 bis
F 7 {8 und F 727 angezeigt. Das linke Zeichen ist jeweils der folgenden, nach den einzelnen
Parameter-Einstellungsnummern geordneten Tabelle zu entnehmen.

H-9
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Parameter Einstil\lrungs- LED-Anzeige Funktion Einheit Kommunikations-Nr.

0 ohf 0. O | Ausgangsfrequenz Hz / freie Einheit FEOO
1 L i6.5 Ausgangsstrom *1 % | A FC02
2 F50. 0 | Frequenz-Soliwert Hz / freie Einheit FE02
3 Y00 Eingangsspannung (Gleichspannungserkennung) *1 % IV FC05
4 P80 Ausgangsspannung (Sollwert) *1 % IV FC08
5 A 3. O | Eingangsleistung *1 kW FCO06
6 H 2. B | Ausgangsleistung *1 kW FCo07
7 g g0 Drehmoment *1, *2 % FC04
9 L RO Lastfaktor des Motors % FE23
10 L BEO Kumulierter Lastfaktor des Umrichters % FE24
1 - 80 Kumulierter Lastfaktor des Bremswiderstands % FE25
12 55 (. [ | Standerfrequenz Hz / freie Einheit FE15
13 A 55 VIA-Eingangswert % FE35
14 e VIB-Eingangswert % FE36

18 B Beliebiger Code gemaR Kommunikation *3 *3
20 r 35 VIC-Eingangswert *2 % FE37
£710bis 21 PEOD Impulseingangswert pps FE56
£718 23 d48. O | PID-Rickkopplungswert Hz / freie Einheit FE22
FI20 24 R3I56 Integrierte verbrauchte Energie In Abhéngigkeit FE76

von 749
25 HI4YE Integrierte abgegebene Energie In Abhéngigket FE77
von 749
26 5 7 Motor-Lastfaktor % FE26
27 L0 Umrichter-Lastfaktor % FE27
28 A3 3. 0 | Umrichter-Nennstrom A FE70
29 Foa0 FM-Ausgangswert % FE40
30 PEOD Impulsausgangswert pps FD40
31 FI4.5 Kumulierte Betriebszeit 100 Stunden FE80
32 FZ2B. 5 | Gesamt-Lifterbetriebszeit 100 Stunden FD41
33 207 Gesamtbetriebsstunden 100 Stunden FD14
34 nB5. O |Zahl der Startvorgénge 10.000 Startvorgéinge FD32
35 Fugg Zahl der Startvorgange (Vorwartslauf) [10.000 Startvorgzinge FD33
36 F4H35 Zahl der Startvorgange (Riickwartslauf) [10.000 Startvorgznge FD34
37 A 2 Zahl der Stérungen Male FD35
40 A33. O |Umrichter-Nennstrom (korrigierte Tragerfrequenz) A FD70
52 c50. 0 Im Stoppmodus: Frequenz-Sollwert Hz / freie Einheit FE99
Wahrend des Betriebs: Ausgangsfrequenz

*1: Diese Monitorwerte kdnnen durch die Einstellung 7 745 gefiltert werden.
*2: Zur Angabe eines Negativwerts fiir das genannte Signal wird das Minuszeichen ,-“ angezeigt. Wenn das Minuszeichen
.~ angezeigt wird, lassen Sie ,“ und 5 “ nicht anzeigen.
*3: Die mit FA65-FA79 festgelegten Daten werden angezeigt.
= Einzelheiten zu diesem Thema finden Sie in der Anleitung zu den Kommunikationsfunktionen.

H-10
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9. MaBnath@gﬁ? Nom\enkonformitéq

9.1 CE-Kennzeichnung

In der Europaischen Union schreiben die 1996 in Kraft getretene EMV-Richtlinie und die 1997 in Kraft getretene
Niederspannungsrichtlinie vor, dass jedes relevante Produkt zum Zeichen, dass es diese Richtlinien erfillt, die CE-
Kennzeichnung tragen muss. Umrichter sind keine Einzelgerate; sie sind vielmehr fiir den Einbau in ein Steuerpult
bestimmt und werden immer in Verbindung mit anderen Maschinen oder Systemen eingesetzt, um diese zu steuern.
Daher wurde bisher davon ausgegangen, dass sie selbst nicht der EMV-Richtlinie unterliegen. Die neue EMV-Richtli-
nie aus dem Jahr 2007 gilt jedoch auch fiir Komponenten. Aus diesem Grund versehen wir alle Umrichter gemaf der
EMV-Richtlinie und der Niederspannungsrichtlinie mit der CE-Kennzeichnung.

Die CE-Kennzeichnung muss an allen Maschinen und Systemen mit eingebauten Umrichtern angebracht werden, da
diese Maschinen und Systeme den oben genannten Richtlinien unterliegen. ,Endprodukte” kénnen als solche auch
der Maschinenrichtlinie unterliegen. Das Anbringen der CE-Kennzeichnung ist Sache des Herstellers der Endpro-
dukte. Zur Sicherstellung der Einhaltung der EMV-Richtlinie und der Niederspannungsrichtlinie durch Maschinen und
Systeme mit eingebauten Umrichtern wird in diesem Abschnitt erlautert, wie die Umrichter zu installieren sind und
welche MaRRnahmen zur Einhaltung der EMV- Richtlinie durchzufiihren sind.

Wir haben reprasentative Modelle nach dem Einbau in einer an anderer Stelle in diesem Handbuch beschrieben
Umgebung auf Konformitat mit der EMV-Richtlinie getestet. Wir kdnnen die Umrichter jedoch nicht unter Ihren spezi-
fischen Betriebsbedingungen testen. Die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) richtet sich nach der Kombination
aus Steuerpult und eingebauten Umrichtern, der Wechselwirkung mit anderen eingebauten elektrischen Bauteilen,
der Verkabelung, Anordnung usw. Uberzeugen Sie sich daher bitte selbst davon, dass Ihre Maschine bzw. Ihr
System die EMV-Richtlinie erfillt.

9.1.1 EMV-Richtlinie

Die CE-Kennzeichnung muss an jedem Endprodukt angebracht werden, das einen oder mehrere Umrichter und
Motoren enthalt. Die Umrichter dieser Serie sind mit einem EMV-Filter ausgestattet und erfiillen die Anforderungen
der EMV-Richtlinie, sofern die Verkabelung korrekt durchgefiihrt wurde.

B EMV-Richtlinie
2004/108/EG

Die EMV-Normen sind grob in zwei Kategorien unterteilt — die Normen fiir elektromagnetische Emissionen und fiir
Storfestigkeit —, die jeweils nach der Betriebsumgebung der einzelnen Maschine weiter unterteilt sind. Da Umrichter
fiir den Einsatz in industriellen Systemen in industriellen Umgebungen bestimmt sind, fallen sie in die EMV-Katego-
rien, die in der nachstehenden Tabelle 1 aufgefiihrt sind. Wir gehen davon aus, dass die fiir Maschinen und Systeme
als Endprodukte vorgeschriebenen Priifungen mit den fir Umrichter vorgeschriebenen Priifungen fast identisch sind.

Tabelle 1: EMV-Normen

Kategorie Unterkategorie Produktnormen Priifnormen
. Abgestrahlte Stérungen CISPR 11 (EN 55011)
Emissionen

Leitungsgebundene Stérungen CISPR 11 (EN 55011)
Statische Entladung IEC 61000-4-2
Hochfrequente elektromagnetische Felder IEC 61000-4-3
Schnelle transiente elektrische StorgroBen IEC 61000-4-4
StoRspannungen IEC 61800-3 IEC 61000-4-5

Storfestigkeit Durch hochfrequente Felder induzierte IEC 61000-4-6
StérgroRen
Spannungseinbriiche/ IEC 61000-4-11
Kurzzeitunterbrechungen
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9.1.2 Mafinahmen zur Einhaltung der EMV-Richtlinie

In diesem Abschnitt werden die MaRnahmen erlautert, die fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie durchzufiihren sind.

(1) Installieren Sie ein EMV-Filter an der Eingangsseite des Umrichters, um Ubertragungsrauschen und abgestrahl-
te Stérungen von Eingangskabeln zu reduzieren. Einphasige Umrichter der 240-V-Klasse und dreiphasige
Umrichter der 500-V-Klasse sind mit einem EMV-Filter ausgestattet.

Tabelle 2: Kombinationen von Umrichtern und EMV-Filtern

Dreiphasig, 240 V-Klasse

Umrichter/Filter-Kombination

Unrichtertyp Leitungsgebundene Leitungsgebundene
Stérungen IEC 61800-3, Stoérungen IEC 61800-3,
Kategorie C2 Kategorie C1
(PWM-Tragerfrequenz von (PWM-Trégerfrequenz von

4 kHz und Motorkabel-Léange | 4 kHz und Motorkabel-Lange
von 5 m oder weniger) von 1 m oder weniger)

VFS15-2004PM-W
VFS15-2007PM-W
VFS15-2015PM-W
VFS15-2022PM-W
VFS$15-2037PM-W
VFS15-2055PM-W
VFS15-2075PM-W
VFS15-2110PM-W
VFS15-2150PM-W.

Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.

Einphasig, 240-V-Klasse

Umrichter/Filter-Kombination
Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3,
Kategorie C2
(PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel-
Lange von 5 m oder weniger)

Umrichtertyp

VFS15S-2002PL-W
VFS15S-2004PL-W
VFS158-2007PL-W Eingebautes Filter
VFS15S-2015PL-W

VFS$15S-2022PL-W

Dreiphasig, 500-V-Klasse

Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3, Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3,
Umrichtertyp Kategorie C2 Kategorie C3
(PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel- (PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel-
Lénge von 5 m oder weniger) L&nge von 25 m oder weniger)

VFS15-4004PL-W
VFS15-4007PL-W
VFS15-4015PL-W Eingebautes Filter -
VFS15-4022PL-W

VF$15-4037PL-W
VFS15-4055PL-W
VFS15-4075PL-W
VFS15-4110PL-W
VFS$15-4150PL-W

- Eingebautes Filter
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(2) Verwenden Sie abgeschirmte Stromkabel (z. B. Umrichter-Ausgangskabel) und abgeschirmte Steuerkabel.
Verlegen Sie die Kabel und Leitungen so, dass die Kabelldnge minimiert wird. Verlegen Sie die Strom- und Steu-
erkabel sowie die Eingangs- und Ausgangsstromkabel in einem gewissen Abstand zueinander. Flihren Sie sie
nicht parallel, und fassen Sie sie nicht zu einem Kabelbiindel zusammen. Fiihren Sie Kabelkreuzungen in einem

90°-Winkel durch.

(3) Durch die Installation des Umrichters in einem abgeschlossenen Stahlschrank werden abgestrahlte Storungen
wirksamer eingeschrénkt. Verwenden Sie Kabel mit méglichst groRem Querschnitt und maéglichst kurzer Lange,
erden Sie die Metallplatte und das Bedienfeld sicher, und verlegen Sie das Erdungskabel nicht zu nah an dem

Stromkabel.

(4) Fuhren Sie die Eingangs- und Ausgangskabel in mdglichst groRem Abstand zueinander.
(5) Zur Reduzierung der von den Kabeln ausgehenden abgestrahlten Stérungen erden Sie alle abgeschirmten

Kabel durch ein Stérungsableitblech.

Es ist sinnvoll, abgeschirmte Kabel in der Nahe des Umrichters und des Schranks (jeweils im Umkreis von 10
cm) zu erden. Abgestrahlte Stérungen werden noch wirkungsvoller durch die Anbringung eines Ferritkerns an den

abgeschirmten Kabeln reduziert.

(6) Fur eine weitere Reduzierung von abgestrahlten Stérungen bringen Sie eine Nullphasenspule an der
Umrichter-Ausgangsleitung und Ferritkerne an den Erdungskabeln der Metallplatte und des Schranks an.

[Verkabelungsbeispiel]

Befestigung
durch Isolierungshalter

EMV-Platte

Bremswiderstandkabel (abgeschirmt) PA/+, PB
PA/+, PB

Steuerkreiskabel (abgeschirmt)

Stromversorgungskabel (abgeschirmt)
R/L1, S/L2, S/L2IN, T/L3

Installieren Sie das abgeschirm- )

te Kabel, nachdem Sie es wie
abgebildet modifiziert haben.

Entfernen Sie den Kabelmantel,
und befestigen Sie die Abschir-
mung in der Metall-Kabelklemme.

J

Motorkabel (abgeschirmt)
U/T1, VIT2, WIT3

Steuerkreiskabel (abgeschirmt)
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9.1.4 Niederspannungsrichtlinie

Die Niederspannungsrichtlinie soll zur Sicherheit von Maschinen und Systemen beitragen. Alle Toshiba-

Umrichter sind gemaR der in der Niederspannungsrichtlinie genannten Norm EN 50178 mit der CE-Kennzeichnung
versehen und kénnen daher problemlos in Maschinen und Systeme eingebaut und in europaische Lander eingefiihrt
werden.

Einschlagige Norm: IEC 61800-5-1
Grad der Umweltbelastung: 2
Uberspannungskategorie: 3

9.1.3 Maflinahmen zur Einhaltung der Niederspannungsrichtlinie

Beim Einbau des Umrichters in eine Maschine oder ein System miissen die folgenden Manahmen durchgefiihrt

werden, damit der Umrichter die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie erfiillt.

(1) Installieren Sie den Umrichter in einem Schrank, und erden Sie das Umrichtergehduse. Achten Sie bei der
Durchfiihrung von Wartungsarbeiten besonders darauf, mit den Fingern nicht durch eine Kabeldurchfiihrung
hindurch elektrisch geladene Teile im Umrichter-Inneren zu beriihren (dieses Risiko hangt von dem verwendeten
Modell und der Leistung des Umrichters ab).

(2) SchlieRen Sie ein Erdungskabel an die Erdungsklemme an der EMV-Platte an. Oder installieren Sie das (stan-
dardmaRig mitgelieferte) EMV-Blech und ein anderes mit der Erdungsklemme des EMV-Blechs verbundenes
Kabel. Einzelheiten zu Querschnitten der Erdungskabel finden Sie in der Tabelle in Abschnitt 10.1. A Drahtstarke
von mindestens 10mm: e rforderlich sein, um Normen zur BegrenzunglLeckstrom gerecht zu werden.

(3) Installieren Sie einen sicherungslosen Schutzschalter oder eine Sicherung an der Eingangsseite des Umrich-
ters. (Siehe Abschnitt 10.1 und 9.2.3.)

9.2 UL-Standards und CSA-Normen

Dieser Umrichter, der die UL-Standards und die CSA-Normen auf Grundlage des auf dem Typenschild angegebenen
Nennstroms erflillt, tragt das UL/CSA-Zeichen auf dem Typenschild.

9.2.1 Installation

Ein UL-Zertifikat wurde unter der Voraussetzung gewéhrt, dass der Umrichter in einem Schrank installiert wird.
Installieren Sie daher den Umrichter in einem Schrank, und ergreifen Sie gegebenenfalls MaBnahmen, um die Um-
gebungstemperatur (Schrankinnentemperatur) innerhalb des spezifizierten Temperaturbereichs zu halten.

(Siehe Abschnitt 1.4.4.)

9.2.2 Anschluss

Schlielfen Sie UL-konforme Kabel (mit zulassiger Temperatur 75 °C oder mehr, ausschlieRlich Kupferleitungen) an
die Zwischenkreisklemmen (R/L1, S/L2, S/L2/N, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3) an.

Informationen fiir die USA: Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fiir abzweigende
Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss gemaR dem National Electrical Code und eventuell geltenden
zusatzlichen lokalen Vorschriften durchgefiihrt werden.

Informationen fiir Kanada: Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fiir abzweigende
Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss gemaR dem Canadian Electrical Code und eventuell geltenden
zusatzlichen lokalen Vorschriften durchgefiihrt werden.
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9.2.3 Peripheriegerate

Verwenden Sie UL-konforme Sicherungen fiir den Anschluss an die Stromversorgung.
Ein Kurzschlusstest wird unter der Bedingung der nachstehenden Netzkurzschlussstrome durchgefiihrt.
Diese Schaltleistungen und Sicherungsnennstréme sind von den entsprechenden Motorleistungen abhangig.

B Ausschaltstrom (AIC), SicherungsgroéfRen und Leitungsquerschnitte

Spannung| Eingangsstromfestigkeif| Ausgangsschaltvermsgen Leistung aleitungsquerschnitt
Umrichtermodell Abzweigschaltungsschutz des Erdungskabel
V) (kA) (kA) (A)
Hauptschaltkreises
Kennzeichnung Y (1) X (2) Z1 Z2 N -

VFS$15-2004PM-W 240 5 5 Klasse CC 7 AWG 14 AWG 14
VFS15-2007PM-W 240 5 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS15-2015PM-W 240 5 5 Klasse J 25 AWG 14 AWG 14
VFS15-2022PM-W 240 5 5 Klasse J 25 AWG 12 AWG 14
VFS$15-2037PM-W 240 5 5 Klasse J 45 AWG 10 AWG 10
VFS15-2055PM-W 240 22 5 Klasse J 60 AWG 8 AWG 10
VFS15-2075PM-W 240 22 5 Klasse J 70 AWG 6 AWG 10
VFS15-2110PM-W 240 22 5 Klasse J 100 AWG 6*2 AWG 8
VFS$15-2150PM-W 240 22 5 Klasse J 110 AWG 6*2 AWG 8
VFS15S-2002PL-W 240 1 5 Klasse CC 7 AWG 14 AWG 14
VFS15S-2004PL-W 240 1 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS15S-2007PL-W 240 1 5 Klasse J 25 AWG 14 AWG 14
VFS15S-2015PL-W 240 1 5 Klasse J 40 AWG 10 AWG 12
VFS15S-2022PL-W 240 1 5 Klasse J 45 AWG 10 AWG 10
VFS15-4004PL-W 500 5 5 Klasse CC 6 AWG 14 AWG 14
VFS15-4007PL-W 500 5 5 Klasse CC 6 AWG 14 AWG 14
VFS15-4015PL-W 500 5 5 Klasse CC 12 AWG 14 AWG 14
VFS15-4022PL-W 500 5 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS15-4037PL-W 500 5 5 Klasse J 25 AWG 12 AWG 14
VFS15-4055PL-W 500 22 5 Klasse J 40 AWG 10 AWG 10
VFS15-4075PL-W 500 22 5 Klasse J 40 AWG 8 AWG 10
VFS15-4110PL-W 500 22 5 Klasse J 60 AWG 8 AWG 10
VFS15-4150PL-W 500 22 5 Klasse J 70 AWG 6 AWG 10

Geeignet fiir den Einsatz mit einer Schaltung mit einem Nenneingangsstrom von nicht mehrals ___X___ kAeff. (sym-
metrisch) und maximal ___Y___ Volt bei einem Schutz gemaR __Z1__ mit einer maximalen Stromfestigkeit von
_Z2

(1) Die Eingangsstromfestigkeit ist der Wert, auf den das Produkt thermisch ausgelegt ist. Der Anschluss an eine
Stromversorgung mit héheren als diesen Werten erfordert fiir die Einhaltung dieses Wertes eine zusétzliche Indukti-
vitat.

(2) Die Nenn-Ausgangsschaltleistung héngt von dem integrierten Halbleiter-Kurzschlussschutz ab. Dieser bietet kei-
nen Schutz fiir abzweigende Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss je nach der Art der Installation gemaf
dem amerikanischen National Electrical Code und eventuell geltenden zusatzlichen lokalen Vorschriften durchgefiihrt
werden.

9.2.4 Elektronischer Motorschutz

Wahlen Sie die Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes, die der Nennleistung und den Merkmalen des
Motors entsprechen. (Siehe Abschnitt 3.5.)

Wenn mehrere Motoren mit einem Umrichter betrieben werden sollen, muss ein Thermorelais an jeden Motor ange-
schlossen werden.
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10. Peripheri

A Warnung

Andernfalls besteht Stromschlaggefahr.

Vorgeschrieben

« Wenn ein Getriebe fiir den Umrichter eingesetzt wird, muss dieses in einem Schrank installiert sein.

« Die Erdung muss sicher angeschlossen sein.

X Branden flihren.
Erdung sicher-

stellen

Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag oder zu

10.1 Auswahl des Verkabelungsmaterials und -zubehérs

B Auswahl des Leitungsquerschnitts

Leitungsquerschnitt (mm?) Anmerkung 4)
Motor- i ), 5) Zwischenkreis-Drossel
Spamungsiiasse | Nennleistung Eingang Ausgang (optional)
(kW) ‘ohne DCL mit DCL
e T e o™ IEC-konform | Fiir Japan *1 | IEC-konform | Fiir Japan *1
04 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 20
0.75 15 2,0 15 20 15 2.0 15 2,0
15 15 20 15 2,0 15 2,0 15 2,0
22 25 2,0 15 2,0 15 20 15 20
3phasig, 40 4,0 20 25 2,0 25 2,0 4,0 2,0
240-V-Klasse 55 10 55 20 2,0 6,0 35 6,0 35
75 16 8,0 6,0 35 10 35 10 55
1 25 14 10 55 16 8,0 16 8,0
15 35 22 16 14 25 14 25 14
18,5 50 22 25 14 35 14 35 22
02 15 20 15 2,0 15 20 15 20
04 15 20 15 2,0 15 2,0 15 20
1-phasig, 0,75 15 20 15 2,0 15 20 15 20
240-V-Klasse 15 25 20 25 2,0 15 2,0 25 20
22 4,0 2,0 4,0 2,0 15 2,0 4,0 2,0
30 4.0 2.0 40 20 15 2,0 4,0 20
04 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
0.75 [ 20 15 20 15 2.0 15 20
15 15 20 15 2,0 15 2,0 15 2,0
22 15 2,0 15 2,0 15 20 15 2,0
3-phasig, 40 25 20 15 2,0 15 2,0 15 20
500-V-Klasse 55 2,0 2,0 15 2,0 25 20 25 2,0
75 6,0 35 25 2,0 25 2,0 4,0 2,0
1 10 55 4,0 2,0 6,0 35 6,0 35
15 16 80 6,0 35 10 35 10 55
18,5 16 8,0 10 55 10 55 16 8,0

J-1
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Motor- Leitungsquerschnitt (mmz) - Anmerkung 4)
Bremswiderstand (optional) Erdungskabel
Pr——
(kW) IEC-konform | Fir Japan *1 | IEC-konform | Filr Japan *1
04 15 20 25 20
075 15 2,0 25 2,0
15 15 2,0 25 2,0
22 15 20 25 2,0
3.phasig 40 25 2,0 4,0 35
240--Klasse 55 4,0 2,0 10 55
75 6.0 35 16 55
1 16 55 16 8,0
15 25 14 16 8,0
185 35 14 25 8,0
0.2 15 2,0 25 20
04 15 20 25 20
t.phasig 075 15 2,0 25 2,0
240--Klasse 15 15 20 25 20
22 15 2,0 4.0 35
30 15 2,0 4,0 35
04 15 2,0 25 20
075 15 2,0 25 2,0
15 15 2,0 25 2,0
22 15 20 25 20
a.phasiy, 4,0 15 2,0 25 2,0
500V-Klasse 55 15 2,0 4,0 35
75 25 2.0 6,0 35
1 4,0 2,0 10 55
15 6,0 35 16 55
185 10 55 16 55

*1: Far Japan: konform mit JEAC 8001-2005
Anmerkung 1: Querschnitte fiir Leitungen, die an die Eingangsklemmen R/L1, S/L2 und T/L3 (bei Einphasenmodel-

len: R/L1 und S/L2/N) und die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und W/T3 angeschlossen sind, wenn
die Lange der Leitung 30 m nicht tiberschreitet. Wenn der Umrichter
UL-konform gemacht werden muss, verwenden Sie die in Kapitel 9 beschriebenen Kabel.

Anmerkung 2: Verwenden Sie fiir den Steuerkreis abgeschirmte Leitungen mit einem Querschnitt von

0,75 mm2 oder mehr.

Anmerkung 3: Verwenden Sie fiir die Erdung Leitungen mit einem Querschnitt wie oben angegeben oder

mehr.

Anmerkung 4: Die in der obigen Tabelle aufgefiihrten Leitungsquerschnitte gelten fiir HIV-Leitungen (abgeschirmte

Kupferkabel mit einer Isolierung fiir eine maximal zulassige Temperatur von
75 °C) zur Verwendung bei einer maximalen Umgebungstemperatur von 50 °C.

Anmerkung 5: Bei einer Einstellung von aul=2 verwenden Sie fiir den Hauptschaltkreis unbedingt einen

Leitungsquerschnitt fiir einen Motor mit einer um 1 héheren Nennleistungsstufe.
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B Auswahl des Verkabelungszubehors

Motor- Eingangsstrom (A) Kompaktleistungsschalter (MCCB) Magnetschitz (MC)
Fehlerstrom-Schutzschalter (ELCB) Anmerkung 2), Anmerkung 3)
Nennstrom (A) Nennstrom (A)
) Ofne BCL MitoeL Ohne DCL Mit DCL ‘Ohne DCL Mit DCL
04 36 18 5 5 20 20
0,75 6.3 34 10 5 20 20
15 A 65 15 0 20 20
2.2 149 9.2 20 15 20 20
3-phasig, 2,0 238 15,9 30 20 32 20
240-V-Klasse 55 35,6 215 50 30 50 32
75 26,1 289 60 40 60 32
I 63,1 415 100 60 80 50
5 82,1 55,7 125 75 100 60
18,5 89,1 70,0 125 100 100 80
02 34 2,0 5 5 20 20
0.4 59 4,0 10 5 20 20
1-phasig, 0,75 10,0 76 15 10 20 20
240-V-Klasse 15 17,8 146 30 20 32 20
2.2 24,0 20,1 30 30 32 32
30 24,0 236 30 30 32 32
04 2.1 09 5 5 20 20
0,75 36 18 5 5 20 20
15 6.4 34 10 5 20 20
3-phasig, 22 88 48 15 10 20 20
500-V-Klasse 2,0 137 83 20 15 20 20
55 20,7 1,2 30 15 32 20
Anmerkung 6) 75 26,6 15,1 40 20 32 20
i 36,6 21,7 50 30 50 32
15 47,7 29,0 60 40 60 32
185 52,7 36,3 75 50 60 50

Der empfohlene Kompaktleistungsschalter (MCCB) muss zum Schutz des Verkabelungssystems an die Primar-
seite jedes Umrichters angeschlossen werden.

Anmerkung 1: Auswahl fiir den Einsatz mit 4-poligem Toshiba-Standardmotor mit Spannungsversorgung

2007400 V — 50 Hz.

Anmerkung 2: Versehen Sie die Erregerspule des Relais und das Magnetschiitz unbedingt mit einem

Uberspannungsableiter.

Anmerkung 3: Wenn Sie die Hilfskontakte 2a des Magnetschiitzes (MC) fiir den Steuerkreis verwenden,

schalten Sie die Hilfskontakte 2a parallel, um die Zuverlassigkeit zu erhdhen.

Anmerkung 4: Wenn ein Motor durch eine Netzstromversorgung unter Verwendung eines Schaltkreises zur

Umschaltung zwischen Netzstromversorgung und dem Umrichter angetrieben wird, wahlen Sie
ein Magnetschiitz, das fiir Drehstrom der dem Motornennstrom entsprechenden Klasse
geeignet ist.

Anmerkung 5: Wahlen Sie einen MCCB mit einer fiir die Stromversorgung angemessenen Stromunter-

brechungsleistung, da Kurzschlussstréme in Abhangigkeit von der Netzkapazitat und den
Bedingungen des Verkabelungssystems stark variieren. Die MCCB, MC und ELCB in dieser
Tabelle wurden in der Annahme ausgewahlt, dass eine Stromversorgung mit normaler Kapazitét
verwendet wird.

Anmerkung 6: Fir den Arbeits- und Steuerkreis regeln Sie die Spannung von 200 V bis 240 V mit einem Ab-

wartstransformator fiir die 500-V-Klasse.

Anmerkung 7: Bei einer Einstellung von aul=2 wéahlen Sie unbedingt das Verkabelungszubehor fiir einen Motor

mit einer um 1 héheren Nennleistungsstufe.

Anmerkung 8: Informationen tber die Auswirkungen von Kriechstrémen finden Sie in Abschnitt 1.4.3.
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10.2 Installation eines Magnetschitzes

Wenn Sie den Umrichter einsetzen, ohne ein Magnetschiitz (MC) im Primarkreis zu installieren, verwenden Sie
einen MCCB (mit einer Stromunterbrechungsvorrichtung), um den Primérkreis zu &éffnen, wenn die Schutzschal-
tung des Umrichters aktiviert wird.

Bei Verwendung eines optionalen Bremswiderstands installieren Sie ein Magnetschiitz (MC) oder einen Kompakt-
leistungsschalter (MCCB) mit einer Stromunterbrechungsvorrichtung an der Stromversorgung des Umrichters, so
dass der Hauptschaltkreis gedffnet wird, wenn das im Umrichter integrierte Stérungserkennungsrelais (FL) oder
das extern installierte Uberlastrelais betétigt wird.

B Magnetschitz im Primarkreis

Um die Stromversorgung des Umrichters in den folgenden Fallen zu unterbrechen, installieren Sie ein Magnet-
schitz (primarseitig) zwischen dem Umrichter und der Stromversorgung.

(1) Wenn das Motor-Uberlastrelais ausgeldst wird

(2) Wenn die im Umrichter integrierte Stérungserkennung (FL) aktiviert wird

(3) Bei einem Netzausfall (zur Verhinderung des automatischen Wiederanlaufs)

(4) Wenn bei Verwendung eines (optionalen) Bremswiderstands das Widerstands-Schutzrelais ausgel6st wird

Wenn der Umrichter ohne primérseitiges Magnetschiitz (MC) verwendet wird, installieren Sie einen
Kompaktleistungsschalter (MCCB) mit einer Spannungsauslésespule anstelle eines MC, und stellen Sie den
Leistungsschalter so ein, dass er ausgeldst wird, wenn das oben genannte Schutzrelais aktiviert wird. Zur
Erkennung eines Netzausfalls verwenden Sie ein Unterspannungsrelais oder eine dhnliche Vorrichtung.

Umrichter

MCCB
—x

Versorgungsspannung ———x

Vorwértslauf

Riickwaértslauf

Beispiel fiir den Anschluss eines Magnetschutzes im Primarkreis

B Anmerkungen zur Verkabelung

+ Bei haufigem Umschalten zwischen Start und Stopp verwenden Sie das primarseitige Magnetschiitz nicht als
Ein-/Ausschalter fir den Umrichter. Starten und stoppen Sie den Umrichter stattdessen mit den Klemmen F und
CC (Vorwartslauf) oder R und CC (Ruckwartslauf).

+ Versehen Sie die Erregerspule und das Magnetschiitz (MC) unbedingt mit einem Uberspannungsableiter.

B Magnetschitz im Sekundarkreis

Ein Magnetschiitz kann sekundarseitig installiert werden, um die gesteuerten Motoren umzuschalten oder eine
Netzstromversorgung fiir die Lastgerate zu aktivieren, wenn der Umrichter aufier Betrieb ist.

Anmerkungen zur Verkabelung

« Verriegeln Sie das sekundarseitige Magnetschitz unbedingt mit der Stromversorgung, um zu verhindern, dass
Netzspannung an die Ausgangsklemmen des Umrichters angelegt wird.

« Wenn ein Magnetschiitz (MC) zwischen dem Umrichter und dem Motor installiert ist, schalten Sie das Magnet-
schiitz wahrend des Betriebs nicht ein oder aus. Dies wiirde zu einem StromstoR im Umrichter fiihren, der eine
Fehlfunktion verursachen kann.
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10.3 Installation eines Uberlastrelais

1) Dieser Umrichter ist mit einem Uberlastschutz durch elektronische Temperaturkontrolle ausgestattet. In den
folgenden Fallen sollte jedoch ein Uberlastrelais zwischen Umrichter und Motor installiert werden, das fiir
die Einstellung der Stufe des elektronischen Motorschutzes (thr) geeignet und fir den verwendeten Motor
angemessen ist.

« Wenn ein Motor mit einem Nennstrom verwendet wird, der nicht dem Nennstrom des entsprechenden
Toshiba-Allzweckmotors entspricht.

» Wenn ein einzelner Motor mit einer kleineren Leistung als der des entsprechenden Standardmotors oder
mehr als ein Motor gleichzeitig betrieben wird.

2) Wenn dieser Umrichter zum Betrieb eines Motors mit konstantem Drehmoment, wie z. B. des Toshiba VF-
Motors, verwendet wird, passen Sie die Eigenschaften der elektronischen Schutzvorrichtung (0lm) an die
Verwendung eines VF-Motors an.

3) Es wird empfohlen, einen Motor mit in der Motorwicklung integriertem Thermorelais zu verwenden,
um einen ausreichenden Schutz fiir den Motor zu bieten, insbesondere wenn dieser im Niedrig-
drehzahlbereich lauft.

J-5
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10.4 Optionale externe Gerate

Die folgenden externen Gerate sind fiir diese Umrichterserie optional erhéltlich.

Versorgungsspannung

Kompakleistungsschalter MCCB

Magnetschiitz MC

(1) Drossel fiir
Eingangswechselspannung
(ACL)

T (3) Hochwertiges

(5) EMV-Entstorfilter Entstorfilter

(konform mit
europaischen Normen)

(4) Ringkemn-HF-Entstorilter

(6) EMV-Blech
(standardmRig

(2) Zu henkreis-
(2) Zwischenkreis mitgeliefert)

Drossel (DCL)

(9) DIN-Schienen-Set

(7) Bremswiderstand

(4) Ringkemn-HF-Entstorilter

(8) Motorseitiges
Uberspannungs-Sperrfilter
(nur fiir 500-V-Modelle)

Motor

: RKP002Z
PWU003Z

- RKP007Z

: CBVR-7B1

(10) Parameterprogrammierung

(11) Fernbedienung
(12) Fernbedienung
(13) Frequenzmessgeréat : QS60T
(14) FRH-Kit :FRHKIT
(15) USB-Kommunikationsadapter : USB001Z
(16) CC-Link-Kommunikationsoption : CCL003Z
(17) Profibus-DP-Kommunikationsoption : PDP003Z
(18) DeviceNet-Kommunikationsoption : DEV003Z
(19) EtherNet/IP-Modbus-TCP-Kommunikationsoption
1 IPE002Z
(20) EtherCAT-Kommunikationsoption : IPE003Z
(21) CANopen-Kommunikationsoption : CAN001Z
: CAN002Z
: CAN003Z




TOSHIBA

Frequenzu

mrichter VF-S15

B Einbau der Option

® Installieren Sie die Option am
Optionsadapter.

® Entfernen Sie die Optionsan-
schluss-Abdeckung an der Vorderab-
deckung von der Rickseite.

@ Entriegeln Sie die Vorderab-
deckung und 6ffnen Sie diese.

@ SchlieRen Sie die Vorderabde-
ckung, und verriegeln Sie sie.

J-7
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® Hangen Sie den Haken des
Optionsadapters unten an der Vorder-
abdeckung ein, und bringen Sie ihn am
Umrichter an.

Seitenansicht

B Mit montierter Option B Anschluss des Erdungskabels

Verbinden Sie das angeschlossene Erdungskabel mit der
Erdungsklemme des Umrichters.

Erdungsklemme des Optionsadapters

Empfohlenes Anzugsdrehmoment: 0,5 N*m

Erdu nme des Umrichters

Nach Installation des
Optionsadapters nimmt die Tiefe
des Umrichters um 25,5 mm zu.

J-8
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11. Liste der

un

riebsdaten

11.1 Frequenzeinstellungs-Parameter

Auflsun
Bezeich Funktion Einheit ¥ Einstellbereich Grundeinstellung |02 Siehe
i i i
nung Bedienfald / 9 Jreinsteiung | Abschnitt
serielle Komm.
£ [petriebstrequenz bei Hz 0.4/10,01 L 00 322
fEingabe am Bedienfeld
B Funf Navigationsfunktionen
Auflsun
Bezeich. | Kommunikations- Pk ot o Einstelbereich dein-  [Benutzer- Siehe
unktion inhei instellbereid
nung N Bedienfeld / tellung  feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
aun i Historie i . Zeigt Parameter, deren Einstellungen . 611
U .
geandert wurden, in Fiinfergruppen in
umgekehrter Reihenfolge der Anderungen
an. * (Editierfunktion méglich)
aun 0090 Anwendungs- B . 0: - . o 612
Schnelleinstel- 1: Schnelle Ersteinrichtung
. 2: Forderanlage
lung *10
3: Materialtransport
4: Hubantrieb
5: Liifter
6: Pumpe
7: Verdichter
aur 0093 Anleitfunktion i . 0: - o 613
1: -
2: Anleitung firr Festfrequenz
3 -
4: Anleitung zum Umschalten zwischen
Motor 182
5: Anleitung firr Motor-Konstanteinstellung
6 -
auL 0094 Auswahl Uberlast- B . 0 - o 56
merkmal 1: Konstantes Drehmorment (150 % — 60 s) 618
2: Variables Drehmoment (120 % — 60 s)
a1 0000 Automatsche j i 0: Deaktiviert (manuelle Einstellung) o 52 11
AUt :
Einstellung der Hoch- 1: Automatisch 6.1.4
und Runterlaufzeiten 2: Automatisch (nur fir Hochlauf)
auz 0001 Automatische i . 0: - o 615
Drehmoment- 1: Automatische Drehmoment-Anhebung
Anhebung + Autotuning
2: Vektorregelung + Autotuning
3: Energieeinsparen + Autotuning

*10: Einzelheiten zu den von diesem Parameter beeinflussten Parametern finden Sie in Abschnitt 11.8.
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B Basisparameter

Auflésun,
Bezeich | Kommunikations- 9

nung Nr.

Grundein-  [Benutzer- Siehe
stellung feinstellung Abschnitt

Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich

serielle Komm.

Qe

Fnn 0003 Auswahl des
L ihd Befehismodus

Klemmleiste

: Tastenblock am Bedienfeld
(einschiieBlich Fernbedienung)
RS485-Kommunikation
CANopen-Kommunikation

6.2.1
73

hAoN

Kommunikations-Option

Fnog 0004 Frequenzvorgabe 1

o

i} i} : Einstellregler 1 (Einstellung wird auch
bei abgeschalteter Stromversorgung
gespeichert)

1: Klemme VIA

2: Klemme VIB

3: Einstellregler 2 (zum Speichern

6.2.1
6.10.1

73

Mittelteil eindriicken)

4: RS485-Kommunikation

5: ,Schneller’/,Langsamer"-Signal von
externem Logikeingang

6: CANopen-Kommunikation

7: Kommunikations-Option

8 Klemme VIC

9,10: -

11: Impulseingang

Fns: 0005 Auswahl der 0: Ausgangsfrequenz
Messgrote 1: Ausgangsstrom
2: Frequenz-Sollwert
3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung)
4: Ausgangsspannung (Sollwert)
5: Eingangsleistung
6: Ausgangsleistung
7: Drehmoment
8: -
9: Kumulierter Lastfaktor des Motors
10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters
11: Kumulierter Lastfaktor des
Bremswiderstands
12: Standerfrequenz
13: VIA-Eingangswert
14: VIB-Eingangswert
15: Fester Ausgang 1
(entsprechend 100 % Ausgangsstrom)
16: Fester Ausgang 2
(entsprechend 50 % Ausgangsstrom)
17: Fester Ausgang 3
(nicht Ausgangsstrom)
18: RS485-Kommunikationsdaten

19: Fiir Einstellungen (F /7-Einstellwert
wird angezeigt.)

2
21: Impulseingangswert

22: -

23: PID-Riickkopplungswert

24: Integrierte verbrauchte Energie
25: Integrierte abgegebene Energie

S

VIC-Eingangswert

RS

n 0006 Abgleich -
Messverstérkung
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

Auflsun
Bezeich- | Kommunikations- Funkion .. 9 Enstelberoich Grundein-  [genutzer- Siehe
nung Nr. Bedienfeld / Jstellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm,
0008 Wahl Vorwarts-/ . . 0: Vorwértslauf o 622
Riickwértslauf 1: Rickwértslauf
(Tastenblock am 2: Vorwartslauf (V/R-Umschaltung an
Bedienfeld) Fernbedienung méglich)
3: Rickwartslauf (V/R-Umschaltung an
Fernbedienung méglich)
arr 0009 Hochlaufzeit 1 R 0.1/01 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0 52
dEL 0010 Runterlauzeit 1 R 0,410 0,0-3.600 (360,0) *8 100
H 0011 Maximalfrequenz sy 010,01 30,0-500,0 800 53
i 0012 Obere Grenzfrequenz | 0,1/0,01 05-F H - 54
L 0013 gl:‘;‘f"; Grenzire- Hz 0,10,01 00-Li1 00
L 0014 Basisfrequenz 1 2 010,01 20,0-500,0 . 55
i 0409 Spannung bei v 1o 50-330 (240-V-Klasse) u 55
Basisfrequenz 1 50-660 (500-V-Klasse) 6.96
Pr 0015 Ulf-Kennlinien-Wahi . . 0: UIf konstant M 63
1: Variables Drehmoment
2: Automatische Drehmoment-Anhebung
3: Vektorregelung
4: Energieeinsparen
5: Dynamisches Energieeinsparen
(Filr Lfter und Pumpe)
6: PM-Motorsteuerung
7: Uit 5-Punki-Kennlinie
8 -
ub 0016 Manuelle % 0,1/0,1 0.0-300 2 64
Drehmoment-
Anhebung 1
EHA 0600 Elektronischer oy " 10-100 100 56
Motorschutz 1 o 6.29.1
Art des elektro- VotorUner. | Bt
oun 0017 nischen - - Jeinstotung lastschutz Homsen 0 56
Motorschutzes
0 v ek
1 aktiv. aktiv
2| Standard- ™y inakiiv
motor
3 inakdiv aktv
4 aktiv. inaktiv
B V- v v
B Motor [~ naiav Tnaiiv
7 inaktiv aktiv.

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
*8: Diese Parameter kdnnen auf eine Auflésung von 0,01 s eingestellt werden, indem F 5 {5=  gesetzt wird.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

Aufisung ]
Kommunikations- Funkiion einneit Einstelboreich Grundein-  [Benutzer- Siehe
ezeicn unki inhei i i i
eaeichnung Nr. Bedienfeld / stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
5-0 0030 Festfrequenz 0 Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
a0 5.7
Srd 0018 Festfrequenz 1 Hz 0,1/0,01 [ 0,0
-] 0019 Festfrequenz 2 Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
3 0020 Festirequenz 3 Hz 0,1/0,01 LL-bL 0,0
&r3 q
estirequenz z 110, LL-UL X
-] 0021 Festfrequenz 4 H: 0,1/0,01 LL-UL 00
5 estfrequenz iz ,1/0, LL-UL X
0022 Festfi 5 H 0,1/0,01 LL-UL 0,0
r 0023 Festfrequenz 6 Hz 0,1/0,01 LL-UL 00
q
&7 0024 Festfrequenz 7 Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
FPid 0025 Prozesseingangswert Hz 0,1/0,01 FIRB-FIET 0,0 6.24
der PID-Regelung
EHP 0007 - - 0: - 0 432
1: 50-Hz-Grundeinstellung
2: 60-Hz-Grundeinstellung
3: Grundeinstellung 1 (Initialisierung)
4: Léschen des Fehlerspeichers
5: Léschen des Betriebsstundenzahlers
6: Initialisierung der Typeninformation
7: Speicher der benutzereingesteliten
Grundeinstellung Parameter
8. Aufruf der benutzereingestellten
Parameter
9. Lifterbetriebsstundenzahler 5schen
10, 11: -
12: Léschen des Einschaltzahlers
13: Grundeinstellung 2 (vollsténdige
Initialisierung)
cEE 0099 Kontrolle der . . 0: Aufrufen des Einrichtmeniis “ 44
Regionseinstellung* 5 1: Japan (nur lesen)
2: Nordamerika (nur lesen)
3: Asien (nur lesen)
4: Europa (nur lesen)
Focy 0050 Ebenenauswahl mit } } 0: Standard-Programmierebene beim o 45
EASY-Taste Einschalten
1: Vereinfachte Programmierebene beim
Einschalten
2: Nur vereinfachte Programmierebene
£ . Erweiterte Parameter . - - - -
! ab 100 422
F c_' . - Erweiterte Parameter - - - - -
ab 200
. Erweiterte Parameter . B - . B
F3-- ab 300
. Erweiterte Parameter . R - - -
FH-- ab 400
- . Erweiterte Parameter . - - - .
F5-- ab 500
. Erweiterte Parameter B B - . -
Fé-- ab 600

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*5: Zur Aktivierung des Einrichtmenis auf ,0“ setzen. Informationen zu den im Einrichtmenl auswéhlbaren

Einstellungen finden Sie in Abschnitt 11.5.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

« - Aufidsung runc A Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ' ; ) ; rundein-  [Benutzer- iehe
Funktion Einheit Einstellbereich
nung N Bedienfeld / Istellung einstellung Abschnitt
serielle Komm.
Erweiterte Parameter -
[ T - - - - -
F1 25700 422
. Erweiterte Parameter . . - . .
Fg-- ab 800
- Erweiterte Parameter - - - - -
Fg-- ab 900
. Erweiterte Parameter . . - . .
abA
- B Erweiterte Parameter i B - . .
= abC
ol i Automatische i i - i i 434
Bearbeitungsfunktion
B Eingangs-/Ausgangsklemmenparameter 1
« i Aufiésung S, sieh
Bezeich- .ommunikations- rundein- enutzer- iehe
Funkt Einheit Einstellbereich
nung N unidion nne! Bedienfeld / nstelloereid tellung  feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
Fioo 0100 Frequenzschwelle fir |, 0.110,01 00-FH 00 6.5.1
Frequenzunterschrei-
tungssignal
Fiot 0101 Frequenzschwelle fur | -, 0,1/0,01 00-FH 00 653
Frequenz-erreicht-
Signal
Fuog 0102 Halbe Hz 0,1/0,01 00-FH 25 652
Frequenzbandbreite 653
um Frequenzschwelle
Fioy 0104 Standig aktive i i 0153 *6 0 (Kelno o
Funktion 1 Funktion)
Fios 0105 Prioritatswahl 0: Rilckwérts 4 6.6.1
i - - )
(gleichzeitig F und R 1: Runteriauf-Stopp
geschaltet)
Fin1 0107 Auswahi der i i 0: 0-+10V 0 66.2
Analogeingangsklemme 1: -10-+10V
6.102
(ViB) 73
Fi08 0108 Standig aktive ) i 0-153 *6 0 (Keine 671
Funktion 2 Funktion)
Fiog 0109 Auswahl Analog-/ i i 0: VIA- Analogeingang o 663
Logikeingang VIB - Analogeingang 672
VIAVIE) 1: VIA- Analogeingang 6.102
VIB - Kontakteingang 7.24
73
2:-
3: VIA- Kontakteingang (neg. Logik)
VIB - Kontakteingang
4: VIA- Kontakteingang (pos. Logik)
VIB - Kontakteingang
Standig aktive 0153 *6
Foin 0110 - - 6.7.1
i Funktion 3 8D

*6: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.

K-5



TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

K Kati Auftosung Grundein-  [senutz Sieh
Bezeich-| Kommunikations- ) rundein-  [Benutzer- iche
nung N Funktion Finheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung  feinsteiung | Abschnitt
serielle Komm.
- 0111 Eingangsklemme 1A R R 2F)
F)
) -203 *6 6.7.2
Fii2 0112 Eingangsklemme 2A R R “w®) 721
R)
i3 o013 Eingangsklemme 3A R R
Fid
RES) 8(RES)
£y 0114 Eingangsklemme 4A R R 10
s1) (ss1)
Fii5 0115 Eingangsklemme 5 R R 12
s2) (ss2)
F LB 0116 Eingangskiemme 6 . R 14
S3) (s83)
£l o117 Eingangsklemme 7 - R 16
(VIB) (s84)
FiiB o118 Eingangsklemme 8 - R 555 *6 24
(VIA) (AD2)
£330 0130 Ausgangsklemme 1A - - aLow)
RY-RC) 6.7.3
722
Fi3 0131 Ausgangsklemme 2A R R S(RCH)
ouT)
Fi32 0132 Ausgangsklemme 3 R R 10
FL) 0-255 *7 (FL)
Fi37 0137 Ausgangsklemme 1B - - 255
RY-RC) (immer
EIN)
F 38 0138 Ausgangsklemme 2B - - 255
ouT) (immer
EIN)
7 -
Fi3g 0139 Logische - - o: £ {30 wna £ 137 0
Verkniipfung der F i3 lundF 135
Ausgangsklemmen 1: F {30 oder F 137
RY-RC, OUT) F {3 fundF {38
o: F {30undF 137
F {3 {oderF {35
3: F {380 oder F {37
F {3 {oderF {38
£y 0144 Ansprechzeit der ms 1n 1-1000 1 6.7.2
Eingangsklemmen 721
Fivyg 0146 Auswahi Logikeingang / - - 0: Logikeingang 0 6.7.2
impulseingang (S2) 1: Impulseingang 6.10.5
721
£yt 0147 Auswahl Logikeingang / - - 0: Logikeingang 0 232
PTC-Eingang (S3) 1: PTC-Eingang 6.7.2
6.29.16
721
F gt 0151 Eingangsklemme 1B - R 0
F) 6.7.2
7.2
Fis2 0152 Eingangsklemme 2B R R 0
R)
-203 *6
Fi53 0153 Eingangsklemme 3B R R 0
RES)
Fisy 0154 Eingangsklemme 4B R R 0
s1)
*6: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.

: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.7.
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TOSHIBA Frequenzumrichter VF-S15

K Kat Aufiosung lGrundein-  [genut Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ) ; ) ) rundein-  [Benutzer- iehe
nung N Funktion Finhet Bedienfeld / Einstelloereich tellung ~ Jeinstellung | Abschnitt
serielle Komm,
F 55 0155 1c - - 0 67.2
F)
203 *6
Figg 0156 i 2c - - 0
R)
FiET 0167 Hz 0,1/0,01 o.0-F H 25 6.24
*6: E inzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
B Basis-Parameter 2
K Kati Auflosung fGrund enutz Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ) ) ) ) rundein-  [Benutzer- iehe
Funkti Einheit Einstellbereich
nung N, uniion nhe! Bedienfeld / nstelloereic tellung  Joinstellung | Abschnitt
serielle Komm.
Fiin 0170 2 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 - .
it 0171 bei v 1101 50-330 (240-V-Klasse) -
i 2 50-660 (500-V-Klasse)
F112 0172 anuelle Drehmoment- % 0,1/0,1 ,0-30,0 o
Anhebung 2
F1713 0173 i n 10-100 100 56
F i ,
2 %(A) 6.8.1
6.29.1
Figs 0185 Soft-Stall o n 10-199 150 6.8.1
2 200 (deakiiviert) 6202
Fian 0190 Ju/t-5-Punkt- Hz 0,1/0,01 0-F H 00
fenninie, Frequenz
bei VF1 63
JU/t-5-Punk 69
Fi9t 0191 -5-Punkt- % 0,1/0,01 ,0-125,0 0,0
fenniinie, Spannung
bei VF1
! 1 iz ,1/0,01 ,0- X
£ 0192 Jurt-5-Punkt- H 0,1/0,0 EH 00
fenninie, Frequenz
bei V2
F 93 0193 U/f-5-Punkt- % 0,10,01 ,0-125,0 00
fenniinie, Spannung
bei VF2
! 194 Hz ,1/0,01 ,0- } X
£igy o u/t-5-Punkt- 0.1/0.0 Fu 00
fenninie, Frequenz
bei VF3
F 95 0195 U/F-5-Punkt- % 0,10,01 ,0-125,0 00
fenniinie, Spannung
bei VF3
F 95 0196 Jurt-5-Punkt- Hz 0,1/0,01 0-F H 00
fenninie, Frequenz
bei VFa
Fig7 0197 U/F-5-Punkt- % 0,1/0,01 ,0-125,0 00
Ienniinie, Spannung
bei VF4
Fi58 0198 Jurt-5-Punkt- Hz 0,1/0,01 0-F H 00
fenninie, Frequenz
bei VF5
F1:99 0199 U/F-5-Punkt- % 0,10,01 0,0-125,0 00
Ienniinie, Spannung
bei VF5

*1: D ie Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.
*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

B Frequenz-Parameter

Kommunikat Aufiosung Grundein-  [s Sieh
Bezeich- | Kommunikations- y rundein-  [Benutzer- iehe
Funktion Einheit i Einstellbereich
nung Nr. Bedienfeld / stellung einstellung Abschnitt
serielle Komm.
Fann 0200 [Umschaltung der - - : Fi?’_:.'n"’ o (per Eingangsklemme auf 0 58
Frequenzvorgabe [~ 2 5 7 umschaltbar) 6.10.1
[1: F 110 o (Umschaltbar auf & 2 7 7,
enn die angegebene Frequenz 1,0 Hz oder
eniger betrégt)
F20 0201 1A Referenzwert 1 % 101 100 0
6.10.2
Fooce 0202 1A Hz 0,1/0,01 ,0-500,0 0,0 73
[Referenzfrequenz 1
F203 0203 IA Referenzwert 2 % 10 100 100
F2o4 0204 1A Hz 0,1/0,01 ,0-500,0 1
[Referenzfrequenz 2
F2Os 0205 1A % 1/0,01 -250 0 6.31
[Referenzverhitnis 1
F2OE 0206 1A % 1/0,01 -250 100
[Referenzverhaitnis 2
207 0207 [Frequenzvorgabe 2 - - -14 (wie F 110 ) 1 58
6.10.1
F209 0209 Analogeingangsfilter ms 101 b-1000 64
6.102
73
F2i0 0210 1B Referenzwert 1 % 10 100-+100 0
Fa it 0211 B Hz 0,1/0,01 ,0-500,0 0,0
Referenzfrequenz 1
F212 0212 1B Referenzwert 2 % 171 100-+100 100
F2 i3 0213 B Hz 0,1/0,01 ,0-500,0 1
[Referenzfrequenz 2
Foid 0214 1B % 110,01 | 250-+250 0 631
[Referenzverhiitnis 1 6.2
F2i5 0215 B % 10,01 | 250-+250 100
[Referenzverhaitnis 2
F2 15 0216 IC Referenzwert 1 % 101 100 20
6.102
73
Fa2 i1 0217 ic Hz 0,1/0,01 ,0-500,0 0,0
[Referenzfrequenz 1
F2 18 0218 IC Referenzwert 2 % 101 100 100
F2i5 0219 ic Hz 0,1/0,01 ,0-500,0 1
[Referenzfrequenz 2
F220 0220 Ic- % 1/0,01 -250 0 6.31
[Referenzverhéitnis 1
Fa2t 0221 IC- % 10,01 -250 100
2
F239 0239 Werkspezifischer R R - “3
[Koeffizient 2A
Fo4E 0240 [Startirequenz Hz 0,1/0,01 ,1-10,0 05 6.11.1

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréndert werden.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

K Kat Aufiésung lGrund S Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ' . . : rundein-  [Benutzer- iche
Funktion Einheit Einstellbereich
nung N Bedienfeld / Istellung einstellung Abschnitt
serielle Komm.
Faud 0241 Hz 0,1/0,01 00 6.41.2
Fa4z2 0242 fiir niedrigste Hz 0,1/0,01 ,0-F H 0,0
Fa43 0243 Hz 0,1/0,01 00 6.11.1
ChE der unteren o.0: wie £ 2 4 £70,1-30,0
Fa4g 0249 PWM- kHz 0,1/0,1 [2,0-16,0 4,0
[Trégerfrequenz bei 6.12.1
Fas0 0250 der Hz 0,1/0,01 l0.0-F H 0,0
F25 ¢ 0251 % (A) 17 fo-100 50
F252 0252 [Pauer der s 0,1/0,1 0,0-25,5 1.0
Fa5y4 0254 - - : Deakiviert 0 6.122
[Fixierung (halber [1: Aktiviert (nach DC-Bremsung)
)
FZ258 0256 Zeitlimit fir s 0,1/0,1 . - 0,0 6.13
L etrieh m unteren : Deakiviert0,1-600,0
F257 0257 - - - 3
28
F258 0258 - - - *3
2c
F2559 0259 Zeitimit fir Erreichen s 0,1/0,1 : 00 6.13
or unteren 0.0: Deaktiviert0,1-600,0
beim
IHochlauf
F250 0260 [Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 F 40200 50 614
F25 ¢ 0261 JArt des Runterlaufs f. - - Runterlauf-Stopp 0
[1: Freilauf-Stopp
2: DC-Brems-Stopp
F25¢2 0262 - - : Inaktiv 0
[1: Aktiv
Fag4 0264 [Fxterner s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1
ke _ 6.10.4
fir
| Schneller*
F2E55 0265 [Externer Hz 0,1/0,01 bo.0-F H 0.1
fiir
| Schneller*
Fo55 0266 Fxterner s 0,1/0,1 ,0-10,0 0,1
fiir
| Langsamer*

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

K Kat Auftosung Grundein-  [s Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ) rundein-  [Benutzer- iche
Funktion Einheit Einstellbereich
nung N, Bedienfeld / stellung einstellung Abschnitt
serielle Komm.
F2ET 0267 [Externer Logikeingang — Hz 0,1/0,01 0,0-F H 01 6.104
IFrequenzschrittweite fir
|.Langsamer*
Fo58 0268 [Startirequenz fir Hz 0,1/0,01 L LUl 00
Betr. m. ,Schneller’
Langsamer'-
[Signalen (,Motorpoti)
F2ES 0269 Anderung der - - o: Nicht geindert 1
IStartfrequenz [1: Einstellung fur & 5 5 wird bei
ir  Schneller'/ Netzabschaltung geandert
| Langsamer*-Signal
F270 0270 [Sprung-Frequenz 1 Hz 0,1/0,01 0.0-F H 00
F2Tt 0271 [Sprung-Breite 1 Hz 0,1/0,01 0.0-30,0 0,0 65
F212 0272 ISprung-Frequenz 2 Hz 0,1/0,01 0,0-F H 0,0
F27 0273 [Sprung-Breite 2 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
F27 0274 Sprung-Frequenz 3 Hz 0,1/0,01 0,0-F H 0,0
F25 0275 [Sprung-Breite 3 Hz 0,1/0,01 0.0-30,0 0,0
F2ET 0287 Festirequenz 8 Hz 0,1/0,01 UL 0,0
F288 0288 Festirequenz 9 Hz 0,1/0,01 L 0,0 57
F289 0289 Festirequenz 10 Hz 0,1/0,01 LUl 00
F2550 0290 Festirequenz 11 Hz 0,1/0,01 Ll 00
F25 ¢ 0291 Festirequenz 12 Hz 0,1/0,01 UL 00
F29¢2 0202 Festirequenz 13 Hz 0,1/0,01 L 0,0
F293 0203 Festirequenz 14 Hz 0,1/0,01 Ll 0,0
F2gy4 0294 Festfrequenz 15 Hz 0,1/0,01 L LUl 00 5.7
6.30
FZ95 0295 [Nahtlose - - 0: Deaktiviert 0 6.16
Frequenziibernahme 1 Aktiviert
[Fern / Vor Ort
r be fi
F297 0207 fobere Grenzfrequen fir Hz 0,1/0,01 b.0: Deaktivierto 1-30.0 0,0 6.17
Niederspannungsbetrieb
258 0298 JGieichspannung fir Vde 1101 240-V-Kiasse: 72 (96)-168 *11 120
500-V-Klasse: 72 (120)-168 *11
*11: 240-V-Klasse: bis 4,0 kW: 72 bis 168 V; ab 5,5 kW: 96 bis 168 V.
500-V-Klasse: bis 4,0 kW: 72 bis 336 V; ab 5,5 kW: 120 bis 336 V.
B Parameter fir spezielle Betriebsarten
K Kat Aufiosung Grundein-  [s Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ) rundein-  [Benutzer- iche
Funktion Einheit Einstellbereich
nung N, Bedienfeld / stellung einstellung Abschnitt
serielle Komm.
F30n0 0300 PW\-Trégerfrequenz kHz 0,1/0,1 2.0-16,0 12,0 6.18
Faot 0301 [Motor-Fangfunktion - - 0: Deaktiviert 0 59
1: Bei kurzzeitigen Netzausfallen
2: Bei kurzzeitigem Ausfall der
Reglerfreigabe an Klemme ST
3 142
l4: Beim Hochlauf
F3oe 0302 erhalten bei - - 0: Deaktiviert 0 6.19.2
Netzspannungsausfallen 1: Uberbriickung kurzzeitiger Netzausfalle
j(Runterlauf-Stopp) mit Hilfe der regeneratorischen Energie
2: Runterlauf-Stopp bei
Netzspannungsausfall
3: Synchronisierter Hochlauf/Runterlauf
(Signal)
4: Synchronisierter Hochlauf/Runterlauf
(Signal + Netzausfall)
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

Bezeich-| Kommunikations-

nung N

Funktion

[Einheit

Aufiésung

Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

lGrundein-
stellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt

F303 0303

JAnzahl der
i nach

JFehler

Multipli-
ator

n

: Deaktiviert
1-10

6.19.3

F3gd 0304

Bremsen mit

Deaktiviert

Aktiviert, Uberlastungsschutz des
Bremswiderstands aktiviert
Aktiviert

Aktiviert, Uberlastungsschutz des
Bremswiderstands aktiviert

(bei aktivierter Klemme ST)
Aktiviert (bei aktivierter Klemme ST)

T

T

6.19.4

F305 0305

: Aktiviert

: Deaktiviert

Aktiviert (schneller Runterlauf)

: Aktiviert (dynamischer schneller
Runterlauf)

S

6.19.5

Figt 0307

: Keine Korrektur der Netzspannung,
Ausgangsspannung begrenzt

Korrektur der Netzspannung,
Ausgangsspannung begrenzt

)

: Keine Korrektur der Netzspannung,
Ausgangsspannung unbegrenzt

1]

Korrektur der Netzspannung,
Ausgangsspannung unbegrenzt

6.19.6

F308 0308

lert des

0,1/0,1

[1,0-1000

F309 0309

kw

0,01/0,01

0,01-30,00

6.19.4

F31o 0310

3A

*3

F3ri 0311

Isperrung einer

: Vorwarts-/Riickwartslauf erlaubt
: Riickwértslauf gesperrt
Vorwartslauf gesperrt

N

6.19.7

F312 0312

ariation der
Trégerfrequenz

Deaktiviert
Variationsmodus 1
Variationsmodus 2

TS

Variationsmodus 3

F3i4 0314

F3ib 0316

g der PWM-
Trégerfrequenz

Jo: Tragerfrequenz ohne Absenkung

[1: Tragerfrequenz wird automatisch
Jabgesenkt

fo: Tragerfrequenz ohne Absenkung
Unterstiitzung fiir 500-V-Modelle

: Trégerfrequenz wird automatisch
Jabgesenkt
Unterstiitzung fiir 500-V-Modelle

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.

K-11



TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

K Kati Auftosung Grundein-  [s Sieh
Bezeich-| Kommunikations- . rundein-  [Benutzer- iehe
Funktion Einheit Einstellbereich
nung Nr. Bedienfeld / stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
F3:7 0317 [Synchronisierte s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) 2,0 6.19.2
Runterlaufzeit
(Zeitabstand zwischen
Beginn des Runterlaufs
nd
IStillstand)
F318 0318 ISynchronisierte s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) 2,0
Hochlaufzeit
(Zeitabstand zwischen
Beginn des Hochlaufs
Jund Erreichen der
ISolldrehzahl)
F3i9 0319 [Oberer Grenzwert fiir % 117 100-160 * 6.19.5
Ubererregung beim
regeneratorischen
Bremsen
F320 0320 Verstérkungsfaktor fiir % 0,1/0,1 0,0-100,0 0,0 6.20
Jautomatische
Drehzahisenkung
,Drooping*)
F373 0323 Drehmomentbereich % 1” o-100 10
hne automatische
Drehzahisenkung
F324 0324 Droop-Ausgangsfilter - 0,1/0,1 0,1-200,0 100,0
F375 0325 artezeit bis s 0,01/0,01 0,00-2,50 0,00 6.22.1
Bremsfreigabe
£F325 0326 Erkennungsschwelle fiir | o 1” o-100 0
zu Kleinen
Bremsfreigabestrom
F377 0327 Werkspezifischer R R R .3
[Koeffizient 3C
328 0328 Frequenz fiir automa- R R 0: Deaktiviert o
tischen [1: Frequenz fiir angesteuerten Betrieb 6.21
Hochgeschwin- automatisch festgelegt (Ansteuerung mit
digkeitsbetrieb bei F-Befenl: Erhshen)
geringer Lastvvv N )
2: Frequenz fiir angesteuerten Betrieb
automatisch festgelegt (Ansteuerung mit
[R-Befehl: Erhéhen)
3: Frequenz fiir angesteuerten
Betrieb mit £ 3 3 [ festgelegt
(Hochleistungsbetrieb mit F-Befehl
Erhdhen)
l4: Frequenz fiir angesteuerten
Betrieb mit 3 3 7 festgelegt
(Hochleistungsbetrieb mit R-Befehl
Erhhen)
F329 0329 Lernfunktion fiir au- - - 0: Keine Lernfunktion 0
tomatischen Hochge- 1: Lerfunktion bei Vorwrtslauf
schwindigkeitsbetrieb 2: Lemfunktion bei Riickwértslauf
bei geringer Last
Frequenz fiir automati-
=4 n 1oy *
F33d 0330 schen Hochgeschwin- Hz 010,01 30,0-L7 L 1
digkeitsbetrieb bei
geringer Last

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréndert werden.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

K Kat Aufiésung lGrund S Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ' ’ ) : rundein-  [Benutzer- iche
Funktion Einheit Einstellbereich
nung N Bedienfeld / Istellung einstellung Abschnitt
serielle Komm.
£33 0331 Untere Grenzrequen fir He 0.1/0,01 -~ 400
Umschaltung auf '
6.21
eringer Last
£33z 0332 LastWartezeit fir s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
bei
eringer Last
F333 0333 Lasterkennungszeit fir s 0,1/0,1 0,0-10,0 10
beil
ernger Last
£33y 0334 Erkennungszeit schwere s 0,1/0,1 ,0-10,0 05
Last i
oringer Last
F335 0335 beil o 1/0,01 250-+250 50
Betrieb
F335 0336 bei % 1/0,01 250-+250 100
Betrieb
F337 0337 % 1/0,01 250-+250 50
boei kontinuierlichem
Betrieb
F338 0338 % 1/0,01 250-+250 50
beim regeneratorischen
[Bremsen
F338 0339 - . ~ .3
3D
Fayg 0340 1 s 0,01/0,01 0.00-10,00 0,00
Iyt 0341 /ahl des 5 . Deaktiviert ) 6221
[1: Vorwrtslauf, Aufwéirtswicklung
bo: Riickwirtslauf, Aufwartswicklung
3: Horizontalbetrieb
F34g 0342 fir - - : Deakiviert 4
| astanteil- [1: Klemme VIA
2: Kiemme VIB
3: Klemme VIC
b: F343
F343 0343 fiir % 1/0,01 250-+250 100
nur giiltig bei
- 34 2=4)
Fayy 0344 fir % 1/0,01 -100 100
FI4ys 0345 s 0,01/0,01 ,00-10,00 0,05
F3I4E 0346 Frequenz zum Hz 0,1/0,01 F 240 200 30
JAnziehen der Bremse
F347 0347 2 s 0,01/0,01 ,00-10,00 0,10
F34g 0348 - 171 : Deaktiviert 0
[1: Lernfunktion aktiv (0 nach Einstellung)

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréndert werden.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

K ot Aufldsung orund S
. - |genutzer-
Beccnnung | oS Funktion Einheit | gedienteld/ Einstellbereich rundein- - [Benutzer ene.
N stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
0349 Hochlauf-/Runterlauf- - " 0: Deaktiviert 0 623
FIqg Verzégerungsfunktion 1: Parametereinstellung
2: Klemmeneingang
n 0350 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 0,0
F350 Hochlaufverzogerung 00-FH
e 0351 Zeit fiir s 0,1/0,1 00-10,0 00
F35 ¢ Hochlaufverzégerung i
5 0352 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 . 0,0
F35¢2 Runterlaufverzigerung 0.0-F H
0353 Zeit firr s 0,1/0,1 0,0
r 110, . X
F353 Runterlaufverzogerung 00100
2 0359 PID-Regelung s 11 0-2400 0
F353 Reaktionszeit
6.24
0360 PID-Regelung - - 0: Deaktiviert 0
FIG0 1: Prozess-PID-Regelung
2: Drehzahl-PID-Regelung
F35 ! 0361 Verzsgerungsfilter s 0,1/0,1 0,0-25,0 01
F357 0362 P-Anteil - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
F353 0363 I-Anteil s 0,01/0,01 0,01-100,0 0,20
F355 0366 D-Anteil s 0,01/0,01 0,00-2,55 0,00
r - 0367 Oberer Prozess- Hz 0,1/0,01 o 1
F367 Grenzwert 00-FH
0368 Unterer Prozess- Hz 0,1/0,01 00
F3GE Grenzwert 00-F 357
0369 Auswahl - R 0: Deaktiviert 0
R Riickkopplungssignal 1: Klemme VIA
F359 fiir PID-Regelung 2: Klemme VIB
3 Klemme VIC
4bis6: -
0372 Prozess-Zunahmerate | s 0,1/0,1 10,0
Faie (PID-Geschwindig- 0,1-600,0
keitsregelung)
0373 Prozess-Abnahmerate | s 0,1/0,1 10,0
F33 (PID-Geschwindig- 0,1-600,0
keitsregelung)
- 0375 Werkspezifischer - R . R .3
F375 Koeffizient 3E
R 0376 Werkspezifischer R R . R
F3ia Koeffizient 3F
F318 0378 Impulszahl des pps 1M1 10-500 25 6.10.5
Impulseingangs
0380 Auswahl Vorwértslauf/ R R : 0 6.24
F380 Rickwartslauf fir ?‘ \:"'frv‘sn
+ Riickwérts
PID-Regelung
0382 Stoppen an - - 0: Deakliviert 0 6.22.2
F38c Hindernissen 1 Aktiviert
2 -
0383 Regelungsfrequenz fiir| - Hz 0,1/0,01 50
F383 Stoppen an 0,1-30,0
Hindernissen

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

« et Aufldsung runc s Sien
Bezeich- | Kommunikations- ' : ) : rundein-  [Benutzer- iche
Funktion Einheit Einstellbereich
nung Nr. Bedienfeld / Jstellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
F3I8Y 0384 Werkspezifischer . . R .
Koeffizient 3G 3
F355 0385 Werkspezifischer - - R
Koeffizient 3H
F£388 0386 Werkspezifischer - - -
Koeffizient 31
F389 0389 . _ o: FALdIF 20 T ausgewshit 0 6.24
1: Klemme VIA
2: Klemme VIB
3 FPId
4: RS485-Kommunikation
Auswahl
Fahrungssignal fir 5: ,Schneller'/,Langsamer*-Signal von
PID-Regelung externem Logikeingang
6: CANopen-Kommunikation
7: Kommunikations-Option
8: Klemme VIC
9,10: -
11: Impulseingang
F3g90 0390 Werkspezifischer - - . - 3
Koeffizient 3J
F391 0391 Hysterese fiir Hz 0,1/0,01 02 6.13
Betrieb im unteren 0,0-L1
Frequenzbereich
F39y 0394 Werkspezifischer . - i R .3
Koeffizient 3K

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht veréndert werden.

B Drehmomentanhebungs-Parameter 1

K Kati Auflésung Jrundein-  [e Sieh
Bezeich- | Kommunikations- " " . . rundein- enutzer- iche
Funki Einneit Einstellbereich
nung N unktion inhet Bedienfeld / instellbereid stelung ~ Jeinstellung Abschnitt
serielle Komm.
funp 0400 . . 0: Autotuning deaktiviert o
o _— - 6.25
1: Initialisierung von £ & & (kehrt
auf 0 zuriick)
2: Automatische Abstimmung ausgefilhrt
(kehrt auf 0 zuriick)
Autotuning
3 -
4: kontinuierliche automatische
Berechnung f. Motor
(kehrt auf 0 zuriick)
5: 4+2 (kehrt auf 0 zuriick)
o Schlupfk i 5
Fug 0401 chiupfkompensation % " 0250 70
fir die Vektorregelung
Fugze 0402 Automatische % 0,1/0,1 2
Drehmoment- 0,1-30,0
Anhebung
o Nennleistung des .
Fugs 0405 ] w 0,01/0,01 001-22,00 2
Motors

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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TOS H I BA Frequenzumrichter VF-S15

Aufldsun
Bezeich-| Kommunikations- 9 Grundein-  [Benutzer- Siehe

Funkti [Einheit Einstellbe h
nung NI unktion inhet Bedienfeld / instellbereic Stellng ~ feinsteliung Abschnitt

serielle Komm.

Fy 2 0412 Motorspezifischer R R - 4
Koeffizient 1

Fy 15 0415 Motor-Nennstrom A 0,1/0,1 0,1-100,0 "2

FY B 0416 Motor-Leerlaufstrom % 10 10-90 2

Fuit 0417 Motor-Nenndrehzahl | min-1 n 100-64000 1

Fuy 0441 Drehmomentgrenze 1 % 110,01
bei angesteuertem
Motor

0-249%, 250

250: Deaktiviert 6.26.1

R Drehmomentgrenze
FHY3 0443 1 bei regenerato- % 110,01 0-249%, 250

rischem 250: Deaktiviert
Bremsen

Fyyy 0444 Drehmomentgrenze 2 % 110,01
bei angesteuertem
Motor

0-249%, 250

250: Deaktiviert

) Drehmomentgrenze .
Fyyg 0445 2 bei regenerato- % 110,01 0-249%, 250

rischem 250: Deaktiviert
Bremsen

Fuc: 0461 Hochlauf-/ R " B 6262
Runterlaufbetrieb 0: Synchronisiert mit Hochlauf/Runterlauf
nach Erreichen der 1: Synchronisiert mit min. Zeit

Drehmomentgrenze

FHED 0452 Zeit bis Erkennung s 0,01/0,01 0,00 6.26.3
standiger Auslosung
durch Festbremsung 0,00-10,00
bei angesteuertem
Motor

Fysgy 0454 Auswahl - - 0 6.26.1
Konstantdrehzahl-/ 0: Begrenzung konstante

Konstantdrehmoment Ausgangsfrequenz

fiir Begrenzungs- 1: Begrenzung konstantes Drehmoment
bereich

Fusg 0458 Motorspezifischer R R - 4
Koeffizient 2

Fusg 0459 Lasttrégheitsmoment- |Multipli- 0.1/0,1

Verhaltnis kator 0,1-100,0

Fygo 0460 Motorspezifischer R R - .
Koeffizient 3

Fug ¢ 0461 Motorspezifischer R R R
Koeffizient 4

FYE? 0462 Filterkoeffizient fiir . R
Drehzahlreferenz

0-100 35 6.25

Fug 1 0467 Motorspezifischer R R R "
Koeffizient 5

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
11 *2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
*4: Die Parameter ,motorspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA Frequenzumrichter VF-S15

B Eingangs-/Ausgangsklemmenparameter 2

Auflsung
Bezeich- | Kommunikations- Funkion it 9 Enstelberoich lGrundein-  JBenutzer- Siehe
nung NI, Bedienfeld / stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
Fya0 0470 VIA Abgleich/ - 1n 0255 128
Verschiebung 6103
Ey7t 0471 VIANeigung/ - n 0-255 128
Multiplikator
Fui2 0472 VIB Abgleich/ - ” 0265 128
Verschiebung
Fy73 0473 VIB Neigung/ - 171 0-255 128
Multiplikator
FyTy 0474 VIC Abgleich / - 1n 0255 128
Verschiebung
FY7g 0475 VIC Neigung / - 171 0-255 128
Multiplikator
B Drehmomentanhebungs-Parameter 2
Aufldsung : )
Bezeich- Grundein-  [Benutzer- Siehe
N Funkt Einheit i i Einstellbereich
nung unktion et Bedienfeld / serielle nstellbereid stellung ~~ feinstellung Abschnitt
Komm.
Fugn 0480 Motorspezifischer . - R
Koeffizient 6 “4
FYES 0485 Motorspezifischer - R R
Koeffizient 7
fyon 0490 Motorspezifischer - - R
Koeffizient 8
Fugsg 0495 Motorspezifischer - R R
Koeffizient 9
Fygg 0499 Motorspezifischer - - R
Koeffizient 10

*4: Die Parameter ,motorspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht verandert werden.

B Hochlauf-/Runterlaufzeit-Parameter

« i Aufisung ndein- b Sieh
Bezeich- ommunikations- " i . . rundein- enutzer- iehe
Funki Einheit Einstellbereich
nung NI unktion nnet Bedienfeld / instellbereid stellung ~ Jeinstellung Abschnitt
serielle Komm.
FLon 0500 Hochlaufzeit 2 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0 6.27.2
F5o 0501 Runterlaufzeit 2 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0
F5o2 0502 Hoch-/Runterlauf- - - 0 6.27.1
Rampenform 1 0: Linear
1: S-Form Art 1
£cn Hoch-/Runtertauf- . . . S
F5o 0503 2: S-Form Art 2 0 6272
Rampenform 2
F5oy 0504 Wahl der Hoch-/ - - 1
Runterlauf- 1: Hoch-/Runterlauf 1
Rampenform (1, 2, 3) 2: Hoch-/Runterlauf 2
(Tastenblock am 3: Hoch-/Runterlauf 3
Bedienfeld)
F50 0505 Umschaltfrequenz Hz 0,1/0,01 0,0
zwischen Hoch-/ 0,0 (deaktiviert)0,1-1/ .
Runterlauf 1 und 2

*8: Diese Parameter kdnnen auf eine Auflésung von 0,01 s eingestellt werden, indem F 5 {5=  gesetzt wird.
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TOS H I BA Frequenzumrichter VF-S15

K Kati Auftosung Grundein-  [s Sieh
Bezeich-| Kommunikations- ) rundein-  [Benutzer- iche
Funktion Einheit Einstellbereich
nung Nr. Bedienfeld / stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
F505 0506 Korrektur des unteren % 1n 10 6271
Grenzwerts der 0-50
S-Kurve
F507 0507 Korrektur des oberen % 1n 10
Grenzwerts der 0-50
S-Kurve
50 0510 Hochlaufzeit 3 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0
6.27.2
F5it 0511 Runterlaufzeit 3 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0
R R 0: Li
F51 0512 Hoch-/Runterlauf- inear 0
R form 3 1: S-Form Art 1
"
ampeniorm 2: S-FormArt 2
F5 13 0513 Umschaltfrequenz Hz 0,1/0,01 0,0
zwischen Hoch-/ 0,0 (deaktiviert)0,1-Lf L.
Runterlauf 2 und 3
' Runterlaufzeit bei
F515 0515 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0 6.29.4
Nothalt
£F519 0519 Einstellung der R R o - 0 52
Aufldsung fiir die 1: Aufldsung 0.01 s (kehrt auf 0 zuriick) 6.27.2
Hoch-/Runterlaufzeit 2: Aufigsung 0.1 s (kehrt auf 0 zuriick)
n R . 0: Deaktiviert
F580 0590 StoRbelastungsiiber- 0
N 1: Stromerkennung
n
waehung 2: Drehmomenterkennung 6.28
F55; 0591 Stdrung oder Alarm R R 0: Nur Alarm 0
bei Stobelastungen 1: Stérung
F592 0592 Drehrichtungsauswahi R R 0: Uberstrom-/Drehmoment-Erkennung 0
fiir StoRiberwachung 1: Unterstrom-/Drehmoment-Erkennung
F5593 0593 Erkennungsschwelle % 1” 0250 150
fiir StoRiiberwachung
F5g9s5 0595 Erkennungszeit fiir s 0,1/0,1 0,0-10,0 05
StoRiberwachung
F5o95 0596 Hysterese fir % 17 0-100 10
StoRerkennung
F5g97 0597 Wartezeit vor Beginn s 0,1/0,1 0,0-300,0 0,0
der StoRerkennung
F588 0598 At " - - 0: Wahrend des Betriebs 0
o 'l‘:"ska"swa ur 1: Wahrend des Betriebs (auer bei
osefiennung Hochlauf/Runterlauf)

*8: Diese Parameter kénnen auf eine Aufldsung von 0,01 s eingestellt werden, indem £ 5 (5= ! gesetzt wird.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

B Schutz-Parameter

« at Aufldsung runc s Sien
Bezeich-| Kommunikations- ! ’ ) : rundein-  [Benutzer- iehe
Funktion Einheit Einstellbereich
nung NI, Bedienfeld / stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
n Soft-Stall 10-199
FEO! 0601 oft-Stal %A) 17 B 150 6.202
Schwellwert 1 200 (deaktiviert)
FEOD Verhalten nach - -
FBOC 0602 . 0: Beim Abschalten 6schen 0 6293
Stérung und ;
1: Beim Abschalten beibehalten
Ausschalten
FE03 0603 - - 0: Freilauf-Stopp 0 6.29.4
1: Runterlauf-Stopp
2: DC-Notbremse
Runterlauf bei
N:t A's” ' 3: Runterlauf-Stopp (F 5§ {5)
-Au
4: Schneller Runterlauf-Stopp
5: Dynamischer schneller Runterlauf-
Stopp
FEOY 0604 Zeitdauer der s 0,1/0,1 1,0
Gleichstrombremsung 0,0-20,0
bei Nothalt
FEOG 0605 - R 0: Deaktiviert 0 6295
1: Beim Hochlauf (nur einmal nach dem
Einschalten der Netzspannung)
Erkennung von 2: Beim Hochlauf (jedes Mal)
Phasenfehlern am 3: Wahrend des Betriebs
Ausgang 4: Beim Hochlauf und wahrend des
Betriebs
5: Erkennung von Ausschalten auf der
Ausgangsseite
07 Erkennungszeit fiir 56
FE0T 0607 9 s 17 10-2400 300
150 % Motor-Uberlast 6.20.1
n
F608 0608 Erkennung von - - 0: Deaktiviert 1 6296
Phasenfehlern am
) 1 Aktiviert
Eingang
FEO9 0609 Hysterese fir % 1n 10
Erkennung von 1-20 6.29.7
Unterstrom
£50 0610 Stdrung oder Alarm - - 0: Nur Alarm 0
bei Unterstrom 1: Storung
- 0611 Schwellwert fiir % " 0-150 0
Unterstrom (A)
FE 2 0612 Reaktionszeit bei s ” 0255 0
Unterstrom
FE 13 0613 - - 0: Jedes Mal (normale Testimpulse) 0 6298
Erkennung von 1: Nur einmal nach dem Einschalten
ausgangsseitigem (normale Testimpulse)
Kurzschluss beim 2: Jedes Mal (kurze Impulse)
Hochlauf 3: Nur einmal nach dem Einschalten
(kurze Testimpulse)
FE Y 0614 Auswahi fiir - B 0: Deaktiviert 1 6299
Erdschlusserkennung 1 Aktiviert
FE 5 0615 Stdrung oder Alarm - - 0: Nur Alarm 0
bei Uberdrehmoment 1: Stérung 6.29.10
FE !5 0616 Schwellwert fiir % 110,01 0 (deaktiviert) 150
Uberdrehmoment 1-250
FE 18 0618 Reaktionszelt bei s 0,1/0,1 0,0-10,0 05
Uberdrehmoment
FE !9 0619 Hysterese fir % 1n 10
Uberdrehmoment- 0-100
Erkennung
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-S15

K Kati Auftosung Grundein-  [s Sieh
Bezeich-| Kommunikations- ) rundein-  [Benutzer- iehe
Funktion Einheit Einstellbereich
nung Nr. Bedienfeld / stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm
F520 0620 Ventilator-Ein/Aus- . . 0: Ein/Aus-Steverung 0 6.20.11
Steuerung 1: Immer ein
FEat 0621 Alarm bei Erreichen 100 0,1/0,1 006990 8760 6.20.12
von Betriebsstunden  [Stunden | (=10 Stunden)
F525 0625 Werkspezifischer . . . 3
Koeffizient 6A
FEa5 0626 Ansprechschwelle fir | o, " o 6.194
Blockierschutz 6195
100-150 -
(.Soft-Stall') bei
Uberspannung
FE27 0627 - - 0: Nur Alarm 0 6.29.13
(bei Unterschreitung von 60 %)
1: Stérung
(bei Unterschreitung von 60 %)
Stérung oder Alarm 2 NurAlarm
bei Unterspannung (bei Unterschreitung von 50 %,
Eingangs-wechselspannungs-Drossel
erforderlich)
3-
F52g 0629 Werkspezifischer . . . .3
Koeffizient 68
F53¢ 0631 Erkennungsmethode . . 0: 150 % —60's (120 % — 60 s) 0 56
fiir Umrichter-Uberlast 1: Temperaturabschatzung
. E
Fe32| 02 | cekvonischr - : 0 Deastwen e P 13D o 5
Tomporatur- 1: Aktiviert (& .—H F1 6.20.1
Schutzspeicher 2: Deaktiviert (£ H )
3: Aktiviert (£ H )
F533 0633 Erkennung einer % " 0 6.20.14
Unterschreitung des 0 Deakiiviert,
analogen 1100
Eingangssollwerts
(VIC)
" . . 1: =10 bis +10°C
Fh3H 0634 Jahrliche durch- 2: 11 bis 20°C 8 6.29-15
schnittliche 3: 21 bis 30°C
Umgebungstemperatur . B
(fir Ersatzteilaustausch- 4: 31bis 40°C
n 5: 41 bis 50°C
jarm)
6: 51 bis 60°C
FEY43 0643 Werkspezifischer . . . -3
Koeffizient 6C
- Verhalten bei
FEHY 0644 - - st 0 6.29.14
Erkennung einer 0: Stérung
1: Nur Alarm (Freilauf-Stopp)
Unterschreitung des 2: Nur Alarm (Frequenz F 5 4 5)
analogen 3: Nur Alarm (Betrieb fortsetzen)
Eingangssoliwerts 4: Nur Alarm (Runterlauf-Stopp)
(VIC)
FEHYS 0645 Auswahl PTC- . . 1: Stérung 1 62916
Temperatureingang 2: NurAlarm
FG4E 0646 PTC- Q " 3000
f -
Widerstandsschwellwert 100-9999
10.000
FE4E 0648 Aarmwert des 0,101 0,0-099,0 999,0 6.20.17
Startvorgang-Zahlers |Starvr-
Josnge

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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‘ s Aufiésung S sion
Bezeich- | Kommunikations- ) ’ ) ) rundein-  [Benutzer- iehe
Funki Einheit Einstellbereich
nung N, unidion nnel Bedienfeld / nstelloereic ktollung  Jeinsteiung | Abschnitt
serielle Komm.
F549 0649 Notlauffrequenz Hz 0,1/0,01 e 00 6.20.14
F550 0650 Funktion . . 0 6.30
Notfallbetrieb 0: Deaktiviert
(Forced fire-speed 1: Aktiviert
control’)
‘C E 5 E 0656 Werkspsz\fischer - - . - *3
Koeffizient 60
F557 0657 Uberlast-Alarmstufe % " 10-100 50 56
FEED 0660 . . 0: Deakliviert o 631
Auswahl Uberbri- 1: Klemme VIA
ckungs- 2: Klemme VIB
Zusatzeingang 3 Klemme VIC
@ FL
FEE ! 0661 . . 0: Deakliviert 0
Auswahl 1: Klemme VIA
Multiplikations- 2: Klemme VIB
Zusatzeingang 3: Klemme VIC
4@ FI25
F553 0663 . . 0: Frequenzvorgabe 0 6.32
1: Hoch-/Runteriaufzeit
2: Obere Grenzfrequenz
Funktionsauswahl fiir 3,4: -
Analogeingangskiemme 5: Drehmoment-Anhebung
we) 6: Blockierschutzschwelle
7: Elekironischer Motorschutz
8 bis 10: -
11: Grundirequenz

*3: D ie Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient” sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf

nicht veréndert werden.

W Ausgangsparameter

« i Aufiésung e S
Bezeich-| Kommunikations- " . N . rundein-  |Benutzer- iehe
Funktion Einheit Einstellbereich
nung NI unit inhef Bedienfeld / ! ! telung  Jeinstellung Abschnitt
serielle Komm
FE51 0667 Einheit des i i bo: 0.1 kWh j 301
fiir 1: 1 kwh i
g b: 10 kwh
s 100 kwh
FEE58 0668 des s 0,1/0,1 o.1-1,0 0,1
fiir
g
FEES 0669 Jruswahl Logik-/ - - 0: Logikausgang 0 6.33.2
[: Impulsausgang
ouT)
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Bezeich-| Kommunikations- Aufiosung Grundein-  [Benutzer- Siehe
nung N Funktion Finheit Bedienfeld / Einstellbereich stellung  feinsteiung | Abschnitt
serielle Komm.
FG55 0676 - - 0 Ausgangsfrequenz 0 6332
1: Ausgangsstrom
2: Frequenz-Sollwert
3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung)
4: Ausgangsspannung (Sollwert)
5: Eingangsleistung
6: Ausgangsleistung
7: Drehmoment
8 -
9: Kumulierter Lastfaktor des Motors
10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters
Auszugebende Grofte 11: Kumulierter Lastfaktor des
am Impulsausgang Bremswiderstands
(oum 12: Standerfrequenz
13: VIA-Eingangswert
14: VIB-Eingangswert
15: Fester Ausgang 1
(entsprechend 100 % Ausgangsstrom)
16: Fester Ausgang 2
(entsprechend 50 % Ausgangsstrom)
17: Fester Ausgang 3
(nicht Ausgangsstrom)
18: Kommunikationsdaten
19: -
20: VIC-Eingangswert
21,22: -
23: PID-Riickkopplungswert
FET17 0677 Maximale Impulszahl kpps 0,01/0,01 0,502,00 0,80
pro Sekunde
FEI18 0678 Impulsausgangsfilter ms 10 2-1000 64
FE75 0679 Impulseingangsfilter ms n 2-1000 2 6.10.5
FGE ¢ 0681 Analoges R R 0: Messgeréteoption (0 bis 1 mA) 0 o
Ausgangssignal 1 Stromausgang (0 bis 20 mA) o
2: Spannungsausgang (0 bis 10 V) -
FEEY 0684 Analogausgangsfilter ms 10 2-1000 2
FGagi 0691 Invertierung des - - 0: invertiert (negative Steigung) 1
analogen 1: nicht invertiert (positive Steigung)
Ausgangssignals
Fgg92 0692 Analogausgang- % 0,1/0,1 0,0
Abgleich/ -1,0-+100,0
Verschiebung
F593 0693 Werkspezifischer R R . R .3
Koeffizient 6E

*3: D ie Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréndert werden.
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B Bedienfeld-Parameter

« at Aufldsung runc s Sien
Bezeich-| Kommunikations- ! ; ) : rundein-  [Benutzer- iche
Funktion Einheit Einstellbereich
nung NI, Bedienfeld / stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
Fioo 0700 - - 0: Freigabe 0 6.34.1
1: Schreibschutz (Bedienfeld und
Fernbedienung)
2: Schreibschutz (1 + RS485-
Parameterschutz Kommunikation)
3: Leseschutz (Bedienfeld und
Fernbedienung)
4: Leseschutz (3 + RS485-
Kommunikation)
FI01 0701 Strom-/ - - 0 5.10.1
Spannungsanzeige in 0: %
relativen oder absolu- 1: A (Ampere) / V (Volt)
ten Einheiten
cna Multiplikator bei fre- ipli-
F152 0702 ultipl “’n el ’Ie Multipli 0,01/0,01 0,00: Deaktiviert (Anzeige der Fre- 0.00 5.10.2
uenzproportionaler -
quenzprop ator quenz)0,01-200,0
Anzeige
Fi03 0703 Auswahl der . " o
Frequenzen fir fre- 0: Alle Frequenzen werden angezeigt
quenzproportionale 1: PID-Frequenzen werden angezeigt
Anzeige
an Invertierung bei -
FI08 0705 9 " 0: invertiert (negative Steigung) 1
Anzeige in fraion 1 nicht invertiert (positive Steigung)
Einheiten : P gung
FI05 0706 Abgleich/ Hz 0,1/0,01 0,00
Verschiebung bei ,
Anzeige in freien 000-F H
Einheiten
Fi07 0707 Freie Schrittweite 1 Hz 0,01/0,01 0,00 6.34.4
(Drehung des
Einstelireglers um 0,00: Automatisch0,01-F H
1 Schrit)
08 0708 Frequenzschrittweite 2 - - 0: Automatisch 0
(Bedienfeld) 1255
FI0g9 0709 Halten der - - : Echtzeit 0 6.347
Anzeigewerte in der [1: Halten der Spitzenwerte
Standardebene 2: Halten der Minimumwerte

K-23



TOS H I BA Frequenzumrichter VF-S15

‘ a Aufissung Srund 5 Sieh
Bezeich- ommunikations- - rundein- enutzer- iehe
Funktion [Einheit Einstellbereich
nung N, Bedienfeld / stellung ~~ Jeinstellung Abschnitt
serielle Komm.

F1i0 0710 R - 0: Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) 0 6.34.5
1: Ausgangsstrom (%/A) 8.2.1
2: Frequenz-Sollwert 8.3.2

(Hz  freie Einheit)

3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung) (%/V)

4: Ausgangsspannung (Sollwert) (%/V)

5: Eingangsleistung (kW)

6: Ausgangsleistung (kW)

7: Drehmoment (%)

8 -

9: Kumulierter Lastfaktor des Motors

10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters

11: Kumulierter Lastfaktor des
Bremswiderstands

12: Standerfrequenz (Hz/freie Einheit)

13: VIA-Eingangswert (%)

14: VIB-Eingangswert (%)

15bis 17: -

18: Beliebiger Code gemal
Kommunikation

19: -

20: VIC-Eingangswert (%)

21: Impulseingangswert (pps)

Auswahl der 22: -
Anfangsanzeige am 23: PID-Riickkopplungswert (Hz/freie
Bedienfeld Einheit)

24: Integrierte Eingangsleistung (kWh)

25: Integrierte Ausgangsleistung (kWh)

26: Motor-Lastfaktor (%)

27: Umrichter-Lastfaktor (%)

28: Umrichter-Nennstrom (A)

29: FM-Ausgangswert (%)

30: Impulsausgangswert (pps)

31: Gesamteinschaltdauer (100 Stunden)

32: Geblase-Gesamtbetriebsdauer
(100 Stunden)

33: Gesamtbetriebsdauer (100 Stunden)

34: Zahl der Startvorgange
(10000 Startvorgénge)

35: Zahl der Vorwértslauf-Startvorgange
(10000 Startvorgénge)

36: Zahl der Riickwartslauf-Startvorgange
(10000 Startvorgénge)

37: Zahl der Stérungen (Anzahl)

38,39: -

40: Umrichter-Nennstrom (korrigierte
Tragerfrequenz)

41bis 51: -

52: Frequenzvorgabe / Ausgangsfrequenz
(Hzffreie Einheit)
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Bezeich-

nung

Kommunikations-
Nr.

Funktion

[Einheit

Aufiésung

Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

lGrundein-
stellung

Benutzer- Siehe

einstellung Abschnitt

0711

Monitorebene 1

e

Ausgangsfrequenz (Hzfreie Einheit)
Ausgangsstrom (%/A)
Frequenz-Sollwert

(Hz / freie Einheit)

N

0712

Monitorebene 2

-

0713

Monitorebene 3

-2

0714

Monitorebene 4

(Gleichspannungserkennung) (%/V)
4: Ausgangsspannung (Sollwert) (%/V)
5: Eingangsleistung (kW)

6: Ausgangsleistung (kW)

7: Drehmoment (%)
&
9
1
1

: Kumulierter Lastfaktor des Motors

0: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters

1: Kumulierter Lastfaktor des
Bremswiderstands

12: Stinderfrequenz (Hz/freie Einheit)

13: VIA-Eingangswert (%)

14: VIB-Eingangswert (%)

15 bis 17: -

18: Beliebiger Code gemal
Kommunikation

19: -

20: VIC-Eingangswert (%)

21: Impulseingangswert (pps)

22: -

6.34.6

8.3.2

-~

0715

Monitorebene 5

23: PID:

(Hzffreie
Einheit)

24: Integrierte Eingangsleistung (KWh)

25: Integrierte Ausgangsleistung (kWh)

26: Motor-Lastfaktor (%)

27: Umrichter-Lastfaktor (%)

28: Umrichter-Nennstrom (A)

0716

Monitorebene 6

-

0717

Monitorebene 7

-2

0718

Monitorebene 8

29: FM (%)

30: Impulsausgangswert (pps)

31: Gesamteinschaltdauer (100 Stunden)

32: Geblase-Gesamtbetriebsdauer
(100 Stunden)

33: Gesamtbetriebsdauer (100 Stunden)

34: Zahl der Startvorgange
(10000 Startvorgénge)

35: Zahl der Vorwiirtslauf-Startvorgénge
(10000 Startvorgénge)

36: Zahl der Rilckwirtslauf-Startvorgénge
(10000 Startvorgénge)

37: Zahl der Stdrungen (Anzahl)

38, 39: -

40: Umrichter-Nennstrom (korrigierte
Tragerfrequenz)

41bis 51: -

52: Frequenzvorgabe / Ausgangsfrequenz
(Hzffreie Einheit)

-~

0719

Auswahl fiir Léschung
des Startbefehls

0: Léschen bei Freilauf-Stopp und Halten
bei TOFF.
1 Halten bei Freilauf-Stopp un

1 6.34.8

0720

Auswahl der

Anfangsanzeige an
der Fembedienung

0-52 (wie £ 7 1)

0 6.34.5
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K Kati Auftosung Grundein-  [s Sieh
Bezeich-| Kommunikations- ) rundein-  [Benutzer- iehe
Funkti Einheit Einstellbereich
nung N, unition innel Bedienfeld / nstellbereld stellung ~~ feinstetiung | Abschnitt
serielle Komm.
P F Art des Runtertauf . .
Faci o721 s Runterlauts 0: Runterlauf-Stopp 0 6349
nach Stopp am 1 Freilauf-Stoj
flauf-
Bedienfeld PP
F1o4 0724 Belriebsfrequenz- . . 0: Frequenzvorgabe am Bedienfeld (F £ ) o 57
Vorwahl am 1: Frequenzvorgabe am Bedienfeld (F £ )
Einsteliregler + Festfrequenz
F129 0729 Multplikator fiir % I 0 6.31
Bedienfeld-Uberlage- -100-+100
rungssignal
F£1380 0730 Sperren der - - 0: Freigabe 0 6.34.1
Frequenzvorgabe am T oo
Bedienfeld (£ ) : Gesp
P Erk d . .
Fa3id 0731 riennung des 0: Freigabe 0
Trennens der T o
Fembedienung - Gespel
B
F132 0732 fP:r:/eFﬂ derTadste - - 0: Freigabe 1 66
okallFern an der
1: Gesperrt 6.34.1
Fernbedienung
233 s des Betriebs . .
£33 0733 perren dos Betricbs 0: Freigabe 0
vom Bedienfeld T o a0t
: Gespe 34,
(RUN-Taste) P
F13y 0734 Sperren des Nothalts . . 0: Freigabe 0
am Bedienfeld 1: Gespertt
P Sperren der . .
F135 0735 P 0: Freigabe o
Ricksetzfunktion am T o
Bedienfeld - espef
F135 0736 Sperren von Anderun- _ _ 1
rnn .
genan L [id/ 0: Freigabe
F 0 d wahrend 1: Gesperrt
des Betriebs
F137 o737 Sperren aller . . 0: Freigabe 0
Tastenbetatigungen 1: Gespert
) . . 0: Passwort nicht gesetzt
Fi3g 0738 Passworteinstellung asswort nient gesetz 0
FI00, 1-0998
Iy 9999: Passwort gesetzt
F135 0739 _ _ 0: Passwort nicht gesetzt 0
Passwortprifung 1-9998
9999: Passwort gesetzt
£1yn 0740 . . 0: Deaktiviert 4
Auswahl 1: Bei Stérung 6.35
Rickverfolgung 2: Bei Triggerung
3 142
Fayt 0741 - - 0: 4ms 2
Zyklusdaer f 1o 20ms
Ry :S :“Ier ur 2 100ms
{ickverfolgun
9ung 31s
4105
Fiye2 0742 Riickverfolgungsdaten 1 - - 0
Fai43 0743 Riickverfolgungsdaten 2 - - 1
042
Favyy 0744 Riickverfolgungsdaten 3 - - 2
Fa4sg 0745 Rickverfolgungsdaten 4 - - 3
P Filter fir
F 45 0746 ms " 1000 200 6.34.7
Monitorebene
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K Kat Aufiésung lGrund S Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ) ’ ) ) rundein-  [Benutzer- iehe
Funktion Einneit Einstellbereich
nung Nr. Bedienfeld / Jstellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
Fiyg o748 ﬂiltelunk(isn des . . o Deaktvior 0 636
integrierenden T
Watimeters
Fi4g o749 . . 0:1=1 kWh 2
Anzeigeeinheit des 1: 1210 KWh
integrierenden 2:1=100 kWh
Wattmeters 3: 1=1000 kWh
4:1=10000 KWh
Fiso 0750 . . 0: Umschaltung vereinfachte / Standard- 0 45
Programmierebene 616
1: Schnelltaste 637
Funktionsauswahl mit 2: Lokale / Fembedienungstaste
EASY-Taste 3: Uberwachung Spitzen-/Minimum-
Haltetrigger
FI5 ¢ 0751 Parameter 1 fiir R R
vereinfachte 3(CMod)
Programmierebene
45
Fi5a o752 Parameter 2 fiir . . 6.37
vereinfachte 4(FMod)
Programmierebene
Fi53 o753 Parameter 3 firr . .
F1
vereinfachte 9(ACC)
Programmierebene
Fi5y o754 Parameter 4 fiir . . 10
vereinfachte (dEC)
Programmierebene
£I55 0755 Parameter 5 fiir . . 12
vereinfachte )
Programmierebene
FI55 0756 Parameter 6 fiir R R 13
vereinfachte w
Programmierebene
Fi57 o757 Parameter 7 firr . . 0-2099 600
vereinfachte (Einstellung gematy ()
Programmierebene Kommunikationsnummer)
Fi58 0758 Parameter 8 fiir R R
vereinfachte S(FM)
Programmierebene
£i5g 0759 Parameter 9 fiir R R 999
vereinfachte
Programmierebene
Fi50 0760 Parameter 10 fiir . . 999
vereinfachte
Programmierebene
FI5 ¢ o761 Parameter 11 fir . . 999
vereinfachte
Programmierebene
Fi5a o762 Parameter 12 fiir . . 999
vereinfachte
Programmierebene
£153 0763 Parameter 13 firr . . 999
vereinfachte
Programmierebene

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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Bezeich-
nung

Kommunikations-
Nr.

Funktion

[Einheit

Aufiésung

Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

Grundein-
stellung

Benutzer-
Jeinstellung

Siehe
Abschnitt

Parameter 14 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0765

Parameter 15 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0766

Parameter 16 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0767

Parameter 17 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0768

Parameter 18 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0769

Parameter 19 fir
vereinfachte
Programmierebene

0770

Parameter 20 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0771

Parameter 21 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0772

Parameter 22 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0773

Parameter 23 fir
vereinfachte
Programmierebene

0-2999
(Einstellung geméR
Kommunikationsnummer)

0774

Parameter 24 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0775

Parameter 25 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0776

Parameter 26 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0777

Parameter 27 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0778

Parameter 28 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0779

Parameter 29 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0780

Parameter 30 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0781

Parameter 31 fiir
vereinfachte
Programmierebene

0782

Parameter 32 fiir
vereinfachte
Programmierebene

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

701
(F701)

50
(PSEL)

4.5
6.37
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« et Aufisung o A seh
Bezeich- | Kommunikations- ' ; ) : rundein-  [Benutzer- iehe
Funktion Einneit Einstellbereich
nung Nr. Bedienfeld / stelling ~~ feinsteliung Abschnitt
serielle Komm.
Fi9n 0790 Auswahl der ) i o HELLD o
Bedienfeldanzeige 1 F 19 fbisF 754 6.34.10
beim Einschalten 2,3 -
79 0791 1.und 2. Zeichenvon | hex . 2d2d
FI5 F194 0-FFFF
190
Faige2 792 3. und 4. Zeichen von h ; 2
Fi5e 0 E ex O-FFFF d
190
F793 0793 5 und 6, Zeichenvon | hex . OFFFE 2d2d
Fi50
15y 0794 7.und 8. Zeichenvon | hex . 2d2d
L O-FFFF
F150
F9g9 0799 Werkspezifischer . . i B 3
Koefiizient 7A

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf

nicht verandert werden.

B Kommunikationsparameter

« at Auflésung o Soh
Bezeich-| Kommunikations- Grundein-  [Benutzer- iche
Funkti Einheit Einstellbereich
nung N, unktion et Bedienfeld / instellberetd telung  Jeinsteiung | Abschnitt
serielle Komm.
Fgon 0800 . . 3: 9600 bps 4
Baudrate 4: 19200 bps
5: 38400 bps 681
Fao: 0801 . . 0: Keine Paritit 4
Paritat 1: Gerade Paritit
2: Ungerade Paritat
Fa0 0802 Unrichter-Nummer . " 0-247 0
Fg80 0803 Zeitlimit far s 0,1/0,1 0,0
Kommunikations- 0,0: Deaktiviert,0,1-100,0
Zeitiiberschreitung
Faoy 0804 Aktion bei . . 0: Nur Alarm 0
Kommunikations- 1: Stérung (Freilauf-Stopp)
Zeitiberschreitung 2: Stérung (Runterlauf-Stopp)
n K iations-
FEOS 0805 ommunikations s 0,01/0,01 000200 0,00
Wartezyklus
F808 0806 . . 0: Slave (Sollwert 0 Hz bei Ausfall des 0
Festlegung als Master Masters) v
oder Slave fir die 1: Slave (Betrieb wird fortgesetzt bei
Ausfall des Masters)
Kommunikation zwi- 2: Slave (Nothalt bei Ausfall des Masters)
schen Umrichtern 3: Master (sendet Frequenz-Sollwerte)
4: Master (sendet Betriebsfrequenz)
Fang 0808 Bedingung fir . . 0: Standig giillig j
Erkennung einer 1: Kommunikationsauswahl = /7 [ o
Kommunikations- oder L1117
Zeitiiberschreitung 2: 1+ wahrend des Betriebs
n
Fg il 0810 C"SW?' desk‘ o - " 0: Deakiviert 0 6.10.2
orgabepunkis bel 1 Adivert 6381
Datenkommunikation
Fai: 0811 Einstellung fir % n 0
Vorgabepunkt 1 bei 0-100
Datenkommunikation
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K Kati Auftosung Grundein-  [s Sieh
Bezeich- | Kommunikations- ) rundein-  [Benutzer- iche
Funktion Einneit Einstellbereich
nung Nr. Bedienfeld / stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm
FE 2 0812 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 0.0
6.10.2
Vorgabepunkt 1 bei 00-FH
Datenkommunikation 6.381
Fg i3 0813 Einstellung fir % " 100
Vorgabepunkt 2 bei 0-100
Datenkommunikation
FE 4 0814 Frequenz fir Hz 0,1/0,01 *1
Vorgabepunkt 2 bei 00-FH
Datenkommunikation
Wahl des Daten-
Fg29 0820 ani es Daten B B 0: Toshiba Umrichterprotokoll 0
iibertragungspro-
okl 1: Modbus RTU-Protokoll
oo 6.38.1
FASE 0856 - - 1: 2 Pole 2
2: 4 Pole
Anzah 3: 6 Pole
nzah! der
Notrmole for 4: 8 Pole
D°t°”;°e o LE‘ 5: 10 Pole
atenkommunikation
6: 12 Pole
7: 14 Pole
8: 16 Pole
FEID 0870 Blockiransfer —zu - - 0: Keine Auswahl 0
schreibende Daten 1 1: Kommunikationsbefehl 1
2: Kommunikationsbefeh 2
3: Frequenz-Sollwert
Fg87: 0871 - - . i 0
a7 Blocktransfer — 2u 4: Ausgangsdaten an der Klemmleiste
schreibende Daten 2 5: FM-Analogausgang
6: Motordrehzahibefeht
FEI5 0875 Blocktransfer - zu - - 4
0: Keine Auswahl
lesende Daten 1
1: Statusinformation 1
o 2: Ausgangsfrequenz
FEIE 0876 Blocktransfer — zu - - 3 Ausgangsstrom 0
lesende Daten 2 4: Ausgangsspannung
5 i
FETT 0877 Blocktransfer - zu - - 6: PID-Riickkopplungswert 0
lesende Daten 3 7: Digitale Eingangsklemmen
8: Digitale
Fg878 0878 Blocktransfer - zu - - 9: VIA-Klemme 0
lesende Daten 4 10: VIB-Klemme
11: VIC-Klemme
12: Eingangsspannung
7 0879 - - 0
FEI5 (Gleichspannungserkennung)
Blocktransfer - zu 13 Motordrehzah!
lesende Daten 5 14 Drehmoment
FBEED 0880 Freie Notiz - " 0-65530 (65535) 0 6.38.3
Fg58 0898 Werkspezifischer - . . . 3
Koeffizient 8A
Riicksetzung der o
FE533 0899 Kommunikations- - - - 0 6.38.1
’ 1: Riicksetzung (kehrt auf O zuriick)
funktion

*1: D ie Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
11 *3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréndert werden.
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B PM-Motorparameter

« at Aufisung - s sion
Bezeich- | Kommunikations- ' ; ) : rundein-  [Benutzer- iehe
Funktion Einneit Einstellbereich
nung N, Bedienfeld / Istellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm.
Fa00 0900 Werkspezifischer . B :
Koeffizient 9A "3
Font 0901 Werkspezifischer . . i .
Koeffizient 98
Fa02 0902 Werkspezifischer . B .
Koeffizient 9C
Fgog 0909 Werkspezifischer R R . .
Koeffizient 9D
F9.:0 0910 Stromschwelle zur % " 100 639
Erkennung von 1-150
Asynchronlauf
Fg it 0911 Reaktionszeit zur s 0,01/0,01 0,00
Erkennung von 0.00: Keine Erkennung 0,01-2,55
Asynchronlauf
'
Fgic 0912 Induktivitét g-Achse mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00 6.252
6.39
Fg91:3 0913 Induktivitit d-Achse mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00
£y 0914 Werkspezifischer . B .
Koefiizient 9E
3
-1~ 0915 Werkspezifischer . B B
Koeffizient 9L
F9.5 0916 Werkspezifischer . Bl .
Koeffizient 9F
Fg17 0917 Werkspezifischer . B B
Koeffizient 9G
F918 0918 Werkspezifischer . . -
Koeffizient 9H )
Fg:9 0919 Werkspezifischer . B B
Koefizient 91
Fgan 0920 Werkspezifischer . B .
Koeffizient 9J )
F930 0930 Werkspezifischer . B B
Koeffizient 9K

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient” sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréndert werden.
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B Traversbetrieb-Parameter

K Kati Aufiosung Grundein-  [senutz Sieh
Bezeich-| Kommunikations- ) rundein-  [Benutzer- iehe
Funkt Einneit i Einstellbereich
nung Nr. unidion inne! Bedienfeld / nsteliberetd stellung ~~ feinstellung Abschnitt
serielle Komm

Fg580 0980 Auswahl . " 0: Deakiiviert 0

Traversbetrieb 1: Aktiviert 6.40
Fgg ¢ 0981 Hochlaufzeit s 0,1/0,1 01-120,0 25,0

Traversbetrieb
F982 0982 Runterlaufzeit s 0,1/0,1 04-120,0 25,0

Traversbetrieb

h

FLSE3 0983 Schrittweite % 0,1/0,1 00250 100

Traversbetrieb
FogY 0984 Sprungweite % 0,1/0,1 00-50,0 10,0

Traversbetrieb
B Werkspezifische Parameter

Bezeichnung Funktion Siehe Abschnitt

AS00-R577 Werkspezifischer Koeffizient -3

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient” sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht veréandert werden.

B Kommunikationsoptions-Parameter

Bezeichnung Funktion Siehe Abschnitt
rono-c0i8.r800-r808 Parameter fiir Kommunikationsoptionen E6581913
£120-C 149 Parameter fiir CC-Link-Option E6581830
Cis50-0141588 Parameter fiir ProfiBus DP-Option E6581738
roon-raqg Parameter fiir DeviceNet-Option E6581737
CHOO-C0445 CB50-0859 Parameter fiir EtherCAT-Option £6581818
C500-0545 Gemeinsame EtherNet-Parameter cose17a1
£550-0589 Parameter fiir EtherNet/IP-Option
CE00-C64S Parameter fiir Modbus TCP-Option
LI00-0788.0800-08380 Parameter fiir CANopen-Kommunikation E6581911

Anmerkung: Ausfiihrliche technische Angaben finden Sie in den einzelnen Betriebsanleitungen.

11.4 Werkseinstellungen der Umrichtermodelle

Ansprechschwelle[Anzeigeeinheit
Automatische .
prehmoment- wendes | moastatances 701 5T INennleistung Motor- M(:tor— i Bockiersehutz Lo nvegrie-
11 o Anhebung anbbumg |13 Motors Nennstrom  |Leeriaufstrom \sonsaryverfenden
mrichtertyp Gberspannung Wattmeters
RV F308 F308 Fuocg FHEOS Fuis FY B FEIE Fi4g
(%) @) (kW) (%) (kW) (A) (%) (%)
VF$15-2004PM-W 6.0 2000 0,12 6.2 0,40 20 65 136 o
VFS15-2007PM-W 6.0 2000 0,12 58 075 34 60 136 3
VF$15-2015PM-W 6.0 750 0,12 43 1,50 6.2 55 136 0
VFS$15-2022PM-W 50 750 0,12 41 2,20 8,9 52 136 o
VF$15-2037PM-W 50 400 0,12 34 4,00 14,8 48 136 1
VFS15-2055PM-W 40 15,0 044 30 5,50 210 46 136 1
VF$15-2075PM-W 30 15,0 044 25 7.50 28,2 43 136 1
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Ansprechschwelle |Anzeigeeinheit
Automatische !
JDrehmoment- Wert des Belastbarkeit des Drehmoment- INennleistung Motor- Motor- furBlocklerschutz | yeq integrie-
A Anhebung Anhebung 55 MO Nennstrom  |Leerlaufstrom (sofesary i renden
mrichtertyp Oberspannung Wattmeters
PV F308 F305 Fyoe FyO5 Fyis Fyig FEZE F4g
(%) Q) (kw) (%) (kw) (A) (%) (%)
VFS15-2110PM-W 20 75 0,88 23 11,00 40,6 41 136 1
VFS15-2150PM-W 20 75 088 2,0 15,00 54,6 38 136 1
VFS15S-2002PL-W 60 200,0 0,12 83 0,20 12 70 136 0
VFS155-2004PL-W 60 200,0 0,12 62 0,40 20 65 136 0
VFS155-2007PL-W 60 200,0 0,12 58 075 34 60 136 0
VFS15S-2015PL-W 60 75,0 0,12 43 1,50 62 55 136 0
VFS155-2022PL-W 50 75,0 0,12 41 2,20 89 52 136 0
VFS15-4004PL-W 60 200,0 0,12 62 040 1.0 65 141 0
VFS15-4007PL-W 60 200,0 0,12 58 075 1.7 60 141 0
VFS15-4015PL-W 60 200,0 0,12 43 1,50 31 55 141 [}
VFS15-4022PL-W 50 200,0 0,12 41 2,20 45 52 141 0
VFS15-4037PL-W 50 160,0 0,12 34 4,00 74 48 141 1
VFS15-4055PL-W 4,0 60,0 044 26 5,50 105 46 141 1
VFS15-4075PL-W 30 60,0 044 23 7,50 14,1 43 141 1
VFS15-4110PL-W 20 30,0 088 22 11,00 20,3 41 141 1
VFS15-4150PL-W 20 30,0 088 19 15,00 213 38 141 1
*1: Bei der Regionseinstellung JP ist £ 47 5 auf 3,7 (kW) gesetzt.
Hauptregionen
) '
Funktion Bezeichnung u RS A usA P
(Europa) (Asien, Ozeanien) (Nordamerika) (Japan)
Anmerkung 1
ULiulrF 00
an ]
Frequenz FaO4qEd 13 50,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz) 60,0 (Hz)
F2IF330)
FIEUFR 1Y
Basisfrequenz | 240-V-Klasse 230 (V) 230 (V) 230 (V) 230 (V)
Spannung wLulF Tl
1,2 500-V-Klasse 400 (V) 400 (V) 460 (V) 400 (V)
Uf-Kennlinien-Wahl L 0 0 0 2
Netzspannungskompensation 307 ) ) ) R
(Ausgangsspannungsbegrenzung)
Oberer Grenzwert fir Ubererregung £3:9 120 120 120 150
beim regeneratorischen Bremsen
Motor-Nenndrehzahi Fyi7 1410 (min) 1410 (min) 1710 (min) 1710 (min")

Anmerkung 1) Einzelheiten zum Einrichtmend finden Sie in Abschnitt 3.1.
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11.6 Eingangsklemmen-Funktionen

Die Funktionsnummern in der folgenden Tabelle kdnnen den Parametern £ (G4, F (35, F { (G bis F { {F, F {5 ! bis
F {85, A5 73 bis A5 75 zugewiesen werden.

B Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 1

Siehe
Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung
Abschnitt
0,1 - Keine Funktion Deaktiviert -
2 Vorwrtslauf (Rechtslauf) EIN: Vorwértslauf, AUS: Runterlauf-Stopp 7.2.1
TS INVERS: Vorwirtslauf-Befehl INVERS: F
4 R Riickwartslauf (Linkslauf) EIN: Rilckwirtslauf, AUS: Runterlauf-Stopp
s RN INVERS: Riickwértslauf-Befehl INVERS: R
6 ST Standby EIN: Betriebsbereit 311
AUS: Freilauf-Stopp 59
Y SN INVERS: Reglerfreigabe INVERS: ST 6.7.1
6.34.8
8 Rilcksetz-Befehl 12 EIN: Vorbereiten fiir Reset, EIN »AUS: Reset nach Stérung 132
Ty INVERS: Riicksetz-Befehl 1 *2 INVERS: RES (Quittierung nach Srérung)
10 Festfrequenz Bit 1 57
TR INVERS: Festfrequenz 1 721
12 Festfrequenz Bit 2
T INVERS: Festfrequenz 2
15 4nde mit SS1 bis SS4 (SSIN bis SS4N) (4 Bit)
14 Festfrequenz Bit 3
T INVERS: Festfrequenz 3
16 Festfrequenz Bit 4 57
T INVERS: Festfrequenz 4
18 Einrichtbetrieb iiber Klemmleiste EIN: Einrichtbetrieb Ein, AUS: Einrichtbetrieb aus 6.14
" INVERS: Einrichtbetrieb INVERS: JOG
20 Not-Halt durch externes Signal EIN: £ Not-Halt 6.20.4
AUS: Nach Stopp durch £ 5 7 3, £ Storung
Ty EXTN INVERS: Not-Halt durch externes Signal INVERS: EXT
22 DB Gleichstrombremsung EIN: Gleichstrombremsung, AUS: Bremsung abgebrochen 6.12.1
s DN INVERS: Gleichstrombremsung INVERS: DB
24 AD2 2. Hoch-/Runterlauf EIN: Hoch 2, AUS: Hoch: 1 6.8.1
"o AD2N INVERS: 2. Hoch-/Runterlauf INVERS: AD2 6.27.2
26 AD3 3. Hoch-/Runterlauf EIN: Hoch 3, AUS: Hoch 1 oder 2
T AD3N INVERS: 3. Hoch-/Runterlauf INVERS: AD3
28 VF2 Umschaltung 2. U/f-Kennlinie EIN: 2. U/f-Kennlinie 6.8.1
(Ulffest, F {70.F {7 0,F {72,F {73 (kHr wenn FE320=2
oder 3)
AUS: 1. Ulf-Kennlinie
(Pt-Einstellung,u L ,ul u,ub.EHr)
"2 VPN INVERS: Umschaltung 2. U/f-Kennlinie INVERS: VF2
32 0sC2 2. Blockierschutzschwelle EIN: Aktiviert beim Wert von 185, f444 und f445 6.8.1
AUS: Aktiviert beim Wert von f601, 441 und 443 6.202
TTUE 0SC2N INVERS: 2. Blockierschutzschwelle INVERS: OSC2
36 PID PID-Regelung verhindern EIN: PID-Regelung verhindert, AUS: PID-Regelung aktiviert 6.24
Y PIDN INVERS: PID-Regelung verhindemn INVERS: PIDN
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B Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 2

Siehe
Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung
Abschnitt
46 OH2 Externer Thermistor-Fehlereingang EIN: J 42 Storungsabschaltung, AUS: Deaktiviert 7.2.1
S OH2N INVERS: Externer Thermistor-Fehlereingang INVERS: OH2
48 scLC Per Datenkommunikation erzwungener lokaler Betrieb Wahrend der Datenkommunikation aktiviert 6.2.1
EIN: Lokal (Einstellung von £ 10 d, F 10 d) 6.38
AUS: Kommunikation
e SCLON ™ INVERS: Per Datenkommunikation erzwungener lokaler INVERS: SCLC
Betrieb
50 HD (Halten bei D EIN: F ( )IR(F rtslauf) gehalten, D 7.2.1
AUS: Runterlauf-Stopp
Ts HON INVERS: (Halten bei D INVERS: HD
52 IDC I-/ D- Anteil der PID-Regelung lschen EIN: I-/ D- Anteil Ioschen, AUS: Nicht Ischen 6.24
TEs DN INVERS: |- / D- Anteil der PID-Regelung Ischen INVERS: IDC
54 DR Umschaltung PID-Regelung EIN: Invertierte Eigenschaften der Auswah fiir F 380
AUS: Eigenschaften der Auswahl fiir £ 38
Tss DRN INVERS: Umschaltung PID-Regelung INVERS: DR
56 FORCE Erzwungener Betrieb EIN: Erzwungener Betrieb, wenn die angegebenen Storungen 6.30
auftreten (Frequenz £ & 9 4)
AUS: Normalbetrieb
Ts7 FORCEN INVERS: Erzwungener Betrieb INVERS: FROCE
58 FIRE Betrieb mit Branddrehzahl EIN: Betrieb mit Branddrehzahl (Frequenz f294)
AUS: Normalbetrieb
"5 FIREN INVERS: Betrieb mit Branddrehzahl INVERS: FIRE
60 DWELL Signal fiir Hoch-/Runterlaufverzégerung EIN: Hoch-/Runterlaufverzogerung 6.23
AUS: Normaler Betrieb
"6 INVERS: Signal fiir Hoch-/Runterlaufverzégerung
62 KEB Signal fiir Synchronisierung bei Netzausfall EIN: topp mit bei 6.19.2
AUS: Normaler Betrieb
e KEBN INVERS: Signal fiir Synchronisierung bei Netzausfall INVERS: KEB
64,65 Werksspezifischer Koeffizient 1
- 7071 Werksspezifischer Koeffizient “
74 CKWH Integrierendes Wattmeter (kWh) - Anzeige lschen EIN: Integrierendes Wattmeter (kWh) - Anzeige I5schen 6.36
AUS: Deaktiviert
"7 CHWHN INVERS: Integrierendes Wattmeter (kWh) - Anzeige Ischen | INVERS: CKWH
76 TRACE Triggersignal fiir Riickverfolgung EIN: Tr (Start) der 6.35
AUS: Deaktiviert
T TRACEN INVERS: Triggersignal fiir Riickverfolgung INVERS: TRACE

*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréandert werden.
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B Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 3

[Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung Stene
Abschnitt
78 HSLL fiir i i EIN: indi ieb bei geringer 6.21
bei geringer Last Last verboten
AUS: i bei geringer
Last zugelassen
e HSLLN INVERS: Sperrsignal fiir automatischen INVERS: HSLL
Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei geringer Last
80 HDRY RY-RC-Klemmenausgang wird gehalten EIN: Wenn einmal eingeschaltet, wird RY-RC gehalten 722
AUS: Der Status von RY-RC &ndert sich zustandsabhangig in
Echtzeit
Y HORYN INVERS: RY-RC-Klemmenausgang gehalten INVERS: HDRY
82 HDOUT OUT-NO-Klemmenausgang gehalten EIN: Wenn einmal eingeschaltet, wird OUT-NO gehalten
AUS: Der Statuts von OUT-NO &ndert sich zustandsabhangig
in Echtzeit.
"Tes HDOUTN | INVERS: OUT-NG-Kiemmenausgang gehalten INVERS: HDOUT
88 uP Frequenz AUF EIN: Frequenz wird erhaht 6.10.4
AUS: Frequenzerhhung wird abgebrochen
"8y upn INVERS: Frequenz AUF INVERS: UP
90 DWN Frequency AB EIN: Frequenz wird vermindert
AUS: F g wird
ST INVERS: Frequenz AB INVERS: DWN
92 Frequenz AUF/AB Ischen AUS — EIN: Frequenz AUF/AB I6schen
"o INVERS: Frequenz AUF/AB Ischen INVERS: CLR
96 Freilauf-Stopp-Befehl EIN: Freilauf-Stopp 311
» o AUS: Freilauf-Stopp abgebrochen 6348
97 FRRN INVERS: Freilauf-Stopp-Befehl INVERS: FRR
98 FR Wah! Vorwérts-/Rickwértslauf EIN: Vorwartslauf-Befehl 7.24
AUS: Rilckwértslauf (Linksanlauf)
"o FRN INVERS: Vorwérts-/Rickwértslauf INVERS: FR
100 RS Start-/Stopp-Befehl EIN: Start-Befehl
AUS: Stopp-Befehl
~ 401 | RsNT T INVERS: Start/Stopp-Befehl INVERS: RS
104 FCHG Freq [ EIN: F207(F208=0) 6.2.1
AUS: fmod
" os FCHGN INVERS: Modus, INVERS: FCHG
Umschaltung
106 FMTB " Modus, K EIN: Klemmleiste (VIA) akiiviert
AUS: Einstellung von fmod
T FMTEN INVERS: F i Modus, INVERS: FMTB
108 | cmTB Befehlsmodus, Klemmleiste EIN: Klemmleiste akliv
AUS: Einstellung von cmod
" 09” 7| Cuen” INVERS: Befehlsmodus, Klemmleiste INVERS: CMTB
110 PWE Parametrierfreigabe EIN: Parametrierung erlaubt 6.34.1
AUS:_Einstellung von 700
T PWEN INVERS: Parametrierfreigabe INVERS: PWE
120 FSTP1 Schnellstopp-Befehl 1 EIN: Befehl fur dynamischen schnellen Runterlauf 6.14
AUS: Runterlauf mit Ubererregung abgebrochen
(Anmerkung: Bei Abbruch des Runterlaufs mit Ubererregung wird
der Betrieb fortgesetzt.)
T FSTRPIN INVERS: Schnellstopp-Befehl 1 INVERS: FSTP1
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B Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 4

FFunktion Nr. Code Funktion Beschreibung Siene
Abschnitt
122 FSTP2 Schnelistopp-Befehl 2 EIN: Automatischer Runterlauf 6.1.4
AUS: Runterlauf mit Ubererregung abgebrochen
Bei Abbruch des mit U wird
der Betrieb fortgesetzt)
i FSTP2N INVERS: Schnellstopp-Befehl 2 INVERS: FSTP2
134 TVS Travers-Freigabesignal EIN: Freigabesignal des Traversbetriebs 6.40
AUS: Normaler Betrieb
R TVSN INVERS: Travers-Freigabesignal INVERS: TVS
136 RSC Signal fiir Niederspannungsbetrieb EIN: Niederspannungsbetrieb 6.17
AUS: Niederspannungsbetrieb abgebrochen
R RSON INVERS: Signal fiir Niederspannungsbetrieb
140 SLOWF Vorwarts-Runterlauf EIN: Vorwirtslaufbetrieb mit Frequenz £ 38 3 6.222
AUS: Normaler Betrieb
T SLOWFN INVERS: Vorwarts-Runterlauf INVERS: SLOWF
142 STOPF Vorwartslauf-Stopp EIN: Vorwrtslauf-Stopp, AUS: Normaler Betrieb
T3 STOPFN INVERS: Vorwirtslauf-Stopp INVERS: STOP
144 SLOWR Riickwarts-Runterlauf EIN: Riickwartslaufbetrieb mit Frequenz £ 38 3
AUS: Normaler Betrieb
T s SLOWRN INVERS: Riickwarts-Runterlauf INVERS: SLOWR
146 STOPR Riickwirtslauf-Stopp EIN: Riickwartslauf-Stopp, AUS: Normaler Betrieb
Y STOPRN INVERS: Riickwartslauf-Stopp INVERS: STOPR
148 bis 151 Werkspezifische Koeffizienten 1
152 MOT2 Umschaltung Motor Nr. 2 (AD2+VF2+0CS2) EIN: Motor Nr. 2 6.8.1
(PE=D,F 10, F 171 F 172, F 173 (EHr wenn
FE3d=Coder3),F {65 F500,F50 1, F503)
AUS: Motor Nr. 1 (Einstellung auf Wertvon P&, u L, ul u, ub,
EHr ADC JEL, FS02,FEDY)
s MOT2N INVERS: Umschaltung Motor Nr. 2 (AD2+VF2+0CS2) INVERS: MOT2
158 RES2 Ricksetz-Befehl 2 2 EIN: Reset nach Storung 132
CTise RES2N _ INVERS: Riicksetz-Befehl 2 *2 INVERS: RES2
200 PWP Parameriesperre EIN: Parameterbearbeitung gesperrt 6.34.1
AUS: Einstellung von F 755
" o01 PWPN INVERS: Parametriesperre
202 PRWP Parameterlesesperre EIN: Lesen/Bearbeiten von Parametern gesperrt
AUS: Einstellung von F 700
T T203 PRWPN INVERS: Parameterlesesperre INVERS:PRWP

*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf

nicht verandert werden.
*2: Diese Funktionen kénnen nicht als ,Standig aktive* Funktion 1 bis 3 (5 (54, F (08, F ! () zugewiesen werden.
Anmerkung 1: In der obigen Tabelle nicht beschriebene Funktionsnummern sind mit ,Keine Funktion* belegt.
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e Prioritat der Eingangsklemmen-Funktionen

23 |67 |89 |10,11 18 |20 |22 [2425 (36,37 |48 50 (88,89 [96 |110 [122
Funktion |45 12,13 19 |21 |23 [2829 [52,53 |49 51 [9091 [o7 |111 [123
Code 14,15 32,33 |54,55 [106 92,93 200
Nr. 16,17 107 201
108
109
FI 23
I P X X | x o X X
ST 6,7 © oo @] o ©
RES 8,9 O |0 O O| X | O o (@] O O O ol O O
SS1/ 10,11
Ss2/ 12,13
Ss3/ 1415 Ol Xx|O X | X | X O O o O @) X| O X
ss4 16,17
JoG 18,19 ) ) © X o © o | x| O o
EXT 20,21 ©|0]|© © © © o O o © @) ol O ©
DB 22,23 © ) © o x © of o
AD2/ 24,25
VF2/ 28,29 OlO]O (@] OO | O ) o O O oOf O O
ocs2 32,33
PID/ 36,37
IDC/ 52,53 OlO]O (@] X|1O| X o @) O O o] O O
PIDSW__ |54,55
SCLC/  |48,49
FMTB/ 106,107 OlO] O (@] OO | O @] O O O o] O O
cMTB 108,109
HD 50,51 o|lx]o o X| x| x| o ) o o | x| of x
UP/ 88,89
DWN/ 90,91 O|O0]|O O O[O0 o O O O ol O O
CLR 92,93
FRR 96,97 ©| 0|0 © ©(0|© o O o © O O ©
PWE/ 110,111
PWP 200201 O|O]|O O O|l]0]| 0O o O o O O O O
FST 122,123 ©|XxX|O © ©fXx|o O O @] © O x| O

© Prioritat O Aktiviert X Deaktiviert
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11.7 Ausgangsklemmen-Funktionen

Die Funktionsnummern in der folgenden Tabelle kdnnen den Parametern £ {35 bis F {35, F {57und F {55 zuge-
wiesen werden.

B Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 1

IFunktion N Code Funktion Beschreibung Siehe
Abschnitt
0 LL Untere Grenzfrequenz erreicht/unterschritten EIN: Ausgangsfrequenz ist héher als ¢ L 5.4
AUS: Ausgangsfrequenz ist . L oder niedriger
1 LLN INVERS: Untere Grenzfrequenz erreicht/unterschritten | INVERS: LL
2 uL Obere Grenzfrequenz erreicht/iiberschritten EIN: Ausgangsfrequenz ist Li L oder hoher
EIN: Ausgangsfrequenz ist niedriger als L/
3 ULN INVERS: Obere Grenzfrequenz erreicht/iberschritten | INVERS: UL
4 Low Frei wahlbare Frequenz ist EIN: ist £ {00 oder hoher 65.1
EIN: Ausgangsfrequenz ist niedriger als £ {38 7.2.2
5 LOWN INVERS: Frei wahlbare Frequenz st erreicht/ INVERS: LOW
iiberschritten
6 RCH ist erreicht EIN liegt im Bereich der Befehlsfrequenz + £ {02 652
abgeschlossen) AUS: Ausgangsfrequenz ist héher als die Befehisfrequenz + £ {2 722
7 RCHN INVERS: Signal fiir Erreichen der Ausgangsfrequenz | INVERS: RCH
(Inversion zu ,Hochlauf/Runterlauf abgeschlossen*)
8 RCHF Frei wahlbare Frequenz ist erreicht oder EIN: liegtinnerhalb £ {5 i+ F 102 6.5.3
AUS: Ausgangsfrequenz ist hoher als F {0 {+F {02
9 RCHFN INVERS: Frei wahlbare Frequenz st erreicht oder INVERS: RCHF
unterschritten
10 FL Stérungssignal (Strungsausgang) EIN: Umrichter-Stérung 722
AUS: Keine Umrichter-Stérung
1 FLN INVERS: Stérungssignal (INVERS: INVERS: FL
Stsrungsausgang)
14 POC Vorwarnung Uberstrom-Erkennung EIN: Ausgangsstrom ist £ &  oder hoher 6.29.2
AUS: Ausgangsstrom st niedriger als F 5 {
15 POCN INVERS: Vorwarnung Uberstromerkennung INVERS: POC
16 POL Vorwarnung Uberlasterkennung EIN: £ 55 7 (%) oder mehr der berechneten Uberlastungsgrenze 56
AUS: Weniger als £ 5 5 7 (%) des berechneten Werts der
Uberlastungsgrenze
17 | POLN INVERS: Vorwarnung Uberlasterkennung INVERS: POL
20 POH Vorwarnung Uberhitzungserkennung EIN: Ca. 95°C oder mehr am IGBT-Element 722
AUS: Weniger als ca. 95°C am IGBT-Element (90°C oder weniger nach
Aktivierung der Erkennung)
21 POHN INVERS: Vorwarnung Uberhitzungserkennung INVERS: POH
22 POP Vorwarnung Uberspannungserkennung EIN: Uberspannungsgrenzwert in Funktion 6.195
AUS: Uberspannungserkennung abgebrochen
23 POPN INVERS: Vorwarnung Uberspannungserkennung INVERS: POP
24 MOFF L im L i EIN: U imL (MOFF) 6.29.13
AUS: L
25 MOFFN INVERS: Unterspannungserkennung im INVERS: MOFF
Leistungsstromkreis
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B Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 2

[Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung A:'e:e‘
schnitt
% uc Unterstromerkennung EIN: Nachdem der Ausgangsstrom £ &5 { { oder weniger erreicht 6207
hat, wird ein Wert von weniger als = 5 { {+F 5 5 firdiein
F B 12 festgelegte Zeitdauer gehalten.
AUS: Ausgangsstrom ist groRer als = 5 { |
(F& ! !+F 5T 9 oder mehr nach Ansprechen der Erkennung)
27 UCN INVERS: Unterstromerkennung INVERS: UC
ot Uberdrehmoment-Erkennung EIN: Nachdem das Drehmoment ~ 5 {5 oder mehr erreicht hat, wird ein
28 T 7 Scermen " 6.29.10
Wertvon mehrals ~ & {5-F5 {9 furdein F5 {8
festgelegte
Zeitdauer gehalten.
AUS: Drehmoment ist kleiner als £ & { &
(F& {5-FE !5 oder weniger nach Ansprechen der Erkennung)
29 oTN INVERS: Uberdrehmoment-Erkennung INVERS: OT-Funktion
30 POLR g vor ( des EIN: 50 % oder mehr des berechneten Werts der in F 3 [J 5 festgelegten 6.194
Uberlastungsgrenze
AUS: Weniger als 50 % des berechneten Werts derin & 37§ festge-
legten Uberlastungsgrenze
31 POLRN INVERS: Vorwarnung vor Uberlastung des INVERS: POLR
Bremswiderstands
10 RUN Start/ Stopp EIN: Wahrend die Betriebsfrequenz ausgegeben wird oder eine
Gleichstrombremsung erfolgt (f &) 22
AUS: Betrieb gestoppt
M RUNN INVERS: Start/Stopp INVERS: RUN
12 HFL Schwere Stérung EIN: Bei Storung *2
AUS: Wenn die obigen Strungen nicht anstehen
43 HFLN INVERS: Schwere Stérung INVERS: HFL
44 LFL Leichte Stérung EIN: BeiStorung (L {~3.0F (-3, 0H.OL ~3.0Lr)
AUS: Wenn die obigen Stérungen nicht anstehen
45 LFLN INVERS: leichte Storung INVERS: LFL
50 FAN Ventilator EIN/AUS EIN: Ventilator ist in Betrieb 6.29.11
AUS: Ventilator ist nicht in Betrieb
51 FANN INVERS: Ventilator EINJAUS INVERS: FAN
52 JoG Einrichtbetrieb EIN: Im Einrichtbetrieb 6.14
AUS: In anderen Betriebsarten als im Einrichtbetrieb
53 JOGN INVERS: im Einrichtbetrieb INVERS: JOG
54 JBM iber EIN: Bei Steuerbefehl von der Klemmleiste 6.2.1
AUS: Bei anderen als den obigen Betriebsarten
55 JBMN INVERS: iiber INVERS: JBM
56 cot Warnung des Betriebsstundenzahlers EIN: Aufgelaufene Betriebsstundenzahl ist = 5 & { oder mehr 6.29.12
AUS: Aufgelaufene Betriebsstundenzahl ist weniger als = &5 2 {
57 COTN INVERS: Warnung des Betriebsstundenzahlers INVERS: COT
s comopP der D, EIN: i der D Option
Option AUS: Gegenteiliger Fall
----- 6.38
59 COMOPN | INVERS: Kommunikationsfehler der INVERS: COMOP
Datenkommunikations-Option
*2: BeiStérung L, OCA, EPH I, EPHD, Ok, 02, 03, UED3, DHE, E,EEP 1~3, Errd~5, UL, UP I, Ekn,
Ebni~3,EFC, PrF ELYP, E- 13, E- B~ {,E-J3,E-C0B,E-32,E-37,E-39.
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B Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 3

IFunktion Nr. Code Funktion Beschreibung Siehe
Abschnitt
60 FR Vorwarts-/Riickwartslauf EIN: Riickwartslauf 122
AUS: Vorwartslauf -
(Der Status des Betriebsbefehisignals wird ausgegeben, wahrend der
Motor im Stillstand ist. Wenn kein Befehl ansteht, bedeutet dies AUS.)
61 FRN INVERS: Vorwrts-/Rilckwartslauf INVERS: FR
62 RDY1 Betriebsbereit 1 EIN: Betriebsbereit (einschiieRlich STIRUN)
AUS: Gegenteiliger Fall
63 RDYIN INVERS: Betriebsbereit 1 INVERS: RDY1
64 RDY2 Betriebsbereit 2 EIN: Betriebsbereit (ohne ST/RUN)
AUS: Gegenteiliger Fall
65 RDY2N INVERS: Betriebsbereit 2 Invertierung der RDY2-Funktion
68 BR Bremse freigeben EIN: Bremserregungssignal 6.22
AUS: Bremsfreigabesignal
69 BRN INVERS: Bremsfreigabe INVERS: BR
70 PAL Aligemeine Vorwarnung EIN: Eine der folgenden Funktionen ist 722
EIN: ON POL, POHR, POT, MOFF, UC, OT, LL-Stopp, COT und
Runterlauf wegen kurzzeitigem Netzausfall.
Oder £, P, [ -, H gibt einen Alarm aus.
AUS: Gegenteiliger Fall
71 PALN INVERS: allgemeine Vorwamung INVERS: PAL
78 COME RS485-Kommunikationsfehler EIN: Kommunikationsfehler aufgetreten 638
AUS: Kommunikation funktioniert -
79 COMEN INVERS: R$485-Kommunikationsfehler INVERS: COME
% DATA1 Datenausgabespezifikation 1 EIN: Bit 0 von FAS0 ist EIN
AUS: Bit 0 von FA50 ist AUS
93 DATAIN INVERS: Datenausgabespezifikation 1 INVERS: DATA1
9 DATA2 Datenausgabespezifikation 2 EIN: Bit 1 von FA50 ist EIN
AUS: Bit 1 von FA50 ist AUS
9% DATA2N INVERS: Datenausgabespezifikation 2 INVERS: DATA2
106 LLD Ausgang fiir kleine Last EIN: Weniger als das Hochlast-Drehmoment (F 3 3 5-F 3 3 8) 6.21
AUS: Hochlast-Drehmoment (F 3 3 5—F 3 3 F') oder mehr
107 LLDN INVERS: Ausgang fiir leichte Last INVERS: LLD
108 HLD Ausgang fiir schwere Last EIN: Hochlast-Drehmoment (< J 3 5-F 3 3 §) oder mehr
AUS: Weniger als das Hochlast-Drehmoment (F 3 3 5-F 3 3 5)
109 HLDN INVERS: Ausgang fiir schwere Last INVERS: HLD
120 LLs Stopp bei unterer Grenzfrequenz EIN: Bei der unteren Grenzfrequenz wird der Betrieb fortgesetzt 643
AUS: Gegenteiliger Fall
121 LLSN INVERS: Stopp bei Erreichen/Unterschreiten der INVERS: LLS
unteren Grenzfrequenz
122 KEB Synchronisierter Betrieb bei Netzausfall EIN: Synchronisierter Betrieb bei Netzausfall 6102
AUS: Gegenteiliger Fall
123 KEBN INVERS: Synchronisierter Betrieb bei Netzausfall INVERS: KEB
124 Tvs Traversbetrieb luft EIN: Traversbetrieb lauft 6.40
AUS: Gegenteiliger Fall
125 TVSN INVERS: Traversbetrieb lauft INVERS: TVS
126 TVSD Travers-Runterlauf lauft EIN: Travers-Runterlauf Iauft
AUS: Gegenteiliger Fall
127 TVSDN INVERS: Travers-Runterlauf lauft INVERS: TVSD
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B Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 4

[Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung Siehe
Abschnitt
128 LTA Wartungsintervall-Meldung EIN: Bei einem Ventilator, Steuerplatinen-Kondensator oder 6.29.15
wird ein Tei fallig
AUS: Bei keinem Ventilator, Steuerplatinen-Kondensator oder
i wird ein Teil fallig
129 LTAN INVERS: Wartungsintervall-Meldung INVERS: LTA
130 POT g U EIN: Drehmomentstrom ist 70 % des bei ~ 5 { & eingesteliten Werts 6.29.10
oder mehr
AUS: Drehmomentstrom ist wenigerals = & {5 x70%-F 5 {5
131 POTN INVERS: ( INVERS: POT
132 FMOD Frequenzvorgabe 1/2 EIN: Auswahl von Frequenzvorgabe 2 (< &' [ 7) 58
AUS: Auswahl von Frequenzvorgabe 1 (< /7 [ )
133 FMODN INVERS: Frequenzvorgabe 1/2 INVERS: FMOD
136 FLC Auswahl Bedienfeld/Fernbedienung EIN: Betriebssignal oder Bedienfeld 621
AUS: Gegenteiliger Fall
137 FLCN INVERS: Auswahl Bedienfeld/Femnbedienung INVERS: FLC
138 FORCE Erzwungener Dauerbetrieb l3uft EIN: Erzwungener Dauerbetrieb lauft 630
AUS: Gegenteiliger Fall )
139 FORCEN | INVERS: Erzwungener Dauerbetrieb lauft INVERS: FORCE
140 FIRE Betrieb mit vorgegebener Frequenz lauft EIN: Betrieb mit vorgegebener Frequenz léuft
AUS: Gegenteiliger Fall
141 FIREN INVERS: Betrieb mit vorgegebener Frequenz lauft INVERS: FIRE
144 PIDF Ubereinstimmung von Frequenzvorgaben EIN: Dievon £ 35 5 und F 3 & 5 vorgegebenen Frequenzen stimmen 6.24
umF {5 7 dberein.
AUS: Gegenteiliger Fall
145 PIDFN INVERS: U von F INVERS: PIDF
146 FLR Stérungssignal (auch wahrend Wiederanlaufversuch | EIN: Wahrend Umrichter auf Stérung steht oder Wiederanlaufversuch 6193
ausgegeben) unternimmt
AUS: Wihrend Umrichter nicht auf Stérung steht und keinen
Wiederanlaufversuch unternimmt
147 FLRN INVERS: Stérungssignal (auch wahrend INVERS: FLR
Wiederanlaufversuch ausgegeben)
150 PTCA Alarmsignal fiir PTC-Eingang EIN: PTC-Temperatureingangswert entspricht & & 4 & oder mehr 6.29.16
AUS: PTC-Temperatureingangswert ist niedriger als £ &5 4 &
151 PTCAN INVERS: Alarmsignal fiir PTC-Eingang INVERS: PTCA
152, 153 Werkspezifischer Koeffizient - 1
154 DISK Unterbrechung Analogeingangssignal EIN: Eingangswert an Klemme VIB ist £ 5 3 J oder niedriger 6.29.14
AUS: Eingangswert von Klemme VIB ist hoher als F 5 3 3
155 DISKN INVERS: Unterbrechung Analogeingangssignal INVERS: DISK
156 L Zustand von Klemme F EIN: Klemme F ist im EIN-Zustand 722
AUS: Klemme F ist im AUS-Zustand -
157 LN INVERS: Zustand von Klemme F INVERS: LIt
158 Li2 Zustand von Kiemme R EIN: Klemme R ist im EIN-Zustand
AUS: Kiemme R ist im AUS-Zustand
159 Li2N INVERS: Zustand von Klemme R INVERS: LI2
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B Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 5

IFunktion Nr. Code Funktion Beschreibung Siehe
Abschnitt
160 LTAF Meldung fiir EIN: Kil erreicht die
AUS: Kihlventilator erreicht noch nicht die Teileaustauschzeit 6.2015
161 LTAFN INVERS: Austauschintervall-Meldung fir Kiihi- INVERS: LTAF
ventilator
162 NSA Alarmwert des Startvorgang-Zahler EIN: Anzahl der Startvorgange ist £ & 4§ oder héher 6.29.17
AUS: Anzahl der Startvorgéinge ist niedriger als £ 5 48
163 NSAN INVERS: Alarmwert des Startvorgang-Zahler INVERS: NSA
166 DACC Hochlaufbetrieb lauft EIN: Hochlaufbetrieb lauft
AUS: Hochlaufbetrieb lauft nicht
167 DACCN INVERS: Hochlaufbetrieb lauft INVERS: DACC
168 DDEC Runterlaufbetrieb lauft EIN: Runterlaufbetrieb lauft
AUS: Runteriaufbetrieb lauft nicht
169 DDECN INVERS: Runterlaufbetrieb [auft INVERS: DDEC .22
170 DRUN Konstantdrehzahibetrieb lauft EIN: Konstantdrehzahibetrieb lauft
AUS: Konstantdrehzahlbelrieb [auft nicht
171 DRUNN INVERS: Konstantdrehzahibetrieb lauft INVERS: DRUN
172 DDC Gleichstrombremsung lauft EIN: Gleichstrombremsung lauft
AUS: Gleichstrombremsung lauft nicht
173 DDCN INVERS: Gleichstrombremsung lauft INVERS: DDC
174 bis 179 Werksspezifischer Koeffizient - 4
50 | PU Signal am Impulsausgang fir integrierte Eingangs- | EIN: Integrierte Eingangsleistung erreicht 6.33.1
leistung Aus: Integrierte Eingangsleistung nicht erreicht
SMPA Vorwarnsignal StoRiiberwachung EIN: Strom-/D erreich den der
182 Stofiiberwachung 628
AUS: Erkennungsgrenzwert wird nicht erreicht
183 | smpan INVERS: Vorwarnsignal Stofiiberwachung INVERS: SMPA
222 bis 253 Werksspezifischer Koeffizient B 1
254 | AOFF Immer AUS Immer AUS 722
255 | AON Immer EIN Immer EIN

*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf

nicht verandert werden.

Anmerkung 1: In der obigen Tabelle nicht aufgefiihrte Funktionsnummern sind mit ,Keine Funktion® belegt: Das Aus-

gangssignal ist bei geraden Nummern immer ,AUS*, bei ungeraden Nummern immer ,EIN*“.
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11.8 Anwendungs-Schnelleinstellung

Wenn { bis 7 als Parametereinstellung fiir 7./ 7 (Anwendungs-Schnelleinstellung) gewahlt ist, werden die
Parameter der folgenden Tabelle auf die Parameter # 75 ¢ bis £ 752 (Schnelleinstellungs-Parameter 1 bis 32)
eingestellt.

Die Parameter ~ 75 ! bis F 752 werden im Schnelleinstellungs-Modus angezeigt.

Einzelheiten zum Schnelleinstellungsmodus finden Sie im Abschnitt 4.2.

T i: Schnelle o 3: T
AuR Ersteinrichtung Férderanlage |Materialtansport | Hubantrieb | 5. Lifter 5! Pumpe Verdichter
F5 1 Chld Chbd Chod Chod Chbd Chbd Chod
Fi52 FhOd Fhid Fh0d Fhbd Fhbd Fhbd Fhbd
FI53 AL REEC REEC REEC RCEC REEC REEC
Fa54 JEL JEL dJEL JEL JEL JEL JEL
Fi55 L UL [ UL FH FH FH
Fi56 Ll Ll Ll Ll L s [
Fa57 EHr EHr EHr EHr Ll Ll Ll
FI58 i1 i1 it FI EHr EHr EHr
Fi55 - FE FE FE i1l i it
FIE0 - oL gL gL FE FE FE
Fi5 ! - Sl 5r 1 F304 Foo Foo FZ i
Fi52 - 52 52 F308 Fooce Fooc Foil
Fi53 - 5-3 5r3 F30 F203 FaO Fal
FiBH - S5rH4 S5rH F3c2E FaOH FaOH Fal
Fi55 - 5-5 5r5 F3c25 oot Foot FPid
Fi6E - 56 5rh F330 Fo b Foilb F3559
FaET - 5-7 5r 7 F331 = = F360
F 58 - [~ FaHD F33c Foilg Foig F36 1
Fi54 - Faod FaHT F333 Foig Foig F36c

170 - FoO3 F250 F334 F2e5 FJe5 F353
FI71 - FooH F25 i FIHO F30 F301 F365
Fiie - FaHD F252 Faq Fa0c Fa0c F357
ERE] - FoHq3 F30H F3q5 F303 F303 F368
£ - F250 F308 F3IHE FG&33 F& 0 F3559
F115 - [~ F3049 F3HT FEET FG F3c
FI178 - Fo5d F500° FHOD FLEE FGid F373
F1TT - Fa304 F50E FHO5 - FG33 F380
FI8 - F308 F507 FHOU5 - FGET F3859
F174 - F309 701 FHOT - FEEE F39 1
FIE0 - Fa0 - FEHE - - FEZ I
Fig Fao Fane - 10 -
[ F5EL FPSEL PSEL PREL F5EL F5EL PLEL
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11.9 Im laufenden Betrieb nicht anderbare Parameter

Aus Sicherheitsgriinden kénnen die folgenden Parameter bei laufendem Umrichter nicht gedndert werden.

Andern Sie diese Parameter, wenn sich der Umrichter im Stillstand befindet.

RUF (Anleitfunktion)
RUR (Anwendungs-Schnelleinstellung)
AUt (Automatische Einstellung der Hoch-/

Runterlaufzeiten)
= (Automatische Drehmoment-Anhebung)
LG4 * (Wahl des Befehlsmodus)

[Erweiterte Parameter]
F{D4bisF (56
F i500bisF (55
FEOlIFasBIFE !
F30o¢ F302
F304bisF3 5
F31i8

F3cBbis FI30
F3Iq0, F3q i
F3IHE
F3IHE,FIHT
F3I60IF365
F375bisF378
F3B5/FH0D

FIihd *1 (Frequenzvorgabe)

FH (Maximalfrequenz)

Pt (U/-Kennlinienwahl)

EHFP (Grundeinstellung)

S5Et (Kontrolle der Regionseinstellung)

FHOSbis FH {7

FHE

F4g4, FYsE

FYBEDbis FHES
F5i9/FEO3IFEOSIFEOEIFE 13
FECEbisFET |

FEYYIFEESIFER {/FI50/FESS
Fo9OSbisFg (3

FRI5.F5 16

FSBD
ASODbisAS
AS73bisAS

[T,

*1: £84 und F 104 konnen im Betrieb geandert werden, indem F 73 5= gesetzt wird.
Anmerkung: Einzelheiten zum Parameter Cxxx finden Sie im ,Kommunikationshandbuch®.
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12. Technis

12.1 Modelle und ihre Standardspezifikationen

B Standardspezifikationen

Merkmal Angabe
Eingangsspannung 3-phasig, 240 V
Motor-Nennleistung (kW) 0,4 | o5 | 15 | 22 | 40 | 55 | 75 | 1 | 15
Typ VFS15
Form 2004PM-W | 2007Pmw | 201sPmw | 2022Pm-w | 2037Pm-w | 20ssemw | 207sPmew | 2110pmw | 2150Pm-w
Leistungsaufnahme (kVA) - 13 18 30 42 67 105 126 206 25,1
> Anmerkung 1
é Nenn-Ausgangsstrom 33 48 80 11,0 17,5 275 330 54,0 66,0
3 (A) - Anmerkung 2) (3.3) (4.4) (7.9) (10,0) (16.4) (25.0) (33.0) (49,0) (60.0)
Ausgangsspannung - 3-phasig, 200 V bis 240
Anmerkung 3)
Uberlast (Uberstrom) 150 % — 60 Sekunden, 200 % — 0,5 Sekunden
4 Spannung und Frequenz 3-phasig, 200 V bis 240 V - 50/60 Hz
§, g Zulissige Abweichungen Spannung: 170 V bis 264 V — Anmerkung 4), Frequenz: £5 %
8 & Ne‘ﬁ:r:a:r:i‘n;k‘s”*’ - 14 | 25 | 43 | 57 | 92 | 138 | 178 | 23 | 316
Schutzgrad (IEC 60529) 1P20
Kiihimethode Passiv | Akily, Eigenbeliftung
Farbe RAL7016
Einfaches Funkentstor-Filter

Eingebautes Filter

Merkmal Angabe
Eingangsspannung I-phasig, 240 V. 3-phasig, 500 V
Motor-Nennleistung (kW) 02 | o4 | ors | 15 | 22 04 | ors | 15 | 22 | 40 | 55 | 7s | o | s
Typ VFS158 VFS15
o 2002PL [ 2004PL | 2007PL | 2015PL[2022PL [4004PL [4007PL | 4015PL |4022PL [4037PL [4055PL | 4075PL] 4110PL] 4150PL
wo | w wo | w | w w | w | w wo |l w | w wo | w | ow

o |  ‘Leistungsaufnahme (kVA)— 06 13 18 30 | 42 11 18 31 42 72 | 109 130 | 211 | 251
B Anmerkung 1
2
@ -1
3 Nenn-Ausgangsstrom I ws [eo [0 [0 ol cofaren | 55 | o5 [ 2 170 | 277 | 330

(A) Anmerkung 2) 63 | @ | a9 | too 0 | 6 | 130 | 170 ]| @50 ] 0o

Nenn-Ausgangsspannung — 3-phasig, 200 V bis 240 V 3-phasig, 380 V bis 500
Anmerkung 3)
Uberlast (Uberstrom) 150 % — 60 Sekunden, 200 % — 0,5 Sekunden 150 % — 60 Sekunden, 200 % — 0,5 Sekunden
R Spannung und Frequenz 1-phasig, 200 V bis 240 V — 50/60 Hz 3-phasig, 380 V bis 500 V - 50/60 Hz
b - ~
55 Zuléssige Abweichungen Spannung: 170 V bis 264 V — Anmerkung 4), Spannung: 323 V bis 550 V — Anmerkung 4), Frequenz: +5 %
g Frequenz: 6 %
28 -
2° Netzkapazitat (kVA) - 08 14 23 40 54 16 27 47 64 | 100 | 152 195 | 269 | 349
Anmerkung 5

Schutzgrad (IEC 60529) 1P20 1P20
Kihimethode Passiv | Axtv, Eigenbeliftung ‘Aktiv, Eigenbelfung
Farbe RAL7016 RAL7016
Eingebautes Filter EMV-Filter EMV-Fiter

Anmerkung 1. Die Leistungsaufnahme wird bei 220 V fiir die 240-V-Modelle und bei 440 V fir die 500-V-Modelle berechnet.

Anmerkung 2. Angabe der Nennausgangsstrom-Einstellung bei einer PWM-Tragerfrequenz (Parameter £300) von 4 kHz oder
weniger. Die Nennausgangsstrom-Einstellung flir eine PWM-Tragerfrequenz von mehr als 4 kHz wird in Klammern 2
angegeben. Sie muss fiir PWM-Tragerfrequenzen Uber 12 kHz noch weiter reduziert werden. Fir 500-V-Modelle
mit einer Versorgungsspannung von 480 V oder mehr wird der Nennausgangsstrom noch weiter reduziert.

Die Grundeinstellung fir die PWM-Tragerfrequenz ist 12 kHz.
Anmerkung 3. Die maximale Ausgangsspannung ist gleich der Eingangsspannung.
Anmerkung 4. 180 V bis 264 V fir die 240-V-Modelle und 342 V bis 550 V fiir die 500-V-Modelle, bei ununterbrochener

Verwendung des Umrichters (100 % Last).
Anmerkung 5. Die erforderliche Netzkapazitat ist von der netzseitigen Umrichterimpedanz (einschlieflich der Impedanz von

Eingangsdrossel und Kabeln) abhangig.
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B Allgemeine technische Daten

Merkmal

Angabe

Hauptsteuerfunktionen

Steverungssystem

PWM-Steuerung, sinuskodiert

Ausgangsspannungsbereich —
Anmerkung 1)

Durch Korrektur der Versorgungsspannung im Bereich von 50 V bis 330 V (240-V-Klasse) bzw. 50 V bis 660 V (500-V-Klasse) einstellbar

Ausgangsfrequenzbereich

0,1 Hz bis 500,0 Hz, Grundeinstellung: 0,5 Hz bis 80 Hz, Maximalfrequenz: 30 Hz bis 500 Hz

Minimale Frequenzeinstellschritte

0,1 Hz: analoger Eingang (wenn die Maximalfrequenz 100 Hz betrégt), 0,01 Hz:

Frequenzgenauigkeit

Digitale Sollwertvorgabe: innerhalb +0,01 % der Maximalfrequenz (-10 °C bis +60 °C)
Analoge Sollwertvorgabe: innerhalb 0,5 % der Maximalfrequenz (25 °C £ 10 °C)

Spannungs-/Frequenz-Kennlinien

UIf konstant, variables Di i D hebung, i i 3
automatisches Energieeinsparen (fiir Liifter und Pumpe), PM , U-5-P
(20-500 Hz) einstellbar auf 1 oder 2, Drehmoment-Anhebung (0-30 %) einstellbar auf 1 oder 2, Emsteufrequenz beim Start (0,110 Hz)

Kt-Kennl

Frequenzvorgabe

an der Frontplatte, externes mit einer von 1-10 kQ kénnen angeschlossen
werden), 0-10 V DC /-10 - +10 V DC (Elngangs\mpedanz 30 kQ), 4-20 mA DC (Eingangsimpedanz: 250 Q).

Basisfrequenz Klemmleiste

Das Merkmal kann einfach mittels einer Zwei-Punkt-Einstellung eingestellt werden. Einstelloptionen: Analogeingang (VIA, VIB, VIC).

Frequenzspriinge Es kdnnen drei Sprungfrequenzen und Sprungweiten eingestellt werden.
Obere und untere Obere Grenzfrequenz: 0,5 bis max. Frequenz, untere 0 bis obere

Grenzfrequenzen

PWM-Tra 2,0 kHz bis 16,0 kHz (Grundeinstellung: 12,0 kHz).

PID-Regelung Einstellung des P-Anteils, des I-Anteils, des D-Anteils und der Reaktionszeit vor Regelung. Kontrolle des Sollwerts nach PID-Berechnung.

Hoch-/Runterlaufzeiten

Lineare

Drei individuelle Hoch- und Runterlaufzeiten (je 0,0 s bis 3600 s) Wahl der Hoch:
Beschleunigung/Verzogerung, S-Form und C-Form fiir Hoch-/Runterlauf wahibar. Dynamisch schneller Runterlauf mit Ubererregung.

0 bis 0 % bis 100 %, Bremszeit: 0 bis 25,5 Sekunden, Not-Gleichstrom-Bremse,
Antriebswellenfixierung.

Dynamisches Bremsen integriert, extern (Option).
Programmierbare multifunktionale | Freie Wahl unter ca. 110 Funktionen, darunter Vorwarts-/Riic} set, die 8
frei i digitalen Ei werden kannen. Sowohl positive als auch negative LoglK ist unemgescnrankt
Eingangsklemmen
einsetzbar.
3
& [ Programmierbare muttifunktionale | Freie Wahi unter ca. 150 Funktionen, darunter fir fir Fahrt mit niedriger Geschwindigkeit, fiir
2 | Ausgangsklemmen Erreichen der und die einem Wechsler-Relais, einem SchiieRer/Offner-Relais und
o einem Open-Kollektor-Ausgang zugewiesen werden kénnen.
°
@ | Vorwarts-/Riickwartslauf Die RUN- und die STOP-Taste am Bedienfeld werden fiir Start- und verwendet. Die L zwischen und
kann iiber und L iber die erfolgen.
Einrichtbetrieb Im Ei ieb kann ber Ki und iber die eine exakte des Motors erfolgen
Festfrequenzen +15F kénnen durch von vier an der werden.
nach | Ein i kann nach der Prifung der erfolgen. Max. 10 Wieder-
Stérung anlaufversuche kénnen programmiert werden.
Merkmal Angabe
‘Schutz vor und far des i ‘auch fur Nothal,
Verstellen / und sind moglich. Parameter kénnen mit einem 4-stelligen Passwort und einer Eingangsklemme schreib-
Passworteingabe geschiitzt werden.
Uberbriickung kurzzeitiger Der Betrieb kann mit Hilfe von aus dem Antrieb Energie bei werden
Netzausfalle (Grundeinstellung: AUS).
Aufschalten auf den laufenden Nach einem kurzzeitigen Netzausfall erkennt der Umrichter die Drehzahl des freilaufenden Motors und schaltet sich mit angepasster
§ | Motor (Motorfang) Frequenz wieder darauf, um den Motor ohne Halt emeut zu Diese Funktion kann auch fiir Kaskadenschaltungen
2 ( mehrerer Antriebe auf direkte bei Erreichen der Netzfrequenz) eingesetzt werden.
5
s
g | Automatischer Steigerung der Betriebseffizienz der Maschine durch Erhihung der Motordrehzahl, wenn der Motor mit geringer Last betrieben wird.
& | Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei
2
2 | geringer Last
& | Drehzahlabsenkung bei Anstieg des | Wenn mehrere L eine Last antreiben Kopplung), sorgt diese Funktion fiir eine gleichmaRige
Lastmoments Lastverteilung.
[ von Der Betri liwert kann durch ein externes Eingangssignal angepasst werden.
Relais-Ausgangssignal 1c-Kontakt-Ausgang und 1a-Kontakt g - 2)
Maximales Schaltvermagen: 250 V AC- 2A, 30V DC - 2 A (bei ohmscher Last cosd=1), 250 V AC - 1A (cos®=0,4), 30 V DC - 1A
(LIR=7 ms)
Zulsssige Mindestlast: 5 V DC - 100 mA, 24 V DC - 5 mA
Schutzfunktion (.Soft-Stall), Y i i C durch
i 4 i Meldung, Nothalt, Schutz vor: am
< Ausgang, ( L eingangs- und
g i beim Starten, Uberstrom beim Starten, { Unterstrom, (
z
s 1 zwischen und VF-Motoren mit konstantem Drehmoment, Umschaltung zwischen zwei
51 "
H , Ei der it auf Uberlast, des in zwei Stufen, des
3 Blockierschutzes
Quitt von iiber das 1 iber ein externes Signal / iiber die Nach der bleiben alle zum

Zeitpunkt der letzten Stérungen gespeichert

<Fortsetzung auf nachster Seite>
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<Fortsetzung>
Merkmal Angabe
‘Alarmmeldungen und Uberstrom, U Uberlast, U [ i nach
Vorwarnungen Storung, obere/untere Grenzwerte
Fehlermeldungen Uberstrom, { ( it Umrichteri Uberstrom beim
Starten, lastseitiger Uberstrom beim Starten, CPU-Storung, EEPROM-Fehler, RAM-Fehler, ROM-Fehler, Kommunikationsfehler. (Zusétzlich
aktivierbar: Uberlast des Nothalt, L Unterstrom, C L
i 3 P P )
5 - Froquonz Solwert p— -
i Umrichter-Lastfaktor, Motor-Lastfaktor, i Lastfaktor,
iiber ande aller ionen iiber &nde aller
Uberlast- und Regionseinstellungen, Version der CPU1, Version der CPU2, PID: , St quenz, und
der letzten 8 Sto ar iebszeit, Zahl der
Riickverfolgung von Stérungen Speichert Betri und F der letzten acht Anzahl wiederholt auftretender Fehlermeldungen,
c Freq liwert, D i
5
2
£ iiber der Eif i iiber der und
E Gesamtbetriebszeit zum Zeitpunkt des Auftretens jeder einzelnen Storung.
3
)
3 | Ausgang fir F fir t: Glei mit 1 mADC
2 Ausgang 0-20 mA (4-20 mA): Glei ssiger Lastwi weniger als 600 Q)
Ausgang 0-10 V: i Itmet iger Lastwi iber 1kQ)
Maximale Auflsung: 1/1000
4-stellige 7-Segment LED-Anzeige | Frequenz: Umrichter-Ausgangsfrequenz.
(selbstleuchtend) Alarm: i o L W5 L Wb
Kommunikationsalarm ,t".
Status: Status des Umrichters (Frequenz, Eingang usw.) und
Parameter-Einstellungen.
Anzeige in freien Einheiten: frei wéhibare Einheit (z. B. fir tatsé indi der Hubkraft,
Durchflussmenge, Druck, etc.).
Signalleuchten Diverse Signalleuchten zeigen den Status des Umrichters, darunter die RUN-Leuchte, die MON-Leuchte, die PRG-Leuchte, die %-Leuchte und
die Hz-Leuchte.
Die L zeigt an, dass die des Zwi elektrisch geladen sind.
Einsatzort Innenraum; keinem direkten icht, korrosiven, iven oder Gas, Olnebel oder Staub ausgesetzt; und mit Vibrationen
. von weniger als 5,9 m/sz (10-55 Hz)
2
2 | Hohenlage 3000 m oder weniger (iiber 1000 m: )— 3
2 | umgebungstemperatur -10 bis +60 °C — Anmerkung 4)
=1
Lagertemperatur -25 bis +70 °C
Relative Luftfeuchtigkeit 5 % bis 95 % (dampf- und kondensationsfrei).

Anmerkung 1. Die maximale Ausgangsspannung ist gleich der Eingangsspannung.

Anmerkung 2. Durch externe Einwirkungen wie Vibrationen, StéRe usw. kann es zum Kontaktprellen (kurzzeitige EIN/AUS-
Betatigung des Kontakts) kommen. Daher bitte das Filter auf mindestens 10 ms einstellen oder einen Timer
verwenden, wenn die Klemme direkt mit dem Eingang der programmierbaren Steuerung verbunden wird. Bitte
zum Anschluss der programmierbaren Steuerung nach Méglichkeit die OUT-Klemme verwenden.

Anmerkung 3. Fir jede zusétzliche Hohe von 100 m tber 1000 m muss der Strom um 1 % gesenkt werden. Zum Beispiel bei
2000 m auf 90 % und bei 3000 m auf 80 %.

Anmerkung 4. Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tiber 40 °C betrieben wird, entfernen Sie den Schutzaufkleber
auf der Oberseite und betreiben Sie den Umrichter mit reduzierten Ausgangsstrom geman
Abschnitt 6.18.

Um die direkt nebeneinander installierten Umrichter horizontal aufeinander ausrichten zu kénnen, entfernen Sie
vor der Inbetriebnahme die Schutzaufkleber von der Oberseite der Geréte. Wenn der Umrichter bei Umgebungs- 12
temperaturen Uber 40 °C eingesetzt wird, muss er mit reduziertem Ausgangsstrom betrieben werden.
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12.2 Aullenabmessungen und Gewicht

B Aullenabmessungen und Gewicht

Motor- ‘Abmessungen (mm) -
Gewicht
( Zeichnung )
kW) B H T B1 H1 H2 T2 )
04 VFS15-2004PNM-W 120 09
72 60 A
075 VFS15-2007PM-W 1.0
130 1215 | 13
15 VFS15-2015PM-W 130 14
105 93 B
22 VFS15-2022PM-W 14
3-phasig, 240 V 4,0 VFS15-2037PM-W 140 | 170 | 150 | 126 | 157 4 | 75 C 2.2
55 VFS15-2055PM-W 35
150 | 220 | 170 | 130 | 210 12 D
75 VFS15-2075PM-W 36
11 VFS15-2110PM-W. 6.8
180 | 310 | 190 | 160 | 295 20 E
15 VFS15-2150PM-W 6.9
02 VFS155-2002PL-W 076 31 08
04 VFS155-2004PL-W 72 120 13 A 1.0
1-phasig, 240 V 075 VFS155-2007PL-W 130 135 » 75 11
1215
15 VFS15S-2015PL-W 16
105 150 | o3 12 B
2,2 VFS155-2022PL-W 16
04 VFS15-4004PL-W T4
075 VFS15-4007PL-W 107 130 | 153 | 93 | 1215| 13 B 15
15 VFS15-4015PL-W 15
22 VFS15-4022PL-W 24
140 170 | 160 | 126 | 157 14 c
3-phasig, 500 V 4,0 VFS15-4037PL-W 75 26
55 VFS15-4055PL-W/ 39
150 | 220 | 170 | 130 | 210 12 D
75 VFS15-4075PL-W 4,0
i VFS15-4110PL-W 6.4
180 | 310 | 190 | 160 | 295 20 E
15 VFS15-4150PL-W/ 6.5
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B Skizzen

H1 (EinbaumaR)

pS@ 50|

13

60 (Einbaumat)
72

75

O

[m—1
—1
—t
—
—
—
—i
=

295

157 (Einbaumat)

'EMV-Blach (Option)
Anmerkung 2)

EMV-Blech (Option)
Anmerkung 2)

121,5 (Einbaumat)

3.
o

Tl

H2|

VF-815

Abb. B 240V - 15,22 KW.

EMV-Blech (Option)
Anmerkung 2)

*5.8 mm bei 1-phasigen Modellen fiir

Anmerkung 1. Fiir einen besseren Uberblick tiber die Abmessungen
der verschiedenen Umrichter wurden die Abmessungen, die fiir alle

Umrichter gleich sind, in diesen Abbildungen nicht in Symbolen, sondern

in Zahlen angegeben.
Die folgenden Symbole werden verwendet:

B: Breite

H: Héhe

T: Tiefe

B1: Einbaumal (horizontal)

H1: EinbaumaB (vertikal)

H2: Hohe Befestigungsbereich des EMV-Blechs T2: Tiefe
Einstellregler

Anmerkung 2. Die folgenden EMV-Bleche sind verfligbar:
Abb. A : EMP007Z

Abb. B : EMP008Z
Abb. C : EMP009Z
Abb. D : EMP010Z
Abb. E : EMPO11Z

Anmerkung 3. Die in Abb. A und B dargestellten Modelle werden an zwei

Punkten befestigt: in den Ecken oben links und unten rechts.

Anmerkung 4. Das in Abb. A dargestellte Modell ist nicht mit einem

Kihlventilator ausgestattet.

Anmerkung 5. Der Liifter des 1-phasig, 240 V-1,5, 2,2 kW Modelle sind

auf der oberen Seite der Umrichter.
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13. MaRnah
Repara

Informationen Uber Stérungen und Abhilfemalinahmen

13.1 Ursachen und AbhilfemalRnahmen flir Stérungen/ Alarmmeldungen

Wenn ein Problem auftritt, flihren Sie eine Diagnose anhand der nachstehenden Tabelle aus.

Wenn die Diagnose ergibt, dass Teile ausgetauscht werden miissen, oder wenn das Problem nicht mit den in der Tabelle beschrie-
benen AbhilfemaRnahmen behoben werden kann, wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.

Fehlermeldung | Fehlercode Problem Mégliche Ursachen Abhilfemafnahmen
or 0001 Oberstrom wahrena |+ Die Hochlaufzeit AL L ist zu kurz. + Erhéhen Sie die Hochlaufzeit AL L.
Hochlauf des Motors -
« Die U/f-Kennlinie ist falsch. « Uberprifen Sie die Einstellung des U/f-
Parameters.
+ Nach einem kurzzeitigen Netzausfall 0. . wird ein| « Verwenden Sie die Funktionen F 3 {
Wiederanlaufsignal an den drehenden (automatischer Wiederanlauf) und F 3 7 2
Motor ausgegeben. (Uberbriickung von Netzausféllen).
« Ein Spezialmotor (z. B. Motor mit einer kleinen « Wenn FE=0, {, 7, verringern Sie v/ &.
Impedanz) wird verwendet. « Wenn P = bis &, stellen Sie 7 4 {5 (Motor-
Nennstrom) ein, und fiihren Sie ein Autotuning
durch.
. R R « Verwenden Sie einen Antrieb mit einem hoheren
« Ein Motor mit niedriger Induktivitat, insbesondere Leistungsbereich.
ein Motor mit hoher Drehzahl, wird verwendet. (Ein um 1 Klasse héherer Antrieb wird
empfohlen.)
ora 0002 Uberstrom wéhrend « Die Runterlaufzeit o £ [ ist zu kurz. « Erhdhen Sie die Runterlaufzeit o/ £ .
Runterlauf des . o o « Verwenden Sie einen Antrieb mit einem hoheren
Motors « Ein Motor mit niedriger Induktivitat, insbesondere Leistungsbereich.
ein Motor mit hoher Drehzahl, wird verwendet. (Ein um 1 Klasse héherer Antrieb wird
empfohlen.)
or3 0003 Uberstrom bei « Es treten plétzliche Lastéanderungen auf. * Reduzieren Sie die Lastéanderungen.
Betrieb mit konstanter | * Die Last ist in einem abnormalen Zustand. « Uberpriifen Sie die Last (angesteuerte
Drehzahl Maschine).
. L o « Verwenden Sie einen Antrieb mit einem hoheren
«+ Ein Motor mit niedriger Induktivitét, insbesondere Leistungsbereich.
ein Motor mit hoher Drehzahl, wird verwendet. (Ein um 1 Kiasse héherer Antrieb wird
empfohlen.)

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kdnnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Fehlermeldung |  Fehlercode Problem Mgliche Ursachen Abhilfematnahmen
oro 0004 Uberstrom « Die Isolierung des Ausgangszwischenkreises oder| + Uberpriifen Sie die Sekundarverkabelung und
(lastseitiger Uberstrom | des Motors ist defekt. den Zustand der Isolierung.
beim « Der Motor hat eine zu kleine Impedanz. . Setzen Sie F5 {3=2, 3.
Start)
ore 0005 Uberstrom beim « Ein Zwischenkreis-Element ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
Starten
0008 Netzseitiger + Ein Phasenfehler ist an der Eingangsleitung des | « Uberpriifen Sie die Eingangsleitung des
*EPH ! Phasenfehler Zwischenkreises aufgetreten. Zwischenkreises auf Phasenfehler.
« Der Kondensator im Zwischenkreis hat keine « Uberpriifen Sie den Zustand des
ausreichende Kapazitat. Kondensators im Zwischenkreis.
0009 Ausgangsseitiger « Ein Phasenfehler ist an der Ausgangsleitung des | * Ubgrprﬁfen S_ie die Ausgangsleitung des
*ERPHD Phasenfehler Zwischenkreises aufgetreten. Zwischenkreises, den Motor usw. auf
Phasenfehler.
« Wahlen Sie den Parameter fiir die Erkennung
von Phasenfehlern am Ausgang F 50 5.
e 000A Uberspannung wih- | « Es treten abnormale Fluktuationen der * Installieren Sie eine geeignete
rend Hochlauf des Eingangsspannung auf. Eingangsdrossel.
Motors (1) Die hat eine L von
500 kVA oder mehr.
(2) Ein zur ist gedfinet
oder geschlossen
(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet ist, ist an
der gleichen
« Nach einem kurzzeitigen Netzausfall 0. &. wird ein| « Verwenden Sie die Funktionen F 33 {
Wiederanlaufsignal an den drehenden (automatischer Wiederanlauf) und F 3 &
Motor ausgegeben. (Uberbriickung von Netzausféllen).
npg 0008 Uberspannung . Die Rumerlayfzeit o £ istzu kurz. (Die regene- | « Erhdhen Sie die Runterlaufzeit o £ .
wiahrend Runterlauf rative Energie ist zu gro.)
des Motors + Die Spannungsregelung bei Runterlauf F 3 5 isf * Stellen Sie die Spannungsregelung bei
auf { eingestellt (Deaktiviert). Runterlauf F 35 auf [, 2, 3.
« Es treten abnormale Fluktuationen der + Installieren Sie eine geeignete
Eingangsspannung auf. Eingangsdrossel.
(1) Die hat eine L von
500 KVA oder mehr.
(2) Ein zur sffnet
und schiieft.
(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet st, ist an
der gleichen i
or3 0ooc Uberspannung bei « Es treten abnormale Fluktuationen der « Installieren Sie eine geeignete
- Konstantdrehzahl- Eingangsspannung auf. Eingangsdrossel.
Betrieb (1) Die hat eine L von
500 kVA oder mehr.
(2) Ein zur ist gedffnet
oder geschlossen
(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet st, ist an
der gleichen
« Der Motor arbeitet im Regenerationsbetrieb, « Installieren Sie einen optionalen dynamischen
da die Last dazu fiihrt, dass der Motor mit einer Bremswiderstand. (optional)
héheren Frequenz als der Umrichter-
Ausgangsfrequenz lauft.

* Storungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Fehlermeldung | Fehlercode Problem Magliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
D . . . . § .
oLt 000D Unrichtertiberlast Die Hochlaufzeit ACC ist zu kurz. Erhéhen Sie die Hochlaufzeit AL L.
* Der Gleichstrom-Bremswert ist zu grof. « Reduzieren Sie den Gleichstrom-Bremswert
F 25 ! und die Gleichstrom-Bremszeit £ 25 2.
« Die U/f-Kennlinie ist falsch. « Uberpriifen Sie die Einstellung des U/f-
Parameters.
« Nach einem kurzzeitigen Netzausfall 0. &. wird ein| + Verwenden Sie die Funktionen £ 3 !
Wiederanlaufsignal an den drehenden (automatischer Wiederanlauf) und F 38 &
Motor ausgegeben. (Uberbriickung von Netzausfallen).
- Die Last ist zu groR. + Verwenden Sie einen Umrichter mit einer gréRe-
ren Nennleistung.
Y= 000E Motoriiberlast «+ Die U/f-Kennlinie ist falsch. « Uberpriifen Sie die Einstellung des U/f-
L Parameters.
« Der Motor ist blockiert. « Uberpriifen Sie die Last (angesteuerte
Maschine).
+ Das Gerét lauft ununterbrochen im « Stellen Sie L /7 auf eine Uberlast ein, die der
Niederdrehzahibetrieb. Motor wahrend des Betriebs im
« Der Motor ist wahrend des Betriebs einer zu Niederdrehzahlbereich bewaltigen kann.
grofRen Last ausgesetzt.
o3 003E Hauptmodul-Uberlast |  Die Tragerfrequenz ist hoch, und der + Erhdhen Sie die Betriebsfrequenz.
Laststrom wird bei niedrigen Drehzahlen erhéht | * Seguzfere" ge g!e ;a?‘ rf
(in erster Linie bei 15 Hz oder weniger). eduzieren Sie die Tragerirequenz.
+ Wenn ein in Betrieb befindlicher Motor mit 0 Hz
gestartet wird, verwenden Sie die
Funktion Automatischer Wiederanlauf.
« Stellen Sie die automatische Reduktion der
Tragerfrequenz F 3 /& auf { (Trégerfrequenz
mit automatischer Reduktion).
oL 000F Uberlastung des + Die Runterlaufzeit ist zu kurz. « Erhéhen Sie die Runterlaufzeit o £ L .
Bremswiderstands + Die dynamische Bremsleistung ist zu groR. + Erhéhen Sie die Leistung des dynamischen
Bremswiderstands (Wattleistung), und passen
Sie den Parameter fiir die PBR-Leistung
F305an.
0020 Uberdrehmoment 1 « Das Uberdrehmoment hat wihrend des « Aktivieren Sie £ & {5 (Stérung bei Uberdreh-
e Betriebs die Erkennungsschwelle erreicht. mgment).
« Uberpriifen Sie den Systemfehler.
ez 0041 Uberdrehmoment 2 + Der Ausgangsstrom hat im angesteuerten « Reduzieren Sie die Last.
Betrieb £ 5 { oder mehr in der Zeit £ 45 « Erhéhen Sie Blockierschutzschwelle oder die
erreicht und beibehalten. Drehmomentgrenze bei angesteuertem Motor.
+ Das Leistungsdrehmoment hat im angesteuerten
Betrieb £ 44 { oder mehr in der Zeit F 45 ¢
erreicht und beibehalten.
vro o |00 Uberdrehmoment-/ + Das Leistungsdrehmoment oder der « Aktivieren Sie £ 515 .
R Uberstromfehler Ausgangsstrom hat im angesteuerten Betrieb + Reduzieren Sie die Last.
F 553 oder mehr in der Zeit £ 5 3 5 erreicht « Uberpriifen Sie den Systemfehler.
und beibehalten.
o 0049 Unterdrehmoment-/ + Das Leistungsdrehmoment oder der « Aktivieren Sie 59 /.
HELD S Unterstrom-Fehler Ausgangsstrom hat im angesteuerten Betrieb - Uberpriifen Sie den Systemfehler.
den Wert von F 5 5 3 oder darunter in der Zeit
F 555 erreicht und beibehalten.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kdnnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)

Fehlermeidung | Fehlercode Problem Magliche Ursachen AbhilfemaRnahmen

nH 0010 Uberhitzung « Der Lifter lauft nicht. . Wenn der Lifter wahrend des Betriebs nicht

. lauft, muss er ausgetauscht werden.

+ Die Umgebungstemperatur ist zu hoch. « Fihren Sie einen Neustart durch, indem Sie den
Umrichter zurlicksetzen, nachdem er ausreichend
abgekdihlt ist.

« Die Beliiftungséffnung ist blockiert. + Stellen Sie einen ausreichenden Abstand um
den Umrichter herum sicher.

+ Ein wérmeabgebendes Gerét ist in der N&he des | + Positionieren Sie keine warmeabgebenden

Umrichters installiert. Geréte in der Nahe des Umrichters.

OHZ 002E Nothalt-Signal von ex- | * Ein Befehl aufgrund einer Uberhitzung « Der Motor ist iiberhitzt; iberpriifen Sie daher, ob

ternem Gerétaufgrund | (Eingangsklemmenfunktion: 4 & oder der an den Motor abgegebene Strom den
Uberhitzung 4 7) wird von einem externen Steuergeréat Nennstrom Uberschreitet.
ausgegeben.

£ 0011 Nothalt + Wihrend des automatischen oder fernbedienten | * Setzen Sie den Umrichter zurtick.

Betriebs wird ein Stopp- + Wenn das Nothalt-Signal eingegeben wird,

Befehl liber das Bedienfeld oder ein setzen Sie den Umrichter zuriick, nachdem dieses
Ferneingabegerat eingegeben. Signal aufgehoben wurde.

EEFR 0012 EEPROM-Fehler 1 « Ein Datenschreibfehler ist aufgetreten. + Schalten Sie den Umrichter aus und wieder ein.
Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie
sich an lhren Toshiba-Handler.

EERZ |oots EEPROM-Fehler 2 + Die Stromversorgung wurde wahrend eines « Schalten Sie die Stromversorgung kurz aus und

£ 4 P-Vorgangs unterbrochen, und der dann wieder ein, und wiederholen Sie dann den

Datenschreibvorgang wurde abgebrochen. 4 SF»VOFQEHQ- . ’

« Der Fehler ist aufgetreten, wahrend verschiedene | * Wiederholen Sie den Schreibvorgang.

Daten geschrieben wurden. Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler,

wenn das Problem haufig auftritt.

EER S |oois EEPROM-Fehler 3 « Ein Datenlesefehler ist aufgetreten. « Schalten Sie den Umrichter aus und wieder ein.

- Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie
sich an Ihren Toshiba-Handler.

E--2 |oo1s RAM-Fehler im « Das Steuer-RAM ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.

Hauptgerat
E--3 |oote ROM-Fehler im + Das Steuer-ROM ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
Hauptgerat

£y |oor? CPU-Stérung 1 « Die Steuer-CPU ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Héandler.

E-~5 |oos Kommunikationsfehler | + Die Kommunikation wurde unterbrochen. « Uberpriifen Sie die Fernbedienung, Kabel usw.

E-~7 |ooa Stromerkennungs- + Die Stromerkennung ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.

fehler

ErrB 0018 Fehler in optionalem « Ein optionales Gerat ist ausgefallen. « Uberpriifen Sie den Anschluss des optionalen

Gerat 1 (z. B. eine Kommunikationsoption) Gerats.
Errg 001C Verbindungsunterbre- | * Nachdem ein Start-Signal tber die RUN- . vBe\_/or Sie die Fernbedienung trennen, driicken
chung Fernbedienung Taste der Fernbedienung aktiviert wurde, trat fur | Sie die STOP-Taste.
10 Sekunden oder mehr eine « Dieser Fehler wird durch die Einstellung
Verbindungsunterbrechung auf. F 73 i= ! deaktiviert.
y « Aktivieren Sie £ & { [ (Unterstromerkennung).
001D Unterstrombetrieb- - . . u

ur Fehler : DE’ Ausgangssl:rom ist wahhremlil des Bet:ebs bis | . Uberpriifen Sie, ob die Erkennungsschwelle

zur Unterstromerkennungsschwelle gesunken. fir das System (F6 39, F5 { 1, FE (2)
angemessen ist.

+ Wenn die Einstellung korrekt ist, wenden Sie
sich an Ihren Toshiba-Handler.

13 * Stérungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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Frequenzumrichter VF-S15

(Fortsetzung)
Fehlermeldung |  Fehlercode Problem Mégliche Ursachen Abhilfematinahmen
i Ei i i is) i « Uberpriifen Sie die Eingangsspannung.
001E Unterspannungsfehler | « Die Eingangsspannung (im Zwischenkreis) ist
WP (zwischenkreis) 2u Klein. gangssp 9 ) « Aktivieren Sie F & & 7 (Storung bei
Unterspannung).
« Als VorbeugemaRnahme fiir den Fall eines
kurzzeitigen Netzausfalls stellen
Sie F &2 7=, Uberbriickung kurzzeitiger
Netzausfalle F 3 {1 2 und Motor-Fangfunktion
35 {ein.
X , , - xl Stellen Sie die Parameter in der linken Spalte
Etn 0028 Autotuning-Fehler + Die Motorparameter w &, u i u, F 45, F4 {5| anhand des Motor-Typenschilds korrekt ein, und
[N . und £ {7 sind nicht korrekt eingestellt. fiihren Sie das Autotuning erneut durch
cCC 0054 .
- « Stellen Sie den Parameter F 4 {5 auf weniger
Et
I n Cj 00550056 als 70 % des aktuellen Werts ein, und fiihren
EEn3d Sie das Autotuning erneut durch.
+ Ein Motor mit einer Leistung um 2 Klassen unter | * Stellen Sie die Parameter in der linken Spalte
dem Unnrichter oder weniger wird verwendet anhand des Motor-Typenschilds korrekt ein, und
+ Das Ausgangskabel ist zu diinn. fiihren Sie fias Autotuning erneut durch. )
« Der Umrichter wird fiir andere Lasten als « Stellen Sie dann den Parameter ~ 45 0= { ein,
Drehstrom-Asynchronmotoren verwendet. wenn die Stérung auftritt.
« Der Motor ist nicht angeschlossen. « SchlieRen Sie den Motor an.
« Uberpriifen Sie das sekundérseitige
Magnetschiitz.
« Der Motor lauft. « Fiihren Sie das Autotuning erneut durch, nach-
dem der Motor gestoppt wurde.
- Parameter & =6 ist gesetzt, und ein Motor mit + Verwenden Sie einen Antrieb mit einem hoheren
hoher Drehzahl ist angeschlossen. Leistungsbereich.
(Ein um 1 Klasse hoherer Antrieb wird
empfohlen.)
- « Ein Erdungsfehler ist im Ausgangskabel oder im « Uberpriifen Sie das Kabel und den Motor auf
£EFZ 0022 Erdschluss Motor aufgetreten. Erdungsfehler.
« Uberstrom im dynamischen Bremswiderstand « Erhéhen Sie die Runterlaufzeit of £ .
« Stellen Sie die Netzspannungskompensation
F 38 7auf {oder 3.
« Wenn Frequenzumrichter Uber eine « Stellen Sie den Parameter F 5 {4 auf {J
Wechselstromversorgung betrieben werden und | »Deaktiviert’.
Uber eine gemeinsame
Gleichstromsammelschiene angeschlossen sind,
kann ein unndtiger Fehler ausgeldst werden.
002F Asynchronlauf (nur fiir . . . « Geben Sie die Antriebswelle frei.
*CONE Antrieb von PM- + Die Antriebswelle ist blockiert. « Uberpriifen Sie die Verbindungskabel zwischen
Motoren) « Eine Ausgangsphase ist offen. Umrichter und Motor.
« Erhéhen Sie die Hoch-/Runterlaufzeit.
« Eine StoRbelastung liegt vor. « Deaktivieren Sie die Asynchronlauf-Funktion,
wenn die Gleichstrom-Bremsfunktion verwendet
« Die Gleichstrom-Bremsfunktion wird ausgefiihrt. wird, oder and_ern Se die Funktion der Gleich-
strombremse in den Servo-Lock-
Modus.
EryF 0029 Falscher Umrichtertyp | « Es kann ein Ausfall des Umrichters vorliegen. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
£- 13 |oo Uberdrehzahl-Fehler | * Es treten abnormale Fluktuationen der « Uberpriifen Sie die Eingangsspannung.
Eingangsspannung auf. « Installieren Sie einen optionalen dynamischen
« Uberdrehzahl-Fehler aufgrund der Bremswiderstand. (optional)
Spannungsregelung bei Runterlauf.

* Storungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Fehlermeidung | Fehlercode Problem Magliche Ursachen AbhilfemaRnahmen
. . Erkennung einer - Das Eingangssignal von VIC entspricht der « Uberpriifen Sie das YIC-SignaIkabel auf
E- 18 Analogeingangsunter- Einstellung £ & 3 3 oder liegt darunter. Kabelbruch. Uberpriifen Sie auerdem den

brechung Eingangssignalwert oder die Einstellung von

£- 19 |ooss CPU-Kommunikati- + Ein Kommunikationsfehler zwischen den « Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.
onsfehler Steuer-CPUs ist aufgetreten.

£-20 |oos Uberhshte + Die Einstellung fir den Parameter « Stellen Sie den Parameter Automatische
Drehmoment- Automatische Drehmoment-Anhebung F 4 [ & Drehmoment-Anhebung # 4 £ &' niedriger ein.
Anhebung ist zu hoch. « Fiihren Sie ein Autotuning durch.

+ Der Motor hat eine zu kleine Impedanz.

E-32 1 |oo3s

CPU-Stdrung 2

« Die Steuer-CPU ist defekt.

« Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.

Betrieb nicht gesperrt.

E-23 |oos7 Fehler in optionalem « Ein optionales Gerat ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
Geriit 2

E-275 |oosa CPU-Stérung 3 « Die Steuer-CPU ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Héndler.

E-27 |oos7 Fehler in interner « Interne Schaltung ist defekt. « Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.
Schaltung

£-337 oo PTC-Fehler + Der PTC-Motorschutz wurde ausgelést. « Uberpriifen Sie den PTC im Motor.

E-37 |oos Servo-Lock-Fehler « Die Antriebswelle wird beim Servo-Lock- + Reduzieren Sie die Last im Servo-Lock-

Betrieb.

£-35 |ow

Autotuning-Fehler
(PM-Motor)

+ Wenn das Autotuning (relevante Parameter:
FE=5, F4O0=2) aktiviertist, hat der
Strom des Permanent-Magnetmotors den
Schwellenwert iiberschritten.
+ Die Induktivitat des Permanent-Magnetmotors
ist zu klein.

+ Autotuning fir Permanent-Magnetmotor ist fir
diesen Motor nicht zulassig; messen Sie die
Induktivitat mit einem LCR-Meter o. &.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

[Informationen zu Alarmmeldungen] Die in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrten Meldungen werden als Warnmel-
dung angezeigt, filhren aber nicht zu einer Stérung des Umrichters.

Fehlermeldung Problem Magliche Ursachen Abhilfemafnahmen
OFF Klemme ST (Standby- « Der Schaltkreis ST-CC (oder P24) ist « SchlieRen Sie den Schaltkreis ST-CC (oder P24).
Funktion zugewiesen) AUS gedffnet.
noFF Unterspannung im « Die Versorgungsspannung zwischen R, + Messen Sie die Zwischenkreis-
Zwischenkreis S und T ist zu niedrig. Versorgyngsspannung. .
« Interner Kommunikationsfehler. Wenn die Spannung normal ist, muss der
Umrichter repariert werden.
Y Wiederanlaufversuch lauft + Ein Wiederanlaufversuch des + Der Wiederanlauf erfolgt automatisch. Nahern
Umrichters lauft. Sie sich dem Motor vorsichtig, da er plotzlich
« Ein kurzzeitiger Netzausfall ist aufgetreten. wiederanlaufen kann.
Die Motordrehzahl-Erkennung lauft.
E-r ! Fehler bei der « Die Frequenzvorgabe-Signale bei Punkt 1 | * Stellen Sie die Frgquenzvoygabe-signale bei
Frequenzpunkteinstellung und 2 liegen zu dicht beieinander. Punkt 1 und 2 weiter auseinander ein.
- Léschbefehl zulassig « Diese Meldung wird angezeigt, wenn die + Dricken Sie die STOP-Taste erneut, um den
1 STOP-Taste gedriickt wird, wéhrend eine Fehler zu 16schen.
Fehlermeldung angezeigt wird.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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Frequenzumrichter VF-S15

(Fortsetzung)
Fehlermeldung Problem Magliche Ursachen Abhilfematnahmen
EOFFE Nothalt-Befehl zulissig + Der Betrieb im automatischen « Driicken Sie die STOP-Taste fiir einen Nothalt.
Steuermodus oder im Um den Nothalt-Vorgang abzubrechen, driicken
Fernbedienungsmodus wird durch eine Sie eine beliebige andere Taste.
Betatigung am Bedienfeld gestoppt.
Einstellungsfehler / « Bei einem Datenlese- oder schreibvor- « Uberpriifen Sie, ob die Einstellung korrekt ist.
HoLn Eine Fehlermeldung und gang wurde ein Fehler in einer Einstellung
Fehlerdaten werden je zwei- festgestellt
mal abwechselnd angezeigt
HERA: Anzeige der ersten/letzten « Das erste und das letzte Datenelement in | * Dricken Sie die MODE-Taste, um die
End Datenelemente der Datengruppe A ./ H werden angezeigt. Datengruppe zu verlassen.
ak Gleichstrombremse * Gleichstrombremsvorgang lauft « Diese Meldung verschwindet nach einigen
Sekunden, wenn kein Problem auftritt.
Anmerkung 1:
o Es konnen nicht alle Zifem | + Ein Wert (z. B. Frequenz) hat mehr als « Verkleinern Sie den Multiplikator # 77 2 fir die
L angezeigt werden 4 Ziffern. frequenzproportionale Anzeige.
EZES (Die hoheren Stellen haben Prioritat.)
Lo i - « Der Parameter fiir die Sperre des
SEOf Die Sperr? des Ru.me”au' x £an s « Fir einen Neustart setzen Sie den Umrichter
Stopps bei kurzzeitigem Runterlauf-Stopps £ 3 &' tick. od ben Si in Betriebssignal ei
Netzausfall ist aktiviert. (Uberbriickung kurzzeitiger 2uriick, oder geben Sie emeut ein Betriebssignal ein.
Netzausfalle) ist aktiviert.
LoLR Automatischer Stopp aufgrund ’ . ' « Diese Funktion wird abgebrochen, wenn die
Lot ununterbrochenem : Diedureh F 255 gewihite automatische Bezugsfrequenz LL + 0,2 Hz erreicht oder der
Betrieb im unteren Stoppfunktion wurde aktiviert. Betriebsbefehl AUS ist.
Frequenzbereich
fn lE Initialisierung der Parameter | + Parameter werden auf die Grundwerte + Dies ist normal, wenn die Meldung nach einer
lauft zuriickgesetzt. gewissen Zeit (einige Sekunden bis ca.
10 Sekunden) verschwindet.
A - 5 ! Einstellpunkt-Alarm 1 + Wenn Pk =7 gesetzt ist, ist fiir mindestens} . Svt\;ellen S_ie die Punkte auf unterschiedliche
zwei der Parameter L, F {90, F 92, erte ein.
F 194, F {85 oder £ {58 dergleiche
Einstellwert auBer 0,0 Hz eingestellt.
R-07 Einstellpunkt-Alarm 2 « Wenn P £ =7 gesetzt ist, ist die Steigung | * Stellen Sie die Steigung der U/f-Kennlinie flacher
der U/f-Kennlinie zu hoch. ein.
A-05 Ausgangsfrequenz- + Es wurde versucht, das Gerét mit einer « Betreiben Sie das Gerét in einem Bereich bis zum
Obergrenze héheren Frequenz als dem 10-fachen 10-fachen Wert der Basisfrequenz.
Wert der Basisfrequenz (w L. oder
F 1 70) zu betreiben.
g- 17 Bedienfeldtasten-Fehler + Die RUN- oder STOP-Taste wurde langer | « Uberpriifen Sie das Bedienfeld.
als 20 Sekunden gedriickt gehalten.
« Die RUN- oder STOP-Taste ist defekt.
n-27 Steuerklemmleisten- « Die Steuerklemmleiste I6st sich. « Installieren Sie die Steuerklemmleiste im Umrichter.
Verbindungsfehler « Interne Schaltung ist defekt. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
A-75 S3-Klemmenfehler - Die Einstellungen des Schiebeschalters . Passen_'Sie die Einstellungen von SW2 und
(
SW2 und des Parameters £ {4 7 stim- £y an. X
men nicht tiberein. Schalten Sie nach der Anpassung dieser
Einstellungen die Stromversorgung aus und
wieder ein.
AEn Autotuning + Autotuning lauft « Dies ist normal, wenn die Meldung nach einigen
Sekunden verschwindet.

13

Anmerkung 1: Wenn die Gleichstrombrems-Funktion (DB) durch die Eingangsfunktion 22 oder 23 zugewiesen wurde, ist es
normal, das o & “ ausgeblendet wird, wenn der Schaltkreis zwischen der Klemme und CC (oder P24) gedffnet

wird.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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Frequenzumrichter VF-S15

(Fortsetzung)
Fehlermeldung Problem Magliche Ursachen Abhilfematinahmen
Lo Bruch des . Der \g iiber VIC liegt unter der ; Ul;jerpljrgfeéj Slte Itljle K:bel auf Kabelbruch. Uberpri-
Kabels mit 7 5 3 3 eingestellten Schwelle fiir die en Sle die Einstellung des .
Analogsignal-Erkennung, und der Einstellwerff ~ Eingangssignals oder den Einstellwert fiir £ 5 3 3
fir F & 4 ist 1 oder hoher. und £544
F - E Im erzwungenen Betrieb « Beim Betrieb mit Brandbetriebsdrehzahl « Dies ist normal, wenn die Meldung nach dem
werden £ ¢~ £*und die Betrieb mit Brandbetriebsdrehzahl verschwindet.
Betriebsfrequenz abwechselnd angezeigt.
i . ; =
PRSI/ E’geb"'f‘d:' ; w:‘r:zhdgerF;asssm?'tnslnntz‘regug93(éc 138) « Wenn das Passwort richtig ist, wird # A 5 5 ange-
o asswortiiberprifung H . . y O .
FR 1L (Passwortiiberpriifung) singegeben. zeigt, und wenn es falsch ist, wird £ A L angezeigt.
ERSY/ Umschalten der Anzeige « Die EASY-Taste wurde im normalen « Wenn £ A 5 Y angezeigt wird, ist die vereinfachte
SEd 2zwischen vereinfachter Anzeigemodus gedriickt. Programmierebene aktiviert.
= Programmierebene / Wenn 5 £ & angezeigt wird, ist die Standard-
Standard-Programmierebene Programmierebene aktiviert.
SEE Eingabeanforderung fiir . Es wurde noch keine + Wahlen Sie mit dem Einstellregler eine

Anmerkung 2]

Regionseinstellung

Regionseinstellung eingegeben.

« Bei erstmaligen Netzstromanschluss des

Unmrichters

« Wenn der Parameter Kontrolle der
Regionseinstellung 5 £ & auf i eingestell
wird, kehrt der Umrichter zur
Grundeinstellung zuriick.

« Wenn £ 4 auf {3 eingestellt wird, kehrt

der Umrichter zur Grundeinstellung zurick.

Regionseinstellung aus.
Siehe Abschnitt 3.1.

Betriebsdaten zu einer
vorherigen Stérung

« Die gespeicherten Betriebsdaten zu einer
vorherigen Stérung werden aufgerufen, wenn
wahrend der abwechselnden Anzeige von

n £ -~ © [Zahl] der Einstellregler in der
Mitte gedriickt wird.

nErr Keine vorherige Stérung * Es gibt keine gespeicherten « Normaler Betrieb.
gespeichert Betriebsdaten zu einer vorherigen
Stérung, nachdem die vorherigen
Stérungen geléscht wurden.
P— Keine gespeicherten « Normaler Betrieb.

Um zur vorigen Funktion zuriickzukehren, driicken
Sie die MODE-Taste.

Anmerkung 2:

£ £ £ blinkt nach Einschalten der Stromversorgung. Wahrenddessen sind die Tasten nicht funktionsfahig.
Der Parameter & £ & leuchtet jedoch gleichzeitig mit anderen Parametern und blinkt nicht.

[Vorwarnungsanzeige]

r Uberstromwarnung

P Uberspannungswarnung
L Uberlastwarnung

H Uberhitzungswarnung

I3 Kommunikationswarnung

Identisch mit £ £ (Uberstrom)
Identisch mit F # (Uberspannung)
Identisch mit &/ { und L 2 (Uberlast)

Identisch mit £ H (Uberhitzung)

Identisch mit £ ~ ~ 5§ (Kommunikationsfehler)

Wenn zwei oder mehr Probleme gleichzeitig auftreten, blinkt eine der folgenden Warnmeldungen:
CPPLEPL
Die Alarmmeldungen £, F, L, H, £ werden von links nach rechts in dieser Reihenfolge blinkend angezeigt.

M-8
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13.2 Ricksetzen des Umrichters nach einer Stérung

Setzen Sie den Umrichter nach einer Abschaltung aufgrund einer Fehlfunktion oder eines Fehlers nicht zuriick, ohne
zuvor die Ursache zu beseitigen. Wenn der Umrichter zuriickgesetzt wird, bevor die Ursache beseitigt wurde, kann es
erneut zu einer Stérung kommen.

Der Umrichter kann durch eines der folgenden Verfahren nach einer Stérung zurlickgesetzt werden:

(1) Abschalten der Stromversorgung (nicht wieder einschalten, bevor die LED erloschen ist.)
Anmerkung: Einzelheiten hierzu finden Sie im Abschnitt iiber das Verhalten nach Stérung und Abschaltung F 5 5 2.
(2) Uber ein externes Signal (Uberbriickung von RES und CC (oder P24) an der Steuerklemmleiste —
offen): Die Riicksetzungsfunktion muss der Eingangsklemmleiste zugewiesen sein. (Funktion Nr. 8, 9)
(3) Uber eine Betatigung des Tastenblocks am Bedienfeld
(4) Durch Eingabe eines Stérungsldschsignals (iber die Kommunikation
(Einzelheiten hierzu finden Sie in der Kommunikationsanleitung (E6581913).)

Zur Ricksetzung des Umrichters (iber den Tastenblock des Bedienfelds fiihren Sie die folgenden Schritte durch:

(1) Dricken Sie die STOP-Taste, und stellen Sie sicher, dass £ . - angezeigt wird.
(2) Durch ein erneutes Driicken der STOP-Taste wird der Umrichter zurlickgesetzt, wenn die Ursache

der Storung bereits beseitigt wurde.
* Wenn eine Uberlastfunktion [5¢ /: Umrichteriiberlast, 5¢ 2: Motor tiberlast, & 3: Hauptmodul-Uberlast, Z¢ - :
Bremswiderstand Uberlast] aktiv ist, kann der Umrichter nicht durch Eingabe eines Riicksetzungssignals
von einem externen Geréat oder Uber das Bedienfeld zurlickgesetzt werden, bevor die virtuelle Abkihlzeit
abgelaufen ist.
Virtuelle Abkiihlzeit ... 51 ¢ : ca. 30 Sekunden nach Auftreten einer Stérung
L 2 : ca. 120 Sekunden nach Auftreten einer Stérung
L r :ca. 20 Sekunden nach Auftreten einer Stérung

3 o G2

* Fir 5L 3 (Hauptmodul-Uberlast) gibt es keine virtuelle Abkihlzeit.

* Bei einer Stérung aufgrund einer Uberhitzung (& H) Uberpriift der Umrichter die Innentemperatur. Warten Sie,
bis die Temperatur im Umrichter ausreichend zurlickgegangen ist, bevor Sie den Umrichter zurlicksetzen.

* Der Umrichter kann nicht zurlickgesetzt werden, wahrend das Nothalt-Signal von der Klemme eingegeben
wird.

*  Der Umrichter kann nicht zuriickgesetzt werden, wahrend die Vorwarnung aktiv ist.

[Vorsicht]

Durch Aus- und wieder Einschalten des Umrichters wird dieser sofort zurlickgesetzt. Sie kdnnen dieses Riicksetzungsverfahren
verwenden, wenn der Umrichter ohne Verzégerung zuriickgesetzt werden muss. Beachten Sie jedoch, dass das System oder der
Motor durch diese Vorgehensweise beschadigt werden kénnen, wenn sie wiederholt durchgefiihrt wird.
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13.3 Wenn der Motor nicht [auft, obwohl keine Stérungsmeldung ange-
zeigt wird

Wenn der Motor nicht lauft, obwohl keine Stérungsmeldung angezeigt wird, ermitteln Sie die Ursache, indem Sie die
folgenden Schritte durchfiihren.

Der Motor lauft nicht.

Ist die 7-Segment- Uberpriifen Sie die Stromversorgung und den MCCB. Stellen Sie die
LED-Anzeige leer? an Funktioniert die Stromversorgung normal? Stromversorgung wieder her.

OEF + SchlieRen Sie den Schaltkreis zwischen CC (oder P24) und der Klemme, der die
Wird i/ = i~ angezeigt? Standby-Funktion (ST) an der Steuerklemmleiste zugewiesen ist.
= + Offnen Sie die Verbindung zwischen CC (oder P24) und der Klemme, der die Funktion
= FRR (Freilauf) an der Steuerklemmleiste zugewiesen ist.

.
« Uberpriifen Sie die Einstellung des Parameters Sténdig aktive Funktion (5 { { 7).
(Siehe Abschnitt 6.3.1.)

u
Wird eine Ermitteln und beseitigen Sie die Ursache des Fehlers, und setzen Sie dann den Umrichter zuriick.

angezeigt? Informationen zu Riicksetzungsverfahren finden Sie in Abschnitt 13.2.
(Siehe Abschnitt 13.1.)

A 4

Werden E - H und eine Ein Wiederanlaufversuch des Umrichters lauft. Die Funktion Wiederanlaufversuch kann durch einen
Fehlermeldung abwechselnd normalen Stoppbefehl oder einen Nothalt-Befehl oder durch Ausschalten des Umrichters deaktiviert werden.
angezeigt?

A 4
Leuchtet die LED der RUN/
STOP-Taste?

+ Wenn die Bedienung iiber das Bedienfeld gewahlt ist: Driicken Sie die RUN-Taste, um def
Betrieb zu starten.

+ Uberpriifen Sie, ob die Bedienfeld-Betriebsfrequenz richtig eingestellt ist.
(Siehe Abschnitt 3.2.2.) R

+ Wenn ein anderer Bedienmodus gewahit ist ... Andem Sie die Einstellung der Betriebsstey)-
erungswahl £ /{ i o . (Siehe Abschnitt 3.2.1.)

- [~ Wenn die Bedienung, Jber das Bedientald GewanTt St: Andern Sie den Parameter T0r die |

Ist die LED der RUN/STOP- Bedienungswahl fariil] auf 1. (Siehe Roschnitt 2.1)

Taste aus? + Sie kénnen die Ei jeder am Monitor iberpriifen. (Siehe
‘Abschnitt 8.2.1.)

+ Wenn ein anderer Bedienmodus gewahlt ist ... Uberpriifen Sie, ob ein externer Betriebs-
befehl eingegeben ist.

A J

Wird . angezeigt? -] + Stellen Sie sicher, dass das Frequenzvorgabe-Signal nicht auf Null gestellt ist.
ILI . Uﬁeﬁ)wfen Sie die Einstellungen der Parameter fiir das Frequenzvorgabe-Signal

[
(Siehe Abschnitt 3.2.2.)

« Uberpriifen Sie die der i 1und 2. (Siehe
_Abschnitt 6.6.2.)
« Uberpriifen Sie, ob die Eil der héher

als die Betriebsfrequenz ist. (Siehe Abschnift 6.7.2.)
- Stellen Sie sicher, dass die Frequenzvorgabe (Festfrequenz usw.) nicht auf Null gesetzt
ist.
+ Stellen Sie sicher, dass der Motor nicht einer zu groen Last ausgesetzt und nicht
blockiert ist.— Reduzieren Sie gegebenenfalls die Last.

A 4

Ermitteln Sie die Ursache mit Hilfe der ion und der
Uber die lion finden Sie in Kapitel 11 und (iber die Statusiiberwachungsfunktion in Kapitel 8.
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13.4 Ermittlung der Ursachen sonstiger Probleme

Die nachstehende Tabelle enthalt eine Ubersicht tiber weitere Probleme sowie mégliche Ursachen und AbhilfemaRnahmen.

Probleme

Ursachen und Abhilfemainahmen

Der Motor [8uft in der falschen
Drehrichtung.

« Vertauschen Sie die Phasen der Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und W/T3.
« Vertauschen Sie die Anschliisse an den Vorwartslauf-/Rickwartslauf-Signalklemmen des
externen Eingangsgerats.
(Siehe Abschnitt 7.2.1.)
« Beim Betrieb Uiber das Bedienfeld &ndern Sie die Einstellung des Parameters F .

Der Motor lauft, aber seine
Drehzahl andert sich nicht normal.

« Die Last ist zu groB. Reduzieren Sie die Last.

« Die Soft-Stall-Funktion ist aktiviert. Deaktivieren Sie die Soft-Stall-Funktion. (Siehe
Abschnitt 3.5.)

« Die Maximalfrequenz ~ X und die obere Grenzfrequenz !/{ sind zu niedrig eingestellt.
Erhéhen Sie die Maximalfrequenz £ 4 und die obere Grenzfrequenz /L .

- Das Frequenzvorgabe-Signal ist zu schwach. Uberpriifen Sie Signal-Einstellwert,
Schaltkreis, Kabel usw.

« Uberpriifen Sie die Vorgabemerkmale (Einstellungen fiir Punkt 1 und 2) der
Parameter fiir das Frequenzvorgabe-Signal. (Siehe Abschnitt 6.6.2.)

« Wenn der Motor mit niedriger Drehzahl |auft, Gberpriifen Sie, ob die
Blockierschutzfunktion (,Soft Stall“) aktiviert wurde, weil der Wert der Drehmoment-
Anhebung zu groB ist.

Passen Sie den Wert der Drehmoment-Anhebung (w &) und die Hochlaufzeit (A £ ) an.
(Siehe Abschnitt 5.13 und 5.4.)

Der Motor lauft nicht gleichmaRig
hoch oder runter.

« Die Hochlaufzeit (7 £ L) oder die Runterlaufzeit (o £ I ) ist zu kurz eingestellt.
Verlangern Sie die Hochlaufzeit (A £ L) oder die Runterlaufzeit (J £ £ ).

Ein zu groRRer Strom flieRt in
den Motor.

« Die Last ist zu groR. Reduzieren Sie die Last.
» Wenn der Motor mit niedriger Drehzahl |auft, tiberpriifen Sie, ob der Wert der
Drehmoment-Anhebung zu groR ist. (Siehe Abschnitt 5.13.)

Der Motor l&uft mit einer héheren
oder niedrigeren Drehzahl als
vorgegeben.

« Der Motor hat eine falsche Nennspannung. Verwenden Sie einen Motor mit richtiger
Nennspannung.

+ Die Spannung an den Motorklemmen ist zu niedrig. Uberpriifen Sie die Einstellung des

Basisfrequenzspannungs-Parameters (v L ).
(Siehe Abschnitt 5.11.)
Ersetzen Sie das Kabel durch eines mit einem gréReren Querschnitt.

« Das Untersetzungsverhaltnis usw. ist nicht richtig eingestellt. Passen Sie das
Untersetzungsverhaltnis usw. an.

- Die Ausgangsfrequenz ist nicht richtig eingestellt. Uberpriifen Sie den
Ausgangsfrequenzbereich.

« Stellen Sie die Basisfrequenz ein. (Siehe Abschnitt 5.11.)

Die Motordrehzahl schwankt
wahrend des Betriebs.

« Die Last ist zu grof oder zu klein. Reduzieren Sie die Lastédnderungen.
« Die Nennleistung des verwendeten Umrichters oder Motors ist nicht groR genug, um die
Last anzutreiben.
Verwenden Sie einen Umrichter oder Motor mit einer ausreichenden Nennleistung.
« Uberpriifen Sie, ob sich das Frequenzvorgabe-Signal &ndert.
« Wenn der Parameter U/f-Kennlinien-Wahl 7 = auf 3 gesetzt ist, Uberpriifen Sie die
Vektorregelungs-Einstellung, Betriebsbedingungen usw. (Siehe Abschnitt 5.12)

Die Parametereinstellungen kon-
nen nicht geéndert werden.

« Andern Sie die Einstellung des Parameters Parametriersperre £ 755 auf
(Anderung zugelassen), wenn er auf { bis 4 (gesperrt) gestellt ist.

- Stellen Sie den Uberpriifungscode auf £ 735, wenn das Passwort iber die
Passworteinstellung ~ 73 & eingegeben wurde. (Siehe Abschnitt 6.29.1.)

« Deaktivieren Sie die Logik-Eingangsklemme, wenn diese Klemme der
Eingangsklemmen-Mentifunktion 200 bis 203 (Parameter-Programmier-/ Lesesperre)
zugeordnet ist.

« Aus Sicherheitsgriinden kdnnen einige Parameter nicht umprogrammiert werden, wah-

rend der Umrichter lauft. (Siehe Abschnitt 4.2.)

Vorgehensweise bei Problemen im Zusammenhang mit Parametereinstellungen

Wenn Sie vergessen haben, welche
Parametereinstellungen verandert
wurden

+ Sie kdénnen nach allen veranderten Parametern suchen und deren Einstellungen
andern.* Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.1.

Wenn Sie alle geanderten
Parameter auf die
Grundeinstellung zuriicksetzen
méchten

« Sie koénnen alle zuriickgesetzten Parameter auf die Grundeinstellung zuriicksetzen.”
Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.2.
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14. Inspekti

nd

ung

/\ Warnung

Vorgeschrieben

« Die Anlagen miissen jeden Tag inspiziert werden.

Werden die Anlagen nicht inspiziert und instandgehalten, so werden Stérungen und Fehlfunktionen eventuell nicht festgestellt,

was zu Unféllen fiihren kann.

« Fiihren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch:

(1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters vollstandig aus.

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400/800 V DC oder mehr) messen kann, sicher, dass die|

Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-) nicht mehr als 45 V betragt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefiihrt wurden, kann dies zu Verletzungen durch

Stromschlag fiihren.

Inspizieren Sie den Umrichter regelmagig, um zu verhindern, dass er aufgrund der Verwendungsbedingungen (z. B. Tempe-

ratur, Luftfeuchtigkeit, Staub und Vibrationen) oder der Alterung der Komponenten ausféllt.

14.1 Regelmafige Inspektion

Da elektronische Bauteile warmeempfindlich sind, installieren Sie den Umrichter an einem kiihlen, gut bellifteten und staub-
freien Ort. Dies ist wichtig, um eine lange Nutzungsdauer sicherzustellen. Das Ziel der regelmaRigen Inspektionen besteht
darin, die richtigen Verwendungsbedingungen aufrechtzuerhalten und durch den Vergleich der aktuellen Betriebsdaten mit

den aufgezeichneten Betriebsdaten eventuell vorhandene Anzeichen fiir Stérungen und Fehlfunktionen festzustellen.

Gegenstand der

Inspektionsverfahren

Bewertungskriterien
Inspektion Ir i ekte Inspektionsmethode
1) Staub, Temperatur i 1) Sichtprifun:
Gelegentiich ) Sichtprifung, 1) Beseitigen Sie eventuelle ungiinstige
und Gas Thermometer-Messung,
s hsprilf Umgebungsaspekte.
- eruchsprufun
1. Innenraum 2) Sicht pf 9 2) Suchen Sie nach Anzeichen fiir
Umgebung 2) Wassertropfen oder | Gelegentiich ) Sichiprifung Wasserkondensation.
andere Fliissigkeiten
9 . 3) Thermometer- 3) Hochsttemperatur: 60 °C
3) Raumtemperatur Gelegentlich Messung
Wenn abnormale Anzeichen festgestellt werden,
. . N offnen Sie die Tur, und tberpriifen Sie den Trans-
2. Geréte und 1) Vibrationen und . Tastpriifung des
. Gelegentlich formator, die Drosseln, Magnetschitze, Relais, den
Komponenten Gerausche Schrankes
Lifter usw. im Innenraum. Falls erforderlich, stoppen
Sie den Betrieb.
1) Laststrom Gelegentlich Dreheisen-Wechselstrom- | Werte miissen im Nennbereich fiir Strom,
3. Betriebsdaten . Amperemeter Spannung und Temperatur liegen.
. 2) Spannung (*) Gelegentlich Gleichrichter- Keine deutliche Abweichung von im
(ausgangsseitig)
Nor istand 1en Daten.
3) Temperatur Gelegentlich Thermometer

*) Die gemessene Spannung kann bei verschiedenen Voltmetern leicht unterschiedlich sein. Verwenden Sie fiir die Span-

nungsmessung stets den gleichen Spannungspriifer bzw. das gleiche Voltmeter.

N-1
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B Zu beachtende Anzeichen

1
2
3
4
5
6
7

. Ungewdhnliche Anzeichen in der Installationsumgebung

. Ungewdhnliche Anzeichen im Kihlsystem

. Ungewdhnliche Vibrationen oder Gerausche

. Uberhitzung oder Verfarbungen

. Ungewohnliche Geriiche

. Ungewdhnliche Motorvibrationen, gerdusche oder Uberhitzung
. Anhaftende oder angesammelte Fremdstoffe (leitende Stoffe)

B VorsichtsmaRnahmen bei der Reinigung

Zum Reinigen des Umrichters wischen Sie die Oberflache mit einem weichen Tuch ab, um Verschmutzungen zu entfernen;
versuchen Sie nicht, Verschmutzungen oder Flecken von anderen Teilen des Umrichters zu entfernen. Hartnackige Flecken
wischen Sie vorsichtig mit einem mit neutralem Reiniger oder Reinigungsalkohol benetzten Tuch ab.
Verwenden Sie niemals die in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrten chemischen Stoffe, da dies zu

e
n

iner Beschadigung oder Beschichtungsablésung von Kunststoffteilen (z. B. Abdeckungen oder anderen Kunststoffkompo-
enten) des Umrichters fiihren kann.

Azeton Ethylendichlorid Tetrachlorethan
Benzol Ethylacetat Trichlorethen
Chloroform Glycerin Xylol

14.2 Regelmaliige Inspektion

Fihren Sie regelmaRige Inspektionen im Abstand von 3 bis 6 Monaten durch (je nach Betriebsbedingungen).

A Warnung

« Fiihren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch:
(1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters vollstandig aus.
(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400/800 V DC oder mehr) messen kann, sicher, dass
Vorgeschrieben die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-) nicht mehr als 45 V betragt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefiihrt wurden, kann dies zu Verletzungen durch

Stromschlag fiihren.

* Ersetzen Sie keine Teile.
Dies kann zu Branden oder zu Stromschlag und anderen Verletzungen fiihren. Setzen Sie sich zum Auswechseln von

Verboten Teilen mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.

B |nspektionsarbeiten

3

4.

Stellen Sie sicher, dass alle Schraubklemmen sicher festgeschraubt sind. Ziehen Sie lockere

Schrauben mit einem Schraubendreher fest.

Stellen Sie sicher, dass alle abgedichteten Klemmen sicher befestigt sind. Stellen Sie per Sichtpriifung sicher, dass

es keine Anzeichen fiir eine Uberhitzung an den Klemmen gibt.

. Uberpriifen Sie alle Kabel und Leitungen per Sichtpriifung auf Beschédigung.

Entfernen Sie Verschmutzungen und Staub mit einem Staubsauger. Reinigen Sie dabei die Belliftungséffnungen

und die Platinen. Diese sind stets sauber zu halten, um durch Verschmutzungen oder Staub verursachte Unfélle zu
vermeiden.

Wenn der Umrichter langere Zeit von der Stromversorgung getrennt ist, geht die Leistung des Hochkapazitats-Elektrolyt-
kondensators zurtick. Wenn der Umrichter fiir langere Zeit nicht verwendet wird, schalten Sie die Stromversorgung

alle zwei Jahre flir mindestens finf Stunden ein, um die Leistungsfahigkeit des Hochkapazitats-Elektrolytkondensators zu

erhalten. Uberpriifen Sie auRerdem die Funktion des Umrichters. Es empfiehlt sich, den Umrichter nicht direkt mit Netz-
spannung zu versorgen, sondern die Versorgungsspannung mit Hilfe eines Transformators o. &. allmahlich zu steigern.
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6. Falls erforderlich, fiihren Sie eine Isolationswiderstandspriifung ausschlieflich fiir die Zwischenkreis-Klemmleiste mit
einem 500-V-Isolationstester durch. Fiihren Sie niemals eine Isolationswiderstandspriifung an Steuerklemmen durch —
weder an Klemmen an der Platine noch an den Steuerklemmen. Bei der Priifung des Isolationswiderstands des Motors
trennen Sie diesen zuvor vom Umrichter, indem Sie die Kabel von den Umrichter-Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und W/
T3 abtrennen. Wenn Sie eine Isolationswiderstandspriifung an anderen Peripherieschaltkreisen als dem Motorschaltkreis
durchfiihren, trennen Sie alle Kabel vom Umrichter ab, so dass wahrend der Priifung keine Spannung am Umrichter
anliegt.

Standard: Mehrere MQ oder mehr. (Das integrierte Entstorfilter fiihrt zur Ermittlung eines geringen Isolationswider-
stands.)

(Anmerkung) Trennen Sie vor der Durchfiihrung einer Isolationswiderstandspriifung stets alle Kabel von der Zwischenkreis-
Klemmleiste ab, und testen Sie den Umrichter getrennt von anderen Geraten.

RIL1S/L2TIL3UTIVIT2WIT3

500V
(Megger)

7. Unterziehen Sie den Umrichter niemals einer Priifung der Durchschlagsfestigkeit. Durch eine Priifung der Durchschlags-
festigkeit konnen Komponenten des Umrichters beschadigt werden.
8. Spannungs- und Temperaturpriifung 4
Empfohlenes Voltmeter : Eingangsseite... Dreheisen-Voltmeter ( ' )

Ausgangsseite... Gleichrichter-Voltmeter ( - )

Die Ermittlung von Defekten wird erleichtert, wenn Sie stets die Umgebungstemperatur vor, wahrend und nach dem Betrieb
messen und aufzeichnen.

N-3
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B Auswechseln von Verschleifdteilen

Der Umrichter enthalt eine groRe Zahl elektronischer Komponenten, einschlieRlich Halbleiterbauelementen.

Die folgenden Komponenten altern mit der Zeit aufgrund ihrer Zusammensetzung oder ihrer physikalischen Eigenschaften.
Die Verwendung gealterter oder in ihrem Zustand verschlechterter Teile fiihrt zu einer Leistungsbeeintrachtigung oder zu
einem Ausfall des Umrichters. Zur Vermeidung solcher Probleme sollte der Umrichter regelmaBig Gberprift werden.

Anmerkung: Die Nutzungsdauer einer Komponenten hangt generell von der Umgebungstemperatur und den Verwendungs-
bedingungen ab. Die nachfolgend aufgefiihrten Nutzungsdauer-Werte gelten fiir Komponenten, die unter
normalen Umgebungsbedingungen verwendet werden.

1) Lufter
Der Lufter zur Kiihlung warmeabgebender Komponenten hat eine Nutzungsdauer von etwa zehn Jahren. Der Lufter muss
auch ausgetauscht werden, wenn er Gerausche oder abnormale Vibrationen erzeugt.

2) Glattungskondensator
Die Leistung des Aluminium-Elektrolytglattungskondensators im Gleichstromabschnitt des Zwischenkreises nimmt
aufgrund von Wellenstrémen usw. ab. Bei normalen Betriebsbedingungen muss der Kondensator nach etwa zehn Jahren
ausgetauscht werden. Da der Glattungskondensator auf einer Platine installiert ist, muss er zusammen mit der Platine
ausgetauscht werden. <Kriterien fiir Sichtpriifung>
- Kein Flussigkeitsaustritt
- Sicherheitsventil in eingedriickter Stellung

- Messung der elektrostatischen Kapazitat und des Isolationswiderstands Anmerkung: Fir eine grobe Feststellung

der Zeit bis zum Austausch von Komponenten ist die
Wartungsintervall-Funktion hilfreich.
Um die Kundensicherheit zu gewahrleisten, sollten Sie niemals selbst Komponenten
austauschen. (Es ist auch moglich, die Wartungsintervall-Warnmeldung zu tGiberwachen und ein Signal ausge-
ben zu lassen.)

* Standard-Austauschintervalle wichtiger Komponenten

Die nachstehende Tabelle fiihrt Richtwerte fiir Komponentenaustausch-Intervalle auf, die unter der Annahme geschéatzt
wurden, dass der Umrichter in einer normalen Umgebung unter normalen Betriebsbedingungen (Umgebungstemperatur,
Beluftungsbedingungen und Betriebsdauer) verwendet wird. Das Austauschintervall der einzelnen Teile bedeutet nicht
seine Nutzungsdauer, sondern die Zahl der Jahre, in denen die Ausfallrate nicht deutlich ansteigt. Verwenden Sie auch die
Wartungsintervall-Funktion.

Standard-
Komponentenbezeichnung Austauschintervall — Vorgehensweise fiir Austausch und Sonstiges
Hinweis 1

Lifter 10 Jahre Durch einen neuen ersetzen (Er idung ber h nach ion)
Aluminium-

Elektrolytkondensator des 10 Jahre — Hinweis 2 Durch einen neuen ersetzen (Entscheidung tiber Austausch nach Inspektion)
Zwischenkreises

Relais - Notwendigkeit des Austauschs hangt von den Uberpriifungsergebnissen ab
Auf Platine installierter . "
Aluminium- 10 Jahre — Hinweis 2 3urchk:\n: neue Platine ersetzen (Entscheidung tiber Austausch nach
Elektrolytkondensator spektion)

Hinweis 1:Das Austauschintervall ist unter der Annahme berechnet, dass die durchschnittliche Umgebungstemperatur Gber
14 ein Jahr 40 °C betragt und das Geréat 24 Stunden pro Tag in Betrieb ist. Die Umgebung muss frei von korrosiven
Gasen, Olnebel und Staub sein.
Hinweis 2:Die Zahlen gelten fiir einen Umrichter mit einem Ausgangsstrom von 80 % des Umrichter- Nennstroms.
Hinweis 3:Die Nutzungsdauer von Komponenten ist je nach Betriebsumgebung stark unterschiedlich.
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14.4 Kontakt mit dem Kundendienst

Wenn ein Defekt auftritt, setzen Sie sich bitte mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.

Wenn Sie sich an den Kundendienst wenden, teilen Sie uns bitte neben den Einzelheiten zur Stérung auch die Informationen
auf dem Leistungsschild auf der rechten Platte des Umrichters sowie Informationen lber eventuell vorhandene optionale
Geréate usw. mit.

14.3 Lagerung des Umrichters

Wenn der Umrichter voriibergehend oder fiir langere Zeit gelagert werden soll, beachten Sie die folgenden Vorsichtshinweise:

1. Lagern Sie den Umrichter an einem gut bellifteten Ort, an dem er nicht Warme, Feuchtigkeit, Staub und Metallpulver
ausgesetzt ist.

2. Wenn der Umrichter langere Zeit von der Stromversorgung getrennt ist, geht die Leistung des Hochkapazitats-Elektro-
lytkondensators zuriick.
Wenn der Umrichter fiir langere Zeit nicht verwendet wird, schalten Sie die Stromversorgung alle zwei Jahre fiir
mindestens fiinf Stunden ein, um die Leistungsfahigkeit des Hochkapazitéts-Elektrolytkondensators zu erhalten. Uber-
prifen Sie auferdem die Funktion des Umrichters. Es empfiehlt sich, den Umrichter nicht direkt mit Netzspannung zu
versorgen, sondern die Versorgungsspannung mit Hilfe eines Transformators o. &. allmahlich zu steigern.
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15. Gewabhrlei

Defekte Komponenten des Umrichters werden kostenlos repariert und angepasst, sofern die folgenden Voraussetzungen erfiillt

sind:

1. Diese Gewahrleistung bezieht sich ausschlieBlich auf das Umrichter-Hauptgerat.
2. Alle Komponenten, die bei normaler Verwendung innerhalb von zwdlf Monaten nach Lieferdatum beschadigt werden oder
ausfallen, werden kostenlos repariert.
3. Die Reparaturkosten fiir die folgenden Arten von Ausféllen oder Beschadigungen sind auch innerhalb der Gewahrleis-
tungsfrist vom Kunden zu tragen.
- Ausfalle oder Beschadigungen, die aufgrund einer unsachgemaRen oder falschen Verwendung oder Bedienung
oder einer nicht autorisierten Reparatur oder Modifikation des Umrichters entstehen
« Ausfélle oder Beschadigungen, die durch ein Herunterfallen des Umrichters oder durch einen Unfall wahrend des
Transports nach Erwerb des Umrichters entstehen
« usfélle oder Beschadigungen, die durch Feuer, Salzwasser, salzhaltige Luft, korrosive Gase, nicht den Spezifikationen
entsprechende Spannungsversorgung, Erdbeben, Stiirme, Uberflutungen, Blitzeinschlag oder sonstige Naturkatas-
trophen entstehen
« Ausfélle oder Beschadigungen, die durch die Verwendung des Umrichters fiir andere Zwecke oder Anwendun-
gen als die beabsichtigten entstehen
4. Samtliche Unkosten, die Toshiba im Rahmen des Vor-Ort-Kundendiensts entstehen, werden dem Kunden in Rechnung
gestellt, sofern nicht zuvor ein Wartungsvertrag zwischen dem Kunden und Toshiba abgeschlossen wurde; in diesem Fall
hat der Wartungsvertrag Prioritat vor dieser Gewahrleistung.
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16. Entsorgung des Umrichters

/\ Vorsicht

Vorgeschrieben

« Wenn Sie den Umrichter entsorgen mochten, lassen Sie dies von einem Spezialisten fur die Entsorgung industrieller Abfalle (*)
durchfiihren. Wenn der Umrichter unsachgemaR entsorgt wird, kann dies zu einer Explosion des Kondensators oder zur Bildung giftiger|
Gase fiihren, die Verletzungen verursachen kénnen.
(*) Personen, die auf die Abfallbehandlung spezialisiert sind und beispielsweise als Transporteure oder Entsorger fiir industrielle
Abfalle bezeichnet werden. Bitte beachten Sie samtliche einschlagigen Gesetze, Verordnungen, Regelungen oder
Bestimmungen uber die Entsorgung industrieller Abfalle.

Fuhren Sie aus Sicherheitsgriinden die Entsorgung eines nicht mehr verwendeten Umrichters nicht selbst durch, sondern beauf-
tragen Sie einen Entsorger fiir industrielle Abfélle mit dieser Aufgabe.

Eine unsachgemaéfe Entsorgung des Umrichters kann zu einer Explosion des Kondensators und zur Bildung giftiger Gase fiihren,
die Verletzungen verursachen kénnen.
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