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Wir danken Ihnen fiir Ihr Vertrauen in TOSHIBA-Frequenzumrichter der Serie
VF S11. Wir sind sicher, dass dieses Geriét Ihren Bediirfnissen und
Anforderungen voll gerecht werden wird.

Um das Gerat mdéglichst effektiv nutzen zu kénnen, und um Besché&digungen des Antriebes
und Gefahr fur Bedienpersonal zu vermeiden, méchten wir Sie bitten, vorliegendes
Produkthandbuch sorgféltig durchzulesen, alle Richtlinien und Empfehlungen im Sinne eines
stérungsfreien Betriebes zu befolgen, und zum spéteren Nachschlagen aufzubewahren.

1.1 Priifung des Gerites

Bitte prifen Sie das Gerét bei Erhalt auf folgende Punkte:

1) Sind am Geréat Versandschéden feststellbar (zerbrochenes Gehéause,
verbogene Metallteile, etc.)? Sollte das Gerat Beschadigungen aufweisen,
setzen Sie sich mit lnrer TOSHIBA-Niederlassung bzw. dem TOSHIBA-
Vertragshandler in Verbindung,

2) Vergleichen Sie die Nenndaten des Typenschildes mit den Daten lhrer
Bestellung. Das Typenschild des Frequenzumrichters finden Sie auf dem
Kuhlkérper an der rechten Seite.

Modellbezeichnung

Bezeichnung

Eingangs-
spannung

Nennleistung

VF-S11
1PH-200/240V-0.75kW/1HP

=

)
Identifizierung des Inhalts \

anhand des

Paketaufklebers

Frequenzumrichter '/

Sicherheitshinweis
(Aufkleber in
Landessprache liegen
der Lieferung bei)

Beispiel eines /

Typenschildes

TOSHIBA

TRANSISTOR INVERTER
VFS11-2002P

0.2KW-0.6kVA-1/4HP

INPUT |QUTPUT

U(V)| 3PH 200/240| 3PH 200/240;
FiHz)| 50/60 | 0.5/200
L (A) 18 4
S.CKI5000A FUSE CCHJ 3max
CuAWG14: 75T
0.8Nm 7.1Ib.in
Lot No_ 03E XXXXXXX
Serial No. XXXXXXXXXXXX
Wotor Protective Device Class 10

CE@ NN,

@ N7

@:_; [ ER
Toshiba

Inverter Corporation




TOSHIBA VF-S11

1.2 Produktbezeichnung

(VIE[S[H[S] - [2[o[o[7[P[L[E] - (WN - [A[2]2]
Model Netzspanmung Enpictiens Zsitziche Logk der Bing-/ Spezieller
l Motorleistung Furktionen| Ausgangsklenmren Arvendungsoode
TOSVERT 200V 002 025KW T integriertes Filter —
VRSttSerie ig 2?‘5«;\,'\/ 004: 05EKW KasseA Y AR regay
jpoeily 007: 0.75KW M integriertes - posi
6: 525600V 015+ 15W Starckrd- Fitter
02: 2KW
067: 40KW
J—— 05: SHW Zisatzliche Furkionen |l
L 075: 75W
Netzpresen 10: 1K e
S:e i 180: 185KW Standardprodukt
ekl g Sercrrods
dreiphesi R integierte RS485
e Bederfeld Schmitiselle
L| P integiert
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2. SicherheitsmaBnahmen bei Montage, Anschluss und

Inbetriebnahme

2.1 Montagehinweise

1

2)

3)

4)

8)

9)

10)

Bauen Sie das Gerat sicher in aufrechter Lage an einem gut bellfteten Ort
auBerhalb direkter Sonnenbestrahlung ein. Die Umgebungstemperatur darf
generell zwischen —10°C und 40°C betragen. Bis 50°C
Umgebungstemperatur sind méglich, wenn der Warnaufkleber auf der
Oberseite des Gerates entfernt wird, und die dahinter liegenden Offnungen
eine freie Luftzirkulation gewéhrleisten.

Der Mindestabstand zu benachbarten Bauteilen muss oben/unten mindestens
10cm betragen. Dadurch wird eine ausreichende Belliftung gewahrleistet.
Laftungsschlitze oder Luftzirkulationséffnungen diirfen nicht verdeckt werden.
Durch die Mdéglichkeit der Side-by-Side Installation kénnen mehrere TOSHIBA
Frequenzumrichter VF-S11 ohne seitlichen Abstand montiert werden.
Montieren Sie das Gerat mdglichst auf einer warmeableitenden Riickwand

(z. B. Montageblech eines Schaltschrankes).

Vermeiden Sie Aufstellungsorte mit Vibrationen, Hitze, Feuchtigkeit, Staub,
Metallteilchen/-spénen, dtzenden Gasen oder Fluiden, oder Quellen
elektromagnetischer Stérungen.

Ein ausreichender Arbeitsraum zur Inbetriebnahme, Bedienung und
Wartung sollte vorhanden sein. Sorgen Sie bei Wartung oder Fehlersuche fiir
eine angemessene Beleuchtung.

Verwenden Sie einen nicht leitenden FuBbodenbelag oder eine
entsprechende Matte beim Arbeiten an elektrischen Einrichtungen.

VORSICHT

A Erden Sie das Gerét grundsétzlich zu Ihrer Sicherheit und
um elektromagnetische Stérungen zu minimieren (vgl.
Abschnitt 10). Die Verwendung von Kabelschirmen allein
ist keinesfalls ausreichend!

Verbinden Sie die Eingangsklemmen mit einer ein-/ oder dreiphasigen
Spannungsversorgung gemaf den Anforderungen im Kapitel , Technische
Spezifikationen®.

Verbinden Sie die Leistungsausgangsklemmen U, V und W mit einem 3-
phasigen Motor passender Spannung, der fur lhre Anwendung geeignet ist.
Dimensionieren Sie die Kabelquerschnitte nach den giiltigen Vorschriften (vgl.
Kapitel , Technische Spezifikationen®).

Schalten Sie Netzsicherungen oder Leitungsschitzautomaten zwischen
Umrichter und Netz.

Verwenden Sie separate Kabel zur Fiihrung der Spannungsversorgung,
Motoranschliusse und Steuersignale. Die Steuerkabel sollten nicht parallel zu
den Leistungskabeln verlegt werden.

Verdrahten Sie den Umrichter nur im stromlosen Zustand bei
abgeschalteter Netzspannung. Beachten Sie bei der Verdrahtung die
jeweils gultigen nationalen und internationalen Sicherheitsvorschriften.
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2.2 Anschlusshinweise

-

)

3)

4)

8)

9)

Lesen Sie diese Anleitung sorgféltig und in Ruhe durch, bevor Sie den
Frequenzumrichter anschlieBen.

Die Eingangsspannung muss innerhalb der zuldssigen Toleranz (vgl. Kapitel
,Technische Daten®) liegen. Spannungen auflerhalb dieses
Toleranzbereiches aktivieren interne Schutzeinrichtungen oder beschéadigen
das Gerat. Die Frequenz des versorgenden Netzes muss im Toleranzbereich
von +/-5% zur Nennfrequenz liegen.

Verwenden Sie den Umrichter nicht an Motoren, deren Nennleistung héher
als die Nennleistung des Umrichters ist.

Der Umrichter ist fur den Betrieb mit Standardnormmotoren ausgelegt.
Bei der Verwendung von Spezialmotoren wenden Sie sich bitte an lhre
TOSHIBA-Vertriebsniederlassung.

VORSICHT

A Beriihren Sie keine internen Teile des Umrichters bei
angeschlossener Versorgungsspannung. Schalten Sie
zunéchst die Versorgungsspannung ab und warten Sie,
bis die LED ,,Charge* erloschen ist. Noch fiir bis zu zwei
Minuten nach dem Abschalten besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlages.

A Bedienen Sie das Gerit nicht mit geéffnetem
Gehédusedeckel.

SchlieBen Sie keinesfalls eine Stromversorgung an die Ausgangsklemmen U,
V und W an, selbst dann nicht, wenn der Frequenzumrichter abgeschaltet ist.
Trennen Sie die Motorkabel von den Ausgangsklemmen U, V und W, wenn
Sie eine Test- oder Netzspannung direkt auf den Motor schalten.

Stellen Sie sicher, dass ein angeschlossener Motor und die angetriebene
Maschine nicht mit unzuldssig hohen Drehzahlen betrieben werden.
Uberhéhte Motordrehzahlen kénnen zu schweren Beschadigungen an Motor
und angetriebener Last fiihren.

Waéhlen Sie die Hochlauf- und Runterlaufzeiten bei manueller Vorgabe nicht
zu kurz. Unnétig kurze Zeiten belasten den Frequenzumrichter, den Motor
und die angetriebene Last.

Beim Betrieb von Frequenzumrichtern mit Steuerungen kann es zu
Kompatibilitatsproblemen kommen. Méglicherweise ist eine Potentialtrennung
erforderlich. In diesem Fall sprechen Sie bitte Inren TOSHIBA-
Vertriebspartner oder den Hersteller der Steuerung an.

Montage, Anschluss, Programmierung und Inbetriebnahme des Umrichters
darf nur durch geeignetes Fachpersonal erfolgen, das mit den giltigen
Sicherheitsbestimmungen vertraut ist.

Schalten Sie Netzsicherungen oder Leitungsschitzautomaten zwischen
Umrichter und Netz. Verwenden Sie sowohl auf der Ein- als auch auf der
Ausgangsseite des Umrichters keine FI-Schutzschalter.
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13)

14)

Der Bediener des Antriebes muss in den Umgang mit dem Gerat angemessen
eingewiesen worden sein.

A VORSICHT

Beachten Sie alle Warnungen und VorsichtsmaBBnahmen.
Uberschreiten Sie nicht die Nennwerte des Geriétes.

2.3 Priifungen

& VORSICHT

Prifen Sie abschlieRend folgende Punkte, bevor Sie den Umrichter an
das Netz schalten:

1)

2)

3)

4)

Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung an die Klemmen L1,
L2 und L3, bzw. L1 und N bei einphasigen Geréten, angeschlossen ist. Ein
Anschlu® der Versorgungsspannung an andere Klemmen des Umrichters
beschadigt das Gerat.

Die Versorgungsspannung muss innerhalb der Spannungs-
und Frequenztoleranzen liegen.

Der Motor muss an die Klemmen U, V und W angeschlossen
werden.

Vergewissern Sie sich, dass keine Kurz- oder Erdschliisse vorliegen,
und ziehen Sie gegebenenfalls lose Klemmenschrauben an.

2.4 Erstinbetriebnahme

& VORSICHT

Vor der Freigabe eines elektrischen Antriebssystems fiir den
Normalbetrieb sollte das System durch geeignetes Fachpersonal
gepriift werden.

Beim ersten Anschluss des Umrichters an die Versorgungsspannung sind die
Werkseinstellungen aktiviert (vgl. Kapitel 7). Wenn diese Einstellungen fiir die
Anwendung nicht geeignet sind, missen die entsprechenden Einstellungen
Uber das Bedienfeld vorgenommen werden, bevor ein Startbefehl vorgegeben
wird.

Der Umrichter kann ohne angeschlossenen Motor betrieben werden. Der
Betrieb ohne Motor ist fur eine Grundabstimmung oder zum Kennen lernen
des Umrichters empfehlenswert.
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2.5 Wartung

A VORSICHT

Priifen Sie den Umrichter regelmé&Rig auf Sauberkeit, Korrosion und festen
Sitz der Klemmenschrauben.

Halten Sie den Kuhlkérper frei von Staub und Abfallen.

A VORSICHT

Vergewissern Sie sich vor Offnen des Umrichtergehéuses,
dass der Umrichter stromlos ist, und die LED ,,Charge*
erloschen ist.

2.6.1 Lagerort

1)

2)

Lagern Sie das Gerat, wenn Sie es nicht sofort einsetzen, an einem
trockenen, staubfreien, gut belifteten Ort, am besten in der
Originalverpackung.

Vermeiden Sie eine Lagerung an Orten mit extremen Temperaturen, hoher
Luftfeuchtigkeit, Nasse, Staub, Nebel, Metallteilchen oder dhnlich aggressiven
Umgebungen.

Wenn der Umrichter langere Zeit nicht betrieben wird, schlielen Sie das
Gerét alle zwei Jahre an eine passende Netzspannung an, um einer Alterung
der Zwischenkreiskondensatoren vorzubeugen (siehe néchster Abschnitt).
Prifen Sie bei dieser Gelegenheit die Funktionsfahigkeit des
Frequenzumrichters.

2.6.2 Inbetriebnahme nach langer Lagerzeit

Bei Nichtbenutzung des Umrichters altern die Kondensatoren des Zwischenkreises.
Bei Lagerzeiten von mehr als zwei Jahren sollte der Umrichter darum nach
folgender Prozedur in Betrieb genommen werden, um Beschadigungen der
Zwischenkreiskondensatoren auszuschlieRlen:

SchlieBen Sie einen Transformator mit regelbarer Ausgangsspannung ans
Netz. Stellen Sie den Transformator auf eine Ausgangsspannung von etwa
40% der Umrichternennspannung.

SchlieRen Sie den Frequenzumrichter an die Trafoausgénge an.

Steigern Sie die Ausgangsspannung des Stelltrafos Uber einen Zeitraum von
6 Stunden auf die Nennspannung des Umrichters (dies kann in stiindlichen
10%-Schritten oder auch stetig geschehen).

Nach Erreichen der vollen Spannung muss der Frequenzumrichter fur zwei
weitere Stunden an der Nennspannung angeschlossen bleiben.

Nach Durchlaufen dieser Prozedur sind die Alterungserscheinungen an den
Zwischenkreiskondensatoren beseitigt und der Umrichter ist wieder betriebsbereit.

2-4
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2.7 Installationsrichtlinien

Bei Beachtung der folgenden Installationsrichtlinien kénnen die 0.g. Grenzwerte eingehalten

werden:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7

Die Geréte der Serie VFS11S-...PL-WP und VFS11-...PL-WP haben einen
eingebauten Filter der Klasse A. Zusétzliche Filter fragen Sie bitte bei Ihrer
Toshiba Niederlassung an.

Die Leistungskabel auf der Ein- und Ausgangsseite des Frequenzumrichters
sowie die Signalleitungen missen geschirmt verlegt werden. Alle Kabellangen
sollten prinzipiell so kurz wie méglich ausgefiihrt werden. Jedoch ist zu
beachten, dass die netzseitigen Leistungskabel getrennt von den
ausgangsseitigen Leistungskabeln verlegt werden. Ebenso sollten die
Signalleitungen getrennt von Leistungskabeln aller Art verlegt werden.
Beachten Sie vor allem: Fuhren Sie signal-, ein- und ausgangsseitige
Leistungskabel nicht parallel im selben Kabelkanal zueinander bzw. biindeln
Sie diese Leitungen nicht zu Kabelbdumen. Wenn Kreuzungen zwischen
Signal-, ein- und ausgangsseitigen Leistungskabeln nicht vermieden werden
kénnen, sollte der Kreuzungswinkel méglichst 90° betragen.

Montieren Sie den Frequenzumrichter auf einer metallischen Montageplatte
(z.B. Montageblech des Schaltschranks) und wenn maglich in einem
metallischen Gehause (z.B. Schaltschrank). Dadurch IaRt sich die
Storabstrahlung nochmals reduzieren. Das Montageblech und ggf. das
Schaltschrankgehduse missen durch Kabel mit entsprechend groRem
Querschnitt geerdet werden. Das Erdkabel muss von den Leistungskabeln
getrennt verlegt werden.

Die Kabelschirme der Leistungs- und Signalkabel missen méglichst nahe am
Frequenzumrichter geerdet werden (max. 10 cm Kabelweg). Untenstehendes
Bild zeigt, wie eine korrekte Schirmerdung praktikabel realisiert werden kann:

&ulere Kabelisolierung
Kabelschirm
Kabelschelle

(mit Montageblech
verschraubt)

Achten Sie darauf, dass die Erdverbindungen nicht durch Schmutz oder
sonstige Beschichtungen beeintrachtigt werden. In der Praxis kann dies oft
durch eventuelle Lackierungen, z.B. des Schaltschrankgeh&uses, oder
anderweitige Beschichtungen geschehen.

Der Motor wird Uber geschirmtes dreiphasiges Kabel mit den
Ausgangsklemmen U, V und W des Umrichters verbunden. Erden Sie den
angeschlossenen Motor vor Ort. Zuséatzlich wird die Motor-Erde mit dem
Schirm der Motorzuleitung verbunden.

Alle Steuerleitungen sind ebenfalls geschirmt zu verlegen. Dabei kénnen
mehrere Signalleitungen innerhalb eines Schirms verlegt sein. Der Schirm der
Signalkabel wird einseitig moglichst nahe am Umrichter auf der Montageplatte
per Kabelschelle geerdet.
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Um die Stérstrahlung weiter zu reduzieren, wird ein Ferritring Gber den
Signalkabelschirm geschoben. Geeignete Ferritringe kénnen tber lhre
Toshiba-Vertriebsniederlassung bezogen werden.

Alle anderen Komponenten des Systems, z. B. speicherprogrammierbare
Steuerungen, sollten auf demselben Montageblech wie der
Frequenzumrichter geerdet werden. Die Schirme der Signalverbindungen
zwischen externen Steuerungen und Frequenzumrichter sind einseitig mittels
einer Kabelschelle méglichst nahe am Frequenzumrichter auf der
Montageplatte zu erden.

10) Die mitgelieferte EMV-Platte kann an den Frequenzumrichter angeschraubt

werden. Befestigungslocher fur Kabelschellen sind dort bereits vorhanden.

2.8 Anmerkungen zur Installation
2.8.1 Installationsumgebung

Der VF-S11-Umrichter ist ein elektronisches Steuergerat. Deshalb sollte der Installationsumgebung
erhebliche Beachtung gewidmet werden.

@ Gefahr

Q

- Brennbares Material vom Umrichter fernhalten => Entziindungsgefahr!

Verboten
a - Setzen Sie den Umrichter unter den in diesem Bedienhandbuch
beschriebenen Umgebungsbedingungen ein.
Verbindlich

AWarnung

N

- Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, der Vibrationen
ausgesetzt ist.

Verboten
- Die Versorgungsspannung muss innerhalb +10%/-15% (unter Voll - Last
a innerhalb £10%) der Nennspannung des Umrichters sein.
Die Versorgung mit einer zu groRen Spannung kénnte zu einem Ausfall, zu
Verbindlich einem elektrischen Schlag oder zu einem Brand fiihren.




TOSHIBA VF-S11

AWarnung

- Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem eine der unten

® aufgelisteten Chemikalien oder Lésungsmittel in Gebrauch sind.
Wenden Sie sich bitte schon vorher an lhren Toshiba-Handler, wenn Sie

Verboten | be-

absichtigen, den Umrichter an einem Ort zu installieren, an dem der

Umrichter mit Chemikalien oder Lésungsmitteln in Beriihrung kommen

kann, die nicht in den folgenden Tabellen stehen.

Zulassige Chemikalien und Lésungsmittel

Chemikalie Losungs-
“ mittel Unzulassige Chemikalien und

Salzséure ) Lésungsmittel

(Konzentration von Methanol o Lésungs-
weniger als 10%) Chemikalie mittel

Schwefelsaure Benzin,

(Konzentration von Ethanol Phenol Kerosin,
weniger als 10%) Lampendl

Salpetersaure Benzol

(Konzentration von Triol Schweflige Terpentindl
weniger als 10%) Saure

Atznatron Mesopropanol Benzol

Ammoniak Glyzerin Verdiinnung

Natriumchlorid

¢ Vermeiden Sie es, den Umrichter an einem heil3en, feuchten oder staubigen Ort oder einem
Ort mit Temperaturen unter 0 °C zu installieren. Der Umrichter sollte vor Wasser und
Metallteilchen/ -spanen geschitzt werden.

¢ Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem korrosives Gas oder Kuhlflissigkeit
um Schleifen eingesetzt wird.

¢ Verwenden Sie den Umrichter bei Umgebungstemperaturen von —10 bis 40 °C (bis 50 °C bei
Entfernen des Aufklebers auf der Oberseite des Umrichtergehauses).

Anmerkung: Der Umrichter erzeugt Warme. Wenn er in einem Schaltschrank installiert wird,
achten Sie auf ausreichende Luftzufuhr und auf seine Position im Schaltschrank.
Wenn ein Umrichter in einem Schaltschrank installiert wird, dann entfernen
Sie den Aufkleber (oben auf dem Umrichter).

o Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, der Vibrationen ausgesetzt ist.

Anmerkung: Wenn Sie den Umrichter an einem Ort, der Vibrationen ausgesetzt ist, installieren
wollen, sollten Sie MaRnahmen gegen diese Vibrationen treffen. Wenden Sie sich
bitte schon vorher an Ihren Toshiba-Vertragshandler.

e \Wenn Sie den Umrichter in der Nahe eines der folgenden Hilfsmittel oder Geréte installieren,
dann treffen Sie vorher MalRnahmen zum Schutz der Hilfsmittel und Gerate vor Fehlfunktion.
Komponenten wie Tauchmagnete, Bremsen, magnetische Kontaktschalter, fluoreszierende
Lampen, usw. kénnen mit Umrichter-Netzdrosseln vor Fehlfunktionen durch Spannungsspitzen
geschitzt werden.
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@ Gefahr

- Installieren bzw. betreiben Sie den Umrichter nicht, wenn er beschéadigt

® oder unvollstidndig ist.
Das Betreiben des Umrichters in einem defektem Zustand kénnte zu einem
Verboten Elektrischen Schlag oder Brand fiihren.
Kontaktieren Sie Ihren Toshiba-Héndler bei der Notwendigkeit einer
Reparatur.
- Installieren Sie den Umrichter auf einen nichtbrennbaren Untergrund (z. B.
c einer Stahlplatte). Installieren Sie den Umrichter nicht auf einem

brennbaren Untergrund, da sich im Betrieb die Riickseite stark erwarmt.

- Verwenden Sie den Umrichter nur mit geschlossenem Frontdeckel =>

Verbindlich Gefahr eines elektrischen Schlages.

- Installieren Sie den landesspezifischen Normen entsprechend eine Not-
Aus- Vorrichtung. Der Umrichter verfiigt liber keine Not-Aus-Funktion.

- Verwenden Sie keine optionalen Komponenten die nicht von Toshiba zum
Betrieb mit diesem Umrichter zugelassen wurden.

AWarnung

Installieren Sie den Umrichter nicht auf einem nachgebenden und/oder

® brennbaren Untergrund.
Beachten Sie bei der Auswahl des Untergrundes das Eigengewicht
des Umrichters.
- Der Umrichter ist nicht mit einer mechanischen Bremse ausgestattet.
Zur Einhaltung méglicher geforderter Normen (z.B. bei Hebezeugen)
betreiben Sie den Motor nicht ohne mechanische Bremse.

Verboten
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3. Beschreibung der Fr

[ PRG-LED ) ( RUN-LED |( Prozent (%)-LED [ Hertz (Hz)-LED )
Leuchtet im Pro- Leuchtet, wenn ein Startbefehl Leuchtet bei Anzeige Leuchtet bei Anzei-

grammiermodus. anliegt und die Frequenz 0 Hz eines Wertes in %. ge eines Wertes in
betragt; blinkt, wenn f > 0 Hz. Hz.

/ -
MON-LED MODE-Taste
TOSHIBA

Leuchtet im Anzeige der Betriebsfre-

Monitormodus. / quenz, Parameterwerte,

Blinkt im -«
Fehleranzeige-
Modus.

[ AUF-Taste }/

AUF/AB-Tasten LED
Leuchtet, wenn mit den
AUF-/AB-Tasten die
Frequenz eingestellt
werden kann.

) N
| Potentiometer-LED

Wenn die LED leuchtet,
kann die
Betriebsfrequenz
geédndert werden.

ENTER-Taste ]

Eingebautes
Potentiometer

(RUN-Taste LED) [ RUN-Taste |
Startet den Motor.

Leuchtet, wenn

STOP-Taste
Stoppt den FU wahrend
des Betriebes (Runter-
lauframpe).

[ AB-Taste ] die RUN-Taste
wirksam ist.

Klemmenabdeckung

gedffnet

Lade-LED

Warnt vor hohen
Spannungen im Gerat.
Nicht die Klemmen-
abdeckung 6ffnen, solange
LED leuchtet.

Zeigt der Punkt auf der
Schraube in diese
Richtung, ist die
Klemmenabdeckung
geodffnet.

TOSHIBA

( Schraube der
Klemmenabdeckung

Offnen der Schraube
durch 90° Drehung
gegen den Uhrzeiger-
sinn.
Schraubendrehung um
360° nicht moglich.
N s

Klemmenabdeckung | (" Kilemmenabdeckung )
Aus VF-s11 X geschlossen
Personenschutzgriinden Zeigt die Markierung
im Betrieb geschlossen > auf der Schraube in
halten. diese Richtung, ist die

Klemmenabdeckung
geschlossen.
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4. Klemmenbeschreibung

4.1 Leistungsklemmen

Klemme Funktion
PE (G/E) Erdungsklemme. Verbinden Sie iber diese Klemme den Umrichter mit Erdpotential.
Anschluss der Versorgungsspannung bei einphasigen Geréaten der 200V-Klasse:
R(L1),S(L2) 200...240V, 50/60Hz: Leiter L an Klemme R(L1), Leiter N an Klemme $(L2) A

Niemals 380V tiber R(L1) und S(L2) an Geréate der 200V-Klasse anschlieRen!

R(L1),S(L2),T(L3)

Anschluss der Versorgungsspannung bei dreiphasigen Geraten der 400V-Klasse:
380...500V, 50/60Hz: entsprechend der Klemmenbezeichnung

U (T1),V(T2), W(T3) | Anschlisse fiir einen Drehstrommotor

Anschlussklemmen fiir externen Bremswiderstand.

PA+, PB Fihren Sie die entsprechenden Einstellungen der Parameter F304, F305 FA08 und/oder F309
durch, wenn ein externer Bremswiderstand angeschlossen wird.
Klemme mit negativem Potential des DC-Zwischenkreises. Diese Klemme kann

PC/- zum Anschluss einer Gleichspannungsquelle in Verbindung mit der Klemme PA

genutzt werden.

PO, PAH Anschlussklemmen fiir Zwischenkreisdrossel. Beim Anschluss einer Zwischenkreis-

drossel muss die Kurzschlussbriicke zwischen beiden Klemmen entfernt werden.

4.2 Steuerklemmen
4.2.1 Beschreibung der Steuerklemmen

Klemme i'::; Funktion in Grundeinstellung 1‘si|’::tzi:n Verlsnt:ﬁ:;t‘img
| Programmierbarer Digitaleingang: Vorwartslauf
F Eing. S Positive Logik: Verbindung von F mit P24
CZ-_ Negative Logik: Verbindung von F mit CC 24V DC 5mA
< Programmierbarer Digitaleingang: Ruckwartslauf
R Eing. i:; Positive Logik: Verbindung von R mit P24

2| Negative Logik: Verbindung von R mit CC
§ Programmierbarer Digitaleingang: Reset Achtung:

RES | Eing. f Positive Logik: Verbindung von RES mit P24 Sink/source
g Negative Logik: Verbindung von RES mit CC =>
8 | Programmierbarer Digitaleingang: Festdrehzahl 1 Logik

s1 | Eing. £ | Positive Logik: Verbindung von S1 mit P24 Negativ
% Negative Logik: Verbindung von S1 mit CC. oder
& | Programmierbarer Digitaleingang: Festdrehzahl 2 Positiv

s2 | Eing. | g | Positive Logik: Verbindung von S2 mit P24 Werkselige Voreinstellung
S . L . . WN, AN type ;Negative Logik
é Negative Logik: Verbindung von S2 mit CC. WP type : Fositve Logik
§ Programmierbarer Digitaleingang: Festdrehzahl 3

s3 | Eing. | 3| Positive Logik: Verbindung von S3 mit P24
= Negative Logik: Verbindung von S3 mit CC.

4-1
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Klemme 'i:::; Funktion in Grundeinstellung fsill::tzilc;n Ve:::zralllzmg
Bei externer 24-VDC-Spannungsversorgung: Wenn mit 24VDC I
.| positiver Logik geschaltet wird, wird Bezugspotential an| (Isolations- ]
PLC | Eing: diese Klemme angeschlossen. widerstand: cch
DC50V)
Bezugspotential

cC |Masse Diese Klemme stellt das Bezugspotentia! fur
alle Steuerklemmen dar, wenn mit negativer
Logik geschaltet wird.

+24V
Gleichspannung 10V DC 10V DC
Die Klemme PP stellt eine Versorgungs- Erlaubte Belast-

PP | Ausg. N . ) i
spannung von 10V DC fiir externen Potentio- barkeit 10mA d 47u
meteranschluss zur Verfiigung. DC
Analoge Eingangsklemme mit programmierbarer
Funktion.

An der Klemme VIB kann ein Spannungssignal
von 0 bis 10 V DC z.B. als Frequenzvorgabe 10V DC

VIB | Eing. | angeschlossen werden. Interne ImpedanZ
Durch Parameteranderung kann diese Klemme als 30kOhm
Digitalklemme verwendet werden. Bei Verwendung der
neg. Logik schalten Sie einen Widerstand zwischen
P24-VIB (4,7kOhm - 1/2W).

Analoge Eingangsklemme mit programmierbarer

Funktion.

An der Klemme VIA kann ein Spannungssignal 10V DC
von 0 bis 10V DC z. B. als Frequenzvorgabe Interne Impedanz

VIA |Eing. angeschlossen wtfrden. . 30kOhm)

Durch Parameteranderung kann diese Klemme als 4-20mA
Digitalklemme verwendet werden. Bei Verwendung der ({Interne Impedan
neg. Logik schalten Sie einen Widerstand zwischen 40kOhm
P24-VIA (4,7kOhm - 1/2W). Schalten Sie den

Schalthebel VIA auf die Schaltposition V um.

Analoge Ausgangsklemme mit programmierbarer

Funktion 10V DC, 1mA
Die Klemme FM gibt standardmaRig ein DC

FM | Ausg. frequenzproportionales Signal aus. Schliefen Sie einen
Amperemesser mit Vollausschlag von 1TmADC oder umschaltbar
einen Voltmesser mit Vollausschlag von 7,5VDC auf:

(10VDC)-1mA an. Schalten Sie den Schalthebel FM 0(4)...20mA
auf die Schaltposition | um.

cC |Masse Bezugspotential

Vgl. Beschreibung oben
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Klemme Eing. / Funktion in Grundeinstellung Spezifikation Interne
Ausg. Verschaltung
Gleichspannung 24 V DC
Die Klemme P24 stellt eine Versorgungs-
P24 | Ausg spannung von 24 V DC fur die Ansteuerung der 24V DC- | +24V
" | digitalen Eingange mit positiver Logik zur 100mA P24+_.:,_T
Verfugung. | pTC
Digitale Ausgangsklemme (open collector) mit
programmierbarer Funktion
Die Klemme OUT schaltet in Werkseinstellung
bei Unterschreiten einer Mindestfrequenz auf IOpen collector
Potential CC durch. Zwei verschiedene Funktionen Ausgange:
konnen fur Ausgangsklemmen OUT & NO festgelegt 24V DC-50mA | our¢-2E8
OUT | Ausg. | werden. m' 10
NO * \
Pulsfrequenz-
Die Ausgangsklemme NO ist isoliert von der bereich:
Klemme CC. 38 ~ 1600Hz
Prograrr)mlerba.rer Relals-Ausgar]g _ 250V AC-2A
Wenn eine bestimmte Frequenz tiberschritten 30V DC-2A - ' +24v
wird, wird in Werkseinstellung der Kontakt zwischen
RC | Ausg. Klemme RC und RY geschlossen. Zwei verschiedene Ohmsche | |1 ®l
RY | * ne RE& und RY 9 ; Last “CTJ
Funktionen kénnen fur Ausgangsklemme RC & RY
festgelegt werden. sov D.C_1 SA
Induktive Last
250V AC-2A
Programmierbarer Relais-Ausgang 30V DC-2A: FL +av
FLA Bei Auftreten eines Fehlers (Trip) wird in Ohmsche FLBW
FLB Ausg. | Werkseinstellung der Kontakt zwischen FLA und FLC Last FLC&'
FLC * geschlossen, beim Umrichter ohne Fehler/ohne 30V DC-1.5A !
Spannungsversorgung der Kontakt zwischen FLB und Induktive |
FLC geschlossen. Last

* Multifunktionale programmierbare Ausgénge
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4.2.2 Anschluss externe / interne Spannungsversorgung

Umschaltung negative / positive Logik

Die Frequenzumrichter der Reihe S11 bieten die Méglichkeit, die Art der Logik der digitalen Ein-/
Ausgéange umzuschalten. Dies ermdglicht eine Anpassung des Gerates an die verschiedenen
internationalen Standards. Die Werkseinstellung der WP-Version ist positive Logik.

N
EM VIA

sw
puo|[ ||QUEHE  v-seite V-Seite
SENKE |-Seite| I-Seite
Einstellen der Logikart

Bevor Sie den Umrichter verdrahten und in Betrieb nehmen, wahlen Sie, ob Sie mit positiver oder
negativer Logik arbeiten wollen. Ein Umschalten der Logikart wahrend des Betriebes ist nicht moglich.
Wahlen Sie die erforderliche Logikart sorgféltig, da ansonsten ein Betrieb der Anwendung nicht
korrekt maglich ist. Zum Umschalten &ffnen Sie bitte die Klemmenabdeckung auf der Frontseite des
Umrichters und bringen den Wahlschalter SW1 (siehe Abbildung in 4.3.2), in die gewlinschte Stellung.
Dabei entspricht die Stellung ,SINK® negativer, die Stellung ,SOURCE" positiver Logik.

Anschluss externe / interne Spannungsversorgung

Die PLC-Klemme dient zum Anschlieen einer externen Stromversorgung oder zum Isolieren einer
Klemme von anderen Eingangs- oder Ausgangsklemmen. Bei Eingangsklemmen den Schiebeschalter
SW1 zur Stellung PLC schieben.

Spannungs/Strom Ausgang Wahlischalter
Hier kann eingestellt werden, ob an der Ausgangsklemme FM ein Spannungs-
signal von 0...10V oder ein Stromsignal von 0(4)...20mA anliegen soll.

Umschalten der VIA- und VIB-Klemme zwischen Analogeingang und digitalem Eingang

Die Funktion der VIA- und der VIB-Klemme kann zwischen Analogeingang und digitalem Eingang
umgeschaltet werden, indem die Parametereinstellungen gedndert werden (F {55). (Werkseitige
Grundeinstellung: Analogeingang)

Wenn die VIA-Klemme als digitale Eingangsklemme verwendet wird, muss der VIA-Schalter immer auf
Stellung V stehen. ACHTUNG: Wenn kein Widerstand eingesetzt ist, oder der VIA-Schiebeschalter
nicht in Stellung V ist, steht das Eingangssignal sténdig auf EIN.

Zwischen Analogeingang und digitalem Eingang muss umgeschaltet werden, bevor die
Steuerleitungen angeschlossen werden. Andernfalls kénnen der Umrichter oder die daran
angeschlossenen Gerate beschéadigt werden.
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Beispiele fiir Konfigurationen mit einer Spannungsversorgung durch den Umrichter:

Schalter SW1:

SOURCE
Negative Logik (sink) gﬁ(

SPS

Schalter SW1 (siehe auch Seite 5-1):

Positive Logik (source)

SOURCE
PLC
SINK

- 24Vpe
24V
P24 |
F Eingang
Eingang
B
cc |
24V 24Voc
P24 P24 |
out QuT
Ausgang Ausgang
1
i Ijl NO
- CC,
LC* ] * ’
Umrichter SPS Umrichter

Beispiele fiir Konfigurationen mit einer externen Spannungsversorgung:

Schalter SW1:

SOURCE
PLC
PLC (Negative Logik) SINK

Schalter SW1 (siehe auch Seite 5-1):

PLC (Positive Logik)

24\ pe

PLC

0]

e
i

" 24Vpe

F

Eingang
0[]
r PLC
o
24V, 24Vpe
ouT
ouT
¢
Ausgang ) NO
NO
v Y
SPS Umrichter SPS Umrichter

N

SOURCE
PLC
SINK

Eingang

Ausgang
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4.3. Anschlussbilder fiir Leistungs- und Steuerungsklemmen

4.3.1 Anschlussbilder fiir Leistungsklemmen

SchraubengroBe| Anzugsmoment
'Schraube M3,5 0,9 Nm
ISchraube M4 1,3 Nm
'Schraube M5 2,5Nm
'Schraube M6 4,5Nm

-511-2002 ~ 2007P

Rt

Niemals 380V iiber R(L1),
S(L2) und T(L3) anschlieRen!

HI\I\I\ \
B

==

=

Wi

(as Sterard befegiit)

Erde
M5-Schraube

M5-Schraube

F-S11-2015~ 2037P!

RIL1 S/L2 TA3

Niemals 380V tiber R(L1),
S(L2) und T(L3) anschlieBen!

Kurzschiussbriicke:
Kurzschiuss-
briide

MB5 Schraube(2015)
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Leiter L an Klemme R(L1),
Leiter N an Klemme S(L2)
|VF-S11S-2002 ~ 2007PL] Niemals 380V tliber R(L1)
und S(L2) anschlieBen!

P s ) D A R osi2 ‘
Kondensators — e — M35 Schraube
=
=—1 =)
Kuzschluss- PO PA/+ PB PC/— U/T1 V/T2 W/T3
brike
Q
Schvaubenioch
DerEMV-
prbSilnieiirg (VSdrabe)
Leiter L an Klemme R(L1),
Leiter N an Klemme S(L2)
Niemals 380V tiber R(L1)
\VF-S11S-2015, 2022PL] und S(L2) anschlieBen!
Bngs Termeaer L) AL si2

k (M5-Schvabe)
Der EMVAVontagepiatte
(als Stendiard beigefiigt) )
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F-S11-4004 ~4037PI

Erdurgs-Tromschetier 1) RL1 SL2 TA3
des Kondensators & s
Kurzschiuss- PB  PC/— U1 VM2 W3
bricke
Q °@)
1 X
Der EMVAVbriagepatie R
(oSt (V5-Schvaube)
|VF-S1 1-2055, 2075PM VF-S11-4055, VF-S1 1-4075PLI
Niemals 380V iiber
R(L1), $(L2) und T(L3)
an Geréte der 200V-
Klasse (VF-S11 2xxx)
N anschliefen!
\
q i iyl A
i RIL1 S/L27T/L3 PB 7PC/— U 7V/T2 W/'rai D i
o PO /'PA/+ o =
(=) [@n] »)
Kurzschiuss-
et g = 0@ [
Sdvaubenioch Erde
Der EMV-Vortagepatte (V5-Schvaube)

(@ls Standardbeigefligt)

[VF-511-2110, 2150PM VF-511-4110, VF-S11-4150PY

@— Anschiisse zur ErdungHremnung-des Kondensalors
IM4-Schraube (4110,4150)
—=

M5Schraube

EEEEEE

PB PC/— U1 VT2 WiTa (D)
o |

A
k
Der! Ewwb@uane (M5-Schraube)
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Warnhinweise fur den Erdungs-Trennschalter der Kondensatoren

A Warnung

o

Obligatorisch

Der Erdungs-Trennschalter der Filter-Kondensatoren ist
mit einer Schutzabdeckung versehen. Zur Vermeidung von
Stromschlagen bringen Sie nach jedem Trennen oder
Verbindungen der Kondensatoren mit der Erde die
Schutzabdeckung wieder an.

Alle einphasigen 200V- und dreiphasigen 400V-Modelle haben ein integriertes
Funkentstorfilter, welches durch Kondensatoren mit der Erde verbunden ist.

Wenn Sie die Kondensatoren zur Vermeidung von Ableitstrom von der Erde trennen
mdchten, kénnen Sie dies ganz leicht durch Herausziehen des Schalters oder Abklemmen
der Leitung (s.u.) vornehmen. Beachten Sie jedoch, dass der Betrieb mit nicht geerdeten
Kondensatoren nicht mehr den EMV-Richtlinien entspricht (verwenden Sie in diesem Fall
zusétzliche ableitstromfreie Funkentstorfilter).

Beachten Sie, den Frequenzumrichter vor jeder Verbindung/Trennung der
Kondensatoren mit der Erde vom Netz zu trennen.

Zur Erdung der Kondensatoren

4 kKW oder Keiner :
Schalter

driicken Sie diesen Schalter herein.

Zur Trennung der Kondensatoren von
Erde ziehen Sie den Schalter heraus.

-—

5,5kW oder grofer:
Leitung

O

< Zur Trennung der Kondensatoren von Erde
| klemmen Sie die Leitung hier an.

M

L
@ Zur Erdung der Kondensatoren schlief3en Sie

die Leitung hier an ( Auslieferungszustand).
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4.3.2 Anschlussbild der Steuerklemmen

O@ .

PL( Lagi

Negethe

P24[OUT[ NO[ M [ cC FLA[ FLB[FLC[ RY[ RC

PR PP
=EEEEENEEEEE

FM VIA
V=V sid pLC| s1 | s2 | s3
e oo o] B 40 e o e

X%

HEHHH
F | R |RES|CC

e 7 2222

RHM5-Schnitistele:

4.3.3 Offnen der Klemmenabdeckung

Zur Offnung der Klemmenabdeckung beachten Sie die Markierung auf der Schraube. Mit einer

90° Drehung gegen den Uhrzeigersinn lasst sich die Klemmenabdeckung &ffnen, die Markierung
auf der Schraube zeigt in diesem Fall nach oben. Die Klemmenabdeckung l&sst sich nun nach links
hochklappen. Zum SchlieBen drehen Sie die Schraube mit der Markierung um 90° wieder nach
unten. Bitte drehen Sie die Schraube behutsam - eine Schraubendrehung um 360° ist nicht méglich.
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5. Anschluss

Standardanschlussbild in positiver Logik Frequenzumrichter VF-S11

DC-Drossel optional,)
ansonsten Briicke

externer optionaler
Bremswiderstand

&N
PO PA/+]

Integrierter
pper

O
PB] PCI-

Bremschoj
3~ph. 380 V T T
Integriertes|—
Funkent- 1 1) istungsteil
Netz storfilter elstungste
Klasse A

Ausgangs
relais-
(SchlieRer)

Ausgangs
relais-
(Wechsler)

*1: Einphasige Modelle sind
nicht mit der Klemme
T/L3 ausgestattet.
Verwenden Sie zum
Anschluss der Gerate
VFS11S8-2xxx an das
einphasige 230V-Netz
RIL1 fur den Leiter L und
S/L2 fur den Leiter N.

Niemals Geréte der
200V- Klasse an 380 V
anschlieRen!

N

Der Umrichter wird mit
den Anschlussklemmen
PO und PA/+ geliefert.
Beim Anschluss einer
Zwischenkreisdrossel
muss die Kurzschluss-
briicke zwischen beiden
Klemmen entfernt
werden.

%)

Bei Verwendung der NO-
Ausgangsklemme mit
positiver Logik wird der
Anschluss zwischen P24
und OUT-Ausgangs-
klemme geschlossen.
Fir Pulssignale sollte
eine Grundlast mit mind.
5mA Stromaufnahme
angeschlossen sein.

==. VIB Eingdnge

Potentiometer
1...10kOhm

Steuer-
teil

Digitale

O PP

oder externe
0..10vDC/
0(4) ... 20mA

Analogausgang

Digitalausgang

@

FM cc P24 OUT CC
*3
Anzeige- <
Gerét Beispiel
ositive

p
) L
externes

Relais

ogik:

Zur Ansteuerung mit negativer Logik siehe bitte auf der Seite 4 - 5,
oder Seite B-4 im englischen Handbuch E6581158.
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6. Erlauterungen zur Programmierung des Frequenzumrichters

6.1 Programmierschema

RESET
oder Netz
einschalten

Y
- nn | Standardanzeige (ab Werk: Frequenz-Istwert,
71 ™| wahlbar mit Parameter F 10 {...F 106 und F 1 {0)
() HERd @
MODE, o
2 | pandere Wert
T
FroF End @0
FEOD | 7o -4g| A @O
1 L2
w
con| o ! @
1 -E
|
=R E Wert
1 <)
o
1 =
. P {00 | T @@
@ I
81| q b&O 1
—4 5 ]
ElcBO| !
o 1
= 3 1 END
LD , =~ *1)Einrichtbetrieb
‘MODE‘ (,JOG-Mode") uber - erster
r 50 |'< -/ Bedienfeld ist aktiv, (40D§ & [veranderter
,  wenn Fehe =1 o :wra:‘“::r
h B | 8 e Wert
e S weitere
1 | I |..E -5 S | veran
B B FIRR S g | yimre @O
n SEL
oB00 | - &5 § ! il ! @O

@O @O

Die Parameter der einzelnen Erklarung der Tasten:

Ebenen kénnen mit den
Cursortasten (@@ durchlaufen @ @ @

werden. Vom letzten Parameter

einer Ebene kann zyklisch wieder siehe Kapitel 6.2 .
auf den ersten Parameter
gesprungen werden. Erklarung aller Funktionen und

Parameter: siehe Kapitel 7.
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6.2 Vereinfachter Betrieb des Frequenzumrichters VF-S11

Zum Einstellen der Betriebsfrequenz und der Betriebsarten kann eine der folgenden
Vorgehensweisen angewendet werden.

Start/Stopp . (1) Starten und Stoppen mit Hilfe der Tasten des Bedienfeldes
(2) Starten und Stoppen mit Hilfe des Klemmenblocks
requen . - . )
einstellung . (1) Einstellen der Frequenz mit Hilfe des Potentiometers am Frequenzumrichter-

Basisgerat

(2) Einstellen der Frequenz mit Hilfe des Bedienfeldes

(3) Einstellen der Frequenz mit Hilfe von externen Signalen an dem
Klemmenblock (0-10 VDC, 4-20 mADC)

Verwenden Sie die Basisparameter [J10d (Auswahl des Befehlsmodus) und FItld (Auswahl des
Modus zur Frequenzeinstellung).

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Voreinstellung
rnod Befehlsvorgabe | 0: Klemmenblock 1
Uber... 1: Bedienfeld
Fnod Frequenz- 0: eingebautes Potentiometer 0
vorgabe Uber im Bedienfeld
1: VIA
2: VIB
3: Tastatur
4: Serielle Kommunikation
5: Motorpotifunktion
6: Addition von VIA + VIB

6.2.1 Starten und Stoppen

Beispiel einer LNId Einstellung
Verwendete LED-

Tasten Anzeige Vorgang
Anzeige der Betriebsfrequenz (Motor steht still).
oo (Wenn die Standardanzeige F110 = O
[Betriebsfrequenz] eingestellt ist)
AU Der erste Basisparameter HLiH ,Historie* wird
angezeigt.

@_@ rnog  |Betitigen Sie zum Auswahlen von , iid -«

"

- entweder die Taste & oder die Taste ¥
Die ENTER-Taste betatigen, um die Parameter-
@ einstellung anzuzeigen. (Standard-Voreinstellung: {)

@_@ 0 Durch Betatigen der Taste & die Einstellung auf [

(Klemmenblock) stellen

0 « [NOd |ENTER-Taste. EN0d und der Sollwert des
Parameters werden abwechselnd angezeigt.

@ Speichern Sie die geadnderten Parameter mit der
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(1) Starten und Stoppen mit Hilfe der Tasten auf dem Bedienfeld (Ef10d = 1)

Mit Hilfe der Tasten und des Bedienfelds starten und stoppen Sie den Motor.
: Motor startet.

: Motor stoppt.

(2) Starten und Stoppen mit Hilfe von externen Signalen tiber das Klemmenbrett ( EN0d = 0)

Mit Hilfe externer Signale Uber das Klemmenbrett des Frequenzumrichters starten und stoppen
Sie den Motor. (Negative Logik)

Kurzschliefen der Klemmen F und CC: « Freier Motorauslauf
Vorwértslauf tandard- i "

Wenn Sie
die Funktion ,frefer Motorausiauf* verwenden, missen
Sie die Funkion der Klemme “1(ST) einer nicht belegten
Offnen der Klemmen F und CC: Runteriauf- Klemme zuordnen. Verwenden Sie hierfur die program-
rampe und Stop mierbare Klemmenfunktion

Gffnen Sie ST-CC, wenn der Motor, wie links beschrie-
ben, frei ausléuft. In der Anzeige am Unrichter wird in
diesem Fall £F  angezeigt.

Rurigtafiampe utd
Frequenz -
3“ o Freier Ausiaut

4 drehzahl /
H H ON
FCC__ I 1L_OFF / K
H ON
F-CC 1t OFF
i OoN
sT.oe_—1 OFF

6.2.2 Einstellen der Frequenz

Beispiel einer FII0d Einstellung

Verwendete LED-
Tasten Anzeige

Vorgang

Anzeige der Betriebsfrequenz (Betrieb unter-
oo brochen). (Wenn die Standardanzeige F1 {0 =
[Betriebsfrequenz] eingestellt ist)

AL Der erste Basisparameter ,Historie® wird
angezeigt.
Betatigen Sie zum Auswahlen von FTilld
FNod ) .
entweder die Taste & oder die Taste ¥
Die ENTER-Taste betatigen, um die Parameter-
@ i einstellung anzuzeigen.

(Standard-Voreinstellung: § )

@_@ 3 Durch Betétigen der Taste & die Einstellung
auf 3 stellen

Speichern Sie die geanderten Parameter mit der
@ 3 < FNOd [ENTER-Taste. FIIOd und der Sollwert des
Parameters werden abwechselnd angezeigt.

*Durch zweimaliges Betéatigen der MODE-Taste wechselt die Anzeige
wieder in die Standardanzeige zurlick (Betriebsfrequenz).
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(1) Einstellen der Frequenz mit Hilfe des Potentiometers am Frequenzumrichter-Basisgeréat
(Fiod =0)
Stellen Sie mit Hilfe des Potentiometers die Frequenz ein. Orientieren Sie sich dabei an den
Einstellmarkierungen des Potentiometers auf dem Bedienfeld.

O

Zum Einstellen hoher Frequenzen im Uhrzeigersinn drehen.

| Da das Potentiometer Gber eine Hysterese verfligt, kénnen sich dessen Einstellungen teilweise nach
i dem Aus- und Wiedereinschalten andern.

(2) Einstellen der Frequenz mit Hilfe des Bedienfelds ( Fil0d = 3)
Stellen Sie mit Hilfe des Bedienfeldes die Frequenz ein.

A : Zum Einstellen einer héheren Frequenz

¥ : Zum Einstellen einer niedrigeren Frequenz

Beispiel fur den Start mit Hilfe des Bedienfelds

Verwendete |LED-Anzeige

Tasten Vorgang

Anzeige der Betriebsfrequenz. (Wenn die
oo Standardanzeige F11{0 = O [Betriebsfrequenz]
eingestellt ist)

@—@ 500 Einstellen der Betriebsfrequenz.

Die ENTER-Taste betétigen, um die Einstellung der

@ r |Betriebsfrequenz zu speichern.
3B o~ FL Es wird abwechselnd FL und die Frequenz
angezeigt.
Durch Betétigen der Taste & oder der Taste W
@—@ ROD kann die Betriebsfrequenz auch wihrend des

Betriebes jederzeit geéndert werden.

(3) Einstellen der Frequenz mit Hilfe von externen Signalen tber das Klemmenbrett
(FNOd = { oder 2)

Einstellen der Frequenz mit Hilfe des externen Potentiometers

i Informationen hierzu finden Sie in Kapitel 9.5

f Sonerang 4es Forsmiomerrs ]

! “ Frequenzmit dem Potentiom eter einstelien |

POMAX (1-10kQ-1/4W). Weitere Informationen zum Einstellen |

| siehe Kapitel 9.5. i

! ViB Frequenz mit dem Potentiometer einstellen ]

i 60Hz i

MIN i H

| i |
Frequenz

H 0

MIN MAX i

| Die Eingangsklemme VIA kann auf gleiche Weise verwendet werden. FIld = [:VIA aktiviert, 0 = 2: VIB aktiviert, Weitere ]

H
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Einstellen der Frequenz mit Hilfe der Eingangsspannung (0-10 V)

Spannungssignal
+ VIA Frequenz mit Hilfe der Spannungssignale (0-10V) einstellen
Weitere Informationen zum Einstellen siehe Abschnitt 9.5.
: Spannungssignal 0-10mADC

Frequenz
o |
ovbe 10vDC
Die Eingangsklemme VIB kann auf gleiche Weise verwendet werden. F1id = | :VIA aktiviert, Fi0d = 2: VIB aktiviert.

Weitere Informationen hierzu finden Sie in Kapitel 8.2
Anmerkung: Beachten Sie, dass VIA auf V/(olt) umgeschaltet wurde.

Einstellen der Frequenz mit Hilfe des Eingangsstroms (4-20 mA)

Stromsignal
+ VIA Frequenz mit Hilfe der Stromsignale (4-20mA) einstellen.
Weitere Informationen zum Einstellen siehe Abschnitt 9.5.
: Stromsignal 4-20mADC

Frequenz |

O4manc 20mADC

Parametereinstellung ebenso bei 0-20mADC méglich.
Anmerkung: Beachten Sie, dass VIA auf | (Strom) umgeschaltet wurde.

3 Basisbetrieb des VF-S11

Der VF-S11 verfugt Uber die nachfolgend vorgestellten drei Anzeigemodi.
Standard-Anzeige : Die Standardbetriebsart des Frequenzumrichters. Diese Betriebsart ist beim Einschalten
des Frequenzumrichters aktiviert.

Die Betriebsart zum Anzeigen der Ausgangsfrequenz bzw. zum Einstellen des
Frequenzwertes kann mit den Tasten AUF/AB im Bedienfeld ausgewéhlt werden. Im
Bedienfeld werden auRerdem Informationen zu Statusalarmen angezeigt, die
wahrend des Betriebs und Auslésungen aufgetreten sind.
« Einstellen der Frequenzwerte —
o Statusalarm
Bei den folgenden Frequenzumrichterfehlern blinken die LEDs fir das
Alarmsignal und die Frequenz abwechselnd.
L : Wenn der Strom den Uberstromwert tiberschreitet.
F : Wenn die Spannung den Uberspannungswert iiberschreitet.
L :Wenn die Last 50% des Wertes erreicht, bei dem aufgrund von
Uberlastung eine Abschaltung erfolgt.
H : Wenn die Temperatur im Frequenzumrichter den Alarmwert des
Uberhitzungsschutzes erreicht.

‘ Einstellungs-Anzeige ' : Betriebsart zum Einstellen der Frequenzumrichter-Parameter.

Weitere Informationen zum Einstellen der Parameter
Siehe Kapitel 6.2.1.

Status-Anzeige : Betriebsart zur Anzeige des Status des gesamten Frequenzumrichters.

Erlaubt die Anzeige von eingestellten Frequenzen, Ausgangsstrom/-spannung
und Klemmendaten.

Weitere Informationen zum Gebrauch der Anzeige
Siehe Kapitel 10.1.
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Mit der Taste kann zwischen den verschiedenen Betriebsarten des Frequenzumrichters geschaltet werden.

Standard-Anzeige t

Status-Anzei Einstellungs-Anzeige

Sind die Parameter FCbe = | und LNM0d = lgesetzt, kann auch in den Einrichtbetrieb (,Panel Jog Mode") gewechselt werden. Dabei
14uft der Motor nur so lange, wie die RUN-Taste auf dem Bedienfeld gedriickt und gehalten wird. Dadurch sind z.B. manuelle

Positionierfahrten méglich.
Standard-Anzeige t

Status-Anzeige Einstellungs-Anzeige

Einrichtbetrieb 4’

Das Gerat wird vor der Auslieferung mit den voreingestellten Standardparametern programmiert. Die
Parameter konnen in vier Hauptgruppen eingeteilt werden. Wéhlen Sie die Parametergruppe, die Sie
andern bzw. suchen oder aufrufen méchten.

Basisparameter : Parameter fiir den Betrieb des Frequenzumrichters.
Erweiterte Parameter| : Parameter, die fiir die verschiedenen erweiterten Funktionen erforderlich sind.

Benutzerparameter | : Parameter, die von der Werkseinstellung abweichen. Mit diesem Parameter kénnen Sie Einstellungen
Gberpriifen, die Sie gemacht haben. (Parameter L) (siehe auch 6.2.4)

Historieparameter : Parameter, die in umgekehrter Reihenfolge die zuletzt veranderten 5 Parameter anzeigt. (Parameter AUH)
(siehe auch 6.2.5)

*Einstellbereiche der Parameter

H ! : Es wurde versucht, einen Wert einzustellen, der den zulassigen oberen Grenzwert
tiberschreitet. Oder: Durch Anderung eines anderen Parameters iiberschreitet der
gerade gewahlte Parameter den oberen Grenzwert.

L0 : Eswurde versucht, einen Wert einzustellen, der den zuldssigen unteren Grenzwert
unterschreitet. Oder: Durch Anderung eines anderen Parameters unterschreitet der
gerade gewahlte Parameter den unteren Grenzwert.

Blinkt die Alarm-LED, kann kein Wert eingestellt werden, der entweder gréRer gleich H

oder kleiner gleich LT ist.

Blinkt eine Alarm-LED, kann kein Parameterénderung vorgenommen werden.
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6.3.2 Einstellen der Basisparameter

Alle Basisparameter kénnen nach dem gleichen Verfahren eingestellt werden.

[Eingabe der Basisparameter mit Hilfe der Tasten]

® ®
@«G)«@«@«@

: Tasten fur die Einstellungs-Anzeige.

: Zum Auswahlen des Parameters, der
geandert werden soll.

: Zum Einlesen der programmierten

stellung gesetzt

Sie &ndern wollen.

Parametereinstellung. H

: Zum Andem der Parametereinstellung.

: Zum Speichern der gednderten Parametereinstellung.

Gehen Sie zum Einstellen wie folgt vor (das Beispiel zeigt die Anderung
der Maximalfrequenz von 80Hz auf 60Hz).

Betatigte LED-
Taste Anzeige Vorgang
Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt).
11 (Wenn die Auswahl in der Standardanzeige F 110 =
1 eingestellt ist [Betriebsfrequenz]).
ALH Der erste Basisparameter Historie (AUH) wird
angezeigt.
@@ FH Zum Auswzhlen von " FH " die Taste & oder ¥
betéatigen.
@ Boa Die ENTER-Taste zum Einlesen der Maximal-
- frequenz driicken.
@@ E00 Die Taste & oder ¥ driicken, um die Maximal-

frequenz auf 60Hz zu stellen.

©)

BOD < FH

Die ENTER-Taste driicken, um die geadnderte
Maximalfrequenz zu tibernehmen. FH und die
Frequenz werden abwechselnd angezeigt.

Im Anschluss:

Anzeige des
gleichen program-
mierten Parameters.

Wechsel zur Anzeige der
Status-Anzeige. Namen anderer
Parameter.

* Parameter sind auf Werksein-

* Wahlen Sie den Parameter
aus der Parametertabelle, den

* Wenn Sie einen Eingabefehler
gemacht haben, kénnen Sie
mit der Taste MODE zur 0.0
Anzeige (bzw. der Betriebs-
frequenz) zurtickkehren.

* Eine Ubersicht der Basispara-
meter finden Sie in Kapitel 7.2.
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Einstellen des erweiterten Parametersatzes

6.3

Mit den erweiterten Parametern kénnen Sie den vollen Funktionsumfang des VF-S11nutzen.
Alle erweiterten Parameter werden mit ¥ und drei Ziffern bezeichnet.

Basisparameter @ F {00 <*F394

MODE-Taste (1 x) driicken und dann mit; i Mit den Tasten & und ¥ den Para-meter
den Tasten & und ¥ “F---* aus deni jauswahlen, der ge&ndert werden soll.
Basisparametern auswéhlen. Dann zum Anzeigen des eingestellten
Parameters die EINGABETASTE driicken.

Eingabe erweiterter Parameter mit Hilfe der Tasten

: Wechsel zur Einstellungs-Anzeige. (Anzeige von RLH)

oG
\Z ' 3 : F---"aus den Basisparametern auswahlen.

: Anzeige des ersten erweiterten Parameters F {0,

«®

@ @ : Auswahl des ersten Parameters, der geéndert werden soll.

<

: Einlesen der programmierten Parametereinstellung.

(» _
<-Q<-f

@ : Zum Andern der Parametereinstellung.

®

: Speichern des gednderten erweiterten Parameters.
Wird die MODE-Taste anstelle der ENTER-Taste betétigt, kehren Sie
zum vorherigen Anzeigestatus zurick.
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Parameter einstellen:
Zum Einstellen wie folgt vorgehen.

Das Beispiel zeigt die Anderung der Startfrequenz F304 von I auf |

Betatigte .

Taste LED-Anzeige Vorgang

Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt).
oo (Wenn die Auswahl der Standardanzeige F 1 i}

eingestellt ist [Betriebsfrequenz]).

ALK Der erste Basisparameter ALUH "Historie* wird
angezeigt.

@@ F---  |DieTaste & oder ¥ dricken, um die Parameter-

gruppe F-—- zu andern.
Die ENTER-Taste driicken, um den ersten

@ F 0O : i ;
erweiterten Parameter F {B0  anzuzeigen.

@_@ FIny Die Taste & driicken, um die Auswahl F304 fur

den Bremswiderstand zu &andern.

Die ENTER-Taste drticken, um die Parameter-
einstellung einzulesen.

®

@_@ { Die Taste & driicken, um den Bremswiderstand
von 0 auf { zu stellen.

@ Die ENTER-Taste betéatigen. Es wird abwechselnd
| e FInY d(_ar Parame_ter und der geédnderte Wert anggzeigt.
Die angezeigten Werte kdnnen dann gespeichert
werden.

Wenn |hnen bei der Eingabe ein Fehler unterlauft, kdnnen Sie durch mehrfaches Betétigen der
MODE-Taste zur Anzeige AUH zurtickkehren.
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6.3.4 Aufrufen und Andern der Benutzerparameter Ll

Der S11-Frequenzumrichter besitzt einen benutzerspezifischen Parametersatz. In dieser
Parametergruppe sind alle Parameter gelistet, die von den Werkseinstellungen des Umrichters
abweichen. Auf diese Weise lassen sich Einstellungen, die vom Benutzer verandert wurden, schnell
und unkompliziert wiederfinden und &ndern.

I Hinweise

o Parameter, die auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt wurden, werden nicht als Tl :

Parameter angezeigt.

Auf die Benutzerparameter kann wie folgt zurtickgegriffen werden:

Taste

Anzeige

Beschreibung

I

Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt).
(Wenn die Auswahl der Standardanzeige F 110 eingestellt ist
[Betriebsfrequenz]).

RLH

Durch Betétigen der MODE-Taste wird in die Programmierebene
umgeschaltet. Der erste Parameter HUH der Gruppe
BASISPARAMETER 1 wird angezeigt.

NEC

Grbd

Die Taste & oder ¥ driicken, um zur Benutzerparameter-Gruppe
Grld zu gelangen.

®

Die ENTER-Taste driicken, um in den Modus fiir die anwender-
definierte Parametersuche/ Einstellungsanderung zu wechseln.

@-w

oder

Die Parameter mit einer von der Werkseinstellung abweichenden

Einstellung werden gesucht. Die Taste & oder ¥ driicken, um den
angezeigten Parameter zu &ndern. Driicken Sie die ENTER-Taste oder
die Taste &, um die angezeigten Parameter zu verandern. (Mit der

Taste ¥ konnen Sie in umgekehrter Reihenfolge suchen.)

)
®

Die ENTER-Taste zum Anzeigen der Einstellung driicken.

@y

50

Die Taste & oder ¥ driicken, um die Einstellung zu verandern.

<)

90 < RCC

Die ENTER-Taste driicken, um den gednderten Wert zu Ubernehmen.
Der Parameter und die Frequenz werden abwechselnd angezeigt. Nach
der Ubernahme wird - --* angezeigt.

@

L—F

(t=-r)

Gehen Sie wie beschrieben vor, um weitere Parameter aufzurufen oder
um deren Einstellung mit den Tasten & oder ¥ zu verandern.

@

Lrdd

Wurde der letzte von der Werkseinstellung abweichende Parameter
angezeigt, springt die Anzeige zuriick auf die Benutzerparameter-
Gruppe Lrli

Grbd
0

Fr-F
1

n
g

Durch Driicken der MODE-Taste kénnen Sie den Suchvorgang
abbrechen und zum Einstellungsmodus zuriickkehren.

Durch Driicken der MODE-Taste kénnen Sie zur Status- oder zum
Standard-Anzeigemodus (Anzeige der Betriebsfrequenz) zurtickkehren.

Wenn Sie bei der Eingabe einen Fehler gemacht haben, kénnen Sie durch mehrmaliges Betétigen der
MODE-Taste zur Anzeige von RUH zuriickkehren.
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6.3.5 Historie der Anderungen mit der Historie-Funktion FLH suchen

Historie-Funktion RLH:

Mit der Historie-Funktion RUH kénnen Sie automatisch nach den fiinf zuletzt eingestellten bzw.
geanderten Parametern suchen. Diese werden dann in umgekehrter Reihenfolge angezeigt. Dieser
Parameter kann auch zum Einstellen oder Andern von Parametern verwendet werden.

Hinweise .

e Sind in der Historie-Funktion keine Parameter vorhanden, wird der nachste Parameter Rt
angezeigt.

« HERd und End werden dem ersten bzw. letzten Parameter in der Historie der Anderungen
hinzugefiigt.

Verwenden der Historie-Funktion

Betatigte |LED-Anzeige

Taste Vorgang
Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt).
0o (Wenn die Auswahl der Standardanzeige F 10 = 0

eingestellt ist [Betriebsfrequenz]).

RUH Der erste Basisparameter Historie ALUH wird angezeigt.

eingestellten oder geénderten Parameter anzuzeigen.

@ RCT Die ENTER-Taste driicken, um den néchsten, zuletzt

B0 Die ENTER-Taste driicken, um die Einstellung des
gefundenen Parameters anzuzeigen.

@—@ =t Mit der Taste & oder ¥ die Einstellung &ndern.

Die EINGABETASTE zum Bestétigen der neuen
@ &n o AL Einstellung driicken. Der Name und die neue Einstellung
) des Parameters werden abwechselnd angezeigt und die
Einstellung wird gespeichert.

In der gleichen Weise mit der Taste & oder ¥ den
néchsten einzustellenden oder zu &ndernden Parameter
anzeigen, dann andern und die Einstellung bestatigen.

Hkkk

@
@

HERd Nach Abschluss der Parametersuche wird wieder End
(End) angezeigt.

000 & |&

Anzeige der
Parameter . o
1 Zum Abbrechen der Suche die MODE-Taste driicken.
i Wird wahrend einer Suche die MODE-Taste einmal
RLH gedrickt, kehrt die Anzeige zum Einstellungsmodus
l zuriick.
Fr-F In gleicher Weise kénnen Sie durch Driicken der MODE-
Taste zum Status- oder Standard-Anzeigemodus
!
o (Anzeige der Betriebsfrequenz) zurtickkehren.
|50 N
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6.3.6 Parameter, die wahrend des Betriebes nicht

gedndert werden diirfen

Aus Sicherheitsgrinden wurden die folgenden Parameter so eingestellt, dass sie wéhrend des
Betriebs des Frequenzumrichters nicht gedndert werden kénnen. Vor der Anderung der Einstellung
Betrieb stoppen

(B0 oder OFF wird angezeigt). Stellen Sie F13E ein. AnschlieRend kénnen
ENOd und FNOd wahrend des Betriebes des
Frequenzumrichters geéndert werden.

" [Basisparameter]

Weakening zone 2)

A1 (Hochlauf-/Runterlauframpe) FH  (Maximale Frequenz (Hz))
RU2  (Drehmomentanhebung) ul  (Eckfrequenz (Hz))
AUY  (automatische Funktionseinstellung ubu  (Ausgangsspannung bei der
[NBd (Auswahl des Befehismodus) Eckfrequenz (V))
FRAd (Auswahl des Modus fiir die Pt (Auswahl der V/f-Steuerungsart)
Frequenzeinstellung)
EYP  (Auswahl des Standard-
Einstellungsmodus)
[Erweiterte Parameter]
F @5 (Gleichzeitige Ansteuerung von F F494  (motor adjustment factor)
und R) FBE3 (Verhalten ab Not-Halt/externer
Fime -F(@E Fehler)
(Festlegung der Eingangsklemmen ) FBOS  (Grenzwert des
Fao - FEg Blockierschutzes)
(Festlegung der Ausgangsklemmen) FBEOH (Auswahl des Phasenausfall-
F 0 (Eckfrequenz 2) Erkennungsmodus
F 1! (Eckfrequenzspannung 2) Eingangsseitig)
Feb | (Artder Bremsung bei FB {3 (Fehler’Warnmeldung bei
Einrichtbetrieb (JOG-Modus) Ausgangskurzschluss wahrend
F3o 1 - F3id des Starts)
(Schutzparameter) FB2b  (Ansprechschwelle fir ,Soft-
FI{E (Taktfrequenzauswahl) Stall-Regelung* bei
F342 (Bremsmodus) Uberspannungen)
FI43 (Brems-Auslésefrequenz) FEE1 (Erkennung von
F345 (Schleichfahrt Frequenz) Unterspannungsfehlern)
FYOO (Automatische Einstellung FEET (Auswahl digit. Ausgang /
(Auto-Tuning)) Pulsausgang
F4& - FH 9 (OUT-NO))
(Motorparamter) F9 0 (Step-out detection current level
F4BD  (Stall cooperation gain at field (for PM motors)
Weakening zone 1) F9 it (Step-out detection time (for PM
FY4BS (Uberspannungsgrenze) Motors)
FH3Z (Stall cooperation gain at field

Die Einstellung aller anderen als den oben genannten Parametern ist wahrend des Betriebes
des Frequenzumrichters méglich. Beachten Sie, dass, wenn Parameter F 100 auf { gestellt
wurde, kein Parameter eingestellt oder verandert werden kann.
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6.3.7 Zuriicksetzen der Parameter auf Standardeinstellung

Durch Einstellen des Standard-Voreinstellungsparameters E4F auf 3 konnen alle Parameter auf die
werkseitigen Voreinstellungen zuriickgesetzt werden.
Hinweis: In Kapitel 8.7 finden Sie weitere Details zum Standard-Voreinstellungsparameter t4P.

: Anmerkungen zum Vorgehen “
t o Wir empfehlen, vor dem Ausfiihren der Funktion die Werte der betreffenden Parameter zu notieren. H
Wird EYP auf 3 gestellt, werden alle gednderten Parameter auf die werkseitige Standard-Voreinstellung :
zurlickgesetzt. H
: e Beachten Sie, dass Ff1, FNGL, F {09, FERY und FBHQ dabei nicht auf die werkseitige Standard-Voreinstellung

zurlick gesetzt werden.

Verfahren zum Zuriicksetzen aller Parameter auf die Standard-Voreinstellungen

Betatigte LED- Vorgang
Taste Anzeige
Zeigt die Betriebsfrequenz an (bei gestopptem Betrieb
an ausfuhren).
RUH Der erste Basisparameter Historie AUH wird angezeigt.

@@ EYP Mit der Taste & oder ¥ den Parameter &ndern.

@ Mit der ENTER-Taste werden die programmierten
30 Parameter angezeigt. ( k4P zeigt rechts immer null T
und links die vorherige Einstellung.)
Mit der Taste & oder ¥ den eingestellten Wert
313 andern. Zum Wiederherstellen der werkseitigen

Standard-Voreinstellung den Parameter auf 3 &ndern.

Nach Driicken der ENTER-Taste wird {n {E angezeigt,
@ n ik wahrend alle Parameter auf die werkseitige
Voreinstellung zuriickgesetzt werden.

oo Die Betriebsfrequenz wird wieder angezeigt.

. Wenn Sie bei der Eingabe einen Fehler gemacht haben, kénnen Sie durch mehrmaliges
: Betatigen der MODE-Taste zur Anzeige von RUH zuriickkehren.
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7.1 Parameter der Programmierebene

Der Paramtersatz des S11 Frequenzumrichters besteht aus verschiedenen Parametern, die

in 12 Parametergruppen thematisch zusammengefasst sind.

Basisparameter Parameter RAUH . 5r1
Klemmenfunktionen Parameter F {0 - F {B5
Frequenzparameter Parameter F2B0 . F294
Spezielle Funktionen Parameter F300 - F3I6G
Motorparameter Parameter FHOO . FHA2
2. Parametersatz Parameter FSOO - FS 3
Schutzfunktionen Parameter FEO | - FE3M
Ausgangsparameter Parameter FBEY . FBE92
Anzeigeparameter Parameter F00 . F13B
Kommunikationsparameter Parameter FBOD - FB3Y
Spezielle Parameter (fiir PM-Motor) Parameter F3 {0 - FR {1
Benutzerparameter Gruppe Lrld
7.2 Basisparameter Parameter AUH - Lrl
Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
HUH Historie Anderungsméglichkeit
der letzten funf
Einstellungen in
umgekehrter
Reihenfolge
AL Einstellung der Hoch/Runterlauframpen | 0: manuell - - 0
1: automatisch
2: automatisch (nur bei
Hochlauf)
AL Einstellung der Drehmomentanhebung |0: manuell - - 0
1: automatisch und
Autotuning
2: Vektorregelung und
Autotuning
3: Energieersparnis
und Autotuning
ALY automatische Funktionseinstellungen 0: manuell - - 0
1: freier Motorauslauf
2: 3-Draht Betrieb,
Selbsthaltung,
Klemmenfunktionen
durch Taster an-
steuerbar
3: Motorpotifunktion
4: 0(4)...20mA Betrieb
IN0d | Befehlsvorgabe uber ... 0: Klemmenblock - - 1
1: Tastatur
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Beschreibung

Einstellungen

Ein-
heit

Auf-
16s-
ung

Werks-
ein-
stellung

Frequenzvorgabe uber ...

oo

: eingebautes Poten-

tiometer im Bedien-
feld
VIA
VIB

: Tastatur
: Serielle Kommuni-

kation

: Motorpotifunktion
: Addition von

VIA +VIB

0

Festlegung der Messgrofe fiir die

FM-Klemme

wh=2e

b

PNOA

©

10:
11:
12:
13:
14:
15:
16:

17:

18:

19:

Ausgangsfrequenz
Ausgangsstrom
Frequenz-Sollwert
Spannung im
Zwischenkreis
Ausgangs-
spannungs-Sollwert
Eingangsleistung
Ausgangsleistung
Drehmoment
Drehmomentwirk-
strom

Auslastung

Motor

Auslastung
Umrichter
Auslastung
Bremswiderstand
Frequenz Sollwert
(nach PID)
Eingabewert VIA/II
Eingabewert VIB
Ausgang 1 = 100%
Nennstrom
Ausgang 2 = 50%
Nennstrom
Ausgang 3 = An-
deres als 100%
Nennstrom
serielle Kommuni-
kation

Fur Einstellungen
(FR Sollwert wird
angezeigt.)

N

Kalibrierfunktion fur die FM-Klemme -
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Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
EYP | Wahl der Grundeinstellungen 0: Nicht méglich - - 0
1: Charakteristik
50Hz
2: Charakteristik
60Hz

3: Grundeinstellungen

4: Fehlerspeicher
I6schen

5: Betriebsstunden-
z&hler riicksetzen

6: Typeninformationen
initialisieren

7: Benutzerparameter
sichern

8: Benutzerparameter
aufrufen

9: Betriebsstunden-
zahler fir Ventilator
I6schen

Fr Wahl der Drehrichtung, nur bei Start / 0: Vorwarts - - 0

Stopp Uber Bedienfeld : Ruckwarts

2: Vorwarts (Vorwarts/
Ruckwartswechsel
maglich)

3: Rickwarts

(Vorwarts/
Ruckwartswechsel
mdglich)

N

Arr Hochlaufzeit 1 0,0-3200 s | 01 10

dEL Runterlaufzeit 1 0,0-3200 s 0,1 10

FH Maximale Ausgangsfrequenz (Bei 30,0-500 Hz | 0,1 80
Sollwertvorgabe iiber Klemme siehe
auch Parameter F204 und/oder F2 13)

TR Obere Frequenzgrenze (Bei 0,5-FH Hz | 0,1 *
Sollwertvorgabe iiber Klemme siehe
auch Parameter F204 und/oder F2 13)

(AR Untere Frequenzgrenze 0,0-UL Hz | 01

ub Eckfrequenz1 25,0 - 500 Hz | 0,1 *
Bei dieser Frequenz wird die volle
Ausgangsspannung erreicht (= Nenn-
Frequenz des angeschlossenen
Motors)

ulu Ausgangsspannung1 bei der 50-330 (200V) \% 1 b
Eckfrequenz (L) 50-660 (400/600V)

* abhé&ngig von dem unter E4F eingestellten Wert
*** Werkseinstellung 230 V (200 V-Geréate), 460 V (bei einigen 400 V-Geraten), 575 V (600 V-Geréate)
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Para-
meter

Beschreibung

Einstellungen

Ein-
heit

Auf-
16s-
ung

Werks-
ein-
stellung

PE

U/f Kennlinienwahl

N—-~O

6:

: U/f = konstant
. U/f = variabel
: automatische

Spannungs-
anhebung
Vektorregelung

: automatische

Spannungs-
anhebung mit
Energiespar-
Funktion

: automatische Ener-

giesparfunktion (fur
Ventilatoren und
Pumpen)

PM Motor control

2

ab
Version
v112:
0

ub

Wert bei manueller Spannungs-
Anhebung (Voltage boost)

0,0-30,0

%

0,1

*k

EHr

Lastverhaltnis #1 Motor zu FU

10-100

%

100

oLn

Festlegung des angeschlossenen
Drehstrommotors beziglich
Stromgrenze und thermischer

Motoriiberwachung

Eigenbellftete Motoren:

0:

-

Motortuberwachung
aktiv, keine
,Soft-Stall“-Regelung

: Motoriberwachung

aktiv, ,Soft-Stall*-
Regelung aktiv

: Keine Motoriiber-

wachung, keine
»Soft-Stall“-Regelung

: keine Motorlber-

wachung, ,Soft-
Stall“-Regelung aktiv

Fremdbeliftete
Motoren:
4: Motoruiberwachung

aktiv, keine,Soft-
Stall*-Regelung

: Motoriiberwachung

aktiv, ,Soft-Stall*-
Regelung aktiv
keine Motoruber-
wachung, keine
»Soft-Stall“-Regelung
keine Motorlber-
wachung, ,Soft-
Stall“-Regelung aktiv

ar

Festfrequenz Nr. 1

LL-UL

Hz

0,1

ar

Festfrequenz Nr. 2

[N Ty T

Hz

0,1

5

Festfrequenz Nr. 3

LE-HD

Hz

0,1

ar

Festfrequenz Nr. 4

LL-HL

Hz

0,1

ar

Festfrequenz Nr. 5

LL-HL

Hz

0,1

S

Festfrequenz Nr. 6

W]
LTy

Hz

0,1

PO | o | | g | W | Y

ar

Festfrequenz Nr. 7

LL-UL

Hz

0,1

o|o|lo|o|o|o|o

** Modellabhangig
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Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
F--- |Zugang zum erweiterten - - - -
Parametersatz:
e Dricken Sie die ENTER-Taste.
e Wahlen Sie den gewiinschten
Parameter mit den Tasten
e Weitere Informationen zu den
erweiterten Parametern finden Sie
in den folgenden Kapiteln.
Ll | Hier werden nur die Parameter an- - - - -

gezeigt, die von der Werkseinstellung
abweichen. Die Parameter kénnen hier
auch verandert werden.

Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
F {00 | Oberhalb dieser Ausgangsfrequenz 0,0Hz ... FH Hz | 0,1 0
erfolgt eine Meldung ,SPEED REACH*
an einer Ausgangsklemme.
F (0! | Kombiniert mit Parameter F [0 bildet 0,0Hz ... FH Hz | 0,1 0
diese mittlere Frequenz einen
Frequenzbereich fiir eine Meldung an
einer Ausgangsklemme
F {02 |Frequenzabweichung um den 0,0Hz ... FH Hz | 0,1 2,5
Parameter F {0 | Innerhalb dieses
Frequenzbereiches erfolgt ein Signal an
entsprechender Ausgangsklemme
F {05 | Gleichzeitige Ansteuerung von F und R | 0: Riickwartslauf - - 1
1: Runterlauframpe
F {0 |Festlegung einer Funktion #1, die 0-64 - - 0
(ab standig aktiv gesetzt wird.(Bsp.: Oft ist (siehe Tabelle 7.3.1)
Version | gine explizite Sollwertfreigabe nicht
108) erforderlich. In diesem Fall kann dieser
Parameter z.B. auf 1 gesetzt werden,
um die Sollwert-freigabe standig
aktiviert zu halten.)
F {09 | Funktionsfestlegung fiir 0: VIA = Analogeingang | - - 0

Eingangsklemme VIA und VIB

VIB = Analogeingang

1: VIA = Analogeingang
VIB = Digitaleingang
(neg. Logik)

2: VIA = Analogeingang
VIB = Digitaleingang
(pos. Logik)

3. VIA = Digitaleingang
(neg. Logik)

VIB = Digitaleingang
(neg. Logik)

4. VIA = Digitaleingang
(pos. Logik)

VIB = Digitaleingang
(pos. Logik)
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Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
F | {0l |Festlegung einer Funktion (ab Version 0-64 - - 1
108: #2), die sténdig aktiv gesetzt (siehe Tabelle 7.3.1)
wird.(Bsp.: Oft ist eine explizite vgl. Parameter F (08
Sollwertfreigabe nicht erforderlich. In
diesem Fall kann dieser Parameter z.B.
auf 1 gesetzt werden, um die Sollwert-
freigabe sténdig aktiviert zu halten.)
F {11 |Funktionsfestlegung fur 0-64 - - 2
Eingangsklemme F (siehe Tabelle 7.3.1)
F | {2 |Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 3
Eingangsklemme R (siehe Tabelle 7.3.1)
F { {3 | Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 10
Eingangsklemme RES (siehe Tabelle 7.3.1)
F | 4 |Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 6
Eingangsklemme S1 (siehe Tabelle 7.3.1)
F | {5 |Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 7
Eingangsklemme S2 (siehe Tabelle 7.3.1)
F | {B |Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 8
Eingangsklemme S3 (siehe Tabelle 7.3.1)
F | {7 | Funktionsfestlegung fiir 5-17 - - 9
Eingangsklemme VIB (siehe Tabelle 7.3.1)
F | {H |Funktionsfestlegung fiir 5-17 - - 5
Eingangsklemme VIA (siehe Tabelle 7.3.1)
F {30 | Funktionsfestlegung fiir 0-255 - - 4
Ausgangsrelais RY-RC (siehe Tabelle 7.3.2)
F {3 { | Funktionsfestlegung fiir 0-255 - - 6
Ausgangsklemme OUT-NO (siehe Tabelle 7.3.2)
F {92 | Funktionsfestlegung fiir Ausgangs- 0-255 - - 10
relais FLA-FLB-FLC (siehe Tabelle 7.3.2)
F {377 | Funktionsfestlegung fiir Ausgangsrelais 0-255 255
RY-RC (Nur in Verbindung mit (siehe Tabelle 7.3.2)
Logikfunktion F 139 )
F {38 |Funktionsfestlegung fiir 0-255 255
Ausgangsklemme OUT-NO (Nur in (siehe Tabelle 7.3.2)
Verbindung mit Logikfunktion F {39 )
F {99 |Logische Verkniipfungen der 0:F 130 und F I7 - - 0
Funktionen fiir Ausgangsrelais RY-RC, Fi3tund F 38
OUT-NO 1:F 130 oder F {37
Fi3tund F {38
2:F130und F 37
Fi3toder F 3B
3:F {30 oder F {31
F {3 toder F 3B
F (B |Frequenz-Sollwert- 0,0- FH Hz | 0,1 2,5
Uberschreitungsgrenze
F {70 | Eckfrequenz 2 25-500 Hz | 0,1 *
F {7 | Eckfrequenzspannung 2 50-330 Hz | 0,1 rx
50-660
F {72 |Manuelle Spannungsanhebung 2 0-30 % | 0,1 >
F {73 | Lastverhaltnis #2 Motor zu FU 10-100 % 1 100
F |BS |.Soft-Stall-Regelung Level 2 10-199 % 1 150

* abhangig von dem unter E4F eingestellten Wert
** Modellabhangig

*** Werkseinstellung 230 V (200 V-Geréate), 460 V (bei einigen 400 V-Geraten), 575 V (600 V-Gerate)

7-6
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7.3.1 Schaltfunktionen fiir die Eingangssteuerklemmen

Programmierung von ,Wert* in die Eingangsklemmen-Parameter F {08, F { {0 — F { {B aktiviert ,Funktion* fur die
entsprechende Eingangsklemme.

Schaltbedingungen: 0: Klemme nicht angesteuert
{: Klemme angesteuert
Wert Funktion Beschreibung Bedingung
0 - Ohne Funktion keine Eingangsfunktion zugewiesen
1 ST Sollwertfreigabe {: Betriebsbereit
0: freier Motorauslauf
2 F Vorwartslauf (F) {: Vorwartslauf
0: Runterlauframpe
3 R Ruckwartslauf (R) {: Ruckwartslauf
0: Runterlauframpe
4 JOG Einrichtbetrieb {: Einrichtbetrieb ein
[: Einrichtbetrieb aus
5 AD2 Umschaltung Hoch-/Runterlauframpe 2 {: Hoch-/Runterlauframpe 2
0: Hoch-/Runterlauframpe 1 oder 3
6 SS1 Festfrequenzwahl 1
7 SS2 Festfrequenzwahl 2 Auswahl von 15 Festfrequenzen
8 SS3 Festfrequenzwahl 3 mit SS1 bis SS4 (4 Bits)
9 SS4 Festfrequenzwahl 4
10 RES Stérung quittieren 0 — | vorbereiten (Display ,LLr)
{ = [: quittieren
11 EXT Nothalt/Externer Fehler {: £ Nothalt
12 CFMOD Umschaltung der Befehlsvorgabe und {: Umschaltung der Befehlsvorgabe
Frequenzvorgabe Uber Klemmensteuerung, Um-
schaltung der Frequenzvorgabe
zur Befehlsvorgabe, die FI10d
und F207 erfordert. (F2R0 =)
13 DB Gleichstrombremse i: Gleichstrombremsen erlauben
14 PID PID-Regelung deaktivieren {: PID-Regler auler Funktion
0: PID-Regler ein
15 PWENE Parameteréanderungen zulassen {: Parameteranderungen
zulassen
0: Parameteranderungen nicht
zulassen
16 ST+RES Kombination ST + RES {: Funktionen ST und RES
gleichzeitig
17 ST+CFMOD Kombination ST + CFMOD {: Funktionen ST und CFMOD
gleichzeitig
18 F+JOG Kombination F + JOG {: Funktionen F und JOG
gleichzeitig
19 R+JOG Kombination R + JOG {: Funktionen R und JOG
gleichzeitig
20 F+AD2 Kombination F + AD2 {: Funktionen F und AD2 gleichzeitig
21 R+AD2 Kombination R + AD2 {: Funktionen R und AD2
gleichzeitig
22 F+SS1 Kombination F + S1 I: Funktionen F u. SS1 gleichzeitig
23 R+SS1 Kombination R + S1 {: Funktionen R u. SS1 gleichzeitig
24 F+SS2 Kombination F + S2 {: Funktionen F u. SS2 gleichzeitig
25 R+SS2 Kombination R + S2 I: Funktionen R u. SS2 gleichzeitig
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Wert Funktion Beschreibung Bedingung
26 F+SS3 Kombination F + S3 {: Funktion F u. SS3 gleichzeitig
27 R+SS3 Kombination R + S3 i: Funktion R u. SS3 gleichzeitig
28 F+SS4 Kombination F + S4 I Funktion F u. SS4 gleichzeitig
29 R+SS4 Kombination R + S4 {: Funktion R u. SS4 gleichzeitig
30 F+SS1+AD2 Kombination F + S1 + AD2 {: Funktion F, SS1 u. AD2 gleichz.
31 R+SS1+AD2 Kombination R + S1 + AD2 I Funktion R, SS1 u. AD2 gleichz.
32 F+SS2+AD2 Kombination F + S2 + AD2 {: Funktion F, SS2 u. AD2 gleichz.
33 R+SS2+AD2 Kombination R + S2 + AD2 {: Funktion R, SS2 u. AD2 gleichz.
34 F+SS3+AD2 Kombination F + S3 + AD2 I Funktion F, SS3 u. AD2 gleichz.
35 R+SS3+AD2 Kombination R + S3 + AD2 {: Funktion R, SS3 u. AD2 gleichz.
36 F+SS4+AD2 Kombination F + S4 + AD2 {: Funktion F, SS4 u. AD2 gleichz.
37 R+SS4+AD2 Kombination R + S4 + AD2 I Funktion R, SS4 u. AD2 gleichz.
38 FCHG Umschaltung von VIA/Il auf VIB . F201 gutig (FEOB =0)
0: Fiod gultig
39 VF2 Umschaltung der U/f Kennlinienwahl 2 {: U/f Kennlinie #2, gtiltig: Pk=0,
Bei Umschaltung ist fur Kennlinie #2 Fog, Foy, Fae, Fod
automatisch die lineare U/f-Steuerung 0. U/f Kennlinie #1, glltig sind:
aktiv (so als ware PE=[) PE, b, uby,  wh, EHr
40 MOT2 Umschaltung auf Motor 2 I: Motor #2, giiltig sind: PE=0,
(VF2+AD2+0CS2) FOQ, FIN, Fig, FOg,
F {BS, FSB8, FSO & FS83
: Motor #1, gilltige Parameter:
B, ul, wly, wh, EHr,
CC, dEC, FSO2, FRO
41 uP Motorpoti Hochlauf bis FH {: Hochlauf
42 DOWN Motorpoti Runterlauf bis LL i: Runterlauf
43 CLR Motorpoti Schnellhalt bis LL 00— {: Schnellhalt
44 CLR+RES Motorpoti Schnellhalt und Reset {: Gleichzeitiger Schnellhalt und
Reset
45 EXTN Invertierung Nothalt/Externer Fehler 0: Nothalt
46 OH Nothalt bei thermischer Motortiberwachung | !: Nothalt
47 OHN Invertierung Nothalt bei thermischer 0 Nothalt
Motoriiberwachung
48 SC/LC Umschaltung externe Steuerung / Vorort {: Vorort Steuerung
Steuerung 0: Externe Steuerung
49 HD Selbsthaltung {: F/R gehalten, Selbsthaltung
0: Runterlauframpe
50 CMTP Umschaltung der Befehlsvorgabe und der {: Klemmenblock
Vorgabe ber Klemmenblock 0: Einstellung auf CR0d
51 CKWH Auslastungszahler (kWh) I6schen {: Anzeige des Auslastungszéhlers
Loschen
52 FORCE Betrieb aufrechterhalten (Werkseinstellung |{: Vorraussetzung Werkseinstellung
erforderlich) Betrieb wird trotz kleiner Fehler
(Einstellung Festdrehzahl # 15
aufrechterhalten)
0: Normaler Betrieb
53 FIRE Notfallbetrieb {: Notfall-Betrieb (Einstellung
Festdrehzahl # 15)
0: Normaler Betrieb
54 STN Invertierung von ST {: freier Motorauslauf
0: Betriebsbereit
55 RESN Invertierung von RES (Stérung quittieren) { — [: vorbereiten (Display ,ELr“)

0 — { quittieren




TOSHIBA VF-S11

Wert Funktion Beschreibung Bedingung
56 F+ST Kombination aus F+ST {: Funktion F u. ST gleichzeitig
57 R+ST Kombination aus R+ST i: Funktion R u. ST gleichzeitig
58 AD3 Umschaltung Hoch-/Runterlauframpe 3 {: Hoch-/Runterlauframpe3
0: Hoch-/Runterlauframpe1 oder 2
59 F+AD3 Kombination aus F+AD3 {: Gleichzeitige Funktion von F und
AD3
60 R+AD3 Kombination aus R+AD3 {: Gleichzeitige Funktion von R und
61 0CSs2 Umschaltung auf ,Soft-Stall“-Regelung {: Parameter F {B5 ist gultig
Level 2 0: Parameter FBO {ist giiltig
62 HDRY Dauerhaltung der RY-RC Ausgangsklemme | !: Einmal eingeschaltet, wird RY-RC
gehalten
0: RY-RC schaltet gemaR den
Schaltbedingungen
63 HDOUT Dauerhaltung der OUT-NO {: Einmal eingeschaltet, wird
Ausgangsklemme OUT-NO gehalten
0: OUT-NO schaltet gemé&R den
Schaltbedingungen
64 PRUN Befehlsvorgabe tber Bedienfeld {: Bedienfeld deaktivieren
deaktivieren 0: Bedienfeld abh&ngig von Effld
65 ICLR PID-Regelung I-Anteil deaktivieren {: I-Antei standig 0
0: normale PID-Regelung
66 **** | ST+F+SS1 Kombination ST + F + SS1 {: Funktion ST, F u. SS1 gleichz.
67 **** | ST+R+SS1 Kombination ST + R + SS1 {: Funktion ST, R u. SS1 gleichz.
68 **** | ST+F+SS2 Kombination ST + F + SS2 {: Funktion ST, F u. SS2 gleichz.
69 **** | ST+R+SS2 Kombination ST + R + SS2 I: Funktion ST, R u. SS2 gleichz.
70 **** | ST+F+SS3 Kombination ST + F + SS3 I: Funktion ST, F u. SS3 gleichz.
71 **** | ST+R+SS3 Kombination ST + R + SS3 {: Funktion ST, R u. SS3 gleichz.
72**** | ST+F+SS4 Kombination ST + F + S84 t: Funktion ST, F u. SS4 gleichz.
73 **** | ST+R+SS4 Kombination ST + R + S84 I: Funktion ST, R u. SS4 gleichz.
74 **** | ST+F+JOG Kombination ST + F + JOG {: Funktion ST, F u. JOG gleichz.
75 **** | ST+R+JOG Kombination ST + R + JOG t: Funktion ST, R u. JOG gleichz.

**** ab Version 112

7.3.2 Schaltfunktionen fiir die Ausgangssteuerklemmen

Programmierung von ,Wert* in die Ausgangsklemmen-Parameter F {30 — F {38 aktiviert ,Funktion* fur die
entsprechende Ausgangsklemme. Mit Parameter F {39 konnen logische Verkniipfungen definiert werden.

Schaltbedingungen: 0: Klemme nicht angesteuert
{: Klemme angesteuert
Wert Funktion Beschreibung Bedingung
0 LL bei Erreichen der unteren Frequenzgrenze I Ausgangsfrequ ist hoher als LL
0: Ausgangsfrequenz ist gleich oder
niedriger als L1
1 LLN Invertierung der Funktion von LL Invertierung des LL Signals
2 uL bei Erreichen der oberen Frequenzgrenze i: Ausgangsfrequenz ist gleich oder
héher als UL.
0: Ausgangsfrequenz ist kleiner LL.
3 ULN Invertierung der Funktion von L Invertierung des UL Signals
4 LOW Bei Uberschreiten einer Frequenzgrenze {: Ausgangsfrequenz ist gleich oder
hoher als der unter F 10 einge-
stellte Wert.
0: Ausgangsfrequenz ist niedriger
als der unter F {010 eingestellte
Wert.
5 LOWN Invertierung der Funktion von LOW Invertierung des LOW Signals

7-9
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Wert

Funktion

Beschreibung

Bedingung

RCH

bei Beenden des Hoch- bzw.
Runterlaufvorgangs

{: Ausgangsfrequenz ist innerhalb
der unter F {02 eingestellten
Frequenz.

0: Ausgangsfrequenz ist auterhalb
der unter F {{I2 eingestellten
Frequenz.

RCHN

Invertierung der Funktion von RCH

Invertierung des RCH Signals

RCHF

Bei Erreichen eines Frequenzbereiches

{: Ausgangsfrequenz ist innerhalb
des unter F {0l {, F (02 einge-
stellten Frequenzbereiches.

0: Ausgangsfrequenz ist auBerhalb
desunter F {0 ¢ F (O
eingestellten Frequenzbereiches.

RCHFN

Invertierung der Funktion von RCHF

Invertierung des RCHF Signals

FL

Signal im Fehlerfall

{: Fehler
O: kein Fehler

11

FLN

Invertierung der Funktion von FL

Invertierung des FL Signals

12

oT

Signal bei Uberschreiten der
Uberstromgrenze

{: Strom ist héher oder gleich dem
unter FB B eingestellten Wert
und langer als die unter Fb {H
eingestellte Zeit.

O: Strom ist kleiner oder gleich dem
unter FE {b eingestellten Wert.

13

OTN

Invertierung der Funktion von OT

Invertierung des OT Signals

14

RUN

RUN/STOP

{: Wenn Frequenz ungleich 0
[: Frequenz =0

15

RUNN/STOP

Invertierung der Funktion von RUN

Invertierung des RUN Signals

16

POL

OL Voralarm

{: Bei 50% oder mehr des
eingestellten Wertes fur den
Uberlastschutz.

O: Bei weniger als 50% des
eingestellten Wertes fur den
Uberlastschutz.

17

POLN

Invertierung der Funktion von POL

Invertierung des POL Signals

18

POHR

Uberlast Bremswiderstand

{: Bei 50% oder mehr des
eingestellten Wertes von FI0H

0: Bei weniger als 50% des
eingestellten Wertes von FI08

19

POHRN

Invertierung der Funktion von POHR

Invertierung des POHR Signals

20

POT

Uberstrom Voralarm

{: Strom ist gleich oder gréRer als
70% des eingestellten Wertes von
FE {B.

[: Strom ist kleiner als 70% des
eingestellten Wertes von Fh {R.

21

POTN

Invertierung der Funktion von POT

Invertierung des POT Signals
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Wert

Funktion

Beschreibung

Bedingung

22

PAL

Voralarm

{: Wenn POL, POHR, MOFF, UC,
OT, LL stop CCT aktiv sind und
bei Stromstérungen, Runter-
lauframpe oder bei
(Uberstromalarm),
(Uberspannungsalarm) oder H
(Uberhitzung).

0: Wenn POL, POHR und POT,
MOFF, UC, OT, LL Stop, CCT
nicht aktiv sind und bei Stromst6-
rungen, Runterlauframpe,

[ (Uberstromalarm), P
(Uberspannungsalarm) und H
(Uberhitzung).

23

PALN

Invertierung der Funktion von PAL

Invertierung des PAL Signals

24

uc

Signal bei Unterstrom

{: Ausgangsstrom ist kleiner oder
gleich demin FB | { eingestellten
Wert fiir eine Zeit langer als FG |2

0: Ausgangsstrom ist gréRer als der
in FB { { eingestellte Wert +10%.

25

UCN

Invertierung der Funktion von UC

Invertierung des UC Signals

26

HFL

Bedeutender Fehler

{: Bei Fehler DCR, OCL, Ok, E,
EEP, {, Ekn, EPHO, Err2~g,
OH2, UP 1, EF2, UL, EEYP,
EPH {

0: Bei keinem oder anderen nicht
erwdhnten Fehlern

27

HFLN

Invertierung der Funktion von HFL

Invertierung des HFL Signals

28

LFL

Nicht bedeutender Fehler

{: Fehler bei L (~3, 0P ~3,0H,
0, L2 Oir

0: Bei keinem oder anderen nicht
erwdhnten Fehlern

29

LFLN

Invertierung der Funktion von LFL

Invertierung des LFL Signals

30

RDY1

Betriebsbereitschaft #1

{: betriebsbereit (ST und RUN inkl.)
O: nicht betriebsbereit

31

RDY1N

Invertierung der Funktion von RDY1

Invertierung des RDY1 Signals

32

RDY2

Betriebsbereitschaft #2

{: betriebsbereit
0: nicht betriebsbereit

33

RDY2N

Invertierung der Funktion von RDY2

Invertierung des RDY2 Signals

34

FCVIB

Frequenzvorgabe von VIB

{: VIB ist Eingang fur Frequ.vorgabe
O: VIB ist nicht Eingang fiir Sollwerte

35

FCVIBN

Invertierung der Frequenzvorgabe von VIB

Invertierung des FCVIB Signals

36

FLR

Signal im Fehlerfall

{: Fehler
[: kein Fehler

37

FLRN

Invertierung der Funktion von FLR

Invertierung der FLR Signale

38

ouTo

Bit 0 in FA50

{: Wortin FAS0: BITO =1
0: Wortin FA50 : BIT0 =0

39

OUTON

Invertierung der Funktion von OUTO

Invertierung der OUTO Signale

40

ouT1

BIT 1in FA50

{: Wortin FA50: BIT1=1
0: Wortin FA50 : BIT1=0

41

OUT1IN

Invertierung der Funktion von OUT1

Invertierung der OUT1Signale
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Wert Funktion Beschreibung Bedingung
42 CcoT Warnung des Betriebsstunden-Zahlers {: Betriebsstunden sind gleich oder
mehr als FBE |
1I: Betr.-std. sind weniger als FR2 |
43 COTN Invertierung der Funktion von COT Invertierung der COT Signale
44 LTA Warnung des Wartungsintervall-Z&hlers {: Wartungsintervall abgelaufen
0: davor
45 LTAN Invertierung der Funktion von LTA Invertierung der LTA Signale
46 BR Bremsabfolge {: Signal zur Bremsenfestsetzung
0: Signal zur Bremsenlésung
47 BRN Invertierung der Funktion von BR Invertierung der BR Signale
48 L1 Signal der Eingangsklemme F {: Signal an der Eingangsklemme F
ist aktiv
0: Eingangsklemme F ist nicht aktiv
49 LIMN Invertierung der Funktion von LI1 Invertierung der LI1 Signale
50 LI2 Signal der Eingangsklemme R {: Eingangsklemme R ist aktiv

[: Signal an der Eingangsklemme
R ist nicht aktiv

51 LI2N Invertierung der Funktion von LI2 Invertierung der LI2 Signale

52 PIDF Signal in Abhangigkeit des Sollwertes {: Sollwert definiert in FIITd oder
F207 ist gleich dem Sollwert in
VIA.

0: Sollwert definiert in FI0d oder
F2B7 ist ungleich dem Sollwert

in VIA

53 PIDFN Signal in Abhangigkeit des Sollwertes Invertierung der PIDF Signale
54 MOFF Erkennung von Unterspannungsfehlern {: Unterspannung erkannt

0: Anderes als Unterspannung
55 MOFFN Invertierung der Funktion von MOFF Invertierung der MOFF Signale

56-253 | Disabled Nicht belegt -

254 AOFF Immer inaktiv Immer inaktiv
255 AON Immer aktiv Immer aktiv

Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
F200 | Prioritatszuordnung fiir die einzelnen | 0: FNOd (extern um- - - 0
Sollwerteingénge schaltbar auf F207)

1: Automatische Um-
schaltung von F10d
auf F217 bei f <1Hz

F20 | | VIA-Eingang: Referenzwert 1 0-100 % 1 0

F202 | VIA-Eingang: Zum Referenzwert 1 0-500 Hz | 011 0
zugeordnete Referenzfrequenz 1

F203d | VIA-Eingang: Referenzwert 2 0-100 % 1 100

F20Y | VIA-Eingang: Zum Referenzwert 2 0-500 Hz | 0,1 *

zugeordnete Referenzfrequenz 2
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Para-
meter

Beschreibung

Einstellungen

Ein-
heit

Auf-
16s-
ung

Werks-
ein-
stellung

Frequenzvorgabe #2 Uber ...
(#1 Parameter FI0d)

0: eingebautes Poten-
tiom. im Bedienfeld
VIA

VIB

Tastatur

Serielle Kommunika-
tion
Motorpotifunktion
Addition von

VIA + VIB

PN

1

F o

VIB- Referenzwert 1

0-100

%

Fc il

VIB- Referenzfrequenz 1

0-500

0,1

Fc id

VIB-Referenzwert 2

0-100

%

Fe i3

VIB- Referenzfrequenz 2

0-500

Hz

0,1

FcHl

Startfrequenz

Im Gegensatz zur unteren
Grenzfrequenz (Parameter LL) wird
bei Eingabe einer Startfrequenz sofort
diese Frequenz ausgegeben,
wahrend bei Hochlaufen bis zur
unteren Grenzfrequenz auch alle
niedrigeren Frequenzen im Rahmen
der Hochlauf-rampe ausgegeben
werden.

0,5-10

Hz

0,1

FeH

Mittlere Hysteresefrequenz
(Parameter F242)

0-FH

Hz

0,1

Foue

Halbe Hysteresebreite

Mit den Parametern F241 und F242
ist die Programmierung einer Anlauf-
hysterese méglich. Der Hochlauf
startet mit einer Frequenz, die sich
aus der Summe von Parameter F241
und F242 ergibt, der Runterlauf endet
mit einer Frequenz, die sich aus der
Differenz der Parameter F241 und
F242 ergibt.

Diese Funktion ist besonders bei
Schweranldufen niitzlich.

0-FH

Hz

0,1

Fc5l

Grenzfrequenz fur
Gleichstrombremsung

Die Gleichstrombremse kann sinnvoll
nur bei kleinen Frequenzen eingesetzt
werden. Dieser Parameter legt fest,
unterhalb welcher Frequenzgrenze
die Gleichstrombremse aktiviert wird.

0-FH

Hz

0,1

Feo !

Bremsgleichstrom
(Auf den Nennausgangsstrom
bezogener Wert)

0-100

%

50

read

Gleichstrombremsdauer

0-20

0,1

* abhangig von dem unter E4P eingestellten Wert
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Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
F252 | Gleichstrombremsdauer 0-20 s 0,1 1
FZ258Y [ Haltemoment bei Stillstand durch 0: nicht méglich - - 0
Gleichstromintensitéat wéahrend 1: moglich (nach
Sollwertfreigabe ST, wirkt nach Gleichstrombremse)
automatischem Einfallen der
Gleichstrombremse wie auch nach
Aktivierung durch eine digitale
Eingangsklemme
FZ5E | Automatischer Stopp bei Erreichen 0: keine s 0,1 0
der Frequenz LL + 0,2Hz nach derin | 0,1 -600
F25h eingestellten Zeit
F2ED | Frequenz fur Einrichtbetrieb (JOG- FeMl - 20 Hz | 01 5
Modus)
F2E | | Art der Bremsung bei Einrichtbetrieb | 0: Runterlauframpe - - 0
(JOG-Modus) 1: freier Motorauslauf
2: Gleichstrombremse
F2E2 | Eingabe fiir Einrichtbetrieb (JOG- 0: nicht méglich - - 0
Modus) tber Tastatur 1: Auswahl Gber
MODE Taste mdglich
F2EY | Externe Eingabe — 0-10 s 0,1 0,1
Motorpotireaktionszeit
F2ES | Externe Eingabe - Motorpoti- 0-FH Hz | 0,1 0,1
Frequenzschritte fir Hochlauf
F2EE | Externe Eingabe — 0-10 s 0,1 0,1
Motorpotireaktionszeit fiir Runterlauf
F2E7 | Externe Eingabe - Motorpoti- 0-FH Hz | 0,1 0,1
Frequenzschritte fir Runterlauf
FZEH | Motorpoti Initiale Frequenz (z.B. nach LE-HL Hz | 0,1 0
Einschalten) fur Hoch-/ Runterlauf
F2EY9 | Andern der Motorpoti-Startfrequenz | 0: nicht verandert - - 1
fur Hoch-/ Runterlauf 1: Einstellung in FEEB
wird ibernommen
nach Abschalten
F210 | Sprungfrequenz 1 0-FH Hz | 01 0
F27{ | Frequenzbereich fir Sprung- 0-30 Hz | 0,1 0
frequenz 1 Parameter F2 10 und F2 1!
legen einen auszublendenden
Frequenzbereich von F2 10+F271 { bis
F210-F2 {fest.
F212 | Sprungfrequenz 2 0-FH Hz 0,1 0
F273 |Frequenzbereich fiir 0-30 Hz | 0,1 0
Sprungfrequenz 2
F2 M |Sprungfrequenz 3 0-FH Hz | 01 0
F215 | Frequenzbereich fur 0-30 Hz 0,1 0
Sprungfrequenz 3
FZH7 | Festfrequenz 8 LL-bL Hz | 0,1 0
F2BB |Festfrequenz 9 LL-b Hz | 0,1 0
FZ2HBY | Festfrequenz 10 LL-bL Hz | 0,1 0
F290 | Festfrequenz 11 [T Hz | 0,1 0
F29 | |Festfrequenz 12 -l Hz | 0,1 0
F297 |Festfrequenz 13 LL-bL Hz | 0,1 0
F2494 |Festfrequenz 14 -l Hz | 0,1 0
FZ94 |Festfrequenz 15 LL-LL Hz | 01 0
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pezielle Funktionen Parameter F3i1

Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
F300 | Taktfrequenz fir 2,0-16,0 kHz | 0,1 12
Pulsweitenmodulation
F30 | | Motorfangfunktion 0: ausgeschaltet - - 0

1: bei kurzzeitigen
Netzspgs. -ausfallen
2: bei kurzztg. Sollwert-
sperre (ST-Signal)
3: Kombination

aus 1und 2
4: beim Start
FI02 |Verhalten bei 0: Kein Runterlauf, kein | - - 0
Netzspannungsausfallen (gefiihrter Aufrechterhalten des
Runterlauf) Betriebs.

1: Aufrechterhalten des
Betriebes mit Hilfe
der generatorischen
Energie.

: Geflihrter Runterlauf
mit Hilfe der genera-
torischen Energie.

N

F303 | Anzahl der Wiederanldufe nach 0: Kein Wiederanlauf - 1 0
Fehler (Trip) 1-10

F304Y | Anschluss eines externen 0: kein externer Brems- | - - 0
Bremswiderstandes widerstand

1: Bremswiderstand
vorhanden, Uberlast-
schutz eingeschaltet

FAN5 | Soft-Stall und Uberspannung 0: Soft-Stall Regelung - - 2
bei Runterlauf aktiviert (verlangert
ggf. die

1: verhindert Uberspannungen, indem Runterlauframpe)
bei zu hoher Zwischenkreisspannung | 1: deaktiviert

die Runterlaufzeit verlangert wird. 2: Uberspannung uber
2 und 3: Beaufschlagung des Motors FBEE zulassen
mit Uberspannung fiir schnelleres zwecks kirzerer
Runterfahren. Runterlaufzeit
3: Uberspannung aktiv
Einstellungen 2 und 3 sind nicht erzeugen
geeignet fur den Betrieb mit einem zwecks kurzerer
optionalen Bremswiderstand. Runterlaufzeit
F307 |Netzspannungskompensation 0: Netzspg. nicht - - 2 (-WP,
(Schwankungen in der Eingangs- korrigiert, Ausgangs- -WN)
spannung werden nicht auf den spg. limitiert
Ausgang weitergegeben) 1: Netzspg. korrigiert, 3 (-AN)
Ausgangsspg.
limitiert **

2: Netzspg. nicht
korrigiert, Ausgangs-
spg. nicht limitiert

3: Netzspg. korrigiert,
Ausgangsspg. nicht

Limitiert

** Modellabh&ngig
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Para- Beschreibung Einstellungen Ein- | Auf- | Werks-
meter heit | 16s- ein-
ung | stellung
F3A0H | Widerstandswert des externen 1-1000 Ohm [ 0,1 **
Bremswiderstandes
F3Y |Belastbarkeit des externen 0,01-30 kw | 0,1 **
Bremswiderstandes
F3 {{ |Sperrung einer Drehrichtung 0: Vorwérts- & Rickw.- | - - 0
lauf gestattet
1: Ruckwarts gesperrt
2: Vorwarts gesperrt
F3 {2 |Automatische Anpassung der 0: ausgeschaltet - - 0
Taktfrequenz 1: Automatik-Modus
F3 |k | Taktfrequenzauswanhl 0: wird nicht automa- - -
tisch reduziert
1: wird automatisch
reduziert
2: wird nicht automa-
tisch reduziert
(Nur 400V-Modelle)
3: wird autom. reduziert
(Nur 400V-Modelle)
F320 |Max. Pegel der Drooping-Regelung 0-100 % 1 0
F323 |Drehmomentbereich ohne Regelung 0-100 % 1 10
F342 |Ansteuerung einer externen 0: ausgeschaltet - - 0
mechanischen Bremse 1: niedrige Frequenz
(siehe auch Parameter F343-F34R) beim Startin Vor-
wartsrichtung
2: niedrige Frequenz
beim Start in Ruck-
wartsrichtung.
3: niedrige Frequenz
beim Start in Ab-
hangigkeit der Dreh-
richtungsvorgabe.
F343 |Niedrige Frequenz beim Start FeMl - 20 Hz | 01 3
F34Y |Dauer der niedrigen Freq. beim Start. 0-2,5 s 0,01 0,05
F34Y |Niedrige Frequenz beim Stoppen F2qb - 20 Hz | 0,1 3
F34YE |Dauer der niedrigen Frequenz beim 0-2,5 s 0,01 0,10
Stoppen.
F359 | Wartezeit der PID-Regelung 0-2400 s 1 0
F3E0 | PID-Regelung 0: ausgeschaltet - - 0
Durch diesen Parameter kann die 1: eingeschaltet
PID-Regelung eingeschaltet werden.
Bei Betrieb mit PI-Regelung dient die
Klemme VIA (0-10V DC) bzw.
Klemme Il (4-20mA) als Eingang fir
das Ruckfihrsignal. Parameter F200
hat dann keine Funktion.
F3E2 |P-Anteil 0,01-100 - 0,01 0,30
Der P-Anteil hat Einfluss auf die
Reaktionszeit des Reglers
FIET |I-Anteil 0,01-100 - |0,01 0,20

Der I-Anteil sorgt dafiir, dass keine
bleibende Abweichung zwischen Soll-
und Istwert auftritt.
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Para- | Beschreibung Einstellungen Ein- | Auf- | Werks-
meter heit |16s- ein-
ung stellung
F3EE |D-Anteil 0-2,5 - 10,01 0
Der D-Anteil verstéarkt die Differenz
zwischen Soll- und Istwert und erhéht
somit ebenso die Reaktionszeit des
Reglers
F39E |Hochlauf nach Strom-Soft-Stall **** 0: mit Hochlaufzeit REL - - 0
1: schnellstméglich
* abhangig von dem unter E4P eingestellten Wert
** Modellabh&ngig
**** ab Version 112
7.6 Motorparameter Parameter FHID - FHAY
Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16- ein-
sung | stellung
FYO0 | Automatische Einstellung 0: ausgeschaltet - - 0
(Auto-Tuning) 1: Ergebnisse aus dem
letzten Auto-Tuning-
Lauf
2: Neuer Auto-Tuning-
Lauf
FYD | | Einstellméglichkeit (Verstarkung der 0-150 % 1 50
Schlupfkompensation wahrend
Vektorkennlinie)
FYOZ2 | Motorkonstante 1 (Statorwiderstand) 0-30 % 0,1 **
F4 {5 | Motornennstrom 0,0.1-100 A 0,1 o
FY {E | Stromaufnahme des Motors ohne 10-90 % 1 **
Belastung (Leerlaufstrom)
EY {1 | Nenndrehzahl des Motors 100-32000 upm 1 *
FY {B |Koeffizient fir das Ansprechverhalten 1-150 - 1 40
der Drehzahlregelung
FY 9 |Koeffizient fiir das Uberschwingen der 1-100 - 1 20
Drehzahlregelung
FYT | VIA- Eingang Verschiebung *** 0-255 - 11 128
FY7 | | VIA- Eingang Verstarkung *** 0-255 - 1M 148
FY72 | VIB- Eingang Verschiebung *** 0-255 - 11 128
F4Y473 | VIB- Eingang Verstarkung *** 0-255 - 11 148
FYHD | Koeffizient fir Erregungsanhebung 100-130 % 1 100
FYBYS | Koeffizient fiir Soft-Stall bei hohen 10-250 - 1 100
Frequenzen #1
FY92 | Koeffizient fiir Soft-Stall bei hohen 50-150 - 1 100
Frequenzen #2
FY9Y | Motor-Anpassfaktor 0-200 - 1 **
FY85 | Maximal-Spannungs-Anpassfaktor *** 90-110 % 17 104
FYY9E | Wellenform-Umschaltung- 0.1/14.0 kHz | 0.1/ 0.2
Anpassfaktor *** 0.1
FY97 | Anlaufstrom-Begrenzung **** 0: eingeschaltet - - 0

1: ausgeschaltet

* abhangig von dem unter E4P eingestellten Wert
** Modellabhangig
*** ab Version 104
**** ab Version 112
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7.7 Zweiter Parametersatz Parameter F500 - F5 i3

Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FEO0 | Hochlaufzeit 2 0,0-3200 s 0,1 10
Die Hochlaufzeit bezieht sich auf einen
Hochlauf vom Stillstand bis zur
Maximalfrequenz FH.
FB3 ! | Runterlaufzeit 2 0,0-3200 s 0,1 10
Diese Zeit bezieht sich auf einen
Runterlauf von der Maximalfrequenz FH
bis zum Stillstand.
FSl2 | Rampenform fiir Hoch-/Runterlauf 1 0: linearer Hochlauf - - 0
1: Hochlauf mit steigen-
der bzw. sinkender
Beschleunigung zu
Beginn bzw. Ende
(S-Kurve Typ 1)
2: Hochlauf mit
sinkender Beschleu-
nigung zum Ende
(S-Kurve Typ2)
FS3 | Rampenform fiir Hoch-/Runterlauf 2 siehe Parameter F50¢2 - - 0
FSOY | Auswahl der 1: Hoch-/Runterlauf- - - 1
Hoch-/Runterlaufparameter 1, 2, 3 parameter 1
2: Hoch-/Runterlauf-
parameter 2
3: Hoch-/Runterlauf-
parameter 3
FSOS | Umschaltfrequenz zwischen Hochlauf-/ 0-LL Hz | 0,1 0
Runterlauframpe 1 und 2.
Die Zuordnung der Hoch-/Runterlauf-
zeiten zum entsprechenden
Frequenzbereich wird Gber Parameter
FSO4 bzw. iber die Eingangsklemme
mit der AD2 Funktion festgelegt.
Standardzuordnung ist Hoch-
/Runterlauframpe 1 fur den unteren,
Hoch-/Runterlauframpe 2 fiir den
oberen Frequenzbereich.
FGOR | Zeitangabe (FSOB x RLL bei Start der 0-50 % 1 10
S-Kurve)
FGO 1 | Zeitangabe (FSOR x RLL bei Ende der 0-50 % 1 10
S-Kurve)
FS {0 | Hochlaufzeit 3 0-3200 s 0,1 10
FS { | | Runterlaufzeit 3 0-3200 s 0,1 10
FS {2 | Rampenform fir Hoch-/Runterlauf 3 0: linearer Hochlauf - - 0

1: Hochlauf mit steigen-

der bzw. sinkender
Beschleunigung zu
Beginn bzw. Ende
(S-Kurve Typ 1)

2: Hochlauf mit

sinkender Beschleu-
nigung zum Ende
(S-Kurve Typ 2)
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Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FS {3 | Umschaltfrequenz zwischen Hochlauf-/ 0-HL Hz | 0,1 0
Runterlauframpe 2 und 3.
Weitere Parameter des 2. Parametersatzes: F {10 — F {13
7.8 Schutzfunktionen Parameter FRD | - Fh3H
Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FED { | Ansprechschwelle fiir ,Soft-Stall- 10-199 % 1 150
Regelung“ Level 1 (200: ausgeschaltet)
Zulassige Motor-Belastungsgrenze,
bezogen auf den Umrichternennstrom.
Siehe auch Parameter QLN
FEOZ | Fehlermodus 0: Fehler werden nach - - 0
Abschalten der Ver-
Sorgungsspannung
Geldscht
1: Fehler werden nach
Abschalten der Ver-
Sorgungsspannung
nicht geléscht
FED | Verfahren bei Nothalt/externer Fehler | 0: freier Auslauf - - 0
1: Runterlauframpe
2: Gleichstrombremsen
FEOY | Zeitdauer der Gleichstrombremsung bei 0-20 s 0,1 1
Nothalt
FEOS | Phasenausfallerkennung 0: ausgeschaltet - - 0
(ausgangsseitig) 1: beim Start
(nur einmal nach
erstmaligem Ein-
schalten der Ver-
sorgungsspannung)
2: beim Start
(jedes Mal)
3: eingeschaltet
wahrend des Be-
triebs
4: beim Start +
wahrend d. Betriebs
5: Ausfallerkennung
(ausgangsseitig)
FEDO 7 | Motoriiberwachung/Warnung bei 150% | 10-2400 s 1 300
FBEOH |Phasenausfallerkennung 0: ausgeschaltet - - 1
(eingangsseitig) 1: eingeschaltet
FROY | Halbe Hysteresebreite fiir Unterstrom * 1-20 - - 0
FE {0 | Fehler/Warnmeldung bei Unterstrom 0: Warnmeldung - - 0
1: Fehlermeldung
FE { | | Unterstromansprechschwelle 0-100 % 1 0
(Fehler/Warnmeldung)
FE {2 | Zeitkriterium fiir Fehler/Warnmeldung 0-255 s 1 0

bei Unterstrom

* Ab Version 109
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Para- Beschreibung Einstellungen Ein- | Auf- | Werks-
meter heit | 16s- ein-
ung | stellung
FE {3 | Fehler/Warnmeldung bei 0: Dauerhafter Stan- - - 0
Ausgangskurzschluss/ dard-Testimpuls
Ausgangsfrequenz wahrend des Starts | 1: Einzelner Standard-
Test-Impuls beim
Start nur einmal nach
erstmaligem
Einschalten der
Versorgungsspan-
nung
2: Dauerhafter Kurz-
Testimpuls
3: Einzelner Kurz-
Test-Impuls beim
Start nur einmal
nach erstmaligem
Einschalten der
Versorgungsspg.
FE {5 | Drehmomentgrenze erreicht 0: Warnmeldung - - 0
(Fehler/Warnmeldung) 1: Fehlermeldung
FE {E | Ubermoment-Ansprechschwelle 0-250 % 1 150
(Fehler/Warnmeldung)
FE !H | Ubermoment-Ansprechzeit 0-10 s 0,1 0,5
(Fehler/Warnmeldung)
FE {9 |Ubermoment-Ansprechschwelle, halbe 0-100 % 1 10
Hysteresebreite
FE2 | | Warnung des Betriebsstunden-Zahlers 0-999,9 100 | 0,1 610
FEZE | Ansprechschwelle firr ,Soft-Stall“- 100-150 % 1 **
Regelung bei Uberspannungen
FEZ 1 | Erkennung von Unterspannungsfehlern | 0: ausgeschaltet - - 0
1: Fehlermeldung akti-
viert ( <=60%)
2: Warnmeldung akti-
viert ( <=50%)
FE33 | Erkennung einer Unterschreitung des | 0: ausgeschaltet % 1 0
analogen Sollwertes in VIA 1-100
FE3Y | Jahrliche Durchschnittstemperatur 1:-10 bis +10°C - - 3
zum Zwecke der 2: 11 bis 20°C
Wartungsintervallmeldung des 3: 21 bis 30°C
Umrichters 4: 31 bis 40°C
5: 41 bis 50°C
6: 51 bis 60°C

** Modellabh&ngig
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7.9 Ausgangsparameter F

Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FERS | Auswahl digitaler 0: digitaler Ausgang - - 0
Ausgang/Pulsausgang (OUT-NO) 1: Pulsausgang
FEE | Festlegung der MessgroRe fir 0: Ausgangsfrequenz - - 0
Pulsausgang (OUT-NO) 1: Ausgangsstrom
2: Frequenz-Sollwert
3: Gleichstromspan-
nung
4: Ausgangs-

spannungs-Sollwert

Eingangsleistung

Ausgangsleistung

Drehmoment

Drehmomentwirk-

strom

Auslastung

Motor

10: Auslastung
Umrichter

11: Auslastung
Bremswiderstand

12: Frequenz Sollwert
(nach PID)

13: Eingabewert VIA/II

14: Eingabewert VIB

15: Ausgang 1 = 100%
Nennstrom

16: Ausgang 2 = 50%
Nennstrom

17: Ausgang 3 = An-
deres als 100%

PN A

©

Nennstrom
FE1 | Max. Frequenz des Pulsausgangs 500-1600 pps 1 800
FRY { | Invertierung des analogen 0: beginnend bei - - 1
Ausgangssignales 10 V oder 20 mA
1: beginnend bei 0
FRY2 |Anzeigebereich der FM-Klemme 0-100 % 1 0

(Analogausgang 0..10V oder 4...20 mA)
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Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FIO0 | Parametriersperre 0: zulassig - - 0
1: gesperrt
F0 | | Absolutwerte (in % oder V/A) angezeigt |0: % (Prozentwert) - - 0
1: A(mpere) / V(olt)
F02 | Multiplikator bei frequenzproportionaler | 0,00: freie Einheit- - 0,01 0
Anzeige Anzeige ausgeschaltet
0,01-200,0
F05 | Invertierung der frequenzproportionalen | 0: neg. Steigung - - 1
Anzeige 1: pos. Steigung
FOR | Offset der Anzeige 0,00-FH Hz |0,01 0,0
107 | Frequenz - Schrittweite #1 bei Sollwert- | 0,00: ausgeschaltet Hz |0,01 0
eingabe Uber Bedienfeld 0,01-FH
F0B | Frequenz - Schrittweite #2 bei Sollwert- | 0: ausgeschaltet - 1 0
eingabe Uber Bedienfeld 1-255
F1 {0 [Auswahl eines Wertes, der wahrend 0: Frequenz-Ist-Wert - - 0
des Betriebes in der Standardanzeige (Hz/freie Einheit)
erscheint 1: Frequenzsollwert
(Hz/freie Einheit)
2: Ausgangsstrom
(%/A)
3: Nennstrom (A) des
Umrichters
4: Lastfaktor FU (%)
5: Ausgangslstg (%)
6: Kompensierte
Frequenz
(Hz/freie Einheit)
7: optionale Anzeige
Uber eine externe
Steuerungseinheit
definiert
F1 {9 |Sperren der Betriebsbereitschaft des 0: zuléassig - - 1
Umrichters bei abgeschalteter Sollwert- | 1: gesperrt
Freigabe ST (Umrichter kann bei
erneutem Zuschalten von ST nicht
wieder gestartet werden.
F12 | | Runterlauf bei Stopp tiber Bedienfeld 0: Runterlauframpe - - 0
1: freier Motorauslauf
F30 | Sperren v. Anderungen d. Frequenz- 0: zuléssig - - 0
grenzen fiir das Bedienfeld (FL) 1: gesperrt
F133 | Tastatursperrung (Vorwarts/Riickwarts/ | 0: zuldssig - - 0
Stopp-Tasten) 1: gesperrt
F134 | Sperren der Nothaltméglichkeit tber 0: zuléssig - - 0
Bedienfeld 1: gesperrt
F 145 | Sperrung der Reset-Funktion tiber das | 0: zulassig - - 0
Bedienfeld 1: gesperrt
F13E | Sperrung der Anderungsméglichkeit 0: zulassig - - 1
von CNBd / FNBd wahrend des Betriebs | 1: gesperrt
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Kommunikations - Parameter FEOI - FBY
Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FBOD | Ubertragungsrate der Schnittstelle 0: 1200 baud - - 3
1: 2400 baud
2: 4800 baud
3: 9600 baud
4: 19200 baud
FRO | | Paritat 0: keine Paritat - - 1
1: gerade
2: ungerade
FHOZ | Umrichter - Identifikationsnummer 0-255 - 1 0

Bis zu 64 Umrichter kénnen Uber die
Schnittstelle angesprochen werden.

FAO | Zeitverzégerung bei Kommunikations- 0-100 s 1 0
fehlern (Zeit, nach der bei einem
Kommunikationsfehler Gber die
Schnittstelle eine Fehlermeldung
generiert wird)

FBOS | Daten-Sendezyklus 0,0-2,0 s 0,1 0
FBOE | Kommunikation 0: Slave: (0 Hz Vorgabe - - 0
Umrichter - zu - Umrichter im Fehlerfall des
Masters)

-

: Slave: (konstanter
Betrieb auch im Feh-
lerfall des Masters)

2: Slave (Nothalt im

Fehlerfall des
Masters)

3: Master (Ubertragung

der Sollwertvorgabe)

4: Master (Ubertragung

der Ausgangsfre-

quenz)
FB | | | Referenzwert 1 0-100 % 1 0
(b. Kommunik. Umrichter-zu-Umrichter)
FB {2 | Referenzfrequenz 1 0,0-500 Hz | 0,1 0
(b. Kommunik. Umrichter-zu-Umrichter)
FE {3 | Referenzwert 2 0-100 % 1 100
FH 4 | Referenzfrequenz 2 0,0-500 Hz | 0,1 *
FHZY | Auswahl des Kommunikationsprotokolls | 0: Protokoll des - - 0

Toshiba Umrichters
: Protokoll des
Modbus RTU

-

FHO | Blocktransfer zu schreibende Daten 1 0: keine Auswahl - - 0
1: Befehlsinformation 1

2: Befehlsinformation 2

3: Frequenz-Sollwert

4: Ausgangsdaten tber
Klemmensteuerung

: analoge Kommunika-
tionsausgabe

[¢)]

FB7 | | Blocktransfer zu schreibende Daten 2 | sieche Parameter FA - - 0




TOSHIBA VF-S11

Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung

FES | Blocktransfer zu sendende Daten 1 0: keine Auswahl - - 0

1: Statusinformation

2: Ausgangsfrequenz

3: Ausgangsstrom

4: Ausgangsspannung

5: Warninformation

6: PI- Ruckfuhrungs-

wert

7: Eingangsklemme

8: Ausgangsklemme

9: VIA-Klemmen-

steuerung
10: VIB-Klemmen-
steuerung

FRE |Blocktransfer zu sendende Daten 2 siehe Parameter FB15 - - 0
FH71 | Blocktransfer zu sendende Daten 3 siehe Parameter FBS - - 0
FBTB |Blocktransfer zu sendende Daten 4 siehe Parameter FB9 - - 0
FBS | Blocktransfer zu sendende Daten 5 siehe Parameter FB15 - - 0
FBBRO | Frei nutzbarer Speicherbereich 0-65535 - 1 0
FHYD | Parameter fiir Option 1 0-65535 - 1 0
FHY | |Parameter fur Option 2 0-65535 - 1 0
FHYZ | Parameter fir Option 3 0-65535 - 1 0
FHY3 | Parameter fur Option 4 0-65535 - 1 0
FHYY | Parameter fir Option 5 0-65535 - 1 0

*abhangig von dem unter E4P eingestellten Wert

7.12 Spezielle Parameter (fiir PM-Motor) F9 {0 - F3 {1

Para- Ein- | Auf- | Werks-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FQ {1 | Stromgrenze fir Erkennung von 10-150 % 1 100
Asynchronlauf (fir PM Motoren und AC
Servos)
F9 { { | Zeitlimit fur Uberschreiten der 0,0: keine Erkennung s 1 0,0
Stromgrenze fir Erkennung von 0,1-25
Asynchronlauf (fir PM Motoren und AC
Servos)
F9 {2 | Q-Achse Selbsterregung (PM-Motor) ** | 0,00 — 650 mH mH [0,01] 0,0

** ab Version 108
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7.13 Leistungsabhingige Grundeinstellungen

FU-Modell Manuelle Brems- | dynamische | Motor- Motor- Strom- Motor o

Spannungs- wider- Wider- konstante nenn- auf- Anpass &> T;)

200 V Klasse anhebung stand stands- #1 strom nahme ungs- |+ 25

. . . o 3 0

einphasig leistung des faktor SES

Motors g2

ohne )

Last °

ub / F 12 F30B F309 Fyic FH 5 F4 B FHa4 FEZh

VFS11S- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 8.3% 1.2A 70 % 90 134 %
2002PL

VFS11S- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 6.2 % 2.0A 65 % 90 134 %
2004PL

VFS11S- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 5.8 % 3.4A 60 % 80 134 %
2007PL

VFS11S- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 4.3 % 6.2A 55 % 70 134 %
2015PL

VFS11S- 5.0 % 75.0Q 0,12 kW 4.1 % 8.9A 52 % 70 134 %
2022PL

FU-Modell Manuelle Brems- | dynamische | Motor- Motor- Strom- Motor )

Spannungs- wider- Wider- konstante | nenn- auf- Anpass &> g

200 V Klasse anhebung stand stands- #1 strom nahme ungs- |+ 2§

dreiphasig leistung des faktor § g g

Motors gL

ohne )

Last ©

ub / F2 F308 F30g9 Fyie FY 1§ FY b FY94 | FB2R

VFS11- 6.0 % 200.0Q 0,12 kW 8.3 % 1.2A 70 % 90 134 %
2002PM

VFS11- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 6.2 % 2.0A 65 % 90 134 %
2004PM

VFS11- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 6.0 % 27A 62 % 80 134 %
2005PM

VFS11- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 58 % 34A 60 % 80 134 %
2007PM

VFS11- 6.0 % 75.0 Q 0,12 kW 4.3 % 6.2A 55 % 70 134 %
2015PM

VFS11- 5.0 % 75.0Q 0,12 kW 4.1 % 8.9A 52 % 70 134 %
2022PM

VFS11- 5.0 % 40.0Q 0,12 kW 34 % 14.8A 48 % 70 134 %
2037PM

VFS11- 4.0 % 20.0Q 0,24 kW 3.0% 21.0A 46 % 70 134 %
2055PM

VFS11- 3.0% 15.0Q 0,44 kW 25% 28.2A 43 % 70 134 %
2075PM

VFS11- 2.0 % 10.0Q 0,66 kW 23 % 40.6 A 41 % 60 134 %
2110PM

VFS11- 20% 7.5Q 0,88 kW 20% 546 A 38 % 50 134 %
2150PM
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FU-Modell

Manuelle

Brems-

Motor-

Motor-

Strom-

Motor

dynamische o

Spannungs- wider- Wider- konstante | nenn- auf- Anpass &> g

400 V Klasse anhebung stand stands- #1 strom nahme ungs- | o %’ -Fm)

dreiphasig leistung des faktor § g5

Motors g g

ohne )

Last ©

ub / F 12 F30H Fa0g F4ic FY {5 FY R F434 | FReh

VFS11- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 6.2 % 1.0A 65 % 90 140 %
4004PL

VFS11- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 58 % 1.7A 60 % 80 140 %
4007PL

VFS11- 6.0 % 200.0 Q 0,12 kW 4.3 % 3.1A 55 % 70 140 %
4015PL

VFS11- 5.0 % 200.0 Q 0,12 kW 4.1 % 45A 52 % 70 140 %
4022PL

VFS11- 5.0 % 160.0 Q 0,12 kW 34 % T4A 48 % 70 140 %
4037PL

VFS11- 4.0 % 80.0 Q 0,24 kW 26 % 10.5A 46 % 70 140 %
4055PL

VFS11- 3.0% 60.0 Q 0,44 kW 23% 14.1A 43 % 70 140 %
4075PL

VFS11- 20% 40.0Q 0,66 kW 22% 20.3A 41 % 60 140 %
4110PL

VFS11- 20% 30.0Q 0,88 kW 1.9 % 27.3A 38 % 50 140 %
4150PL
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8. Basisparameter

Bevor Sie den Frequenzumrichter in Betrieb nehmen, missen Sie die Basisparameter
programmieren.

8.1 Anschluss Leistungsklemmen

Bevor Sie den Frequenzumrichter in Betrieb nehmen, mussen die Leistungsklemmen angeschlossen
werden. Bitte gehen Sie dabei nach folgender Skizze vor:

220...240V AC 1Ph
bzw.
380...500V AC 3Ph

1) SchlieBen Sie den Umrichter an die Netzspannung an:

VF-S11-Serie: Klemmen L1 und N an 200 ... 240V/50 ... 60Hz einphasig
VF-S11-Serie: Klemmen L1, L2 und L3 an 380 ... 500V/50 ... 60Hz dreiphasig

2) Schlief3en Sie einen zur Umrichternennspannung passenden
Drehstromasynchronmotor an die Ausgangsklemmen U, V und W an (VF-S11: 200
... 240V bzw. VF-S11: 380 ... 500V).

3) Bei hohen Dynamikanforderungen kann der Einsatz eines Bremswiderstandes
erforderlich sein. Dieser wird an die Klemmen PA und PB angeschlossen. Der
Umrichter muss auf den Einsatz eines Bremswiderstandes programmiert werden.
Geben Sie dazu unter dem Parameter F304 einen Wert von | ein.

A VORSICHT

Nehmen Sie Verdrahtungen aller Art nur bei abgeschalteter Versorgungs-
spannung vor. Warten Sie nach Abschalten der Versorgungsspannung, bis
die LED ,,Charge* volistédndig erloschen ist. Noch fiir bis zu zwei Minuten
nach dem Abschalten besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages.
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8.2 Einstellung der Hoch- /Runterlaufzeiten

AL Automatischer Hoch-/Runterlauf
Il Hochlaufzeit 1
dEC  Runterlaufzeit 1

e Funktion
1) Fur die Einstellung der Hochlaufzeit gibt RLL den Zeitraum an, in welchem der Antrieb vom
Stillstand bis zur Maximalfrequenz FH beschleunigt.
2) Fiir die Einstellung der Runterlaufzeit legt dEL  den Zeitraum fest, innerhalb dessen der Motor
von der Maximaldrehzahl FH bis zum Stillstand herunter l&uft.

8.2.1 Automatischer Hoch- /Runterlauf

Automatisch: Setzen Sie Parameter AU { auf einen Wert von {. Der Umrichter l&uft in einer
optimalen Zeit auf die Sollfrequenz hoch bzw. bremst in optimaler Zeit. Passt
automatisch die Hoch-/Runterlaufzeit an die GroRe der Last an.

* Passt automatisch die Hoch-/Runterlaufzeit von 1/8 bis 8-mal so lang, wie
die unter RLL oder dEL eingestellte Zeit in Abhangigkeit des Nennstroms des
Umrichters an.

Setzen Sie Parameter Al { auf einen Wert von 2. Der Umrichter l&uft

in kiirzestméglicher Zeit auf die Sollfrequenz hoch bzw. bremst in kiirzest-

maoglicher Zeit (Betrieb an der Strom- bzw. Spannungsgrenze).

* Passt automatisch die Geschwindigkeit wahrend des Hochlaufs an. Beim
Runterlauf wird die Geschwindigkeit nicht automatisch angepasst, sondern
um die in Parameter dE[ eingestellte Zeit verringert.

Ausgangs- Ausgangsfrequepz
frequenz(Hz) Bei kleiner Last (H2) Bei groRer Last
rz}
0 0
le—>| Zeit[s] Zoit
s
Hochlaufzeit Runterlauf- [s]

zeit

Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
Einstellung der Hoch/Runterlauframpen | 0: manuell - - 0
A 1: automat!sch )
2: automatisch (nur bei
Hochlauf)

* Verandern Sie bei der automatischen Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit diese entsprechend der
Last. Die Hoch-/Runterlaufzeit veréndert sich konstant mit Lastschwankungen. Fur Frequenzum-
richter, die eine feste Hoch-/Runterlaufzeit benétigen, verwenden Sie die manuelle Einstellung mit
den Parametern RLL, dEL.

* Die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit RLL, dEL entsprechend dem Durchschnittswert der Last
fuhrt zu einer optimalen Einstellung, die auch Lastschwankungen entspricht.

* Verwenden Sie diesen Parameter, nachdem Sie den Motor richtig angeschlossen haben.

* Bei der Verwendung des Umrichters mit einer Last, die starken Schwankungen unterworfen ist, kann
es zu Fehlern bei der Anpassung der Hoch-/Runterlaufzeit kommen und der Umrichter gibt eine
Fehlermeldung aus.
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Beispiel fiir automatische Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit

Verwendete LED- Vorgan
Tasten Anzeige 9ang
nn Zeigt die Betriebsfrequenz an.
s Wenn Parameter F1 i3 auf 0 eingestellt ist (Betriebsfrequenz)
MODE RYH | Der erste Basisparameter RUH wird angezeigt.
A AL Betatigen Sie die die Taste & um den Parameter auf R { zu
u
wechseln.
ENT 0 Betétigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameter zu lesen.
A { Betatigen Sie die Taste & um den Parameter auf | oder &
einzustellen.
Speichern Sie die gednderten Parameter durch Betatigen der
ENT iRl | |ENTER-Taste. Al und der geédnderte Wert werden abwechselnd
angezeigt.
8.2.2 Manuelle Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit
eManuell: Setzen Sie Parameter Al { auf einen Wert von 0. Die Hochlauf-
und Runterlaufzeiten werden in diesem Fall durch folgende Parameter
festgelegt.
RCL :  Die Hochlaufzeit gibt den Zeitraum an, in welchem der Antrieb
vom Stillstand bis zur Maximalfrequenz FH beschleunigt.
dEl :  Die Runterlaufzeit legt den Zeitraum fest, innerhalb dessen
der Motor von der Maximaldrehzahl FH bis zum Stillstand
herunterlauft.
A
80Hz
N
c
3
[en
<)
[
>
— ! Zeit
ACLC del
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
ACC Hochlaufzeit 1 0,0-3200 s | 01 10
dEl Runterlaufzeit 1 0,0-3200 s |01 10
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Anmerkung: Wenn die Hoch-/Runterlaufzeit auf 0.0 s eingestellt wurde, dann erhéht/verringert sich die
Umrichtergeschwindigkeit in 0,05 s.

* Wenn der eingegebene Wert niedriger ist als die aufgrund der Lastbedingungen erforderliche
optimale Hoch-/Runterlaufzeit, kann durch die Funktion zur Blockierung bei Uberstrom bzw.
Uberspannung die Beschleunigungs- bzw. Verzégerungszeit erhéht sein. Wenn eine noch kiirzere
Beschleunigungs- bzw. Verzégerungszeit eingegeben wird, kann es zu einem Uberstrom- bzw.
Uberspannungsalarm kommen. (Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 10.2.1).

8.3 Einstellung der Drehmomentanhebung (F\.Z

RUZ  Einstellung der Drehmomentanhebung

e Funktion
Das Momenteverhalten des Umrichters wird durch die U/f-Kennliniewahl festgelegt. Dies kann auf

mehrere Arten eingestellt werden.

Para- Ein- | Auf- | Grund-

meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-

ung | stellung

: manuell - - 0

: automatisch und
Autotuning

2: Vektorregelung und
Autotuning

3: Energieersparnis
und Autotuning

AUZ | Einstellung der Drehmomentanhebung

- O

1) Manuell: Setzen Sie Parameter AUZ auf einen Wert von 0. Die U/f-Kennlinie kann
mittels der folgenden Parameter festgelegt werden:

A A
100% 100%

Spannung
Spannung

\

»
>

Frequenz ul Frequenz b

Einstellung PE =0 Einstellung PE =1

Fk:  Legt die Kurvenform fiir die U/f-Kennlinie fest. Wahlen Sie
eine lineare U/f-Zuordnung firr konstante Motordrehmomente
(Einstellung 0) bzw. eine quadratische Kennlinie fiir variable
Momente (Einstellung 1). Beide Kennlinien sind oben
dargestellt.

wh: Der ,Voltage Boost" bewirkt eine Anhebung der Ausgangs-
spannung im unteren Frequenzbereich. In der Regel sollte die
Einstellung bei 3% bis 8% der vollen Ausgangsspannung
liegen.
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Automatisch und Wenn Sie Parameter RUZ auf einen Wert von 1 setzen,

Auto-Tuning: verfolgt der Umrichter die Nennlast bei jeder
Geschwindigkeitsstufe und passt automatisch die
Ausgangsspannung an, um einen stabilen Betrieb und
ein ausreichendes Drehmoment zu gewabhrleisten.

Einstellmethode
Verwendete LED-
Tasten Anzeige

Vorgang

Zeigt die Betriebsfrequenz an. (Ausfihren bei gestopptem
oo Betrieb.)
(Wenn Parameter F 1 {J auf 0 eingestellt ist (Betriebsfrequenz)

MODE RLH Der erste Basisparameter RUH wird angezeigt.
Betitigen Sie die Taste & um den Parameter auf AU2 zu
A AU
wechseln.
ENT o0 Betétigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameter zu lesen.

Betatigen Sie die Taste & um den Parameter auf |

A o ! einzustellen. Der gednderte Wert erscheint auf der rechten, die
Historie-Funktion auf der linken Seite.

Speichern Sie den gednderten Parameter durch Betéatigen der
ENT Il {(=RU2 | ENTER-Taste. RUZ und der geénderte Wert werden abwechselnd
angezeigt.

Anmerkung 1: Die gleiche Einstellung erhalten Sie, wenn Sie die U/f-Kennlinienwahl
Pt auf einen Wert von & setzen und FHOR auf c. (siehe dazu Kapitel 8.2.2)

Anmerkung 2. Wenn Parameter RU2 auf einen Wert von { gesetzt wird, dann setzt
PE automatisch auf 2

Anmerkung 3: Die Vektorregelung bietet optimales Antriebsverhalten, wenn der Frequenz-
umrichter auf den angeschlossenen Motor mittels eines Auto-Tuning-Laufes
(Selbstoptimierung) eingestellt wurde. Achten Sie darauf, dass der ange-
schlossene Motor in etwa der Leistungsklasse des Umrichters und das unter
Parameter FHOS eingestellte Massentragheitsmoment dem auf die
Motorwelle bezogenen Tragheitsmoment entspricht. Andernfalls kommt es zu
Fehlern wahrend des Selbstoptimierungslaufes.

Vektorregelung Setzen Sie Parameter AUEZ auf einen Wert von £, um den Frequenz-

mit Auto-Tuning- umrichter auf den angeschlossenen Motor zu optimieren, dies ist

Lauf: insbesondere geeignet fir Aufzlige und Lasttransportmaschinen.
Die Vektorregelung bietet optimales Antriebsverhalten, wenn der
Frequenzumrichter auf den angeschlossenen Motor mittels eines
Auto-Tuning-Laufes (Selbstoptimierung) eingestellt wurde.
Achten Sie darauf, dass der angeschlossene Motor in etwa der
Leistungsklasse des Umrichters entspricht. Andernfalls kommt es zu
Fehlern wahrend des Selbstoptimierungslaufes.
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Einstell-Methode:

Verwendete LED- Vorgan
Tasten Anzeige 9ang
Zeigt die Betriebsfrequenz an. (Ausflihren bei gestopptem
s Betrieb.)
(Wenn Parameter F 11 auf 0 eingestellt ist (Betriebsfrequenz)
MODE RLUH Der erste Basisparameter RUH wird angezeigt.
L2 Betatigen Sie die die Taste & um den Parameter auf ALUZ zu
A
wechseln.
ENT 0 [ |Betitigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameter zu lesen.
Betatigen Sie die Taste & um den Parameter auf 2
A oc einzustellen. Der geénderte Wert erscheint auf der rechten, die
Historie-Funktion auf der linken Seite.
Speichern Sie den geénderten Parameter durch Betatigen der
ENT I 2<RU2 | ENTER-Taste. AU und der geénderte Wert werden abwechselnd
angezeigt.

Anmerkung 1:

Anmerkung 2:

Die gleiche Einstellung erhalten Sie, wenn Sie die U/f-Kennlinienwahl
PE auf einen Wert von 3.

Setzen Sie

Auto-Tuning Parameter FHEE auf einen Wert von &, wird

PE automatisch auf einen Wert von 3 gesetzt.

4) Energieersparnis
und Auto-Tuning:

Einstellmethode:

Wenn Parameter ALZ auf einen Wert von 3 gesetzt wurde,

fuhrt der Umrichter aus Griinden der Energieeinsparung
dauerhaft eine geeignete Stromzufuhr zur Last durch.

Verwendete [LED-Anzeige Voraan
Tasten 9ang
Zeigt die Betriebsffrequenz an. (Ausfiihren bei gestopptem
oo Betrieb.)
(Wenn Parameter F1 [ auf 0 eingestellt ist (Betriebsfrequenz)
MODE AUH Der erste Basisparameter RUH wird angezeigt.
Betatigen Sie die die Taste & um den Parameter auf RU2 zu
A AU
wechseln.
ENT oD n Betétigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameter zu lesen.
Betatigen Sie die Taste & um den Parameter auf 3
A o 13 einzustellen. Der geénderte Wert erscheint auf der rechten, die
Historie-Funktion auf der linken Seite.
Speichern Sie den geénderten Parameter durch Betatigen der
ENT D A<RAUZ |ENTER-Taste. AUZ und der gednderte Wert werden
abwechselnd angezeigt.

Anmerkung 1:

Anmerkung 2. Wenn RUZ auf einen Wert von 3 gesetzt wird, setzt Pt automatisch auf 4.

Die gleiche Einstellung erhalten Sie, wenn Sie die U/f-Kennlinienwahl
Pt auf einen Wert von Y setzen und F4EE auf £.

Wenn die Vektorregelung nicht eingestellt werden kann...
Lesen Sie zuné&chst die Hinweise Uber die Vektorregelung in Kapitel 8.10, Auswahl 8.

8-6
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8.4 Automatische Funktionseinstellungen (R
R4 automatische Funktionseinstellungen
o Funktion

Mit diesem Parameter werden alle Parameter, die sich auf die Funktionen beziehen, wie in der unten
stehenden Tabelle gezeigt, automatisch gesetzt.

Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
AUY | automatische Funktionseinstellungen  |[0: manuell - - 0
1: freier Motorauslauf

2: 3-Draht Betrieb,
Selbsthaltung,
Klemmenfunktionen
durch Taster an-
steuerbar

3: Motorpotifunktion

4: 0(4)...20mA Betrieb

Automatisch eingestellte Funktionen und Parameterwerte

Para- Grundein- 1:Freier Auslauf 2:3-Draht- 3:Motorpoti- 4:4-20mA Betrieb
meter stellung Betrieb, funktion
Selbsthaltung
O:integriertes O:integriertes O:integriertes 5:Bedienfeld 1:Klemmblock
FNid Potentio- Potentio- Potentio-meter
meter meter
nod 1:Bedienfeld 0:Klemmblock 0:Klemmblock 0:Klemmblock 0:Klemmblock
Fil 1:ST O:ausge-schaltet | 1:ST 1:ST 1:ST
Fiit 2:F 2:F 2:F 2:F 2:F
FiiP 3R 3R 3R 3R 3R
Fi3 10: RST 10:RST 10:RST 10:RST 10:RST
Fid 6:51 6:51 6:51 41:UP 6:S1
Fig 7:82 7:S2 7:S2 42:DOWN 38:FCHG
FiIE 8:S3 1:8T 49:HD 43:CLR 1:ST
=0 0 (%) - - - 20 (%)
AUy o 0
Werkseinstellungen
AU

Einstellungen firr freien Auslauf. Das ST-Signal wird der Klemme S3 zugewiesen, und lber diese
Klemme erfolgt dann die Steuerung des Umrichters.

A4 2

Der Klemme S3 wird das HD-Signal (Operation halten) zugewiesen
EIN: F/R gehalten, 3-Draht-Betrieb

AUS: Stop

A4 C 3

Steuerung der Motorpotifunktion. Dabei wird der Klemme S1 die Funktion Frequenz HOCH, der
Klemme S2 die Funktion Frequenz RUNTER und die Funktion CLR der Klemme S3 zugeordnet. Die
Frequenzen kénnen tber die Klemme S1 und S2 verandert werden.

8-7
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A DY

Frequenzvorgabe uber ein 4-20mA Stromsignal. Umschalten zwischen verschiedenen Frequenz-
Sollwerten kann durch an- oder abschalten der Klemme S3 erfolgen. Dabei wird das FCHG-Signal der
Klemme S3 zugeordnet mit Vorrang vor dem Eingangsstrom.

Mit dem Setzen der Parameter R {, AL2 und ALM sind alle erforderlichen Einstellungen getétigt, die
zum problemlosen Betrieb des Antriebes erforderlich sind.

8.5 Weitere Einstellungen

[d Befehlsvorgabe Uber ...
Fild  Frequenzvorgabe uber ...

o Funktion
Die Parametergruppe Basisparameter 1 enthalt weitere Einstellungen, die fur die individuelle
Programmierung der Umrichter nitzlich sein kdnnen. Mit diesen Parametern definieren Sie, welches
Eingabegerat den Vorrang bei der Befehlsvorgabe (Klemmenblock oder Bedienfeld) oder
Frequenzvorgabe (integriertes Potentiometer, VIA, VIB, Bedienfeld, etc.) erhalt. Alle Einstellungen
werden im folgenden Abschnitt thematisch geordnet aufgefiihrt.

8.5.1 Befehlsvorgabe iiber (...) (E10d
Der Frequenzumrichter kann auf zwei Arten in Betrieb gesetzt werden. Rufen Sie dazu den Parameter
[NBd auf:
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
[NEd | Befehlsvorgabe uber ... 0: Klemmenblock - - 1
1: Tastatur
eKlemmenblock: Setzen Sie LNild auf einen Wert von 0, um die Start- und Stopp-

Kommandos tber die Klemmensteuerung zu fahren. Verbinden Sie
fur Vorwartslauf die Eingangsklemme F mit dem 24V-Potential
(Klemme P24), fur Ruckwartslauf die Eingangsklemme R mit Klemme
P24. Bei Verbinden dieser Kontakte 1auft der Antrieb an, bei
Unterbrechen bremst der Antrieb ab.

o Tastatur: Setzen Sie £N0d auf einen Wert von 1, wird der Antrieb durch
Druicken der RUN-Taste angefahren bzw. Gber Dricken der STOP-
Taste bis zum Stillstand abgebremst. Die Drehrichtungsvorwahl
erfolgt dabei tiber den Parameter Fr . Diese Betriebsart ist werksseitig
vorgewahlt.
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8.5.2 Frequenzvorgabe uber (...) (FT'0d

Sollwerte kénnen Uber verschiedene Wege vorgegeben werden:

Para-
meter

Beschreibung

Ein-
heit

Auf-
16s-
ung

Grund-
ein-
stellung

Einstellungen

Fhid

Frequenzvorgabe Uber ... 0: eingebautes Poten- - - 0

tiometer im Bedien-

feld

VIA

VIiB

: Tastatur

: Serielle Kommuni-
kation

: Motorpotifunktion

: Addition von
VIA + VIB

[N}

Programmierter Wert:

eintegriertes
Potentiometer:

oVIA:

oVIB:

eTastatur:

eSerielle
Kommunikation:

eMotorpotifunktion:

* Addition von
VIA + VIB:

Setzen Sie FNIOd auf einen Wert von 0, um das integrierte
Potentiometer des Frequenzumrichters fur die Frequenzeinstellung zu
verwenden, und drehen Sie dabei gegen den Uhrzeigersinn.

Setzen Sie FIId auf einen Wert von 1, damit eine Frequenzvorgabe
Uber ein Spannungssignal von 0 bis 10V DC oder 4-20mADC erfolgen
kann, dass an der Eingangsklemme VIA angeschlossen wird.

Setzen Sie FII0d auf einen Wert von 2, damit eine Frequenzvorgabe
Uber ein Spannungssignal von 0 bis 10V DC erfolgen kann, dass an
der Eingangsklemme VIB angeschlossen wird.

Setzen Sie FNIId auf einen Wert von 3, um die Frequenz tber die
AUF-Taste und AB-Taste einzustellen. Die LED Uber den Rolltasten
ist in dieser Betriebsart erleuchtet.

Setzen Sie Fild auf einen Wert von 4, damit die Frequenzvorgabe
durch Eingabe Uber ein externes Steuerungsgerat erfolgen kann.

Setzen Sie FIIld auf einen Wert von 5. Wird eine programmierte
digitale Eingangsklemme dauerhaft angesteuert, féahrt der Sollwert
des Umrichters mit vorher bestimmten Frequenzschritten und in
vorher bestimmten Zeitspriingen bis FH hoch . Das gleiche gilt auch
fur den Runterlauf, hier bis LL.

Setzen Sie Flld auf einen Wert von 6. Die Summe der Werte, die
Uber die VIA-/VIB-Eingangsklemme eingegeben wurde, wird als
Frequenzvorgabe verwendet.

rnn

* Unabhé&ngig vom Wert, der unter Parameter LT10d und F110d eingestellt wurde, sind die im
Folgenden beschriebenen Funktionen der Eingangsklemmen immer betriebsbereit.

» Fehlerriicksetzen (Voreinstellung: RES, gultig nur bei Fehlerriicksetzen)

* Sollwert-Freigabe (bei programmierter Eingangsklemme)

» Stopp der Vorgabe iiber Klemmen bei Fehler iber externe Eingabe (wenn so eingestellt,
werden die programmierbaren digitalen Eingangsklemmen verwendet)

* Stoppen Sie erst den Frequenzumrichter, um Anderungen in den Parametern Lild und Flild
vorzunehmen.
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Einstellung Festfrequenzwahl
[N0d: auf einen Wert von 0 setzen (Klemmenblock)
FOd: Gultig fur alle eingestellten Werte

8.6 Anschluss eines Anzeigeinstrumentes

FISL  Festlegung der MessgroRe fiir die FM-Klemme
Fhn Kalibrierfunktion fir die FM-Klemme

e Funktion

Das Ausgangssignal der Klemme FM ist ein analoges Spannungssignal. Fir das Messgerat
verwenden Sie entweder ein Amperemessgerat mit Vollausschlag von 0-1mADC oder ein Volt-
Messgerat mit Vollausschlag von 0-7,5VDC (oder 10VDC-1mA).

Umschalten auf 0-20mADC (4-20mADC) Eingangsstrom durch Umschalten des FM-Schalters auf
Schaltposition I. Bei Umschaltung auf 4-20mADC Eingangsstrom nehmen Sie Anpassungen unter
Parameter FE3 { und FEAZ vor.

Mit dem Messgerat verbundene Parameter:

Para- Ein- | Auf- | Grund-

meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-

ung | stellung

Ausgangsfrequenz - - 0

Ausgangsstrom

Frequenz-Sollwert

Spannung im

Zwischenkreis

Ausgangs-

spannungs-Sollwert

Eingangsleistung

Ausgangsleistung

Drehmoment

Drehmomentwirk-

strom

Auslastung

Motor

10: Auslastung
Umrichter

11: Auslastung
Bremswiderstand

12: Frequenz Sollwert
(nach PID)

13: Eingabewert VIA/II

14: Eingabewert VIB

15: Ausgang 1 = 100%
Nennstrom

16: Ausgang 2 = 50%
Nennstrom

17: Ausgang 3 = An-
deres als 100%
Nennstrom

18: serielle Kommuni-
kation

19: Fir Einstellungen
(FT Sollwert wird
angezeigt.)

FISL | Festlegung der MessgréRe fir die
FM-Klemme

@h2o

oNoa A

©

Fn Kalibrierfunktion fiir die FM-Klemme
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Auflésung
Alle FM-Klemmen haben eine maximale Auflésung von 1/256.
Beispiel fur einen 4-20mA programmierten Ausgang (fur weitere Einzelheiten siehe 6.20.2)

FEY =1, FE92=20

A

20mA(

Fn
'\ m —
FBY2

>
100% 100%

Anmerkung: Beachten Sie, dass; wenn FIISL auf einen Wert von 7 gesetzt wurde (Drehmoment),
die Daten in gréRBeren Abstéanden als 40ms erneuert werden.

Einstellung der Kalibrierfunktion fur die FM-Klemme (F1)

Schlielen Sie die Messgeréate wie im Folgenden beschrieben an.

<Frequenzmessgerat Messgert: Frequenz- <Amperemessgerat> Messgerat:
messgerat Amperemessgerat

+ (werkseitige Voreinstellung) + (FNGL=))

£

Die Anzeige des
Amperemessgerates
wahrend

der MaRkalibrierung.

FM

VFS$11 C VFS11

cc [Die Anzeige des | ce

Frequenzmess-
gerétes schwankt
wahrend der MaR-
" " . kalibrierung.

Optionales Frequenzmessgerét: * Die max. MessgrofRe des Amperemessgertes sollte
QS-60T mindestens 150% vom Ausgangsnennstrom des
Umrichters betragen.
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Beispiel fur die Kalibrierung einer FrequenzmessgréfRe fir die FM-Klemme

Einstellmethode:

Betatigte LED- Vorgang
Taste Anzeige
Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt). (Wenn die
BOD  |Auswahl in der Standardanzeige F 1 {0 =0 eingestellt ist
[Betriebsfrequenz]).
MODE RAUH  |Der erste Basisparameter Historie (ALH) wird angezeigt.

@—@ FI Zum Auswahlen von F[1 die Taste & oder ¥ betatigen.

ENT BOL  |Die ENTER-Taste driicken zur Anzeige des Frequenz-Ist-Wertes.

Die Taste & oder ¥ driicken, um die MessgréRe zu kalibrieren.
Die Anzeige der Messgréfie wird sich verdndern, obwohl sich die
Anzeige-Led nicht verdndert.

-y | &0

Die Anpassung ist fertig. Fl und die Frequenz werden abwechselnd
ENT 800~ FN angezeigt..

In der Anzeige leuchtet wieder die Originaleinstellung. (Wenn die
MODE (2x) BOO  [Auswahl in der Standardanzeige F 1 {0l = eingestellt ist
[Betriebsfrequenz]).

Kalibrierung bei ausgeschaltetem Frequenzumrichter

Wenn bei der Kalibrierung fiir den Ausgangsstrom grofle Schwankungen in den Daten auftauchen,
die die Kalibrierung erschweren, kann diese auch bei ausgeschaltetem Frequenzumrichter
vorgenommen werden.

Setzen Sie FNSL auf einen Wert von 15 fir Ausgang 1 (100 % Ausgangsstrom), und ein Signal von
absoluten Werten wird ausgegeben (Umrichternennstrom = 100%). In diesem Zustand fiihren Sie die
Kalibrierung mit Parameter FJ1 (Kalibrierfunktion fir die FM-Klemme) an.

Auf gleiche Weise, wenn Sie F15L auf einen Wert von 16 setzen fiilr Ausgang 2 (Ausgangsstrom =
50%), wird ein Signal Gber die FM-Klemme ausgegeben, sobald die Halfte des Umrichternennstromes
geflossen ist.

Nach fertig gestellter Kalibrierung, wird FIISL auf einen Wert von 1 gesetzt (Ausgangsstrom).
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8.7 Setzen der Grundeinstellungen (E4F

EYF  Wahl der Grundeinstellungen

e Funktion
Mit dem Parameter EYP kénnen alle Einstellungen auf die werkseitigen Voreinstellungen
zurtickgesetzt werden. Beachten Sie, dass FIl, FISL, F {09, FERY und FBED nicht wieder auf
ihre werkseitige Voreinstellung zuriickgesetzt werden.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
EYP | Wahl der Grundeinstellungen 0: Nicht méglich - - 0
1: Charakteristik
50Hz
2: Charakteristik
60Hz

3: Grundeinstellungen

4: Fehlerspeicher
I6schen

5: Betriebsstunden-
zéhler ricksetzen

6: Typeninformationen
initialisieren

7: Benutzerparameter
sichern

8: Benutzerparameter
aufrufen

9: Betriebsstunden-
zahler fir Ventilator
I6schen

* Diese Funktion wird wéahrend der Anzeige als 0 auf der rechten Seite angezeigt.
Die vorherige Einstellung wird angezeigt. Beispiel:

*EYF kann nicht wahrend des Betriebes des Umrichters eingestellt werden. Stoppen Sie den
Umrichter immer erst, bevor Sie ihn programmieren.

Programmierter Wert

Werkseinstellungen: EYP =3 Wird EYP auf 3 gesetzt, werden alle Parameter auf
Werkseinstellungen zurilickgesetzt
“In der Anzeige erscheint fiir kurze Zeit, danach erscheint die
Anzeige 0.0. Der Fehlerspeicher wird geldscht.

Fehlerspeicher

|6schen: EYP =Y: Wird EYP auf 4 gesetzt, werden die letzten 4 Einstellungen der
gespeicherten Fehler initialisiert.
*Der Parameter wird nicht geandert.

Betriebsstunden-

zéhler ricksetzen:  EYP =5: Wird EYP auf 5 gesetzt, wird die Zeit des Betriebsstundenzahlers auf 0
zurlickgesetzt.

Typeninformation

initialisieren: EYP =h: Wird EYP auf b gesetzt, werden die Fehler geléscht, die bei einem
ELYP Formatfehler auftreten. Sollte EEYP angezeigt werden, wenden
Sie sich bitte an Ihren Toshiba-Handler.
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Benutzerparameter

sichern: EYP =T: Wird £YP auf T gesetzt, werden die aktuellen Einstellungen aller
Parameter gesichert.

Benutzerparameter

aufrufen: EYP =B: Wird EYP auf B gesetzt, werden die Parameter auf die unter £4F =H

gesicherten Parameter (aufrufen) zuriickgesetzt.

*Durch Einstellung von E4P =7 oder =H kénnen Sie eigene Parameter

als Grundeinstellung wéhlen.
Betriebsstunden- E4P =8: Wird EYP auf 9 gesetzt, wird der Betriebsstundenzéahler fir den Venti-
zahler fur Ventilator lator auf 0 zurlickgesetzt. Stellen Sie diesen Parameter ein, wenn Sie
lI6schen den Ventilator ersetzen, usw.

8.8 Wahl der Drehrichtung, nur bei Start/Stopp iiber Bedienfeld

Fr Wahl der Drehrichtung, nur bei Start / Stopp tber Bedienfeld

¢ Funktion

Programmieren Sie die Drehrichtung des Motors, wenn Start/Stopp Uber das Bedienfeld durchgefihrt
wird. Diese Funktion ist aktiv gesetzt, wenn [T10d auf einen Wert von 1 (Bedienfeld) eingestellt
wurde.

Parameter einstellen
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-

ung | stellung

Fr Wahl der Drehrichtung, nur bei Start / 0: Vorwarts - - 0

Stopp Uber Bedienfeld 1: Rickwarts

2: Vorwarts (Vorwarts/

Rickwartswechsel
Maoglich)
3: Rickwarts
(Vorwarts/
Ruckwartswechsel
Maoglich)

* Wenn Fr auf einen Wert von 2 oder 3 gesetzt wurde und ein Betriebszustand angezeigt wird,
kann durch Driicken der Taste & und durch Gedriickt halten der ENTER-Taste, die Drehrichtung
von riickwarts auf vorwérts geandert werden, nachdem die Anzeige Fr-r erschienen ist.

* Uberpriifen Sie die Drehrichtung auf der Status-Anzeige.
Fr-F: Vorwartslauf
Fr-r: Ruckwartslauf

* Wenn die Klemmen F und R des Klemmenblocks fiir die Umschaltung zwischen Vorwérts- und
Ruckwaértslauf verwendet werden, steht der Parameter Fr nicht zur Verfugung.
Kurzschluss zwischen den Klemmen F-CC: Vorwartslauf
Kurzschluss zwischen den Klemmen R-CC: Ruckwartslauf

* Der Umrichter ist von der werkseitigen Voreinstellung so eingestellt worden, dass bei gleichzeitigen
Kurzschlissen zwischen den Klemmen F-CC und R-CC, der Motor Uiber einen Runterlauf zum
Stillstand herabgefiihrt wird. Wenn Sie jedoch Parameter F {15 verwenden, kénnen Sie zwischen
Runterlauf und Riickwartslauf wahlen.

* Die Funktion ist erst aktiviert, wenn Lild auf einen Wert von 1 (Bedienfeld) gesetzt wurde.




TOSHIBA VF-S11

8.9 Maximale Ausgangsfrequenz

FH Maximale Ausgangsfrequenz

e Funktion

1) Zum Programmieren der Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters (max. Ausgangswerte).
2) Diese Frequenz wird als Referenzwert fiir die Hoch-/Runterlaufzeit verwendet.

Ausgangsfrequenz (I BeilFH =80Mz ™", Giceq Funkion bestimrmi don 3
80Hz Hochstwert fir die betreffende §
: Motornennleistung und H
60Hz Bei =60Hz Nennlast.
i ® Diemax Frequenz kann
wahrend des Betriebs nicht
H justiert werden. Stoppen Sie
- %, erstden Frequenzunichter. 7
L
0 100%  Signal zur Frequenzeinstellung (%)

* Wenn FH erhaht wird, wird eine Anpassung der Unteren Frequenzgrenze UL notwendig.

Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
FH Maximale Ausgangsfrequenz (Bei 30,0-500 Hz | 01 80
Sollwertvorgabe iiber Klemme siehe
auch Parameter F204 und/oder F2 {3)

8.10 Untere und Obere Frequenzgrenze

LL Untere Frequenzgrenze
11 Obere Frequenzgrenze
e Funktion

Programmiert die untere Frequenzgrenze, die die niedrigste zulassige Ausgangsfrequenz bestimmt,
sowie die obere Frequenzgrenze, die die héchste zulassige Ausgangsfrequenz bestimmt.

Obere Untere
Ausgangsfrequenz (Hz; q grenze quenz (Hz, Frequenzgrenze
A N

A
.
£ 4
P!
N s i N
~ >
100% Q 100%
Signal zur Frequenzeinstellung Signal zur Frequenzeinstellung
« Frequenzen, die oberhalb des unter » Die Ausgangsfrequenz
L1 eingestellten Wertes liegen, kann nicht auf einen Wert
werden nicht ausgegeben. unterhalb £ { gesetzt werden.
Parameter einstellen
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
UL Obere Frequenzgrenze (Bei 0,5-FH Hz | 0,1 *

Sollwertvorgabe tber Klemme siehe
auch Parameter 7204 und/oder F2 {3
L Untere Frequenzgrenze 0,0-11 Hz | 0,1 0
* abh&ngig von dem unter EYFP eingestellten Wert

8-15
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8.11 Eckfrequenz

ub Eckfrequenz 1
ubu Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz 1

e Funktion
Programmiert die Eckfrequenz und die Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz entsprechend den
Lastbedingungen oder der Eckfrequenz.

Eckfrequenz- A\
spannung

Ausgangsspannung [V]

- >
Lotl Ausgangsirequenz (Hz)

Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-

ung | stellung
ul Eckfrequenz1 25,0 - 500 Hz | 0,1 *

Bei dieser Frequenz wird die volle
Ausgangsspannung erreicht (= Nenn-
Frequenz des angeschlossenen

Motors)
ubu | Ausgangsspannung bei der 50-330 (200V) \% 1 i
Eckfrequenz (ub)1 50-660 (400/600V)

8.12 U/f-Kennlinienwahl

P U/f-Kennlinienwahl

e Funktion
Bei VF-S11 kénnen die im Folgenden beschriebenen U/f-Kennlinien ausgewahit werden.

: U/f konstant

: U/f variabel

: automatische Spannungsanhebung (*1)

: Vektorregelung (*1)

: automatische Spannungsanhebung mit Energiesparfunktion (*1)
: automatische Energiesparfunktion (fir Ventilatoren und Pumpen)
: PM Motor control

CURWN=O

(*1) Automatische Spannungsanhebung: Parameter RL2 kann automatisch zur gleichen Zeit diesen
Parameter und Auto-Tuning setzen.
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Parameter einstellen

Para-

Ein- | Auf- | Grund-

PE U/f Kennlinienwahl

meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
0: U/f = konstant - - 2
1: U/f = variabel
2: automatische Ab
Version
Spannungsanhebung v112:
3: Vektorregelung 0
4: automatische
Spannungsanhebung
mit Energiespar-
funktion

5: automatische
Energiesparfunktion
(far Ventilatoren und
Pumpen)

6: PM Motor control

Die Schritte der Einstellung sind im Folgenden beschrieben.
(In diesem Beispiel wird Parameter Pt auf einen Wert von 3 (Vektorregelung) gesetzt.

Verwendete LED- Vorgan
Tasten Anzeige 9ang
Anzeige der Betriebsfrequenz (Betrieb unterbrochen). (Wenn die
o0 Auswahl der Standardanzeige F 1 {8 auf 0 eingestellt ist
[Betriebsfrequenz]).
MODE AUH Der erste Basisparameter ALH (Historie) wird angezeigt.
Durch Betatigen der Taste & auf den Parameter Pk fiir die U/f-
A Ft =
Kennlinienauswahl umschalten.
Die ENTER-Taste betatigen, um die Parametereinstellung
ENT ¢ anzuzeigen. (werkseitige Voreinstellung: 2 (automatische
Spannungsanhebung)
A 3 Durch Betéatigen der Taste & setzen Sie den Parameter auf einen
Wert von 3 (Vektorregelung) éndern.
Speichern Sie den neuen Parameter mit der ENTER-Taste. Pt und
ENT i Pt ! . N
die Parametereinstellung 3 werden abwechselnd angezeigt.
{Warnung: T

Wenn Sie Parameter Pk (U/f-Kennlinienwahl) auf einen Wert zwischen 2 und 6
setzen: Bitte berticksichtigen Sie, zumindest die folgenden Parameter zu setzen:
F4 {5 (Motornennstrom): sieche Motor-Typenschild
FY {6 (Stromaufnahme des Motors ohne Belastung): Beziehen Sie sich dabei auf
den Testbericht des Motors :
F‘-I N (Nenndrehzahl): sishe Motor-Typenschild :
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1) Konstante U/f-Kennlinie
Einstellen der U/f-Kennlinienwahl Pt auf einen Wert von 0.
Diese Einstellung wird fur Lasten verwendet wie Foérderbander und Kréne, die das gleiche
Drehmoment bei niedrigen Drehzahlen wie bei Nenndrehzahlen erfordern.

Ausgangs-
spannung bei der

Eckfrequenz

o

0

Eckfrequenz [ ¢] % Ausgangsfrequenz

* Um das Drehmoment weiter zu erhéhen, erhdhen Sie den eingestellten Wert bei der manuellen
Spannungsanhebung uh — Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 8.11.

2) Einstellung fir Ventilatoren und Pumpen
Einstellen der U/f-Kennlinienwahl Pk auf einen Wert von 1.
Diese Einstellung wird fir Lasten verwendet wie Ventilatoren, Pumpen und Geblésen, bei denen
das Drehmoment im Verhaltnis zu der Drehzahl der Last proportional zum Quadrat ist.

Ausgangs-
spannung bei
der Eckirequenz

3

4> Ausgangsspannung

Eckfrequenz [ ] ‘Ausgangsfrequenz

3) Erhéhung der Drehmomentanhebung
Einstellen der U/f-Kennlinienwahl Pk auf einen Wert von 2.
Diese Einstellung erkennt Nennlaststrom in allen Drehzahlbereichen und passt automatisch die
Ausgangsspannung (Spannungsanhebung) des Frequenzumrichters an. Dies fihrt zu einem
stabilen Drehmoment und einem stabilen Lauf.

Ausgangsspannung A
bei der -3

utomatische
assung der

°
&5, Ausgangsspannung|

anhebung Eckfrequenz [1] Ausgangsfrequenz(Hz)

Anmerkung: Diese Einstellung kann schwanken und destabilisiert den Lauf in Abhangigkeit der
Last. Sollte dieser Fall eintreten, setzen Sie Parameter Pk auf 0 und erhéhen Sie die
Spannung manuell.

* Motorkonstanten miissen gesetzt werden
Wenn Sie einen 4P-Toshiba-eigenbeliifteten Motor verwenden, der die gleiche Kapazitat hat wie
der Frequenzumrichter, ist es grundsétzlich nicht notwendig, die Motorkonstanten zu setzen. In
jedem anderen Fall, missen Sie die Motorkonstanten von Parameter F4 {5 bis FH {7 sorgfaltig
setzen.
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Vergewissern Sie sich, dass Sie FH4 {5 und FH {1 entsprechend dem Typenschild des Motors
eingestellt haben. Fir das Einstellen von Parameter F4 (B beziehen Sie sich auf den Testbericht
des Motors.
Es gibt drei M&glichkeiten, die weiteren Motorkonstanten einzustellen.
(1) Automatische Spannungsanhebung und eine Motorkonstante kdnnen gleichzeitig gesetzt
werden.
Dafiir setzen Sie Basisparameter A2 auf einen Wert von 1.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 8.3, Auswahl 1
(2) Die Motorkonstanten kénnen automatisch gesetzt werden (Auto-Tuning). Setzten Sie
Parameter F4O0 der erweiterten Parameter auf einen Wert von 2.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 6.17, Auswahl 2
(3) Jede Motorkonstante kann an die individuellen Bedurfnisse angepasst werden.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 6.17, Auswahl 3

4) Vektorregelung
Einstellen der U/f-Kennlinienwahl Pk auf einen Wert von 3.
Verwenden Sie die Vektorregelung mit einem Toshiba eigenbelifteten Motor, der mit dem
héchsten Drehmoment fiir den niedrigen Drehzahlbereich ausgestattet ist.
(1) Sorgt fiir ein hohes Drehmoment.
(2) Sorgt fur ruckfreien Anlauf mit hohem Anlaufmoment.
(3) Vermeidet Drehzahlschwankungen bei Lastschwankungen durch Kompensation des
Motorschlupfs.
* fur Vektorregelung mussen die Motorkonstanten gesetzt werden
Wenn Sie einen 4P-Toshiba-eigenbelifteten- Motor verwenden, der die gleiche Kapazitét hat wie
der Frequenzumrichter, ist es grundsatzlich nicht notwendig, die Motorkonstanten zu setzen. In
jedem anderen Fall, missen Sie die Motorkonstanten von Parameter F4 {5 bis FY {7 sorgfaltig
setzen.
Vergewissern Sie sich, dass Sie FH {5 und FH |7 entsprechend dem Typenschild des Motors
eingestellt haben. Fir das Einstellen von Parameter F4 (B beziehen Sie sich auf den Testbericht
des Motors.
Es gibt drei Méglichkeiten, die weiteren Motorkonstanten einzustellen.
(1) Die Vektorregelung und die Motorkonstanten kénnen gleichzeitig gesetzt werden.
Setzen Sie Basisparameter RL2 auf einen Wert von 3.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 8.3, Auswahl 1
(2) Die Motorkonstanten kénnen automatisch gesetzt werden (Auto-Tuning).
Setzen Sie den Erweiterten Parameter FHIO auf einen Wert von 2.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 6.17, Auswahl 2.
(3) Jede Motorkonstante kann an die individuellen Bedurfnisse angepasst werden.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 6.17, Auswahl 3.

5) Automatische Spannungsanhebung mit Energiesparfunktion
Einstellen der U/f-Kennlinienwahl Pk auf einen Wert von 4.
Energie kann durch das Entdecken von Laststrom in jedem Drehzahlbereich und durch FlieRen
des optimalen Stroms entsprechend der Last eingespart werden.

* fiir die Energiesparregelung miissen die Motorkonstanten gesetzt werden
Wenn Sie einen 4P-Toshiba-eigenbelifteten- Motor verwenden, der die gleiche Kapazitét hat wie
der Frequenzumrichter, ist es grundsatzlich nicht notwendig, die Motorkonstanten zu setzen. In
jedem anderen Fall, missen Sie die Motorkonstanten von Parameter F4 {5 bis FY {7 sorgfaltig
setzen. Versichern Sie sich, dass Sie F4 {5 und F4 {1 entsprechend dem Typenschild des Motors
eingestellt haben. Fir das Einstellen von Parameter F4 (B beziehen Sie sich auf den Testbericht
des Motors.
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Es gibt drei Moglichkeiten, die weiteren Motorkonstanten einzustellen.
(1) Die automatische Spannungsanhebung mit Energiesparfunktion und eine Motorkonstante
kénnen gleichzeitig gesetzt werden. Setzen Sie Basisparameter RUZ auf einen Wert von 3.
(2) Die Motorkonstanten kénnen automatisch gesetzt werden (Auto-Tuning).
Setzen Sie den Erweiterten Parameter FHOD auf einen Wert von 2.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 6.17, Auswahl 2.
(3) Jede Motorkonstante kann an die individuellen Bedurfnisse angepasst werden.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 6.17, Auswahl 3.

6) Weitere Energieeinsparungen erreichen

Einstellen der U/f-Kennlinienwahl Pk auf einen Wert von 5.

Weitere Energieeinsparungen, als die mit der Einstellung Pk =4, kénnen fiir jeden
Drehzahlbereich erreicht werden, indem der Laststrom Uberwacht und ein geeigneter Strom
entsprechend der Last

flieRt.

Der Frequenzumrichter kann nicht auf schnelle Lastschwankungen reagieren, so dass diese

Eigenschaft nur fiir Lasten, wie bei Ventilatoren oder Pumpen, verwendet werden sollte, die nicht

gewaltigen Lastschwankungen ausgesetzt sind.

* Motorkonstanten miissen gesetzt werden

Wenn Sie einen 4P-Toshiba-eigenbeliifteten Motor verwenden, der die gleiche Kapazitat hat wie

der Frequenzumrichter, ist es grundsétzlich nicht notwendig, die Motorkonstanten zu setzen. In

jedem anderen Fall, missen Sie die Motorkonstanten von Parameter F4 {5 bis FH {1 sorgfaltig
setzen. Versichern Sie sich, dass Sie FH 15 und F4 {1 entsprechend dem Typenschild des Motors
eingestellt haben. Fiir das Einstellen von Parameter FH (b beziehen Sie sich auf den Testbericht
des Motors. Es gibt drei Méglichkeiten, die weiteren Motorkonstanten einzustellen.

(1) Die Motorkonstanten kdnnen automatisch gesetzt werden (Auto-Tuning).
Setzen Sie den Erweiterten Parameter FHO0 auf einen Wert von 2.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 6.17, Auswahl 2.

(2) Jede Motorkonstante kann an die individuellen Bedurfnisse angepasst werden.
- Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 6.17, Auswahl 3.

7) Betrieb eines PM-Motors
Einstellen der U/f-Kennlinienwahl Pk auf einen Wert von 6.
PM-Motoren (permanent magnet motors), die im Vergleich zu induktiven Motoren leicht, klein und
hocheffizient sind, kénnen im Betriebsmodus Sensor-Less betrieben werden.
Beachten Sie, dass diese Einstellung nur fur bestimmte Motoren verwendet werden kann. Fur
weitere Einzelheiten hieriiber wenden Sie sich bitte an lhren Toshiba-Handler.

8) Vorsichtsmalinahmen fiir die Vektorregelung

(1) Bei der Einstellung Vektorregelung versichern Sie sich, dass die Parameter F4 {5 bis FY {1
sorgfaltig und entsprechend dem Typenschild des Motors gesetzt wurden. Fiir das Einstellen
von Parameter F4 |E beziehen Sie sich auf den Testbericht des Motors.

(2) Die Sensor-less Vektorregelung wird am effektivsten fur Frequenzbereiche verwendet, die
unter der Eckfrequenz ul liegen. In Frequenzbereichen, die Uber der Eckfrequenz liegen, wird
nicht die gleiche Effektivitat erreicht werden kénnen.

(3) Setzen Sie die Eckfrequenz auf einen Bereich von 40 bis 120Hz, wahrend der Vektorregelung
(PE =3)

(4) Verwenden Sie einen Kéfigldufermotor, dessen Leistung der Nennleistung des
Frequenzumrichters entspricht oder eine Baustufe darunter liegt. Die kleinste zu verwendende
Motorleistung betragt 0,1kW.

(5) Verwenden Sie einen Motor mit 2-8 P (Polpaaren).

(6) Betreiben Sie den Motor immer mit einem Frequenzumrichter (Einzelbetrieb). Sensor-less
Vektorregelung kann nicht verwendet werden, wenn ein Frequenzumrichter mit mehr als
einem Motor betrieben wird.

(7) Die maximale Kabellange zwischen Umrichter und Motor liegt bei 30 Metern. Sollten die Kabel
langer als 30 Meter sein, sind Motordrosseln oder Sinusfilter zu verwenden.

(8) Wenn Sie eine DC-Drossel oder einen Filter zur Unterdriickung von Uberspannungsschwellen
zwischen Umrichter und Motor anschlieRen, kénnen vom Motor ausgehende Drehmomente
verringert werden.

8-20
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8.13 Wert bei manueller Spannungsanhebung (Voltage boost

ub Wert bei manueller Spannungsanhebung (Voltage boost)

e Funktion
Wenn das Drehmoment ungeeignet ist fur niedrige Drehzahlen, erhdhen Sie das Drehmoment,

indem Sie den Wert der Spannungsanhebung mit diesem Parameter erhéhen.

Ausgangsspannung A
der Eckfrequenz
Liu 8
5>
o2
5g
g =]
2 €
< ©
o
&
e i
A

r g
Eckfrequenzlm Ausgangsfrequenz (Hz)

Ein- | Auf- | Grund-

Para-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung

% | 0,1 **

ub Wert bei manueller Spannungs- 0,0-30,0
Anhebung (Voltage boost)

* Aktiviert, wenn PE auf einen Wert von 0 oder 1 gesetzt wurde.

Anmerkung 1: Der optimale Wert wird fur jede Umrichterleistung programmiert. Beachten Sie,
den Wert der manuellen Spannungsanhebung nicht zu stark zu erhéhen, da dies
andernfalls zu einem Uberstromfehler beim Start fihrt.
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on Festlegung des angeschlossenen Drehstrommotors bezlglich Stromgrenze und

8.14 Thermische Motoriiberwachung
EH-  Lastverhéltnis #1 Motor zu FU
thermischer Motoriiberwachung
e Funktion

Mit diesem Parameter kénnen die geeigneten Eigenschaften der thermischen Motoriiberwachung
ausgewahlt werden, die den Angaben und Eigenschaften des Motors entsprechen.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
EHF Lastverhaltnis #1 Motor zu FU 10-100 % 1 100
on Festlegung des angeschlossenen Eigenbelliftete Motoren: | - - 0

Drehstrommotors beziglich
Stromgrenze und thermischer
Motoriiberwachung

0: Motoriiberwachung
aktiv, keine
»Soft-Stall“-Regelung

: Motoriberwachung
aktiv, ,Soft-Stall*-
Regelung aktiv

2: Keine Motortiber-

wachung, keine
,Soft-Stall“-Regelung
3: keine Motortber-
wachung, ,Soft-
Stall“-Regelung aktiv

-

Fremdbeluftete
Motoren:

4: Motortiberwachung
aktiv, keine,Soft-
Stall“-Regelung

5: Motoriiberwachung
aktiv, ,Soft-Stall“-
Regelung aktiv

6: keine Motortber-
wachung, keine
,Soft-Stall“-Regelung

7: keine Motortber-
wachung, ,Soft-
Stall“-Regelung aktiv

1) Einstellen von Parameter DL (Festlegung des angeschlossenen Drehstrommotors beziiglich
Stromgrenze und thermischer Motoriiberwachung) und Parameter EHr (Lastverhéltnis #1
Motor zu FU)

Die Festlegung des angeschlossenen Drehstrommotors bezuglich Stromgrenze und thermischer
Motoriiberwachung (DLI)wird verwendet, um die Motor-Uberlastfunktion DL und die ,Soft-Stall*-

Regelung bei _l_JberIast zu aktivieren oder zu deaktivieren.
Wahrend die Uberlast-Fehlermeldung des Frequenzumrichters (DL {) dauerhaft den Betrieb
tiberwacht, kann die Motor-Uberlastfunktion BL2 mit Parameter OLT1 ausgewahit werden.




TOSHIBA VF-S11

Begriffserklarung:

,Soft-Stall*-Regelung bei Uberlast: Diese Funktion optimiert den Betrieb von z. B. Ventilatoren,
Pumpen und Geblase, die eine variables Drehmoment haben, das
den Laststrom verringert, wenn sich die Betriebsdrehzahl
verringert. Wenn der Frequenzumrichter eine Uberlastung erkennt,
wird mit dieser Funktion automatisch die Ausgangsfrequenz
verringert, bevor die Motoriiberlast-Fehlermeldung L2
ausgegeben werden kann. Diese Funktion sorgt dafiir, dass der
Antrieb mit ausgewogenem Laststrom betrieben werden kann,
ohne dass eine Fehlermeldung ausgegeben wird.

Anmerkung: Verwenden Sie die ,Soft-Stall*-Regelung bei Uberlast nicht bei Lasten mit konstanten
Drehmomenten (z. B. Férderbénder, bei denen der Laststrom nicht in Abh&ngigkeit zu der Drehzahl
festgelegt wurde).

Verwenden von eigenbelifteten Motoren (d.h. von Motoren, die nicht fur den Betrieb in
Verbindung mit Frequenzumrichtern bestimmt sind)]

Wenn ein Motor mit einer niedrigeren Frequenz als der Nennfrequenz betrieben wird, wird die
Kuhlwirkung fur den Motor herabgesetzt. Bei Verwendung eines eigenbelufteten Motors werden daher
zum Schutz vor Uberhitzung die entsprechenden Schutzfunktionen friiher ausgeldst.

Einstellung der Auswahl der Eigenschaften der thermischen Motoriiberwachung GL1

. ,Soft-Stall*-Regelung
Einstellungen | Uberlastschutz bei Uberlast
i 0 X
{ 0 0
c X X
3 X o

o0 : glltig, x : unglltig

Einstellung des Motor-Uberhitzungsschutzes Stufe 1 EHr
Wenn die Motorleistung geringer ist als die Frequenzumrichterleistung, oder wenn der
Nennstrom des Motors geringer ist als der Nennstrom des Frequenzumrichters ist, muss das
Lastverhéltnis #1 Motor zu FU EHr an den Nennstrom des Motors angepasst werden.

Ausgangsstrom-Reduktionsfaktor [%]/A

A
[EH-Ix 10

[EH-1x0,55

0 N

30Hz TAusgangsfrequenz (Hz)

Anmerkung: Der Motor-Uberlastschutz beginnt bei einem Niveau von 30Hz.
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Beispiel fir eine Einstellung: Fur VF-S11-2007PM mit 0,4kW Motor und
einem 2A Nennstrom

Betétigte LED- Vorgan
Taste Anzeige 9ang
nn Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt). (Wenn die Auswahl
s in der Standardanzeige F1 {01 =11 eingestellt ist [Betriebsfrequenz]).
MODE AUH Der erste Basisparameter Historie (ALH) wird angezeigt.

@@ EHr Zum Auswahlen von EHr die Taste & oder ™ betatigen.

oo Die ENTER-Taste driicken zur Anzeige der Parametereinstellung

ENT (werkseitige Voreinstellung: 100%).

Ye (= Motornennstrom/ Ausgangsnennstrom des Umrichters x

@@ Die Taste ¥ driicken, um den Parameter auf 42% zu dndern
100=2,0//4,8x100)

Die ENTER-Taste driicken, um die gednderten Parameter zu
ENT Y2 EHr |ubernehmen. EHr und der Parameter werden abwechselnd
angezeigt.

Anmerkung: Der Ausgangsnennstrom des Umrichters sollte von dem Nennstrom fiir
Frequenzen, die unter 4kHz liegen, berechnet werden unabhangig von der Einstellung
des Parameters F300 (Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation).

Verwendung eines VF-Motors (d.h. eines Motors, der fur den Betrieb in Verbindung mit
Frequenzumrichtern bestimmt ist)

Einstellung der Auswahl der Eigenschaften der elektronischen Thermosicherung DL

. - ,Soft-Stall“-Regelun
Einstellungen | Uberlastschutz bei Uberlag']st 9
4 0 X
5 0 0
6 X X
7 X 0

0:ein, X :aus

Ein VF-Motor (ein Motor, der in Verbindung mit einem Frequenzumrichter eingesetzt wird),
kann zwar bei niedrigeren Frequenzen als ein Universalmotor betrieben werden. Bei einer
Frequenz unterhalb von 6Hz ist die Kuihlwirkung fir den Motor herabgesetzt.

Dauerhafter Betrieb bei niedrigen Frequenzen erfordert eine Fremdbeluftung des Motors.
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Einstellung des Motor-Uberhitzungsschutzes Stufe 1 kHr

Wenn die Motorleistung geringer ist als die Leistung des Frequenzumrichters, oder wenn der
Nennstrom des Motors geringer ist als der Nennstrom des Frequenzumrichters, muss das
Lastverhaltnis #1 Motor zu FU EHr an den Nennstrom des Motors angepasst werden.

* _Wenn die Anzeige in Prozent (%) erfolgt, entsprechen 100 % dem Ausgangsnennstrom (A)
des Frequenzumrichters.

Ausgangsstrom-
Reduktionsfaktor

VAl EEAx 1,0
EHc]xo06

1
1
]
1
1
1
'
1
]
H.

>
= >
Ausgangsfrequenz (Hz)

0=
Einstellung des
Startniveaus des Motor-
Uberlastschutzes

2) Uberlast-Eigenschaften des Frequenzumrichters
Einstellen zum Schutz der Frequenzumrichter-Einheit. Die Uberlast-Eigenschaften kénnen nicht
durch das Einstellen von Parametern geéndert oder ausgeschaltet werden. Wenn die Uberlast-
Fehlermeldung BL | des Frequenzumrichters weniger leicht aktivierbar sein soll, kann dies durch
die Verringerung der Ansprechschwelle fiir ,Soft-Stall-Regelung* Level 1 (Parameter FEI {)
oder eine Verlangerung der Beschleunigungszeit RCC bzw. Verzégerungszeit dEE verhindert
werden.

Uberlastung des Frequenzum richters

zeit(s] AN

100% = Ausga

Frequenz

60

Ausgangsstrom [%]
>

0

110% 150%

Eigenschaften des Frequenzumrichter-Uberlastschutzes

* Um den Frequenzumrichter zu schiitzen, kann die Uberlast-Fehlermeldung in kurzen Zeitintervallen
ausgegeben werden, sobald der Ausgangsstrom 150 % oder mehr erreicht.

8.15 Festfrequenzen

S ! - S 71 FestfrequenzNr.1-7
FeH? - F294 Festfrequenz Nr. 8 - 15

e Funktion
Eine maximale Anzahl von 15 Festfrequenzen kann allein durch Umschaltung eines externen
Eingabesignals ausgewahlt werden.

Wenn die Funktion Notfallbetrieb dem Klemmenblock zugewiesen wird, dann wird die Funktion der
Einstellung des Notfallbetriebes dem Frequenzparameter F234 zugewiesen.
= Siehe auch Kapitel 6.11.2 Notfallbetrieb
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Einstellmethode

1) RUN/STOP
Der START/STOPP-Befehl wird tiber den Klemmenblock eingegeben

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
[nid Befehlsvorgabe Uber ... 0: Klemmenblock - - 1
1: Tastatur

Anmerkung: Wenn Drehzahlbefehle (analoge Signale oder digitale Eingaben) entsprechend der
Festfrequenzen geschaltet sind, muss mit Hilfe Parameter Flild
(Frequenzvorgabe Uber.. ) das Klemmenblock ausgewahlt werden.
= (Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 8.3 bzw. Kapitel 6.)

2) Festfrequenz einstellen
Setzen Sie die Festfrequenz

Einstellen von Festfrequenz Nr. 1 -7

Parameter Ein- Auf- | Grund-
Beschreibung Einstellungen heit | 16sung ein-

stellung
S~ { — 5~ 1 |FestfrequenzNr.1-7 L -l Hz 0,1 0

Einstellen von Festfrequenz Nr. 8 - 15

Parameter Ein- Auf- | Grund-
Beschreibung Einstellungen heit | I6sung ein-
stellung
F2ET - F29y Festfrequenz Nr. 8 -15 | LL-LL Hz 0,1 0

Beispiele fir analoge Eingangssignale bei Festfrequenzen: Wenn der Schalter SW1 auf
negative Logik geschaltet ist
X:AN -:AUS (Andere Drehzahlbefehle als Festfrequenz-Befehle sind giiltig, wenn alle AUS sind)

Voreingestellte Drehzahl
Klemme
—. 112 ]3[4 ]|5|6]7]8[9]10]11]12][13]/14]15
— S1-CC [ X | - [ X[ - | X[ - | X|-[X[-|X]|-|X]-]X
- S2-CC | - [ X | X |- |- [ X|[X|-]-[X|X]|-]-1X]|X
B S3-CC | - | - |- [ X[ X[ X|[X|-]-][-]1-|X[X|X|X
RES-CC | - [ - | - | -|-]-]-|X[X|[X]|X]|X[X ]| X]|X
*Funktionen der einzelnen Klemmen:
Klemme S1 Auswahl von Funktion 4 der F { 4=b (Festfrequenz-Befehl 1: SS1)
Eingangsklemme (S1)
Klemme S2 Auswahl von Funktion 5 der F 118=7 (Festfrequenz-Befehl 2: SS2)
Eingangsklemme (S2)
Klemme S3 Auswahl von Funktion 6 der F {{6=B (Festfrequenz-Befehl 3: SS3)
Eingangsklemme (S3)
Klemme RES Auswahl von Funktion 3 der F {13=3 (Festfrequenz-Befehl 5: SS4)
Eingangsklemme (RES)

*SS4 ist in der Voreinstellung keiner Klemme zugewiesen. Vor der Inbetriebnahme muss SS4
daher mit Hilfe des Parameters fir die Auswahl der Eingangsklemmenfunktion einer Klemme
zugewiesen werden. Im vorhergehenden Beispiel ist diese Funktion der Klemme RES
zugewiesen.
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Beispiel fir ein Anschlussschema (Wenn der Schalter SW1 auf negative Logik geschaltet ist)

F (Vorwartslauf)

R (Ruckwartslauf

Vorwérts

Riickwérts
cc Masse
S1

S2

S3

Festfrequenz 1 (SS1)
Festfrequenz 2 (SS2)
Festfrequenz 3 (SS3)

Festfrequenz 4 (SS4)

3) Verwenden weiterer Drehzahlbefehle mit dem Festfrequenzbefehl

Befehlsvorgabe (iber 0: Klemmenblock 1: Tastatur
1: VIA 1: VIA
2:VIB 2:VIB
X 5: Motor- X . 5: Motor-
Frequenzvorgabe Inte ?iértes poti- 3: ser‘}élle Inte ?iértes pot- 3: 4:serielle
Uper ... Po?entio- funktion Tastétur Kommuni- Po?entio- funktion Tastétur Kommuni-
FRod meter oder Kation meter oder Kation
6: Addition 6: Addition
von VIA von VIA
+VIB +VIB
Ein- R Potentiometer| Klemmen |Tastatur| Kommuni-
Fest- gegeben Festfrequenz-Befehl glilig gliltig gliltig gultig | kation gtiltig
frgzg:;lz ] Neli?Et Potentio- | Klemmen | Tastatur | Kommuni- Der Frequenzumrichter akzeptiert keinen
gegeben meter gliltig gultig glltig kation giltig Festfrequenz-Befehl

* Anmerkung: Der Festfrequenz-Befehl hat immer Vorrang, wenn andere Drehzahl-Befehle zur gleichen Zeit

eingegeben werden

Das folgende Beispiel zeigt einen 7-Stufen-Betrieb mit Standard-Voreinstellungen.

Ausgangsfrequenz
[Hz]

Z

F-CC

§1-CC

s2CcC

AN
L—— AUS

AN
AUs

|

AN
— AUS

AN
L AUS

—

Beispiel fir den 7-Stufen-Betrieb (7 verschiedene Drehzahlen)
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9. Erweiterte Parameter

Erweiterte Parameter werden fiir spezielle Funktionen, die Feinjustierung sowie besondere
Einsatzbereiche verwendet.

9.1 Parameter fiir die Ausgangssignale

9.1.1 Ausgangssignal fiir eine definierte Drehzahl

F {0 Ausgangssignal fiir eine definierte Drehzahl
Fan Funktionsfestlegung fiir Ausgangsrelais RY-RC
FRsL Festlegung der MessgroRe fiir die

FM-Klemme Auswahl von Ausgangsklemme 3 (FLA, FLB, FLC)

o Funktion
Uberschreitet die Ausgangsfrequenz die mit F 00 eingestellte Frequenz, wird ein AN-Signal
ausgegeben. Dieses Signal kann als elektromagnetisches Signal (Relaisausgang) zum
Anziehen/L&sen einer Bremse an einem Motor verwendet werden.
Dieses Signal kann bei einer Einstellung von 0,01Hz auch als Betriebsignal verwendet werden.

* Relaisausgang RY-RC, FLA-FLB-FLB (250VAC - 1A (cos ¢ = 1), 30VAC - 0,5A (cos ¢ = 0,4)
* Digitalausgang OUT-NO (24VDC - Max. 50mA)

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
Oberhalb dieser Ausgangsfrequenz 0,0Hz ... FH Hz | 0,1 0
F @0 |erfolgt eine Meldung ,SPEED REACH*
an einer Ausgangsklemme.
Ausgangsfrequenz [Hz] A
Sollwert
0 >
Frequenz-Erreicht-Signal Zeit [s]
RY-RC (Werkseinstellung)
P24-OUT AN
FLA-FLC-FLB AUS

Erequenz-En’eicht-Signal

invertiert

Werkseinstellung:

AN
AUS

Para-

meter Beschreibung

Einstellungen

Grundeinstellung

Funktionsfestlegung fur
F 0 | Ausgangsrelais RY-RC (Funktion 1A)

0-255
(siehe Tabelle 7.3.2)

4 AN-Signal
oder
5 (AUS-Signal)
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9.1.2 Ausgangssignal bei erreichen einer fest

ten Frequenz

F iog

o Funktion

Hysterese um den Parameter F (I {.

Erreicht die Ausgangsfrequenz die unter + F (B2 eingestellte Frequenz, wird ein AN- oder AUS-

Signal ausgegeben.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit 16s- ein-
ung | stellung
Frequenzabweichung um den 0,0~FH Hz | 01 2,5
F o Parameter F {0 {. Innerhalb dieses
Frequenzbereiches erfolgt ein Signal an
entsprechender Ausgangsklemme
Para-
meter | Beschreibung Einstellungen Grundeinstellung
Funktionsfestlegung fiir 0-255 6: RCH (AN-Signal)
F 3! |Ausgangsklemme OUT-NO (Funktion (siehe Tabelle 7.3.2) |7: RCHN (AUS-Signal)
2A)

FLA-FLC-FLB.
Ausgangsfrequenz [Hz]

+

[Eingestelite FrequenZ]
[Eingestellte Frequenz | - @
0

Frequenz-Emeicht-Signal
P24-OUT (Werkseinstellung)
RY-RC

FLAFLCFLB

[

Ausgangsfrequenz-Erreicht-Signal: i
[ invertiert ] I

Anmerkung: Benutzen Sie Parameter F {30 um RY-RC festzulegen, oder F {32 fiir die Festlegung von

9.1.3 Ausgangssignal bei erreichten des Frequenz-Sollwertes

Kombiniert mit Parameter F {02 bildet diese mittlere Frequenz einen

Frequenzbereich fir eine Meldung an einer Ausgangsklemme

F 0

o Funktion

Frequenzabweichung um den Parameter F {[ {.

Erreicht die Ausgangsfrequenz den unter F {0 { +F [O2 eingestellten Frequenz-Sollwert, wird ein AN-

oder AUS-Signal ausgegeben.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
Kombiniert mit Parameter F {02 bildet 0,0 ~FH Hz | 0,1 0
Fioi diese mittlere Frequenz einen
Frequenzbereich fiir eine Meldung an
einer Ausgangsklemme
F {2 | Frequenzabweichung um den 0,0 ~FH Hz | 01 2,5
Parameter F {0 {. Innerhalb dieses
Frequenzbereiches erfolgt ein Signal an
entsprechender Ausgangsklemme
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Para- Beschreibung Einstellungen Grundeinstellung
meter
Funktionsfestlegung fiir 0-255 8: RCHF (AN-Signal)
F 31 | Ausgangsklemme OUT-NO (Funktion (siehe Tabelle 7.3.2) |9: RCHFN (AUS-Signal)
2A)

Ausgangsfrequenz [Hz]
+[FTi

Fd
[N

A

P Zeit s]
i AN

S

Ausgangsfrequenz-Erreicht- H H AN
[ Signal: invertiert AUS

Frequenz-Erreicht-Signal
RY-RO

P24-0UT

FLA-FLC-FLB

9.2 Parameter fiir die Eingangssignale

9.2.1 Gleichzeitige Ansteuerung von F-P24, R-P24 sind ON

F 105 Gleichzeitige Ansteuerung von F-P24, R-P24 sind ON

o Funktion
Mit diesem Parameter kdnnen Sie die Motordrehrichtung bei gleichzeitiger Ansteuerung von
Vorwarts- und Ruckwartslauf auswahlen.
1) Ruckwartslauf
2) Runterlauframpe

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
| Gleichzeitige Ansteuerung von F und R | 0: Ruckwartslauf - - 1
F @5 .
1: Runterlauframpe

(F {05 = {(STOPP)) Wenn F und R gleichzeitig angesteuert werden, wird die Runterlauframpe bis
zum Stillstand eingeleitet.

Ausgangsfrequenz [Hz] o

Eingestelite Frequenz
0 Zeit[s]
[Ruckwaértslauf|

Vorwartslauf-Signal QUS
Ruickwartslauf-Signal :ES
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(F 105 = T (Ruckwarts)) Wenn F und R gleichzeitig angesteuert werden, 14uft der Motor in die
entgegengesetzte Richtung.

Ausgangsfrequenz [Hz] A
Eingestellte Frequenz
o Zeit [s]
\
Frequenz
Vorwrtslaufsignal AN
— AUS
Ruckwartslaufsignal AN
AUS

9.2.2 Andern der Funktion fiir Eingangsklemme VIA und VIB

Fiog Funktionsfestlegung fiir Eingangsklemme VIA und VIB

o Funktion
Mit dieser Funktion kénnen Sie zwischen analogem und digitalem Signaleingang fir die Eingangs-

klemme VIA und VIB auswahlen.

Para- Ein- | Auf- | Grund-

meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-

ung | stellung

Funktionsfestlegung fiir 0: VIA = Analogeingang | - - 0

Eingangsklemme VIA und VIB VIB = Analogeingang

1: VIA = Analogeingang
VIB = Digitaleingang
(neg. Logik)

2: VIA = Analogeingang
VIB = Digitaleingang

F g (pos. Logik)

3. VIA = Digitaleingang
(neg. Logik)
VIB = Digitaleingang
(neg. Logik)

4. VIA = Digitaleingang
(pos. Logik)
VIB = Digitaleingang
(pos. Logik)

* Bei VIA/VIB = Digitaleingang (negative Logik) sollten Sie zwischen P24 und VIA/VIB-Eingangs-
klemme einen Widerstand schalten (4.7kQ-1/2W).

Anmerkung: Wenn VIA = Digitaleingang, schalten Sie VIA auf die Schalterposition V um.

9.3 Funktionsfestlegung fiir die Steuerklemmen

9.3.1 Festlegung einer stindig gesetzten Funktion
Fii Festlegung einer sténdig aktiv gesetzten Funktion
o Funktion

Mit diesem Parameter kdnnen Sie eine Funktion festlegen, die standig aktiv gesetzt wird. (Es kann
nur eine Funktion ausgewahlt werden.
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Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Festlegung einer Funktion, die sténdig 0-64 - - 1
aktiv gesetzt wird. (siehe Tabelle 7.3.1)

(Beispiel: Oft ist eine explizite

= Sollwertfreigabe nicht erforderlich. In
diesem Fall kann dieser Parameter

z. B. auf 1 gesetzt werden, um die

Sollwertfreigabe sténdig aktiviert zu

halten.)

Andern der Funktion der Eingangssteuerklemmen

Fi
Fi
Fi
Fi
Fi
Fi
Fi
Fi

o Funktion
Diese Parameter werden zum Spezifizieren von jeweils einer Funktion pro Eingangsklemme
verwendet. Mit Hilfe dieser Parameter kann fur jede Eingangsklemme eine von 65 Funktionen (0-64)
gewahlt werden, so dass Sie Ihr System flexibel gestalten kénnen.
(Bei F {1 und, F{{B kénnen Sie aus insgesamt 13 Funktionen auswahlen.)

Funktionsfestlegung fiir Eingangsklemme F
Funktionsfestlegung fur Eingangsklemme R
Funktionsfestlegung fur Eingangsklemme RES
Funktionsfestlegung fiir Eingangsklemme S1
Funktionsfestlegung fiir Eingangsklemme S2
Funktionsfestlegung fiir Eingangsklemme S3
Funktionsfestlegung fur Eingangsklemme VIB
Funktionsfestlegung fiir Eingangsklemme VIA

B8 35 R Enmn

Beachten Sie, dass die Einstellung 52 nur nach werksseitiger Voreinstellung aktiviert werden kann.
Fir mehr Information wenden Sie sich bitte an ihren Toshiba-Handler.

Mit Parameter F {9 kénnen Sie bei der Eingangsklemme VIA und VIB zwischen der Funktion
analogem und digitalem Eingang wahlen. Bei VIA/VIB = Digitaleingang ist Parameter F |38 auf einen
Wert zwischen 1-4 zu stellen, da diese Eingéange in der Standardvoreinstellung als Analogeingéange
definiert sind.

Einstellung der Funktion der Digitaleingangsklemmen

Klemmen- | Bezeich- Funktion Einstell- Grundeinstellung
symbol nung bereich

_ Festlegung einer sténdig

Fli aktiv gesetzten Funktion 18T
Funktionsfestlegung fur

F Filt Eingangsklemme 1 (F) 2(F)
Funktionsfestlegung fiir

R Flie Eingangsklemme 2 (R) 0-64 3(R)

RES Fia Funktionsfestlegung fur (siehe 10 (RES)

Eingangsklemme 3 (RES) Kanitel 11
i Funktionsfestlegung fiir apitel 11)

S1 6 (voreingestellte

Eingangsklemme 4 (S1) Drehzahl 1)
52 FI5 Funktionsfestlegung fir 7 (voreingestellte

Eingangsklemme 5 (S2) Drehzahl 2)
s3 FIE Funktionsfestlegung fur 8 (voreingestellte

Eingangsklemme 6 (S3) Drehzahl 3)

9-5
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Der folgende Parameter wird aktiviert, wenn F {3 auf 2 B B
gestellt wird.
VIB Fin Funktionsfestlegung fir 9 (voreingestellte
Eingangsklemme 7 (VIB) 5.17 Drehzahl 4)
Funktionsfestlegung fur
VIA FiB Eingangsklemme 8 (VIA) 5(AD2)

Anmerkung 1:  Mit Hilfe des Parameters F { {0l ist eine Funktion sténdig aktiv gesetzt.
Anmerkung 2:  Bei VIA/VIB = Digitaleingang (negative Logik) sollten Sie zwischen P24
und VIA/VIB-Eingangsklemme einen Widerstand schalten (4.7kQ-1/2W).
Wenn VIA = Digitaleingang, schalten Sie VIA auf die Schalterposition V um.

Anschlussart
1) A-Digitaleingang
[ADgtdstete] ~ NectivelLagk
Bngengs Dlese Furktionwird akdiviert, \AendeEng;@damemd

Kemme QCh viercen. Mt deser Funkliar
Seden Vowérts/Ridwértslauf bew denBetrieb it eirer
Fedtfrequez.

2) Anschluss mit Transustorausgang (Negatlve Loglk)

Der Betrieb kann durch Anschliefen der Bingangs- und
Bezugspotentialkdenme (OC) an den Ausgeng (Ncht-
Kontaktschelter) einer progranrierbaren Steuerung gesteuert
werden. Diese Funktion wird 2um Spedifizieren des Vowérts-
[e0] /Ridnértslaufes bew. des Betriebs it voreingestellter Drehzahl

vervendet. Verwenden Sie einen Transistor, der it 15Vc-5mA
betrieben werden kamn.

Schnittstelle zwischen Frequenzumrichter und programmierbarer Steuerung

Wenn firr die Betriebssteuerung eine programmierbare Steuerung mit einem Ausgang mit
offenem Kollektor verwendet wird, wird aufgrund der Potentialdifferenz der Steuerspannung
ein falsches Signal an den Frequenzumrichter gegeben, wenn die programmierbare
Steuerung ausgeschaltet wird, ohne dass der Frequenzumrichter ausgeschaltet wird (siehe
Abbildung). Um dies zu vermeiden, miissen Frequenzumrichter und programmierbare
Steuerung so miteinander verbunden werden, dass die programmierbare Steuerung nur
zusammen mit dem Frequenzumrichter ausgeschaltet werden kann.

[Programmierbare Steuerung Frequenzumrichter
chalthebel SW1
[+24V

3) Negative Logik/Positive Logik
Es kann zwischen negativer Logik und positiver Logik (Logik der digitalen Ein- und
Ausgange) umgeschaltet werden. Siehe auch Kapitel 4.2.2

9-6
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9.3.3 Andern der Funktion der Ausgangssteuerklemmen

Fan Funktionsfestlegung fur Ausgangsrelais RY-RC (Funktion 1A)

Fi3t Funktionsfestlegung fuir Ausgangsklemme OUT-NO (Funktion 2A)

Fi32 Funktionsfestlegung fiir Ausgangsrelais FLA-FLB-FLC (Funktion 3)

Fan Funktionsfestlegung fur Ausgangsrelais RY-RC (Funktion 1B)

F 3R Funktionsfestlegung fur Ausgangsklemme OUT-NO (Funktion 2B)

F 39 Logische Verknuipfungen der Funktionen fiir Ausgangsrelais RY-RC, OUT-NO
(Verknupfungen der Funktionen 1A, 1B, 2A, 2B, 3)

o Funktion
Diese Parameter werden verwendet, um verschiedene Signale des Frequenzumrichters an ein
externes Gerat zu Ubertragen. Mit Hilfe dieser Parameter kénnen insgesamt 58 Funktionen und
Kombinationen firr die Ausgangsklemmen RY-RC, OUT-NO und FL (FLA, FLB und FLC) festgelegt
werden. Wenn Sie nur eine Funktion zuweisen wollen, legen Sie diese fur F {30 und F {3 {und
belassen F (37 bis F 139 auf ihrer werkseitigen Voreinstellung.

Vorgehensweise:
FLA
Funktion von FLA, B, C: .
Wird mit Parameter F {32 festgelegt. FL
FLC %
liid
Funktion von RY-RC RY
Wird mit Parameter F a0, F 3, F 33 festgelegt.
RC
OUT
Funktion von OUT-NO:
Wird mit Parameter F H {, F @8, F{39 festgelegt. (=]
(1) Festlegen einer Funktion fiir eine Ausgangsklemme
Egt: Beschreibung Einstellungen Grundeinstellung
Fan Funktionsfestlegung fiir 4: Ausgangssignal fur
) Ausgangsrelais RY-RC (Funktion 1A) definierte Drehzahl
Funktionsfestlegung fiir 0-255 6: Frequenz-Erreicht-
. . ;
Fat ,zAx)sgangsklemme OUT-NO (Funktion (siehe Tabelle 7.3.2) Signal
F 32 Funktionsfestlegung fur Ausgangs- 10: Fehler FL
) relais FLA-FLB-FLC (Funktion 3)

*Wenn Sie zu jeder Ausgangsklemme eine Funktion festlegen, verwenden Sie nur die Parameter F {301
FbigﬂF gSES Ige'laagssg? Sie die Parameter F {137 bis F {39 auf ihrer werkseitigen Voreinstellung. (F {371 =255,
= , P aa=
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(2) Festlegen von zwei Funktionen fiir eine Gruppe von Ausgangsklemmen

Ein Signal wird ausgegeben bei gleichzeitiger Aktivierung der zwei festgelegten Funktionen.

Para- Beschreibung Einstellungen Grundeinstellung
meter
Fan Funktionsfestlegung fiir 4: Ausgangssignal fur
Ausgangsrelais RY-RC (Funktion 1A) definierte Drehzahl
Funktionsfestlegung fiir 6: Frequenz-Erreicht-
F 31! | Ausgangsklemme OUT-NO (Funktion Signal
2A) 0-255
Fal Funktionsfestlegung fiir Ausgangsrelais | (siehe Tabelle 7.3.2) 255 (immer aktiviert)
RY-RC (Funktion 1B)
Funktionsfestlegung fir 255 (immer aktiviert)
F 3B | Ausgangsklemme OUT-NO (Funktion
2B)

* Zwei verschiedene Funktionen kénnen fiir Ausgangsrelais RY-RC und Ausgangsklemme

OUT-

NO festgelegt werden.

* Wenn Parameter F {39=0, wird bei gleichzeitiger Aktivierung der zwei festgelegten Funktionen ein
Signal ausgegeben.
Ausgangsrelais RY-RC: Ein Signal wird ausgegeben, wenn die mit Parameter F {30 und F {37 fest-
gelegten Funktionen gleichzeitig aktiviert werden.
Ausgangsklemme OUT-NO: Ein Signal wird ausgegeben, wenn die mit Parameter F {3 {und F 138
festgelegten Funktionen gleichzeitig aktiviert werden.

* Zeitdiagramm

AN
EB s —
Par 0] L] L

(F 38)
RY-RC AN
(OUT-NO)

* Es kann nur eine Funktion fur Ausgangsrelais FLA-FLB-FLC festgelegt werden.

(3) Festlegen von zwei Funktionen fur eine Gruppe von Ausgangsklemmen

Ein Signal wird ausgegeben, wenn eine der beiden festgelegten Funktionen aktiviert wird.

Para- Beschreibung Einstellungen Grundeinstellung
meter
Fan Funktionsfestlegung fiir 4: Ausgangssignal fur
Ausgangsrelais RY-RC definierte Drehzahl
Fiai Funktionsfestlegung fiir 6: Frequenz-Erreicht-
Ausgangsklemme OUT-NO 0-255 Signal
Fa Funktionsfestlegung fiir Ausgangsrelais | (siehe Tabelle 7.3.2) 255 (immer aktiviert)
) RY-RC
F 3 Funktionsfestlegung fiir 255 (immer aktiviert)
Ausgangsklemme OUT-NO
Logische Verkniipfungen der 0:F 130 und F 31
Funktionen fur die Ausgangsklemmen Fi3iund Fi3B
Jeweils obere Zeile: RY-RC 1:F 130 oder F 37
F g9 Jeweils untere Zeile: OUT-NO Fi3tund FI{3B 0
2:F30und F {37
F {3 {oder F {38
3:F 130 oder F 37
F {3 {oder F {38
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* Zwei verschiedene Funktionen kénnen fiir das Ausgangsrelais RY-RC und OUT-NO festgelegt
werden.

* Wenn Parameter F 139=3, wird ein Signal ausgegeben bei Aktivierung einer der beiden Funktionen.
Ausgangsrelais RY-RC: Ein Signal wird ausgegeben, wenn eine der unter F {30 und F {31
festgelegten Funktionen aktiviert wird.

Ausgangsklemme OUT-NO: Ein Signal wird ausgegeben, wenn eine der unter F 3[ und F (38
festgelegten Funktionen aktiviert wird.

* Zeitdiagramm

fi3p M
(F137) AUS ————

AN

Fi3d |
(F138) AUS
RY-RC A AN
(OUT-NO) Aus

* Es kann nur eine Funktion fur Ausgangsrelais FLA-FLB-FLC festgelegt werden.

(4) Festlegen von zwei Funktionen fiir eine Gruppe von Ausgangsklemmen

Para- Beschreibung Einstellungen Grundeinstellung
meter
Fan Funktionsfestlegung fiir 4: Ausgangssignal fur
Ausgangsrelais RY-RC definierte Drehzahl
Feal Funktionsfestlegung fiir 6: Frequenz-Erreicht-
Ausgangsklemme OUT-NO Signal
F a2 Funktionsfestlegung fur Ausgangs- 0-255 10: Fehler
relais FLA-FLB-FLC (siehe Tabelle 7.3.2)
F il Funktionsfestlegung fiir Ausgangsrelais 255 (immer aktiviert)
RY-RC
F i Funktionsfestlegung fiir 255 (immer aktiviert)
Ausgangsklemme OUT-NO
Logische Verkniipfungen der 0:F 130 und F 3T
Funktionen fiir die Ausgangsklemmen F@3iund F{3B
Jeweils obere Zeile: RY-RC 1:F 130 oder F 37
F g |Jeweils untere Zeile: OUT-NO Fi3lund F1IB 0
2:F{30und F 37
F (3 {oder F 3B
3:F {30 oder F 37
F 13 t{oder F 3B

Mit Parameter F {39 kénnen fur das Ausgangsrelais RY-RC und OUT-NO zwei verschiedene
Funktionen und zwei logische Verknipfungen festgelegt werden.

Die logische UND-Verkniipfung oder die logische ODER-Verknupfung der zwei festgelegten
Funktionen wird abhangig von der Parametereinstellung F {39 als Signal ausgegeben.

*Wenn Sie nur eine Funktion zu den Ausgangsklemmen festlegen wollen, verwenden Sie nur die
Parameter F 130 und F {3 {. Belassen Sie die Parameter F {37 bis F {33 auf ihrer werkseitigen Vorein-
stellung.

9.3.4 Vergleich von zwei analogen Eingangssignalen

F & Bandbreite (Bereich ohne Ausgangsmeldung)
FRod Frequenzvorgabe (ber ...
Feln Frequenzvorgabe Uber ...

o Funktion
Wenn der unter Flid (oder F28 7, abhéngig von F2LD) definierte Frequenz-Sollwert nahezu
(plus/minus Frequenz in F {B7) mit dem Wert der VIA Eingangsklemme tibereinstimmt, wird ein AN-
/AUS-Signal ausgegeben.
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Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FiET Bandbreite (Bereich ohne 0,0- FH Hz | 01 25
Ausgangsmeldung)

0: eingebautes Poten- - - 0
tiometer im Bedien-
feld
VIA
VIB
Tastatur
Serielle Kommuni-
kation
5: Motorpotifunktion
6: Addition von

VIA +VIB
0: eingebautes Poten- - - 1
tiometer im Bedien-
feld
VIA
VIB
Tastatur
Serielle Kommunika-
tion
Motorpotifunktion
Addition von VIA +
VIB
Anmerkung: Um Signale an RY-RC, OUT oder FLA-FLB-FLC auszugeben, stellen Sie Parameter
F {30, F 13 { oder F {32 auf 52 oder 53.

F0d | Frequenzvorgabe ber ...

Robd=2

F2E7 | Frequenzvorgabe tiber

PN

Frequenz-Sollwert
A

gaal
-

Sollwert-Erreicht-Signal
[ Zwischen RY und RC zwischen

H H AN
P24 und OUT ] AUS

FLA-FLCFLB

Sollwert-Erreicht-Signal: : H AN
[invenien ] _I— AUS

Anmerkung: Beispiel PID - Regelung:
Mit dieser Funktion kann ein Signal ausgegeben werden, wenn Sollwert und Istwert Gibereinstimmen.

9.4 Basisparameter #2

9.4.1 Umschalten zwischen Motoreigenschaften iiber Eingangsklemmen

F o Eckfrequenz 2

F Eckfrequenzspannung 2

Fae Manuelle Spannungsanhebung 2
F3 Lastverhaltnis #2 Motor zu FU
Fi™ ,Soft-Stall“-Regelung Level 2
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o Funktion
Diese Parameter werden zum Schalten zwischen zwei Motoren verwendet, die an den Frequenz-
umrichter angeschlossen sind, sowie zur Umschaltung der U/f Kennlinienwahl, die vom jeweiligen
Verwendungszweck bzw. Betriebseinsatz abhangt.

Anmerkung: Der Parameter Pk (Auswahl der U/f-Kennlinienwahl) betrifft ausschlieRlich Motor 1.
Wird Motor 2 gewahlt, wird auch die U/f-Kennlinie = konstant gewahit.

ri?arti-r Beschreibung Einstellungen Grundeinstellung
F i Eckfrequenz 2 25-500 (Hz) * abhangig von dem unter
LYP eingestellten Wert

Fil Eckfrequenzspannung 2 50-330 *** 230 (200V), 460
50-660 (V) (400V), 575V (600V)

Fiig Manuelle Spannungsanhebung 2 0-30 (%) ** Modellabhéngig

F 113 [Lastverhéltnis #2 Motor zu FU 10-100 (%) 100

F {5 [,Soft-Stall-Regelung Level 2 10-199 (%) 150

Einstellen der Umschaltung des Bedienfeldes
Das Umschalten von Motor 1 auf Motor 2 muss eingestellt werden, da diese Funktion nicht werkseitig
voreingestellt wurde. Daher muss diese Funktion bei Bedarf einer Eingangsklemme zugewiesen

werden. (L1105 = 0)
Belegung der
Eingangssteuerklemmen
5 39 20 58 61 Parameter / Parameter-Umschaltung

AD2 | VF2 | MOT2 | AD3 | OCS2

AUS | AUS | AUS |AUS |AUS Verwendete Parameter
Pt ool wlu, ub, EHF RODJED FEOS
FEO !

AN | AUS | AUS | AUS| AUS |Parameter - Umschaltung
RCC>FRON,
dEL>FRO
FROg>F503

- AUS | AUS | AN | AUS |Parameter - Umschaltung
RCL>F5 40,
dEL>F5 1L,
FRig>F5 i

AUS | AUS | AUS |AUS | AN |Parameter - Umschaltung
FEO( >F (85

AUS | AN | AUS |AUS | AUS |Parameter - Umschaltung
Lt >0,
wl > F {70,
wlbo->F 170
wh >F 172,

EH--> F {73

- - AN | AUS - Parameter - Umschaltung
Fir->1,
ul > F 110,
wlo->F 1T
wh > F T2,
LHr > F {73,
FEO!->F 185,
ROC>F5R00
dEL > F50 4,
FS02>F503
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9.5 Prioritatszuordnung fiir die einzelnen Sollwerteingdnge

9.5.1 Verwenden eines Frequenzsollwertes entsprechend der Situation

FRo Frequenzvorgabe Uber ...
F2oo Prioritatszuordnung fiir die einzelnen Sollwerteingénge
Feln Frequenzvorgabe Uber ...

* Funktion
Diese Parameter werden zum Schalten zwischen zwei Frequenzsollwert-Signalen verwendet.
e Parametereinstellung
e Umschalten der Frequenz
e Umschalten tber Klemmenblock

Parametereinstellung:
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-

ung | stellung

0: eingebautes Poten- - - 0

tiometer im Bedien-

feld

VIA

VIB

Tastatur

Serielle Kommuni-

kation

Motorpotifunktion

: Addition von
VIA + VIB

Prioritatszuordnung fir die einzelnen 0: FNBd (extern um- - - 0

Sollwerteingénge schaltbar auf FE0 ™)

: Automatische Um-
schaltung von FNOd
auf F20 1 bei f <1Hz

0: eingebautes Poten- - - 1

tiometer im Bedien-

feld

VIA

VIB

Tastatur

Serielle Kommunika-

tion

Motorpotifunktion

Addition von VIA +

VIB

FI0d | Frequenzvorgabe Uber ...

Robd=2

2 a

T
ny
==}
ca
N

F2b1 | Frequenzvorgabe uber ...

RN

1) Externes Umschalten (Funktion 38 der Eingangssteuerklemmen : FCHG aktiviert)
Prioritatszuordnung fur die einzelnen Sollwerteingénge FE00 = 0
Externe Umschaltung zwischen der unter FII0d und F207 definierten Vorgabe ist tiber den

Klemmenblock méglich.

2) Automatisches Umschalten
Prioritdtszuordnung fir die einzelnen Sollwerteingénge F2B0 = |
Die Umschaltung zwischen der unter FIid und F207 definierten Vorgabe geschieht
automatisch.
Wenn die unter FII0d definierte Frequenz > 1Hz ist, dann wird die Vorgabe aus Parameter
FOd gewahit.
Wenn die unter FNOd definierte Frequenz < 1Hz ist, wird die Vorgabe aus Parameter F20
gewahlt.

9-12
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9.5.2 Einstellen der verschiedenen Sollwerteingdnge

Fel ! VIA-Eingang: Referenzwert 1

Felc VIA-Eingang: Zum Referenzwert 1 zugeordnete Referenzfrequenz 1
Feld VIA-Eingang: Referenzwert 2

F20M VIA-Eingang: Zum Referenzwert 2 zugeordnete Referenzfrequenz 2
Fe {0 VIB- Referenzwert 1

Fo it VIB- Referenzfrequenz 1

Fe i VIB-Referenzwert 2
Fe 3 VIB- Referenzfrequenz 2

FB ! b. Kommunik. Umrichter-zu-Umrichter Referenzwert 1
FB ¢ Referenzfrequenz 1
FB 3 Referenzwert 2
FB ™ Referenzfrequenz 2
o Funktion

Mit diesen Parametern wird die Ausgangsfrequenz entsprechend dem Analogsignal tber eine
externe Eingabe (0-10VDC, 4-20mADC Strom) und der Befehl fur die Einstellung einer externen
Frequenz angepasst.

Parametereinstellung:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Fel | | VIA-Eingang: Referenzwert 1 0-100 % 1 0
Fang VIA-Eingang: Zum Referenzwert 1 0-500 Hz | 0.1 0
zugeordnete Referenzfrequenz 1
F2ld | VIA-Eingang: Referenzwert 2 0-100 % 1 100
Famy VIA-Eingang: Zum Referenzwert 2 0-500 Hz | 0.1 *
zugeordnete Referenzfrequenz 2
F2 {0 | VIB- Referenzwert 1 0-100 % 1 0
Fe {!{ |VIB- Referenzfrequenz 1 0-500 Hz | 0,1 0
Fe {2 | VIB-Referenzwert 2 0-100 % 1 100
F2 (1 | VIB- Referenzfrequenz 2 0-500 Hz | 0,1 *
FB {1 |b. Kommunik. Umrichter-zu-Umrichter 0-100 % 1 0
Referenzwert 1
FB 2 |Referenzfrequenz 1 0,0-500 Hz | 01 0
FB {3 [Referenzwert 2 0-100 % 1 100
FB ™M | Referenzfrequenz 2 0,0-500 Hz 0,1 *

* abh&ngig von dem unter EYF eingestellten Wert

Anmerkung: Stellen Sie unter Referenzwert 1 und 2 nicht den gleichen Wert ein. Sollte dies der Fall
sein, wird Err | angezeigt.

1) 0-10 VDC Eingangsspannung einstellen (VIA, VIB)

VIA, VIB « Die Ausgangsfrequenz wird fir die
i betreffende Eingangsspannung
unter Beriicksichtigung des ge-
wahlten Referenzpunktes einge-
stellt.
Gradient und Bezugswert (Bias)
lassen sich einfach einstellen.

=
0 (Hz)

Fanae 12
F201/F2 0 - _
0 (%) 0) 1?:n(;,/|°) Spannungs
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2) 4-20mADC Eingangsstrom einstellen (VIA: Schalten Sie VIA auf die Schaltposition | um)

VIA « Die Ausgangsfrequenz wird fir
den betreffenden Eingangs-
strom unter Beriicksichtigung
des gewahlten Referenzpunk-
tes eingestellt.

Gradient und Bezugswert (Bias)
lassen sich einfach einstellen.
Stellen Sie F20 ! aufd, um
einen Eingansstrom von 0 bis
F204 F203 20mA zu erzeugen.

100 (%)
20 (%) 4) 20mA Stromsignal

9.5.3 Einstellen des Frequenzsollwertes liber externe Eingabe

F2BM Externe Eingabe - Motorpotireaktionszeit

FZBS Externe Eingabe - Motorpotischrittweite fiir Hochlauf
F2RE Externe Eingabe - Motorpotireaktionszeit fiir Runterlauf
Feb1 Externe Eingabe - Motorpotischrittweite fir Runterlauf
FCRB Motorpoti-Startfrequenz fiir Hoch-/ Runterlauf

FZRY Andern der Motorpoti-Startfrequenz fiir Hoch-/ Runterlauf

* Funktion
Mit diesem Parameter stellen Sie die Ausgangsfrequenz mit hilfe eines Signals tber eine externe

Eingabe ein.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FRE Externe Eingabe - 0-10 s 0,1 0,1
Motorpotireaktionszeit
F2ES Externe Eingabe - Motorpoti- 0-FH Hz | 0,1 0,1
Frequenzschritte fir Hochlauf
F2EE Externe I_Eingabe - 0-10 s 0,1 0,1
Motorpotireaktionszeit fir Runterlauf
F2R1 Externe Eingabe - Motorpoti — 0-FH Hz | 0,1 0,1
Frequenzschritte fur Runterlauf
F2ER Motorpoti-Startfrequenz fiir Hoch-/ LL-UL Hz | 0,1 0
Runterlauf
Andern der Motorpoti-Startfrequenz 0: nicht verandert - - 1
fur Hoch-/ Runterlauf 1: Einstellung unter
F2gey F2B8 wird verandert
bei Stromabschal-
tung

* Diese Funktionen kénnen aktiviert werden, wenn FI1d auf 5 oder Parameter F201 auf 5 eingestellt
wird.

Anpassung mit aufeinander folgenden Signalen (Parameter einstellen - Beispiel 1)
Stellen Sie die Parameter wie nachfolgend beschrieben ein, um die Ausgangsfrequenz fur Hoch-/
Runterlauf im Verhéltnis zur Sollwert-Frequenz bei Eingangs-Signal anzupassen:

Einstellung der Parameter fiir Hochlauf mit Parameter FEb5/F2bM:
F2EM = Schrittweite Zeit, FER5 = Schrittweite Frequenz

Einstellung der Parameter fiir Runterlauf mit Parameter F2h V/F2bh:
F2hh= Schrittweite Zeit, F2h = Schrittweite Frequenz
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Sequenz-Diagramm1: Anpassung mit aufeinander folgenden Signalen

Vorwarts-/Ruckwartslauf ——} _
Hochlauf Signal P LT I
Runteriauf Signal n

Frequenz L L
Léschen-Signal
Obere
3 \FoER
F2B5{F ZEM Fog]

Eingestellte Frequenz (Hz) - ]

-
- s,
Untere )

Frequenz OHz

Die gepunkteten Linien markieren die Ausgangsfrequenz

Anpassung mit Pulssignalen (Parameter einstellen - Beispiel 2)
Stellen Sie die Parameter wie nachfolgend beschrieben ein, um die Frequenz in Abstdnden eines
Pulses anzupassen:

FZbM, FEZbb < einmaliger Puls

F2B5, FEb = Frequenz, die mit jedem Puls erhalten wird
*Der Umrichter reagiert nicht auf Pulse mit einer AN-Zeit, die kiirzer als die unter Parameter F2b4
oder F2BE eingestellte Zeit ist. 12 ms oder mehr als Lésch-Signal sind méglich.

Sequenz-Diagramm2: Anpassung mit Puls-Signalen

—
S | N 11 | — [ L

Vorwarts-/Riickwartslauf ->

Hochlauf-Signal ->

Runteriauf-Signal ->

Eingestellte Freq. Loschen Signal -> I

obere > ;
Frequenz-Sollwert (Hz) K ) IT'"
(Die gestrichelten Linien stellen die I'II' I:L
Jatschliche Ausgangsfrequen dar.) FEE‘.T_ h
L
7 L I [Fees A
OHz r
s e
F2g! F2Eb

Wenn zwei Signale gleichzeitig ausgegeben werden:
e Wenn ein Léschen-Signal und ein AUF- oder AB-Signal gleichzeitig ausgegeben werden, hat
das Léschen-Signal Prioritét.
e Wenn AUF- und AB-Signale gleichzeitig ausgegeben werden, verandert sich die Frequenz um
den AUF- bzw. AB-Wert.

Einstellen einer Motorpoti-Startfrequenz fur Hoch-/ Runterlauf:
Um die Frequenz an eine andere als die Start-Frequenz von 0,0Hz anpassen zu kénnen, verwenden
Sie nach Einschalten des Umrichters Parameter F2EB und definieren die gewiinschte Frequenz.

Verandern der Motorpoti-Startfrequenz fir Hoch-/ Runterlauf:

Damit der Frequenzumrichter die Frequenz vor dem Abschalten automatisch speichert und beim
néchsten Einschalten der Spannungsversorgung mit dieser Frequenz startet, setzen Sie F2E9 (Andern
der Motorpoti-Startfrequenz fiir Hoch-/Runterlauf) auf einen Wert von { (dadurch verandert sich der
Wert in F2BB bei Abschalten der Spannungsversorgung).

Beachten Sie, dass sich die Einstellung in F2EH bei jedem Abschalten der Spannungsversorgung
verandert.
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Frequenz-Einstellungsbereich:
Die Frequenz kann von 0,0Hz bis FH (max. Frequenz) eingestellt werden. Die untere Frequenzgrenze
wird eingestellt, sobald die Frequenz-Loschfunktion (Funktion 43, 44) tber die Eingangsklemmen

eingegeben wird.

Minimale Einheit der Frequenz-Anpassung
Wenn F02 auf 1 eingestellt wurde, kann die Ausgangsfrequenz in Abstanden von 0,11Hz angepasst

werden.

9.6 Ausgangsfrequenz
9.6.1 Startfrequenz

FeMl Einstellen der Startfrequenz

e Funktion
Die unter dem Parameter F24 eingestellte Frequenz wird bei Betriebsstart ausgegeben.
Verwenden Sie den Parameter F24T als Anlaufhilfe bei Schweranléufen. Es wird empfohlen, die
Startfrequenz auf einen Wert von 0,5 bis 3Hz einzustellen. Eine Uberspannung kann verhindert
werden, indem die Frequenz unterhalb der Motorschlupf-Frequenz eingestellt wird.

Ein- | Auf- | Grund-

Para- Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
meter
ung | stellung
Startfrequenz 0,5-10 Hz 0,1 0,5

Im Gegensatz zur unteren
Grenzfrequenz (Parameter LL) wird
bei Eingabe einer Startfrequenz sofort
diese Frequenz ausgegeben,
wahrend bei Hochléufen bis zur
unteren Grenzfrequenz auch alle
niedrigeren Frequenzen im Rahmen
der Hochlauframpe ausgegeben
werden.

Fedd

Ausgangsfrequenz [Hz]‘\

Einstellen der q
—
’
’
)

>
7 zeit[s)
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9.6.2 Steuerung von Start/Stopp mit Frequenzsignalen

FeM Mittlere Hysteresefrequenz
Fe4e Halbe Hysteresebreite

* Funktion
Das Starten und Stoppen des Betriebes kann mithilfe von Frequenz-Einstellsignalen einfach

gesteuert werden.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Fau Mittlere Hysteresefrequenz 0-FH Hz 0,1 0
(Parameter F24c)
Halbe Hysteresebreite 0-FH Hz 0,1 0

Mit den Parametern F24 { und F24c
ist die Programmierung einer Anlauf-
hysterese moglich. Der Hochlauf
startet mit einer Frequenz, die sich
aus der Summe von Parameter F2H |
und F2H42 ergibt, der Runterlauf endet
mit einer Frequenz, die sich aus der
Differenz der Parameter F24 | und
Fe4d ergibt.

Diese Funktion ist besonders bei
Schweranldufen nitzlich.

Fe4e

Ausgangsfrequenz [Hz]

E‘ Der Frequenzumrichter beginnt mit dem
Hochlauf, wenn das Frequenz-Einstell-
signal den Punkt B erreicht.

Fa4 ]+ [[F2ud Der Runterlauf beginnt, wenn das
Frequenz-Einstellsignal unter Punkt A fallt.

-
A
Vel
0 A B 100% Sollwert

9.7 Gleichstrombremsung
9.7.1 Gleichstrombremsung

Fesb Grenzfrequenz fiir Gleichstrombremsung
Feh ! Bremsgleichstrom
Fese Bremsgleichstromdauer

o Funktion

Es kann ein grofles Bremsdrehmoment erreicht werden, indem Gleichstrom an den Motor angelegt
wird. Diese Parameter werden verwendet, um den Gleichstrom einzustellen, der an den Motor an-

gelegt werden soll. AuRerdem werden die Dauer und die Grenzfrequenz der Gleichstrombremsung
eingestellt.

9-17
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Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Grenzfrequenz fur Gleichstrom- 0-FH Hz | 0,1 0
bremsung
F Die Gleichstrombremse kann sinnvoll
el nur bei kleinen Frequenzen eingesetzt
werden. Dieser Parameter legt fest,
unterhalb welcher Frequenzgrenze
die Gleichstrombremse aktiviert wird.
Bremsgleichstrom 0-100 % 1 50
F25 ! | (Auf den Nennausgangsstrom
bezogener Wert)
Fasa Gleichstrombremsdauer 0-20 s 0,1 1

Ausgangsfrequenz [Hz]

Eingestellte
Frequenz
DC-Bremsstopp
Grenzfrequenz
der DC-Bremsung
FosT]
0 A
7 Zeit[s)
Ausgangsstrom [A]‘
}I[ DC-Bremsstrom | Fah |
0 T
DC-Bremsdauer
Betriebssignal [F-CC] AN
] L AUS

Anmerkung: Wahrend der DC-Bremsung nimmt die Empfindlichkeit des Motor-Uberlast-
Schutzes zu. Um einen Fehler zu verhindern, wird der DC-Bremsstrom in einigen Féllen
automatisch angepasst.

9.7.2 Haltemoment bei Stillstand des Motors (mit Gleichstrombremse
Fo54 Automatisches Einfallen der Gleichstrombremse

e Funktion
Diese Funktion verhindert, dass der Motor unerwartet weiterlauft.

Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Haltemoment bei Stillstand durch 0: nicht méglich - - 0
Gleichstromintensitat wahrend 1: méglich (nach
Sollwertfreigabe ST, wirkt nach Gleichstrombremse)

F254 | automatischem Einfallen der
Gleichstrombremse wie auch nach
Aktivierung durch eine digitale
Eingangsklemme
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Wenn der Parameter F254 auf | eingestellt wird, wird nur 50% des unter Parameter FZ£5 !
eingestellten Bremsgleichstroms an den Motor angelegt, um die Gleichstrombremsung auch nach der
normalen Gleichstrombremsung fortzusetzen. Fur das Abschalten dieser Funktion schalten Sie die
Sollwert-Freigabe ST aus.

Ausgangsfrequenz[Hz] LEE:-Apzeige ‘
r "/ “db” wird angezeigt
Eingestellte Frequenz - “dhlin” wird angezeigt .
Grenzfrequenz fiir DC-Bremsung
3
>

i =
0L

Betriebssignal (F-CC) — AN
AUS

! AN
Sollwert-Signal (ST-CC) ] I AUS

Anmerkung 1: Diese Funktion kann ebenso durch Eingabe eines DC-Bremsbefehls liber die
Motorpotifunktion erfolgen.

Anmerkung 2: Wenn wéhrend dieser Funktion ein Stromausfall auftritt und der Motor den freien
Motorauslauf beginnt, wird diese Funktion unterbrochen.
Ebenso wird diese Funktion unterbrochen, wenn der Umrichter einen Fehler meldet,
und der Motor im Wiederanlauf-Modus neu gestartet wird.

9.8 Automatischer Stopp bei Erreichen der Frequenz LL

F254 Automatischer Stopp bei Erreichen der Frequenz LL

o Funktion

Wenn der Betrieb konstant fiir die mit Parameter F25E eingestellte Zeit bei einer Frequenz ausgefiihrt
wird, die unterhalb der Frequenz LL liegt, wird der Umrichter den Motor automatisch tber den
Runterlauf zum Halten bringen. Auf dem Bedienfeld blinkt die Anzeige L5EP. Diese Funktion wird bei
einem Frequenzsollwert, der Uber der Frequenz LL liegt, geléscht.

Parameter einstellen:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Automatischer Stopp bei Erreichen 0: keine s 0,1 0
Fasg | der Frequenz LL + 0,2Hz nach der in 0,1-600
F25E eingestellten Zeit
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Ausgangsfrequenz [Hz]

LL+0.2Hz
LL

>

»
Zeit[s]

<>
FoSE F2%6 F2s6

AN
Betriebssignal (F-CC) AUS

Anmerkung: Diese Funktion wird bei Betriebsstart und wéhrend der Umschaltung von
Vorwarts-/Ruckwartslauf aktiviert.

9.9 Einrichtbetrieb

FeRl Frequenz fur Einrichtbetrieb (JOG-Modus)
Feb ! Art der Bremsung bei Einrichtbetrieb (JOG-Modus)
Foke Eingabe fiir Einrichtbetrieb tiber Tastatur (JOG-Modus)

o Funktion
Verwenden Sie diese Parameter fiir den Einrichtbetrieb. Die Eingabe eines Einrichtbetrieb-Signals
erzeugt unabhangig von der festgelegten Hochlaufzeit die Ausgabe einer Frequenz fir
Einrichtbetrieb.

Parameter einstellen:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FoRn | Frequenz fir Einrichtbetrieb (JOG- Feul - 20 Hz | 0,1 5
Modus)
Art der Bremsung bei Einrichtbetrieb | 0: Runterlauframpe - - 0
Feb! | (JOG-Modus) 1: freier Motorauslauf
2: Gleichstrombremse
Eingabe fur Einrichtbetrieb (JOG- 0: nicht méglich - - 0
F2bd | Modus) tiber Tastatur 1: Eingabe Uber
Tastatur méglich

Die Funktion Einrichtbetrieb muss einer Eingangssteuerklemme zugewiesen werden. Bei Zuweisung
zur RES Eingangssteuerklemme missen Sie F | {3 auf 4 einstellen.

Der Motor kann bei Verknipfung der Eingangssteuerklemmen (RES-CC ON) im Einrichtbetrieb
betrieben werden (Stellen Sie F { 3 auf 4 ein).

Einstellen des Einrichtbetriebes Uber Eingangssteuerklemmen:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Fi3 Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 10
Eingangsklemme RES (siehe Tabelle 7.3.1)

Anmerkung 1: Wahrend des Einrichtbetriebes ist die LOW Ausgangssteuerklemme verfiigbar, die
RCH Ausgangssteuerklemme und die PID-Regelung sind nicht verfugbar.

Anmerkung 2: Wenn die Tastatur einzig fiir die Eingabe fir Einrichtbetrieb verwendet wird, muss die
Funktion Einrichtbetrieb nicht der Eingangssteuerklemme zugewiesen werden.
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Beispiele fur Einrichtbetrieb
RES-P24 (JOG) an + F-P24 an: Vorwartslauf im Einrichtbetrieb
RES-P24 (JOG) an + R-P24 an: Ruckwartslauf im Einrichtbetrieb

[Normale Betriebsfrequenz, Eingangssignal + F-P24 an: Vorwértslauf]
|Norma|e Betriebsfrequenz, Eingangssignal + R-P24 an: R[]ckwértslauf.|

a
Frequenz Vorwdirts
Riickwarts
Vorwirts
Rickwarts
0 K >

ST-P24 | L

F-P24

R-P24

rResP24 |
Flia=

Normale Betriebsfrequenz

RES-P24 ist aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz unter der Frequenz fir den
Einrichtbetrieb liegt.

Diese Verknupfung ist deaktiviert bei einer Ausgangsfrequenz, die die Frequenz fur den
Einrichtbetrieb Ubertrifft.

Der Motor kann im Einrichtbetrieb betrieben werden, wenn RES- P24 verknipft sind.
Der Einrichtbetrieb hat Prioritat, auch wenn wéhrend des Betriebes eine neue
Betriebsvorgabe eingegeben wird.

Auch wenn F2h =0 oder {, wird die Gleichstrombremsung bei Nothalt aktiviert FEI3=C.

Der Frequenz fir den Einrichtbetrieb werden von Parameter LiL keine oberen Frequenz-
Grenzen vorgegeben.

Eingabe fiir Einrichtbetrieb tiber Tastatur (JOG-Modus) (F2ae = {)
Wenn der Umrichter im Einrichtbetrieb 18uft, erscheint in der Anzeige beim Driicken der
Taste @ FUOL und beim Driicken der Taste @rdDE.

Wenn FUlL angezeigt wird, wird der Umrichter solange im Vorwértslauf des
Einrichtbetriebes gehalten, wie die Taste gedrickt wird.

Wenn rudll angezeigt wird, wird der Umrichter solange im Riickwartslauf des
Einrichtbetriebes gehalten, wie die Taste @ gedriickt wird.

Wahrend des Einrichtbetriebes kann die Drehrichtung durch Driicken der Tasten @

und verandert werden. Driicken Sie die Taste  \2/ , um den Motor vorwérts laufen zu
lassen, oder driicken Sie die Taste @ um den Motor rlickwérts laufen zu lassen.

Wenn Sie die Taste @ driicken und fiir 20 Sekunden oder langer gedriickt halten, dann

erscheint die Tasten-Fehlermeldung E- I7.
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9.10 Sprungfrequenz

Feb Sprungfrequenz 1
Feti Frequenzbereich fiir Sprungfrequenz 1
F2ie Sprungfrequenz 2
= Frequenzbereich fur Sprungfrequenz 2
Fe™ Sprungfrequenz 3
F215 Frequenzbereich fur Sprungfrequenz 3

o Funktion
Eine stérende mechanische Resonanz des betriebenen mechanischen Systems kann durch
Uberspringen dieser Resonanzfrequenz durch den Umrichter vermieden werden.

Ausgangsfrequenz (Hz) A

FH Frequerzterichily
Sprungirequenz 3 (FIH) + — el
Sprungfrequenz 2 (FE2) b Frequenzbereich fiir Sprung-
frequenz 2 (FEH)
Sprungfrequenz 1(FEE) |-+ b Fr ich fiir Sprung-
frequenz 1 (FE11)
0 Frequenz-Signal >
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Fell | Sprungfrequenz 1 0-FH Hz | 01 0
Frequenzbereich fur Sprungfrequenz 1 0-30 Hz 0,1 0

a7 | Parameter F210 und F21 tlegen einen
auszublendenden Frequenzbereich von
F210+F21 { bis F218-F21 { fest.

F21d | Sprungfrequenz 2 0-FH Hz | 01 0
F213 | Frequenzbereich fiir Sprungfrequenz 2 0-30 Hz | 0,1 0
F2™ |Sprungfrequenz 3 0-FH Hz | 01 0
F2715 | Frequenzbereich fiir Sprungfrequenz 3 0-30 Hz | 01 0

* Keine Sprungfrequenzen einstellen, die sich gegenseitig Giberlappen.
* Wahrend des Hoch-/Runterlaufs ist die Funktion Sprungfrequenz fiir die Ausgangsfrequenz
deaktiviert.
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9.11 Festfrequenz

9.11.1 Festfrequenz 8 - 15
F2ET - Fo9M Festfrequenz 8 - 15

Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 8.15.

9.11.2 Festfrequenz 15
F2a4 Festfrequenz 15

o Funktion
Der Notfallbetrieb wird verwendet, wenn der Motor mit der fur den Notfall definierten Frequenz
betrieben wird. Wird die Funktion Notfallbetrieb einer Klemme zugewiesen und ein Signal
ausgegeben, dannwird der Motor in der unter Parameter F234 definierten Frequenz betrieben.
(Festfrequenz 15). (Wenn die Klemmenfunktion auf einen Wert von 52 oder 53 eingestellt wurde.)

9.12 Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation

F3on Taktfrequenz fir Pulsweitenmodulation
F32 Automatische Anpassung der Taktfrequenz
F3k Taktfrequenzauswanhl

o Funktion

1) Der Parameter F300 wird verwendet, um die Taktfrequenz an den Ton des magnetischen
Rauschens anzupassen, der vom Motor erzeugt wird. Dieser Parameter verhindert ebenfalls,
dass im Motor eine Resonanz auf eine angeschlossene Last (Maschine oder Lifterabdeckung)
auftritt.

2) Zudem wird Parameter FA00 dazu verwendet, das elektromagnetische Rauschen zu verringern,
das vom Frequenzumrichter erzeugt wird. Verringern Sie die Taktfrequenz, um das elektro-
magnetische Rauschen zu mindern. Anmerkung: Hierdurch wird zwar das elektromagnetische
Rauschen vermindert, das magnetische Rauschen des Motors hingegen verstarkt.

3) Der Parameter F3 {2 reduziert das elekiromagnetische Rauschen, indem die verringerte
Taktfrequenz verandert wird.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung

FIOO | Taktfrequenz fur 2,0-16,0 (*) kHz | 0,1 12
Pulsweitenmodulation

F3i2 |Automatische Anpassung der 0: ausgeschaltet - - 0
Taktfrequenz 1: Automatik-Modus

FIE |Taktfrequenzauswahl 0: wird nicht automa- - -

tisch reduziert
: wird automatisch
reduziert
2: wird nicht automa-
tisch reduziert
Unterstutzung fur
400 V Modelle
3: wird automatisch
reduziert
Unterstutzung fur
400 V Modelle

-

* Bei erh6hten Motor-Nennstrémen (siehe nachfolgende Tabelle) ist eine Taktfrequenz-Reduzierung
erforderlich.
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Verringerung der Taktfrequenz bei erhéhten Motornennstrémen:
(200V Modelle)

VFS11S- Taktfrequenz
VFS11-
4kHz oder 12kHz oder 16kHz oder
weniger weniger weniger

2002PL/M 1.5A 1.5A 1.5A
2004PL/M 3.3A 3.3A 3.3A
2005PM 3.7A 3.3A 3.2A
2007PL/M 4.8A 4.4A 4.2A
2015PL/M 8.0A 7.9A 7.1A
2022PL/M 11.0A 10.0A 9.1A
2037PM 17.5A 16.4A 14.6A
2055PM 27.5A 25.0A 25.0A
2075PM 33.0A 33.0A 29.8A
2110PM 54.0A 49.0A 49.0A
2150PM 66.0A 60.0A 54.0A

(400V Modelle)
Eingangs-
spannung

480V oder weniger mehr als 480V

Taktfrequenz Taktfrequenz

VFS11- 4kHz 12kHz | 16kHz 4kHz 12kHz 16kHz
oder oder oder oder oder oder
weniger | weniger | weniger | weniger | weniger | weniger
4004PL 1.5A 1.5A 1.5A 1.5A 1.5A 1.2A
4007PL 2.3A 2.1A 2.1A 2.1A 1.9A 1.9A
4015PL 4.1A 3.7A 3.3A 3.8A 3.4A 3.1A
4022PL 5.5A 5.0A 4.5A 5.1A 4.6A 4.2A
4037PL 9.5A 8.6A 7.5A 8.7A 7.9A 6.9A
4055PL 14.3A 13.0A 13.0A 13.2A 12.0A 12.0A
4075PL 17.0A 17.0A 14.8A 15.6A 14.2A 12.4A
4110PL 27.7A 25.0A 25.0A 25.5A 23.0A 23.0A
4150PL 33.0A 30.0A 26.0A 30.4A 27.6A 24.0A

* Voreinstellung der Taktfrequenz fur Pulsweitenmodulation betragt 12kHz, der Nennstromwert bezieht
sich jedoch auf 4kHz (wie auf dem Typenschild angegeben).
Wenn F3 {& = | oder =3 wird bei Erhéhung des Stroms die Taktfrequenz automatisch reduziert.
Wenn F3 {6 =0 oder =2, tritt statt einer Taktfrequenzreduzierung ein LP-Fehler auf.

* Die Taktfrequenz-Steuerung wird ausgefiihrt, wenn der Motor mit unterer Frequenz-Grenze
betrieben wird, wodurch es zu stérenden elektromagnetischen Gerduschen kommt.
Wenn die Taktfrequenz F300 auf 7,1 kHz eingestellt ist, wird die Taktfrequenz-Steuerung nicht
ausgefihrt, da der Gerduschpegel der elektromagnetischen Gerdusche des Motors bei hohen
Frequenzen niedrig ist.

*Wenn die Taktfrequenzauswahl F3 & =2 oder =3, dann sollte die Taktfrequenz F300 vorzugsweise
unter 4kHz eingestellt werden. Andernfalls wird die Ausgangsspannung absinken.
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9.13 Spezielle Funktionen im Fehlerfall
9.13.1 Motorfangfunktion

F30 ¢ Motorfangfunktion

/A\Warnung

o Ausreichend Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten halten.

a Wenn der Betrieb des Motors aufgrund eines kurzzeitigen Stromausfalls
unterbrochen wurde, werden sich die mechanischen Komponenten plétzlich in

Bewegung setzen, sobald die Stromversorgung wiederhergestellt ist. Es besteht

Obliga-|  Verletzungsgefahr.

torisch| e Zur Unfallverhiitung an Frequenzumrichtern, Motoren und Maschinen Warnaufkleber

anbringen, die vor einem plétzlichen Wiederanlauf nach einem Stromausfall warnen.

o Funktion
Der Parameter F30 { wird zum Detektieren der Drehzahl und -richtung bei freiem Motorauslauf bis
zum Stillstand oder bei einem Stromausfall verwendet. Nach Wiederherstellung der Stromversorgung
wird der Motor dann wieder langsam angefahren (Motordrehzahl-Suchfunktion). Es ist ebenfalls
maglich, mit diesem Parameter vom Netzstrombetrieb zum Umrichter zu schalten, ohne dass der
Motor gestoppt wird.
Beim Neustart wird die Meldung rkrd angezeigt.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung

Motorfangfunktion : ausgeschaltet - - 0
: bei kurzzeitigen
Netzspannungs-
ausféllen
FIn 2: bei kurzzeitiger Soll-
wertsperre (ST-
Signal)
3: Kombination aus 1
und 2
4: beim Start

- O

* Wird der Motor im Wiederanlauf-Modus neu gestartet, wird diese Funktion unabhangig von der
Parametereinstellung ausgefiihrt.

1) Automatischer Wiederanlauf nach kurzzeitigem Stromausfall (automatischer
Wiederanlauf)

Eingangs-
‘spannung ;
Motor-
drehzahl 1 / | \
A
>
F-CC AN

* Einstellen des Parameters FI0 |= | oder =3 . Diese Funktion wird nach dem Feststellen einer
Unterspannung durch die Hauptstromkreise und den Steuerstromkreis aktiviert, sobald die
Stromversorgung wiederhergestellt ist.




TOSHIBA VF-S11

2) Starten des Motors wéahrend freiem Motorauslauf (Motordrehzahl-Suchfunktion)

I/

AN
F-CC _ L AUs
sT-cC |—:Es

Motordrehzahl

* Einstellen des Parameters F30 {=2 oder =3 : Die Funktion fiir den automatischen Wiederanlauf wird
aktiviert, wenn ST-CC nach dem Offnen kurzgeschlossen wird.
* Da die ST-Funktion (Sollwertfreigabe) keiner bestimmten Eingangsklemme zugewiesen ist, verwenden

Sie dafiir die Parameter F { | | bis F | .

3) Gleichstrombremsung wahrend Wiederanlauf
Wenn F30 {=4, wird bei jedem Start eine Motordrehzahl-Suchfunktion ausgefiihrt. Diese Funktion
ist insbesondere dann nitzlich, wenn der Motor nicht durch den Umrichter sondern extern betrieben

wird.

Warnung:

e Beim Wiederanlauf ist ein Warteintervall von 300ms voreingestellt, damit der Umrichter die Anzahl
der Umdrehungen des Motors prifen kann. Aus diesem Grund dauert der Start Ianger als normal.
Verwenden Sie diese Funktion, wenn einem Betriebssystem, wo ein Frequenzumrichter an einen
Motor angeschlossen ist. Wird die Funktion in einem System aktiviert, in dem ein Frequenzum-
richter an mehrere Motoren angeschlossen ist, kbnnen Stérungen auftreten.

Anwendung in Kranen oder Lastaufnahmemitteln

Beim Betrieb von Krénen oder Lastaufnahmemitteln kann es méglich sein, dass die Last wahrend
des Warteintervalls nach unten bewegt wird. Wird der Frequenzumrichter in einer derartigen
Hebeeinrichtung betrieben, muss der Parameter FI0 |=0 eingestellt werden.

AuBerdem sollte nach Méglichkeit die Wiederholfunktion nicht verwendet werden.

9.13.2 Verhalten bei Netzspannungsausfillen

F302  Verhalten bei Netzspannungsausfallen (gefiihrter Runterlauf)

* Funktion

1) Weiterlaufen mit generatorischer Energie:
Die Funktion zum Weiterlaufen des Motors mit generatorischer Energie wird bei Netzspannungs-
ausfallen verwendet.

2) Gefuhrter Runterlauf bei Netzspannungsausfallen:
Mit dieser Funktion wird der Motor bei einem Netzspannungsausfall sofort gestoppt. Bei
Unterbrechung des Betriebes erscheint abwechselnd die Anzeige SEOP .
Wird der Motor kontrolliert gestoppt, bleibt er solange deaktiviert, bis der Betriebsbefehl abgewahit
oder die Stromversorgung abgeschaltet wird.

Para- Ein- | Auf- | Grund-

meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung

Verhalten bei 0: Kein Runterlauf, kein - - 0

Netzspannungsausféllen Aufrechterhalten des

(gefuhrter Runterlauf) Betriebes.

FIna 1:Aufr§chterha_1lter_1 des

Betriebes mit Hilfe der

generatorischen Energie.

2: Gefiihrter Runterlauf mit Hilfe
der generatorischen Energie.

Anmerkung: Auch wenn dieser Parameter auf { eingestellt (aktiviert) ist, l&uft der Motor unter be-
stimmten Lastbedingungen frei aus. In diesem Fall verwenden Sie diese Funktion zusammen mit
dem Parameter F30 { (Motorfangfunktion).

9-26
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Bei unterbrochener Stromversorgung

Eingangsspannung

Motordrehzath_C
_3(:’

fm———————

ca. 100ms

Bei einem kurzzeitigen Stromausfall

Eingangsspannung

Motordrehzahl T

3
>

kirzer als 100 ms

9.13.3 Automatischer Wiederanlauf

* Die Zeitspanne, in der der Motor weiterbetrieben werden
kann, héngt von der Tragheit bzw. Lastbedingungen der

)
]
]
Maschine ab. Bevor diese Funktion verwendet wird, sollite :
]
]
)

deshalb ein Test zur Bestimmung der Trégheit und Lastbe-
dingunaen durchaefiihrt werden.

F3o3 Automatischer Wiederanlauf (Auswahl der Wiederholversuche)

/A Warnung

o

torisch

Obliga-

*Bei aktivierter Wiederholfunktion ausreichend Abstand zu Motoren und
Maschinen halten.
Wenn sich der Motor und die Maschine im Alarm-Stopp-Status befinden
und die Wiederholfunktion aktiviert ist, laufen der Motor und die Maschine
nach dem angegebenen Zeitraum plétzlich wieder an.

o Zur Unfallverhiitung am Frequenzumrichter, Motor und der Maschine
Warnhinweise anbringen, die darauf hinweisen, dass die
Wiederholfunktion aktiviert ist.

e Funktion
Dieser Parameter setzt den Frequenzumrichter automatisch zuriick, wenn dieser einen Alarm
ausgibt. Beim Wiederholvorgang wird die Motordrehzahl-Suchfunktion je nach Bedarf automatisch
aktiviert, damit der Motor wieder langsam anlaufen kann.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FIng Anzahl der Wiederanlaufe nach 0: Kein Wiederanlauf - 1 0
Fehler (Trip) 1-10
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Im Folgenden sind einige typische Fehlerursachen und die entsprechenden Wiederhol-
vorgénge aufgefihrt.

Fehlerursache Wiederholvorgang Abbruchbedingungen
Kurzzeitiger Bis zu 10 aufeinander folgende In folgenden Fallen wird die
Stromausfall Wiederholversuche Wiederholfunktion sofort abgebrochen:
Uberstrom 1. Wiederholversuch: ca. 1 Sekunde e Wenn der Fehler aus einem anderen
Qberspannung nach dem Fehlerauftreten Grund als einem kurzzeitigen Strom-
Uberlast 2. Wiederholversuch: ca. 2 Sekunden ausfall, Uberstrom, Uberspannung
Uberhitzung nach dem Fehlerauftreten oder Uberlast erfolgt ist.

3. Wiederholversuch: ca. 3 Sekunden e Wenn der Motor nach der angege-

nach dem Fehlerauftreten benen Anzahl von Wiederholver-
suchen nicht wieder anlauft.
10. Wiederholversuch: ca. 10 Sekunden
nach dem Fehlerauftreten

Bei folgenden Fehlerursachen wird die Wiederholfunktion nicht aktiviert:

0L : Uberstrom auf Bedienseite beim Start ~ Err€  : RAM-Fehler
ocL : Uberstrom auf der Ausgangsseite beim  Err3  : ROM-Fehler
Start Err4  : CPU-Fehler
EPHO  : Phasenausfall am Ausgang ErrG  : Kommunikationsunterbrechung
CHE : Externer thermischer Fehler Err1  : Stromerkennungs-Fehler
Ok : Drehmoment des Motors Uberschritten  ErrB  : Formatfehler durch optionalen Steuerblock
E : Nothalt. Ein Neustart muss erfolgen EEP! :EEPROM-Fehler 1
e : Unterstromerkennung EEPZ  : EEPROM-Fehler 2
Pt : Unterspannungsfehler EEF3 : EEPROM-Fehler 3
EF2 : Kurzschluss gegen Erde Ebn{  :Automatische Einstellung-Fehler
EPH{ : Phasenausfall am Eingang E-H :VIAEingangsklemmen-Fehler
EEYP  : Typenfehler des Umrichters E- 8 :Kommunikationsfehler zwischen den CPU

E-20 : Fehler bei der Uberwachung der U/f-
: Kennlinienwahl
E-2! :CPU-Fehler2

*Wahrend des Wiederholvorgangs werden keine Schutzfunktions-Relaissignale (Klemmen
FLA, FLB und FLC) Ubertragen.

* Damit wahrend des Wiederholvorgangs ein Signal an die Schutzfunktions-Relaissignale tber-
tragen werden kann, muss die Funktion 36 oder 37 dem Parameter F {32 zugewiesen werden.

* Bei Uberlastfehlern (besteht eine virtuelle Abkiihlzeit, so dass der Wiederholvorgang nach
dem Ablauf der virtuellen Abkiihlzeit und der Wiederholzeit gestartet wird. (BL {, DL2, DLr)

* Bei Uberspannungsfehlern (OP ¢ - OP3) wird die Wiederholfunktion erst aktiviert, wenn die
Gleichspannung auf einen normalen Wert gesunken ist.

* Bei Uberhitzungsfehlern (DH) wird die Wiederholfunktion erst aktiviert, wenn die
Innentemperatur des Frequenzumrichters soweit abgekuhlt ist, dass ein Neustart erfolgen
kann.

* Auch wenn Parameter FEDZ= { (Fehlermodus) eingestellt ist, wird die Wiederholfunktion nicht
aktiviert, unabhingig von der Einstellung unter Parameter F303.

* Wahrend des Wiederholvorgangs erscheint abwechselnd die Anzeige rkrY und der Wert, der
mit Parameter F 7 {{l ausgewahlt wurde und im Display wéhrend des Betriebes angezeigt wird.

*Die Anzahl der Wiederholvorgénge wird geléscht, wenn der Umrichter nach einer festgelegten
Zeit erfolgreich wieder angelaufen und fehlerfrei ist.

* Ein ,erfolgreicher Wiederanlauf‘ bedeutet, dass die Ausgangsfrequenz des Umrichters die
Ausgangsfrequenz erreicht, ohne dass erneut Fehler auftreten.

9-28
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9.13.4 Anschluss eines externen Bremswiderstandes

F30M Anschluss eines externen Bremswiderstandes
F308 Widerstandswert des externen Bremswiderstandes
F309 Belastbarkeit des externen Bremswiderstandes

o Funktion

Der VFS11-Frequenzumrichter enthalt keinen Bremswiderstand. Bringen Sie deshalb in folgenden

Fallen einen externen Bremswiderstand an, um den Bremswiderstand zu aktivieren.

1) bei plétzlichem Runterlauf des Motors oder wenn ein Uberspannungsfehler wéahrend des
Runterlaufs auftritt

2) bei Auftreten eines ununterbrochenen regenerativen Status wahrend einer Abwéartsbewegung
eines Aufzuges oder eines Tanzers.

3) bei schwankender Last und einem ununterbrochenen regenerativen Status wéhrend konstanter
Betriebsdrehzahl von z. B. einer Druckerpresse.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Anschluss eines externen 0: kein externer Brems- - - 0
Bremswiderstandes widerstand
F3Io4 1: Bremswiderstand

vorhanden, Uberlast-
schutz eingeschaltet

n Widerstandswert des externen 1-1000 Q 0,1 >
Fana :

Bremswiderstandes
FIng Belastbarkeit des externen 0,01-30 kW | 0,1 >

Bremswiderstandes

** Modellabhangig

1)Anbringen eines externen Bremswiderstandes

Externer
Bremswider-

I stand
\—/
PA

Versor-

S
span- [~

nung
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Parameter einstellen:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Anschluss eines externen 0: kein externer Brems- | - - 1
Bremswiderstandes widerstand
F3I0M 1: Bremswiderstand
vorhanden, Uberlast-
schutz eingeschaltet
,Soft Stall* Regelung fir Runterlauf- | 0: Regelung aktiviert - - 2
rampe (Verlangerung der
Diese Regelung verhindert Uberspan- Runterlauframpe)
nungen, indem bei zu hoher 1: ausgeschaltet
Zwischenkreisspannung die 2: Ubererregung durch
Runterlaufzeit dynamisch verlangert Spannungserhéhung
wird, oder durch zuséatzliche zwecks schnellerer
F305 | Beaufschlagung des Motors durch Runterlauframpe,
Spannung zum Zwecke einer abhangig von Fbch
Ubererregung. 3: Ubererregung durch
Spannungserhéhung
zwecks schnellerer
Runterlauframpe,
unabhéngig von
FB2b
FInA Widerstandswert des externen 1-1000 Q 0,1 **
Bremswiderstandes
FIng Belastbarkeit des externen 0,01-30 kw | 0,1 >
Bremswiderstandes

** Modellabhangig

Fur die Anbringung eines Bremswiderstandes, stellen Sie Parameter F305 = {
(ausgeschaltet)

Bei Anwendungen, die einen dauerhaften regenerativen Status produzieren (wie Abwarts-
bewegungen eines Aufzugs, einer Presse oder eines Tanzers) oder bei Anwendungen,
die eine Maschine mit einem hohen Massentragheitsmoment tiber einen Runterlauf zum
Stoppen bringen, erhéhen Sie die Belastbarkeit des externen Bremswiderstandes ent-
sprechend dem notwendigen Widerstandswert des externen Bremswiderstandes.

Fur die Anbringung eines externen Bremswiderstandes wéahlen Sie einen mit einem
Widerstandswert, der gréRer als der minimal moglichste Widerstandswert ist. Beachten
Sie, dass Sie die geeignete BetriebsgréRe in Parameter F30B und F3IGH eingestellt haben,
damit ein Uberlastschutz besteht.

Bei Verwendung eines Widerstandes ohne thermische Sicherung, schlieBen Sie ein
Thermorelais an, um die Versorgungsspannung auszuschalten.
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2) Optionale Bremswidersténde
Optionale Bremswidersténde sind erhéltlich. Bitte wenden Sie sich hierflr an lhren Toshiba-Handler.
3) Minimale Widerstande der anschlieBbaren Bremswiderstande

Die minimalen Widerstandswerte der extern anschlieRbaren Bremswiderstéande sind in der folgenden
Liste aufgefihrt.

Schlielen Sie keine Bremswiderstande mit kleineren als den unten aufgefiihrten Werten an.

Umrichter (200V Modell) (400V Modelle)
Ausgangs- Mindest- Mindest-
leistung Widerstandswert Widerstandswert
(kW)
0.2 55Q -
0.4 55Q 114Q
0.55 55Q -
0.75 550 114Q
1.5 44Q 67Q
2.2 33Q 67Q
3.7 16Q 540
55 12Q 43Q
7.5 12Q 28Q
11 5Q 16Q
15 5Q 16Q

9.13.5 Vermeiden von Uberspannungsfehlern

F3ans Uberspannungen verhindern
FBeb . Soft Stall Regelung fiir Runterlauframpe

o Funktion
Diese Regelung verhindert Uberspannungen, indem bei zu hoher Zwischenkreisspannung die
Runterlaufzeit dynamisch verléngert wird oder durch zusétzliche Beaufschlagung des Motors durch
Spannung zum Zwecke einer Ubererregung.

A
Ausgangs- N\
frequenz
A
Ll
A
Uberspannungsgrenze
Gleich-
spannung
3
»
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Parameter einstellen:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
meter
ung | stellung
,Soft Stall* Regelung fir Runterlauf- | 0: Regelung aktiviert - - 2
rampe (Verléangerung der
Diese Regelung verhindert Uberspan- Runterlauframpe)
nungen, indem bei zu hoher 1: ausgeschaltet
Zwischenkreisspannung die 2: Ubererregung durch
Runterlaufzeit dynamisch verlangert Spannungserhéhung
wird, oder durch zuséatzliche zwecks schnellerer
F305 | Beaufschlagung des Motors durch Runterlauframpe,
Spannung zum Zwecke einer abhangig von FECh
Ubererregung. 3: Ubererregung durch
Spannungserhshung
zwecks schnellerer
Runterlauframpe,
unabhéngig von
FB2h
FE2E Ansprechschwelle fiir ,Soft-Stall- 100-150 % 1 **
Regelung” bei Uberspannungen

** 200V Modelle: 134%
400V Modelle: 140%

Anmerkung: Wenn F305=2, erhéht der Umrichter die Spannung (Ubererreg__ung) und damit die
Energiezufuhr, die der Motor benétigt, wenn die Spannung das Level zum Uberspannungsschutz
erreicht. Somit kann der Motor schneller runterlaufen als beim normalen Runterlauf. (abh&ngig von

FE2E)

Wenn F305=3, erhéht der Umrichter die Spannung (Ubererregung) und im Moment des Runterlaufs
die Energiezufuhr zum Motor. Somit kann der Motor noch schneller runterlaufen als beim schnellen
Runterlauf. (unabh&ngig von FE2R)
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9.13.6 Anpassen der Ausgangsspannung

ubu Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz (ul )1
Fam Netzspannungskompensation

o Funktion
Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz (ut )1
Der Parameter F307 passt die Spannung gemaR der Eckfrequenz 1 ul an, so dass die
Ausgangsspannung nicht héher als der unter uls eingegebene Wert ist. (Diese Funktion ist nur dann
aktiviert, wenn FA01=0 oder = {)

Netzspannungskompensation
Der Parameter F30 7 halt U/f konstant, auch wenn sich die Eingangsspannung verringert. Das
Drehmoment wird wéhrend einer niedrigen Betriebsdrehzahl nicht abfallen.

U/f = konstant, auch bei schwankender Eingangsspannung.
Ausgangsspannung anpassen. Begrenzt die Spannungen von Frequenzen, die die Eckfrequenz
Ubersteigen. Wird angewendet, wenn ein spezieller Drehstrommotor betrieben wird.

Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | einstell
ung ung
, Ausgangsspannung bei der 50-330 (200V) \% 1 e
Hh Eckfrequenz 1 (uk) 50-660 (400/600V)
Netzspannungskompensation 0: Netzspannung nicht |- - Modell-
(Schwankungen in der Eingangs- korrigiert, Ausgangs- abh.:
spannung werden nicht auf den spannung limitiert
Ausgang weitergegeben) 1: Netzspannung 2 (WP,
korrigiert, Ausgangs- WN)
spannung limitiert
FInt 2: Netzspannung nicht 3 (AN)
korrigiert, Ausgangs-
spannung nicht
limitiert
3: Netzspannung
korrigiert, Ausgangs-
spannung nicht
limitiert

*** 230 (200V), 460 (400V), 575V (600V)

Korrektur der Eingangspannung
- Mit F3B7 =0 oder 2 verandert sich die Ausgangsspannung proportional zur Eingangsspannung
(wenn PE =0und 1)
Bei Vektorregelung (Pk = 2 ... 5) wird die Eingangsspannung korrigiert (Auch wenn F307 = 0 oder 2).
- Mit F307 = {oder 3 werden Schwankungen der Eingangsspannung korrigiert.

Begrenzung der Ausgangsspannung
- Mit F307 = 0 betréagt die Ausgangsspannung maximal Eingangsspannung / Nennspannung* « ubu ,
- Mit F307 = {wird die Ausgangsspannung auf maximal ulu begrenzt (maximal die Héhe der
Eingangsspannung),

- Mit FAB7 = 2 kann die Ausgangsspannung den Wert Eingangsspannung / Nennspannung* « ulu
ibersteigen, wenn die Frequenz groRer als wulb ist,

- Mit F307 = 3 kann die Ausgangsspannung den Wert ubu Gibersteigen (maximal die Héhe der
Eingangsspannung), wenn die Frequenz groRer als ul ist.

* Die Nennspannung betragt modellabhangig 200V oder 400V.
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0: Netzspannung nicht korrigiert, 1:  Netzspannung korrigiert,
Ausgangsspannung limitiert: Ausgangsspannung limitiert:

Eingangsspannung A Eingangs-
e spannung
- x Eingangs Ty Hoch Hoch
Nennspannung spannun Ly CLTETETT R TTTRRT Ry )
b ¥ Niecig )
= o s Gering
&
eg ep
® £ © >
o c D
58 g5 :
<o <3 :
> :
0 $
Ausgangsfrequenz oL ) 0 - )
* gilt nur, wenn Uff Kennlinienwahl Pt =0 oder 1 Ausgangsfrequenz H-
eingestellt wurde.
wenn — >1 wird die Ausgangsspannung die
Nennspannung Eingangsspannung nicht tibersteigen
2: Netzspannung nicht korrigiert, 3: Netzspannung korrigiert,
Ausgangsspannung nicht limitiert: Ausgangsspannung nicht limitiert:
A Eingangs- A Eingangs
spannung spannung
ulu Hoch Hoct
X Eingangs- oc
Nennspannung  spannung / S
L
< Geriny =
5% "t g L
v .
g S < : Gering
jo ] a H
2 c 8 H
<3 2 :
@ g :
> : :
E H
0 Ausgangsfrequenz |, 0 - )

ub

[
E

Ausgangsfrequerz

* gilt nur, wenn U/f Kennlinienwahl Pt =T oder | eingestellt wurde.

Auch wenn uiu auf eine Ausgangsspannung eingestellt
>1 wird die Ausgangsspannung die ist, die niedriger als die Eingangsspannung ist, wird die

Nennspannung Eingangsspannung nicht ubersteigen Ausgangsspannung die unter wiu eingestellte Spannung
Ubersteigen, wenn die Ausgangsfrequenz héher als die
Eckfrequenz 1 vl ist.

wenn

Ldschen der Bet

F3 Sperrung einer Drehrichtung

o Funktion
Diese Funktion verhindert, dass der Motor bei Ausgabe eines falschen Betriebssignals vorwarts oder
rickwarts lauft.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Sperrung einer Drehrichtung 0: Vorwarts-/Ruckwarts- | - - 0

lauf gestattet
F3 i 1: Ruckwartslauf ge-

sperrt

2: Vorwartslauf gesperrt
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9.14 Drooping-Regelung

F320  Max. Pegel der Drooping-Regelung
F3c4 Drehmomentbereich ohne Regelung

o Funktion
Mit diesen Parametern kann ein Ausgleich zwischen zwei Motoren mit einer mechanischen Last
entsprechend dem Drehmoment veranlasst werden. Dabei wird das Totband und die Verstarkung
ausgeglichen.

Drooping-Verstarkung

/ Drehmoment

Gleichbleibendes Drehmoment

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
F320 | Max. Pegel der Drooping-Regelung 0-100 % 1 0
F323 | Drehmomentbereich ohne Regelung | 0-100 % 1 10
. Wenn das Drehmoment tiber dem definierten Totband liegt, wird die Frequenz verringert
(wahrend des Betriebs) oder erhéht (wéhrend der Gleichstrombremsung)
D Die Drooping-Funktion wird aktiviert iiber das Drehmoment, das mit Parameter F323
eingestellt wurde.
. Das Ergebnis der Drooping-Regelung ist abhangig vom Ergebnis des Drehmoments.

Die Differenz der Frequenz nach der Drooping-Regelung kann wie folgt berechnet werden:

Drooping-Drehzahl

Drooping-Drehzahl = Eckfrequenz wl "™ x F320 x (Drehmoment- F323)

Anmerkung: Wenn die Eckfrequenz 100Hz Uberschreitet, berechnen Sie diese mit 100Hz.
Die Regelung wird ausgefiihrt zwischen der Startfrequenz (F240) und der maximalen
Ausgangsfrequenz (FH).
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9.15 Ansteuerung einer externen mechanischen Bremse

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Bremsmodus 0: ausgeschaltet - - 0
1: freigeschaltet ( Vor-
wartslauf )
FI4e 2: freigeschaltet ( Riick-
wartslauf )

3: freigeschaltet ( Be-
triebsvorgabe )

F3I4d | Niedrige Frequenz beim Start. FeHb - 20 Hz | 0,1 3
Dauer der niedrigen Frequenz beim 0-2,5 s 0,01 0,05
F34M Start
F345 | Niedrige Frequenz beim Stoppen. FeMo - 20 Hz | 0,1 3
c | Dauer der niedrigen Frequenz beim 0-2,5 s |0,01 0,10
=
Stoppen.

Der Zeitpunkt einer abfallenden mechanischen Bremse ist mit mechanisch bedingten Verzégerungen
behaftet. Mit F343 / F344 kann ein Bereich einer niedrigen Drehzahl definiert werden, der zeitlich
mit dem Lésen der mechanischen Bremse zusammenfalit. Erst nach der definierten Zeit (F344 )

beschleunigt das Drehfeld auf seine Sollfrequenz.

Ebenso ist der Zeitpunkt einer einfallenden mechanischen Bremse mit mechanisch bedingten
Verzégerungen behaftet. Mit F345 / F34E kann ein Bereich einer niedrigen Drehzahl definiert
werden, um sicherzustellen, dass die mechanische Bremse den Motor innerhalb einer definierten
niedrigen Drehzahl stoppt.

Das Ansteuern der mechanischen Bremse kann mit den Umrichterausgéngen (OUT, FL oder

RY / RC) realisiert werden. Einstellung des Ausgangs : 46
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9.16 PID-Regelung

F359 Wartezeit der PID-Regelung
FIE  PID-Regelung
F3k2  P-Anteil
F3B3 I-Anteil
F3EE D-Anteil
o Funktion

Mit Ruckfuhrsignalen (4 bis 20mA, 0 bis 10V) eines Detektors kdnnen verschiedene Prozess-

steuerungen durchgefiihrt werden, um z. B. die Luftmenge, Durchflussrate oder den Druck konstant

zu halten.

Para-
meter

Beschreibung

Einstellungen

Ein-
heit

Auf-
16s-
ung

Grund-
ein-
stellung

F359

Wartezeit der PID-Regelung

0-2400

S

1

0

F3IR0

PID-Regelung

Durch diesen Parameter kann die
PID-Regelung eingeschaltet werden.
Bei Betrieb mit PID-Regelung dient
die Klemme VIA (0-10V DC) bzw.
Klemme Il (4-20mA) als Eingang fiir
das Riickfuhrsignal. Parameter F200
hat dann keine Funktion.

0: ausgeschaltet
1: eingeschaltet

0

F3Ie2

P-Anteil
Der P-Anteil hat Einfluss auf die
Reaktionszeit des Reglers

0,01-100

0,30

F363

I-Anteil

Der I-Anteil sorgt dafiir, dass keine
bleibende Abweichung zwischen Soll-
und Istwert auftritt.

0,01-100

0,20

F3IGR

D-Anteil

Der D-Anteil verstéarkt die Differenz
zwischen Soll- und Istwert und erhéht
somit ebenso die Reaktionszeit des
Reglers

0-2,5

0,01

1

Externe Anschlisse

— ¢
(4)Externe ana-
loge Ein-
stellung DC:0-

10V
) VIB

(1)Potentiometer-

(2) Einstellung
VIA  Bedienfeldeingang

einstellung

(3inteme
T cc Voreinstellung

Riickmeldesignal:DC: 4~20mA, DC: 0~10V
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2) Schnittstellen fir die PID-Regelung
Fur die PID-Regelung kénnen die folgenden Kombinationen von Prozessmengendaten
(Frequenzeinstellung) und Riickfuhrdaten eingegeben werden.
Prozessmengen-Eingangsdaten Ruckfuhr-Eingangsdaten
(Frequenzeinstellung)
Einstellmodus Frequenzeinstell- Funktionsfestlegung fir
modus i VIA: (DC: 4-20V /
FNOd/F20 VF2R0 DC: 0-10V)

(1) Einstellung des 0
eingebauten
Potentiometers
(2) Einstellung des |
Bedienfeldes
(3) Voreingestellte (CNOd=0)
Festdrehzahl
(4) c
Funktionsfestlegung
fur VIB (DC: 0-10V)
Anmerkung: Fur die Einstellung von Flid, F207 und F288:

Aktivieren Sie nicht VIA fir diese Parameter, da die Eingangs-
klemme VIA fiir Ruckfuihrsignale verwendet wird.

3) Einstellung des Parameters fir die PID-Regelung

Stellen Sie den erweiterten Parameter FIG0 (PID-Regelung) auf 1 (aktiviert).

(1) Es wird empfohlen, die Parameter RLL (Beschleunigungszeit) und dEL (Verzégerungszeit)
auf den kleinsten méglichen Wert einzustellen (0,1 s).

(2) Wenn die Ausgangsfrequenz begrenzt werden muss, stellen Sie diese mit den
Parametern L. (obere Grenzfrequenz) und LL (untere Grenzfrequenz) ein. Wenn tiber
das Bedienfeld Prozessmengen eingegeben werden, stellen Sie die Einstellbereiche
dieser Prozessmengen durch die Einstellung von UL (obere Grenzfrequenz) und LL
untere Grenzfrequenz) ein.

4) Anpassung des Verstarkungsgrades fiir die PID-Regelung
Passen die den Verstarkungsgrad der PID-Regelung an die Prozessmenge, das
Ruckflhrsignal und das zu regelnde Objekt an.

Fir die Anpassung der Verstérkung stehen die folgenden Parameter zur Verfigung.

Parameter einstellen:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
P-Anteil 0,01-100 - 0,01 0,30

FIB2 |Der P-Anteil hat Einfluss auf die
Reaktionszeit des Reglers

I-Anteil 0,01-100 - 0,20
FIR3 Der I-Anteil sorgt dafiir, dass keine 0,01

bleibende Abweichung zwischen Soll-
und Istwert auftritt.

D-Anteil 0-2,5 - 0,01 0,00
Der D-Anteil verstarkt die Differenz
FIBE |zwischen Soll- und Istwert und erhéht
somit ebenso die Reaktionszeit des
Reglers




TOSHIBA VF-S11

F3B2 (Parameter fiir die Anpassung der proportionalen [P] Verstérkung)

Dieser Parameter wird verwendet, um bei der PID-Regelung den proportionalen
Verstarkungsgrad anzupassen. Einen Korrekturfaktor, der proportional zur jeweiligen
Abweichung (der Differenz zwischen der eingestellten Frequenz und dem Ruckfuhrwert) ist,
erhélt man, indem man die Abweichung mit der Parametereinstellung multipliziert.

Eine Erhdhung des P-Anteils erhéht ebenfalls die Antwort. Eine Anhebung tber die
erforderlichen Ergebnisse hinaus ist jedoch nicht erwlinscht und kann z. B. zu Signal-
schwingungen fuhren.

Istwert

(352 = grote
Verstakung)

Langsame Antwort (7 352 = Kieine Verstarkung)

2t

F3R3 (Parameter fir die Anpassung der integralen [I] Verstarkung)

Dieser Parameter wird verwendet, um bei der PID-Regelung den integralen Verstérkungsgrad
anzupassen. Alle Abweichungen, die nach der proportionalen Regelung noch bestehen sollten,
werden auf Null gesetzt (Offset-Funktion fur verbleibende Abweichung).

Eine Erhéhung der I-Verstérkung erhoht ebenfalls die Antwort. Eine Anhebung tber die
erforderlichen Ergebnisse hinaus ist jedoch nicht erwiinscht und kann z. B. zu
Signalschwingungen fiihren.

Kieine Verstarkung)

Ruckihringsmenge [ (7363 = Kein
L

Obrige Abweichungen

(F 35 3 = grote Verstarkung)

F3EE (Parameter fur die Anpassung der [D] Verstarkung)

Dieser Parameter wird verwendet, um bei der PID-Regelung den D- Verstarkungsgrad
anzupassen. Diese Verstarkung erhéht die Antwortzeit zu einem schnellen Wechsel in der
Abweichung (Differenz zwischen der eingestellten Frequenz und der Riickfihrmenge).
Beachten Sie, dass eine Anhebung Uber die erforderlichen Ergebnisse hinaus jedoch zu
Schwankungen in der Ausgangsfrequenz fiihren kann und somit zu einem instabilen Betrieb.

Vorherige Abweichung -

Ruckfiihrmenge 4‘
Grofe D-Verstérkung

A
kleine D-Verstarkung
—>
Zeit

A
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5) Anpassen von analogen Sollwert-Spannungen
Zur Verwendung einer externen analogen Eingabe (VIB) oder Riickfuhrsignale (VIA), fihren
Sie Spannungs-Messungen durch. Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 9.5.2

Wenn die Ruckfuhrwerte zu klein sind, kénnen ebenso die Werte der Spannungs-Messung fiir
die Anpassung der Verstarkung genutzt werden.

Beispiel fur die Einstellung Beispiel fur die Einstellung der Beispiel der Einstellung
der VIB-Eingangsklemme VIA Eingangsklemme der VIA Eingangsklemme
(Eingangsspannung) (Eingangsstrom)
Fed Fam
Fam
(60Hz) (60Hz) (eaoqu)
Fa il Fanz
(OHz) (OHz) i@
oV 10V ov 10V (OHz) _4mA 20mA
F20 F2 Fan! F2md Fan | Fana
0% 100% 0% 100% 20% 100%

6) Einstellen der Wartezeit vor Beginn der PID-Regelung
Sie kénnen der PID-Regelung eine Wartezeit definieren, um den Umrichter davon abzuhalten
die PID-Regelung auszufiihren, bevor das Steuerungssystem stabil wird, z. B. nach einem
Wiederanlauf.
Der Umrichter ignoriert Rickfiihrsignale, fihrt den Betrieb zu der Frequenz aus, die in der
Betriebssumme fir die Wartezeit (Parameter F359) definiert ist, und aktiviert die PID-
Regelung nach Ablauf der Wartezeit.

9.17 Einstellen der Motorparameter

FHOC  Automatische Einstellung (Auto-Tuning)

Fyn ¢ Einstellmoglichkeit (Verstarkung der Schlupfkompensation wéahrend
Vektorkennlinie)

F{2  Motorkonstante 1 (Statorwiderstand)

F4 5 Motornennstrom

F4 16 Stromaufnahme des Motors ohne Belastung

F4 i Nenndrehzahl

F4 @8 Koeffizient fir das Ansprechverhalten der Drehzahlregelung

F4 9 Koeffizient fir das Uberschwingen der Drehzahlregelung

FHaD Koeffizient der Motorwicklungserregung

F4B5 Modulation der Stromgrenze im Feldschwéchbereich 1

F492 Modulation der Stromgrenze im Feldschwéchbereich 2

FH94 Motor adjustment factor

Zur Verwendung der Vektorregelung wird die automatische Drehmomentanhebung, automatische
Energieersparniss und die Motorkonstante benétigt. Fir die Einstellung sind folgende drei Methoden
madglich (fur die automatische Drehmomentanhebung allerdings nur zwei):
Fir den Fall, dass Sie den 4P-Toshiba-eigenbeliifteten Motor mit einer gleichen Kapazitat verwenden,
wie der Frequenzumrichter, ist kein Auto-Tuning notwendig.
1) Fur die Einstellung von Parameter Pt (U/f-Kennlinienwahl) verwenden Sie Parameter AL2
(autom. Drehmomentanhebung) und Parameter FHOD gleichzeitig.
2) Stellen Sie Pk (U/f-Kennlinienwahl)) und Parameter FHED unabhangig
voneinander ein.
3) Verknupfen Sie Pt (U/f-Kennlinienwahl) und manuelles Tuning.
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Auswahl 1:

Uberpriifen Sie, ob die Einstellung von Parameter ul und ulu mit der Eckfrequenz
(Nenndrehzahl) und Eckfrequenzspannung (Nennspannung) des Motors tUbereinstimmt,
andernfalls korrigieren Sie die Parameter.

Bei Einsatz des Frequenzumrichters fiir die Steuerung eines Motors mit einer Leistung,
die um eine oder mehr Baustufen geringer ist, Uberpriifen Sie, ob Parameter FH4 {5 (Motor-
nennstrom) dafir richtig eingestellt wurde.

Die Vektorregelung kann nicht ordnungsgemaf ausgefihrt werden, wenn die Motor-
leistung eine Differenz von mehr als zwei Baustufen in Bezug auf die eingestellte Nenn-
leistung des Frequenzumrichters aufweist.

Wenn Strom-Wellenlinien wéhrend des Betriebes schwingen, erhdhen Sie Parameter
FY 19 (Koeffizient fiir das Uberschwingen der Drehzahlregelung) um das Uberschwingen
zu unterdriicken.

Einstellen der automatischen Drehmomentanhebung
Dies ist die leichteste Methode und fiihrt Vektorregelung und Auto-Tuning zur selben Zeit
durch.

Einstellen von Parameter RU¢ auf |
(Automatische Drehmomentanhebung + Auto-Tuning)

Einstellen von Parameter AU auf 2
(Vektorregelung + Auto-Tuning)

Einstellen von Parameter AL auf 3
(Energieersparnis + Auto-Tuning)

Fir weitere Einzelheiten Uber die Einstellmethoden siehe Kapitel 8.3.

Auswahl 2:

Unabhéngiges Einstellen der Vektorregelung und Auto-Tuning

Mit dieser Methode wird die Vektorregelung oder automatische Drehzahlanhebung und
Auto-Tuning unabhangig eingestellt.

Definieren Sie Parameter Pt (U/f-Kennlinienwahl) und stellen dann Auto-Tuning ein.

Einstellen von Parameter FHED auf 2
(Auto-Tuning aktiviert)

Parameter einstellen:

Para- Beschreibung Einstellungen Grundein-
meter stellung
Automatische Einstellung 0: ausgeschaltet
FYa0 (Auto-Tuning) 1: Individuelle Einstellung von FHO2 0
nach Ausfiihrung: 0)
2: aktiviert (nach Ausfiihrung: 0)

Einstellen von Parameter FHID auf 2.
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* Vorsichtsmalinahmen beim Auto-Tuning.

Fuhren Sie Auto-Tuning erst durch, nachdem der Motor angeschlossen und der Betrieb
vollstandig gestoppt wurde.

Wenn Auto-Tuning sofort nach dem Betriebsstopp durchgefiihrt wird, fihrt die noch
verbleibende Spannung zu abnormalem Tuning.

Spannung wird hergestellt zum Motor, auch wenn der Motor kaum rotiert. Wahrend des
Tunings leuchtet die Anzeige Akn | im Bedienfeld.

Das Tuning geschieht normalerweise innerhalb 3 Sekunden. Wird es abgebrochen,
erscheint im Display die Fehlermeldung EEn { und es wurden keine Motorkonstanten
eingestellt.

Hochgeschwindigkeitsmotoren, Motoren mit hoher Schlupffrequenz oder andere spezielle
Motoren kénnen nicht mit Auto-Tuning eingestellt werden. Fiihren Sie fir diese Motoren
manuelles Tuning durch und wenden Sie dieses wie unter Auswahl 3 beschrieben an.
Statten Sie Krane und Lastaufnahmemittel mit ausreichenden Schutzvorrichtungen aus,
wie z. B. mechanische Bremsen. Ohne ausreichenden Schutz kann das unzuléngliche
Drehmoment wéhrend des Tunings zum Abfallen oder Abwiirgen der Maschine fiihren.
Wenn Auto-Tuning nicht méglich ist, oder die Auto-Tuning Fehlermeldung EEr { angezeigt
wird, fuhren Sie manuelles Tuning, wie unter Auswahl 3 beschrieben durch.

Wenn der Frequenzumrichter wahrend des Auto-Tunings Fehler macht aufgrund eines
Phasenausfalls am Ausgangsteil (EPHD )iiberpriifen Sie, ob der Umrichter richtig
angeschlossen wurde. Eine Uberprifung des Phasenausfalls am Ausgangsteil wird
wahrend des Auto-Tunings durchgefihrt, unabhangig von der Einstellung des Parameters
FBUS (Phasenausfallerkennung)

Auswahl 3: Unabhé&ngige Einstellung von Vektorkennlinie und manuellem Tuning
Wenn die Tuning-Fehlermeldung EEn angezeigt wird oder die Einstellungen der Vektor-
kennlinie verbessert werden sollen, kénnen die Motorkonstanten unabhéngig dazu ein-

gestellt werden.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
Beschreibung Einstellungen heit 16- ein-
meter
sung | stellung
Automatische Einstellung 0: ausgeschaltet - - 0
(Auto-Tuning) 1: Ergebnisse aus
dem letzten Auto-
F4od Tuning-Lauf
2: Neuer Auto-Tuning-
Lauf
Einstellmdglichkeit (Verstarkung der 0-150 % 1 50
F4B | | Schlupfkompensation wahrend
Vektorkennlinie)
FYOZ2 | Motorkonstante 1 (Statorwiderstand) 0-30 % 0,1 **
F415 | Motornennstrom 0,0.1-100 A 0,1 **
| Stromaufnahme des Motors ohne 10-90 % 1 **
FY R
Belastung
F4 {1 | Nenndrehzahl 100-32000 min-1 1 *
Koeffizient fur das Ansprechverhalten 1-150 - 1 40
F4 @8
der Drehzahlregelung
p Koeffizient fiir das Uberschwingen der 1-100 - 1 20
F4 9
Drehzahlregelung
= Koeffizient der Motorwicklungs - 100-130 % 1 20
erregung.
Modulation der Stromgrenze im Feld - 10-250 - 1 100
FHES x -
schwéchbereich 1
Modulation der Stromgrenze im Feld - 50-150 - 1 100
F492 s -
schwéchbereich 2
F494 | Motor adjustment factor 0-200 - 1 **
EHr Lastverhéltnis #1 Motor zu FU 10-100 % 1 100

* abhéngig von dem unter E4P eingestellten Wert

** Modellabhangig
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Passen Sie folgende Parameter an:

FHO0
Fuo

Fune

45
FY &

a1l
F4 @
F4 g

Fuas
F432

FYaM

Wahlen Sie {, um die Motorkonstanten unabhangig einstellen zu kénnen, indem Sie die
Parameter F48 | - F405 verwenden.
Stellen Sie die Verstérkung der Schlupfkompensation wahrend Vektorkennlinie ein. Eine
héhere Motorschlupffrequenz verringert entsprechend den Motorschlupf. Nach Einstellen
von Parameter F4 {7, setzen Sie FHI |.
Passen Sie den Primarwiderstand des Motors an. Das verringerte Drehmoment, aufgrund
von niedriger Spannung wahrend der geringen Drehzahl, kann durch Anheben des
Parameters unterdriickt werden.
Einstellen des Motornennstroms. Firr den Nennstrom sehen Sie auf dem Typenschild des
Motors oder in Testberichten nach.
Einstellen der Stromaufnahme des Motors ohne Belastung. Geben Sie den Wertin % ein,
den Sie erhalten, indem Sie die in Testberichten definierte Stromaufnahme des Motors ohne
Belastung durch den Motornennstrom teilen.
Einstellen der Nenndrehzahl. Fir die Einstellung des Nennstroms sehen Sie auf dem
Typenschild des Motors oder in Testberichten nach.
Verwenden Sie diesen Parameter zusammen mit FY {3, um die Antwortzeit auf die
Frequenzvorgabe anzupassen.
Verwenden Sie diesen Parameter zusammen mit F4 {B, um die Antwortzeit auf die
Frequenzvorgabe anzupassen.
* Anpassung an das Massentragheitsmoment
Das Massentragheitsmoment wurde in der werkseitigen Voreinstellung unter der
Annahme eingestellt, dass es dreimal so groR? sein wird, wie das des Motorwelle.
Sollte diese Annahme nicht zutreffend sein, kalkulieren Sie die Werte, die in F4 {H und
F4 19 eingegeben werden sollten wie folgt. ~ F4 1B=v(a/3)x40
FY 8=+ (a/3)x20
Wobei a die Zeit ist, die das Massentrdgheitsmoment gréRer ist, als das auf die
Motorwelle bezogene Tragheitsmoment.
Nach der obigen Anpassung, machen Sie, falls notwendig, folgende Anpassungen:
e Zur Erhdhung der Antwortzeit: Einstellung unter Parameter F4 {B erhéhen.
e Zur Reduzierung der Antwortzeit: Einstellung unter Parameter FH {8 verringern.
e Bei Auftreten von Uberschwingung oder Signalschwingung: Einstellung unter
Parameter F4 {8 erhohen.
e Bei Auftreten von ungewdhnlichen Gerduschen aus dem Reduziergetriebe:
Einstellung unter Parameter FY {4 erhéhen.
e BeiAuftreten eines Uberspannungsfehlers nach vollendetem Hochlauf. Einstellung
unter Parameter FH {3 erhéhen.
Wenn Sie die obigen Anpassungen vornehmen, erhéhen/verringern sie in Schritten
von 10% und beobachten Sie die Veranderungen.
Beachten Sie auferdem, dass abhéngig von den Einstellungen unter Parameter F4 8
und F4 3 die Frequenz die obere Frequenzgrenze iiberschreiten kann, wenn der
Umrichter so eingestellt wurde, dass er die Nennlast in kiirzester Zeit beschleunigen
soll.
Verwenden Sie diesen Parameter zusammen mit Parameter F432 und passen Sie die
Bereiche an, in denen die Frequenz die Eckfrequenz Uberschreitet.
Verwenden Sie diesen Parameter zusammen mit Parameter FHBS und passen Sie die
Bereiche an, in denen die Frequenz die Eckfrequenz Uberschreitet.
*Anpassung vornehmen, wo die Frequenz die Eckfrequenz Uberschreitet.
Bei einer schweren Belastung (sofortigen oder flichtigen) kann der Motor abfallen bevor
der Nennlaststrom die Stromeinstellung erreicht, die unter Parameter F&D |
(Ansprechschwelle fur ,Soft-Stall-Regelung®) eingestellt wurde.
Ein Absinken der Netzspannung kann zu Schwankungen des Uberlaststroms oder zu
Vibrationen des Motors fiihren. In einigen Fallen, kann dieses Phédnomen aufgehoben
werden, indem die Einstellungen unter Parameter F492 auf Werte zwischen 80 und 90
verandert werden. Dies kann jedoch zu einer Erh6hung des Nennlaststroms fuhren, so
dass es notwendig wird, die Einstellungen des Parameters (kHr) gemaR der Motorleistung
anzupassen.
Muss nicht angepasst werden (Andern Sie nicht die Einstellung, es sei denn auf Anraten
eines Toshiba-Technikers)
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EHr Wenn die Nennleistung des Motors eine GroRe kleiner ist, als die des Umrichters,
verringern Sie entsprechend dem Nennlaststrom des Motors das Level der thermischen
Motoriiberwachung.

9.18 Rampenform 2 und 3 fiir Hoch-/Runterlaufzeiten
9.18.1 Auswahl einer Rampenform fiir Hoch-/Runterlaufzeiten

F502 Rampenform fiir Hoch-/Runterlaufzeiten
FGOR  Zeitangabe (FSME x ACC bei Start der S-Kurve)
FGO7  Zeitangabe (F5ER x ACC bei Ende der S-Kurve)

o Funktion
Mit diesen Parametern kann die Rampenform fir Hoch-/Runterlaufzeit ausgewahlt werden, die der

speziellen Verwendung gerecht werden soll.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Rampenform fir 0: linearer Hochlauf - - 0
Hoch-/Runterlaufzeiten 1 1: Hochlauf mit steigen-

der bzw. sinkender
Beschleunigung zu
Beginn bzw. Ende

Fan2 (S-Kurve Typ 1)
2: Hochlauf mit
sinkender Beschleu-
schleunigung zum
Ende (S-Kurve Typ2)
r | Zeitangabe (FSOR x ACC bei Start der 0-50 % 1 10
F50B
S-Kurve)
Zeitangabe (FSBE x ACC bei Ende der 0-50 % 1 10
FS07
S-Kurve)

Lineare Rampenform fiir Hoch-/Runterlaufzeit

Eine Ubliche Rampenform Ausgangsfrequenz
fur Hoch-/Runterlauf- [Hz]
zeiten. Max. Frequenz
Diese Rampenform kann
im allgemeinen verwendet
werden.

0

|,_,I Zeit [s]

S-Rampenform fiir Hoch-/Runterlaufzeit 1
Wahlen Sie diese Ausgangsfrequenz
Rampenform fiir Hoch-/ [Hz]
Runterlaufzeiten, um den
Motor schnell auf eine Eingestellt
Hochleistung mit einer Frequenz
Ausgangsfrequenz von
60Hz oder mehr zu
bringen, oder um die

Max. Frequenz

Schocks wahrend der 0

Hoch-/Runterlaufzeit zu [F5TEIx — Y
minimieren. Diese

Rampenform ist fur Tats#chliche
Druckluft-Transport- Beschleunigungszeit

maschinen geeignet.
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S-Rampenform fiir Hoch-/Runterlaufzeit 1

Wabhlen Sie diese Rampen- Ausgangsfrequenz
[Hz]

form, um in einer entmagne- N

tisierten Region mit ';AaAX' e R P

geringem Motor-Drehzahl- Eingestellte /"

moment einen Hochlauf mit Frequenz

sinkender Beschleunigung Eckfrequenz

zu erhalten. Diese Rampen-

form ist geeignet fiir Hoch-

geschwindigkeits-Dreh- 0

betrieb. (] Zeit [s]

Tatsachliche
Beschleunigungszeit

9.18.2 Auswahl einer Rampenform fiir Hoch-/Runterlaufzeiten

F500 Hochlaufzeit 2

= Runterlaufzeit 2

F&03 Rampenform fiir Hoch-/Runterlaufzeiten 2

FSOM Auswahl der Hoch-/Runterlaufparameter 1, 2, 3

F509 Umschaltfrequenz zwischen Hoch-/Runterlauframpe 1 und 2.
F5 0 Hochlaufzeit 3

F5 it Runterlaufzeit 3

FS {2  Auswahl der Hoch-/Runterlaufparameter 3

F5 3 Umschaltfrequenz zwischen Hoch-/Runterlauframpe 2 und 3.

o Funktion
Drei Hochlaufzeiten und drei Runterlaufzeiten kénnen anwenderspezifisch definiert werden. Ein
Auswahl- und Umschaltmodus kann aus den folgenden ausgewahlt werden:
1) Auswahl mit Hilfe der Parameter
2) Umschalten durch Frequenzénderung
3) Umschalten mit Hilfe der Klemmen

Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Hochlaufzeit 2 0,0-3200 s 0,1 10

Fson Die Hochlaufzeit bezieht sich auf einen
Hochlauf vom Stillstand bis zur
Maximalfrequenz FH.

Runterlaufzeit 2 0,0-3200 s 0,1 10
Foo Diese Zeit bezieht sich _auf einen
Runterlauf von der Maximalfrequenz FH
bis zum Stillstand.

Auswahl der 1: Hoch-/Runterlauf- - - 1
Hoch-/Runterlaufparameter 1, 2, 3 parameter 1
FSoy 2: Hoch-/Runterlauf-
parameter 2
3: Hoch-/Runterlauf-
parameter 3
F5 {0 |Hochlaufzeit 3 0-3200 s 0,1 10
F5 1! | Runterlaufzeit 3 0-3200 s 0,1 10
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1) Auswahl der zu verwendenden Parameter

Ausgangsfrequenz [Hz]

FH

0
[dEC] Zeit[s]

Fsoy=2 >
FEIg F517

Hoch-/Runterlaufzeit 1 ist zundchst als Grundeinstellung eingestellt.
Hoch-/Runterlaufzeit 2 und 3 kénnen durch Anderung der Einstellung von Parameter
FSO4 ausgewshlt werden. Aktiviert wenn, LT0d = | (Eingabe tber Tastatur aktiviert)

2) Umschaltfrequenzen - Automatische Umschaltung der Hoch-/Runterlaufzeit auf
die Frequenz, die unter Parameter F505 eingestellt wurde.

Ein- | Auf- | Grund-
Para-

Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
meter
ung | stellung
Umschaltfrequenz zwischen Hochlauf-/ 0-Lb Hz 0,1 0

Runterlauframpe 1 und 2.

Die Zuordnung der Hoch-/Runterlauf-
zeiten zum entsprechenden
Frequenzbereich wird Gber Parameter
FSO5 | FSOY bzw. Uber die Eingangsklemme
mit der AD2 Funktion festgelegt.
Standardzuordnung ist Hoch-
/Runterlauframpe 1 fiir den unteren,
Hoch-/Runterlauframpe 2 furr den
oberen Frequenzbereich.

Umschaltfrequenz zwischen Hoch-/ 0-LL Hz 0,1 0
F5 3
Runterlauframpe 2 und 3.

Anmerkung: Rampenform fur Hoch-/Runterlaufzeit werden von Rampenform 1 auf 2 und von
Rampenform 2 auf 3 in aufsteigender Reihenfolge der Frequenz verandert - unabhéngig von
der Reihenfolge, in der die Frequenzen veréndert werden.

(Zum Beispiel: Wenn Parameter F505 gréRer ist als F5 {3, dann wird F5 {3 Rampenform 1 fiir
den Frequenzbereich ausgewahlt, der unter der Frequenzeinstellung von Parameter FGl5 liegt.)
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:Ausgangsfrequenz (Hz)
A
Eingestellte
Frequenz

Ea]

o

<
<

A

¢ > & T e
(1), (2) (3). ) (5), )

1 Beschleunigung mit dem Zeitgradienten, der mit 4 I eingestellt wurde
2 Beschleunigung mit dem Zeitgradienten, der mit £ 5 7 {7 eingestellt wurde
3.Beschleunigung mit dem Zeitgradienten, der mit .5 { {7 eingestellt wurde

{ ! eingestellt wurde
{1 ! eingestellt wurde

4. Verzégerung mit dem Zeitgradienten, der mit ~ 5
L= X
£ eingestellt wurde

5.. Verzégerung mit dem Zeitgradienten, der mit £ 5
6.. Verzégerung mit dem Zeitgradienten, der mit of £

3) Umschalten Gber externe Klemmen - Umschaltung der Hoch-/Runterlaufzeit tiber externe
Klemmen

Ausgangsfrequenz (+z)

Eingestellte
Frequenz
0 v > -
> < ”‘ Zeit (s)
@; @ @i 6
Hochlauf/Runterlauf |
:Umschaltsignal 1

1. Beschleunigung mit dem Zeitgradienten, der mit A L eingestellt wurde
2 .Beschleunigung mit dem Zeitgradienten, der mit £ 5 {7 eingestellt wurde
F51

3. Beschleunigung mit dem Zeitgradienten, der mit {1 eingestellt wurde

eingestellt wurde
eingestellt wurde
eingestellt wurde

4. Verzégerung mit dem Zeitgradienten, der mit 7 5
5. Verzégerung mit dem Zeitgradienten, der mit £ 5
6. Verzégerung mit dem Zeitgradienten, der mit o £ £

'
i
]
i
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Parametereinstellung
a) Betriebsmethode: Eingabe tber Klemmenblock
Stellen Sie Parameter LI10d (Befehlsvorgabe tber ...) auf 0.

b) Fur die Umschaltung verwenden Sie S2 und S3 Eingangsklemme
S2: Hoch-/Runterlauf Umschaltsignal 1
S2: Hoch-/Runterlauf Umschaltsignal 2

Para- Ein- | Auf- | Grund-
Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
meter
ung | stellung
Fg I5 Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 5
'? | Eingangsklemme S2 (#5)
FS (G Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 58
Eingangsklemme S3 (#6)

Rampenformen fur Hoch-/Runterlaufzeiten
Rampenformen fir Hoch-/Runterlaufzeiten kdnnen anwenderspezifisch ausgewahlt werden,
indem die Hoch-/Runterlaufparameter 1, 2 und 3 verwendet werden.

Ein- | Auf- | Grund-

Para- Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
meter
ung | stellung
Rampenform fir 0: linearer Hochlauf - - 0
Hoch-/Runterlaufzeiten 1 1: Hochlauf mit steigen-

der bzw. sinkender
Beschleunigung zu
Beginn bzw. Ende

Fabe (S-Kurve Typ 1)

2: Hochlauf mit
sinkender Beschleu-
nigung zum Ende
(S-Kurve Typ2)

Fso3 Rampenform fur siehe Parameter F502 - - 0
Hoch-/Runterlaufzeiten 2
Auswahl der Hoch-/Runterlaufpara- 0: linearer Hochlauf - - 0
meter 3 1: Hochlauf mit steigen-

der bzw. sinkender
Beschleunigung zu
Beginn bzw. Ende

Fai2 (S-Kurve Typ 1)

2: Hochlauf mit
sinkender Beschleu-
nigung zum Ende
(S-Kurve Typ 2)

* Fur weitere Erklarungen der Hoch-/Runterlauframpen siehe Kapitel 9.18.1.

* Die Einstellungen unter Parameter F50E (Zeitangabe (FS8E x ACC bei Start der S-Kurve))
und Parameter F5I (Zeitangabe (F5SEE x ACC bei Ende der S-Kurve)) kénnen fir jede
S-Rampenform fiir Hoch-/Runterlaufzeit angewendet werden.
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9.19 Schutzfunktionen
9.19.1 Einstellen der thermischen Motoriiberwachung

EHr Lastverhaltnis #1 Motor zu FU
FBRO Motoriiberwachung/Warnmeldung bei 150%

o Funktion
Mit diesen Parametern wird die geeignete thermische Motoriiberwachung entsprechend den Motor-

eigenschaften ausgewahlt.

Parameter einstellen
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- | ein-
ung | stellung
EHF Lastverhéltnis #1 Motor zu FU 10-100 % 1 100
Motoriiberwachung/Warnmeldung bei 10-2400 s 1 300
FBO? 150%

Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 8.14.

9.19.2 Einstellen der ,,Soft-Stall“-Regelung

FBO ¢ ,Soft-Stall-Regelung”
F#HS  ,Soft-Stall-Regelung Level 2

AN Warnung

- Stellen Sie die ,Soft-Stall-Regelung* Level 1 (Parameter FR {) nicht zu niedrig ein.
Wenn die ,Soft-Stall-Regelung* Level 1 (Parameter FB {) kieiner oder gleich der

® Stromaufnahme des Motors ohne Belastung eingestellt ist, wird die ,Soft-Stall-Regelung”
Verboten | €Vel 1immer aktiv gesetzt und erhoht die Frequenz, sobald die Bremsen aktiviert
werden.

- Stellen Sie die ,Soft-Stall-Regelung* Level 1 (Parameter FBH ) unter normalen
Nutzungsbedingungen nicht <30%.

o Funktion
Mit diesen Parametern wird die Ausgangsfrequenz angepasst, indem die ,Soft-Stall-Regelung*”

aktiviert wird, sobald ein Strom das unter Parameter FBI { definierte Level Uiberschreitet.

Ein- | Auf- | Grund-

Para-
meter | Beschreibung Einstellungen heit 16s- | ein-
ung | stellung
Ansprechschwelle fiir ,Soft-Stall-
Regelung“ Level 1 10-199
FBO | | Zulassige Motor-Belastungsgrenze, (200: ausgeschaltet) | % 1 150

bezogen auf den Umrichternennstrom.

Siehe auch Parameter Li_ii
F 5 |,Soft-Stall-Regelung Level 2

Anzeige wahrend des Betriebs der ,Soft-Stall*-Regelung
Wahrend einer BL Warnmeldung, (d.h., der Strom hat den Grenzwert der ,Soft-Stall*-

Regelung uberschritten) andert sich die angezeigte Ausgangsfrequenz, und links vom Wert

blinkt ,C*.

Beispielanzeige: [ 50
* Die Umschaltung von FRE { auf F {B5 kann durch Eingabe tiber die Klemmen durchgefiihrt werden.

Fir weitere Einzelheiten siehe Kapitel 9.4.1.
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9.19.3 Fehlermodus

FBOZ Fehlermodus

e Funktion

Wenn der Frequenzumrichter einen Fehler macht, wird mit diesem Parameter die entsprechende
Fehlerinformation behalten. Fehlerinformationen, die gespeichert wurden, kdnnen angezeigt werden,
auch wenn die Versorgungsspannung abgeschaltet wurde.

Parameter einstellen
Para-
meter

Ein-
heit

Auf-

l16s- |ein-

ung | stellung

0: Fehler werden nach - - 0
Abschalten der Ver-
sorgungsspannung
geldscht

: Fehler werden nach
Abschalten der Ver-
sorgungsspannung
nicht geléscht

* Die Fehlerursachen von bis zu vier aufgetretenen Fehlern kénnen in der Monitorebene angezeigt

werden.
* Daten (Strom, Spannung, etc.), die, wahrend der Frequenzumrichter Fehler macht, in der

Monitorebene angezeigt werden, werden geléscht, sobald die Versorgungsspannung abgeschaltet
wird.

(Fehlermeldungen kénnen angezeigt werden).

Grund-
Beschreibung Einstellungen

Fehlermodus

-

Ablauf nach Fehler bei FBO2=

Auftreten eines
Fehlers

d

Zurticksetzen tiber
Tastatur oder Klemme

Vervollstandigen der
Zuriicksetzung

|—> Nommalbetrieb

Fehlerrelais macht erneut

Strom abschalten, dann
Strom zuriicksetzen

Wenn die Fehlerursache
nicht behoben wird

Fehler
- Anzeige der Ursache
- Fehlersignal FL aktiviert

—>

Wenn die Ursache des
Fehlers behoben ist

wird

- Anzeige der Ursache

|—a| - Fehlersignal FL ist nicht
aktiviert

9-51



TOSHIBA VF-S11

9.19.4 Nothalt

FEO3  Verfahren bei Nothalt/externer Fehler
FBO4 Zeitdauer der Gleichstrombremsung bei Nothalt

o Funktion
Mit diesen Parametern kénnen Sie auswéhlen, welches Verfahren Uber die externe Steuerung zum
Stoppen des Frequenzumrichters bei Auftreten eines externen Fehlers verwendet werden soll.
Wenn der Betrieb gestoppt wird, werden die Fehlermeldung E und das Fehlersignal FL aktiviert.
Wenn Parameter FE[3=C (Verfahren bei Nothalt) eingestellt wurde, stellen Sie ebenso die Parameter
FeS { (Bremsgleichstrom) und FBOY (Zeitdauer der Gleichstrombremsung bei Nothalt) ein.

1) Externes Stoppen bei Fehlern via Klemmen
Das externe Stoppen bei Fehlern kann tber die Klemmen durchgefiihrt werden.
Gehen Sie wie folgt beschrieben vor, um einer Klemme die Funktion externes Stoppen
zuzuweisen, und wahlen Sie die Stopp-Methode aus.

Parameter einstellen:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit 16s- | ein-
ung |stellung

Verhalten bei Nothalt/externer Fehler 0: freier Auslauf - - 0

F&E3 1: Runterlauframpe
2: Gleichstrombremsen

FEOY Zeitdauer der Gleichstrombremsung bei 0-20 s 0,1 1

Nothalt

Bremsgleichstrom 0-100 % 1 50
F25{ | (Auf den Nennausgangsstrom

bezogener Wert)

(Beispiel fur die Zuweisung einer Klemme): Zuweisen der Funktion externes Stoppen bei Fehlern zur
RES-Eingangsklemme

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit 16s- | ein-
ung |stellung
Fig Funktionsfestlegung fiir 0-64 - - 10
Eingangsklemme RES (siehe Tabelle 7.3.1)

Anmerkung 1: Nothalt iber die definierte Eingangsklemme ist auch wahrend der Befehlsvorgabe tber
die Tastatur méglich.

Anmerkung 2: Wenn die Gleichstrombremsung nicht fiir einen Stopp des Motors unter normalen Be-
dingungen benétigt wird, obwohl FEO3 auf 2 eingestellt wurde, stellen Sie Parameter
F25ll (Grenzfrequenz fiir die Gleichstrombremsung) auf 0.0Hz ein.

2) Nothalt Gber das Bedienfeld

Nothalt Uber das Bedienfeld ist méglich durch zweimaliges Driicken der STOPP-Taste auf dem

Bedienfeld, wobei der Frequenzumrichter nicht im Modus der Befehlsvorgabe uber die Tastatur

stehen sollte.

1) Driicken der STOPP-Taste ...........cccccccvunrurnae EDFF wird blinken

2) Nochmaliges Driicken der STOPP-Taste ....... Der Betrieb wird gemaR der Einstellung unter
Parameter FBO3 zum Stoppen gebracht. Danach
wird E angezeigt und ein Fehlererkennungs-
Signal ausgegeben (FL-Fehlersignal deaktiviert).
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9.19.5 Phasenausfallerkennung

FBOS  Phasenausfallerkennung (ausgangsseitig)

o Funktion
Mit diesem Parameter werden ausgangsseitige Phasenausfélle des Umrichters erkannt. Wenn der
Phasenausfall eine Sekunde oder langer besteht, werden die Fehlermeldungsfunktion und das
Fehlersignal FL aktiviert. Gleichzeitig wird eine Fehlerinformation EFHE angezeigt.
Stellen Sie Parameter FEO5 auf 5 um die Verbindung zwischen Motor und Frequenzumrichter zu
offnen, indem vom Netzstrombetrieb zum Umrichter umgeschaltet wird.
Bei speziellen Motoren, wie z. B. Hochgeschwindigkeitsmotoren, kdnnen Erkennungsfehler auftreten.

FBOS=0: Kein Fehler (FL Fehlersignal deaktiviert)

FROS=1: Bei Erstinbetriebnahme wird nach dem Einschalten der Stromversorgung die
Phasenausfallerkennung aktiviert. Wenn ein Phasenausfall eine Sekunde oder langer
besteht, wird der Frequenzumrichter einen Fehler melden.

FBOS=2: Der Frequenzumrichter priift bei jeder neuen Inbetriebnahme auf Phasenausfalle. Wenn
ein Phasenausfall eine Sekunde oder langer besteht, wird der Frequenzumrichter einen
Fehler melden.

FBO5=3: Der Frequenzumrichter priift wahrend des Betriebes auf Phasenausfille. Wenn ein
Phasenausfall eine Sekunde oder langer besteht, wird der Frequenzumrichter einen
Fehler melden.

FBOS=4: Der Frequenzumrichter priift beim Start und wahrend des Betriebes auf Phasenausfélle.
Wenn ein Phasenausfall eine Sekunde oder langer besteht, wird der Frequenzumrichter
einen Fehler melden.

FBOS=5: Wenn ein Phasenausfall erkannt wird, wird, nachdem der Anschluss wieder vollstandig
hergestellt wurde, neu gestartet.

Der Frequenzumrichter prift nicht bei Neustart nach einem kurzzeitigen Stromausfall auf
Phasenausfall.

Anmerkung: Eine Priifung auf Phasenausfall wird unabhangig von der Parametereinstellung
wéhrend des Auto-Tunings durchgefiihrt.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit 16s- | ein-
ung |stellung

0: ausgeschaltet - - 0

1: beim Start
(nur einmal nach
erstmaligem
Einschalten der Ver-
sorgungsspannung)

2: beim Start

FEOS Phasenausfallerkennung (jedes Mal)

(ausgangsseitig) 3: eingeschaltet

wahrend des Be-
triebs

4: beim Start +
wahrend des
Betriebes

5: Ausfallerkennung
(ausgangsseitig)
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9.19.6 Phasenausfallerkennung

FBOB  Phasenausfallerkennung (eingangsseitig)

e Funktion
Mit diesem Parameter werden eingangsseitige Phasenausfalle des Umrichters erkannt. Wenn der

abnormale Spannungszustand im Leistungsteil des Kondensators fiir wenige Minuten oder

langer besteht, werden die Fehlermeldungsfunktion und das Fehlersignal FL aktiviert. Gleichzeitig
wird eine Fehlerinformation EPH { angezeigt.

Wenn die Leistungskapazitat gréRRer ist, als die Umrichterkapazitat (mehr als 200kVA oder mehr als
10mal soviel), kénnen Erkennungsfehler auftreten. Sollte dies passieren, installieren Sie eine AC-

oder DC-Drossel.

FRO5=0: Kein Fehler (FL Fehlersignal deaktiviert)
FEOS=1: Phasenausfallerkennung wird aktiviert wéhrend des Betriebes. Wenn der abnormale

Spannungszustand im Leistungsteil des Kondensators fur zehn Minuten oder langer
besteht, wird der Frequenzumrichter einen Fehler melden. (FL Fehlersignal aktiviert)

Para- Ein- | Auf- | Grund-

meter | Beschreibung Einstellungen heit 16s- | ein-
ung |stellung

Phasenausfallerkennung 0: ausgeschaltet - - 1
FBOH ) " S

(eingangsseitig) 1: eingeschaltet
Anmerkung: Einstellen von FEOH auf I (Eingangsseitige Phasenausfallerkennung: deaktiviert) kann
in einem Bruch des Kondensators im Leistungsteil des Umrichters enden, wenn der
Betrieb unter schwerer Last trotz Auftreten eines eingangsseitigen Phasenausfalls
fortgesetzt wird.

9.19.7 Erkennung von Unterstrom

Fb {0 Fehler/Warnmeldung bei Unterstrom
FE ! Unterstromansprechschwelle (Fehler/Warnmeldung)
Fb {2 Zeitkriterium fUr Fehler/Warmmeldung bei Unterstrom

e Funktion
Mit Parameter Fk {[ kann eine Fehlermeldung ausgeben werden, wenn ein Strom kleiner ist, als die

unter Parameter Fb | | definierte Unterstromansprechschwelle, und iiber eine langere Zeit flieft, als
die unter Parameter Fb {2 definierte Zeit.

Parameter einstellen
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung

Fehler/Warnmeldung bei Unterstrom 0: Warnmeldung - - 0
FE 0 1: Fehlermeldung

Unterstromansprechschwelle 0-100 % 1 0
F& {1 | (Fehler/Warnmeldung)

Zeitkriterium fur Fehler/Warnmeldung 0-255 s 1 0
FB 2 | bei Unterstrom
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9.19.8 Erkennung eines Ausgangskurzschlusses

Fb 3 Erkennung eines Ausgangskurzschlusses

e Funktion
Mit diesem Parameter werden Ausgangskurzschliusse erkannt. Diese kdnnen generell in der
Lange eines Standard-Test-Impulses erkannt werden. Bei Betrieb eines Motors mit niedriger
Impedanz, wie Hochgeschwindigkeitsmotoren, sollte jedoch der Kurz-Testimpuls gewahlt werden.

FB 13=0: Erkennung wird mit einem Standard-Test-Impuls bei jedem Start des Frequenzumrichters
durchgefihrt.

FB (3=1: Erkennung wird mit einem Standard-Test-Impuls nur einmal nach erstmaligem
Einschalten der Versorgungsspannung oder nach Neustart durchgefiihrt.

FB 3=2: Erkennung wird mit einem Kurz-Test-Impuls bei jedem Start des Frequenzumrichters
durchgefihrt

FB 3=3: Erkennung wird mit einem Kurz-Test-Impuls nur einmal nach erstmaligem
Einschalten der Versorgungsspannung oder nach Neustart durchgefihrt.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Fehler/Warnmeldung bei 0: Dauerhafter Stan- - - 0
Ausgangskurzschluss/ dard-Testimpuls

Ausgangsfrequenz wahrend des Starts | 1: Einzelner Standard-

Test-Impuls beim

Start nur einmal

nach erstmaligem

e | Einschalten der

613 Versorgungsspan-

nung

2: Dauerhafter Kurz-
Testimpuls

3: Einzelner Kurz-
Test-Impuls beim
Start nur einmal
nach erstmaligem
Einschalten der
Versorgungsspan-
nung
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9.19.9 Fehlermeldung bei Drehmomentgrenze-Uberschreitung

Fb {5 Drehmomentgrenze-Erreicht (Fehler/Warnmeldung)
FE (R Uberstromansprechschwelle (Fehler/Warnmeldung)
FBEB  Uberstromansprechzeit (Fehler/Warnmeldung)

FBE 8 Uberstromansprechschwelle, halbe Hysteresebreite

Funktion

Verwenden Sie Parameter Fb {5, damit der Umrichter eine Fehler- oder Warnmeldung ausgibt, wenn
ein Drehmomentwirkstrom die unter Parameter F& (& definierte Uberstromansprechschwelle tiber-
schreitet und fir eine langere Zeit als die unter Parameter Fb B definierte. Die Fehlermeldung wird
mit Ok angezeigt.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung

FE 5 Drehmomentgrenze erreicht 0: Warnmeldung - - 0

(Fehler/Warnmeldung) 1: Fehlermeldung

Uberstromansprechschwelle (Fehler/ 0-250 % 1 150
FB &

Warnmeldung)
FE @ Uberstromansprechzeit (Fehler/Warn- | 0-10 s 0,1 0,5

meldung)

Uberstromansprechschwelle, halbe 0-100 % 1 10
FB 5 .

Hysteresebreite

FB5=0:..cceeee Kein Fehler (FL Fehlersignal deaktiviert)
Eine Drehmomentgrenze-Erreicht-Warnmeldung kann ausgegeben werden durch
Einstellen des Parameters fiir die Funktionsfestlegung der Ausgangsklemmen.
FB =11, Der Frequenzumrichter gibt erst eine Fehlermeldung aus (FL Fehlersignal
aktiviert), wenn ein Drehmomentwirkstrom die unter Parameter Fi (b definierte
Ubestromansprechschwelle iberschreitet und fiir eine langere als die unter
Parameter Fh {8 definierte Zeit.

Beispiel:
1) Ausgangsklemmen-Funktion: 12 (OT) Signal bei Uberschreiten der Uberstromgrenze

Erkennen einer H H
Drehmoment- weniger al§ der n'Eit
tUberschreitung FE {8 eingeitelite Wert

Signalzum AUS pnlaus

Drehmoment-
wirkstrom (%)

Zeit (s)
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2) Ausgangsklemmen-Funktion: 20 (POT) Uberstrom Voralarm

Uberstrom AUS AN | AUS AN
Voralarm

F&IEx07
16 x07-F5 19

Drehmoment-
wirkstrom (%)

Zeit [s]

9.19.10 Warnung

des Betriebsstunden-Zahlers

Fbe !

Warnung des Betriebsstunden-Zahlers
e Funktion

Mit diesem Parameter wird der Frequenzumrichter so eingestellt, dass er ein Warnsignal ausgibt,
sobald die unter Parameter Fb2 { definierte Zeit verstrichen ist.

Para- Ein- | Auf- | Grund-

meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung

FE2 | Warnung des Betriebsstunden-Zahlers 0-999,9 100 0,1 610

*Die Anzeige ,0.1“ entspricht 10 Betriebsstunden, die Anzeige ,1* dementsprechend 100 Stunden.
Beispiel: In der Anzeige erscheint 38.5 = 3850 Betriebsstunden.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Feg Funktionsfestlegung fiir 0-255 - - 6
2 | Ausgangsklemme OUT-NO (siehe Tabelle 7.3.2)

9.19.11 Ansprechschwelle fiir ,,Soft-Stall“-Regelung

pannungen

Fbcb Ansprechschwelle fiir ,Soft-Stall“-Regelung bei Uberspannungen

Fir weitere Einzelheiten siehe Kapitel 9.13.5
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9.19.12 Erkennung von Unterspannungsfehlern

Fbe? Erkennung von Unterspannungsfehlern

e Funktion
Dieser Parameter wird verwendet, um die Steuerungsart bei Erkennung von Unterspannungsfehlern
auszuwahlen. Fehlerinformation LiP { wird angezeigt.

Fh27=0: Der Umrichter wird gestoppt. Eine Fehlermeldung wird jedoch nicht ausgegeben.
(FL Fehlersignal deaktiviert).
Der Umrichter wird gestoppt, wenn die Spannung 60% oder weniger unter der
Nennspannung liegt.

FR271=1:  Der Umrichter wird gestoppt. Eine Fehlermeldung wird erst nach Erkennung einer
Spannung ausgegeben, die 60% oder weniger unter ihrer Nennspannung liegt
(FL Fehlersignal aktiviert).

FB27=2:  Der Umrichter wird gestoppt. Eine Fehlermeldung wird jedoch nicht ausgegeben.
(FL Fehlersignal deaktiviert).
Der Umrichter stoppt erst bei Erkennung einer Spannung, die 50% unter der
Nennspannung liegt.
Uberpriifen Sie, ob Sie eine DC-Drossel angeschlossen haben.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Erkennung von Unterspannungsfehlern | 0: ausgeschaltet - - 0
1: Fehlermeldung akti-
FGe? viert ( <=60%)
2: Warnmeldung akti-
viert ( <=50%)

9.19.13 Erkennung einer Unterschreitung des analogen Sollwertes in VIA

FE33 Erkennung einer Unterschreitung des analogen Sollwertes in VIA

e Funktion
Der Frequenzumrichter gibt eine Fehlermeldung aus, wenn der analoge Sollwert der
Eingangsklemme VIA firr etwa 0,3 Sekunden unter dem definierten Wert liegt. In diesem Fall
wird E- {B angezeigt.

FB33=0: Ausgeschaltet: ... Die Erkennungsfunktion ist ausgeschaltet.

FB33=1-100: .....cocovene. Der Umrichter wird eine Fehlermeldung ausgeben, wenn der
analoge Sollwert in VIA fur etwa 0,3 Sekunden unter dem
definierten Wert liegt.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FE33 Erkennung einer Unterschreitung des 0: ausgeschaltet % 1 0
analogen Sollwertes in VIA 1-100

Anmerkung: Der analoge Sollwert in VIA kann bereits friiher als abnormal erkannt werden und richtet
sich nach dem Grad der Abweichung bei der Erkennung von analogen Daten.
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9.19.14 Jahrliche Durchschnittstemperatur

FBIH Jahrliche Durchschnittstemperatur

e Funktion

Sie kénnen den Frequenzumrichter so einstellen, dass er die verbleibende nutzbare Zeit des
Ventilators, des Leistungsteils des Kondensators und des eigenen Kondensators berechnet, indem er
die Betriebszeit des Umrichters, des Motors, des Ausgangsstroms (Uberlastfaktor) und der Einstellung
unter Parameter Fb34 beriicksichtigt. Eine Warnmeldung wird dann iber die Ausgangsklemmen
ausgegeben, wenn die Nutzdauer der einzelnen Geréate ablauft.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Jahrliche Durchschnittstemperatur 1:-10 bis +10°C - - 3
(Berechnung fiir Lebensdaueralarm) 2: 11 bis 20°C
3: 21 bis 30°C
F63 4: 31 bis 40°C
5: 41 bis 50°C
6: 51 bis 60°C

Anmerkung 1: Verwenden Sie Parameter FB3M fiir die Eingabe der durchschnittlichen Umgebungs-
temperatur des Frequenzumrichters. Beachten Sie, dass Sie nicht die héchste
Jahrestemperatur eingeben.

Anmerkung 2: Stellen Sie Parameter FE34 bei der Installation des Frequenzumrichters ein und
andern Sie nicht nachtraglich die Einstellung. Eine Anderung der Einstellung kann zu
einem Fehler in der Berechnung der Durchschnittstemperatur fiihren.
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9.20 Ausgangsparameter einstellen
9.20.1 Pulsausgang

FEE9 Auswahl digitaler Ausgang/Pulsausgang (OUT-NO)
FBR Festlegung der MessgréRe fir Pulsausgang (OUT-NO)
FE Maximale Frequenz des Pulsausgangs

e Funktion

Pulse kénnen Uber die Pulsausgédnge (OUT-NO) ausgegeben werden.

Dafiir muss ein Pulsausgang ausgewahlt werden, und die Frequenz des Pulsausgangs definiert
werden.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FEED Auswahl digitaler 0: digitaler Ausgang - - 0
Ausgang/Pulsausgang (OUT-NO) 1: Pulsausgang
Festlegung der MessgroRe fur 0: Ausgangsfrequenz - - 0
Pulsausgang (OUT-NO) 1: Ausgangsstrom
2: Frequenz-Sollwert
3: Gleichstrom-
spannung
4: Ausgangs-

spannungs-Sollwert

Eingangsleistung

Ausgangsleistung

Drehmoment

Drehmomentwirk-

strom

9: Auslastung
Motor

F&R 10: Auslastung
Umrichter

11: Auslastung
Bremswiderstand

12: Frequenz Sollwert
(nach PID)

13: Eingabewert VIA/Il

14: Eingabewert VIB

15: Ausgang 1 = 100%
Nennstrom

16: Ausgang 2 = 50%
Nennstrom

17: Ausgang 3 = An-
deres als 100%
Nennstrom

ENOa

Fg11 | Max. Frequenz des Pulsausgangs 500-1600 Puls/s | 1 800

Anmerkung 1: Die Lange des Pulses ist festgelegt, die Funktion variabel
Anmerkung 2: Die minimale Frequenz des Pulsausgangs liegt bei 38 Puls/s. Beachten Sie, dass
keine Pulse ausgegeben werden kdnnen, die kleiner als 38 Puls/s sind.
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9.20.2 Invertierung des analogen Ausgangssignals

FBY ¢ Invertierung des analogen Ausgangssignals
FB92  Anzeigebereich der FM-Klemme (4-20 mA Ausgang)

e Funktion
Ausgangssignale tber die FM Klemmen sind analoge Spannungssignale. Ihre Grundeinstellung liegt
in dem Bereich von 0 bis 7,5 VDC.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Invertierung des analogen 0: Ausgangssignal bei 0 - - 1
Ausgangssignals beginnend
FRI ! 1: Ausgangssignal bei
10 V oder 20 mA be-
ginnend
FRY92 Anzeigebereich der FM-Klemme 0-100 % 1 0
(4-20 mA Ausgang)

Anmerkung: Zur Umschaltung auf 0-20mADC (4-20mADC) schalten Sie den FM-Schalter auf die
Schaltposition | um.

Beispiel fur die Einstellung

FBY 1=1, FB92=20 FBY 1=1, FB92=0
(mA) (ms
A ™A

2

m
FBE
- > >
o 100% 0 100%
FBY {=0, FB92=100
F5A =0, FE92=100
A ()
A
Small
Gain
FBS;
FES;
0 100% T H >
0 100%

* Die Invertierung des analogen Ausgangssignals kann mit Parameter F11 eingestellt werden.
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9.21 Anzeige-Parameter
9.21.1 Tastatursperrung und Parametriersperre

Faon Parametriersperre

F30 Sperren der Frequenzvorgabe (iber die Tastatur (FL)

F33 Tastatursperrung (Vorwérts/Riickwérts/ Stopp-Tasten)

FaM Sperren der Not - Halt moglichkeit tiber Bedienfeld

F3s Sperrung der Reset-Funktion tiber das Bedienfeld

F36 Sperrung der Anderungsméglichkeit von El0d / FIOd wahrend des Betriebs

e Funktion
Mit diesen Parametern kénnen Sie die Eingabe der Vorwarts-/Ruckwarts-Tasten und der STOPP-
Taste Uber das Bedienfeld sperren lassen sowie die Mdglichkeit, Parameter zu andern.

Parametereinstellung:

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
an Parametriersperre 0: zulassig - - 0
F II.ID .
1: gesperrt
F1an Sperrung der Frequenzvorgabe uber 0: zulassig - - 0
die Tastatur (FT) 1: gesperrt
q Tastatursperrung (Vorwarts/Ruckwarts/ | 0: zul&ssig - - 0
F33 :
Stopp-Tasten) 1: gesperrt
1 Sperrung der Not-Halt Méglichkeit Uber | 0: zul&ssig - - 0
FaM . :
Bedienfeld 1: gesperrt
-~ Sperrung der Reset-Funktion Giber das | 0: zul&ssig - - 0
F3s . .
Bedienfeld 1: gesperrt
F135 Sperrung der Anderungsméglichkeit 0: zuléssig - - 1
) von [NBd / FRBd wéhrend des Betriebs | 1: gesperrt

Ruckstell-Methode
Nur Parameter F 100 ist dafiir eingerichtet, jederzeit veranderbar zu sein, auch wenn die Einstellung 1
(nicht aktiviert) gewahlt wurde.

9.21.2 Anderung der Anzeigeeinheit

FAO!{  Absolutwerte (in % oder V/A) angezeigt

e Funktion
Mit diesem Parameter wird die Einheit auf der Anzeige verandert.
% <« A(mpere) / V(olt)

Beispiel fur die Einstellung:

Wenn der Frequenzumrichter VF-S11-2037PM (Nennstrom: 17,5 A) mit Nennlast (Volllast)
betrieben wird:

1) Anzeige in Prozent 2) Anzeige in Ampere/Volt

r oo Ausgangss(rom [ 15 Ausgangsslrom

Gle\chspannung

4100 G‘e'chspa""'mg 4200 fomvertertin
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Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FI0 | Absolutwerte (in % oder V/A) angezeigt 0: % - - 0
1: A(mpere) / V(olt)

* Mit Hilfe von F10 { kénnen die folgenden Parameter konvertiert werden.

¢ A-Anzeige Anzeige des Stroms
Thermische Motoriiberwachung Level 1 und 2
EH-, F 3
Gleichstrombremsung Feo i
“Soft-Stall“-Regelung Level 1und 2~ FRD |, F 1S
Unterstromerkennung FB (1
Step-out detection current level F8 i

(for PM motors)
¢ V-Anzeige Anzeige der Spannung

Anmerkung: Eckfrequenzspannung 1 und 2 (ubw, F {T{) wird immer in Volt angezeigt

9.21.3 Anzeige der Motordrehzahl

Foe Multiplikator bei frequenzproportionaler Anzeige
1 Invertierung der frequenzproportionalen Anzeige
Fok Offset der Anzeige

e Funktion
Die Frequenz oder jede andere im Monitor angezeigte Meldung kann frei in
Motordrehzahl, Geschwindigkeit der Last, etc. invertiert werden.

Der Wert, der sich aus der Multiplikation der Betriebsfrequenz mit dem unter F 02 eingestellten Wert
ergibt, wird wie folgt angezeigt:

1) Anzeige der Drehzahl des Motors

Umschalten von der Frequenz (Voreinstellung: 60 Hz) zur Drehzahl 1800 (min-1) (Drehzahl des betriebenen
4P-Motors):

500 | —) | @00
FIo2=000 F02=3000 60x30.00=1800

2) Anzeige der Drehzahl der Last
Umschalten von der Frequenz (Voreinstellung: 60 Hz) zur Drehzahl
(Geschwindigkeit des betriebenen Férderbands: 6m/min-1)

(] = [®@

Fi0e=0.00 F02=0 !0 e0x0.10=6.0

Anmerkung: Dieser Parameter dient der Anzeige des Wertes, der sich aus der Multiplikation der
Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters mit einer Ganzzahl ergibt.
Auch wenn die Drehzahl des Motors abhéangig von den Lastbedingungen schwanken
kann, wird stets die Ausgangsfrequenz angezeigt.

9-63
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Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Multiplikator bei frequenzproportionaler 0,00: freie Einheit- - 0,01 0
FW2 | Anzeige Anzeige ausgeschaltet
0,01-200
FI05 Invertierung der frequenzproportionalen 0: neg. Steigung - - 1
Anzeige 1: pos. Steigun
¢} p gung
F0R [ Offset der Anzeige 0,00-FH Hz 0,01 0,0

Mit Hilfe von F02 kénnen die folgenden Parameter konvertiert werden.

o freie Einheit Frequenzanzeige
Frequenz verwendete Parameter FH, UL, LL, 5 {-5¢7,

FOO, FIDL FO2, FIBT,
FE02, F2O4, F2 11,

F2 13, F24D, F24 ), FR42,
FoG0, F2BD, F2E5, 26,
FERR, F2I0-F215, F2E1-F2TY,
F343, F345, F5O5, F5 43,

FE2, FBM
Beispiel fur die Einstellung, wenn FH ist 80 und F 102 ist 10.00
e atdom aurgom

Bedien- Bedien-
Bedien- A oden A

o A fold feld
800 800) 1000

x Fio2 200
> >
>

0 Ausgangsfrequenz  80Hz 0 Ausgangsfrequenz  80Hz

Fio2

0 Ausgangsfrequenz  80Hz

9.21.4 Anderung der Frequenz-Schrittweite

Fon Frequenz - Schrittweite #1 bei Sollwerteingabe ber Bedienfeld
FoB Frequenz - Schrittweite #2 bei Sollwerteingabe (iber Bedienfeld

e Funktion

Mit diesen Parametern wird die Schrittweite eingestellt, um die sich der Sollwert oder der Frequenz-
Istwert der Standardanzeige bei Driicken der AUF- oder AB-Taste jeweils verandert, um einen
Sollwert Uber das Bedienfeld einzugeben.

Anmerkung 1: Die Einstellungen unter diesem Parameter werden nicht wirksam, wenn die freie
Einheit-Auswahl (F 102) aktiviert ist.

Anmerkung 2: Wenn Sie die AUF-Taste auf dem Bedienfeld mehrmals driicken, um die Frequenz zu
erhdhen, wobei Parameter F 107 auf jeden anderen Wert als O eingestellt sein muss, wird bei
Uberschreiten von FH (Max. Frequenz) der ,HI*-Alarm ausgegeben, und die Frequenz steigt nicht

weiter.
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- Wenn F07 nicht auf 0,00 und F7CH nicht auf O (deaktiviert) eingestellt ist

Unter normalen Umsténden erhéht sich der Frequenz-Sollwert Giber das Bedienfeld in Schritten von
0,1Hz bei jedem Driicken der AUF-Taste. Wenn F 101 nicht auf 0,00 eingestellt wurde, erhéht sich der
Frequenz-Sollwert bei jedem Driicken der AUF-Taste um den unter Parameter F 101 eingestellten
Wert. Genauso verringert sich bei jedem Driicken der AB-Taste der Frequenz-Sollwert um den unter
Parameter F107 eingestellten Wert.

In diesem Fall verandert sich die Ausgangsfrequenz in der Standard-Anzeige Ublicherweise in
Schritten von 0,1Hz.

- Wenn F07 nicht auf 0,00 und F10HB nicht auf O (deaktiviert) eingestellt ist

Der im Bedienfeld angezeigte Wert kann auch schrittweise veréndert werden.

Ausgangsfrequenz in der g

Standard-Anzeige - Interne Ausgangsfrequenz X 30!
Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-

ung | stellung

F1 Frequenz - Schrittweite #1 bei Sollwert- 0,00: ausgeschaltet Hz 0,01 0

eingabe Uber Bedienfeld 0,01-FH
£ Frequenz - Schrittweite #2 bei Sollwert- 0: ausgeschaltet - 1 0
" | eingabe tiber Bedienfeld 1-255

Beispiel der Einstellung #1:

Wenn F1071=10,00 (Hz):

Die Uiber das Bedienfeld eingestellte Frequenz (FL) verandert sich bei jedem Driicken der AUF-Taste
in Schritten von 10,0Hz: 0.0 — 20,0 — 60,0(Hz). Diese Funktion ist sehr leicht anzuwenden, wenn
die Last mit Grenzfrequenzen betrieben wird, die in Schritten von 1Hz, 5Hz, 10Hz, usw. verandert
werden kénnen.

Beispiel der Einstellung #2:

Wenn F107=1,00 (Hz) und F108=1:

Bei jedem Driicken der AUF-Taste verandert sich die Frequenzeinstellung FL in Schritten von 1Hz:
0— 1— 2— ...— 60 (Hz). Ebenso verandert sich die iber das Bedienfeld eingestellte Frequenz
in Schritten von 1. Verwenden Sie diese Einstellungen, um Dezimalbriiche auszublenden, so
verandert sich auch der auf dem Bedienfeld angezeigte Wert in Schritten von 1. Verwenden Sie
diese Einstellungen um Dezimalbriche auszublenden.
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9.21.5 Anderung eines Wertes der Standardanzeige

Fie Auswahl eines Wertes fir die Standardanzeige

e Funktion
Dieser Parameter wird verwendet, um das Anzeigeformat zu dndern, das beim Einschalten der Strom-
versorgung erscheint.

Anderung des Anzeigeformats wahrend der eingeschalteten Stromversorgung

Bei eingeschalteter Stromversorgung erscheint in der Standardanzeige der Frequenz-Ist-Wert
(Standardvoreinstellung) im Format 0.0 oder OFF. Dieses Format kann durch Einstellen von
Parameter £ {0} auf jedes andere Anzeigenformat verandert werden. Im neuen Format wird jedoch

kein zugewiesenes Vorzeichen wie £ oder L angezeigt.

Parameter einstellen

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Auswahl eines Wertes, der wahrend 0: Frequenz-Ist-Wert - - 0
des Betriebes in der Standardanzeige (Hz/freie Einheit)
erscheint 1: Frequenzsollwert

(Hz/freie Einheit)

2: Ausgangsstrom
(%/A)

3: Nennstrom (A) des
Umrichters

F1i@ 4: Lastfaktor (%)

5: Ausgangsleistung
(%)

6: Kompensierte
Frequenz
(Hz/freie Einheit)

7: optionale Anzeige
durch eine externe
Steuerungseinheit
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perren der Betriebsbereitschaft

F1 9 Sperren der Betriebsbereitschaft des Umrichters bei abgeschalteter Sollwert-

Freigabe ST

e Funktion
Wenn die Sollwert-Freigabe ST abgeschaltet wurde, wird der Frequenzumrichter neu starten, sobald
die Sollwert-Freigabe ST wieder zugeschaltet wird. Mit diesem Parameter kénnen Sie den Umrichter

so einstellen, dass, selbst wenn ST wieder zugeschaltet wurde, der Betrieb solange nicht gestartet
wird, bis die RUN-Taste gedrickt wird.

Para-

Ein- | Auf- | Grund-
meter | Beschreibung

Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
- 1

Sperren der Betriebsbereitschaft des 0: zulassig
Umrichters bei abgeschalteter Sollwert- | 1: gesperrt
F119 | Freigabe ST (Umrichter kann bei
erneutem Zuschalten von ST nicht
wieder gestartet werden.

9.21.7 Runterlauf bei Stopp iliber Bedienfeld

Fe! Runterlauf bei Stopp tiber Bedienfeld

e Funktion

Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, wie der Motor, der zuvor durch Driicken der RUN-Taste
gestartet wurde, nun durch Driicken der STOPP-Taste gestoppt werden soll.

1)Runterlauframpe

Der Motor kommt {iber die unter dE eingestellte Runterlaufzeit (oder FSl { oder F& { {) zum
Stillstand.

2)Freier Motorauslauf

Der Frequenzumrichter schaltet die Versorgungsspannung zum Motor aus. Der Motor kann in
Abhangigkeit von der Last noch einige Zeit weiterlaufen und kommt dann zum Stillstand.

Parameter einstellen
Para-

Ein- | Auf- | Grund-

meter | Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
F12 1 Runterlauf bei Stopp tber Bedienfeld 0: Runterlauframpe - - 0

1: freier Motorauslauf
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9.22 Kommunikations-Parameter
9.22.1 Einstellen der allgemeinen Parameter

FBOD Ubertragungsrate der Schnittstelle
FAO { Paritat

FBOZ Umricht-ldentifikationsnummer
FBO3  Zeitverzégerung bei Kommunikationsfehlern

FBOS Daten-Sendezyklus

FADR Kommunikation Umrichter-zu-Umrichter

FB (i Referenzwert1 bei Kommunikation Umrichter-zu-Umrichter
FB 2 Referenzfrequenz 1

FB 3 Referenzwert 2

FB ™ Referenzfrequenz 2

FB2S Auswahl des Kommunikationsprotokolls

FB Block write data 1
FB! Block write data 2
FBS Block read data 1

FBW  Block read data 2 Anderungen an einigen der

FB11  Block read data 3 Kommunikationsparameter werden
FBW  Block read data 4 erst nach Reset oder Ausschalten der
FB19 Block read data 5 Netz-Spannung libernommen.

FBAD Freie Anmerkungen

o Funktion

Die Frequenzumrichter der Serie VF-S11 kdnnen uber die Schnittstellen RS232C oder RS485 an
einen Host-Computer, eine Steuerung usw. (nachfolgend als ,Computer” zusammengefasst)
angeschlossen werden. Hierdurch ist ein Netzwerkbetrieb méglich.
<Funktion zum Anschliefen mit einem Computer>

Es werden Daten zwischen Frequenzumrichter und Computer ausgetauscht.

1) Der Betriebszustand des Frequenzumrichters wird liberwacht

(z. B. Ausgangsfrequenz, Strom und Spannung)
2) Befehlsausgabe an den Frequenzumrichter (z. B. Befehle zum Starten und Stoppen)
3) Einlesen, Andern und Schreiben von Parametereinstellungen des Frequenzumrichters

<RS232C-Kommunikation>
Es werden Daten zwischen einem Computer und einem Frequenzumrichter ausgetauscht.

<RS485 Kommunikation>
Es werden Daten zwischen einem Computer und jedem angeschlossenen Frequenzumrichter
ausgetauscht.

* Die folgenden Gerate und Kabel sind als Option firr die gemeinsame serielle Dateniibertragung
erhaltlich.
RS232C-Konverter (Ausfiihrung: RS20035)
RS485-Konverter mit Klemmenbrett (Ausfiihrung: RS4001Z, RS40027)
Kommunikationskabel (Typ: CAB0011 (1 m), CAB0013 (3 m), CAB0015 (5 m))

. Kabel mit integriertem RS485-Konverter(Ausfiihrung: RS4003Z)
Dieses Produkt benétigt keine Zwischenverbindungskabel, da diese eingebaut sind.
Anmerkung1: Die Entfernung zwischen einem Frequenzumrichter und einer optionalen

gemeinsamen seriellen Einheit sollte 5 m nicht tberschreiten.
Anmerkung2: Stellen Sie die Dateniibertragungsrate auf 9600bps oder weniger ein bei einer
Datenlbertragung zwischen RS4001Z und Frequenzumrichter.

Kommunikationsparameter (gemeinsame serielle Optionen) Dateniibertragungsrate, Paritatstyp, ID-
Nummer des Frequenzumrichters und Auslésezeit bei einem Dateniibertragungsfehler kdnnen mit
Hilfe des Bedienfeldes oder der Kommunikationsfunktion gedndert werden.
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zu schreibende Daten 1

Befehlsinformation 1
Befehlsinformation 2
Frequenz-Sollwert

: Ausgangsdaten Uber
Klemmensteuerung
analoge Kommunika-
tionsausgabe

Pob=2Q

a

Para- Ein- | Auf-| Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FHOD | Ubertragungsrate der Schnittstelle | 0: 1200 baud - - 3
1: 2400 baud
2: 4800 baud
3: 9600 baud
4: 19200 baud
FBO ! | Paritat 0: keine Paritat - - 1
1: gerade
2: ungerade
FBOZ | Umrichter-Identifikationsnummer 0-255 - 1 0
Bis zu 64 Umrichter kénnen Uber die
Schnittstelle angesprochen werden.
FBO3 | Zeitverzégerung bei 0-100 s 1 0
Kommunikationsfehlern (Zeit, nach
der bei einem Kommunikationsfehler
Uber die Schnittstelle eine
Fehlermeldung generiert wird)
FHOS | Daten-Sendezyklus 0,0-2,0 s 0,1 0
FBOR | Kommunikation 0: Slave: (0 Hz Vorgabe - - 0
Umrichter - zu - Umrichter im Fehlerfall des
Masters)
1: Slave: (konstanter
Betrieb auch im Feh-
lerfall des Masters)
2: Slave (Nothalt im
Fehlerfall des
Masters)
3: Master (Ubertragung
der Sollwertvorgabe)
4: Master (Ubertragung
der Ausgangsfre-
quenz)
FB{{ [b. Kommunik. Umrichter-zu- 0-100 % 1 0
Umrichter Referenzwert 1
FH {2 [Referenzfrequenz 1 0,0-500 Hz [ 011 0
FB {3 [Referenzwert 2 0-100 % 1 100
FR 4 | Referenzirequenz 2 0,0-500 Hz | 01 *
FBZ9 |Auswahl des 0: Protokoll des - - 0
Kommunikationsprotokolls Toshiba Umrichters
1: Protokoll des
Modbus RTU
FBTD | Blocktransfer keine Auswahl - - 0

Anderungen an einigen der Kommunikationsparameter werden erst nach Reset oder
Ausschalten der Netz-Spannung libernommen.
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Para- Ein- | Auf-| Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
FB1! | Blocktransfer siehe Parameter F870 - - 0
zu schreibende Daten 2
FBTS | Blocktransfer 0: keine Auswahl - - 0
zu sendende Daten 1 1: Statusinformation
2: Ausgangsfrequenz
3: Ausgangsstrom
4: Ausgangsspannung
5: Warninformation
6: PI- Ruckfihrungs-
wert
7: Eingangsklemme
8: Ausgangsklemme
9: VIA-Klemmen-
steuerung
10: VIB-Klemmen-
steuerung
FBIE | Blocktransfer siehe Parameter FB15 - - 0
zu sendende Daten 2
FB17 | Blocktransfer siehe Parameter FH S - - 0
zu sendende Daten 3
FEH |Blocktransfer siehe Parameter FA1S - - 0
zu sendende Daten 4
FB9 | Blocktransfer siehe Parameter FB15 - - 0
zu sendende Daten 5
FBED | Freie Anmerkungen 0-65535 - 1 0
FHS0 | Parameter fiir Option 1 0-65535 - 1 0
= Deaktiviert: Der Frequenzumrichter wird nicht ausgeschaltet, auch nicht bei einem
Kommunikationsfehler.
Fehler: Der Frequenzumrichter gibt bei einem Kommunikationsfehler eine Fehlermeldung

aus (ErrS blinkt in der Anzeige).

Anderungen an einigen der Kommunikationsparameter werden erst nach Reset oder
Ausschalten der Netz-Spannung libernommen.
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9.22.2 Verwenden von RS232C/RS485 Konvertern

Einstellung der Datentibertragungsfunktionen

Die Uber das Netzwerk eingegebenen Befehle (RUN/STOPP) und Frequenzen haben Vorrang
vor Befehlen, die iber das Bedienfeld oder Klemmenblock eingegeben werden. Die tber die
Kommunikationsfunktion eingegebenen Befehle/Frequenzen kénnen unabhéngig von der
Einstellung unter Parameter Lfid (Befehlsvorgabe (iber ...) oder Parameter FIi0d
(Frequenzvorgabe Uber ...) aktiviert werden.

Wenn mehrere Umrichter miteinander angeschlossen werden, wird Parameter L10d auf einen
Wert von 4 (serielle Kommunikation) eingestellt, damit der Slave-Umrichter die Frequenz-
Signale des Master-Umrichters als Frequenzvorgaben erkennt.

Wenn die Funktion der Eingangsklemme auf 48 eingestellt wurde: SC/LC (Serielle/lokale

Auswahl) kann der Frequenzumrichter mit den externen Eingaben unter Parameter LN0d oder
den Einstellungen unter Parameter FIIBd betrieben werden.

Datenuibertragungspezifikation:

Punkt Spezifikation
Dateniibertragungsschema | Halbduplex
Anschlussschema Zentrale Steuerung
Synchronisationsschema Asynchron
Datenlbertragungsrate Voreinstellung: 9600 Baud

(Parametereinstellungen)
Zur Verfugung stehen 1200, 2400, 4800, 9600
und 19200 Baud

Zeichenlbertragung ASCII-Modus ... JIS X 0201, 8 Bit, (fest, ASCII)
Binarcode ... Binarcode, 8 Bit (fest)

Stoppbitlange Empfangen (Frequenzumrichter): 1 Bit,
Senden (Frequenzumrichter): 2 Bit

Fehlererkennung Paritat: Zur Verfugung stehen Gerade,

Ungerade und Keine Paritat (Uber Parameter-
einstellungen), Prifsumme
Zeichenilbertragungsformat | Empfangen: 11 Bit, Senden: 12 Bit
Reihenfolge der Bit-Uber- Niederwertige Bit zuerst

tragung
Dateniibertragungsblock- Variabel bis zu maximal 17 Byte
lange
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Anschlussbeispiele fur RS485-Datenuibertragung

<Anschlussbeispiel>

Host-Computer

Option
L] ] [ 5
VF-811 VF-S11 VF-811 | =========== VF-S11
<Selektive Datentibertragungen>
Wenn ein i vom Hostrechner an den FreqL ichter Nr. 3 gesendet wird
e Kabel
... Daten (Host -> Umrichter)
22 Antwortdaten (Umniter
- R Host-Computer.
'Y . e
Ao peovTw s LW ) 1 I
yi vl vll’ .8 Y
511 80.00] W |51 No.0f| W [s11 Moo W [s11 Moo 770 so| ¥
c c c c
o L o o
S S S S
g g g g
] o )
> > > >
“Verworfen”:

Bei Empfang der Daten des Hosts fiihren nur die Frequenzumrichter die
vorgesehene Aktion aus, deren ID-Nr. angegeben ist. Alle anderen
Frequenzumrichter verwerfen die Daten und wechseln zum Status “Betriebsbereit’,
um die néchsten Daten empfangen zu ksnnen.

Sie das zum igen von Kabeln.

1) Der Host-Computer sendet Daten an alle Frequenzumrichter im Netzwerk.

2) Nach dem Empfang der Daten vom Host-Computer tberpriift jeder Frequenzumrichter die
in diesen Daten enthaltene ID-Nummer des Frequenzumrichters.

3) Nur der Frequenzumrichter mit der in den Daten enthaltenen ID-Nummer (in diesem Fall
Nr. 3) decodiert den Befehl und fiihrt den entsprechenden Vorgang aus.

4) Der Frequenzumrichter Nr. 3 sendet die Ergebnisse der Datenverarbeitung zusammen mit
seiner ID-Nummer an den Host-Computer.

5) Es reagiert also nur der Frequenzumrichter Nr. 3 auf den Betriebsfrequenzbefehl des
Hostrechners.

9.23 Parameter fiir Optionen

FBAG Parameter fiir Option 1
FBY { Parameter fiir Option 2
FB32 Parameter fiir Option 3
FBY93 Parameter fiir Option 4
FBO4 Parameter fiir Option 5

Diese Parameter kénnen erst dann verwendet werden, wenn spezielle optionale Zusatzteile installiert
wurden. Verwenden Sie diese Parameter nicht ohne diese Zusatzteile.
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9.24 Permanentmagnetische Motoren

Fa 0 Definition der Uberstromgrenze bei Asynchronlauf eines PM - Motors.
Fg Definition der Ansprechzeit der Uberstrom - Meldung bei Asynchronlauf

eines PM - Motors.

o Funktion

Wenn Permanentmagnetmotoren (PM Motoren) asynchron laufen, sich der Strom erhéht und dabei
iber dem unter Parameter F9 {0 eingestellten Wert ansteigt ( fiir die unter Parameter F9 { |
eingestellte Dauer ), dann wird der Frequenzumrichter auf Stérung gehen und die Fehlermeldung

,sout” anzeigen.

Para- Ein- | Auf- | Grund-
meter Beschreibung Einstellungen heit | 16s- ein-
ung | stellung
Fg g | Definition der Uperstromgrenze bei 10-150 % 1 100
Asynchronlauf eines PM - Motors.
Definition der Ansprechzeit der 0,0: keine Erkennung s 1 0,0
F3{! | Uberstrommeldung bei Asynchronlauf |0,1-25
Eines PM - Motors.
F3 {2 [Selbsterregung g-Achse 0,00-650,00 mH 10,01 0,00

Anmerkung 1: Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Héndler, falls der Frequenzumrichter nicht mit dem

eingesetzten Permanentmagnet - Motor kompatibel ist.

Anmerkung 2: Der Frequenzumrichter kann in einigen Féllen ein Asynchronverhalten nicht erkennen.
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10. Monitorebene
10.1 Monitorebene

Aus der Statusanzeige gelangen Sie in die Monitorebene, indem Sie die MODE-Taste

2x hintereinander betétigen.

Beschreibung Taste Anzeige Erklarung
Standardanzeige [z hier: Anzeige der Ist-Frequenz
Automatik-Funktion 1 MODE ALUH Erster Parameter in der Programmierebene
Frequenzistwert MODE FEON Anzeige des Frequenzistwertes
Drehrichtung - Fr-F Anzeige der Drehrichtung
Frequenzsollwert - FBO.O Anzeige des Frequenzsollwertes
Ausgangsstrom - £en Anzeige des Ausgangsstromes
Anzeige in % oder als Absolutwert
Eingangsspannung - Yoo Anzeige der Eingangsspannung
Anzeige in % oder als Absolutwert
Ausgangsspannung - ] Anzeige der Ausgangsspannung
Anzeige in % oder als Absolutwert
Drehmoment - q GO Anzeige des Drehmoments
Anzeige in %
Drehmomentwirkstrom - c q0 Anzeige des Drehmomentwirkstroms
Anzeige in % oder als Absolutwert
Lastfaktors - LB Anzeige des Lastfaktors des Umrichters
Anzeige in %
Auslastung - r 50 Anzeige der Auslastung des Bremswiderstandes
Bremswiderstand Anzeige in %
Eingangsleistung - h HO Anzeige der Eingangsleistung
Anzeige in kW
Ausgangsleistung - H HE Anzeige der Ausgangsleistung
Anzeige in kW
Ausgangsfrequenz - OBGO Anzeige der Ausgangsfrequenz
Anzeige in Hz/freie Einheit
Eingangsklemmen - oot | Ansteuerung Klemmen von links nach rechts: S3, S2,
S1,RST,R, F
«=Aus, (=Ein
Ausgangsklemmen - N Ansteuerung Klemmen von links nach rechts: FL,
OUT, RY
1= Aus, | =Ein
CPU - Version 1 - u {03 Anzeige der CPU — Version 1
CPU - Version 2 - iE] Anzeige der CPU — Version 2
Speicher - Version - uEl ! Anzeige der Speicher - Version
PID-Riickfiihrung - d50 Anzeige der PI-Riickfiihrung
Frequenz-Sollwert (nach - B0 Anzeige des Frequenz-Sollwertes (nach PID)
PID)
aufgenommene Energie - kBS Anzeige der aufgenommenen Energie (8.8 | = 1kWh)
abgegebene Energie - H75 Anzeige der abgegebenen Energie ( {101 = 100 kWh)
Nennstrom - R 1B5 | Anzeige des Nennstroms
Letzter Fehler - 0034 { | Blinkt alternierend: Letzter Fehler (1) und die
Fehlerkennung
Vorletzter Fehler - OHee Blinkt alternierend: Vorletzter Fehler (2) und die
Fehlerkennung
Drittletzter Fehler B 0PI | Blinkt altemierend: drittletzter Fehler (3) und die
Fehlerkennung
Viertletzter Fehler - nErr&Y | Blinkt alternierend: Viertletzter Fehler (4) und die

Fehlerkennung
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Beschreibung Taste Anzeige Erkléarung

Betriebsstunden- - nloo Ansteuerungsklemmen von links nach rechts:

Warnung Betriebsstunden-Zahler, Leistungsteil des
Kondensators, Steuerkreis-Kondensator, Luftung
| = Ein, « =Aus

Betriebsstunden - E 018 [Anzeige der Zeit, in der der Umrichter eine Frequenz
ausgegeben hat.

Standardanzeige MODE BO.O Anzeige der Ist-Frequenz

10.2 Meldungen und Anzeigen
10.2.1 Fehler- und Warnmeldungen

S11-Frequenzumrichter tberwachen sich wéhrend des Betriebes selbsténdig und sind somit weitest-
gehend vor Falschbedienung, Uberlastung etc. geschiitzt. Lediglich der normale Betriebsablauf wird
unterbrochen und eine entsprechende Fehlermeldung ausgegeben.

Folgende Fehlermeldungen sind méglich:

Fehlermeldung Bemerkungen

oC | Uberstrom beim Hochlauf des Motors.

Abhilfe: Versuchen Sie, die Hochlaufzeit zu erhdhen (Parameter RED),
Taktfrequenz F300 senken. Uber F30 { kann ein automatischer
Neustart unternommen werden.

o2 Uberstrom beim Runterlauf des Motors.
Abhilfe: Versuchen Sie, die Runterlauframpe zu verlangern
(Parameter dE[)

Uberstrom bei konstanter Drehzahl, evtl. verursacht durch zu hohe
Lastaufschaltung.

3|
[l
Ly

Uberstrom bei Einschalten des Gerétes, Fehler auf der Ausgangsseite
des Gerates

]
[
e

Abhilfe: Uberpriifen Sie den Motor auf Kurzschliisse. Stellen Sie
sicher, dass bei Verwendung eines Hochfrequenzmotors
entsprechende Parameter richtig gesetzt sind (ul). Uberpriifen Sie die
Verbindungsleitungen zum Motor.

;] Uberstrom auf der Bedienseite beim Starten des Gerites.

Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Vertragshandler.

EPH | Eingangsleistungsteil meldet fehlende Spannung. Bitte tiberpriifen Sie
die Verbindungen. Eventuell kann die Programmierung von FEOH
Abhilfe schaffen.

EPHO Ausgangsleistungsteil meldet fehlende Phase. Bitte Uberpriifen Sie
die Verbindungen zum Motor. Eventuell kann die Programmierung
von FEOS Abhilfe schaffen.

or Uberspannung beim Hochlauf des Antriebes.

Abhilfe:

Evtl. Netzdrosseln verwenden.

Eventuell kann die Programmierung von F302 Abhilfe schaffen.
Uber FIA0 | kann ein automatischer Neustart unternommen werden.
oPe Uberspannung wahrend des Runterlauf des Antriebes.

Abhilfe: Runterlaufzeit dEC verlangern.

Bremswiderstand verwenden. Bremswiderstand mit geringerem
Ohmwert verwenden. Sind F304 und FI09 aktiviert?

Evtl. Netzdrosseln verwenden.
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Fehlermeldung

Bemerkungen

oP3 Uberspannung wahrend konstanter Drehzahl des Antriebes.
Ist der Umrichter zu schwach ausgelegt?
Evtl. Netzdrosseln verwenden.
Geht der Antrieb trotz kontinuierlicher Geschwindigkeit in den
generatorischen Betrieb? => Bremswiderstand verwenden.
Bremswiderstand mit geringerem Ohmwert verwenden.
oL Der Frequenzumrichter wurde Uber die zuléssige Zeitdauer hinweg
Uberlastet.
Evtl. RLL verlangern. Evtl. DC—Bremswirkung und DC-Bremszeit
verringern. Uber F30 | kann ein automatischer Neustart
unternommen werden. Eventuell kann die Programmierung von F30¢2
Abhilfe schaffen.
oe Der Motor wurde Uber die zuléssige Zeitdauer hinweg Uberlastet.
Eventuell kann die Programmierung von 0L und khr Abhilfe
schaffen.
OLr Thermische Uberlastung des Bremswiderstandes
Abhilfe: VergroRem Sie die Zeiten zwischen den einzelnen
Bremszyklen. Versuchen Sie, die Runterlaufzeit heraufzusetzen
(Parameter dEL). Bremswiderstand mit gréRerer Leistung verwenden
und FA08 anpassen.
OH Die zulassige Temperatur des Kihlkérpers wurde Uberschritten.
Sind alle Lufter in Ordnung? Ist die Umgebungstemperatur zu hoch?
Sind eventuell warmeabstrahlende andere Komponenten in der Néhe
des Umrichters?
OH2 Externer thermischer Fehler
Uberpriifen Sie die externen angeschlossenen Gerite.
E Ein NOT — HALT-Befehl wurde gegeben. (Der Umrichter behandelt
dieses Ereignis wie eine Betriebsstérung.)
Ein Reset muss erfolgen.
EEP | EEPROM-Fehler 1. Umrichter bitte einschicken.
EEPZ EEPROM-Fehler 2.
EEPS EEPROM-Fehler 3.
Errd RAM — Fehler. Umrichter bitte einschicken.
Errd ROM — Fehler. Umrichter bitte einschicken.
ErrH CPU — Fehler. Umrichter bitte einschicken.
ErrS Unterbrechung der Kommunikation zwischen Umrichter und einer
externen Einheit (z. B. SPS).
Abhilfe: Uberpriifen Sie die Kontakte des verwendeten
Schnittstellenkabels.
Err Stromerkennungs-Fehler
E--B Formatfehler durch optionalen Steuerblock
[ Fehler in der Betriebsart ,Unterstromerkennung“: Fehler gewollt?
Steht der Wertin FB {{, FB {2 richtig? Programmieren Sie F& {2.
Ansonsten Umrichter bitte einschicken.
WP Unterspannungsfehler
Entspricht die Versorgungsspannung den Anschlusswerten des
Frequenzumrichters ? Eventuell kann die Programmierung von F302
oder FEZ7 Abhilfe schaffen. Uber F30 { kann ein automatischer
Neustart unternommen werden.
= Das zuldssige Drehmoment des Motors wurde Uberschritten.
Uberpriifen Sie das System.
EF2 Kurzschluss gegen Erde
Uberpriifen Sie die Ausgangsphasen und den Motor auf Erdschluss.
oc F Uberstrom beim Hochlauf des Motors
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Fehlermeldung Bemerkungen
ater Uberstrom beim Runterlauf des Motors
L Uberstrom bei konstanter Drehzahl
Ebn Fehler bei der Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fur die

Vektorregelung. Uberpriifen Sie bitte die Einstellungen in den
Parametern FHO { bis FHOB.

Betrégt der Unterschied zwischen den Nennleistungen des Motors
und des Umrichters mehr als 2 Baugréen?

Ist das Motorkabel zu klein dimensioniert? Stellen Sie sicher, dass die
Motorwelle nicht durch duRere Einflisse bewegt wird.

EEYF Typenfehler des Umrichters
Setzen Sie E4F aufb.
E- {1 Die Taste RUN oder die Taste STOP ist fiir Ianger als 20 s gedriickt.
E- H VIA-Kabelbruch
E- 8 Kommunikationsfehler zwischen den CPUs.
E-20 Fehler bei der Uberwachung der U/f-Kennlinienwahl
E-C ! CPU-Fehler 2.
Couk Step-out (nur fur PM-Motoren)
nErr kein Fehler

10.2.2 Betriebsanzeigen

Betriebsanzeigen Bemerkungen
OFF Reglerfreigabe ST fehlt
NoFF Unterspannung im Hauptkreis
rerd Automatischer Anlauf nach Fehler. (Uber F30 { kann ein
automatischer Neustart unternommen werden.)
CLr Nach einem Fehler und anschlieRendem einmaligen Betatigen der

Stopp-Taste: Quittieren ist jetzt vorbereitet, bitte nochmals die
Stopp-Taste betatigen.

Err i Fehler bei Frequenzeinstellung. Die Einstellpunkte liegen zu dicht
beieinander.
EOFF Wenn Sie Uber die Tastatur einen Nothalt und Reset (EMG)

erzwingen méchten, ist die Stopp-Taste zu betétigen: Nothalt und
Reset ist jetzt vorbereitet, bitte nochmals die Stopp-Taste betéatigen.
Ht/ Lo Es wurde versucht, einen Wert innerhalb der Programmierung zu
setzen, welcher die Ober- bzw. Untergrenze der méglichen Werte
Uber- bzw. unterschreitet.

db Anzeige der Ausfilhrung eines DC-Bremsvorganges bzw. eines zur
Zeit ausgefuhrten Motorwellenhaltebetriebes mittels der DC —
Funktion.
in ik Uberpriifen Sie die Einstellungen in den Parametern FBGD bis
803
Akn Anzeige der Ausfiihrung des Autotunings.
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Anzeigen des Bedienfeldes wahrend des Betriebes

Warnanzeigen Bemerkungen
L Uberstromwarnung
P Uberspannungswarnung
L Uberdrehmomentwarnung
H Ubertemperaturwarnung

Bei zwei oder mehr gleichzeitig auftretenden Warnmeldungen werden die Anzeigen
hintereinander aufgezeigt, z. B. LPLH. Die Reihenfolge von links nach rechts dokumentiert
die zeitliche Reihenfolge des Auftretens der Warnungen.

A VORSICHT!

Vor einem Neustarten des Gerdtes muss die Fehlerursache beseitigt werden!
Haufiges Neustarten ohne Behebung der Fehlerursachen kann eine Beschadigung des
Gerétes zur Folge haben oder verringert die Lebensdauer des Gerétes.

Zum Quittieren der Fehlermeldung driicken Sie zweimal die Taste [Stop/Reset] oder
aktivieren Sie die Klemme RES.

Ein Quittieren der Fehlermeldung durch Abschalten der Versorgungsspannung ist
nicht empfehlenswert. Wiederholtes Quittieren Giber Abschalten des Gerates kann den
Frequenzumrichter oder Motor beschéadigen.
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11. Technische Daten

Spannungsklasse 1ph 200V, 3ph 200V, 3ph 500V
Empf. Motor-Nennleistung [kW] 025 | 04 | 055 | 075 | 15 | 22 | 4 | 55 | 75 | 11 [ 15
Netzspannung Typ VFS11/VFS11S
1 ph 230V VFS11S- 2002 - 2004 2007 2015 2022 - - - - -
T ..WP PL PL PL PL PL
B [ 3ph200v VFS11- 2002 | 2004 | 2005 | 2007 | 2015 | 2022 | 2037 | 2055 | 2075 | 2110 | 2150
= .WN PM PM PM PM PM PM PM PM PM PM PM
3 ph VFS11- - 4004 - 4007 4015 4022 4037 4055 4075 4110 | 4150
400V/500V. ..WP PL PL PL PL PL PL PL PL PL
Leistung (kvA) | Pei220V 06 13 1,4 18 3.0 4,2 6,7 10 13 21 25
é Anm. 1 bei 440V - 11 liph/3pn 18 3.1 4.2 7.2 1 13 21 25
S bei 1,5 3,3 [3,3/3,7] 48 8,0 1" 17,5 | 27,5 33 54 66
& Ausgangs- 200..240V | (1,5) | (3,3) | (33) | (44) | (7,9) (10) | (16,4) | (25) (33) (49) (60)
© | nennstrom [A]
@ | Anm. 2 bei - 1,5 - 2,3 41 55 9,5 14,3 17 27,7 33
980500V | () | (19 [ () [ @D [ BN | 6 | @6 [ (13) | (17) | 25) | (30)
é ﬁ Netz-/Eingangsspannung 1ph & 3ph 200 bis 240V 50/60Hz, 3ph 380 bis 500V 50/60Hz
e
23 Spannungstoleranzen Spannung +10%,-15% (£10% bei kontinuierlicher Belastung (100% Last), Frequenz +5%
Steuerungsart Sinusbewertete Pulsweitenmodulation (PWM)
Ausgangsnennspannung Einstellbar von 50 bis 600 V unter Anpassung der Netzspannung
& [ Ausgangsfrequenz 0.5 bis 500Hz, Maximale Frequenz: 30 bis 500Hz
_é Frequenzvorgabe 0.1Hz: Einstellung am Bedienfeld, 0.2Hz: analoge Eingénge (bei max. Frequenz von 100Hz)
< | Frequenzgenauigkeit fur digitale Sollwerte: +0.01% bezogen auf die max. Ausgangsfrequenz (-10 to +60 °C)
::, fiir analoge Sollwerte: +0.5% bezogen auf die max. Ausgangsfrequenz (25°C+10°C)
S | Spannungs-/Frequenz- U/f Kennlinie konstant, Vektorregelung, automatische oder manuelle Spannungsanhebung,
& | kennlinien Energiesparfunktion
Uberlastbarkeit 150% fiir 60s
Analoge Frequenzvorgabe Eingebautes oder externes Potentiometer (1...10kOhm),0...10Vdc, 4...20mA DC
Startfrequenz/ Einstellbereich 0 bis 10Hz / bis zu 3 Frequenzspriinge kénnen eingestellt werden.
Frequenzspriinge
Taktfrequenz fir PWM Pulsweitenmodulation Taktfrequenz Einstellbereich 2.0 bis 16.5kHz (Grundeinstellung bei 12kHz)
Hochlauf-/Runterlaufzeiten 0,1 bis 3200 Sekunden, umschaltbar zwischen Hoch-/Runterlaufzeit 1, 2 und 3, vers_t_:hiedene
Rampenformen wahlbar. Einstellen der schnelleren Runterlauframpe wahlweise mit Ubererregung
c (abhéngig oder unabhéngig von P FB2h)
2 | automatischer Wiederanlauf Wiederanlauf nach Fehler/Spannungsausfall, bis zu 10 Anlaufversuche einstellbar
2 | Brems- 1 ph 200V eingebauter Bremschopper, externer Bremswiderstand erhaltlich (optional), Not - Halt, autom. Einfallen
g betrieb der Gleichstrombremse
E Gleichstrombremse einstellbar von 0 bis zur Maximalfrequenz, Intensitat: 0 bis 100%, Zeit: 0 bis 20 Sekunden
-2 [ Eingangsklemmen 8 digitale Eingangsklemmen, belegbar mit bis zu 65 verschiedenen Funktionen
g Funktionen wahlbar
Ausgangsklemmen 1 digitale Ausgangsklemme + 1 RelaisschlieRer + 1 Relaiswechsler mit bis zu 58 verschiedenen
Funktionen (wahlbar) Funktionen belegbar
Ausgang fur Analoger Ausgang: (1mADC Vollausschlag Messgerét oder 10V DC Vollausschlag Messgerat / AC
Frequenzanzeige/ Voltmeter, 22.5% Strom Max. 1mADC, 10 V DC Vollausschlag), 4 bis 20mA/0 bis 20mA Ausgang
Stromanzeige
Schutzfunktionen Ansprechschwelle ,Soft-Stall*-Regelung, Stromgrenze, Uberstrom, Ausgangskurzschluss,
c Uberspannungen, Unterspannungen, Spannungsgrenze, Erdungsfehler, Phasenfehler Eingangsseite,
2 Phasenfehler Ausgangsseite, Uberlastschutz durch thermische Motoriiberwachung, Uberlast der Geréate
2 beim Start (5.5kW oder groRer), Drehmomentgrenze beim Start, Unterstrom, Uberhitzung,
< Betriebsstunden-Zahler, Lebensdauer-Zahler, Nothalt, Uberstrom/Uberlast Bremsw iderstand, Voralarme
*Z Schutz bei kurzzeitigen Automatischer Wiederanlauf, “Non-Stop-Control” nach kurzzeitigen Spannungsausféllen
5 | Spannungsausféllen
S [ Thermische Umschaltbar zwischen fremdbelifteten und eigenbeliifteten Motoren, umschaltbar zwischen Motor 1 und
@ Motoriiberwachung Motor 2, Uberlastfehler, Einstellung der ,Soft-Stall*-Regelung Level 1 und 2, Auswahl ,Soft-Stall*-
Regelung
4-stellige 7-Segment-Anzeige | Frequenz: Ausgangsfrequenz
. c Alarm: Uberstromalarm "C", Uberspannungsalarm "P", Uberlastalarm "L",
o2 Grenzmomentalarm, Uberhitzungswarnung “H”
° é Status: FU-Status und Parametereinstellungen
g < ; Anzeige Ibenutzerelgene Einheiten .(z. B. Drehza.hl entsprechend Fier Ausgangsfr?qu.enz
= | Anzeigen LEDs zeigen den Zustand des Umrichters an. Die Charge LED zeigt an, dass gefahrliche Spannungen
anliegen.
. c | Einsatzbedingungen Innenraummontage, max. 1000m tiber NN, keiner direkten Sonneneinstrahlung aussetzen, Vibrationen
s bis 0.6 G méglich, keinen Gasen aussetzen
g é Umgebungstemperatur -10 bis +40 °C (50°C ohne Abdeckung) / Unterhalb 93% Luftfeuchte (keine Kondensation)
Schutzart/Kihlart Geschlossener Typ ohne Lufter | Geschlossener Typ mit Lufter

Anm. 1: bezogen auf 220V/440V und Nennstréme
Anm. 2: Mit Nennstrom (fett gedruckt) kann bei Taktfrequenzen bis 4 kHz (F30R) belastet werden.
Bis 12kHz (Werkseinstellung) kann maximal mit den in Klammern angebenen Strémen belastet werden.
Berechungen aus relativen Stromangaben (in %), z.B. fiir den Parameter EHr immer auf den Nennstrom (fett gedruckt) beziehen.
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11.2 Kabelquerschnitte
Eingangsstrome [A] Kabelquerschnitte [mm?]
Spannungs- Nennleistung FU-Typ bei Netz- bei Netz- Lelst.ungstell Zwischenkreis- Brems- PE
Klassen des Motors TOSHIBA Spannung | Spannung siehe DC-) Dr | iderstand (Erd-/
[kW] VF-S11 200V oder | 240V oder | Anmerkung ( (o-)t'onoasl)se VZID et':naal) Schutz-
1 {
380v (1) | 500V (1) 2) P P leiter)
0.25 $-2002 PL 3.0 2,6 1.5 25 25 25
. . 0.55 $-2004 PL 5,3 4,5 1.5 2,5 25 25
einphasig
0.75 §-2007 PL 8,9 75 15 25 25 25
200V Klasse
15 §-2015 PL 15.8 133 25 25 25 4
2.2 S-2022 PL 21,9 18,4 4 4 2,5 4
0.2 2002 PM 1,5 1,5 25 25
0.4 2004 PM 3.8 3.2 1,5 1.5 25 25
0.55 2005 PM 4,9 4.1 1.5 25 25 25
0.75 2007 PM 6.4 53 1,5 25 25 25
. . 1.5 2015 PM 1.1 9,2 25 4 25 4
dreiphasig 22 2022 PM 14,9 12,4 4 4 2,5 4
200V Klasse - > - -
3.7 2037 PM 24,0 20,2 6 6 4 6
55 2055 PM 36,8 30,7 10 10 6 6
7.5 2075 PM 46,8 39,3 16 16 6 10
1" 2110 PM 63,5 53,4 25 25 10 26
15 2150 PM 82,1 69,0 35 35 10 25
04 4004 PL 22 1.7 1.5 25 25 25
0.75 4007 PL 3,6 2,7 1.5 25 25 25
1.5 4015 PL 6.4 4,8 25 25 25 25
. . 22 4022 PL 8,9 6,7 25 25 25 25
dreiphasig 4 4037 PL 13,9 10,6 2,5 4 2,5 2,5
500V Klasse . . . . .
55 4055 PL 219 16,5 4 4 25 25
7.5 4075 PL 27,7 21,0 4 6 2,5 4
1" 4110 PL. 37.2 284 6 10 25 6
15 4150 PL 48,2 36,8 10 18 25 10

Anmerkung 1:

Anmerkung 2:

entsprechend der jeweils zuldssigen Netz-/Eingangsspannung:

VFS11(S)-2xxx

VFS11-4xxx

200V-Klasse:

500V-Klasse:

200...240V £10%
380...500V £10%

Angaben giiltig, wenn die Lénge einer Leitung nicht 30m Uberschreitet.
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Abmessungen und BohrmaRe

Mate (mm)
Spannungsklassen |  Nennleistung (kW) FU-Typ i;i’l‘f Gewicht (kg)
BW) | HH) | T(D) | w1 H1 H2 D2
02 VFS115-2002PL 12
130
04 VFS11S-2004PL 72 | 130 60 15 A 13
1215
1-phase 200V 075 VFS118-2007PL 140 8 13
15 VFS115-2015PL 105 | 130 | 150 | 93 13 B 18
22 VFS115-2022PL 140 | 170 | 150 | 126 | 157 | 14 c 28
0.2 VFS11-2002PM 1.1
120

04 VFS11-2004PM 12

72 130 — 60 15 A
055 VFS11-2005PM 12

1215

0.75 VFS11-2007PM 130 12
15 VFS11-2015PM 14

105 | 130 9 13 B
3-phase 200V 22 VFS$11-2022PM 150 8 23
37 VFS11-2037PM 140 170 150 126 157 14 c 25
55 VFS11-2055PM 62

180 | 220 | 170 | 160 | 210 | 12 D
75 VFS11-2075PM 6.3
1 VFS11-2110PM 98

245 | 310 | 190 [ 225 [ 205 | 195 E
15 VFS11-2150PM 99
04 VFS11-4004PL 18
075 VF$11-4007PL 105 | 130 | 150 | 93 [1215[ 13 B 18
15 VFS11-4015PL 19
22 VFS11-4022PL 27

140 170 150 126 157 14 Cc
3-phase 400V 4 VFS114037PL 8 290
55 VFS11-4055PL 6.3

180 220 170 160 210 12 D
75 VFS11-4075PL 6.3
1 VFS11-4110PL 98

245 | 310 | 190 [ 225 [ 205 | 195 3
15 VFS11-4150PL 9.8

Die genaue Bauformen des jeweiligen Frequenzumrichters finden Sie auf den folgenden zwei Seiten
in den Abbildungen A-E.

1-3



TOSHIBA VF-S11

Abb. C

\—EMV-Platte

3
15 ﬂ? ——
= UMD 09| |
§ 0O H
2 @
o0l : 8 1)
ok WAL 0o/y 1?
QO & 9 2
13]° Il
K] T
£ &
vl -
B | = o) @
0 o 9imessunaen 1| | \R2S
".:Z?;'f.’:;’.".?"'L \R25 105 o
e VES11 § —t
. S
—3 = o " o "l
° g3 ° 33
== ® o @p FJ
e o T p M5/ ama
e ﬁ/ vy, o 95 \_
Il 8 EMV-Platte EMV-Platte
Abb. A Abb. B
285 g
¢ o
+ | S——
— Bedeutung der benutzten Symbole:
[TaYe) H lmﬂumm [} W: Breite (B)
003 H ( H: Hohe (H)
00, 4 ngﬂﬂm] D: Tiefe (T)
€ W1: Abmessung nach Einbau (horizontal)
g g H1: Abmessung nach Einbau (vertikal)
3 H2: Hohe der EMV-Platte
£ D2: Hohe des Potentiometers
b I ”m] ] Anmerkung 2. verfugbare EMV-Platten
Fig.A : EMP003Z (ca. Gewicht : 0,1kg)
- — = L L Fig.B, Fig.C : EMP004Z (ca. Gewicht : 0,1kg)
e__» K ¢ Fig.D : EMPO05Z (ca. Gewicht : 0,3kg)
agglnetatationabmessung 1\ 5 py Fig.E : EMP006Z (ca. Gewicht : 0,3kg)
140 ol Anmerkung 3. Die in der Abb.A und der Abb.B
dargestellten
Modelle sind an zwei Stellen zu befestigen:
in der Ecke oben links und in der Ecke unten
rechts.
Anmerkung 4. Das in der Abb.A gezeigte Modell
hat keinen Lufter.
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11.4 Fehlerursachen, Diagnose und Fehlerbehebung

Problem

Diagnose und Fehlerbehebung

Der Motor dreht in die falsche
Drehrichtung

Wechseln Sie die Phasen an den Ausgangsklemmen.
Wechseln Sie die Digitaleingangsklemmen F / R.

Andern Sie die Einstellung im Parameter Fr bei Bendienfeld -
Steuerung.

Der Motor dreht, aber die
Geschwindigkeit I18sst sich
nicht wie gewuinscht regeln.

Die Last ist zu hoch. Reduzieren Sie die Last.

Die Soft - Stall Regelung ist aktiviert. Deaktivieren Sie die Soft — Stall
Regelung. ( Parameter 8.1 und Parameter F305)

Die maximale Frequenz FH und die obere Frequenzgrenze UL sind zu
Niedrig eingestellt. ( bei analoger Vorgabe Parameter F2 und F2 {3
bei Master - Slave - Betrieb Uber Frequenzumrichter - Schnittstelle,
Parameter FB (4 ) Erhéhen Sie die maximale Frequenz FH und die
obere Frequenzgrenze UL, ggf. Parameter Fe04, F2 3 und FB M.
Das Signal der Frequenzeinstellung ( Sollwert ) ist zu gering. Prifen
Sie den Wert des Eingangsignals, Stromkreis, Kabel u.s.w.

Dreht sich der Motor in einer langsameren Geschwindigkeit als
gewdinscht, prifen Sie ob die Soft - Stall Funktion im Frequenz -
Umrichter arbeitet, weil die Drehmomentanhebung ub zu grof ist.
Verstellen Sie die Drehmomentanhebung ub und die Hochlaufzeit
RCC.

Die Hoch - und Runterlauf -
Rampen zeigen ein
unregelmaRiges Verhalten.

Die Hochlaufzeit ALE und die Runterlaufzeit dEL sind zu klein ein-
gestellt. Erhéhen Sie die Hochlaufzeit ACE und die Runterlaufzeit
dEL.

Der Motor zieht einen zu
hohen Strom.

Die Last ist zu groR. Verringern Sie die Last.
Wenn der Motor in einer kleinen Geschwindigkeit dreht, priifen Sie,
ob die Drehmomentanhebung ub zu hoch eingestellt ist.

Der Motor dreht mit einer
héheren oder niedrigeren
Drehzahl, als mit dem
eingestelltem Wert vor -
gegeben.

Die Motornennspannung passt nicht zur Frequenzumrichter —
Ausgangsspannung. Uberpriifen Sie die Schaltung im Motor -
Klemmkasten. ( Stern oder Dreieck )

Prufen Sie den Wert der Ausgangsspannung im Parameter ulw.
Prifen Sie die Eingangsspannung am Motorklemmbrett.

Falls die Spannung kleiner ist als die Ausgangsspannung am
Frequenzumrichter, kénnten die Anschlusskabel einen zu geringen
Querschnitt haben. Ersetzen Sie die Anschlusskabel gegen Kabel mit
groerem Querschnitt.

Das Verhaltnis des Untersetzungsgetriebes stimmt nicht. Andern
Sie das Verhéltnis von dem Untersetzungsgetriebe.

Die Ausgangsfrequenz ist nicht korrekt. Priifen Sie die
Ausgansfrequenz ulu.. Uberpriifen Sie die Eckfrequenz ul..

Die Motordrehzahl schwankt
warend des Betriebes.

Verringern Sie die Lastschwankungen. Der Frequenzumrichter oder
der Motor haben nicht die richtige GréRRe. Setzen Sie einen passenden
Frequenzumrichter und Motor ein.

Prifen Sie ob sich die Frequenzvorgaben &ndern.

Wenn der Parameter Pt auf 3 eingestellt ist ( Vector - Kennlinie ),
berpriifen Sie die Motor - Parameter ( ab Parameter FHIOT )

Parametereinstellungen
kénnen nicht gedndert
werden.

Wechseln Sie die Parametereinstellungen F 00, F12 1, F130, F133,
F134, F135, Fi36.

Es ist fur die Sicherheit ratsam, das verschiedene Parameter wahrend
des Betriebes nicht geédndert werden kénnen.

Falls Sie vergessen haben,
welche Parameter Sie
gesetzt oder zuriickgesetzt
haben.

Nutzen Sie die Parameter Gruppe U ( r.s ) und die Historie -
Funktion ( AUH ) zum Auslesen der geénderten Parameter.

Falls Sie alle Parameter
zurlick in die Grund -
einstellung setzen wollen.

Sie kénnen alle Parameter auf die Grundeinstellung zurticksetzen,
indem Sie den Parameter EYF auf 3 ( Werkseinstellung ) und
anschlieRend E4YF auf 1 (50 Hz - Europa - Einstellung ) setzen.
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11.5 Wenn der Motor sich nicht dreht, obwohl keine Fehlermeldung

angezeigt wird.

Der Motor dreht sich
nicht
1Ja
Leuchtet die Anzeige Nein |Prifen Sie die Nein SchlieBen Sie den
- Eingangsspannung - Frequenzumrichter an
Hat die Eingangsspannung die richtige Spannung
den richtigen Wert?
lJa
Wenden Sie sich bitte
Ja — an lhre Toshiba -
Vertriebsniederlassung
Wird die Meldung 8FF Ja Die Reglerfreigabe ist nicht geschlossen.= SchlielRen Sie die
angezeigt Reglerfreigabe. ( Klemme ST )
. Priifen Sie die Einstellung im Parameter F { {I.
I Nein
Wird eine andere Ja Beheben Sie die Fehlerursache und reseten den Frequenz -
Fehlermeldung Umrichter
angezeigt .
| Nein
Blinken rkrd und eine | Jg Der Frequenzumrichter versucht nach einem Abbruch den Motor
andere Fehlermeldung wieder neu zu starten. Wenn die rErY - Funktion aktiv ist, kann es
abwechselnd = sein, das nach einem STOP , Not - Halt oder einer Netzspannungs-
unterbrechung der Ablauf dieser Funktion unterbrochen wird.
INein
Leuchtet die LED der Ja Wenn die Bedienfeld - Steuerung aktiviert ist ( Clad =1, Fllad =1
RUN/ STOP - Taste - Oder 3 ) betétigen Sie die RUN - Taste.
INein
Leuchtet die LED der Ja Ist das Bedienfeld richtig eingestellt...\Wechseln Sie die Einstellung
RUN/STOP - Taste Parameter £N10d
Nicht . Priifen Sie bitte alle Einstellungen der Eingangsklemmen am
Bedienfeld.
Ist ein anderer Befehlsmodus eingestellt ....Prifen Sie ob die
Befehlsvorgabe korrekt arbeitet.
INein
L0 Anzeige Ja Prufen Sie ob die Frequenzvorgabe nicht auf 0 eingestellt ist.
Priifen Sie die Frequenzeinstellungen unter Parameter Fllad, F200,
=

und F201

Prufen Sie ob die Start - Frequenz nicht hoher eingestellt ist als die
Betriebsfrequenz.

Priifen Sie ob die Sollwerteinstellung ( Voreingestellte oder Fest -
Frequenz ) nicht auf 0 gesetzt ist.

Prifen Sie die Frequenz - Sollwert - Vorgabe wie unter Kapitel
9.5.1 und 9.5.2 beschrieben.

Priifen Sie ob der Motor nicht Giberlastet oder blockiert ist.

— Reduzieren Sie die Last.

INein

Bestimmen Sie mit welchen Anzeigemodus und Befehlsmodus Sie arbeiten wollen, und stellen Sie
wie unter Kapitel 7 und Kapitel 9 beschrieben den Frequenzumrichter ein.
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